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1. Installation und Bedienung
1.1 Gerat

Die Piccolo Serie bietet Ihnen prazise Temperaturregelung fir industrielle Prozesse und steht Ihnen in drei Standard
DIN GroéBen zur Verfigung:

e 1/16 DIN Modellnummer P116
e 1/8 DIN Modellnummer P108
e 1/4 DIN Modellnummer P104

Den Universaleingang kénnen Sie fur verschiedene Thermoelemente, Widerstandsthermometer oder Prozessein-
génge verwenden. Bis zu drei (P116) oder vier (P108 und P104) Ausgange kénnen Sie fir Regelung, Alarm oder
Retransmission konfigurieren. Optional stehen Ihnen digitale Kommunikation und Stromwandlereingang zur Verfi-
gung.

Sie kdnnen den Regler tiber den Hardware Code bestellen (Abschnitt 1.5.1). In diesem Fall erscheint beim ersten
Einschalten des Gerats der ,Quick Start” Modus (Abschnitt 4.1). Alternativ konnen Sie bei der Bestellung Hardware
und Software Codes angeben. Beim ersten Einschalten zeigt der Regler dann direkt die Bedieneranzeige (Abschnitt
4.2). Der Geréateaufkleber auf der Seite des Gehé&uses zeigt lhnen den Bestellcode des Reglers bei der Auslieferung,
die Seriennummer und die Herstellerdaten. Die Verdrahtung fir die enthaltene Hardware finden Sie auf der linken
Seite des Geh&uses dargestellt.

Uber den Konfigurationsmodus kénnen Sie detailliertere Funktionen konfigurieren (Kapitel 5).

Diese Bedienungsanleitung gibt Ihnen eine schrittweise Einfihrung fir die Installation, Verdrahtung, Konfiguration
und Bedienung lhres Reglermodells.

1.2 Auspacken

Uberpriifen Sie beim Auspacken des Reglers die Verpackung auf folgenden Inhalt:

e Reglerim Gehéuse

e Zwei Halteklammern und eine IP65 Dichtung am Gehé&use montiert

e Ein Zubehorpaket mit einem RC-Glied fur jeden Relaisausgang (Abschnitt 2.10) und einem 2,49 Q Widerstand
fur Stromeingénge (Abschnitt 2.5)

e Installationsanleitung Bestellnummer HA031173EFG (Englisch, Franzésisch, Deutsch) und HA031173ISC (ltalie-
nisch, Spanisch, Chinesisch).
1.3 Abmessungen

Unten sehen Sie eine Ubersicht aller Regler mit den dazugehérigen Abmessungen.
P116
Front Seitenansicht (rechts)

1,25 mm
[+ 48 mm —»| —>| |«

o— - AuBen- - —e ]
klammern

Rickhalteklammern

IP65 Dichtung Ruckhalteklammern
P108 und P104
P108 Front P104 Front Seitenansicht (links)

_ AUBen’ - ] I L NN
96 mm klammern i °
(NN N
AuBen-
klammern
| o
A ~N
[« 48 mm _, l—— 96 mm — je——— 90 mm ——| IP45 Dichtung
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14 Schritt 1: Installation
Dieses Gerat ist fur den festen Einbau in eine elektrische Schalttafel im Innenbereich vorgesehen.

Achten Sie bei der Auswahl des Einbauplatzes auf minimale Vibration, eine Umgebungstemperatur zwischen 0 und
55 °C und einer relativen Feuchte von 5 bis 90 % RH, nicht kondensierend.

Das Gerat konnen Sie in eine Schalttafel mit einer maximalen Dicke von 15 mm einbauen. Die Oberflache der
Schalttafel sollte eben sein, damit die Schutzarten IP65 und NEMA 4 gewahrleistet werden kénnen.

Bitte lesen Sie vor Einbau des Reglers die Sicherheitsinformationen in Kapitel 3 dieser Bedienungsanleitung. Weite-
re Informationen finden Sie in der Broschire EMV Installationshinweise, Bestellnummer HA150976.
1.4.1 Reglereinbau

1. Bereiten Sie den Schalttafelausschnitt nach der nebenstehenden Abbildung vor. Bauen Sie mehrere Regler
nebeneinander ein, beachten Sie die Mindestabstande.

2. Entfernen Sie vorsichtig mit den Fingern oder einem kleinen Schraubendreher die Halteklammern vom Gehau-
se.

3. Uberpriifen Sie, dass die IP65 Dichtung richtig hinter dem Frontrahmen montiert ist.
4. Stecken Sie den Regler in den Schalttafelausschnitt.

Bringen Sie die Halteklammern an ihren Platz. Zum Sichern des Reglers halten Sie das Gerét in Position und
schieben Sie beide Klammern gegen den Schalttafelausschnitt.

6. Losen Sie die Schutzfolie von der Anzeige.

7. Missen Sie die Rickhalteklammern spater noch einmal entfernen, kénnen Sie diese mit den Fingern oder ei-
nem Schraubendreher aushaken.

1.4.2 Schalttafelausschnitt

—| 45mm -00+06 | <+—— 92mm -00+08 —]
P116 45 mm
-0,0+0,6
L P108 92 mm 92 mm P104
-0,0+0,8 -0,0+0,8

—| 45 mm -00+06 |

1.4.3 Minimalabstéande zwischen den Reglern
Gilt fur alle Modelle.

10 mm
+» |«

(Nicht maBstabs-

38 mm gerecht)

1.4.4 Reglerwechsel

Durch Auseinanderziehen der AuBenklammern und nach vorne ziehen des Reglers kénnen Sie das Gerat aus dem
Gehause entnehmen. Wenn Sie das Gerat zurlick in das Geh&use stecken, versichern Sie sich, dass die AuB3en-
klammern einrasten.
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1.5 Bestellcodierung

1.51 Hardware

1 2 3 4 5 6 7
Modell | Funktion | Ver- OP1/2/3 | OP4 | Optionen | Label

sorgung

1. Modell

P116 1/16 DIN
P108 1/8 DIN
P104 1/4 DIN

2. Funktion
CC Regler

3. Versorgungsspannung
VH 100-230 Vac
VL 24 Vacipe

4. Ausgange (OP1,0OP2) P116

LRX OP1 Logik, OP2 Relais

RRX OP1 Relais, OP2 Relais

RCX OP1 Relais, OP2 Analog isoliert

LTX OP1 Logik, OP2 Triac
(nicht fur Versorgungsspannung VL)

LLX OP1 Logik,OP2 Logik
LCX OP1 Logik, OP2 Analog isoliert

4. Ausgénge (OP1, OP2, OP3) P108 und 104
LRR OP1 Logik, OP2 Relais, OP3 Relais
RRR OP1 Relais, OP2 Relais, OP3 Relais
RRC OP1 Relais, OP2 Relais, OP3 Analog
isoliert

LTR OP1 Logik, OP2 Triac, OP3 Relais
(nicht fur Versorgungsspannung VL)
LLR OP1 Logik, OP2 Logik, OP3 Relais

LRC OP1 Logik, OP2 Relais, OP3 Analog
isoliert

5. Ausgang 4 (OP4)
R | Wechsler Relais

6. Optionen

XXX Nicht belegt

XCL CT & Digitaleingang 1

4CL EIA485 (RS485) + CT & Digitaleingang 1

9 10 11 12

Special | Garantie | Zertifikate | Zubehor | Vorkonfiguration

7. Kundenspezifisches Label

XXXXXX Nicht belegt

8. Special

XXXXXX | Nicht belegt

9. Garantie

XXXXX_ | Standard

10. Zertifikate

XXXXX Nicht belegt

CERT1 Konformitatszertifikat

CERT2 5-Punkt Werkskalibrierung

11. Zubehor

XXXXXX Nicht belegt

RES250 250 Q Widerstand fur 0-5 Voc Ausgang
RES500 500 Q Widerstand fiir 0-10 Voc Ausgang

12. Vorkonfiguration

0 Quick Code Eingabe beim ersten Start
F Standard Werkstabelle geladen
P Voreingestellter Quick Code

Anmerkungen zur Vorkonfiguration

0 Der Regler wartet nach dem ersten Start auf
die Eingabe von SET1 und SET2 des Quick
Codes. Siehe Abschnitt 4.1.3.

F Der Regler startet im Bedienmodus mit ei-
nem voreingestellten Parametersatz.
Siehe Kapitel 11.

P Der Regler startet mit einem voreingestellten
Zeichensatz fir den Quick Code, der durch
den Konfigurationscode (n&chster Abschnitt)
bestimmt wird.
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1.5.2 Konfigurationscode
Sie kdnnen den Regler nach folgendem Code fur die Bestellung vorkonfigurieren.

(Anmerkung: Diese Codes entsprechen dem in Abschnitt 4.1.3 gezeigten Quick Code. Dabei entspricht SET1 den
Tabellen 1, 2, 3 und 4 und SET2 den Tabellen 5, 6, 7 und 8).

1 2 3 4 5 6 7 8
Eingangsart Bereich | Ausgang1 | Ausgang2 | Ausgang3 | Ausgang4 | Digitaleingang 1 | Digitaleingang 2

1. Eingangsart 3. Ausgang 1
Thermoelement X Kein Ausgang festgelegt
X Kein Typ festgelegt N Unkonfiguriert
B Typ B Regelung
J Typ J H PID Heizen - Logik, Relais
H Typ K C PID Kihlen - Logik, Relais
L Typ L J EIN/AUS Heizen - Logik, Relais
N Typ N F EIN/AUS Kuhlen - Logik, Relais
R TypR Alarm 3 Alarm stromfithrend | Alarm stromlos
S Typ S 0 Maximalalarm 5 Maximalalarm
T Typ T 1 Minimalalarm 6 Minimalalarm
C Kunden/Typ C 2 Abweichung Hoch 7 Abweichung Hoch
Widerstandsthermometer 3 Abweichung Tief 8 Abweichung Tief
P Pt100 4 Abweichung Band 9 Abweichung Band
Linear Ereignis™ | Timer Ereignisse
\ 0-80mV E Timer Ende Status
2 0-20 mA R Timer L&auft Status
4 4-20 mA Anm. (1) | Wenn der Timer als Haltezeit Timer konfiguriert ist.
2. Bereich 5. Ausgang 2
X Kein Bereich festgelegt X Kein Ausgang festgelegt
C °C voller Bereich N Unkonfiguriert
F °F voller Bereich Regelung®
Celsius Fahrenheit H PID Heizen - Logik, Relais oder 4 - 20 mA @
0 0-100 G 32-212 C PID Kiihlen - Logik, Relais oder 4 - 20 mA®
1 0-200 H 32-392 J EIN/AUS Heizen - Logik, Relais oder 4 - 20 mA
2 0-400 | 32-752 F EIN/AUS Kiihlen - Logik, Relais oder 4 - 20 mA @
3 0-600 J 32-1112 Alarm 1 Alarm stromfiihrend | Alarm stromlos
4 0-800 L 32-1472 0 Maximalalarm 5 Maximalalarm
S 0-1000 M 32-1832 1 Minimalalarm 6 Minimalalarm
6 0-1200 N 32-2192 2 Abweichung Hoch 7 Abweichung Hoch
7 0-1400 P 32-2552 3 Abweichung Tief 8 Abweichung Tief
8 0-1600 R 32-2912 4 Abweichung Band 9 Abweichung Band
9 0-1800 T 32-3272 DC AUS Retransmission
T 4 - 20 mA Sollwert
U 4 - 20 mA Prozesswert
Y 4 - 20 mA Ausgangsleistung
A 0 - 20 mA Sollwert
B 0 - 20 mA Prozesswert
D 0 - 20 mA Ausgangsleistung
Ereignis'” | Timer Ereignisse
E Timer Ende Status
R Timer Lauft Status
Anm. (1) | Wenn der Timer als Haltezeit Timer konfiguriert ist.
Anm. (2) f:sggzﬁjtkvavr;:dneunr'fur P116 als DC linear
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Konfiguration (Fortsetzung)

1 2 3 4 5 6 7 8
Eingangsart | Bereich | Ausgang 1 Ausgang 2 | Ausgang3 | Ausgang4 | Digitaleingang 1 Digitaleingang 2

5. Augang 3 (Nur fiir P108 und P104) 7. Digitaleingang 1

X Kein Ausgang festgelegt X Digitaleingang nicht festgelegt

N Unkonfiguriert N Unkonfiguriert

Regelung A Alarmbestatigung

H PID Heizen - Relais oder 4 - 20 mA S Sollwert 2 Auswahl

C PID Kihlen - Relais oder 4 - 20 mA L Tastensperre

J EIN/AUS Heizen - Relais oder 4 - 20 mA T Timer Ricksetzen

F EIN/AUS Kihlen - Relais oder 4 - 20 mA R Timer Start

Alarm 3 | Alarm stromfiihrend | Alarm stromlos U Timer Start/Ricksetzen

0 Maximalalarm 5 Maximalalarm H Timer Halten

1 Minimalalarm 6 Minimalalarm M Hand Status

2 Abweichung Hoch 7 Abweichung Hoch B Standby Modus

3 Abweichung Tief 8 Abweichung Tief

4 Abweichung Band 9 Abweichung Band 8. Digitaleingang 2

DC AUS | Retransmission X Digitaleingang nicht festgelegt

T 4 - 20 mA Sollwert N Unkonfiguriert

U 4 - 20 mA Prozesswert A Alarmbestatigung

Y 4 - 20 mA Ausgangsleistung S Sollwert 2 Auswahl

A 0-20 mA Sollwert L Tastensperre

B 0 - 20 mA Prozesswert T Timer Ricksetzen

D 0 - 20 mA Ausgangsleistung R Timer Start

Ereignis'” | Timer Ereignisse U Timer Start/Ricksetzen

E Timer Ende Status H Timer Halten

R Timer Lauft Status M Hand Status

Anm. (1) | Wenn der Timer als Haltezeit Timer konfiguriert ist. B Standby Modus

6. Ausgang 4

X Kein Ausgang festgelegt

N Unkonfiguriert

Regelung

H PID Heizen - Relais

C PID Kiihlen - Relais

J EIN/AUS Heizen - Relais

F EIN/AUS Kihlen - Relais

Alarm 2 | Alarm stromfiihrend | Alarm stromlos

0 Maximalalarm 5 Maximalalarm

1 Minimalalarm 6 Minimalalarm

2 Abweichung Hoch |7 Abweichung Hoch

3 Abweichung Tief 8 Abweichung Tief

4 Abweichung Band |9 Abweichung Band

Ereignis'" | Timer Ereignisse

E Timer Ende Status

R Timer L&auft Status

Anm. (1) | Wenn der Timer als Haltezeit Timer konfiguriert ist.
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2. Schritt 2: Verdrahtung
21 Klemmenbelegung Regler P116

A Achten Sie auf die richtige Spannungsversorgung fiir lhren

Regler.
+  NO
1A CT| |AA NO
OP1 IL :'5/ R N i
- C 1B C |ll|AB ﬁ c OP4 Wechsler Relaisausgang
DI
or2 & Tt N_OI 2A '|q_ LAJII|AC NC
@ _—/_ J__L E{ 2B COM HD| |V| Ij *
+ + +
]| 29 [ae]llv= 10V Fihler-
Versorgung C.i BC) (2,49 Q T ﬁ Eingang o gang
100-230 Vo 415% [ | : : :
|_ Digitale Kommunika- mA mV 10 V Potentialteiler
tion EIA485 (RS485) Modul
Kleinspannung Best. Nr. SUB21/IV10
24 Vac/oc \ ZI
—/NM\ 21

Polaritat unwichtig

2.2 Klemmenbelegung Regler P108 und P104

NO
© = | DA AL NO
o TR Bl -
C AB ﬁ OP4 Wechsler Relaisausgang
R A | [AC] .
vz /1 Y8 B
/] g*/ 28 HD| | com
EIA485 (RS485)
Digital (Kontakt) _IJ_ EI IE Al+) digitale Kommunikation
Eingang DI2 | [LC HF| | B()
+ NO E IE_ CTEi
= ingang
OP3 v 3B C
) EC/ :I E PI- Digital (Kontakt) Eingang DI1
<«—] | 3C LA
24V Transmitter- ’ :I .
versorgung - <«+—| | 3D E . )
+
L V+ 10V Fahler-
K BT Jews 1 i
Versorgung [ N E i
100 - 230 Vac 15 % ] ) -
A= ° mA mV 10 V Potentialteiler
Kleinspannung Modul
24 Vac/oe _X\/— 24 | Best. Nr. SUB21/IV10
— /N 24
Polaritat unwichtig
Im Diagramm verwendete Symbole
L | Logikausgang (SSR gesteuert) “~ Relaisausgang ™ Wechsler Relaisausgang
/| 0-20 oder 4-20 mA Analogausgang 74 Triac Ausgang
isoliert
" | Stromwandlereingang HE Kontaktausgang
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Isolationsgrenzen

——— —
—| 100-230V
—| oder24V 3 ” E
(4_(% «— I — N
2avde | 3§ | DI1/DI2
«— || le—
Alle Ausgénge — — C
(auBer OP1 Logik), | N\ —> HP I DI%ItS:ngzng_eﬁH
sind fiir 300 Vac EIA485 cT un sind nic
isoliert. <«—| (RS485) 3 || E - l— > vom CT oder.FuITIer-
R eingang IP1 isoliert.
Ausgang 1 Logik Pl N T | )
ist nicht vom Fiih- ARl e[
lereingang iso- \— . ) N N J—
liert. \

@ 300 Vac

2.3 Kabelquerschnitt

Die Schraubklemmen auf der Regler Riickseite sind fiir Kabelquerschnitte von 0,5 bis 1,5 mm? vorgesehen (16 bis
22AWG). Die Klemmenleisten sind jeweils mit einer Kunststoffabdeckung zum Schutz vor Beriihrung versehen. Ach-
ten Sie beim Anziehen der Schrauben darauf, dass das Drehmoment 0,4 Nm nicht Ubersteigt.

24 Regler Spannungsversorgung

1. Bevor Sie das Gerat an die Versorgungsspannung anschlieBen, tiberpriifen Sie, dass die Netzspannung der
Geratespannung (siehe Gerateaufkleber) entspricht.

2. Verwenden Sie nur Kupferleitungen.
Bei der 24 V Versorgung kénnen Sie die Polaritét vernachlassigen.
4. Der Eingang der Spannungsversorgung ist intern nicht abgesichert. Bauen Sie eine externe Sicherung ein.
Externe Sicherungen:
Fir 24 Vacioe, Sicherung Typ: T, Nennwerte 2 A, 250 V
Fir 100-230 Vac, Sicherung Typ: T, Nennwerte 2 A, 250 V.

241 Hochspannungsversorgung

[T]— Phase o 100 bis 230 Vac, +15 %, 48 bis 62 Hz
[N]— Neutral e Nennleistung P116: 6 W; P108 und P104: max 8W

24.2 Kleinspannungsversorgung

e 24Vac, -15%, +10 %

[24]— 2av
_, 24V o 24\pc, -15%, +20 % + 5 % Brumm

e Nennleistung P116: 6 W; P108 und P104: max 8 W
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2.5 Fiihlereingang (Messeingang)
VorsichtsmaBBnahmen

e Verlegen Sie die Eingangskabel nicht zusammen mit Versorgungskabeln.
e Verwenden Sie abgeschirmte Leitungen, erden Sie diese nur an einem Ende.

e Externe Komponenten (wie z. B. Zener Dioden) zwischen Fihler und Eingangsklemmen kénnen aufgrund von
erhéhten und/oder unsymmetrischen Leitungswiderstdnden oder Leckstromen Messfehler verursachen.

e Nichtvon Logikausgédngen und Digitaleingdngen isoliert.
e Achten Sie auf die Leitungswiderstande. Ein hoher Leitungswiderstand kann zu Messfehlern fihren.

e Schlieen Sie einen Fihler nicht an mehrere Geréte an. Dadurch wird die Flihlerbruch Option stark beeintrach-
tigt.

251 Thermoelementeingang
+
} e Verwenden Sie die passende Ausgleichsleitung. Diese sollte mdglichst
- geschirmt sein.
2.5.2 RTD Eingang
PRT , - , oL ,
PRT e Der Widerstand aller drei Leitungen muss gleich sein. Ein Leitungswiderstand

gréBer 22 Q kann Fehler verursachen.

Leitungskompensation

253 Lineareingang (mA oder mV)

+ Lo M A} +
E T H . e Verwenden Sie geschirmte Kabel, erden Sie den Schirm nur an einem Ende.
1 :RI f [ mA/mV Ein-
L] - _t————‘/\ gang e Fir mA Eingénge schlieBen Sie den mitgelieferten 2,49 Q Widerstand (R) Uber
= Schirm die Klemmen V+ und V-.

254 Lineareingang (V)

® | * e Fireinen 0-10 Voc Eingang bendtigen Sie einen externen Eingangsadapter
n 100 kQ 0-10V  (nichtim Lieferumfang enthalten). Best. Nr.: SUB21/IV10.
Eingang
- 806 Q i e Bei Verwendung dieses Adapters kann die Funktion des Fihlerbruch Alarms

nicht verwendet werden.

255 2-Leiter Transmittereingange

Verwendung der internen 24 V Versorgung (nur P108 Alle Modelle mit externer Versorgung.

und P104)
+
[+ —1 R - [V R -
- jz,zmz 2-Leiter [v-— Ll 249Q 2-Leiter

Transmitter Transmitter
+ &® +

[V ]
[3c]* Q * ]
50

Externe Ver-
sorgung
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2.6 Ausgang 1

Dieser Ausgang steht lhnen in allen Modellen zur Verfigung und kann je nach Bestellung ein Logik- (SSR gesteuert)
oder Relaisausgang sein.

Die Ausgangsfuktionen kénnen Sie dem Quick Start Code in Abschnitt 4.1.1 oder dem ,P” Code in Abschnitt 5.2
entnehmen.

2.61 Relaisausgang (Form A, SchlieBer)

- e |solierter Ausgang 300 Vac CAT I
e Kontakt Nennwert: 2 A, 230 Vac +15 % ohm’sch

2.6.2 Logikausgang (SSR gesteuert)

¢ Nicht vom Fiihlereingang, dem Stromwandlereingang oder den Digitalein-

A géngen isoliert.
ﬂ : e Ausgang EIN Status: 12 Vpc bei 40 mA max

e Ausgang AUS Status: <300 mV, <100 pA

e Stellen Sie die Schaltrate des Ausgangs ein, um Beschadigungen am Aus-
gangsbauteil zu vermeiden. (Parameter 1.PLS in Abschnitt 4.7.2).
2.7 Ausgang 2
Ausgang 2 ist in allen Modellen vorhanden.
Fur den Regler P116 kénnen Sie zwischen Relais, Analogausgang, Triac oder Logik wahlen.
Fur die Regler P108 und P104 stehen lhnen Relais, Triac oder Logik bei der Bestellung zur Verfigung.
Die Ausgangsfunktionen finden Sie im Quick Start Code in Abschnitt 4.1.1 oder ,P” Code in Abschnitt 5.2.

2.71 Relaisausgang (Form A, SchlieB3er)

= e Ausgang isoliert 300 Vac CAT Il
e Kontakt Nennwert: 2 A, 230 Vac +15 % ohm’sch

2.7.2 DC Ausgang (nur P116)
e Ausgang isoliert 300 Vac

+
f e Software konfigurierbar: 0-20 mA oder 4-20 mA.
-

e Max. Lastwiderstand: 500 Q
e Kalibriergenauigkeit: #(<1% des Messwertes + <100 pA)

2.7.3 Triac Ausgang

& e Ausgang isoliert 300 Vac CATII
e Nennwert: 0,75 Aeff, 30 Vac (min) bis 230 Vac +15 % ohm’sch

274 Logikausgang (SSR gesteuert)

¢ Nicht vom Fiihlereingang, dem Stromwandlereingang oder den Digitalein-

A géngen isoliert.
ﬂ : e Ausgang EIN Status: 12 Vpc bei 40 mA max

e Ausgang AUS Status: <300 mV, <100 pA

e Stellen Sie die Schaltrate des Ausgangs ein, um Beschadigungen am Aus-
gangsbauteil zu vermeiden. (Parameter 1.PLS in Abschnitt 4.7.2).
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2.8 Ausgang 3

Ausgang 3 steht Ihnen in den Reglermodellen P108 und P104 zur Verfligung. Je nach Bestellcodierung ist dies
entweder ein Relais- oder ein Analogausgang.

Die Ausgangsfunktionen finden Sie im Quick Start Code in Abschnitt 4.1.1. oder ,P” Code in Abschnitt 5.2.
2.8.1 Relaisausgang (Form A, SchlieBer)

1 e Ausgang isoliert 300 Vac CAT Il
e Kontakt Nennwert: 2 A, 230 Vac +15 % ohm’sch

2.8.2 DC Ausgang
e Ausgang isoliert 300 Vac CAT Il
+ e Software konfigurierbar: 0-20 mA oder 4-20 mA
f e Max Lastwiderstand: 500 Q
e Kalibriergenauigkeit: +(<0,25 % des Messwerts +50 pA)
2.9 Ausgang 4 (AA Relais)

Ausgang 4 ist ein Wechsler Relais (Form C) und in allen Modellen enthalten.

Die Ausgangsfunktionen finden Sie im Quick Start Code in Abschnitt 4.1.1 oder ,P” Code in Abschnitt 5.2.

— e Ausgang isoliert 300 Vac CAT Il
} o Kontakt Nennwert: 2 A, 230 Vac +15 % ohm’sch

2.10  Allgemeine Anmerkungen zu Relais und induktiven Lasten

Beim Schalten von induktiven Lasten, wie z. B. einigen Kontaktgebern oder Magnetventilen, kann es zu Stérspitzen
im Hochspannungsbereich kommen. Durch die internen Kontakte kénnen diese Spitzen Stérungen verursachen,
die die Funktion des Geréats beeintrachtigen.

Fir diese Lastart bendtigen Sie ein RC-Glied liber dem schaltenden Relaiskontakt. Das RC-Glied besteht aus einem
15 nF Kondensator in Serie mit einem 100 Q Widerstand. Dieses RC-Glied erhoht auBerdem die Lebensdauer des
Kontaktes.

Ebenso sollten Sie ein RC-Glied Uber die Ausgangsklemmen eines Triac Ausgangs anschlieBen, um ein falsches
Triggern bei Netzschwankungen zu vermeiden.

a3 A
/ B @Eg

Phase Neutral Phase Neutral

WARNUNG

Bei geéffnetem Relaiskontakt oder bei Verbindung des Relais mit einer hochohmigen Last flieBen durch das RC-
Glied 0,6 mA bei 100 Vac und 1,2 mA bei 230 Vac. Achten Sie darauf, dass dieser Strom keine elektrischen Lasten
anzieht. Arbeiten Sie mit solchen Lasten, sollten Sie das RC-Glied nicht installieren.
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2.1 Digitaleingange DI1 & DI2

Digitaleingang 1 ist ein optionaler Eingang in allen Geraten der P100 Serie.

Digitaleingang 2 ist in den Modellen P108 und P104 immer vorhanden. Fiir den P116 steht diese Option nicht zur
Verfigung.

Digital Eing. 1 Digital Eing. 2 e Nicht vom Stromwandlereingang, dem Fiihlereingang oder den Logikaus-
gangen isoliert.

}I- }I' e Schalten: 12 Voc bei 40 mA max

e Kontakt offen > 600 Q. Kontakt geschlossen < 300 Q.
e Eingangsfunktionen: Siehe Liste des Quick Start Codes, Abschnitt 4.1.3.

212 Stromwandler

Der Stromwandlereingang ist ein optionaler Eingang fur alle Regler der Serie P100.

e Der CT Eingang und der Digitaleingang 1 teilen sich eine gemeinsame
} Common (C) Klemme und sind somit nicht voneinander, dem Fiihlereingang
oder den Logikausgéangen isoliert.

e CT Eingangsstrom: 0-50 mAeff (Sinuswelle, kalibriert) 50/60 Hz
e Ein 10 Q Birdenwiderstand ist im Regler eingebaut.

e Fir den Stromwandler bendtigen Sie ein Bauteil zur Spannungsbegrenzung,
um Stdrspitzen bei nicht eingestecktem Regler zu vermeiden. Z. B. zwei back
to back Zener Dioden. Die Zener Spannung sollte zwischen 3 und 10 V bei
50 mA liegen.

e CT Eingangsauflosung: 0,1 A fiir den Bereich bis 10 A, 1 A fir den Bereich 11
bis 100 A

e CT Eingangsgenauigkeit: +4 % der Anzeige.

2.13  Transmitterversorgung
Die Transmitterversorgung steht lhnen fir das Modell P116 nicht zur Verfugung.

Bei den Modellen P108 und P104 ist sie Standard.

_+> 24 Voc e Ausgang isoliert 300Vac CAT I
__’ e Ausgang: 24 Voc, +/- 10 %. 28 mA max.
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2.14  Digitale Kommunikation

Optional.

Die digitale Kommunikation verwendet das Modbus Protokoll EIA485 2-Leiter (zuvor RS485).
© Um Erdschleifen zu vermeiden, erden Sie den Kabelschirm nur an einem Ende.

e Isoliert 300 Vac CAT Il

EIA485 (RS485) Anschliisse

220Q
Abschluss-
widerstand
l Twisted pair

Y A
RxB I 1\ HFl B-
el ]| t
3 Rx b—~""~"1 " ~=& Tx
TN\ T | A+
Tx - \/ ) R RiA (! [ ] HEl
' ' X L L
1 1 \ L

' | TxA
Com P —— "' Com Com — Ty /ﬂl Common
-7/ I Y e I
| ————/ 1 Schirm I o
EIA232/EIA485
2-Leiter Kommunika- 1 :
tionsumsetzer Typ <TI0
KD485 wird zur Umset-
zung von EIA485 auf 2200 — Q HF |
den EIA232 ?Qrt des PCs Abschluss- Verkettung zu
bendtigt widerstand am ™ HEl weiteren
Igtzten Gerat o | Reglern
in der Kette HD
Anmerkung:

Die physikalische Geréateschnittstelle kann maximal 31 Gerate fir jedes Segment unterstitzen. Arbeiten Sie mit
mehr Geréten, bendtigen Sie eine zusétzliche Pufferung. Weitere Details finden Sie in Communications Manual,
Bestellnummer HA026230, das Sie von www.eurotherm.de herunterladen kéonnen.
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2.15  Beispiel Anschlussdiagramme
2.15.1 Heizen/Kiihlen Regler

In diesem Beispiel sehen Sie einen Heizen/Kiihlen Temperaturregler, der zum Heizen ein SSR, getriggert durch den
Logikausgang auf OP1, und zum Kihlen ein Relais, OP4, verwendet.

*
L L
Hleizelement |:| Regler Sicherung |:| Relaisausgang
Sicherung Sicherung
E CT| |AA . .
Solid State = ) = ) RC-Glied, Abschnitt 2.10
Relais :l D|1-|
(z.B. TE10) 2A Q_[LA JlfAC Kahl- oder
E o HD| |VI . Alarmrelais
Heiz- | Il A(+) [HE JIff v+ }
|
eeme”[’ N BC) [HE L v- || - T/c
N .

Sicherheitsanforderungen fir permanent angeschlossene Anlagenbauteile:

e Die Schaltschrankinstallation muss einen Schalter oder Unterbrechungskontakt beinhalten.
e Dieses Bauteil sollte in der Nadhe der Anlage und in direkter Reichweite des Bedieners sein.
e  Kennzeichnen Sie dieses Bauteil als trennende Einheit.

©  sie kénnen einen Schalter oder Trennkontakt fiir mehrere Gerate verwenden.

2.15.2 CT Verdrahtungsdiagramm

Dieses Diagramm zeigt lhnen eine Beispielverdrahtung eines CT Eingangs.

Heizelement Stromwandler

Sicherung Solid State 1

L el [ Heizung ——N

(z.B.TE10) /\
L Thermoelement
1A |_ CTI[|| AA
1B ] C |IlfAB
DI -IJ_
2A] & I LAJIAC
Regler
Sicherung 2B|| com|HD|[ VI
— +
— LIl Aw) [HEJLv+
N N e (el -
Anmerkung: Ein 10 Q Birdenwiderstand ist im Regler einge- |: ]
baut.
Fir den Stromwandler benétigen Sie ein Bauteil zur Spannungs-
begrenzung, um Stdrspitzen bei nicht eingestecktem Regler zu
vermeiden. Z. B. zwei back to back Zener Dioden. Die Zener t
Spannung sollte zwischen 3 und 10 V bei 50 mA liegen. Stromwandler CT
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3. Informationen zu Sicherheit und EMV

Dieses Gerat ist fur die Verwendung in industriellen Temperatur- und Prozessregelanlagen vorgesehen und ent-
spricht den Anforderungen der Européischen Richtlinien fir Sicherheit und EMV. Verwenden Sie das Gerét in ande-
ren Anwendungen oder beachten Sie die in dieser Anleitung gegebenen Installationsanweisungen nicht, kann die
Sicherheit und die EMV beeintrachtigt werden. Sie sind fur die Einhaltung der Sicherheit und EMV in Ihrer Anlage
verantwortlich.

Sicherheit

Dieses Gerat entspricht der Europaischen Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EC, unter Anwendung des Sicher-
heitsstandards EN 61010.

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Dieser Regler ist konform zu der EMV Richtlinie 2004/108/EC, und den erforderlichen Schutzanforderungen. Die
Konformitét ist durch eine Drittstelle geprift und die technischen Unterlagen sind dort abgelegt. Das Gerét ent-
spricht den allgemeinen Richtlinien fur industrielle Umgebung, definiertin EN 61326. Weitere Details in den techni-
schen Unterlagen.

ALLGEMEIN

Die Informationen in dieser Anleitung kdnnen ohne Hinweis gedndert werden. Wir bemihen uns um die Richtigkeit
der Angaben in dieser Anleitung. Der Lieferant kann nicht fir in der Anleitung enthaltene Fehler verantwortlich ge-
macht werden.

Auspacken und Lagerung

Die Verpackung sollte das Gerat im Gehéause, zwei Halteklammern fir die Schalttafelinstallation und die Bedie-
nungsanleitung enthalten. Bestimmte Bereiche enthalten noch einen Eingangsadapter.

Ist bei der Auslieferung die Verpackung oder das Geréat beschadigt, bauen Sie das Gerat nicht ein und wenden Sie
sich an den Lieferanten. Lagern Sie das Geréat vor dem Einbau, schiitzen Sie es vor Feuchtigkeit und Schmutz und
achten Sie auf eine Umgebungstemperatur zwischen -10 °C und +70 °C.

Service und Reparatur

Dieses Gerat ist wartungsfrei.

Sollte das Gerat einen Fehler aufweisen, kontaktieren Sie bitte die néchste Eurotherm Niederlassung.
Achtung: Geladene Kondensatoren

Bevor Sie den Regler aus dem Geh&use entfernen, nehmen Sie das Gerat vom Netz und warten Sie etwa 2 Minuten,
damit sich Kondensatoren entladen kénnen. Ziehen Sie den Regler zum Teil aus dem Gehause, warten Sie dann 2
Minuten, bevor Sie den Regler ganz aus dem Gehé&use ziehen. Vermeiden Sie auf jeden Fall jede Beriihrung der
Elektronik, wenn Sie das Gerat aus dem Gehause entfernen.

Beachten Sie diesen Hinweis nicht, kdnnen Bauteile des Gerats beschadigt werden.

Elektrostatische Entladung

Haben Sie den Regler aus dem Geh&use entfernt, kénnen einige der freiliegenden Bauteile durch elektrostatische
Entladungen beschadigt werden. Beachten Sie deshalb alle VorsichtsmaBnahmen bezlglich statischer Entladungen

Reinigung

Verwenden Sie fur die Reinigung der Gerateaufkleber kein Wasser oder auf Wasser basierende Reinigungsmittel
sondern Isopropyl Alkohol. Die Oberflache der Gerate kénnen Sie mit einer milden Seifenlésung reinigen.
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3.1 Installation Sicherheitsanforderungen
Sicherheits-Symbole

Im Folgenden werden die auf dem Gerat angebrachten Sicherheits-Symbole erklart:

A
A Siehe Anleitung. A Stromschlaggefahr. A \aBnahmen gegen elektrostatische Entladung treffen.

C-Tick-Kennzeichen fir Australien (ACA) und Neuseeland (RSM).

@ 2]
\) Zum Schutz der Umwelt nach 40 Jahren recyceln. Beschrankung gefdhrlicher Substanzen.
O

Bauteile sind durch VERSTARKTE ISOLIERUNG geschiitzt.

@ Hilfreiche Tipps.

Personal

Lassen Sie die Installation dieses Gerats nur von qualifiziertem Personal durchfihren.
Beriihrung

Bauen Sie das System zum Schutz vor Beriihrung in ein Gehause ein.

Achtung: Fiihler unter Spannung

Der Regler ist so konstruiert, dass der Temperaturfiihler direkt mit einem elektrischen Heizelement verbunden wer-
den kann. Es liegt in lhrer Verantwortung dafiir zu sorgen, dass Servicepersonal nicht an unter Spannung stehende
Elemente gelangen kann. Ist der Fihler mit dem Heizelement verbunden, missen alle Leitungen, Anschlisse und
Schalter, die mit dem Fihler verbunden sind, fiir 230 Vac +£15 % CATIl ausgestattet sein.

Verdrahtung

Die Verdrahtung muss korrekt, entsprechend den Angaben in dieser Bedienungsanleitung und den jeweils gulti-
gen Vorschriften, erfolgen. Achten Sie besonders darauf, dass die AC Spannungsversorgung nicht mit dem Sen-
soreingang oder anderen Niederspannungsein- oder -ausgéngen verbunden wird. Verwenden Sie Kupferleitung
(auBer fur Thermoelementanschluss) und achten Sie darauf, dass alle Zuleitungen und Anschlussklemmen fir die
entsprechende Stromstarke dimensioniert sind. Weiterhin sind alle Anschlisse nach den giltigen VDE-Vorschriften
bzw. den jeweiligen Landesvorschriften vorzunehmen.

Isolation

Die Installation muss einen Trennschalter oder einen Leistungsschalter beinhalten. Bauen Sie diesen Schalter in der
Néhe des Systems und gut erreichbar fir den Bediener ein. Kennzeichnen Sie den Schalter als trennende Einheit.

Uberstromschutz

Sichern Sie die Spannungsversorgung zum System zum Schutz der Gerateverkabelung mit einer Sicherung ab.
Maximalspannungen

Die maximal anliegende Spannung der folgenden Klemmen muss weniger als 230 Vac +15 % betragen:

e  Relaisausgang zu Logik-, DC oder Fihlerverbindungen;

e jede Verbindung gegen Erde.

SchlieBen Sie den Regler nicht an Drehstromnetze ohne geerdeten Mittelpunkt an. Im Falle eines Fehlers kann es
bei dieser Versorgung zu Spannungen ber 264 Vac kommen. Das Geréat kann dadurch zerstért werden.

Umgebung

Leitende Verschmutzungen durfen nicht in den Schaltschrank gelangen. Um eine geeignete Umgebungsluft zu er-
reichen, bauen Sie einen Luftfilter in den Lufteintritt des Schaltschranks ein. Sollte der Regler in kondensierender
Umgebung stehen (niedrige Temperaturen), bauen Sie eine thermostatgeregelte Heizung in den Schaltschrank ein.

Dieses Produkt entspricht der Norm BSEN61010 Uberspannungskategorie Il, Verschmutzungsgrad 2. Diese sind
wie folgt definiert:

Uberspannungskategorie Il (CAT I1)
Nennspannung: 230 V. Vorzugswerte von Steh-StoBspannungen fiir Uberspannungskategorie 2: 2500 V.
Verschmutzungsgrad 2

Ubliche, nicht leitfahige Verschmutzung; gelegentlich muss mit voriibergehender Leitfahigkeit durch Betauung ge-
rechnet werden.
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Erdung des Temperaturfiihlerschirms

In manchen Anwendungen wird der Sensor bei laufendem System gewechselt. In diesem Fall sollten Sie als zusatz-
lichen Schutz vor Stromschlag den Schirm des Temperatursensors erden. Verbinden Sie den Schirm nicht mit dem
Maschinengehause.

Anlagen- und Personensicherheit

Beim Entwurf eines Regelsystems sollten Sie sich auch Gber die Folgen bei Fehlfunktionen Gedanken machen. Bei
einem Temperatur-Regelsystem besteht die Gefahr einer stdndig laufenden Heizung. Das kann zu Personen- und
Anlagenschaden fihren.

Grinde fur eine fehlerhafte Heizung kénnen sein:

Beschadigung des Sensors durch den Prozess

Die Verdrahtung des Thermoelementes wird kurzgeschlossen
Reglerausfall in der Heizperiode

Eine externe Klappe oder Schiitz ist in Heizposition blockiert

Der Reglersollwert ist zu hoch.

Schitzen Sie sich und die Anlage durch eine zusétzliche Temperatur-Schutzeinheit. Diese sollte einen unabhéngi-
gen Temperaturfihler und ein Schiitz besitzen, der den Heizkreis abschalten kann.

Anmerkung: Das Alarmrelais im Regler dient nicht zum Schutz der Anlage, sondern nur zum Erkennen und Anzei-
gen der Alarme.

EMV Installationshinweise

Um sicherzustellen, dass die EMV-Anforderungen eingehalten werden, treffen Sie folgende MaBnahmen:

Stellen Sie sicher, dass die Installation gemaf den ,Eurotherm EMV-Installationshinweisen"”, Bestellnummer
HA150976, durchgefihrt wird.

Bei Relaisausgéngen missen Sie eventuell einen geeigneten Filter einsetzen, um die Stéraussendung zu un-
terdriicken. Bitte beachten Sie, dass die Anforderungen an die Filter jedoch von der verwendeten Lastart ab-
hangen.

Verwenden Sie den Regler in einem Tischgehause, sind unter Umstanden die Anforderungen der Fachgrund-
norm fir den Wohn-, Geschéft- und Gewerbebereich giltig. Bauen Sie in diesem Fall einen passenden Filter in
das Gehéuse ein.

Leitungsfiihrung

Um die Aufnahme von elektrischem Rauschen zu minimieren, verlegen Sie die Leitungen von Logik- und Stetig-
ausgang und Sensoreingang weitab von Netzspannungsleitungen. Ist dies nicht méglich, verwenden Sie bitte ab-
geschirmte Kabel. Die Abschirmung muss an einem Ende geerdet sein. Achten Sie darauf, die Leitungslange so
kurz wie moglich zu halten.

20
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4. Einschalten

Bei jedem Reglerstart durchlauft das Gerat zuerst fir einige Sekunden einen Diagnosemodus. Wéhrend der Diag-
nose leuchten alle Anzeigeelemente, gefolgt von der Anzeige der Firmware Versionsnummer und der Geréteart
(unten gezeigt).

P104 Regler P108 Regler

oo
0o
0

oo B0

x|
0o 0o

s

8
oo

LI

@

s o 0O O
i@

Die automatisch darauffolgende Anzeige ist abhangig davon, ob Sie den Regler vorkonfiguriert bestellt haben.

4.1 Neuer, unkonfigurierter Regler

Haben Sie einen Regler mit Konfigurationscode ,P” bestellt (Abschnitt 1.5.2), ist dieser unkonfiguriert und startet
mit dem ,Quick Start” Code. Mit dieser eingebauten Funktion kénnen Sie Eingangsart und -bereich, die Ausgangs-
funktionen und die Funktion des Digitaleingangs schnell und einfach konfigurieren.

A Eine nicht korrekte Konfiguration kann zu Beschadigungen des Prozesses und zu Personenschéden fithren.
Es liegt in der Verantwortung des Inbetriebnehmers, fiir eine korrekte Konfiguration zu sorgen.

4.1.1 Quick Konfigurationscode

Der Quick Code besteht aus zwei ,SETs"” mit je vier Zeichen. In der oberen Anzeige sehen

Sie den gewahlten Satz. Die untere Anzeige besteht aus den vier Zeichen, die das Set be-
zeichnen. - -
Stellen Sie diese wie folgt ein:

Das erste Zeichen ,-" blinkt.

Wiahlen Sie mit Il oder den entsprechenden Code (siehe Quick Code Tabelle in Abschnitt 4.1.3).
Bestatigen Sie mit die Anderung und gehen Sie zur nachsten Stelle.

Sie kdnnen erst nach der Konfiguration eines Zeichens das nachste Zeichen aufrufen.

Mit Il rufen Sie das vorangegangene Zeichen auf.
Haben Sie alle vier Zeichen konfiguriert, springt die Anzeige auf Set 2.

~r00Qe N

no
Wenn Sie das letzte Zeichen eingegeben haben, driicken Sie erneut B D Anzeige zeigt

YES
6. Wiahlen Sie mit I oder Il S und bestatigen Sie mit K&l

Der Regler geht automatisch in die Bedienebene, Abschnitt 4.2.

o

4.1.2 Laden der Werkseinstellung
Anstatt jedes Zeichen separat einzugeben, kénnen Sie die Werkseinstellung direkt laden.
In Kapitel 11 finden Sie die Werte der Werkseinstellung.
1. Wenn SEE { mit +____"angezeigt wird, driicken Sie
no
. . . donE

2. Die Anzeige springt auf

YES
3. Wihlen Sie mit Il oder [Nl IS und bestétigen Sie mit =

Der Regler geht automatisch in die Bedienebene, Abschnitt 4.2.
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41.3  Quick Code Tabellen
Anmerkung: Die Quick Code Tabellen sind eine Wiederholung des Bestellcodes in Abschnitt 1.5.2.

1. Eingangsart

Set 1

Eingangsart Bereich OP1

/\

OP2

3. Ausgang OP1 - Alarm 3

4. Ausgang OP2 - Alarm 1

Thermocouple n  Unkonfiguriert n Unkonfiguriert

b | Thermoelement Typ B n | Thermoelement Typ N H  PID Heizen H PID Heizen

4 | Thermoelement Typ J r | Thermoelement Typ R L PIDKuhlen J PID Kiihlen

H | Thermoelement Typ K 5 | Thermoelement Typ S 4 | EIN/AUS Heizen C EIN/AUS Heizen

L | Thermoelement Typ L E  ThermoelementTyp T F EIN/AUS Kiihlen F EIN/AUS Kiihlen

L | Thermoelement Typ C oder kundeneigene Linearisierung Alarm: Alarm stromfiihrend Alarm: Alarm stromfithrend
RTD 0 | Maximalalarm 0 Maximalalarm

P | Platin Widerstandsthermometer Typ Pt100 { | Minimalalarm { Minimalalarm
mV/ mA C | Abweichung Hoch I Abweichung Hoch
u | 0-80mV 3 | Abweichung Tief J Abweichung Tief
c | 0-20mA Y | Abweichung Band Y Abweichung Band
Y 420mA Alarm: Alarm stromlos Alarm: Alarm stromlos

S | Maximalalarm 5 Maximalalarm
2 Bereich b Minimalalarm [ Minimalalarm
T | °[ voller Bereich T | Abweichung Hoch 1 Abweichung Hoch
E | °F voller Bereich B | Abweichung Tief ] Abweichung Tief
Celsius Fahrenheit 9 | Abweichung Band 9 Abweichung Band
0 0-100 & [ 0-1000 0 32212 n [ 32-1832 Ereignis DC Retransmission (P116)
{ 0200 |6 01200 |H 32392 | n | 322192 E | Ende Status F 420 mA Sollwert
2 0400 | 1 01400 |, | 32752 | P | 322552 r_| Lhuft Status ';: 4-20mAPY
3 0600 | B |0-1600 4321112 | r | 322912 7 g:ig m ’;slsliae’r‘tg
Y | 0-800 9 | 0-1800 L | 321472 b | 32-3272
b 0-20 mA PV
d 0-20 mA Ausgang
Ereignis
E Ende Status
Set2 pd A r Lauft Status

5. Ausgang OP3 - Alarm 3 6. Ausgang OP4 - Alarm 2 7. Digitaleingang 1
(nicht fir P108 und P104) n Unkonfiguriert A | Alarmbestitigung
n | Unkonfiguriert H | PID Heizen 5 | Sollwert 2 Auswahl
H | PID Heizen {4 | PIDKihlen L | Tastensperre
L | PIDKihlen L | EIN/AUS Heizen E | Timer Riicksetzen
J EIN/AUS Heizen F EIN/AUS Kihlen r | Timer Start
F  EIN/AUS Kuhlen Alarm: Alarm stromfiihrend U | Timer Start/Riicksetzen
Alarm: Alarm stromfiihrend 0 Maximalalarm H | Timer Halten
0 Maximalalarm | Minimalalarm N | Hand Auswahl
{ | Minimalalarm 2 | Abweichung Hoch b | Standby Modus (Ausgénge aus)
2 | Abweichung Hoch J | Abweichung Tief n | Unkonfiguriert
3 | Abweichung Tief Y | Abweichung Band
4 | Abweichung Band Alarm: Alarm stromlos 8. Digitaleingang 2 (nur P108 & P104)
Alarm: Alarm stromlos g Maximalalarm s
. A | Alarmbestitigung
5 Maximalalarm [ Minimalalarm
- 5 | Sollwert 2 Auswahl
b Minimalalarm 7 | Abweichung Hoch ) T
- L astensperre
7 | Abweichung Hoch B | Abweichung Tief ) o
. ) E | Timer Ricksetzen
B | Abweichung Tief 9 | Abweichung Band Ti S
9 Abweichung Band Event = mer Start
e yen I | Timer Start/Riicksetzen
DC Retransmission E | Ende Status H | Timer Halten
E | 4-20 mA Sollwert r | Lauft status N | Hand A hi
u 4-20 mA PV : Al =
b | Standby Modus (Ausgénge aus)
Y 4-20 mA Ausgang Unkonfiguriert
R | 0-20 mA Sollwert z T
b | 0-20mAPV Beispiel
d 0-20 mA Ausgan : -
P— 9eng ICHCL Set 1 - Thermoelement Typ J, °C, OP1 PID Heizen, OP2 PID Kiihlen.
Ereignis

E Ende Status

OP3
(nicht P116)

OP4 Digital IP1

Digital IP2
(nicht P116)

Set 2 - OP3 (nur P108 & P104) Maximalalarm, OP4 Minimalalarm,
Alarmbestatigung auf Logikeingang 1, SP Auswahl auf Logikeingang 2.
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4.1.4  Alarmzuweisung liber den Quick Code

Alarme haben eine feste Zuweisung, wenn Sie sie Uber den Quick Code einstellen. Die Zuweisung ist wie folgt:
OP1 > AL3

OP2 - AL1

OP3 = AL3. Wenn OP1 und OP2 fir Heizen/Kiihlen konfiguriert sind, wird AL3 auf Ausgang 3 gelegt.

OP4 = AL2. Wenn OP1 und OP2 fir Heizen/Kiihlen konfiguriert sind, wird AL2 auf Ausgang 4 gelegt.

Im Beispiel auf der vorherigen Seite liegt AL2 auf OP4 und AL3 auf OP3, AL1 ist nicht belegt.

In der folgenden Tabelle sehen Sie einige Beispiele der Alarmzuweisung fur unterschiedliche Quick Codes:

Quick Code OP1 OP2 OP3 OP4

JCHD SBnn Heizen Kihlen AL3 AL2 AL1 nicht belegt
JCHS nnnn Heizen AL1 Kein Heizen/Kihlen
JCS6 nnnn AL3 AL1 AL2 nicht belegt
JCHS BLAn Heizen AL1 AL3 Kihlen AL2 nicht belegt
JCHS Bann Heizen AL1 AL3 AL2 nicht belegt
JCHS Bnn | Heizen AL1 AL3 AL2

4.1.5 Erneutes Aufrufen des Quick Code Modus

Sie kénnen jederzeit wieder auf den Quick Code Modus zugreifen, indem Sie einen Kaltstart durchfiihren:

Warnung: Ein Kaltstart entfernt jede vorangegangene Konfiguration. Bevor Sie einen Kaltstart durchfiihren, soll-
ten Sie eine Clonedatei (Abschnitt 10.7) Ihrer Regler Konfiguration erstellen.

Die Durchfiihrung des Kaltstarts finden Sie in Abschnitt 5.2.22 erklart.
4.1.6  Ubersicht iiber die Start Anzeigen

Zusétzlich zu dem oben beschriebenen Modus haben Sie die Mdglichkeit, den Regler mit einem im Werk einge-
stellten Parametersatz zu bestellen. Dieser wird durch den Konfigurations Bestellcode ,F” bestimmt. Wahlen Sie bei
der Bestellung den Code ,P”, ist ein Quick Code bei der Auslieferung bereits geladen. Unten sehen Sie eine Uber-
sicht Uber die Start Anzeigen dieser drei Bestellmdglichkeiten.

Software Bestellcode ,0". Software Bestellcode ,F”. Software Bestellcode ,,P".

Quick Codes muss wie in Ab- Quick Codes werden nicht ange- Quick Codes sind voreingestellt
schnitt 4.1.1 beschrieben ein- fragt oder angezeigt. und werden kurz angezeigt.
gegeben werden.
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4.1.7 Weitere Geratestarts

Bei jedem Start durchlauft der Regler den Diagnosemodus. AnschlieBend erscheint die ,HOME" Seite der Bedien-
ebene 1 (Abschnitt 4.2).

Die Startprozedur ist abhéngig von der Konfiguration des Reglers.

Haben Sie den Regler
nur Gber den Quick
Code konfiguriert (Ab-
schnitt 4.1.1), wird bei
jedem Einschalten des
Gerats der Quick Code
fur ein paar Sekunden

Haben Sie die Werks-
einstellung einge-
geben (Abschnitt 4.1.2)
ODER den Regler tber
den ,P" Code konfi-
guriert, wird der Quick
Code wahrend des

Starts nicht mehr ge-
zeigt, da dieser dann
ungultig ist.

gezeigt.

4.2 Bedienoberflache

P104 Regler P108 Regler P116 Regler

Gemessene Temperatur_,
Gemessene Temperatur (oder Prozesswert ,PV")
Zieltemperatur *
(Sollwert ,SP")

(oder Prozesswert ,PV")
<« Zieltemperatur *
(Sollwert ,SP")
= Ausgangsanforderung *

Bedientasten

Anzeigen

Parameter Taste. Driicken, um den nachsten Parameter im
MenU aufzurufen. Gedrlckt halten: kontinuierliches Scrollen.

Alarm aktiv (Rot)

Leuchtet, wenn Ausgang 1 EIN ist (z. B. Heizen) Bild Taste. Drlicken, um“den vorherigen Earameter im Mgm’j
aufzurufen. Durch Gedriickthalten kann eine andere Bedien-

Leuchtet, wenn Ausgang 2 EIN ist (z. B. Kiihlen) ﬂ ebene aufgerufen werden.

Leuchtet, wenn Ausgang 3 EIN ist (nur P108 & Dieser Taste kann eine Funktion zugewiesen werden - siehe

P104) .P" Code P73, Abschnitt 5.2.18.

Leuchtet, wenn Ausgang 4 EIN ist (z. B. Alarm) Taste zum Verringern eines Werts.

Alternativer Sollwert (SP2) n Taste zum Erh&hen eines Werts.

X

Zuriick zur Bedienanzeige: ﬂ und gleichzeitig driicken.
Funktionstaste 1 Diese Tasten stehen nur bei P108 &

- ) P104 zur Verfugung. Funktionen
Funktionstaste 2 siehe Abschnitt 5.2.18.

Digitale Kommunikation aktiv (blinkt)

HA@A===eg
P4

Handbetrieb gewahlt

Alphanumerische Anzeige
Obere Zeile Gemessene Temperatur (Prozesswert, PV) oder Wert eines gewahlten Parameters

Zieltemperatur (Sollwert, SP) oder
Mnemonik eines gewahlten Parameters

Dies sind die Standard Parameter. Sie kénnen eigene Parameter
anzeigen lassen, um lhren Prozessanforderungen zu entsprechen
(Abschnitt 5.2.19).

* Zweite Zeile

* Dritte Zeile Ausgangsleistung
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4.2.1 Einstellen des Sollwerts (Sollwert ,SP")

Von der Hauptanzeige:

Die Einheit (wenn konfiguriert*) wird kurz angezeigt, wenn eine der Tasten zum

Mit I crhshen Sie den Sollwert ersten Mal gedriickt wird. Bei wiederholtem Driicken wird die Einheit nicht ange-
zeigt - erste nach 1 Sekunde ohne Tastendruck kénnen Sie die Einheit wieder
anzeigen lassen.

Mit verringern Sie den Sollwert | Der neue Sollwert wird vom Gerat Gbernommen, sobald Sie die Taste loslassen.
Ein kurzes Aufblinken zeigt Ihnen, dass der Wert jetzt aktuell ist.

* Einheiten werden in Bedienebene 2 (Abschnitt 4.7.2) konfiguriert.

4.3 Parameter der Bedienebene 1

Fur den taglichen Gebrauch steht Ihnen in Bedienebene 1 eine kurze Parameterliste zur Verfligung. Der Zugriff auf
diese Parameter ist nicht geschitzt.

Mit rufen Sie nacheinander die verfigbaren Parameter auf. Die Mnemonik der Parameter erscheint in der unte-
ren Anzeige.

Den Parameterwert konnen Sie der oberen Anzeigezeile entnehmen. Mit Il oder MM stellen Sie den Wert ein. Be-
tatigen Sie fur 30 Sekunden keine Taste, erscheint wieder die Hauptanzeige (HOME).

Die angezeigten Parameter sind von den konfigurierten Funktionen abhéngig:

Parameter  Beschreibung und Anderbarkeit Weitere Informationen

Mnemonik

oP Ausgangsleistung. Auto/Hand/Aus Modi
Dieser schreibgeschitzte Wert zeigt im ,Auto” oder ,AUS"” Modus die aktuelle Leistungs- finden Sie i”_ Abschnitt
anforderung. Bei einer Temperaturregelung bedeutet 100% = voll Heizen und 4.10 beschrieben

-100% = voll Kihlen.
Im Handbetrieb kénnen Sie die Ausgangsleistung mit den Tasten B oder einstel-

len.

&P Aktueller Sollwert.
Dieser schreibgeschitzte Wert erscheint im ,Hand” oder “AUS” Modus.

Rc AL Alarmbestétigung - Yes oder no. Abschnitt 4.4.3
Dieser Parameter erscheint nur, wenn Sie einen gespeicherten Alarm konfiguriert haben.

ESE Status des Timers - Run, Reset, Hold, End. Abschnitt 4.12 Timer.
Dieser Parameter erscheint nur bei konfigurierter Timer Funktion.

5P Sollwert 1. Zum Andern des Werts driicken Sie Il oder INEL

5P Sollwert 2. Zum Andern des Werts driicken Sie Il oder INEL

EEL Vergangene Zeit. Stunden oder Minuten, je nach Konfiguration. ,P" Code P42
Dieser Parameter erscheint nur bei konfigurierter Timer Funktion. Schreibgeschiitzt.

ErE Verbleibende Zeit. Stunden oder Minuten, je nach Konfiguration. P Code P42

Dieser Parameter erscheint nur bei konfigurierter Timer Funktion.
Die Zeit kdnnen Sie bei laufendem Timer mit IBl oder andern.

EPR- Teilwert Energiezahler.

Mit diesem schreibgeschiitzten Parameter kénnen Sie den Energieverbrauch bestimmter
Chargen messen.

Der Wert kann auch in der zweiten oder dritten Anzeigezeile angezeigt werden. .P" Code P74

EEkak Gesamtwert Energiezahler.

Mit diesem schreibgeschitzten Parameter kénnen Sie den Energieverbrauch kompletter
Prozesse messen, die aus mehreren Chargen bestehen kénnen.

Der Wert kann auch in der zweiten oder dritten Anzeigezeile angezeigt werden. ,P" Code P75
Anmerkung: EPRAr und EEok kénnen Sie mit dem Parameter E.~ Sk zuriicksetzen. Dieser steht Ihnen

normalerweise in Bedienebene 2 zur Verfligung (Abschnitt 4.7.2), kann jedoch mithilfe der Konfigurati- | iTools Abschnitt 10.5.3.
onssoftware iTools in die Bedienebene 1 ,promoted” werden.

,P" Codes P71, P72
Alternativ kénnen Sie die Tasten F1, F2 oder ﬂ mit der Anzeige von ErSE belegen. oder P73.

©

,P" Codes finden Sie
in Abschnitt 5.2.
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4.4 Alarme

Alarme melden Ihnen, wenn ein voreingestellter Wert erreicht wird. Ein Alarm wird durch
eine blinkende Alarmnummer und der roten ALM Anzeige dargestellt.

©

,P" Codes finden
Sie in Abschnitt 5.2.

Sie kdnnen bis zu drei Prozessalarme Uber den Quick Start Code (Abschnitt 4.1.1) oder die
.P" Codes P21 bis P29 konfigurieren.

Ebenso kann bei Aktivwerden eines Alarms ein Ausgang, normalerweise ein Relais, geschaltet werden, um so ein
externes Bauteil zu aktivieren (,P” Code P11 bis P14).

Fur jeden Alarm kénnen Sie eine der folgenden Alarmarten wéhlen:

Alarmart Beschreibung

Minimalalarm Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert unter einen absoluten Grenzwert fallt.

Maximalalarm Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert Uber einen absoluten Grenzwert steigt.

Abweichung Tief Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert um den eingestellten Grenzwert unter den Sollwert fallt.
Abweichung Hoch Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert um den eingestellten Grenzwert tiber den Sollwert steigt.
Abweichung Band Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert um den eingestellten Grenzwert vom Sollwert abweicht.

Zusétzlich zu den oben genannten Alarmen kénnen Sie folgende Alarmarten konfigurieren:

Fihlerbruch Tritt ein Fiihlerbruch auf, blinkt die Alarmmeldung Shr auf der Anzeige. Sie kénnen die Regelausginge
so konfigurieren, dass sie in diesem Fall einen ,sicheren” Wert ausgeben. (,P” Code P36).
Uberstom Ein Alarm wird angezeigt, wenn der Stromwert erreicht ist. (,P” Code P33).
Stromalarme kénnen fiir Last, Leck oder Uberstrom konfiguriert werden.
Regelkreis- Eine Regelkreisunterbrechung wird angenommen, wenn der PV nicht innerhalb einer bestimmten Zeit
unterbrechung auf Anderungen des Ausgangs reagiert. (,P” Code P34).

Haben Sie einen Alarm nicht konfiguriert, erscheint dieser auch nicht im Meni der Bedienebene 2 (Abschnitt 4.7.2).

4.4.1 Einstellen von Alarmsollwerten

Den Ausldsepunkt fiir einen Alarm stellen Sie mithilfe der Alarmsollwert Parameter AL {, ALE oder AL 3 ein. Diese
finden Sie in Bedienebene 2* (Abschnitt 4.7.2). Haben Sie den Regler zur Messung von Lastbedingungen konfigu-
riert, dienen die ParameterLd.HL, LEHL, He AL zur Einstellung der Alarmsollwerte fur die Laststrome.

Driicken Sie , bis der gewlinschte Alarmsollwert angezeigt wird*.
Stellen Sie mit ﬂ oder ﬂ den Alarmsollwert ein.
Bestatigen Sie mit den Wert.

* Sie kdnnen den Alarmsollwert Parameter Gber iTools (Abschnitt 10.5.3) in die Bedienebene 1 ,promoten”.

4.4.2  Alarmanzeige

Tritt ein Alarm auf, blinkt die rote - Anzeige zusammen mit der Alarmnummer, z. B. AL 1. sind mehrere Alarme
aktiv, werden die Alarmnummern abwechselnd angezeigt. Die dem Alarm zugewiesenen Ausgange (normalerweise
Relais) schalten. Sie kdnnen mittels Quick Start Code oder den ,P” Codes P11 bis P14 die Relais im Alarmfall als
stromfihrend oder stromlos konfigurieren. Ublich ist die Konfiguration ,im Alarmfall stromlos”, damit auch bei ei-
nem Stromausfall am Regler ein Alarm schaltet und angezeigt wird.

4.4.3  Alarmbestitigung

Alarme kdnnen Sie auf drei verschiedene Arten bestatigen:

1. Alle Alarme kénnen Sie in Ebene 2, oder im Fall eines gespeicherten Alarms in Ebene 1 bestatigen:

Wahlen Sie mit den Parameter Ac AL (Alarmbestatigung). Dieser Alarm ist in Ebene 2 immer verfugbar,
falls Sie nicht eine Funktionstaste fur die Alarmbestéatigung konfiguriert haben (,P” Code P71, P72 oder P73).

Waéhlen Sie mit ﬂ oder YES.
Bestatigen Sie mit .
2. Betétigen Sie eine externe Taste, die mit Digitaleingang 1 oder 2 verbunden ist, wenn Sie einen der beiden

Eingénge fir Alarmbestatigung konfiguriert haben (,P” Code P51 und P52).

3. Betétigen Sie eine der Tasten ﬂ, oder , wenn Sie die jeweilige Taste fur Alarmbestatigung konfigu-
riert haben (,P” Codes P71, P72 und P73).
Steht der Alarm weiterhin an, leuchtet die Alarmanzeige kontinuierlich weiter und die Alarmmeldung blinkt.

Die durchgefiihrte Aktion ist abhangig von der konfigurierten Speicherart des Alarms. Diese finden Sie im folgen-
den Abschnitt beschrieben.
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44.4  Alarmspeicherung

Die Alarmspeicherung wird verwendet, um eine erkannte Alarmbedingung aktiv zu halten. ©
Die Alarmspeicherung kénnen Sie Gber die ,P” Codes P22 (Alarm 1), P25 (Alarm 2), P28 ,P" Codes finden
(Alarm 3), P33 (CT Alarm) wie folgt konfigurieren: Sie in Abschnitt 5.2.

nonE Nicht spei- Ein nicht gespeicherter Alarm wird zurlickgesetzt, sobald die Alarmbedingung erlischt.
chernd Steht der Alarm bei der Bestétigung noch an, leuchtet die ALM Anzeige konstant, die Alarm-
nummer blinkt und der Ausgang bleibt aktiv.
Auko Automatische | Diese Art der Alarmspeicherung benétigt eine Bestatigung, bevor der Alarm zuriickgesetzt wird.
Bestatigung Sie kénnen den Alarm bestatigen BEVOR die Alarmbedingung erlischt.
Im Folgenden ist ein Beispiel fir Alarm 1 auf Ausgang OP4 beschrieben:

- und AL {blinken. ist EIN.

Alarm 1 wird aktiv

Bestatigung (Alarm ist weiter
aktiv) - leuchtet konstant. AL { blinkt weiter, ist EIN.
Alarm 1 Bedingung erlischt Alle Anzeigen/Bedingungen zuriickgesetzt.

Alarm 1 wird aktiv

- und AL { blinken. ist EIN.
- und AL { blinken. ist EIN.

Bestatigung (Alarm ist nicht mehr | Die Alarmanzeigen und Ausgange werden zuriickgesetzt.

Alarm 1 Bedingung erlischt

aktiv)
MAn Manuelle Der Alarm bleibt solange aktiv, bis die Alarmbedingung erlischt UND Sie den Alarm bestatigt
Bestatigung haben. Den Alarm kdnnen Sie erst bestatigen NACHDEM die Alarmbedingung erloschen ist.

Im Folgenden ist ein Beispiel fiir Alarm 1 auf Ausgang OP4 beschrieben:

- und Alarmnummer blinken. ist EIN.

Alarm 1 wird aktiv

Bestatigung (Alarm ist weiter Alarmanzeige und Ausgang bleiben weiterhin aktiv.
aktiv)
Alarm 1 Bedingung erlischt Alarmanzeige und Ausgang bleiben weiterhin aktiv.
Bestatigung (Alarm ist nicht mehr | Die Alarmanzeigen und Ausgénge werden zuriickgesetzt.
aktiv)
MoAL Kein Alarm Keine Alarmanzeige und keine Alarmspeicherung.
Im Folgenden ist ein Beispiel fir Alarm 1 auf Ausgang OP4 beschrieben:
Alarm 1 wird aktiv ist EIN
Bestatigung (Alarm ist weiter ist EIN
aktiv) ’
Alarm 1 Bedingung erlischt ist AUS.
Alarm 1 tritt kurz auf ist EIN, erlischt aber sofort bei Erloschen der Alarm-

bedingung.
Ab Werk sind die Alarme als nicht gespeichert und im Alarmfall stromlos konfiguriert.

Da die Alarme unabhéngig voneinander sind, kdnnen Sie flr jeden Alarm eine eigene Speicherart wahlen.

4.4.5  Alarmunterdriickung
Die Alarmunterdriickung verhindert, dass ein Alarm in der Startphase aktiv wird. Erst wenn der Istwert den sicheren

Bereich erreicht hat, wird der Alarm freigegeben. Die Alarmunterdriickung wird bei jedem Geréatestart und bei ei-
nem Wechsel von der Konfigurationsebene in die Bedienebene wieder aktiv.

Die Alarmunterdrickung kénnen Sie Uber die ,P” Codes P23, P26 und P29 konfigurieren.

Da die Alarme unabhéngig voneinander sind, kénnen Sie Alarmspeicherung und Alarmunterdrickung beliebig fur
jeden Alarm wahlen.

44.6  Alarmhysterese

Die Alarmhysterese ist die Differenz zwischen dem Punkt, an dem der Alarm ,EIN” schaltet und dem Punkt, an dem
der Alarm wieder ,AUS"” schaltet. Durch die Hysterese wird eine eindeutigere Alarmanzeige erzielt und sie verhin-
dert das sténdige Schalten eines Relais. Diese Funktion ist nutzlich, wenn Sie einen verrauschen Prozesswert haben.
Stellen Sie die Hysterese in Bedienebene 2 ein.
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4.4.7 Fuhlerbruchalarm, Chr ©

Ein Fuhlerbruchalarm tritt auf, wenn die Verbindung zum Fihler unterbrochen wird oder P“ Codes finden
einen vorgegeben Impedanzwert tberschreitet (Abschnitt 5.2.14.1). Sie in Abschnitt 5.2
Den Fihlerbruchalarm kénnen Sie Gber den ,P” Code P35 wie folgt konfigurieren:

On Standard. In den Ebenen 1 und 2, blinkt Sbr, wenn ein Fuhlerbruch vorliegt.

LAE Speichernd Tritt ein Fuhlerbruch auf, bleibt der Alarm bis zur Bestatigung gespeichert.

Der Alarm wird erst nach der Reparatur des Flhlerbruchs zuriickgesetzt. Die Speiche-
rung entspricht der Alarmspeicherung mit manueller [TAn Bestatigung.

oFF Kein Fihlerbruchalarm Ein Flhlerbruch wird nicht erkannt.

Der Fihlerbruchalarm reagiert unabhéngig von anderen Alarmen.

4.4.8 Fihlerbruch mit sicherer Ausgangsleistung

Tritt ein Fiihlerbruchalarm auf, erscheint Sbr auf der Anzeige und der Ausgang des Reglers iibernimmt einen ,si-
cheren” Wert. Diesen kénnen Sie mit dem ,P” Code P36 einstellen. Vorgegeben ist der Wert 0 %, d. h., die Aus-
gange sind aus. Bei einem Heizen/Kiihlen Regler kénnen Sie einen Wert aus dem gesamten Bereich -100 % bis
+100 % auswéhlen. Dieser Wert wird durch die in Bedienebene 2 eingestellten Ausgangsgrenzen (Output High und
Low) nicht begrenzt. Achten Sie bei der Auswahl des Werts darauf, dass der Prozess damit nicht Gberhitzt oder un-
terkdhlt. In manchen Féllen ist ein Wert hilfreich, der eine geringe Ausgangsleistung liefert, um den Prozess im Fall
eines Fuhlerbruchs auf einer ,Standby” Temperatur zu halten.

Arbeitet der Regler im Handbetrieb (Auto/Manual = Man), wird 9.br angezeigt, der Ausgang iibernimmt jedoch
nicht den sicheren Wert, sondern bleibt auf der manuell eingestellten Ausgangsleistung.

Befindet sich der Relger im Standby Modus (Auto/Manual = OFF), wird 5.br angezeigt und die Ausgangsleistung
gehtimmer auf Aus (0 %).
4.4.9 Regelkreisunterbrechung, L br

Eine Regelkreisunterbrechung wird angenommen, wenn der PV innerhalb einer bestimmten Zeit nicht auf eine An-
derung des Ausgangs reagiert.

Konfigurieren Sie den Alarm tGber den ,P" Coder P34, Abschnitt 5.2.13.

Tritt eine Regelkreisunterbrechung auf, blinkt die ALM Anzeige zusammen mit der Meldung L br und OP3 (Stan-
dard) oder ein anderer dem Alarm zugewisener Ausgang schaltet.

Andert sich der PV dann und zeigt somit, dass der Regelkreis wieder reagiert, wird der Alarmausléser zuriickge-
setzt.

Bestatigen Sie den Regelkreisunterbrechungsalarm solange die Unterbrechung noch vorhanden ist, leuchtet die
ALM Anzeige stetig - die L br Meldung blinkt weiter und der Ausgang bleibt aktiv.

Die Erkennung einer Regelkreisunterbrechung kénnen Sie bei PID und EIN/AUS Regelung anwenden.
Weitere Informationen finden Sie in Abschnitt 7.1.10.
4410 Strom (CT) Alarme

Messen Sie den Laststrom Uber die Stromwandler Option, stehen lhnen drei Alarmarten zur Verfigung:

Mnemonik Name Angezeigte Alarmmeldung
LdAL Laststrom Alarmsollwert [Eld
LEAL Leckstrom Alarmsollwert CELE
Hc AL Uberstrom Alarmsollwert [CEHc

Die Alarmsollwerte fir diese Alarme stellen Sie in Ebene 2 ein.
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4.4.11 EEPROM Schreibfrequenz Warnung, ECFr

Wie Sie in den Abschnitten 8.3 und 8.4 nachlesen konnen, hat der in der Piccolo Serie verwendete EEPROM eine
begrenzte Anzahl von Schreibzyklen. Ndhert sich ein Parameter Schreibvorgang zum EEPROM (normalerweise Gber
die digitale Kommunikation) dem fir diesen EEPROM festgelegten Grenzwert, wird ein Alarm aktiviert. Dieser
Alarm besteht aus der Mnemonik EEFr gefolgt von der Id des ersten Parameters, der den Alarm verursacht hat.
Diese Meldung blinkt abwechselnd mit anderen Alarmmeldungen in der zweiten Anzeigezeile. Die Parameter Id
besteht aus dessen Modbus Adresse (skalierte Integer Adresse), z. B. E2Fr, die in Reihe mit 001 8, dem Identifizie-
rer des SP1 Parameters, blinkt.

Sollte dieser Fehler auftreten, entfernen Sie den (die) Parameter aus der Kommunikation und, wenn méglich, erset-
zen Sie ihn durch eine Alternative, wie in Abschnitt 8.4 - ,EEPROM Schreibzyklen” beschrieben. Sollte der seltene
Fall auftreten, dass die Id die Adresse Hex 4000 oder héher zeigt, bedeutet dies, dass ein interner Parameter die
Schreibrate erreicht hat. Nehmen Sie in diesem Fall Kontakt zu Ihrem Lieferanten auf.

Die Berechnung fur die Alarmtriggerung basiert auf der ungiinstigsten Annahme von 100.000 Schreibzyklen Gber
eine minimale Lebensdauer von 10 Jahren.

Die stiindliche Schreibrate fir eine minimale Lebensdauer von 10 Jahren berechnet sich wie folgt:
10 Jahrensrate = unglinstigster Lebenszyklus/Anzahl der Stunden in 10 Jahren

=100.000/(10 * 365 * 24)

= 1,1 Schreibvorgange pro Stunde

Bei der Konfiguration, Inbetriebnahme oder beim Start einer Operation kann es vorkommen, dass die Anzahl der
Schreibvorgange gréBer als diese Rate ist. Achten Sie darauf, dass dieser Zustand nicht langer anhélt, da die Mel-
dung erst friihestens nach 6 Stunden ausgeldst wird. Der 6 Stunden Test wird auB3er Kraft gesetzt, wenn die Anzahl
der Schreibvorgéange in einer Stunde Gber dem maximalen Grenzwert liegt. Dieser Grenzwert liegt bei 30
Schreibvorgéngen, d. h. ein Vorgang alle 2 Minuten. Damit wird die EEPROM Zelle geschitzt, indem Sie als Nutzer
rechtzeitig Gber ein eventuelles Problem informiert werden.

Anmerkung:

Waéhrend der Inbetriebnahme oder der Entwicklung eines Programms kann es vorkommen, dass wiederholt zu ei-

nem glltigen Parameter geschrieben wird. Dies kann dazu fihren, dass eine Warnmeldung angezeigt wird, die Sie
unter diesen Umstanden ignorieren kénnen. Wenn Sie méchten, kénnen Sie die Meldung zuriicksetzen, indem Sie
das Gerét neu starten. Ignorieren Sie die Meldung NICHT, wenn sie wéhrend des normalen Betriebs auftritt. In die-
sem Fall sollten Sie den Ausléser der Meldung identifizieren.

4412 Externer Sollwert Fehler, rEmF

Haben Sie den externen Sollwert freigegeben (Adresse 276, Abschnitt 8.7) wird der Externe Sollwert Parameter
AltSP (Adresse 26, Abschnitt 8.7) als Sollwert verwendet. Voraussetzung ist, dass innerhalb von 5 s ein Wert emp-
fangen wird. Wird innerhalb dieser Zeit kein giltiger Wert empfangen, wechselt der Regler wieder auf den aktuell
giiltigen Sollwert (SP1 oder SP2) und ein Alarm wird generiert. Der Alarm besteht aus der Mnemonik rEmF, die
eventuell abwechslend mit anderen aktiven Alarmen, in der zweiten Zeile der Regleranzeige blinkt. Gleichzeitig
blinkt auch die ALM Anzeige.

Die Meldung erlischt, wenn innerhalb der gesetzten Zeit ein giltiger externer Sollwert empfangen wird.
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4.5 Alarme im Detail

4.5.1 Verhalten von Alarmen nach Netzausfall

Die Antwort eines Alarms nach einem Netzausfall ist abh&ngig von der Speicherart des Alarms, der Konfiguration
der Alarmunterdrickung, dem Alarmstatus und dem Bestétigungsstatus des Alarms.

Die Antwort eines aktiven Alarms nach einem Netzausfall ist wie folgt:

Bei einem nicht gespeicherten Alarm mit konfigurierter Unterdrickung wird die Alarmunterdriickung wieder aktiv.
Haben Sie die Alarmunterdrickung nicht konfiguriert, bleibt der Alarm aktiv. Ist die Alarmbedingung wéhrend des
Netzausfalls erloschen, startet der Regler mit nicht aktivem Alarm.

Bei einem gespeicherten Alarm mit automatischer Bestatigung, wird nach einem Netzausfall die konfigurierte Alar-
munterdrickung nur wieder aktiv, wenn Sie den Alarm vor dem Netzausfall bestétigt haben. Haben Sie keine Alar-
munterdrickung konfiguriert oder den Alarm noch nicht bestatigt, bleibt der Alarm auch nach einem Netzausfall
aktiv. Ist die Alarmbedingung wéhrend des Netzausfalls erloschen, bleibt beim Neustart ein bereits bestatigter
Alarm inaktiv. Haben Sie den Alarm noch nicht bestétigt, startet dieser sicher, aber nicht bestatigt. Ein schon vor
dem Netzausfall sicherer und nicht bestatigter Alarm bleibt in diesem Zustand.

Arbeiten Si emit einem gespeichertem Alarm mit manueller Bestatigung bleibt der Alarm auch bei konfigurierter
Alarmunterdriickung aktiv. Ist die Alarmbedingung wahrend des Netzausfalls erloschen, bleibt beim Neustart der
Alarm sicher und nicht bestéatigt. Ein schon vor dem Netzausfall sicherer und nicht bestétigter Alarm bleibt in die-
sem Zustand.

Die folgenden Beispiele zeigen lhnen grafisch das Alarmverhalten unter verschiedenen Bedingungen:

4.5.2 Beispiel 1
Minimalarm mit Unterdriickung, keine Speicherung
Netz Netz Netz
PV ein aus/ein aus/ein
Alarm
L
Alarm .
EIN
Alarm
AUS o
45.3 Beispiel 2
Minimalarm mit Unterdriickung, Speicherung manuell
PV
A Netz Netz Netz
ein aus/ein aus/ein

Best. | Best. Best.

L
f

Anmerkung: Der Alarm wird nur geldscht,
wenn die Alarbedingung nicht mehr an-
steht UND nachdem bestatigt wurde.

4.5.4

Minimalarm mit Unterdriickung, Speicherung automa-
tisch

Beispiel 3

PV
A Netz Netz Netz
ejn aus/ein aus/ein
Best. Best. : Best. Best.
1 2 3 4
Alarm
Y ;AN Y A Y R EE S R

AUS Best. 2 - Alarm-
ausgang bleibt
aktiv, aber ALM
Anzeige leuch-
tet stetig.

I AL

Best. 3 - Alarmausgang
bleibt aktiv, bis die
Alarmbedingung er-

lischt.
Alarm— — — _ _—
EIN | | | |
Alarm /
AUS Best. 4 - Alarm-

ausgang bleibt bis
zur Bestatigung aktiv.

30

Bestellnummer HA031260GER Ausgabe 8 Januar 16



Piccolo Serie

Bedienungsanleitung

4.5.5

Diagnose Alarme

Diagnose Alarme zeigen einen moglichen Fehler im Regler oder angeschlossenen Geréten.

Anzeige

ElonF

ELAL
ECEr
EEE-

ELin

Emod

Ekln

Bedeutung

Ein gednderter Parameter bendtigt noch Zeit, um
vom Regler tbernommen zu werden. Nehmen
Sie das Gerét in dieser Zeit vom Netz, erscheint
dieser Fehler.

Kalibrierfehler
EEPROM Fehler (siehe Abschnitt 8.4)
Nicht-flichtiger Speicher Fehler

Ungultige Eingangsart. Dies bezieht sich auf die
kundeneigene Linearisierung, die eventuell nicht
korrekt angewendet oder beschadigt ist.

OP1, OP2, oder OP3 wurden geédndert

Fehler der Selbstoptimierung

4.5.6 Anzeige einer Bereichsiiber- oder -unterschreitung

Vorgehen

Nehmen Sie den Relger nicht vom Netz, solange

ConF blinkt.

Offnen Sie die Konfigurationsebene und kehren Sie
dann zur benétigten Bedienebene zuriick. Es kann
nétig sein, den Parameter erneut zu éndern, da die
Anderung nicht ibernommen wurde.

Aktivieren Sie die Werkskalibrierung (Abschnitt 9.2.6).
Schicken Sie den Regler zur Reparatur ans Werk.

Notieren Sie den Fehler und kontaktieren Sie den
Hersteller.

Offnen Sie das INPUT Mendi in der Konfigurations-
ebene und geben Sie eine gliltige Thermoelement
Eingangsart ein.

Haben Sie vor Ort eine neue Platine eingesetzt, 6ff-
nen Sie die Konfigurationsebene und kehren Sie
dann zur Bedienebene zuriick.

Erscheint die Meldung zu einem anderen Zeitpunkt,
senden Sie das Gerat zur Reparatur zurlick ans Werk.

Eine Selbstoptimierung war nicht erfolgreich. Das
Erscheinen dieser Meldung kann bis zu 2 Stunden
dauern. Prifen Sie, ob der Regelkreis geschlossen,
der Regler im Automatikbetrieb ist und die Re-
gelausgénge und der Regelkreis korrekt auf Sollwer-
tanderungen reagieren. Tritt diese Meldung auf,
erscheint FAI' L im AEUN Parameter in Ebene 2
(Abschnitt 4.7.2). Zum Léschen der Meldung E.tUn
setzen Sie AkUn aufoFF.

Die Selbstoptimierung ist in Abschnitt 7.2 beschrie-
ben.

Wird der durch den ,P” Code P3 und P4 gesetzte Anzeigebereich erreicht, macht die Anzeige durch Blinken auf die
Bereichsliber- oder-unterschreitung aufmerksam. Wird der PV weiterhin Uberschritten, erscheint Sbr in der Anzei-
ge. Dieser Fuhlerbruchalarm wird angezeigt, wenn die Verbindung zum Fihler oder der Fihler selbst im Leerlauf

ist.

Wird der durch den ,P” Code P3 und P4 gesetzte Anzeigebereich erreicht und die Anzeigeaufldsung ist groBer als
die Anzahl der Dezimalstellen, die dargestellt werden kdnnen, erscheint in der Anzeige die Meldung LLLL (Be-
reichsunterschreitung) oder HHHH (Bereichsiberschreitung). Wird der PV weiterhin Gberschritten, erscheint Shrin

der Anzeige.
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4.6 Andere Bedienebenen

Es stehen Ihnen 3 Bedienebenen zur Verfiigung:

LEu ! - Ebene 1 ist nicht passwortgeschiitzt und enthilt einen Teil der Parameter aus Ebene 2.
LEug - Ebene 2 zeigt alle Bedienparameter als Mnemonik.
LonF - Konfigurationsebene dient der Einstellung aller Reglerfunktionen. Siehe Abschnitt 5.2.

Ebene 2 und die Konfigurationsebene sind durch ein Passwort geschditzt.

4.7 Bedienung Ebene 2

Ebene 2 enthalt zusatzlich zu den in Ebene 1 vorhandenen Parametern weitere fir die Inbetriebnahme und detai-
liertere Bedienung wichtige Parameter.

Diese zusétzlichen Parameter finden Sie in den folgenden Abschnitten erklart.

4.7 .1 Auswahl von Ebene 2

Operation Aktion Anzeige Anmerkungen
Auswahl 1. Drlcken und halten Sie ﬂ, Wahlen Sie zwischen:
Ebene 2 bis boka erscheint. LEL !

2. Wahlen Sie mit EMLEu 2 LEu2
(Ebene 2).
LonF

3. Bestatigen Sie mit =

Die Passwortvorgabe fiir Ebene 2 ist
2.

Konfigurieren Sie ein Passwort von
,,D", ist der Passwortschutz fiir Ebene

2 aufgehoben und Sie haben direk-
ten Zugriff auf die Ebene.

Eingabe des 4. Geben Sie mit Ikl oder I
Passwors das Passwort ein.

wenn konfi-
( 5. Bestatigen Sie mit

guriert)
6. Der Regler arbeitet nun in
Ebene 2.
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4.7.2

Bedienebene 2 Parameter

1. Scrollen Sie mit durch die Parameterliste. (Mitﬂ kénnen Sie rlickwarts scrollen.)

2. Stellen Sie mit I oder INll den Wert des gewahlten Parameters ein.

3. Bestatigen Sie mit B den Wert.

Die folgende Tabelle zeigt hnen alle Parameter, die Ihnen je nach Reglerkonfiguration zur Verfliigung stehen kon-

nen.

Parameter Parameterbeschrei- Weitere Informationen

Mnemonik bung

SP Aktueller Sollwert Zeigt den aktuellen (Arbeits-)Sollwert. Im ,Hand"” oder Siehe Abschnitt 4.10 ,Be-
LAus” Modus ist dieser schreibgeschitzt. Wird im ,Au- triebsart”
to” Modus hier nicht gezeigt.

oP Ausgangsleistung Zeigt die aktuell angeforderte Ausgangsleistung. Im
LAuto” oder ,Aus” Modus ist dieser schreibgeschtzt.

Bei einer Heizen/Kihlen Anwendung bedeutet
100,0 % = voll Heizen, -100,0 % = voll Kihlen
Nur Heizen 100,0 - voll Heizen; 0,0 = kein Heizen.
Nur Kihlen 100,0 = voll Kiihlen; 0.0 = kein Kihlen.
(Alle durch oPH undoPlLao begrenzt).
Arbeitet der Regler im Handbetrieb, kann die Leistung
iber I oder INE eingestellt werden.
Rec AL Alarmbestatigung Wiahlen Sie zum Bestitigen eines Alarms YES. Siehe Abschnitt 4.4.3,
JAlarmbestatigung”

R-N Betriebsart Wahlen Sie zwischen Auka, MAR, OFF Betrieb (Off = Siehe Abschnitt 4.10 ,Be-
Regelausgang gesperrt). triebsart”

ESE Timer Status Zeigt den aktuellen Status des Timers. Siehe Abschnitt 4.12 ,Ti-
rES = Reset, rUn =Lauft, Hol d = Halten, mer”

End = abgelaufen.

ErSE Energiezdhler Reset nonE Keine Aktion Siehe Abschnitt 4.11.
EPR- Ricksetzen des Teilwerts
EEok Riicksetzen des Gesamtwerts.

Nur verfiigbar, wenn der Teilwert EPAr
zuvor zuriickgesetzt wurde und dessen
Inhalt Null ist.

Uni E Anzeigeeinheiten Wahlen Sie zwischen nanE, °C, °F.

Haben Sie °C oder °F gewéhlt, erscheint bei einer Sollwertdnderung die Einheit kurz in
der Anzeige. Haben Sie ,none” gewahlt, wird keine Einheit gezeigt.

SPLo Sollwert untere Die untere Sollwertgrenze wird automatisch entsprechend der ,Eingangsart” (Auswahl

Grenze Gber den Quick Code oder den ,P” Code P1) gesetzt. Es kann zwischen oberer Soll-
wertgrenze und unterer Bereichsgrenze mit [+ JeINY 7 | geédndert werden.

SPH Sollwert obere Gren- | Die obere Sollwertgrenze wird automatisch entsprechend der ,Eingangsart” (Auswahl

ze Uber den Quick Code oder den ,P” Code P1) gesetzt. Es kann zwischen unterer Soll-
wertgrenze und oberer Bereichsgrenze mit [+ P v | geandert werden.

5P Sollwert 1 Zwei Sollwerte sind verfligbar. Diese kénnen mitnoderneingestellt und Uber

P2 Sollwert 2 den Parameter ,Sollwert Auswahl” oder einen konfigurierten Digitaleingang gewahlt
werden.

SPSL Sollwert Auswahl Wahlen Sie zwischen SP1 und SP2. Schreibgeschtzt, Siehe ,P” Code P51 und
wenn die Sollwertauswahl Gber Digitaleingang konfigu- | P52 Abschnitt 5.2.16
riert ist.

SPrr Sollwert Steigungs- Begrenzt die Anderungsrate von SP1 und SP2.

begrenzung Wiahlen Sie AUS, wird die Anderungsrate des Sollwerts nicht begrenzt.
Wahlen Sie einen Wert zwischen 0,1 und 3000 Einheiten pro Minute fir die Rampe auf
einen neuen Sollwert.
Sobald sich der aktive Sollwert &ndert, fahrt der Regler den Prozesswert mit der in
SPrr gewshlten Steigungsrate vom aktuellen PV auf den neuen Wert.
Ebenso verféhrt der Regler bei der Umschaltung von SP1 auf SP2.
Fallt wahrend einer Rampe der Strom aus, féhrt beim Wiedereinschalten der Regler
den SP auf den aktuellen PV und beginnt dann eine Rampe auf den gewahlten Soll-
wert.

AL | Alarm 1 Sollwert Stellen Sie den Auslésewert fir Alarm 1 ein. Siehe Abschnitt 4.4, ,Alar-

me
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Parameter Parameterbeschrei- Weitere Informationen
Mnemonik bung
AL {H Alarm 1 Hysterese Die Hysterese bestimmt den Unterschied zwischen Alarm | Siehe Abschnitt 4.4,
1 ein- und ausschalten. Sie verhindert ein dauerndes JAlarme
Schalten bei verrauschtem PV.
AL2 Alarm 2 Sollwert Stellen Sie den Ausldsewert fir Alarm 2 ein.
RLZH Alarm 2 Hysterese Die Hysterese bestimmt den Unterschied zwischen Alarm
2 ein- und ausschalten. Sie verhindert ein dauerndes
Schalten bei verrauschtem PV.
AL3 Alarm 3 Sollwert Stellen Sie den Ausldsewert fur Alarm 3 ein.
AL3H Alarm 3 Hysterese Die Hysterese bestimmt den Unterschied zwischen Alarm
3 ein- und ausschalten. Sie verhindert ein dauerndes
Schalten bei verrauschtem PV.
REUn Freigabe Selbstop- OFF (gesperrt), On (freigegeben), FAIL (Selbstoptimie- Siehe Abschnitt 7.2, ,Op-
timierung rung fehlgeschlagen. Eventuell wegen Regelkreisbruch). timierung”
Pb Proportionalband Bereich 1 bis 9999 techn. Einheiten (z. B °C). Vorgabe 20. | Siehe Kapitel 7, ,Rege-
b Integralzeit Bereich OFF, 1 bis 9999 s (Vorgabe 360). lung
kd Differentialzeit Bereich OFF, 1 bis 9999 s (Vorgabe 60)
cbH Cutback Hoch Bereich Auto, 1 bis 9999 Anzeigeeinheiten
chio Cutback Tief (Vorgabe Auto = 3*Pb)
Nr Manual Reset Bereich -100 bis 100 (Vorgabe 0,0)
r2h Relative (2.) Kihl- Bereich 0,1 bis 10,0 (Vorgabe 1,0)
verstarkung
H45 Erste Ausgangs- Hysterese fir alle fur EIN/AUS Heizen konfigurierten Aus- | Siehe Abschnitt 7.2.11.
hysterese génge fur einen EIN/AUS Heizregler. Bereich 1 bis 3000
Anzeigeeinheiten (0,1 bis 3000 oder 0,01 bis 300,0 je
nach konfigurierter Anzahl der Dezimalstellen).
HYSL Zweite Ausgangs- Hysterese fiir alle fur EIN/AUS Kihlen konfigurierten Aus-
hysterese génge in einem Heizen/Kihlen Regler. Bereich 1 bis 3000
Anzeigeeinheiten (0,1 bis 3000 oder 0,01 bis 300,0 je
nach konfigurierter Anzahl der Dezimalstellen).
dbnd Todband Todband zwischen Heizen und Kihlen; Bereich OFF, 0,1
bis 100 % des Kihlen Pb. (Off = kein Todband)
IPLS Ausgang 1 Minimale | Bei der zeitproportionalen Regelung wird die Leistung durch Ein- und Ausschalten des
Impulszeit Ausgangs flr genau bemessene Zeitintervalle der Last zugefiihrt.
2PLS Ausgang 2 Minimale Bei 50 % Leistung ist der Ausgang zu gleichen Zeitintervallen EIN und AUS.
Impulszeit Wahlen Sie Auto, betragt die minimale Impulszeit 100 ms. Eine geringe Leistungsan-
— forderung wird so als kurzer 100 ms Leistungsimpuls, gefolgt von einer entsprechend
PL5 iAusglang'f Minimale langen Ausschaltperiode dargestellt. Steigt die Leistungsanforderung, wird der EIN-
mpurszel Impuls langerund die AUS-Zeit entsprechend kiirzer. Bei einer 50 % Leistungsanforde-
YPLS Ausgang 4 Minimale | rung sind EIN- und AUS-Zeiten gleich (200 ms EIN und 200 ms AUS).
Impulszeit Die Auswahl der minimalen Impulszeit ist von zwei Faktoren abhéngig:
1. Die Stabilitdt der Regelung. Wahlen Sie eine zu lange minimale Impulszeit, kann
der Prozesswert wéhrend der AUS-Zeiten abfallen. Dies kann zu einer sichtlichen
Instabilitét der Regelung fihren.
2. Die Lebensdauer des Regel-Stellglieds. Relaisausgéange und mechanische Kontak-
te verschleiBen vorzeitig, wenn Sie eine zu kurze Impulszeit wahlen.
Die Einstellung Auto ist passend fir Triac- oder Logikausgénge, nicht zur Ansteuerung
mechanischer Bauteile.
Ist das Stellglied ein Relais oder Kontakt, sollten Sie eine minimale EIN-Zeit groBer 5 s
wahlen, um vorzeitigen Verschlei3 zu verhindern.
Fir typische Relaiseinstellungen von 5 s und typischen Logikeinstellungen von 0,1 s
sind die EIN/AUS-Zeiten in folgender Tabelle dargestellt:
Leistungs- -PLS Zeit = 5 Sekunden -PLS Zeit = 0,1 Sekunden (Auto)
anforderung | EIN Sekunden | AUS Sekunden EIN ms AUS ms
1% 5 500 100 10.000
10 % 5 50 100 1000
25% 6,7 20 130 400
50 % 10 10 200 200
75 % 20 6.7 400 130
90 % 50 5 1000 100
99 % 500 5 10.000 100
Fir Relaisausgédnge ist der Bereich Auto oder 0,1 bis 150,0 s (Vorgabe 5,0).
Fir Logikausgénge ist der Bereich Auto oder 0,1 bis 150,0 (Vorgabe Auto = 100 ms)
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Parameter Parameterbeschrei- Weitere Informationen
Mnemonik bung
ofF5 PV Offset PV Offset ist ein einzelner Offsetwert, der der Anzei
- zeige
Temperatur bzw. dem PV Uber den gesamten Fester |
Anzeigebereich aufgeschaltet wird. Damit wird Offset .~ "w
die gesamte Kurve um den Offsetwert verscho- V.
2 Werks-
ben. kalibrierung
A
Elektrischer
Eingang
FiLE PV Eingangsfilterzeit | Ein Filter erster Ordnung dient der Dampfung des Eingangssignals. Die kann ndtig
sein, wenn das Eingangssignal stark verrauscht ist und so eine schlechte Regelung und
standig wechselnde Anzeige verursachen wiirde. Einstellbar zwischen aF F 0,1 bis
100,0 s. Vorgegebener Wert: 1,6 s.
oPlo Ausgang untere Bereich -100,0 % bis P36 fir Heizen/Kiihlen Reg- OPLoundoPH werden eben-
Grenze ler; 0,0 % bis P36 fur reinen Heizregler. Nach so durch den Wert der sicheren
oben wird der Bereich durch aPHi begrenzt. Ausgangsleistung begenzt (Kon-
oPH Ausgang obere Bereich P36 bis +100,0 %. fl'guratlonseb'ene. P36). Dies stellt
Grenze sicher, dass die sichere Aus-
gangsleistung nicht von den
Anmerkung: Fiir einen reinen Kihlregler liefert Grenzwerten tberschrieben wer-
oPH die Grenze fiir die maximale Kiihlleistung. den kann.
Liegt z. B. die sichere Ausgangs-
leistung bei +10,0, kénnen Sie
oPLao zwischen -100,0 und +10,0
(0,0 und +10,0 fur reinen Heizen
oder Kiihlen Regler) und aP Hi
zwischen +10,0 und +100,0 ein-
stellen.
Anmerkung: Als Standard ist P36
auf 0,0 eingestellt, d. h., dass bei
einem reinen Heizen (oder Kiih-
len) Regler aPLa auf 0,0 festliegt.
LdA Laststrom Zeigt den an der Last angelegten Strom. Schreib- | Erscheint nur, wenn Sie die CT
geschitzt. Funktion konfiguriert haben.
LER Leckstrom Leckstrom in einer Last. Schreibgeschiitzt. SiehslAl’ischnitt 5.2.12, ,Strom-
wandler”.
LdAL Laststrom Alarm- Zum Einstellen eines Alarms, wenn der Laststrom
grenzwert erreicht ist.
LEAL Leckstrom Alarm- Zum Einstellen eines Alarms, wenn der Lecktstrom
grenzwert erreicht ist.
Hc AL Uberstrom Alarm- Zum Einstellen eines Alarms, wenn der Laststrom
grenzwert den ,sicheren” Grenzwert erreicht hat.
kEdur Timerzeit Nur bei konfigurierter Timer Funktion. Abschnitt 4.12, , Timer”
EEHr Timer Start Grenzwert | Erscheint nur, wenn Timer Typ = Dwell (Haltezeit).
G55P Soft Start Sollwert Erscheint nur, wenn Timer Typ = Soft Start.
55oFP Soft Start Ausgangs- | Erscheint nur, wenn Timer Typ = Soft Start.
leistungsgrenze
EEL Vergangene Zeit Vergangene Timerzeit (schreibgeschitzt).
kErE Verbleibende Zeit Verbleibende Timerzeit. Der Wert kann bei laufen-
dem oder abgelaufenem Timer erhéht werden.
EPRr Energiezahler Teil- Dieser schreibgeschiitzte Parameter misst den Abschnitt 4.11, ,Energiever-
wert Energieverbrauch flr eine bestimmte Charge. brauch".
EEkak Energiezdhler Ge- Dieser schreibgeschiitzte Parameter misst den Die 2. oder 3. 'Zeile'der Anzeige
samtwert gesamten Energieverbrauch des Prozesses. kann zur Anzeige dieser Werte
konfiguriert werden - Abschnitt
5.2.19, ,P” Codes P74 und P75
UcAL Anpassung Punktauswahl fir die Anpassung. dLE (keine Abschnitt 4.8.
AnEassung), Lo (unter Punkt), H (oberer Punkt),
rE (Anpassung entfernen).
cAdJ Anpassung Justage Justage der Anpassung, wennul AL = Lo oder Hi

Anmerkung: Durch gleichzeitiges Driicken von El.nd kommen Sie jederzeit zuriick zur normalen Bedienebe-

ne.
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4.8 Anpassung

Die Anpassung bietet Ihnen die Mdglichkeit, den angezeigten Prozesswert so zu justieren, dass bekannte Messfeh-
ler in einem bestimmten Prozess entfernt werden, ohne die grundlegende Kalibrierung des Eingangs zu verédndern.
Da Sie eventuell fir jede Charge eine neue Justierung vornehmen missen, ist die Anpassung in Ebene 2 verfligbar.

Bei der Anpassung werden der obere und der untere Punkt justiert und eine gerade Linie zwischen den Punkten
gezogen. Alle Messwerte Uber- oder unterhalb der Kalibrier Punkte sind eine Verlangerung dieser Linie. Daher soll-
ten Sie fur die Anpassung zwei moglichst weit auseinanderliegende Punkte verwenden.

Beispiel: Angenommen der Regler ist so kalibriert, dass er bei einem Eingang von 0,0 mV 0,0 und bei einem Ein-
gang von 40,0 mV den Wert 500 zeigt. Aufgrund des bekannten Systemfehlers in einem bestimmten Prozess muss
der Regler 5,0 bei 0,0 mV und 490 fur einen Eingang von 40,0 mV lesen.

Werks- Werks-
Anzeige kalibrierung Anzeige kalibrierung
500,0 - , 500,0 -‘1' ---------------- |
P Oberer Offset I/
490,0 - - 4900 {—F—————————— /
2 /!
; ) .
| |
i 2, i
i s !
i - i
! 50 k———"" :
1 : ’ ]
Unterer Offset : _ Elektrischer Untere(r)(())ffset i _ Elektrischer
0.0 ' Eingang ' ' Eingang
0,0 mV 40,0 mV 0,0 mV 40,0 mV
Gehen Sie wie folgt vor:
Operation Aktion Anzeige

Wahlen Sie in Ebene 2 User 1. Driicken Sie bis UeAL angezeigt wird. dLE
Calibration UcAL

)

]

Wihlen Sie mit Il oder Ell L 0. Lo
] [

Driicken Sie KRl beAL

]
Legen Sie den unteren mV Ein- 2
gang (in diesem Beispiel
0,0 mV) an. 3.
4. Geben Sie mit IEll oder EMS0 ein. ]
5. Bestatigen Sie mit den Wert. ,;Fld_.,'
6. Scrollen Sie zuriick auf UcAL.
Legen Sie den oberen mV Ein- 7. Wahlen Sie mit Il oder ElH . H)
in di Beispiel
iglnogrf:{}) osem Beipie 8. Driicken Sie B, LicAL
9. Geben Sie mit Il oder E® Y300 ein. 490 [0
10. Bestatigen Sie mit B den wert. D

In der Bedienebene liest der Regler nun 5,0 fir einen 0,0 mV Eingang und 490,0 fir einen 40,0 mV Eingang.

Entfernen der eingestellten Wer- | 11. Scrollen Sie zuriick auf UcAL. ~ESE
te- 12. Wahlen Sie mit Il oder B ~ESE. ucAL
13. Bestatigen Sie mit die Eingabe.

In der Bedienebene liest der Regler nun 0,0 fir einen 0,0 mV Eingang und 500,0 fir einen 40,0 mV Eingang.

4.9 Zuriick zu Ebene 1

1. Dricken und halten Sie ﬂ, bis boko angezeigt wird.
2. Wihlen Sie mit Bl oder IMLEL 1.
Der Regler kehrtin die Ebene 1 Anzeige zurlck.

Anmerkung: Fir die Umschaltung zu einer niedrigeren Ebene bendtigen Sie kein Passwort.
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410 Betriebsart (Auto, Hand und Aus)

In Ebene 2 kdnnen Sie den Regler in Auto, Hand oder Aus Modus setzen.

Auto Modus ist die normale Betriebsart, in der der Ausgang automatisch vom Regler als Antwort auf Anderungen
im Messwert (z. B. Temperatur) justiert wird.

Im Automatikbetrieb sind alle Alarme und Funktionen (z. B. Selbstoptimierung und Timer) betriebsbereit.

Hand Modus bedeutet, dass Sie die Ausgangsleistung manuell einstellen. Der Eingangsfihler ist weiterhin ange-
schlossen und misst die Temperatur, der Regelkreis ist jedoch ,offen”.

Im Handbetrieb sind alle Alarme funktionsbereit.
Im Handbetrieb leuchtet die MAN Anzeige, die Funktionen Selbstoptimierung und Timer sind gesperrt.

Mit den Tasten Il und Il kénnen Sie die Ausgangsleistung kontinuierlich erhéhen und verringern.

VAN Verwenden Sie den Handbetrieb mit Vorsicht. Achten Sie darauf, dass die eingestellte Leistung den Prozess
nicht beschéadigt und zu Uberhitzung fiihrt. Verwenden Sie eine separate Ubertemperatur Schutzeinheit.

Aus Modus bedeutet, dass Heiz- und Kiihlausgénge ausgeschaltet sind. Minimal-, Maximal- und Abweichungsalar-
me sind AUS. Die analogen Retransmissionsausgange arbeiten weiter.

4.10.1 Auswahl von Auto, Hand oder Aus Modus
In Ebene 2

1. Gehen Sie mit Bl auf A - 1.

2. Wahlen Sie mitnoderF”_”:D, MAnR oder OFF.

3. Bestatigen Sie mit die Auswahl.

« Haben Sie OFF gewihlt, erscheint OFF in der Anzeige und Heiz- und Kiihlausginge werden auf Null gesetzt.
Der aktuelle Arbeitssollwert kann nicht verdndert werden.

e Haben Sie Handbetrieb gewahlt, leuchtet die MAN Anzeige. Die obere Anzeige zeigt den Messwert und die
untere Anzeige die gewahlte Ausgangsleistung.

© Der Ubergang von Automatik- auf Handbetrieb geschieht ,stoBfrei”. Das heiBt, dass der Ausgang auf dem ak-
tuellen Wert zum Zeitpunkt der Umschaltung bleibt. Ebenso wird bei der Umschaltung von Hand- auf Automa-
tikbetrieb der aktuelle Wert verwendet. Dieser wird dann langsam auf den vom Regler automatisch geforder-
ten Wert geregelt.

e Zur manuellen Anderung der Ausgangsleistung betitigen Sie die Taste S oder BBl um den Wert zu erhdhen
oder zu verringern. Die Ausgangsleistung wird kontinuierlich bei Tastendruck aktualisiert.
4.11 Geschatzter Energieverbrauch

Ziel dieser Funktion ist eine Schatzung des Energieverbrauchs des geregelten Prozesses. Geben Sie die Nennleis-
tung einer Last ein, kann der Regler das Integral der EIN-Zeit eines gewahlten Ausgangs errechnen. In der Bedien-
ebene stehen Ihnen zwei Summierer zur Verfligung: einer zeigt die Teilenergie, der andere die Gesamtenergie.
Zweck dieser Funktion ist das visuelle Feedback des Energieverbrauchs, damit eventuell auftretende Abweichun-
gen vom Mittelwert Sie auf mogliche Probleme im Prozess aufmerksam machen.

In der Konfigurationsebene, Abschnitt 5.2.21:
1. Definieren Sie Uber P81 den Ausgang (normalerweise Heizen), der liberwacht werden soll.
2. Geben Sie die Nennlastleistung in kW in P82 ein.
In den Ebenen 1 & 2:
1. EPAr ist ein Summierer, der den Energieverbrauch fiir individuelle Chargen schitzt.
2. EEok ist ein Summierer, der den Energieverbrauch fiir den gesamten Prozess schitzt.

Diese Parameter kénnen Sie sich auch in der zweiten und dritten Zeile der Anzeige darstellen lassen. Konfigurieren
Sie dies Uber die P Codes P74 und P75, Abschnitt 5.2.19.

EPAr und EEok kénnen Sie iiber den Energiezdhler Reset Parameter E~S5E (in Ebene 2) zuriicksetzen.

E Eok kénnen Sie nur zuriicksetzen, wenn Sie zuvor EPAr  zuriickgesetzt haben und dessen Inhalt Null ist. Es bleibt
Ihnen ein Zeitfenster von ca. 10 Sekunden in dem Sie den Gesamtenergiezahler zuriicksetzen kénnen, bevor der
Teilenergiezdhler wieder mit der Zéhlung beginnt.

Uber P71, P72 oder P73 kénnen Sie eine der Funktionstasten oder die Bild Taste fiir den Zugriff auf den Reset Pa-
rameter konfigurieren.
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412 Timer

Den internen Timer kénnen Sie fur drei unterschiedliche Betriebsarten konfigurieren. Haltezeit Timer, Verzége-
rungstimer und Soft Start Timer finden Sie in den folgenden drei Abschnitten erklart. Die Timerart konfigurieren Sie
Uber den ,P” Code P41, Abschnitt 5.2.15.

Die Timer Auflésung konfigurieren Sie Gber den ,P” Code P42.
4.12.1 Haltezeit Timer
P41 =dLl.

Der Haltezeit Timer wird verwendet, um einen Prozess fur eine bestimmte Zeit auf einer festen, durch SP1 bestimm-
ten, Temperatur zu regeln.

Wiahlen Sie Run, lauft der Sollwert sofort auf den aktuellen PV und die Anzeige zeigt rin.

Haben Sie die Sollwert Rampenbegrenzung freigegeben, lduft der Sollwert mit der eingegebenen Rate auf SP1.

Der Timer startet erst, wenn sich der Istwert innerhalb des Schwellwerts ,EEhr” (Ebene 2) des Sollwerts befindet.
Haben Sie fir den Schwellwert OFF gewahlt, startet der Timer direkt. Luft der Timer, ist Heizen oder Kiihlen aktiv.
Der Timer |3uft weiter, auch wenn die Temperatur unter den Grenzwert fallt.

Das Verhalten des Timers nach Ablauf der Zeit ist abhéngig von der Konfiguration des END Status Parameters. Die-
sen stellen Sie in der LonF Ebene iber den .P" Code P43 ein.

OFF:  Nach Ablauf der Timerzeit geht das Gerét in Standby. Die Ausgangsleistung wird auf 0 % gesetzt und die
Standard Hauptanzeige zeigt den PV und OFF anstelle des Sollwerts. Der PV néhert sich der Umgebungs-
temperatur, wenn keine weitere Leistung dem Prozess zugefihrt wird.

GP2:  Nach Ablauf der Timerzeit schaltet der Zielsollwert auf SP2. Fiir Sollwert 2 kénnen Sie eine héhere oder
niedrigere Temperatur eingeben. Haben Sie die Sollwert Rampenbegrenzung freigegeben, steigt/fallt der
Arbeitssollwert mit der einegebenen SPrr Rate auf Sollwert 2. Wihrend dieser Rampe zeigt der Timer Sta-
tus RUN. Sobald Sollwert 2 erreicht ist, andert sich der Status auf End. Diese Konfiguration kénnen Sie zur
Erstellung einer einfachen Rampe/Haltezeit/Rampe/Haltezeit Sequenz verwenden.

dLl: Haltezeit. Nach Ablauf der Timerzeit regelt der Regler weiterhin am Sollwert.
rES:  Reset. Der Timer wird nach Ablauf der Zeit zuriickgesetzt und regelt auf SP1.
Temperatur
y Timer Endtyp (P43)
\1, | OFF ! 5P2 I I s

bdur

Zeit

Blinkene Meldung <+——— rlin ———><End/OFF»! !rUn>:< End !I‘UHV

RUN Digitalausgang = Esrun

END Digitalausgang =kEnd

Run

Anmerkungen: Sie konnen die Haltezeitdauer bei laufendem Timer Gber den Parameter ErE (Time Remaining,
verbleibende Zeit) in Ebene 2 verandern.

Der Parameter EEhr ist ein Abweichungsband vom Sollwert. Geben Sie den Wert in Ebene 2 ein. Der Timer startet,
wenn der Prozesswert die Abweichungsgrenze erreicht hat. Da der Wert als Band arbeitet, reagiert er auf steigende
(Heizen) oder fallende (Kihlen) Werte.
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41211 Beispiel: Konfiguration und Bedienung eines Haltezeit Timers
1. Setzen Sie in der LonF Ebene P41 = d.LL, zur Auswahl des Haltezeit Timers.

2. Setzen Sie in der LonF Ebene P42 = Holir oder M n, zur Auswahl der Timer Auflésung. In diesem Beispiel
hon

3. Setzen Siein der LonF Ebene P43 =oFF, 5P2, dLL oder FES, um die Aktion am Ende der Timerzeit zu defi-
nieren. In diesem Beispiel 5PC.

4. Stellen Sie in Ebene 2 den Timer Start Grenzwert Parameter EEHr ein, um den PV Wert zu definieren, bei dem
der Timer starten soll. In diesem Beispiel wird eine Abweichung vom Sollwert von +10 °C eingestellt.

5. Geben Sie in Ebene 2 die Timerdauer EdUr ein. In diesem Beispiel ist das 1 Minute.

6. Geben Sie in Ebene 1 oder 2 die gewiinschten Regeltemperaturen fir SP1 und SP2 ein. In diesem Beispiel sind
dies 100 °C und 50 °C.

7. Setzen Sie in Ebene 1 oder 2 den Timer Status Parameter E.SE auf rlin. Auf der Standard Anzeige blinkt ~lUn.
Die Parameter fir die verbleibende und die vergangene Zeit andern sich erst, wenn der PV innerhalb des durch
EEHr bestimmten +10 °C Abweichungsbands liegt.

Erreicht der PV +10 °C des Sollwerts, startet der Timer und lzuft fir die unter EdUr eingestellte Zeit (1 Minute). Der
Parameter EEL (vergangene Zeit) zahlt dann aufwarts, wéhrend der Parameter kErE (verbleibende Zeit) abwarts
zahlt. Nach der eingestellten Zeit regelt das Gerit auf SP2 (50 °C). Auf der Anzeige blinkt abwechselnd End und
der aktuelle Sollwert. An diesem Punkt ist der Arbeitssollwert SP2, und alle Anderungen an SP2 werden direkt
ibernommen. Sie kénnen den Wert von SP1 andern. Diese Anderung wird allerdings erst aktiv, wenn SP1 wieder
zum aktuellen Arbeitssollwert wird.

Geben Sie fiir den Parameter ErE eine neue Zeit ein, schaltet der Regler wieder auf SP1 und der Timer startet unter
den entsprechenden Voraussetzungen mit der neuen Zeit erneut. Liegt der PV auB3erhalb des eingestellten Bandes,
zeigt der Regler riun, beginnt aber erst mit dem Countdown, wenn der PV das Band (hier+10 °C) erreicht hat.

Sie kénnen den Timer in Ebene 1 oder 2 zuriicksetzen, indem Sie den Parameter ESE aufrSE setzen. In Reset lauft
der Timer nicht.

Anmerkung: Fallt der PV unter den eingestellten Abweichungswert zeigt der Timer rn und die oben beschriebe-
ne Timersequenz wird erneut ausgefihrt.

Sie haben jederzeit die Méglichkeit, den Timer Status Parameter E.SE auf Hol d zu setzen. Die Anzeige wechselt
dann zwischen HLd und dem aktuellen Sollwert. Der Regler bleibt auf den aktuellen Einstellungen, bis Sie die Hold
Bedingung entfernen.

Nach dem Einschalten geht der Regler automatisch in die ,Run” Sequenz.

Im P116 Regler kénnen Sie einen Digitaleingang so konfigurieren, dass der Timer Status Parameter E.SE von extern
geschaltet werden kann. In den Geraten P108 und P104 stehen ihnen zwei Digitaleingdnge zur Verfugung. Bei die-
sen Geraten konnen Sie z. B. iiber den zweiten Digitaleingang extern zwischen Run, Reset und Hold umschalten.

4.12.1.2  Beispiel: Konfiguration der Timer Digitalausgénge
Dieses Beispiel ist fur alle Timerarten anwendbar.

Sie kénnen jeden Ausgang (OP1 bis OP4, normalerweise Relais oder Logik) so konfigurieren, dass er schaltet, wenn
der Timer im Run, Reset oder Ende Modus ist (siehe Diagramm). Fir dieses Beispiel wurde OP4 gewahlt.

1. Setzen Sie in der LonF Ebene P14 = Erun. Das Ausgang 4 Relais schaltet, wenn der Timer l3uft oder in Hold
ist.

2. Setzen Sie in der LonF Ebene P14 = E End. Das Ausgang 4 Relais schaltet, wenn der Timer abgelaufen ist.
4.12.1.3  Beispiel: Konfiguration der Timer Digitaleingénge
Dieses Beispiel ist fur alle Timerarten anwendbar.

Sie konnen den Timer Uber eine externe digitale Quelle bedienen.
1. Setzen Sie in der LonF Ebene P51 = Erun. Der Timer startet, wenn Digitaleingang 1 WAHR ist.

2. Setzen Sie in der LonF Ebene P52 = EES. Der Timer wird zuriickgesetzt (Reset), wennDigitaleingang 2 WAHR
ist. (Anmerkung: Logikeingang 2 steht [hnen im Regler P116 nicht zur Verfigung).

Andere Einstellungen fur die ,P” Codes P51 und P52 sind:
EHLd - der Timer geht in den Hold Modus, wenn der Digitaleingang WAHR wird.

ErrS - der Timer l3uft, wenn der Digitaleingang WAHR ist und wird zuriickgesetzt, wenn der Digitaleingang
FALSCH wird.
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4.12.2 Verzégerungstimer

P41 =dELY. Verwenden Sie diesen Timer, um den Regelausgang nach Ablauf einer eingestellten Zeit einzu-
schalten. Der Timer startet direkt nach dem Einschalten oder wenn Sie den Timer Start Parameter E.SE manuell auf
rUn setzen.

Die

Regelausgénge bleiben ausgeschaltet, solange die Zeit [duft. Nachdem die Timerzeit abgelaufen ist, regelt das

Gerat am Zielsollwert.

Temperatur

SP1 |-

Timerzeit
«— tdir —l

' , Zeit
' | !
Blinkened Meldung le— Un/OFF —>le— El‘ld_>:
1
| l

f f

|
|
Einschalten : Reset
des Reglers |
|
|
|

RUN Digitalausgang = Erun |
END Digitalausgang = EEnd — I |

4.12.2.1 Beispiel: Konfiguration und Einstellung eines Verzégerungstimers

Setzen Sie in der LanF Ebene P41 = dELY, zur Auswahl des Verzégerungstimers.

2. Setzen Sie in der LonF Ebene P42 = Holir oder i n, zur Auswahl der Timer Aufldsung. In diesem Beispiel
o
(Anmerkung: ,P” Code P43 wird bei dieser Timerart nicht gezeigt.)

3. Geben Sie in Ebene 2 die Timerdauer E.dUr ein. In diesem Beispiel 1 Minute.

(Anmerkung: EEHr wird bei dieser Timerart nicht gezeigt).
4. Wahlen Sie in Ebene 1 oder 2 fiir den Timer Status Parameter E.SE run oder starten Sie den Regler neu. Auf
der Anzeige blinkt abwechselnd rlin und OFF. Der Parameter EEL (vergangene Zeit) zshlt dann aufwarts,
wihrend der Parameter ErE (verbleibende Zeit) abwarts z3hlt.
Wéhrend der Timer lduft, sind die Regelausgénge (Heizen und Kihlen) auf 0o
Am Ende der Timerzeit wechslt die blinkende Anzeige zwischen End und dem aktuellen Sollwert. Die Re-
gelausgange werden mit geregelter Steigung auf ihre Werte gefahren, damit die Umschaltung stof3frei erfolgt.
Geben Sie an dieser Stelle eine neue Zeit in den Parameter ErE ein, startet der Timer fur die neue Zeit erneut
und die Ausgéinge gehen auf 00, bis die Zeit abgelaufen ist.
5. Sie kénnen den Timer in Ebene 1 oder 2 zuriicksetzen, indem Sie den Parameter ESE auf rSE setzen.
Nach einem Timeout kénnen Sie den Timer Status Parameter E.SE wieder auf rlin setzen. Die Ausginge gehen
dann direkt wieder auf Bﬂ, bis die Timerzeit abgelaufen ist.
Sie haben jederzeit die Méglichkeit, den Timer Status Parameter £.SE aufHold zu setzen. Die Anzeige wech-
selt dann zwischen HLd und OFF und die Regelausginge bleiben aus, bis Sie die Hold Bedingung entfernen.
Die Konfiguration der Logikeingénge ist in Abschnitt 4.12.1.3 erklart.
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4.12.3 Soft Start Timer
P41 =55.

Ein Soft Start Timer startet automatisch beim Einschalten des Reglers. Der Timer schaltet dem Ausgang eine
Leistungsbegrenzung (,,SS.DP“ in Ebene 2) auf, bis die Temperatur den Schwellwert (,,SS.SP” in Ebene 2) erreicht
hat. Diesen Timer kénnen Sie bei Heiztrocknern in HeiBkanal Regelsystemen verwenden.

Temperatur

Sollwert(100°C) —f+————————— :/
|

> Zeit
dur
Ausgangsleistung
A
Obere Grenze Ausgangsleistung— 4+ — — — — — — — — —
Timer Soft Start Leistungsgrenze 95.0P (40 %)— |
> Zeit
|
1 1
Blinkende Anzeige :4— rUn —>:<— End -’:
' | |
' |
1 1
RUN Digitalausgang = Erun — — — — — J I :
| !
END Digitalausgang =EEnd — — — — — I I
Run Reset

4.12.31 Beispiel: Konfiguration und Einstellung eines Soft Start Timers
1. Setzen Sie in der LonF Ebene P41 = 55, zur Auswahl des Soft Start Timers.

2. Setzen Sie in der LanF Ebene P42 = Holir oder T n, zur Auswahl der Timer Aufldsung. In diesem Beispiel
Mo

(Anmerkung: ,P” Code P43 wird bei dieser Timerart nicht gezeigt.)
3. Geben Sie in Ebene 2 die Timerdauer EdUr ein. In diesem Beispiel ist das 1 Minute.
(Anmerkung: EEHrF  wird bei dieser Timerart nicht gezeigt.)
Setzen Sie in Ebene 2 den Parameter 55.5P auf den gewiinschten Soft Start Sollwert. In diesem Beispiel 50 °C.
Stellen Sie in Ebene 2 die bendtigte Leistungsgrenze 55.0P ein. In diesem Beispiel 20 %.

Geben Sie in Ebene 1 oder 2 den gewiinschten Sollwert ein. Dies sind hier 100 °C.

N o ook

Wi3hlen Sie in Ebene 1 oder 2 fiir den Timer Status Parameter E.SE run oder starten Sie den Regler neu. Auf
der Anzeige blinkt abwechselnd rn und der aktuelle Sollwert. Der Parameter k£ EL (vergangene Zeit) zhlt
dann aufwarts, wahrend der Parameter kErE (verbleibende Zeit) abwarts zahlt.

Wahrend der Timer lauft, sind die Regelausgénge (Heizen und Kihlen) auf 55.0P (20,0 %) begrenzt.

Am Ende der Timerzeit wechselt die blinkende Anzeige zwischen End und dem aktuellen Sollwert. Die Re-
gelausgange werden auf ihre Werte gefahren.

Geben Sie an dieser Stelle eine neue Zeit in den Parameter ErE ein, startet der Timer fiir die neue Zeit erneut
und die Ausgénge gehen auf 55.0P, bis die Zeit abgelaufen ist.

8. Sie kdnnen den Timer in Ebene 1 oder 2 zurlicksetzen, indem Sie den Parameter ESE aufrSE setzen.

Nach einem Timeout kénnen Sie den Timer Status Parameter E.SE wieder auf rln setzen. Die Ausginge gehen
dann direkt wieder auf 55.0P, bis die Timerzeit abgelaufen.

Sobald der PV den unter 55.5P (50 °C) eingestellten Wert erreicht, stoppt der Timer und geht auf den Ende Status.

Sie haben jederzeit die Méglichkeit, den Timer Status Parameter E.SE auf Hol d zu setzen. Die Anzeige wechselt
dann zwischen HLd und dem aktuellen Sollwert und die Regelausgénge bleiben auf 535.0P bis Sie die Hold Bedin-
gung entfernen.

Die Konfiguration der Logikeingange ist in Abschnitt 4.12.1.3 erklart.
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5. Konfigurationsebene

Die Konfiguration des Reglers flihren Sie anhand der ,P” Codes durch. Jeder P Code ist einer bestimmten Funktion
des Regler zugewiesen, z. B. Eingangsart, Bereich, Regelart, Ausgang, Alarme, Strommessung, Timer, digitale
Kommunikation, Anzeige Funktionalitét, Energiemessung, Kalibrierung usw. Diese finden Sie in den Tabellen in
Abschnitt 5.2 aufgefihrt.

A WARNUNG

Uber die Konfigurationsebene haben Sie Zugriff auf alle Parameter, die das Reglerverhalten an den Prozess an-
passen. Eine falsche Konfiguration kann den geregelten Prozess beschadigen und/oder zu Personenschéden fiih-
ren. Es liegt in der Verantwortung des Inbetriebnehmers dafiir zu sorgen, dass die Konfiguration korrekt ist.

In der Konfigurationsebene regelt der Regler den Prozess nicht und liefert auch keine Alarme. Achten Sie deshalb

darauf, die Konfigurationsebene nicht bei laufendem Prozess zu &ffnen.

5.1 Auswahl der Konfigurationsebene

Operation

Wahlen Sie 1.

die Konfigura-
tionsebene

Geben Sie das | 4.

Passwort ein
(wenn konfi-
guriert)

Konfigurieren | 7.

Sie eine Funk-

Aktion

Drlcken und halten Sie ﬂ,
bis bokao erscheint.

Wihlen Sie mit Bl ConF

(Konfigurationsebene).

Bestatigen Sie mit =4}

Geben Sie mit Il oder
das richtige Passwort ein.

Bestatigen Sie mit =4}

Der Regler befindet sich nun in
der Konfigurationsebene
ConF.

Scrollen Sie mit durch die
Liste der P Codes.

Anzeige

Eurctherm

CanF

Loko

Eurotherm

L’
codE

Eurotherm

LCanF

Anmerkungen

Wahlen Sie zwischen:

LEu !
LELC
LonF

Das werksseitig eingestellte Pass-

wort fur die Konfigurationsebene ist
i

Sie kdnnen das Passwort in der Kon-

figurationsebene tGber den P Code
P77 andern.

Konfigurieren Sie als Passwort ,ﬂ“,
wird der Passwortschutz aufgeho-
ben. Der Regler benétigt kein Pass-
wort mehr und 6ffnet die Konfigura-
tionsebene direkt.

"

Mit dem ersten P Code P1 wahlen
Sie die Eingangsart - Thermo-

tion 8. Wihlen Sie mit Il oder element, Widerstandsthermometer
. . (RTD), mV oder mA.
eine mit dem P Code verbun-
dene Funktion. Das Beispiel zeigt Thermoelement
Typ J.
9. Bestatigen Sie die Funktion mit P
Im nachsten Abschnitt finden Sie alle
’ P Codes aufgelistet:
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5.2 Parameter der Konfigurationsebene
Die Parameter der Konfiguration werden durch die Einstellung der ,P” Codes bestimmt.

Eine Ubersicht und Beschreibung aller ,P” Codes finden Sie im Folgenden.

1. Mit kénnen Sie durch alle ,P” Codes scrollen.

2. Wiéhlen Sie eine mit dem ,P” Code verknlpfte Funktion tGber die Tasten oder H
3. Mit bestatigen Sie die Auswahl der Funktion.

5.2.1  Ubersicht iber die ,P” Codes

Fahler- Pi Eingangsart Fihlerbruch P35 Fihlerbruch Alarmart
eingang P2 Anzahl der Dezimalstellen P36 Fuhlerbruch sichere Leistung
und Bereich P3 Unterer Skalenbereich P37 Fihlerbruch Alarmausgang
P4 Oberer Skalenbereich Timer P4 Timer Typ
PS5 Linear Eingang mV tief P42 Timer Auflésung
Pb Linear Eingang mV hoch P43 Timer Ende Typ
P Regelart
Regelart PB Kuhlalgorithmus Digitaleingénge PS5 Digitaleingang 1 Funktion
Ausgange P il | Ausgang1 P52 Digitaleingang 2 Funktion
P2 | Ausgang?2 Digitale Kommuni- PE i Digital Comms Adresse
Pi3 | Ausgang3 kation P&2 Digital Comms Baudrate
P4 | Ausgang4 PB3 Digital Comms Parit&t
P 5 | DC Ausgangsbereich PB4 Digital Comms Master/Slave
P IB | Retransmission unterer Wert
P {7 | Retransmission oberer Wert Tasten Funktionali- | P71 F1 Taste Funktionalitat
Alarme P21 | Alarm 1 Typ tat Pie F2 Taste Funktionalitat
P22 | Alarm 1 Speichern P73 Bild Taste Funktionalitat
P23 | Alarm 1 Unterdriickung Anzeige Funktiona- | P4 Inhalt zweite Anzeigezeile
P24 | Alarm 2 Typ litat P75 Inhalt dritte Anzeigezeile
P25 | Alarm 2 Speichern Zugriffs Passworter | P16 Ebene 2 Passwort
P2b | Alarm 2 Unterdriickung P11 Konfigurationsebene Passwort
P27 | Alarm 3 Typ Energiemessung PE Energiemeter Quelle
P2B | Alarm 3 Speichern Pag Energiemeter Nennlastleistung
P29 | Alarm 3 Unterdriickung Wiederherstellung rEcS | Recovery Punkt sichern
Strom- P31 | Stromwandler Quelle der Konfiguration rEcl | Recovery Punktladen
wandler P32 | Stromwandler Bereich Kalibrierung PHAS | Kalibrierphase
P33 | Stromwandler Alarm speichen Feature Passwort PASc | Feature Passwort
Kreisbruch P34 | Regelkreisunterbrechungszeit PASZ | Feature Passwort
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5.2.2  Analogeingang

P1 Wahlen Sie P1 zur Konfiguration der Eingangsart. Eingangsarten und Bereiche
Wahlen Sie den mit dem PV Eingang des Gerats verbundenen Fiihler.

Auch haben Sie die Méglichkeit, eine eigene Linearisierung zu laden. Min JER et (Ul JER Sl

Bereich Bereich Bereich Bereich

JEc Thermoelement Typ J -210 1200 °C -346 2192  °F
cAEc Thermoelement Typ K -200 1372 °C -328 2502 °F
LEkc Thermoelement Typ L | Thermoelemente verwenden eine -200 900 °C -328 1652 °F
rkc Thermoelement Typ R Llnear|5|erungst?chn|kzur Umset- 5 1700  °C 58 3092 °F
zung der vom Fihler kommenden 5 5
bEc Thermoelement Typ B Spannung auf einen Temperatur- 0 1820 C 32 3308 F
nkc Thermoelement Typ N |wert auf der Regleranzeige. -200 1300 °C -328 2372 °F
EEc Thermoelement Typ T -200 400 °C -328 752 °F
Skc Thermoelement Typ S -50 1768 °C -58 3215  °F
rkd Pt100 Widerstandsthermometer (RTD) -200 850 °C -328 1562  °F
Nu -10 bis +80 mV linear Millivolt -10,00 80,00

020 0-20 mA linear Milliampere benétigt einen
. 2,49 Q Widerstand (Teil der Liefe-
y2o 4 -20 mA linear rung) Giber den Klemmen.

CEc Kundeneigene Kurve  |Zum Laden benétigen Sie die iTools Konfigurationssoftware, Abschnitt 10.6.2.
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5.23
P2

P3

P4

P5

P6

Eingangsbereiche und Grenzen

Wahlen Sie Uber P2 die Anzahl der Dezimalstellen.

Dies ist die maximal angezeigte Auflésung der Prozessvariable und
anderer Prozesseinstellungen. Sie kdnnen bis zu zwei Dezimalstellen
fur jede Eingangsart wéhlen.

Wabhlen Sie aus der Liste:

Keine Dezimalstelle

Annn Das Gerét zeigt Zahlen mit der ge-

Aannn  Eine Dezimalstelle wahlten Einstellung, solange diese
auf die 4-stellige Anzeige passen. Ist
die Zahl zu lang, wird sie gerundet

nnnn  ZweiDezimalstellen  mit geringerer Aufldsung. Z. B. wird

123.45 angezeigt als 123.5.

Konfigurieren Sie mit P3 die untere Bereichsgrenze fiir die gewahlte
Eingangsart.

Mit der unteren Bereichsgrenze legen Sie eine untere Sollwertgrenze
fur den verwendeten Fihler fest. Sie kénnen diesen Parameter ver-
wenden, um einen sicheren Bereich fir die manuelle Einstellung des
Sollwerts zu bestimmen. Bereichsgrenzen werden automatisch auf die
zuldssigen Bereiche des verwendeten Flhlers begrenzt.
Bereichsgrenzen werden auch in Zusammenhang mit den maximalen
und minimalen Werten fur Lineareingénge verwendet, um den Anzei-
gebereich fur Lineareingdnge zu bestimmen.

Auch wird die Eingabe des unteren Bereichs durch den Wert der obe-
ren Bereichsgenze (P4) begrenzt.

Vorgabe fir Lineareingédnge -1999.

Konfigurieren Sie mit P4 die obere Bereichsgenze fiir den gewéhlten
Eingang.

Mit der oberen Bereichsgrenze legen Sie eine obere Sollwertgrenze
fur den verwendeten Fihler fest. Sie kénnen diesen Parameter ver-
wenden, um einen sicheren Bereich fir die manuelle Einstellung des
Sollwerts zu bestimmen. Bereichsgrenzen werden automatisch auf die
zuldssigen Bereiche des verwendeten Flhlers begrenzt.
Bereichsgrenzen werden auch in Zusammenhang mit den maximalen
und minimalen Werten fir Lineareingénge verwendet, um den Anzei-
gebereich fur Lineareingdnge zu bestimmen.

Auch wird die Eingabe des oberen Bereichs durch den Wert der unte-
ren Bereichsgenze (P3) begrenzt.

Vorgabe fir Lineareingédnge 9999.

Konfigurieren Sie mit P5 die untere Bereichsgrenze fiir Linear mV Ein-
gange. (P5 erscheint nur fur Linear mV Eingénge).

Lineareingénge ermdglichen die Umsetzung eines mV Werts auf einen
konfigurierbaren Anzeigebereich. Ein Besipiel ist nebenstehend ge-
zeigt.

-10,00 bis +80 mV

Vorgabe 0,00

Konfigurieren Sie mit P6 die obere Bereichsgrenze fiir Linear mV Ein-
gange. (P6 erscheint nur fur Linear mV Eingénge).

Lineareingdnge erméglichen die Umsetzung eines mV Werts auf einen
konfigurierbaren Anzeigebereich. Ein Besipiel ist nebenstehend ge-
zeigt.

-10,00 bis +80 mV

Vorgabe 80,00

Entnehmen Sie die Vorgabewerte der Tabelle
,Eingangsarten und Bereiche” im vorangegan-
genen Abschnitt.

Beispiel:
mV Eingangsskalierung

In diesem Beispiel soll die Anzeige folgende
Werte messen und anzeigen:

-1000 fir einen mV Eingang von -5,0 und
+2000 fir einen mV Eingang von +20,0.
Wabhlen Sie die Konfigurationsebene (Abschnitt
5.1):

Wahlen Sie P2 und stellen Sie nnnn ein

Wahlen Sie P3 und stellen Sie -1000 ein
Wahlen Sie P4 und stellen Sie +2000 ein
Wahlen Sie P5 und stellen Sie -5,0 mV ein
Wahlen Sie P6 und stellen Sie +20,0 mV ein
Anmerkung: Wird das Eingangssignal Uber-
schritten, wird in der Bedienebene Fihlerbruch
Sbr angezeigt.

mA Eingangsskalierung

Arbeiten Sie mit einer 0-20 mA oder 4-20 mA
Stromquelle als Eingang, bendtigen Sie den
mitgelieferten 2,49 Q Burdewiderstand.

In diesem Fall wird der vorgegebene Wert von
-1999 fir einen Eingangswert von 0 bzw. 4 mA
und 3000 fur einen Eingangswert von 20 mA
angezeigt.

Geben Sie unter P3 und P4 die Grenzen fiir die
Anzeige fur diese Anwendung ein.

Anmerkung: Wird das Eingangssignal Uber-
schritten, wird in der Bedienebene Fihlerbruch
Sbr angezeigt.
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5.24

Regelung

Wahlen Sie hier den Regelalgorithmus aus: PID Heizen/Kiihlen oder EIN/AUS. Sie kénnen den Algorithmus auch
sperren. In diesem Fall gehen alle fur die Regelung konfigurierten Ausgénge auf AUS (schaltender Ausgang) bzw.
Auf 0 % Leistungsanforderung (Analogausgang).

P7 Konfigurieren Sie mit P7 die Regelart. Regelarten finden Sie in Ab-
Haben Sie die Regelart festgelegt, missen Sie noch die Regelausgénge tiber schnitt 7.1 beschrieben.
P11/P12/P13/P14 konfigurieren.

MonE  |Regelaktion gesperrt
HP PID Heizen (Vorga- Der Regel Funktionsblock ist fir PID Heizen, keine Kiih-
be) lung, konfguriert. Typische Anwendung fir Ofen.
.. Der Regel Funktionsblock ist fur PID Kuhlen, kein Hei-
cp PID Kihlen zen, konfguriert. Wird in der Kryogenik verwendet.
. Der Regel Funktionsblock ist fur PID Heizen und PID
HPLP PID Heizen +PID ypon konfiguriert. Typische Anwendungen sind
Kuhlen
Extruder Regelungen.
HolP EIN/AUS Heizen + Der Regel Funktionsblock ist fir EIN/AUS Heizen und
o PID Kiihlen PID Kiihlen konfiguriert.
. Der Regel Funktionsblock ist fir EIN/AUS Heizen, keine
Ho EIN/AUS Heizen Kthlung, konfiguriert. Fir einfache Heizanwendungen.
. Der Regel Funktionsblock ist fir EIN/AUS Kihlen, kein
Lo EIN/AUS Khlen Heizen konfiguriert. Fur einfache Kihlanwendungen.
PID Heizen + Der Regel Funktionsblock ist fur PID Heizen und
HPLO . EIN/AUS Kihlen konfiguriert. Typische Anwendungen
EIN/AUS Kihlen .
sind Extruder Temperaturregelungen.
. Der Regel Funktionsblock ist fir EIN/AUS Heizen und
EIN/AUS Heizen + N A . . .
Holo EIN/AUS Kiihlen Kihlen konfiguriert. Fiir einfachen Heizen/Kihlen An-
wendungen.

P8 Konfigurieren Sie mit P8 die Nicht-lineare Kiihlart. Diese Funktion wird vorzugs-
P8 erscheint nur, wenn Sie fiir die Regelart, P7, Heizen und Kiihlen gew&hlt haben. weise fiir Extruder Anyven-
Unterschiedliche Kiihimedien andern die Kiihleffizienz auf nicht-lineare Weise. Dieser | dungen verwendet. Eine Be-
Parameter passt die KiihIcharakterisitk dem KihImedium an. Typische Anwendung ist schrglbung flnc{en Sie in Ab-
eine Extruder Kesseltemperaturregelung mit Wasser, Ol oder Druckluft als Kihl- S.Ch”'tt 71 -6, Kiihlalgo-
medium. Bei der Verwendung der nicht-linearen Kiihlung ist es tiblich, das KihImittel rithmus”.

Uber einen Relais-, Logik- oder Triacausgang zu takten. Dies wird durch die verwende-

te Hardware bestimmt.

Lin Linear (Vorgabe)  Die Charakteristik des Kiihlausgangs ist linear.

Der Kiihlausgang ist getaktet. Da Ol nicht verdampft,
L o) wird der Augsang linear getaktet. Diese Kihlung ist

o intensiver und direkter und bendtigt eine geringere
Kuhlverstarkung als Luftkihlung.

Der Kiihlausgang ist getaktet. Das Verdampfen des
Wassers bei lber 100 °C erschwert die Kiihlung.
Normalerweise verdampfen die ersten Wasser Sprih-
stéBe und liefern aufgrund der Verdampfung eine bes-
sere Kihlkapazitat.

Sinkt die Temperatur der Zone, findet wenig oder keine

Heo Wasser Verdampfung statt und die Kiihlung ist geringer.

Die Wasserkihlung wird meist gewéhlt, um die Ver-
dampfungskihlung zu nutzen.

Diese Technik liefert kurze Kihlimpulse in den ersten
Prozent des Kihlbereichs, in de.m das Wasser ver-
dampft. Dies kompensiert den Ubergang in den Be-
reich, in dem das Wasser nicht mehr verdampft.
Aufgrund der langen Wege des Warmeaustauschs ist
diese Art behutsamer als die Wasserkiihlung und nicht
so direkt und bestimmend.

FAR Druckluft (Lifter) Bei einer Luftkiihlung ist eine Kiihlverstarkung von 3
und aufwérts typisch. Die Dauer der Luftimpulse erhdht
sich bei steigender prozentualer Kihlanforderung
durch den Regler.
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5.2.5 Ausgang 1

Sie kénnen flir Ausgang 1 ein Relais (Form A) oder einen Logikausgang bestellen. Wahlen Sie die Funktion des
Ausgangs aus der Liste. Diese enthélt Heiz- oder Kiihlausgange fiir den Regelkreis, Alarme oder Ereignisausgénge,
die Sie fUr eine externe Anzeige nutzen konnen.

P11 Konfigurieren Sie mit P11 Ausgang 1 (OP1).

FIDFIE

HERE

Lool

AL
ALZ
ALd

AL 4
ALZ,
AL3,

EEnd

Erbn

Ausgang gesperrt

Heizausgang
(Vorgabe)

Kihlausgang

Alarm 1
Alarm 2
Alarm 3

Alarm 1 invertiert

Alarm 2 invertiert

Alarm 3 invertiert

Timer Ende Status

Timer Run Status

Uber Ausgang 1 wird die Heizleistung geregelt. Den
Status des direkten Ausgangs sehen Sie in neben-
stehender Tabelle. Dies ist die normale Einstellung fur
Regelausgénge.

Uber Ausgang 1 wird die Kiihlleistung geregelt. Den
Status des direkten Ausgangs sehen Sie in neben-
stehender Tabelle. Dies ist die normale Einstellung fur
Regelausgénge.

Haben Sie fir Ausgang 1 einen Alarm gewahlt, arbeitet
dieser wie in nebenstehender Tabelle.

Ist ein Alarm auf Ausgang 1 aktiv, zeigt die Tabelle des-
sen Zustand. Dies ist die normale Alarmeinstellung, damit
auch bei Stromausfall ein Alarm (iber ein externes Bauteil
angezeigt werden kann.

OP1 kann zum Schalten eines externen Bauteils verwen-
det werden, das anzeigt, dass der Timer abgelaufen ist.
Bei Timer Ende wird ein Relais stromflihrend und ein
Logikausgang auf EIN gesetzt.

OP1 kann zum Schalten eines externen Bauteils verwen-
det werden, das anzeigt, dass der Timer l4uft. Bei laufen-
dem Timer wird ein Relais stromfiihrend und ein Lo-
gikausgang auf EIN gesetzt.

Den Code kénnen Sie anhand
des Gerateaufklebers und der
.Bestellcodierung” (Abschnitt
1.5) prifen.

OP1 Status bei Heizen

Relais Stromfihrend
Logik EIN
OP1 Status bei Kiihlen

Relais Stromfihrend
Logik EIN

Alarm aktiv
Relais Stromfihrend
Logik EIN

Alarm aktiv
Relais Stromlos
Logik AUS

Den Timer finden Sie in Ab-
schnitt 4.12 beschrieben.
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5.2.6

Ausgang 2

Sie kénnen fir Ausgang 2 ein Relais (Form A), einen Triac- oder Analogausgang bestellen. W&hlen Sie die Funktion
des Ausgangs aus der Liste. Diese enthalt Heiz- oder Kiihlausgange fir den Regelkreis, Alarme oder Ereignis-
ausgange, die Sie fur eine externe Anzeige nutzen kdnnen. Einen mA-Ausgang kénnen Sie zur Rickibertragung
des Sollwerts, des Messwerts oder der Leistungsanforderung verwenden.

P12 |Konfigurieren Sie mit P12 Ausgang 2 (OP2). Den Code k& Si hand
Im P116 ist Ausgang 2, je nach Bestellung, ein Relais-, Analog- oder Triac Ausgang. en -oge konnen >ie annan
. . . . des Gerateaufklebers und der
In den Modellen P108 und P104 kann Ausgang 2 ein Relais oder Triac sein. Bestellcodierung” (Abschnitt
Jede_n Agsgang kénnen Sie fur die Regelung, Retransmission, Alarme oder Ereignisse '1.5) priifen.
konfigurieren:
nonE  Ausgang gesperrt (Werkseinstellung)
Uber Ausgang 2 wird die Heizleistung geregelt. Den OP2 Status bei Heizen
HERE Heizausgang Status des direkten Ausgangs sehen Sie in neben- Relais Stromfihrend
stehender Tabelle. Dies ist die normale Einstellung fir Loaik EIN
Regelausgange. 9
Analog EIN
Uber Ausgang 2 wird die Kiihlleistung geregelt. Den _OP2 St o] Ku"hlen
Cool Kithlausaan Status des direkten Ausgangs sehen Sie in neben- Relais Stromfiihrend
oo gang stehender Tabelle. Dies ist die normale Einstellung fir Logik EIN
Regelausgange. Analog EIN
AL Alarm 1 Alarm aktiv
AL2 Alarm 2 Haben Sie fiir Ausgang 2 einen Alarm gewahlt, arbeitet Relais Stromfiihrend
dieser wie in nebenstehender Tabelle. Logik EIN
AL3 Alarm 3 °g!
Analog EIN
AL b Alarm 1 ?nvertiert Ist ein Alarm auf Ausgang 2 aktiv, zeigt die Tabelle des- - Alarm aktiv
AL, Alarm 2 invertiert |sen Zustand. Dies ist die normale Alarmeinstellung, damit | Relais Stromlos
] ) auch bei Stromausfall ein Alarm (ber ein externes Bauteil | |ogik AUS
RL3, Alarm 3 invertiert |angezeigt werden kann. Analog AUS (0 mA)
Ist OP2 = mA, kann dieser zur Ubertragung eines Analog-| | Der Wert wird auf die Sollwert-
SPrE  |SP Retransmission werts proportional zum Sollwert zu einem externen Gerat | grenzen (SPLa und SPH in
verwendet werden. Ebene 2) begenzt.
. |Ist OP2 = mA, kann dieser zur Ubertragung eines Analog- Dfer st des Huzllorgigrils
oPrE OP Retransmissi- werts proportional zum Ausgang zu einem externen Ge- S 011D UG E MR e
on /it vorwendet werden @PLa undoPH in Ebene 2)
' begrenzt.
Ist OP2 = mA, kann dieser zur Ubertragung eines Analog- vl?/ﬁzjvgjfﬂd?:fjrﬁcr;?llggigga;z
Purk PV Retransmission werts proportional zum Prozesswert zu einem externen . llten Bereich
Gerit verwendet werden eingestellten Bereichsgrenzen
’ begrenzt.
OP2 kann zum Schalten eines externen Bauteils verwen-
. det werden, das anzeigt, dass der Timer abgelaufen ist.
EEnd  |Timer Ende Status Bei Timer Ende wird ein Relais stromfihrend und ein
Logikausgang auf EIN gesetzt. Den Timer finden Sie in Ab-
OP2 kann zum Schalten eines externen Bauteils verwen- schnitt 4.12 beschrieben.
Erll Timer Run Status det werden, das anzeigt, dass der Timer l3uft. Bei laufen-
run dem Timer wird ein Relais stromfiihrend und ein Lo-
gikausgang auf EIN gesetzt.
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5.2.7 Ausgang 3

Ausgang 3 steht Ihnen nur in den Modellen P108 und P104 zur Verfigung und kann mit einem Relais (Form A) oder
einem Analogausgang bestellt werden. Diesen Ausgang kénnen Sie fur die Regelung oder Rickibertragung ver-
wenden. Wahlen Sie die Funktion des Ausgangs aus der Liste. Diese enthélt Heiz- oder Kihlausgange fir den Re-
gelkreis, Alarme oder Ereignisausgange, die Sie fur eine externe Anzeige nutzen kénnen.

P13 Konfigurieren Sie mit P13 Ausgang 3 (OP3).

Ausgang 3 istim Modell P116 nicht verfugbar.

FIDFIE

HERE

Lool

AL
ALZ
ALd

AL L
ALE,

AL3,

SPrE

oPrt

Purk

EEnd

Ertn

Ausgang gesperrt (Werkseinstellung)

Heizausgang

Kuhlausgang

Alarm 1
Alarm 2
Alarm 3

Alarm 1 invertiert

Alarm 2 invertiert

Alarm 3 invertiert

SP Retransmission

OP Retransmissi-
on

PV Retransmission

Timer Ende Status

Timer Run Status

Uber Ausgang 3 wird die Heizleistung geregelt. Den
Status des direkten Ausgangs sehen Sie in neben-
stehender Tabelle. Dies ist die normale Einstellung fur
Regelausgénge.

Uber Ausgang 3 wird die Kiihlleistung geregelt. Den
Status des direkten Ausgangs sehen Sie in neben-
stehender Tabelle. Dies ist die normale Einstellung fur
Regelausgénge.

Haben Sie fiir Ausgang 3 einen Alarm gewahlt, arbeitet
dieser wie in nebenstehender Tabelle.

Ist ein Alarm auf Ausgang 3 aktiv, zeigt die Tabelle des-
sen Zustand. Dies ist die normale Alarmeinstellung, damit
auch bei Stromausfall ein Alarm (iber ein externes Bauteil
angezeigt werden kann.

Ist OP3 = mA, kann dieser zur Ubertragung eines Analog-
werts proportional zum Sollwert zu einem externen Gerét
verwendet werden.

Ist OP3 = mA, kann dieser zur Ubertragung eines Analog-
werts proportional zum Ausgang zu einem externen Ge-
rat verwendet werden.

Ist OP3 = mA, kann dieser zur Ubertragung eines Analog-
werts proportional zum Prozesswert zu einem externen
Gerat verwendet werden.

OP3 kann zum Schalten eines externen Bauteils verwen-
det werden, das anzeigt, dass der Timer abgelaufen ist.
Bei Timer Ende wird ein Relais stromflihrend und ein
Logikausgang auf EIN gesetzt.

OP3 kann zum Schalten eines externen Bauteils verwen-
det werden, das anzeigt, dass der Timer l&uft. Bei laufen-
dem Timer wird ein Relais stromfiihrend und ein Lo-
gikausgang auf EIN gesetzt.

Den Code kénnen Sie anhand
des Gerateaufklebers und der
,Bestellcodierung” (Abschnitt
1.5) prufen

OP3 Status bei Heizen

Relais Stromfihrend
Analog EIN
OP3 Status bei Kiihlen

Relais Stromfihrend
Analog EIN

Alarm aktiv
Relais Stromfihrend
Analog EIN

Alarm aktiv
Relais Stromlos
Analog AUS (0 mA)

Der Wert wird auf die Sollwert-
grenzen (SPLa und SPH in
Ebene 2) begenzt.

Der Wert des Analogsignals
wird auf die Ausgangsgrenzen
(DPLD und aPHi in Ebene 2)
begrenzt.

Der Wert des Analogsignals
wird auf die unter P3 und P4
eingestellten Bereichsgrenzen
begrenzt.

Den Timer finden Sie in Ab-
schnitt 4.12 beschrieben.
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5.2.8 Ausgang 4

Ausgang 4 ist in allen Modellen Standard. Dies ist immer ein Wechsler Relais, das Sie fir Regelung, Alarme oder
Ereignisse verwenden kénnen.
P14  Konfigurieren Sie mit P14 Ausgang 4 (OP4). Den Code kénnen Sie anhand

des Gerateaufklebers und der
.Bestellcodierung” (Abschnitt

1.5) prifen.

nonE | Ausgang gesperrt

Uber Ausgang 4 wird die Heizleistung geregelt. Den OPA Sizius [bef Mefizen
HERE Heizausgang Status des direkten Ausgangs sehen Sie in neben-

stehender Tabelle. Dies ist die normale Einstellung fir . "

. Relais Stromfuhrend

Regelausgange.

Uber Ausgang 4 wird die Kiihlleistung geregelt. Den OP4 Status bei Kihlen
Cool. Kithlausqan Status des direkten Ausgangs sehen Sie in neben-
Loo gang stehender Tabelle. Dies ist die normale Einstellung fir Relais Stromfuhrend

Regelausgange.
AL Alarm 1 Haben Sie fir A A A i arb Alarm aktiv

aben Sie fir Ausgang 4 einen Alarm gewahlt, arbeitet . -
ALc Alarm 2 (Vorgabe) dieser wie in nebenstehender Tabelle. Relers Sieimiiiee
AL3 Alarm 3
AL & Alarm 1 invertiert Ist ein Alarm auf Ausgang 4 aktiv, zeigt die Tabelle des- Alarm aktiv
AL2, Alarm 2 invertiert 5€n Zustand. Dies ist die normale Alarmeinstellung, damit| Rglais Stremles
) i auch bei Stromausfall ein Alarm Uber ein externes Bauteil

RL3, Alarm 3 invertiert |angezeigt werden kann.

OP4 kann zum Schalten eines externen Bauteils verwen-

) det werden, das anzeigt, dass der Timer abgelaufen ist.

EEnd  Timer Ende Status Bei Timer Ende wird ein Relais stromfihrend und ein

Logikausgang auf EIN gesetzt. Den Timer finden Sie in Ab-

OP4 kann zum Schalten eines externen Bauteils verwen- schnitt 4.12 beschrieben.

det werden, das anzeigt, dass der Timer l3uft. Bei laufen-
dem Timer wird ein Relais stromfihrend und ein Lo-
gikausgang auf EIN gesetzt.

Erlin  Timer Run Status

5.2.9  DC Ausgangsbereich

Je nach Bestellcode kénnen Sie auf OP2 (P116) und OP3 (P108 und P104) einen DC (analog) Ausgang setzen. Die-
se kdnnen Sie Gber P15 fir 0 - 20 mA oder 4 - 20 mA konfigurieren. Mit P15 stellen Sie die Bereiche aller DC Aus-
gange ein.

P15  Definieren Sie mit P15 den DC Ausgang.

P15 erscheint nur, wenn Sie einen DC Ausgang bestellt haben.

020 0-20mA yeg 4-20 mA (Vorgabe)

5.2.10 Sollwert Retransmission Bereich

P16 Retransmission unterer Skalenwert

P16 legt die untere Bereichsgrenze fir die Sollwert Riickibertragung fest. Der Parameter erscheint nur, wenn ein DC
Ausgang vorhanden und unter P12 oder P13 SPrE eingestellt ist. Dieser Wert wird auf die untere Sollwertgrenze
(EPLD in Ebene 2) begenzt.

P17 Retransmission oberer Skalenwert

P17 legt die obere Bereichsgrenze fur die Sollwert Rickiibertragung fest Der Parameter erscheint nur, wenn ein DC
Ausgang vorhanden und unter P12 oder P13 9Pk eingestellt ist. Dieser Wert wird auf die obere Sollwertgrenze
(SPHI in Ebene 2) begenzt.
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5.2.11 Alarme
Sie kénnen bis zu drei Alarme konfigurieren. Diese dienen der Erkennung von Bereichslberschreitungen.

P21 Weitere informationen finden
Sie in Abschnitt 4.4 ,Alarme”.
Alarme kénnen auch tber die
Quick Codes, Abschnitt 4.1.3
oder iTools, Abschnitt

10.5.2.3 konfiguriert werden.

Konfigurieren Sie mit P21 den Alarm 1 Typ. P21 steht lhnen immer zur Verfiigung.

nanE Alarm nicht konfiguriert (Werkseinstellung) | dH Abweichungsalarm Ubersollwert
H, Maximalalarm dio Abweichungsalarm Untersollwert
lo Minimalalarm bnd Abweichungsbandalarm
P22 Konfigurieren Sie mit P22 den Alarm 1 Speichertyp. Nur, wenn P21 nicht nonE. Siehe Abschnitt 4.4.4.

Nicht Speichern (Werkseinstellung).
Ein nicht gespeicherter Alarm wird automa-

tisch bei Erléschen der Alarmbedingung Speichern, automatisches Riicksetzen.
E zurlickgesetzt. ALk Dieser Alarm benétigt die Bestatigung, bevor er
non Ist der Alarm bei Bestatigung noch aktiv, uto zurlickgesetzt wird. Sie kdnnen den Alarm besta-
leuchtet die ALM Anzeige konstant, die tigen BEVOR die Alarmbedingung erlischt.
Alarmmeldung blinkt weiter und der Aus-
gang bleibt aktiv.
Speichern, manuelles Riicksetzen. Kein Speichern und keine ALM Meldung.
Der Alarm bleibt aktiv, bis die Alarmbeding- Tritt ein Alarm auf, wird der zugewiesene Aus-
MAn ung erlischt UND der Alarm bestatigt wurde. nofAL gang aktiviert, sowie dessen Anzeige. Es er-
Der Alarm kann erst NACH Erléschen der scheint jedoch keine Alarmmeldung auf der An-
Alarmbedingung bestatigt werden. zeige.

P23 Konfigurieren Sie mit P23 die Alarm 1 Unterdriickung. Nur, wenn P21 nicht nonE.
Die Alarmunterdrickung verhindert das Aktivieren des Alarms wahrend des Starts. In
manchen Anwendungen befindet sich das System beim Anfahren im Alarmzustand, Siehe Abschnitt 4.4.5
bis der Normalbetrieb erreicht ist. Diese Funktion unterdriickt den Alarm, bis das Sys-
tem sicher geregelt wird. Danach arbeitet der Alarm wie konfiguriert.

Mo Alarm 1 arbeitet normal (keine Unterdri- YES

ckung) (Werkseinstellung) Alarm 1 arbeitet mit Unterdriickung

P24 Konfigurieren Sie mit P24 den Alarm 2 Typ. P24 steht lhnen immer zur Verfiigung. Siehe Abschnitt 4.4.
nanE Alarm nicht konfiguriert dH Abweichungsalarm Ubersollwert
H, Maximalalarm (Werkseinstellung) dio Abweichungsalarm Untersollwert
lo Minimalalarm bnd Abweichungsbandalarm

P25 Konfigurieren Sie mit P25 den Alarm 2 Speichertyp. Nur, wenn P24 nicht nonE. Siehe Abschnitt 4.4.4.
nonE Nicht Speichern (Werkseinstellung) Auto Speichern, automatisches Riicksetzen
MAn Speichern, manuelles Ricksetzen nofAL Nicht Speichern, keine ALM Anzeige

P26 Konfigurieren Sie mit P26 die Alarm 2 Unterdriickung. Nur, wenn P24 nicht nonE. Siehe Abschnitt 4.4.5
Mo Alarm 2 arbeitet normal (keine Unterdri- YES Alarm 2 arbeitet mit Unterdriickung

ckung) (Werkseinstellung)

P27 Konfigurieren Sie mit P27 den Alarm 3 Typ. Siehe Abschnitt 4.4.
nanE Alarm nicht konfiguriert (Werkseinstellung) | dH Abweichungsalarm Ubersollwert
H, Maximalalarm dlio Abweichungsalarm Untersollwert
lo Minimalalarm bnd Abweichungsbandalarm

P28 Konfigurieren Sie mit P28 den Alarm 3 Speichertyp. Nur, wenn P27 nicht nonE. Siehe Abschnitt 4.4.4.
nonE Nicht Speichern (Werkseinstellung) Auto Speichern, automatisches Riicksetzen
MAn Speichern, manuelles Ricksetzen nofAL Nicht Speichern, keine ALM Anzeige

P29 Konfigurieren Sie mit P24 die Alarm 3 Unterdriickung. Nur, wenn P27 nicht nonE. Siehe Abschnitt 4.4.5
Mo Alarm 3 arbeitet normal (keine Unterdri- WES Alarm 3 arbeitet mit Unterdriickung

ckung) (Werkseinstellung)
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5.2.12 Stromwandler (CT)

Verwenden Sie den Stromwandler, um den fir die Berechnung des Energieverbrauchs und die Heizelement Diag-

nose bendtigten Strom zu messen. Der Algorithmus zur Stromwandler Fehlererkennung muss mit der Ausgangsan-
forderung synchronisiert sein. Die CT Quelle identifiziert den fir den Laststrom zustdndigen Ausgang. Dies gilt nur
fur Logik- und Relaisausgange. Einen DC Ausgang kénnen Sie fir diese Funktion nicht verwenden.

P31 Konfigurieren Sie mit P31 die Stromwandler Quelle. CT Alarme beinhalten:
Laststrom
Anmerkung: Im Geréat selbst erscheint nur die Mnemonik eines Ausgangs, den Sie Leckstrom
zuvor fur die Regelung konfiguriert haben. Uberstrom
Die Grenzwerte legen Sie in
Ebene 2 fest.
Keine Last Diagnose Alarme. Die Werte fir
NonE Last- und Leckstrom folgen den Messwerten
on des CT. Dies dient der reinen Anzeige des
Stroms.
. . . OP3 Funktion mit Ausgang 3 verknupft. Dies
!
oP ! OP1 Funktion mit Ausgang 1 verknlpft. oP3 muss ein Relaisausgang sein.
oP2 OP2 Funktion mit Ausgang 2 verknipft. Dies oPY OP4 Funktion mit Ausgang 4 verkniipft.

muss ein Triac- oder Relaisausgang sein.

P32 Konfigurieren Sie mit P32 den Stromwandler Bereich.
Der Stromwandler akzeptiert Signale im Bereich 0-50 mA. Verwenden Sie einen exter-
nen Stromwandler, um den Schaltstrom auf diesem Bereich herabzusetzen. Vorgabe 10,0
Stellen Sie den Bereich auf den Nennbereich der elektrischen Last ein.
P32 erscheint nur bei konfiguriertem Stromwandler (P31).

10,0 bis 999,9 A

P33 Alarmspeicherung ist in Ab-
schnitt 4.4.4 ,Alarm-
speicherung” beschrieben.

Beschreibung der Alarmzu-

Konfigurieren Sie mit P33 Stromwandler Alarm Speichern.
Gespeicherte Alarme halten den Alarmzustand, bis Sie sie bestétigt haben.
Es gibt drei CT Alarmarten (Leck, Last und Uberstrom), die alle dieselbe Konfiguration

teilen. weisung finden Sie in Ab-
Einen Stromalarm kénnen Sie Uber den Parameter P37 AL1, AL2 oder AL3 zuweisen. schnitt 5.2.14.
nonE Ein nicht gespeicherter Alarm wird automatisch bei Erldschen der Alarmbedingung zuriickgesetzt.
Ein Alarm mit automatischem Riicksetzen Em A:Ia.nrm m|tdmanuellem Ruckdsetzenhlfang n:r
K ‘oder Zeit bestitiat werden. D estatigt werden, wenn zuvor der Fehler beho-
ann zujeder et bestatigt werden. Der ben wurde und die Messung wieder in einem
AUko Alarm wird zuriickgesetzt, sobald die Alarm-  [IAn

sicheren Bereich ist. Diese Art der Speicherung
verhindert, dass ein Alarm bei noch anstehender
Alarmbedingung zuriickgesetzt wird.

bedingung erloschen UND der Alarm besta-
tigt ist.

5.2.13 Regelkreisunterbrechung

Eine Regelkreisunterbrechung wird angenommen, wenn der PV innerhalb einer bestimmten Zeit nicht auf eine An-
derung des Ausgangs reagiert. Da die Anderungszeit prozessabhéngig ist, kénnen Sie tiber den Parameter ,Regel-
kreisunterbrechungszeit” (Loop Break Alarm Time) die fir Ihren Prozess passende Zeit wéhlen, bevor Sie den Alarm
initileren.

P34 Konfigurieren Sie mit P34 die Regelkreisunterbrechungszeit.

Die Regelkreisunterbrechung
Der Bereich liegt zwischen OFF oder !bis 9999 Sekunden. ist in Abschnitt 4.4.9 be-
schrieben.
Den Alarm kénnen Sie Gber
den Parameter P37 AL1, AL2
oder AL3 zuweisen. Dies fin-
den Sie in Abschnitt 5.2.14
erklart.
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5.2.14

Fihlerbruch, Regelkreisunterbrechung und Strom (CT) Alarme

Das Gerét Uberwacht den Zustand des Eingangsfihlers, damit bei Auftreten eines Fehlers der Regelkreis in einen
sicheren Zustand gesetzt werden kann. Ein Fihlerfehler liegt normalerweise bei Leerlauf oder zu hoher Impedanz
vor (Abschnitt 5.2.14.1).

P35

P36

P37

5.2.141

Konfigurieren Sie mit P35 den Fiihlerbruchalarm.

Fuhlerbruch wird erkannt. Die Meldung Sbr blinkt auf der Anzei-
ge. Ein zugewiesener Ausgang arbeitet als logische OR Verkniip-
fung mit einer dem Alarm zugewiesenen Alarmart. Keine Bestati-
gung nétig (Vorgabe).

on

Fuhlerbruch wird gespeichert. Alarmanzeige und Ausgang kénnen
Sie erst bestatigen, wenn der Fithlerbruch behoben ist. Dann wird
der Ausgang zuriickgesetzt und die ALM Anzeige und die 5br
Meldung erléschen. Die Speicherung des Fiihlerbruchalarms ist
unabhangig von anderen, dem Ausgang zugewiesenen Alarmen.

LAE

oFF

Fihlerbruch wird nicht erkannt.

Konfigurieren Sie mit P36 die Sichere Ausgangsleistung (Fiihlerbruch).

Tritt ein Fuhlerbruch auf, liefert dieser Parameter den Wert der Leistung,
die der Ausgang dann Gbernimmt. Standard ist 0 %, d. h., alle Regelaus-
gange sind aus. Der Vollbereich wird durch di ein Ebene 2 eingestellten
Werte von oPLo und aPHi begrenzt. Diese Einstellungen sind wiederum
durcj P36 begrenzt. Wéhlen Sie eine Leistungseinstellung, die nicht zur
Uberhitzung oder Unterkiihlung des Prozesses fiihrt. Es kann von Vorteil
sein, Uber einen gewissen Leistungswert den Prozess in ,Standby” zu hal-
ten, bis der Fihler getauscht ist. IA P36

Die Wechselbeziehung zwi- I < 4 4 |
schen P36 und der Begren- ¢ (oder-100%)

zung der Ausgangsleistung P oFLo |
sehen Sie neben dargestellt. I~

Konfigurieren Sie mit P37 den Bruchalarm Ausgang

Bruchalarme beinhalten Fiihlerbruch, Regelkreisunterbrechung und Strom
(CT) Alarme. Uber P37 kénnen Sie die Bruchalarme AL1, AL2 und/oder
AL3 zuweisen. AL1, AL2 und AL3 kénnen Sie nur wahlen, wenn Sie diese
zuvor Uber P11 bis P14 mit einem Ausgang verknipft haben. Der gespei-
cherte oder nicht gespeicherte Ausgang arbeitet als logische OR Verknlip-
fung mit anderen dem Ausgang zugewiesenen Alarmen.

Anmerkung: Ein Bruchalarm schaltet den Ausgang, unabhéngig davon, ob
Sie eine andere Alarmart bestimmt haben, d. h. der Parameter Alarm Typ
kann auf NONE stehen.

Der Fihlerbruchalarm wird angezeigt, schaltet aber keinen Aus-

nonE gang (Werkseinstellung).

RL{ AL ’, AL2 oder AL 3 muss iiber die P" Codes P11, P12, P13
ALZ und/oder P14 mit einem Ausgang verknipft sein, damit der ent-
AL3 sprechende Alarm in dieser Liste erscheint.

Konfigurieren Sie dann P37 fir AL {, AL2 oder F”__:’, schaltet der
Bruchalarm den entsprechenden Ausgang.

Beispiel 1:
Konfiguration des Fiihlerbruchalarms

In diesem Beispiel wird der Fihlerbrucha-
larm auf AL { gelegt, der mit dem Aus-
gang 4 Relais verknipft ist.

Fur die Verknlpfung von Alarm 1 mit
Ausgang 4 wihlen Sie fir P14 AL 1.

Fur die Zuweisung des Fihlerbrucha-
larms zu Alarm 1, konfigurieren Sie P37
auf AL .

Soll der Ausgang 4 gehalten (der Alarm
gespeichert) werden, wahlen Sie fur P35
LAE bzw. fur P33 Auka oder mAn

Konfigurieren Sie mit P36 die Ausgangs-
leistung, auf die der Regler im Fall eines
Fuhlerbruchs umschalten soll. Dies kann
Null oder ein Wert sein, der den Prozess
in ,Standby” halt. Achten Sie darauf, dass
die gewahlte Leistung den Prozess nicht
beschadigen kann. Bei einer Temperatur-
anwendung sollten Sie eine zusatzliche
Ubertemperatur Schutzeinheit verwen-
den.

Arbeitet der Regler normal, fihrt jeder
Bruchalarm zum Schalten von OP4. OP4
schaltet auch, wenn Sie AL1 Type (P21)
konfiguriert haben.

Alarm Anzeige
Fiahlerbruch Shbr
Geringer Laststrom ckld
Ld.AL

Hoher Leckstrom LEAL | cELE
Regelkreisunter- Lbr
brechung

Anmerkung: Ist AL1 Typ = Hi (oder
D.hi oder Bnd), blinken Sbr und
AL {in der Anzeige, da durch den
Fihlerbruch die Maximalwerte er-
reicht werden.

Anmerkung: Sie haben die Méglichkeit

AL1 (oder 2 oder 3) mit mehreren Aus- P11 OP1 [P12 OP2 P13 OP3 |P14 OP4 | Verfigbare Alarme in P37
géngen zu verbinden. In diesem Fall wer- H L AL { ALZ ALt [ALZ
den alle verbundenen Ausgénge aktiv, H AL AL 2 AL 3 ARt ¢ (AL |ALT
wenn AL1 (oder 2 oder 3) aktiv wird. AL { AL2 AL3 nonE RL{ [ALZ2 |AL3
Dies finden Sie in nebenstehender Tabel- AL AL nonf nonfE AL (AP
le beispielhaft dargestellt: nonE nonf nonf nonE nonE [nonE
EEnd Erun H nanf nonfE | nonf
HL HL AL AL AL
ALZ ALE ALE ALZ ALZ
At At 3 nonf nonf AL [AL3

Fiihlerbruch Impedanz

In manchen Féllen bricht der Fihler nicht sofort, sondern korrodiert. Dies fihrt zu einer hohen Fihlerimpedanz.

1.
2.

Fir Thermoelemente wird ein Fihlerbruch angezeigt, wenn die Impedanz tiber 20 kQ steigt.

Bei einem Platin Widerstandsthermometer wird Flhlerbruch angezeigt, wenn eine der drei Leitungen de-
fekt ist oder der Widerstand der Quelle Giber 420 Q steigt oder unter 15 Q fallt.

Bei mA- und Spannungseingangen wird kein Fiihlerbruch angezeigt, da der Lastwiederstand liber den

Eingangsklemmen liegt.
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5.2.15 Timer

Den internen Timer kdnnen Sie fir eine d?r 3 Betriebsarten konfigurieren. Wahlen Sie zwischen Haltezeit Timer,
Verzégerungstimer und Soft Start Timer. Uber Ereignisausgénge (Ausgénge 1 bis 4) kénnen Sie , Timer lauft” und
Timer Ende” nach auf3en fithren.

Weitere Details finden

P41 Konfigurieren Sie mit P41 die Timerart. Sie in Abschnitt 4.12
Haltezeit Timer. aTimer”.
Kann in Verbindung mit einer
Sollwertrampe verwendet wer-
den, um ein einfaches Rampen/
Haltezeit Programm zu erstel-
nonE  Timer gesperrt (Werkseinstellung) dLi Lfg;t?ni;ils%gi;oazjfszi;uerre'll'r;iw»
peratur halten soll. Geben Sie
einen Grenzwert ein bei dem
der Timer startet. Diesen Para-
meter (EEhr) finden Sie in
Ebene 2.
Soft Start Timer.
Verzdgerungstimer. Diesetr)Timer Iiefertbei.neé_eisl»
Dieser Timer schaltet die Ausgangs- tl:nr%SE eg_rednzurtwg etl_m h T)g er
leistung nach Ablauf einer Zeit ein. Der start. trwird automatisch beim
- . - Einschalten des Reglers gestar-
Timer startet direkt beim Einschalten des I
. . tet und begrenzt die Leistung
Reglers oder wenn Sie den Timer manuell SS oP” inEb 2 bis di
dELY  auf RUN setzen. Der Regler bleibt im gs (,55.0P"in ene ) s die
! > o Temperatur einen bestimmten
Standby (Heizen und Kihlen aus), bis die Wert (.SS.SP" in Eb 2
Zeit abgelaufen ist. Danach regelt das reiecht(”Wi'rd zumm Trgxen)eenr_von
Geratam SolI-\Ner-t. ) . Heizelementen in HeiBkanal
Verwenden Sie diesen Timer, wenn Sie Svsternen verwendet. bevor die
eine Einschaltverzégerung bendtigen. vglle Leistung aufgeslchaltet
wird.

P42 Konfigurieren Sie mit P42 die Timer Auflésung. \S/Y:I;cr?fbgfl:ililtst 11n1d2en
Erscheint nicht, wenn P41 = none. JTimer”.
Holr  Stunden HH:MM (Werkseinstellung) M Minuten MM:SS

P43 Konfigurieren Sie mit P43 den Timer Ende Typ. \S/Y:I;c:fbffl'tuililtst 11n1d2en
P43 steht Ihnen nur fiir Haltezeit Timer zur Verfigung. JTimer”.
P43 bestimmt die Aktion nach Ablauf der Timerzeit. Sie kénnen das Timer Ende Ereignis so
konfigurieren, dass ein Ausgang (normalerweise Relais) geschaltet wird.

Nach Ende der Timerzeit geht das Gerét Nach Ablauf der Timerzeit reqlt
in Standby. Die Ausgangsleistung wird das Gerat weiter am letzten 9
oFF auf 0 % gesetzt und die Standard Haupt- |dLL Sollwert
anzeige zeigt den PV und OFF anstelle '
des Sollwerts.
Nach Ende der Timerzeit schaltet der
Zielsollwert auf Sollwert 2. Sollwert 2 kann
eine hohere oder niedrigere Temperatur
haben. L . Am Ende der Timerzeit wird der
Haben Sie die Rampenbeger'wzung fre|— Timer zurlickgesetzt. Der Regler
cpg gegeben, geht der Reglerumlt der einge-  rc geht auf den Sollwert, der vor
stellten Rampe auf SP2. Wahrend dieser Start des Timers anlag
Rampe zeigt der Timer Status weiterhin ’
RUN. Ist SP2 erreicht, wechselt der Status
auf END. Diese Funktion bietet lhnen ein
einfaches Rampen/Haltezeit/ Ram-
pen/Haltezeit Programm.
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5.2.16 Digital (Kontakt) Eingédnge

P51

Konfigurieren Sie mit P51 die Digitaleingang 1 Funktion.

Digitaleingang 1 ist ein SchlieBkontakt. Er kann von externen Schaltern oder Relais gesteuert werden und ist bei Kon-
taktschluss flankengetriggert.

Diesen Eingang kénnen Sie fur eine Vielzahl von Funktionen konfigurieren.

Ein offener Eingang wird erkannt, wenn die Impedanz zwischen den Klemmen gréBer 500 Q ist.

Ein geschlossener Eingang wird erkannt, wenn die Impedanz zwischen den Klemmen kleiner 200 Q ist.
Digitaleingang 1 steht lhnen optional in allen Geraten zur Verfigung.

nonE Eingang nicht verwendet. RcAL  SchlieBen des Ausgangs besttigt alle aktiven Alarme.
Sollwert Auswahl. . .
cpo) Kontakt schlieBen: Sollwert 2. loch Tastensperre. Schlleﬁgn de§ Kontakts sperrt die Fronttasten.
R Offnen des Kontakts gibt die Tasten frei.
Kontakt 6ffnen: Sollwert 1.
Timer Reset. .
; . Timer Start.
ErES SchlieBen dgs Konta.lfts setzteinen  krbin SchlieBen des Kontakts startet einen Timer.
laufenden Timer zurlck.
Timer Start/Reset.
SchlieBen des Kontakts startet ei- T Hal
ErrS nen Timer. EHLd imer Ha ten. . ) )
Offnen des Kontakts setzt den Ti- SchlieBen des Kontakts halt den Timer auf der aktuellen Zeit.
mer zuriick.
Auswahl Hand.
Arbeitet der Regler in Auto, wech-
selt er durch SchlieBen des Kon- . .
MAn takts in Handbetrieb. Arbeitetder  5bY Standby Modus. In diesem Modus gehen alle Regelausgénge

Regler im Handbetrieb wechselt er
durch Offnen des Kontakts in Au-
tomatikbetrieb.

auf Null.

P52 Konfigurieren Sie mit P51 die Digitaleingang 2 Funktion.

Fir Digitaleingang 2 kénnen Sie die gleichen Funktionen wahlen wie fir Digitaleingang 1. Dieser Eingang steht Ihnen
nur in den Modellen P108 und P104 optional zur Verfligung.
Digitaleingang 2 ist bei Kontaktschluss flankengetriggert.

nonE Eingang nicht verwendet. RcAL  SchlieBen des Ausgangs bestatigt alle aktiven Alarme.
Sollwert Auswahl. . .
cpo) Kontakt schlieBen: Sollwert 2. loch Tastensperre. SchheBgn de§ Kontakts sperrt die Fronttasten.
R Offnen des Kontakts gibt die Tasten frei.
Kontakt 6ffnen: Sollwert 1.
Timer Reset. .
; . Timer Start.
ErES SchlieBen dgs Konta.lfts setzteinen  krbin SchlieBen des Kontakts startet einen Timer.
laufenden Timer zurlck.
Timer Start/Reset.
SchlieBen des Kontakts startet ei- T Hal
ErrS nen Timer. EHLd imer Ha ten. . ) )
Offnen des Kontakts setzt den Ti- SchlieBen des Kontakts halt den Timer auf der aktuellen Zeit.
mer zuriick.
Auswahl Hand.
Arbeitet der Regler in Auto, wech-
selt er durch SchlieBen des Kon- . .
MAn takts in Handbetrieb. Arbeitetder  5bY Standby Modus. In diesem Modus gehen alle Regelausgénge

Regler im Handbetrieb wechselt er
durch Offnen des Kontakts in Au-
tomatikbetrieb.

auf Null.
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5.2.17 Digitale Kommunikation

Die digitale Kommunikation kénnen Sie fir alle Modelle bestellen. Sie verwendet das Modbus Protokoll und eine
EIA485 (RS485) 2-Leiter Schnittstelle.

P61

P62

P63

Konfigurieren Sie mit P61 die Digitale Kommunikationsadresse. Weitere Details in
In einem Netzwerk bendtigt jedes Gerét eine eigene Adresse zwischen 1 und 254. Diese Ad- Abschnitt 8 ,Digitale
resse dient der Identifikation des Gerats im Netzwerk. Kommunikation”.

{ bis 254 (Werkseinstellung 1)

Konfigurieren Sie mit P62 die Baudrate der digitalen Kommunikation. Weitere Details in
Die Baudrate eines Kommunikationsnetzwerks bestimmt die Geschwindigkeit der Dateniiber- | Abschnitt 8 ,Digitale
tragung zwischen den Geréten und dem Master. Setzen Sie die Baudrate méglichst hoch, um Kommunikation”.
einen maximalen Datendurchlauf zu erhalten. Die zuléssige Baudrate ist abhangig vom Um-

fang der Installation und dem elektrischen Rauschen, dem die Kommunikationsleitung ausge-

setzt ist. Unter normalen Umsténden und mit richtigen Leitungsabschluss kdnnen diese Gerate

mit einer Baudrate von 19.200 baud arbeiten.

Obwohl die Baudrate ein wichtiger Faktor bei der Berechnungs der Ubertragungsgeschwin-

digkeit ist, dominiert oft die ,Latenzzeit” zwischen Senden einer Anfrage und Erhalten einer

Antwort die Geschwindigkeit im Netzwerk. Die Latenzzeit ist die Zeit, die ein Gerat benétigt,

um nach Erhalt einer Anfrage eine Antwort zu senden.

Besteht z. B. eine Meldung aus 10 Zeichen (mit einer Ubertragungsrate von 10 ms bei 9600

baud) und die Antwort besteht ebenfalls aus 10 Zeichen, wiirde die Ubertragungsdauer 20 ms

betragen. Wird jedoch eine Latenzzeit von 20 ms dazuaddiert, ergibt dies eine Ubertragungs-

dauer von 40 ms. Die Latenzzeit ist fiir Schreibbefehle gréBer als fir Lesebefehle und variiert

je nach Operation, die vom Gerat nach Empfang der Anfrage ausgefiihrt werden muss, damit

die Antwort gesendet werden kann und der Anzahl der im Lese-/Schreibblock enthaltenen

Variablen. Durchschnittlich betrégt die Latenzzeit fiir Operationen mit einem Wert zwischen 5

und 20 ms, d. h., eine Ubertragung wirde zwischen 25 und 40 ms dauern. Bei anderen Gera-

ten kann diese Zeit bis zu 200 ms dauern.

Haben Sie mit dem Datendurchlauf ein Problem, versuchen Sie, anstelle von Ein-Parameter-

Ubertragungen Modbus Blockiibertragungen zu verwenden und erhéhen Sie die Baudrate auf

den im System hoéchsten zuldssigen Wert.

200 1200 bps 9600 9600 bps
2400 2400 bps 920 19200 bps
YROO 4800 bps

Konfigurieren Sie mit P63 die Paritat der digitalen Kommunikation. Weitere Details in
Uber die eingestellte Paritat kann sichergestellt werden, dass die Daten bei der Ubertragung Abschnitt 8 ,Digitale
nicht beschadigt wurden. Die Paritét ist die einfachste Form der Meldungsintegritat die sicher- | Kommunikation”.
stellt, dass ein Byte entweder eine gerade oder ungerade Anzahl von Einsen oder Nullen ent-

halt. In einem industriellen Protokoll gibt es tblicherweise Priflayer die zuerst priifen, ob das

Ubertragene Byte in Ordnung und dann, ob die tibertragene Meldung nicht beschadigt ist.

Modbus wendet einen CRC (Cyclic Redundancy Check) auf die Daten an um sicherzustellen,

dass das Datenpaket unbeschédigt ist. Aus diesem Grund bringt die Verwendung einer gera-

den oder ungeraden Paritat lhnen hier keine Vorteile, sondern erhdht die Anzahl der zu tGber-

tragenden bits und verringert so den Datendurchlauf.

nonE Keine Paritat odd Ungerade Paritat
EuEn Gerade Paritat
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5.2.171 Broadcast Kommunikation

Broadcast Master Kommunikation ermdglicht dem Piccolo Regler das Senden eines einzelnen Werts zu mehreren
Slaves. Die Funktion verwendet den Funktionscode 6 (Einzelwert schreiben). So kénnen Sie den Regler mit anderen
Geraten verknipfen. Eine typische Anwendung ist das Senden eines Sollwerts zu mehreren Slave Geréaten.

P64 Konfigurieren Sie mit P64 die digitale Kommunikation Slave/Master Ubertragung. Weitere Informatio-
Slave/Master Ubertragung steht lhnen in allen Geraten zur Verfiigung. nen in Abschnitt 8.3
nonE Master Comms gesperrt (Werkseinstellung) ,,Mas‘ter/-SIal\l/e Kom-

munikation”.

Der Arbeitssollwert des Masters wird weitergemeldet. Normalerweise wird die-

] ser zu Adresse 26 (dezimal) in einer Piccolo Slaveeinheit gesendet. Dies ist die
Adresse des externen Sollwerts. Sie kdnnen einen lokalen Trimm aufschalten, um
bestimmte Temperaturvariationen in einzelnen Zonen zu erhalten.

P Ein Messwert (PV) in Master wird weitergemeldet. Dies kénnen Sie z. B. zur Tem-
u peraturaufzeichung verwenden.

Die Ausgangsleistung des Master Regelkreises wird weitergemeldet. Dies kon-

.oP nen Sie z. B. zur Ansteuerung eines Thyristorstellers im Phasenanschnittbetrieb
verwenden.
Err Prozessfehler (Temperatur - Sollwert) wird weitergemeldet.

P65 Konfigurieren Sie mit P65 die Digital Kommunikation Retransmissionsadresse Weitere Informatio-
Mit dieser Variablen legen Sie die Zieladresse des Modbusregisters fir Broadcast fest. Méch- | nen in Abschnitt 8.3
ten Sie z. B. den Arbeitssollwert des Masters zu einer Gruppe von Piccolo Slaves weitermel- +Master/Slave Kom-
den, wahlen Sie die Comms Retransmissionsadresse 26. Dies ist die Adresse des externen munikation” und Ab-
Sollwerts in den Slave Geréten. schnit‘t 8.4 ,EEPROM
Achten Sie bei der Auswahl einer Adresse fiir Broadcast darauf, dass das Zielgerat groB3e Schreibzyklen”.

Datenmengen auf dieser Adresse bewaltigen kann. Bei manchen Geréten, inklusive bei der
Piccolo Serie, ist die Anzahl der Schreibvorgdnge zum nicht-fliichtigen Speicher begrenzt (ty-
pischerweise auf 100.000 Vorgénge). Wird ein Wert zu oft gesendet, kann das Gerat bescha-
digt werden. Dies kann zu einem Problem werden, wenn Rampenwerte zum Sollwert ge-
schrieben werden. Verwenden Sie dazu den externen Sollwert mit Adresse 26 und erkundigen
Sie sich beim Hersteller, wenn Sie unsicher sind.

Die Retransmissionsadresse steht lhnen in allen Geréten zur Verfigung.

0 bis 9999 (Werkseinstellung 0)
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5.2.18 Tasten Funktionalitat

P71

Konfigurieren Sie mit P71 die Funktionalitét von Taste .

Die Funktionstaste F1 ist eine nicht belegte Taste, die Sie zum Aufrufen eines bestimmten Parameters in der Bedien-
ebene konfigurieren kénnen. Die Funktionstaste F1 steht Ihnen in den Geréten P108 und P104 zur Verfligung.

nanE

RcAL

SPSL

R-n

ESE

ErSE

P72

Taste nicht belegt. Die Taste hat in der Bedienebene keine Funktion.
Alarmbestatigung.

Der Parameter Ac AL wird auf die Funktionstaste F1 gelegt und Ac AL wird aus der
Bedienebene 2 entfernt. Uber F1 haben Sie direkten Zugriff auf den Parameter fiir
die Alarmbestatigung. Diesen kénnen Sie dann einfach durch die Mehr/Weniger
Tasten bestatigen. Die folgende Aktion ist abhangig von der Speicherart des Alarms.
Siehe Anmerkung 1.

Sollwert Auswahl.

Der Parameter SP.5L wird auf die Funktionstaste F1 gelegt und SP.5L wird aus der
Bedienebene 2 entfernt. Uber F1 haben Sie direkten Zugriff auf den Parameter fiir
die Sollwert Auswahl. Den gewiinschten Arbeitssollwert, SP1 oder SP2, kénnen Sie
dann Uber die Mehr/Weniger Tasten wahlen.

Auto/Hand Status.

Der Parameter A-11 wird auf die Funktionstaste F1 gelegt und aus der Bedienebene
2 entfernt. Uber F1 haben Sie direkten Zugriff auf den Parameter fiir die Auto/Hand
Auswahl. Auto, Hand oder Aus Modus kénnen Sie dann tiber die Mehr/Weniger
Tasten wahlen.

Timer Status

Der Timer Status Pparameter, £.SE wird auf die Funktionstaste F1 gelegt und aus der
Bedienebene 2 entfernt. Uber F1 haben Sie dann direkten Zugriff auf den Parameter
fur den Timer Status. Start (Run), Reset oder Halten (Hold) kdnnen Sie Uber die
Mehr/Weniger Tasten wahlen. Haben Sie keinen Timer konfiguriert, reagiert F1

nicht.

Reset Energiezahler.

Der Parameter E~SE wird auf die Funktionstaste F1 gelegt und aus der Bedien-
ebene 2 entfernt. Uber F1 haben Sie dann direkten Zugriff auf den Parameter fiir das
Rucksetzen des Energiezéhlers. Mit den Mehr/Weniger Tasten kénnen Sie zwischen
Riicksetzen des Teilenergiezahlers und Riicksetzen des Gesamtenergiezahlers wah-
len.

2
Konfigurieren Sie mit P72 die Funktionalitdt von Taste

Weitere Informa-
tionen in Ab-
schnitt 4.4.3.

Weitere Informa-
tionen in Ab-
schnitt 4.7.2

Weitere Informa-
tionen in Ab-
schnitt 4.10

Weitere Informa-
tionen in Ab-
schnitt 4.12

Weitere Informa-
tionen in Ab-
schnitt 4.11.

Funktionstaste F2 ist eine nicht belegte Taste, die Sie zum Aufrufen eines bestimmten Parameters in der Bedienebene
konfigurieren kénnen. Die Funktionstaste F2 steht hnen bei den Modellen P108 und P104 zur Verfigung.

nonE
RcAL

GPSL
R-N
ESE
ErSt

P73

Taste nicht belegt.

Alarmbestatigung.
Siehe Anmerkung 1

Sollwert Auswahl.

Auto/Hand Status.

Timer Status. (Werkseinstellung)
Reset Energiezahler.

Konfigurieren Sie mit P73 die Funktionalitat der Bild Taste ﬂ

Die Funktionalitat
ist die gleich wie
fur F1 beschrie-
ben.

Zusatzlich zur normalen Funktion kénnen Sie die Bild Taste so konfigurieren, dass bei Betdtigung in der Bedienebene
ein bestimmter Parameter aufgerufen wird. Diese Funktion steht lhnen in allen Modellen zur Verfigung.

nanE

RcAL
SPSL
R-N
ESE
ErSE

Anmerkung 1:

Taste nicht belegt.

Alarmbestatigung.
Siehe Anmerkung 1

Sollwert Auswahl.
Auto/Hand Status.
Timer Status.

Reset Energiezahler.

Die Funktionalitat
ist die gleich wie
fur F1 beschrie-
ben.

Wie Sie in Abschnitt 4.3 nachlesen kdnnen, erscheint der Parameter fur die Alarmbestétiguns nur in Ebene 1, wenn

Sie Alarmspeicherung konfiguriert haben. Haben Sie nicht-speichern konfiguriert, erscheint

Bedienebene, wenn Sie eine Funktionstaste betétigen. Dieser Parameter bleibt in Ebene 2.

c AL NICHT in der
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5.2.19 Anzeige Funktionalitat

P74 Konfigurieren Sie mit P74 die zweite Anzeigezeile.

In der Bedienebene zeigt die oberste Zeile immer den PV. Die zweite Zeile kénnen Sie nach lhren Anforderungen kon-

figurieren.

Im Automatikbetrieb zeigt die zweite Zeile den Sollwert. Im Handbetrieb

zeigt diese Zeile die Ausgangsleistung. Im AUS Modus erscheint hier

Skd OF

(Gkd ist Werkseinstellung fur P74)

Im Automatikbetrieb zeigt die zweite Zeile die Ausgangsanforderung in
%. Diese Anzeige ist schreibgeschiitzt.
p Im Handbetrieb sehen Sie hier die Ausgangsleistung (in %), die Sie ver-
o andern kénnen.
Im AUS Modus zeigt die zweite Zeile die Ausgangsleistung. Diese steht
auf 0,0 (in %).

ErE Verbleibende Timerzeit, je nach Konfiguration in Stunden oder Minuten.

EEL Vergangene Timerzeit, je nach Konfiguration in Stunden oder Minuten.
: Schreibgeschiitzt.

In der zweiten Zeile erscheint der durchschnittliche Energieverbrauch
EPR- Uber eine bestimmte Zeit. Dieser Parameter ist ein Summierer, der fur

die Ermittlung des Energieverbrauchs individueller Chargen nitzlich ist.

Die zweite Zeile zeigt einen Uberschlag des Gesamtenergieverbrauchs.
Ekok Dieser Parameter ist ein Summierer, der fur die Schatzung des Energie-
verbrauchs des gesamten Prozesse nutzlich ist.

nonE Zweite Zeile nicht belegt (leer).

P75 Konfigurieren Sie mit P75 die dritte Zeile der Anzeige.

Die Reglermodelle P108 und P104 bieten Ihnen eine dritte Anzeigezeile. Die Werte diese Zeile sind immer schreibge-
schutzt. In der Bedienebene zeigt die oberste Zeile immer den PV. Die dritte Zeile kénnen Sie nach lhren Anforderun-

gen konfigurieren.

Die Ausgangsleistung wird im Automatik- und Handbetrieb gezeigt.
oP Im AUS Modus zeigt diese Zeile 0,0 (%).

(DF’ ist Werkseinstellung fiir P75)

ErE Verbleibende Timerzeit, je nach Konfiguration in Stunden oder Minuten.
EEL Vergangene Timerzeit, je nach Konfiguration in Stunden oder Minuten.
EPA- Energiezéhler (Teilenergie)

Ekok Energiezéhler (Gesamtenergie)

nonE Dritte Zeile nicht belegt (leer).

5.2.20 Passworter

Fiar den Zugriff auf Bedienebene 2 und die Konfigurationsebene bendtigen Sie jeweils ein Passwort. Bei der Auslie-
ferung sind diese Passworter vorgegeben, Sie kénnen Sie jedoch Gber die ,P” Codes P76 und P77 dndern.

P76 Konfigurieren Sie mit P76 das Ebene 2 Passwort. Werkseinstellung: €.

Als Passwort fiir Ebene 2 kénnen Sie jeden Wert zwischen O und 9999 wihlen.
Setzen Sie das Passwort auf 0, hebt das den Passwortschutz auf, d. h. fiir den Zugriff
auf Ebene 2 ist keine Passworteingabe mehr nétig.

P77 Konfigurieren Sie mit P77 das Konfigurationsebene Passwort. Werkseinstellung: Y.
Als Passwort fiir die Konfigurationsebene kénnen Sie jeden Wert zwischen 0 und
9999 wihlen.
Setzen Sie das Passwort auf U, hebt das den Passwortschutz auf, d. h. fir den Zugriff
auf die Konfiguration ist keine Passworteingabe mehr nétig.

© Zeichnen Sie jede Pass-
wortdnderung auf.

© Zeichnen Sie jede Pass-
wortanderung auf.
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5.2.21 Energiemeter Quelle

Der Regler kann den voraussichtlichen Erergieverbrauch fir den gesamten Prozess oder einzelne Chargen berech-
nen. Diese Informationen kénnen Sie den Parametern EPAr und EEok entnehmen.

P81 Konfigurieren Sie mit P81 die Energiemeter Quelle.

Sie mussen den Ausgang festlegen, der die Energiemessung vornimmt. Dies sollte der Ausgang mit der hochsten Leis-
tungsanforderung sein, z. B. der firr die Heizelementregelung zustdndige Ausgang.

nonE Funktion nicht freigegeben.

aP 1 OP1 Funktion mit Ausgang 1 verknipft.
oP? OP2 Funktion mit Ausgang 2 verkniipft.
oP3 OP3 Funktion mit Ausgang 3 verkniipft.
aPy OP4 Funktion mit Ausgang 4 verknipft.

P82 Konfigurieren Sie mit P82 die Nennlastleistung in kW.
Geben Sie diesen Wert manuell ein. Dieser wird normalerweise wéhrend der Inbetriebnahme eingegeben und stellt die
Nennleistung der Last (Heizelemente) dar.
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5.2.22

Recovery Punkt

Uber den Recovery Punkt kénnen Sie alle Parameterwerte auf einen zuvor gespeicherten Status oder auf Werksein-
stellung zuriicksetzen. Die Werkseinstellung ist im Read-only Speicher abgelegt. Dies bietet Ihnen eine sehr nitzli-
che ,Rickgéngig” Funktion. Auch kann ein Kaltstart Befehl ausgegeben werden, um das gesamte Gerét unter vor-
gegebenen Bedingungen neu zu starten.

5.2.22.1
rEcS

5.2.22.2

rEcl

PHRS

Recovery Punkt sichern

Konfigurieren Sie mit rEc.5 das Sichern des Recovery Punkts.
Ermdglicht die Sicherung der aktuellen Konfigurations- und Bedien-
einstellungen des Reglers.

ﬂDﬂE

SAuE

Keine Funktion

Speichert die aktuellen Konfigurations- (P Code) und
Bedieneinstellungen (Ebene 2).

Nehmen Sie anschlieBend Anderungen an den Regler-
einstellungen vor, kénnen diese riickgéngig gemacht
und auf die gespeicherten Werte zurlickgesetzt wer-
den.

Recovery Punkt laden

Scrollen Sie auf rEc L, um Recovery Punkt laden zu wihlen.
Hier kénnen Sie die unter rEc.S gesicherten Konfigurationwerte wieder herstellen.

Alternativ haben Sie die Mdglichkeit, die Werkseinstellung wieder zu laden.

Ein Kaltstart entfernt alle zuvor geladenen Werte. Starten Sie den Regler anschlieBend, reagiert dieser wie ein ,frisch”
ausgeliefertes Gerét und zeigt zuerst den Quick Start Code - Abschnitt 4.1.1.

ﬁDﬂE

LoRd

FRck

Cold

Keine Funktion

Ladt die zuvor in einer Tabelle gespeicherten Recovery
Einstellungen. Ist keine Tabelle vorhanden, erscheint
FA L in der Anzeige.

Die gespeicherten Einstellungen kénnen Konfigura-
tionsparameter und Bedienvariablen enthalten.

Ladt die Werkseinstellungen.
Die wahrend der Produktion geladenen Konfigurati-
ons- und Parameterwerte werden wieder hergestellt.

Kaltstart.

Nutzen Sie diese Funktion mit Vorsicht, da alle voran-
gegangenen Konfigurationen verloren gehen.

Nach einem Kaltstart startet der Regler im Quick Code.
Die erste Anzeige zeigt SET1. An dieser Stelle kénnen
Sie die Werkseinstellung laden. Alternativ kénnen Sie
den Regler neu konfigurieren.

Auswahl Kalibrierphase.

Vor der Auslieferung wird das Gerét im Werk kalibriert. Wenn nétig,
kénnen Sie den Regler vor Ort nachkalibrieren.

Zur Kalibrierung des Fiihlereingangs benétigen Sie eine riickverfolg-
bare Referenzquelle. Fir mV (mA)- und Thermoelementeingénge
benétigen Sie eine Millivolt Quelle, fir Widerstandsthermometer-
eingdnge einen Widerstandskasten.

Die Kalibrierphase beinhaltet ebenso die Kalibrierung von Ana-
logausgangen (mA) und dem Stromwandlereingang.

Sichern der aktuellen Einstellungen

Wihlen Sie rEc.5 und anschlieBend SAUE.
Die Anzeige zeigt mit der Meldung buSY, dass
der Vorgang lauft.

Sobald donE erscheint ist der Vorgang been-
det und die Werte sind gespeichert.

Ist der Speichervorgang fehlerhaft, wird FAi L
gezeigt.

Laden der gespeicherten Einstellungen

Wihlen Sie rEcL und anschlieBend LoRAd. Die
Anzeige zeigt mitdonE, dass die gespeicher-
ten Werte wieder geladen wurden.

Laden der Werkseinstellungen

Wihlen Sie rEcL und anschlieBend FACE. Die
Anzeige zeigt mitdanE, dass die Original-
einstellungen des Reglers bei der Auslieferung
wieder geladen wurden.

Die Werkseinstellungen finden Sie in Anhang A

Ein Kaltstart I6scht alle Konfigurationen.

Erstellen Sie eine Clonedatei (Abschnitt 10.7)
des Reglers, bevor Sie einen Kaltstart durch-
fiihren.

Der Regler startet anschlieBend wieder im
,Quick Start” Modus, Abschnitt 4.1.1.

Weitere Informationen finden Sie in Kapitel 9
JKalibrierung”.
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6. Regler Blockdiagramm

Im Blockdiagramm sehen Sie die einfachen Funktionsblécke, aus denen der Regler aufgebaut ist. Wenn vorhanden,

wird jeder Block durch den zugehérigen ,P” Code dargestellt. Die Beschreibung der ,P” Codes finden Sie in den
vorangegangenen Abschnitten.

Uber den Quick Start Code und die ,P” Codes passen Sie die Parameter an die Hardware an.

Eingédnge Regel- Ausgange
i prozesse |
. . . . Ausgang 1 (OP1)
Fihler —> Fuhlere.lngang . z. B. Heizen —>\
z. B. Thermoelement, P1 bis P6 I Rege.lung I P11
RTD, mV, 0-20 mA, . P7 bis P8 .
4-20 mA . PID/Ein-Aus/ .
I Optimierung/ _|_>
. Auto-Man . Ausgang 2 (OP2)
I I z. B. Kihlen
Sollwert " . P12 >
: : Zu
. I I Ausgang 3 (OP3) baianen
Digitalein- . . z. B. Retransmissi-
gang 1 . Alarm(e) . on oder Alarm %
P51 | P21bisP29 > P13
Digitalein- : :
gang2 I Timer I Ausgang 4 (OP4)
P52 . P41 bis P44 — 2. B. Alarm
i | P14 j
Stromwandler- . .
eingang . .
P31 bis P33 I CT Alarmeinstel- I
; lung —
I P31 bis P33 I
! Digitale Kom- I
. munikation . -~
| P61 bis P65 | > RS485

Die Temperatur (oder Prozesswert, PV) wird vom Fiihler gemessen und mit dem von lhnen eingestellten Sollwert

(SP) verglichen.

Ziel des Regelblocks ist es, die Differenz zwischen SP und PV (das ist das Fehlersignal) auf Null zu regeln. Dafur gibt
der Block ein kompensierendes Ausgangssignal Uber die mit ihm verbundenen Ausgénge an die Anlage.

Uber Timer und Alarmblécke kénnen Sie verschiedene Parameter im Regler triggern. Die digitale Kommunikation
bietet Ihnen eine Schnittstelle fur die Datensammlung, Uberwachung und externe Regelung.

Die Ausfihrung der einzelnen Blécke wird durch die internen Parameter definiert. Einige dieser Parameter stehen
Ihnen zur Verfligung, damit Sie die Charakteristik des Reglers an lhren Prozess anpassen kénnen.

Diese Parameter finden Sie in den Bedienebenen 1 und 2, wobei die Ebene 1 einen Teil der Parameter aus Ebene 2

enthalt.

Das oben dargestellte Blockdiagramm bezieht sich auf die Reglermodelle P108 und P104.

Bei dem Reglermodell P116 steht lhnen Ausgang 3 und der Digitaleingang 2 nicht zur Verfugung.
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6.1 Eingang/Ausgang

Dieser Abschnitt gibt Ihnen eine Ubersicht tiber die Verfiigbarkeit der Ein-/Ausgénge in den einzelnen Modellen:
o Digitaleingdnge

e Stromwandlereingang

e Relais-/Logikausgénge.

Name Verfiigbarkeit Typische Funktionen Anzeige Klemmen
(leuchtet, wenn
aktiv)
P116 P108 P104
OP1 Relais Relais Relais Heizen OP1 1A, 1B
Logik Logik Logik Kihlen
Alarm

Ereignisse (Timer Status)

OP2 Relais Relais Relais Heizen OP2 2A, 2B
Triac Triac Triac Kihlen
Analog Alarm

Ereignisse (Timer Status)

Retransmission (Sollwert, Pro-
zesswert, Ausgang)

OP3 Im P116 nicht | Relais Relais Heizen OP3 3A, 3B
verfiigbar Analog Analog Kihlen
Alarm

Ereignisse (Timer Status)

Retransmission (Retransmission
(Sollwert, Prozesswert, Ausgang)

OP4 Relais (Wehs- | Relais Relais Heizen OP4 AA, AB, AC
ler) (Wechsler) (Wechsler) Kihlen
Alarm

Ereignisse (Timer Status)

DI Kontakt- Kontakt- Kontakt- Alarmbestatigung C, LA
eingang eingang eingang Sollwert 2 Auswahl

Sperrung Fronttasten (Tasten-
sperre)

Timer Reset

Timer Start

Timer Start/Rreset

Timer Halten

Hand Auswahl

Auswahl Standby Modus

DI2 Im P116 nicht | Kontakt- Kontakt- Alarmbestatigung LB, LC
verfugbar eingang eingang Sollwert 2 Auswahl

Sperrung Fronttasten (Tasten-
sperre)

Timer Reset

Timer Start

Timer Start/Rreset

Timer Halten

Hand Auswahl

Auswahl Standby Modus

CT v v v Strommessung C,CT
Digitale v v v EIA485 (RS485) HD, HE, HF
Comms
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7. Regelung

Uber die Parameter in diesem Abschnitt kénnen Sie den Regelkreis fiir optimale Regelung einstellen. Ein Beispiel
fur einen Temperatur Regelkreis sehen Sie nebenstehend:

Die aktuell am Prozess gemessene Temperatur (PV)

wird mit dem Eingang des Reglers verbunden. Diese Regelausgang
wird im Regler mit dem Sollwert (SP) verglichen. Besteht > )
eine Differenz zwischen Sollwert und Istwert (Fehler), Regel- Leistungs-
. .. . methode regler
berechnet der Regler einen Ausgangswert fir Heizen
oder Kihlen. Die Berechnung ist abhangig von dem zu Regel-
regelnden Prozess, ist aber meist ein PID Algorithmus. Fehle kreis
Der Ausgang (die Ausgénge) des Reglers ist dann mit Sollwert
einem Anlagenbauteil fir Heizen bzw. Kihlen verbun- Gemessene [
den. Die resultierende Temperaturénderung widerum PV Temperatur ciz-
wird von einem Flhler gemessen. Dies wird als Regel- element
kreis oder geschlossene Regelung bezeichnet.

71 Regelarten

Sie kénnen zwischen zwei verschiedenen Regelarten wahlen: EIN/AUS Regelung oder PID Regelung.

711 EIN/AUS Regelung

Bei der EIN/AUS Regelung wird die Heizleistung eingeschaltet, wenn der Prozesswert unter den Sollwert fallt. So-
bald der Prozesswert den Sollwert Ubersteigt, wird der Ausgang abgeschaltet. Folge dieser Regelart ist oft eine
Ostzillation des PV. Diese Oszillation kann die Qualitat der behandelten Produkte negativ beeinflussen. Verwenden
Sie deshalb die EIN/AUS Regelung nur bei unkritischen Prozessen.

Um die Aktivitdt des schaltenden Bauteils zu verringern und so das Flattern des Relais zu vermeiden, sollten Sie eine
Hysterese einstellen. Bei einer Heizregelung wird die Hysterese unterhalb des Sollwerts angewendet (Abschnitt
7.2.11).

Verwenden Sie eine Kiithlung, wird die Kihlleistung eingeschaltet, wenn der PV den Sollwert Gberschreitet und aus-
geschaltet, wenn der PV wieder unter den Sollwert fallt. Bei der Kihlung wird die Hysterese iber dem Sollwert an-
gewendet (Abschnitt 7.2.11).

Verwenden Sie die EIN/AUS Regelung zum Schalten von Relais, Kontaktgebern, Triacs oder digitalen (Logik) Bautei-
len.

7.1.2 PID Regelung

Die PID Regelung, auch 3-Punkt Regelung genannt, ist ein Algorithmus, der entsprechend bestimmter Regeln, den
Ausgang kontinuierlich justiert, um Anderungen im Prozesswert zu kompensieren. Diese Regelart bietet Ihnen eine
stabilere Regelung, jedoch miissen Sie die Parameter der Prozesscharakteristik anpassen.

Die Regelkomponente setzt sich zusammen aus:
Proportionalband  Ph

Integralzeit ki

Differentialzeit kd

Der Regelausgang ist die Summe dieser drei Anteile. Der kombinierte Ausgang ist eine Funktion der GréBe und
Dauer des Fehlersignals und der Anderungsgeschwindigkeit des Prozesswerts.

In Ebene 2 kénnen Sie Integral- und Differentialanteil ausschalten und somit eine P-, PD- oder PI-Regelung errei-
chen.

Verwenden Sie PI Regelung zum Beispiel, wenn eine Ofentemperatur gemessen wird mit hohem Rauschanteil oder
anderen elektrischen Interferenzen. In diesem Fall konnte der Differentialanteil zu groBen Schwankungen in der
Heizleistung fihren.

PD Regelung kénnen Sie z. B. fiir Servo Mechanismen verwenden.

Zusétzlich zu den drei oben genannten Komponenten bestimmen weitere Parameter die Gite des Regelkreises.
Diese beinhalten Cutback, Relative Kiihlverstarkung, Manual Reset und sind in den folgenden Abschnitten be-
schrieben.
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71.3 Proportionalband ,Pb”

Dieser Abschnitt beschreibt nur den Effekt des Proportionalanteils, d. B. Integral- und Differentialanteil sind ausge-
schaltet. Der Proportionalanteil liefert einen Ausgang proportional zur GréBe des Fehlersignals. Dies ist der Be-
reich, Gber den die Ausgangsleistung kontinuierlich linear von 0 bis 100 % (fur Heizregler) bzw. von -100 bis +100 %
(fur Heizen/Kuhlen Regler) eingestellt werden kann. Unterhalb des Proportionalbands ist der Ausgang voll einge-
schaltet (100 %), oberhalb des Proportionalbands ist der Ausgang ausgeschaltet (0 %). Das Proportionalband wird
in technischen Einheiten (z. B. °C) gemessen.

Die Weite des Proportionalbands bestimmt die Magnitude der Fehlerantwort. Stellen Sie das Band zu eng ein (hohe
Verstarkung), oszilliert das System. Wahlen Sie das Band zu weit (geringe Verstarkung), ist die Regelung zu trége.
Ideal ist ein Proportionalband, das so eng wie méglich ist, ohne ein Oszillation zu verursachen.

Temperatur
Ausgang Proportionalband Y
y - weit -«— Sollwert F————— __1__
eng ollwert
100 %
Ansteigend engeres
50% Proportionalband
0% $ > Temperatur > 7ot

Sollwert

Im Diagramm sehen Sie ebenso die Auswirkungen einer Verengung des Proportionalbands bei einer Oszillation.

Ein sehr weites Proportionalband liefert lhnen zwar eine Geradeausregelung, jedoch bleibt eine Abweichung zwi-
schen Prozesswert und Sollwert. Verengen Sie das Band, ndhert sich der Prozesswert dem Sollwert. Wird das Pro-
portionalband jedoch zu eng, wird das Regelkreis instabil und beginnt zu schwingen.

Stellen Sie das Proportionalband als Prozentanteil des Reglerbereichs ein.

In der Praxis ist die im Daigramm dargestellte ideale Situation nicht zu erreichen, da immer Temperaturverluste auf-
treten. Diese konnen Sie auf zwei Arten kompensieren. Entweder fligen Sie einen Integralanteil hinzu (Abschnitt
7.1.4) oder Sie justieren die Ausgangsleistung manuell (Abschnitt 7.1.9).

7.1.4 Integralanteil )

Bei der reinen Proportionalregelung ist die bleibende Abweichung zwischen PV und SP nétig, um ein Ausgangs-
signal zu generieren. Der Integralanteil entfernt diese bleibende Abweichung.

Der Integralanteil verdndert langsam den Ausgang in Abhéngigkeit des Fehlers zwischen Soll- und Istwert. Liegt der
Istwert unter dem Sollwert, hebt der Integralanteil den Ausgang an, um den Fehler zu korrigieren. Liegt der Istwert
oberhalb des Sollwerts, senkt der Integralanteil den Ausgang ab oder erhéht die Kihlleistung.

Im folgenden Diagramm sehen Sie die Auswirkung des Integralanteils.

Temperatur

Sollwert p——————————

Nur Proportio- | Proportional +
nal Regelung | Integral Regelung
|

Zeit

Der Integralanteil wird in Sekunden gemessen (1 bis 9999 s). Je langer die Integralzeit, desto langsamer verandert
sich der Ausgang, d. h. desto tréger wird die Antwort. Eine zu kurze Integralzeit verursacht Uberschwinger und
eventuell Oszillation der Regelung. Sie kénnen den Integralanteil sperren, indem Sie dessen Wert auf OFF setzen.
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7.1.5 Differentialanteil ,bd”

Der Differentialanteil liefert eine schnelle Anderung des Ausgangs bei einer rapiden Anderung des Fehlers. Fallt
der Messwert schnell ab, generiert der Differentialanteil eine groBe Anderung des Ausgangswerts, um der Stérung
entgegen zu wirken. Dies ist vorteilhaft bei der Ausregelung kleiner Stérungen.

Temperatur Temperatur
Y

SP

Antwort mit Differential-
anteil

Proportional + Integral
Antwort

> Zeit > Zeit

Der Differentialanteil modifiziert den Ausgang, um den Fehlergradienten zu verringern. Er reagiert auf Anderungen
des Prozesswerts mit einer Ausgangsénderung, um das Stérsignal zu entfernen. Erhéhen Sie die Differentialzeit,
verringert sich die Einschwingzeit des Regelkreises nach einer Stérung.

Der Differentialanteil wird oft falschlich mit der Unterdriickung von Uberschwingern assoziiert. Tatséchlich sollten
Sie den Differentialanteil nicht zur Verhinderung von Uberschwingern beim Systemstart einsetzen, da sonst das
Stady-State Verhalten des Systems unweigerlich geschwacht wird. Verwenden Sie fiir die Unterdriickung von Uber-
oder Unterschwingern die Parameter Cutback Hoch und Cutback Tief (Abschnitt 7.1.8).

Grundsétzlich kdnnen Sie den Differentialanteil zur Stabilisierung des Regelkreises verwenden. In manchen Fallen
fuhrt der Anteil jedoch zur Instabilitat. Ist der PV z. B. stark verrauscht, kann der Differentialanteil das Rauschen ver-
starken und zu starken Schwankungen des Ausgangs fihren. In diesen Fallen sollten Sie den Differentialanteil sper-
ren und den Regelkreis neu optimieren.

Stellen Sie bd auf OFF, ist der Differentialanteil gesperrt.

In den Reglern der Piccolo Serie wird der Differentialanteil aufgrund der PV Anderung berechnet. Bei z. B. Tempe-
raturregelungen bei Ofenanwendungen ist es Giblich dieses Vorgehen zu nutzen, um thermische Schocks aufgrund
von schnellen Ausgangsénderungen zu vermeiden.

7.1.6 Kuhlalgorithmus
Die KihImethode ist von Anwendung zu Anwendung verschieden.

Zum Beispiel kann ein Extruder Kessel durch Luft oder durch im Mantel zirkulierendes Wasser oder Ol gekiihlt wer-
den. Der Kihleffekt ist abhangig von der Kithimethode. Arbeiten Sie mit einem Prozess, dessen Reglerausgang sich
linear mit dem PID Anforderungssignal andert, kdnnen Sie den linearen Kihlalgorithmus wéhlen. Reagiert der Aus-
gang nicht-linear auf Anderungen des PID Signals, wihlen Sie Wasser-, Ol- oder Luftkiihlung. Der interne Algorith-
mus liefert optimale Leistung fur diese Kihlmethoden.

Die Kihlart konfigurieren Sie Gber den ,P” Code P8 (Abschnitt 5.2.4).
7.1.7 Relative Zweite (Kiihl) Verstarkung ,,FE'E”

Der Proportionalband Parameter ,Ph” justiert das Proportionalband fiir den Heizausgang. Die relative Kiihlverstér-
kung justiert das Kiihlen Proportionalband relativ zum Heizen Proportionalband. Liegen die Raten fir Heizen und
Kihlen weit auseinander, kann eine manuelle Einstellung der relativen Kihlverstarkung nétig sein, um ein optimales
Ergebnis zu erhalten. Eine Einstellung von 4 ist Gblich.

Anmerkung: Dieser Parameter wird bei der Selbstoptimierung automatisch eingestellt.
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7.1.8  Cutback Hoch und Tief ,LbH " und ,Lblo”

Cutback ist eine einmalige Funktion des Eurotherm Regelalgorithmus, der auch bei empfindlicher Regelung Uber-
schwinger verhindert.

Mithilfe der Cutback Parameter werden Uber- und Unterschwinger bei groBen Prozesswertinderungen vermieden
(z. B. unter Startbedingungen). Die Parameter sind unabhéngig von den PID Komponenten. D. h., Sie kénnen die
PID Komponenten fur eine optimale Geradeausregelung einstellen und gleichzeitig die Cutback Parameter zur Ver-
ringerung von eventuellen Uberschwingern konfigurieren.

Cutback beinhaltet das Verschieben des Proportionalbands zum dem Messwert ndchstgelegenen Cutback Punkt,
wenn sich der Messwert auBerhalb des Proportionalbands befindet und der Ausgang geséttigt ist (bei 0 oder
100 % Fuir einen Heizregler). Das Proportionalband bewegt sich zum unteren Cutback Punkt und wartet, bis der
Messwert das Proportionalband erreicht. Danach ,begleitet” das Proportionalband den Messwert mit voller PID
Regelung bis der Sollwert erreicht ist. In manchen Féllen kann es zu einem ,Einbruch” des Messwerts kommen,
wenn dieser sich dem Sollwert nahert, aber im Allgemeinen verringert dieses Vorgehen die Zeit, die der Prozess
bendtigt, um den Sollwert zu erreichen.

Die oben beschriebene Prozedur kehrt sich bei fallenden Temperaturen um.

Setzen Sie Cutback auf Auto, werden die Cutbackwerte automatisch auf 3xPB konfiguriert.

Temperatur I lOberer Cutback Punkt, CBH

Sollwert l <«— 0% Ausgang
“— 100 % Ausgang

TUnterer Cutback Punkt, CBL

> Zeit »>

7.1.9 Manual Reset ,/ir "

In einem PID Regler entfernt der Integralanteil automatisch die Regelabweichung vom Sollwert. Arbeiten Sie mit
einem PD Regler (Ti = OFF), entsteht zwischen Prozess- und Sollwert eine bleibende Regelabweichung. Der Para-
meter Manual Reset (MR) stellt den Wert der Ausgangsleistung bei einer Regelabweichung von Null dar. Geben Sie
diesen Wert manuell ein, damit die Regelabweichung entfernt wird.
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7.1.10 Regelkreisunterbrechung

Der Regelkreis ist unterbrochen, wenn der PV nicht innerhalb einer bestimmten Zeit auf eine Anderung des Aus-
gangs reagiert. Da die Zeit, die der PV zum Reagieren bendtigt vom Prozess abhéngig ist, kdnnen Sie mit der Re-
gelkreisiberwachungszeit manuell festlegen (oder den ,P” Code P34 Giberschreiben), welche Zeit vergehen darf,
bis eine Regelkreisunterbrechung (L br) angezeigt wird (Abschnitt 4.4.9). Dieser Parameter wird normalerweise

von der Selbstoptimierung vorgegeben.

Der Regelkreisunterbrechungsalarm erkennt den Verlust der Regelung, indem er den Regelausgang, den Prozess-
wert und die Anderungsrate Uberprift.

Tritt eine Regelkreisunterbrechung auf, wird der Regelkreisunterbrechungsalarm gesetzt. Die Regelung selbst wird
nicht beeinflusst.

Es wird vorausgesetzt dass, so lange die angeforderete Ausgangsleistung innerhalb der Leistungsgrenzen des Re-
gelkreises liegt, der Regelkreis linear arbeitet und somit keine Regelkreisunterbrechung vorliegt.

Geht der Ausgang jedoch in die Séttigung und der PV zeigt keine Anderung >0,5xPB innerhalb der Regelkreisun-
terbrechungszeit, liegt eine Bedingung fir eine Regelkreisunterbrechung vor.

Der Ausléser fir die Regelkreisunterbrechung ist irrelevant, der Regelverlust kann jedoch katastrophale Folgen ha-
ben.

Da Sie normalerweise die ,Worts Case” Zeikonstante fir lhre Last kennen, kdnnen Sie die Zeit bestimmen, innerhalb
der der Regelkreis auf eine Temperaturanderung mit minimaler Temperaturverschiebung reagieren muss.

Mittels Durchfihrung dieser Berechnung kann die korrespondierende Annaherungsrate an den Sollwert verwendet
werden, um zu bestimmen, wann der Regelkreis nicht mehr am Sollwert regelt. Driftet der PV vom Sollwert ab oder
nahert sich der PV dem Sollwert mit einer zu geringen Annéherungsrate, sind die Bedingungen fir eine Regelkreis-
unterbrechung erfullt.

Flahren Sie eine Selbstoptimierung durch, wird die Regelkreisunterbrechungszeit automatisch auf Ti x 2 fir einen Pl
oder PID Regelkreis, und auf 12 x Td fir einen PD Regelkreis eingestellt. Bei einem EIN/AUS Regler basiert die Er-
kennung einer Regelkreisunterbrechung ebenfalls auf der Regelkreisunterbrechungszeit. Diese ist auf 0,1 x
SPANNE eingestellt, wobei SPANNE = Bereich Hoch - Bereich Tief ist. Befindet sich der Ausgang am Grenzwert und
der PV zeigt keine Reaktion um mindestens 0,1 x SPANNE, wird Regelkreisbruch angezeigt.

Stellen Sie keine Regelkreisunterbrechungszeit ein, ist der Alarm gesperrt.
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7.2 Optimierung

Optimierung bedeutet die Einstellung der Regelparameter, damit eine gute Regelung méglich ist. Gute Regelung
bedeutet:

o  Stabile, ,Geradeausregelung” des Prozesswerts (z. B Temperatur) ohne Schwankungen

«  Keine Uber- oder Unterschwinger am Sollwert

o Schnelles Reagieren auf externe Einflusse, d. h. schnelle Wiederherstellung des Prozesswerts auf den Sollwert.
Die Optimierung beinhaltet die Berechnung und Einstellung der folgenden Parameter in einem PID Regler:

Proportionalband Pb" Integralzeit 1, Differentialzeit ,Ed”, Cutback Hoch ,LBH *, Cutback Tief ,LbLo” und
relative Kiihlverstarkung ,,rE'G" (nur fur Heizen/Kuhlen Regler). Auch die Regelkreisunterbrechungszeit ABE" wird
durch die Selbstoptimierung eingestellt, vorausgesetzt, b1 “ steht nicht auf OFF.

Bie der Auslieferung sind diese Parameter voreingestellt (Abschnitt 4.7.2 ,Bedienebene 2 Parameter”). In manchen
Fallen liefern diese Werte aber keine befriedigende Geradeausregelung. Da die Prozesscharakteristik durch den
Aufbau des Prozesses bestimmt wird, missen Sie die Regelparameter anpassen, um ein besseres Ergebnis zu erhal-
ten. Damit Sie die optimalen Werte fir Ihren Prozess erhalten, filhren Sie eine Optimierung durch. Nehmen Sie zu
einem spateren Zeitpunkt Anderungen am Prozess vor, sollten Sie den Regelkreis erneut optimieren.

Sie konnen zwischen manueller und automatischer Optimierung wahlen. Beide Prozeduren benétigen eine
Schwingung des Regelkreises und sind im Folgenden beschrieben.

7.21 Regelkreisantwort
Wird die Oszillation des Regelkreises ignoriert, gibt es drei Kategorien von Regelkreisverhalten:

Unterkritisch gedampft - In dieser Situation verhindern die Parameter eine Oszillation des Regelkreises, fihren aber
zunachst zu einem Uberschwingen des Prozesswerts (PV), gefolgt vom Absinken des Prozesswerts auf den momen-
tanen Sollwert. Diese Art der Regelkreisreaktion auf den Sollwert nimmt nur kurze Zeit in Anspruch. Allerdings kann
ein Uberschwingen des Prozesswerts in bestimmten Fallen Probleme bereiten, und der Regelkreis kann fiir plétzli-
che Prozesswertanderungen anféllig sein, die zu weiteren Oszillationen fiihren, bevor es zu einer erneuten Beruhi-
gung kommt.

Kritische Dampfung - Dies ist die ideale Situation, bei der durch kleine Anderungen keine Uberschwinger ausgelést
werden und der Prozess auf Anderungen kontrolliert reagiert.

Uberkritisch gedampft - In dieser Situation reagiert der Regelkreis kontrolliert, aber trage. Dies fiihrt zu einer sub-
optimalen und unnétig langsamen Regelkreisfunktion

DerAusgleich der P,  und D Komponenten ist ausschlieBlich von der Natur des geregelten Prozesses abhéngig.

In einem Kunststoff Extruder z. B. hat die Kessel Zone eine andere Regelkreisantwort als die Gusswalze, der Antrieb,
die Dickenkontrolle oder der Druck Regelkreis. Um das beste Ergebnis bei der Extrusion zu erhalten, sollten Sie die
Parameter jeder Zone auf ihre optimalen Werte einstellen.
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7.2.2 Erste Einstellungen

Zusétzlich zu den in Abschnitt 7.2 aufgefihrten Optimierungsparametern gibt es eine Reihe weiterer Parameter, die
sich auf die Regelkreisreaktion auswirken kénnen. Diese Parameter mussen Sie korrekt konfigurieren, bevor Sie die
Optimierung manuell oder automatisch ausfiihren. Zu diesen Parametern zéhlen unter anderem:

Sollwert. Stellen Sie diesen moglichst nah an den tatsachlichen Regelbedingungen ein.

Lastbedingungen. Stellen Sie die Lastbedingungen moglicht nah an den tatséchlichen Bedingungen ein. Z. B. sollte
bei einer Ofenanwendung eine reprasentative Last veranschlagt werden, ein Extruder sollte laufen, etc.

Heizen/Kiihlen Grenzen. Die dem Prozess zugefiihrte Leistung kénnen Sie durch die Parameter ,Ausgang Tief"
(oP.Lo) und ,Ausgang Hoch” (oP.Hi) begrenzen. Beide Parameter finden Sie in Ebene 2. Bei einem reinen Heizregler
sind die vom System vorgegebenen Werte 0 und 100 %. Bei einem Heizen/Kihlen Regler sind die vom System vor-
gegebenen Werte -100 und 100 %. Auch wenn die meisten Prozesse darauf ausgelegt sind, zwischen diesen
Grenzwerten zu laufen, kann es in einigen Fallen nitzlich sein, die an den Prozess gelieferte Leistung zu begrenzen.
Steuern Sie z. B. ein 220 V Heizelement Gber eine 240 V Quelle an, sollten Sie die Grenze fir Heizen auf 80 % be-
grenzen, damit dem Heizelement nicht zuviel Leistung zugefuhrt wird.

© Damit bei der Optimierung die Werte berechnet werden kénnen, muss der Messwert oszillieren. Stellen Sie
die Werte so ein, dass eine Oszillation um den Sollwert moglich ist.

Kanal 2 Todband. Haben Sie einen zweiten (Kihl-)Kanal konfiguriert, ist auch ein Parameter dbnd in Ebene 2 ver-
fugbar, Gber den Sie den Abstand zwischen den Heiz- und Kihl-Proportionalbandern einstellen. Der vom System
vorgegebene Wert ist 0 %, das bedeutet, dass die Heizung nicht langer lauft, sobald die Kihlung aktiv wird. Das
Todband kann eingestellt werden, um zu gewahrleisten, dass die Heiz- und Kiihlkanale keinesfalls zusammen in
Betrieb sind, insbesondere wenn zyklische Ausgangsphasen installiert sind.

Minimum Ein-Zeit. Falls einer oder beide der Ausgangskanale mit einem Relais-, Triac- oder Logikausgang verse-
hen ist/sind, erscheint der Parameter ,,‘FLS” in Ebene 2, Abschnitt 4.7.2. Dies ist die Zykluszeit fir einen zeitpro-
portionalen Ausgang. Stellen Sie diese korrekt ein, bevor Sie den Optimierungsprozess starten.

Eingang Filterzeitkonstante. Stellen Sie den Parameter ,F1 LE* vor Start der Optimierung ein. Sie finden ihn in Ebe-
ne 2.

Weitere Erwagungen
e Beinhaltet Ihr Prozess benachbarte interaktive Zonen, sollten Sie jede Zone einzeln optimieren.

e Es empfiehlt sich, einen Optimierungsprozess auszuldsen, wenn PV und Sollwert méglichst weit voneinander
entfernt sind. Auf diese Weise kédnnen die Bedingungen beim Hochfahren gemessen und die Cutbackwerte
praziser berechnet werden.

e Beieinem Rampen/Haltezeit Regler sollten Sie eine Optimierung nur in Haltezeiten, und nicht wéhrend Rampen-
phasen starten. Falls Sie den Rampen/Haltezeit Regler automatisch optimieren, sollten Sie den Regler in jeder
Haltezeit auf ,Halten” setzen, wahrend die Selbstoptimierung aktiv ist. Beachten Sie, dass Optimierungen, die
Sie wahrend Haltezeiten mit unterschiedlichen Temperaturen ausfiihren, auch unterschiedliche Ergebnisse
bringen und so zu Nichtlinearitat der Heizung/Kihlung fiihren.
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7.2.3 Selbstoptimierung (automatische Optimierung)

Bei der Selbstoptimierung werden folgende Parameter automatisch eingestellt:

Proportionalband ,,Pb"

Integralzeit b Haben Sie b1 “ und/oder kd” auf DFFgesetzt, da Sie mit PI, PD oder nur P
‘ — Regelung arbeiten, bleibt der entsprechende Parameter wéhrend der Op-
Differentialzeit ,Ed" timierung ausgeschaltet.

Cutback Hoch ,,[th “ Haben Sie ,,[bHu “und/oder ,,[bLD” aufAuko eingestellt, bleibt der Wert
auch nach der Optimierung auf Auto, d. h. 3 xPh.

Cutback Tief ,LbLo”
utbacichiet, Lok Sollen die Werte optimiert werden, mussen Sie ,,EbHu “und ,,EbLD" vor

Start der Optimierung auf einen Wert (nicht Auto) einstellen.

Die Selbstoptimierung liefert keine Cutbackwerte kleiner 1,6 x Ph.

Relative Kihlverstar- R2G wird nur fur Heizen/Kihlen Regler berechnet.
ru
kung "'-E"' Nach einer Selbstoptimierung ist ,,VEE“ immer auf Werte zwischen 0,1 und
10 begenzt. Liegt der berechnete Wert auBerhalb, wird der Alarm ,Tune
Fail” aktiv.
Regelkreisunter- Nach der Optimierung ist ,LbBE“auf 2 x b1 eingestellt (vorausgesetzt, Ti ist

brechungszeit LbE” nicht OFF). Haben Sie by “auf OFF gesetzt, ist LbE*auf 12 xkd gesetzt.

Die Selbstoptimierung verwendet einen ,one-shot Tuner”, der durch Ein- und Ausschalten des Ausgangs den Pro-
zesswert zum Schwingen bringt. Aus Amplitude und Periode der Schwingung berechnet der Algorithmus die Op-

timierungswerte. Die Selbstoptimierung unter verschiedenen Bedingungen finden Sie in den Abschnitten 7.2.5 bis
7.2.7 beschrieben.

7.2.4  Starten der Selbstoptimierung
Setzen Sie in Bedienebene 2 den SELBSTOPTIMIERUNG FREIGABE Parameter, ,A.tUn" auf ,on".

Driicken Sie die Bild und Parameter Tasten gleichzeitig um zur Hauptseite zurlick zu kehren. In der Anzeige zeigt
die blinkende Meldung , Tune”, dass die Optimierung lauft.

Eine Selbstoptimierung kénnen Sie jederzeit starten. Normalerweise wird sie jedoch nur einmal wahrend der ersten
Inbetriebnahme des Prozesses durchgefiihrt. Sollte der zu regelnde Prozess anschlieBend jedoch unbefriedigend
verlaufen (da seine Eigenschaften sich gedndert haben), kénnen Sie eine erneute Optimierung unter den neuen
Bedingungen durchfiihren.

Der Selbstoptimierungs Algorithmus reagiert auf unterschiedliche Weise, je nach den Anfangsbedingungen der

Anlage. Die zu einem spéateren Zeitpunkt in diesem Abschnitt folgenden Erlduterungen beziehen sich auf folgende

Bedingungen:

1. Der Start PV liegt unter dem Sollwert und néhert sich dem Sollwert daher von unten (bei einem Heizen/Kiuhlen
Regelkreis).

2. Wie oben, jedoch bei einem reinen Heiz Regelkreis.

Der Start PV liegt auf dem Sollwert. Das heif3t, innerhalb von 0,3 % des Reglerbereichs. Der Bereich wird als
.Oberer Skalenbereich” - ,Unterer Skalenbereich” fiir Prozesseingénge definiert. Fiir Temperatureingénge ent-
nehmen Sie die Werte aus der Tabelle in Abschnitt 5.2.2.

© Liegt der PV gerade auBerhalb des oben genannten Bereichs, versucht der Algorithmus eine Optimierung von
oberhalb oder unterhalb des SP.

© Tritt wahrend der Selbstoptimierung ein Fihlerbruch auf, wird die Optimierung abgebrochen. Beheben Sie
den Fiihlerbruch und starten Sie die Selbstoptimierung erneut.

© Kann keine Selbstoptimierung durchgefiihrt werden, erscheint die Fehlermeldung ,EEUN” blinkend in der
Anzeige (dies kann bis zu 2 Stunden dauern). Gleichzeitig zeigt der Parameter AEun die Meldung FA! L. Set-
zen Sie die Selbstoptimierung auf OFF und starten Sie den Vorgang erneut. Die Selbstoptimierung funktioniert
nicht, wenn der Regelkreis nicht auf Anderungen reagiert oder der Regelkreis offen ist.
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7.2.5 Selbstoptimierung von unterhalb des SP - Heizen/Kiihlen

Der Punkt, an dem die Selbstoptimierung durchgefihrt wird (,Optimierungsregelpunkt”) liegt knapp unter dem
Sollwert, an dem der Prozess normalerweise |duft (Zielsollwert). Auf diese Weise ist sichergestellt, dass der Prozess
nicht zu stark aufheizt oder abkihlt. Der Optimierungsregelpunkt wird wie folgt berechnet:

Optimierungsregelpunkt = Start PV + 0,75(Zielsollwert - Start PV).

Der Start PV ist der PV, der nach einem Ausregelungszeitraum von 1 Minute gemessen wird (Punkt ,B” in der Abbil-
dung unten).

Beispiele: Wenn der Zielsollwert = 500 °C und der Start PV = 20 °C, dann ist der Optimierungsregelpunkt 380 °C.
Wenn der Zielsollwert = 500 °C und der Start PV = 400 °C, dann ist der Optimierungsregelpunkt 475 °C.

Dies ist darauf zuriickzufiihren, dass das Uberschwingen vermutlich geringer ist, wenn die Prozesstemperatur sich
dem Zielsollwert néhert.

Die Optimierungssequenz finden Sie in folgender Abbildung dargestellt:

/ ) _
Zielsollwert Erster Uber- Spitze-

schwinger zu-
Spitze

Optimierungs- | | | /9\  /AN\. /[ 1___ Vv

regelpunkt " | — 4 A W 4 B Hysterese
v ' ‘N 1Y :

Ausgang Hoch - - L EGIERILIEIEs
|
Null Ausgang ~ AN I_(\/
Lo
Ausgang Tief~{-- gt b= e T -
E F G H
A - Start der T
Optimierung H - Ende der
A-B=1min. Optimierung
Periode Aktion
A Start der Selbstoptimierung
AbisB Heizung und Kiihlung eine Minute ,Aus”, erméglicht die Herstellung von Steady State Bedingungen.
B bis D Erster Heiz/Kiihl Zyklus zur Ermittlung des ersten Uberschwingers.

chLo*wird aus der Amplitude des Uberschwingers berechnet (wenn Sie nicht zuvor Auto gewahlt haben).

B bis F Zwei Oszillationszyklen ermdglichen die Ermittlung des Spitze-zu-Spitze-Werts und der Oszillationsperiode. Die
PID Werte werden berechnet.

F bis G Die Heizung wird erneut eingeschaltet. Bei G werden alle Ausgange ausgeschaltet, damit die Anlage natirlich
reagieren kann.

Die Messungen in dieser Periode werden zur Berechnung der relativen Kiihlverstarkung 20" verwendet.
LcBH “wird tiber die Gleichung cblo * 20 berechnet.

H Die Selbstoptimierung wird abgeschaltet, und der Prozess wird am Zielsollwert anhand der neuen Regelwerte
geregelt.

Sie kénnen die Selbstoptimierung auch starten, wenn sich der PV Gber dem Sollwert befindet. In diesem Fall be-
ginnt die Sequenz mit voller Kithlung bei ,B”, nachdem sich das System 1 Minute stabilisiert hat.
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7.2.6 Selbstoptimierung von unterhalb des SP - nur Heizen

Die Sequenz fir einen reinen Heiz Regelkreis ist die gleiche wie oben fur einen Heizen/Kihlen Regelkreis beschrie-
ben, abgesehen davon, dass die Sequenz bei ,F” endet, da es nicht erforderlich ist, ,,VEG“ zu berechnen.

Bei ,F” wird die Selbstoptimierung abgeschaltet, und der Prozess wird anhand der neuen Regelwerte geregelt.

Die relative Kihlverstarkung ,,FEE" wird fir reine Heiz Regelkreise auf 1,0 eingestellt.

Zielsollwert Erster Uber- Spitze-
schwinger zu-
| I Spitze

PV

Optimierungs-
regelpunkt

Hysterese

Ausgang Hoch

Null Ausgang '1 ——————— e N

=i c D E ¢
f B ?CbisD— f D bis F -
Berechnung Berechnung
A - Start der vonchlo PID
Optimierung F - Ende der
A-B=1min. Optimierung

Bei einer Optimierung von unterhalb des Sollwertes wird ,cbLa” auf der Basis der Amplitude des ersten Uber-
schwingers berechnet (vorausgesetzt, Sie haben zuvor nicht Auto gewahlt). cbH 7 wird auf den gleichen Wert
eingestellt.

Anmerkung: Wie bei dem Heizen/Kiihlen Regelkreis konnen Sie die Optimierung auch starten, wenn sich der Start
PV lber dem SP befindet. Die Sequenz entspricht der oben beschriebenen, nur dass der Vorgang mit natirlicher
Kihlung startet (,B"), nachdem sich das System 1 Minute stabilisiert hat.

In diesem Fall wird ,cbHi ” berechnet und ,cbl o* wird auf den gleichen Wert gesetzt.
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7.2.7 Selbstoptimierung am Sollwert - Heizen/Kiihlen

Manchmal ist es erforderlich, die Optimierung am tatséchlich verwendeten Sollwert durchzufihren. Die Sequenz
des Piccolo Reglers sehen Sie in folgendem Diagramm.

Zielsollwert

Ausgang Hoch

)
Spitze-zu-
E Spitze

)
Hysterese i
]

Null Ausgang

Ausgang Tief

-~
i 1 C D
f 4
A - Start der
Optimierung | -Ende der
A-B=1min Optimierung

Periode | Aktion

A Start der Selbstoptimierung.

Zu Beginn der Selbstoptimierung wird ein Test durchgefihrt, bei der die Bedingungen fiir eine Optimie-
rung am Sollwert ermittelt werden.

Bedingung: Der Sollwert muss innerhalb von 0,3 % des Reglerbereichs bleiben. Der Bereich wird als ,Obe-
rer Skalenbereich” - ,Unterer Skalenbereich” fir Prozesseingange definiert. Fir Temperatureingédnge ent-
nehmen Sie die Werte aus der Tabelle in Abschnitt 1.5.2.

AbisB | Der Ausgang wird fir eine Minute auf dem aktuellen Wert ,eingefroren”, und die Bedingungen werden
wahrend dieses Zeitraums standig Uberwacht. Falls die obigen Bedingungen erfillt sind, wird an ,B” eine
Selbstoptimierung am Sollwert ausgeldst. Bewegt sich zu einem beliebigen Zeitpunkt in diesem Zeitraum
der PV auBerhalb der Grenzbedingungen, wird die Optimierung abgebrochen und als ,Optimierung von
oberhalb des Sollwerts” oder ,Optimierung von unterhalb des Sollwerts” (je nachdem, in welche Richtung
die Schwankung geht) wieder aufgenommen.

Da der Regelkreis bereits am Sollwert ist, wird kein Optimierungsregelpunkt berechnet; der Regelkreis ist
gezwungen, um den Zielsollwert zu oszillieren.

Cbis G | Der Prozess wird gezwungen zu oszillieren, indem der Ausgang zwischen den Ausgangsgrenzwerten wech-
selt. Die Osziallationsperiode und die Spitze-zu-Spitze-Reaktion werden ermittelt und die PID Werte be-
rechnet.

G bisH | Eswird eine zusatzliche Heizphase ausgelost; anschlieBend werden Heizung und Kihlung an H ausgeschal-
tet, sodass die Anlage natirlich reagieren kann.

Die relative Kihlverstarkung ,,rEE" wird berechnet.
Die Selbstoptimierung wird abgeschaltet, und der Prozess wird am Zielsollwert anhand der neu berechne-
ten Regelwerte geregelt.

Bei einer Optimierung am Sollwert wird kein Cutback berechnet, da es keine anfangliche Startreaktion auf die Heiz-
oder Kithlanwendung gibt. Die Optimierung ergibt niemals Cutbackwerte von weniger als 1,6 x Ph.
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7.2.8 Manuelle Optimierung

Liefert Ihnen die Selbstoptimierung aus beliebigen Griinden keine zufriedenstellenden Ergebnisse, kdnnen Sie den
Regler auch manuell optimieren. Es gibt eine Reihe von Standardverfahren zur manuellen Optimierung. Hier ist die
Ziegler-Nichols-Methode beschrieben.

Stellen Sie den Sollwert auf seine normalen Betriebsbedingungen ein (Annahme: diese liegen oberhalb des Soll-
werts, sodass ,Nur Heizen” angewandt wird).

Stellen Sie die Integralzeit 1 “und die Differentialzeit Ed* auf ,OFF*.
Stellen Sie Cutback Hoch ,cBH “und Cutback Tief ,cblo” auf “Auko”.

Ist der PV stabil (nicht unbedingt am Sollwert), verringern Sie das Proportionalband (PB), sodass der PV gerade
eben zu oszillieren beginnt. Lassen Sie den Regelkreis zwischen den Einstellungen jeweils kurz stabilisieren. Notie-
ren Sie sich den Wert des Proportionalbands Eb sowie die Oszillationsperiode ,T". Schwingt der PV bereits, mes-
sen Sie die Oszillationsperiode , T” und erhéhen das Proportionalband allmé&hlich bis zu dem Punkt, an dem die
Oszillation gerade eben stoppt. Notieren Sie sich das PB an diesem Punkt.

Stellen Sie das Proportionalband, die Integralzeit und die Differentialzeit entsprechend folgender Tabelle ein:

Regelart Proportionalband (Pb) Integralzeit (E! ) (in Sekunden) Differentialzeit (Ed) (in Sekunden)
Nur Proportional 2xPh OFF OFF

P + | Regelung 2,2xPh 08xT OFF

P+1+DRegelung | 1,7x Pb 05xT 0,12xT

7.29 Manuelle Einstellung der relativen Kiihlverstarkung

Arbeiten Sie mit einem Regler mit Kiihlkanal, sollten Sie diesen freigeben, bevor Sie die berechneten PID Werte
eingeben.

Beobachten Sie die Schwingungsform und stellen Sie 2l so ein, dass eine symmetrische Wellenform erscheint.

Geben Sie dann erst die oben berechneten Werte ein.

Temperatur
4

Sollwert brm————H—H—"H-"-""-"-"-———~— ———— _:
|
|

-

/\_/ 20 ist korrekt
,\/ 2l ist zu groB

20 ist zu klein

> Zeit
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7.210 Manuelle Einstellung der Cutbackwerte
Geben Sie die aus der Tabelle oben berechneten PID Werte ein, bevor Sie die Cutbackwerte einstellen.

Durch das oben aufgeflihrte Verfahren werden die Parameter fiir eine optimale Geradeausregelung eingestellt.
Treten unzuléssige Uber- oder Unterschwinger beim Hochfahren oder bei groBen Spriingen im PV auf, sollten Sie
die Cutback Parameter wie folgt manuell einstellen:

Stellen Sie die Cutbackwerte auf eine Proportionalbandbreite.

Beobachtgn Sie nach der korrekten Einstellung der PID Werte ein Uberschwingen, erhéhen Sie ,cbla* um den
Wert des Uberschwingens in Anzeigeeinheiten. Falls ein Unterschwingen zu beobachten ist, verringern Sie ,cbHi
um den Wert des Unterschwingens in Anzeigeeinheiten.

“

Anzeigeinheiten
\

PV néahert sich dem SP
von oben - Justage von

Ele

ollwert F——— —-——————— — — — — — — T ———— == — = — .
S schwinger Erster Unterschwinger

PV néhert sich dem SP
von unten - Justage von

cblo

> Zeit
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7.2.11 Auswirkungen von Regelaktion, Hysterese und Todband

Bei einer Temperaturregelung verringert sich die Heizleistung bei steigendem Prozesswert. Bei einem EIN/AUS
Regler ist Ausgang 1 (normalerweise Heizen) eingeschaltet (100 %), wenn der PV unter dem Sollwert liegt, und
Ausgang 2 (normalerweise Kiihlen) eingeschaltet, wenn der PV Gber dem Sollwert liegt.

Hysterese. Die Hysterese gilt nur fir EIN/AUS Regelung. Sie definiert die Temperaturdifferenz zwischen dem Aus-
schalten des Ausgangs und dem Wiedereinschalten. In der folgenden Abbildung sehen Sie die Auswirkung der
Hysterese bei einem Heizen/Kihlen Regler.

Todband. Das Todband kénnen Sie sowohl bei EIN/AUS Regelung als auch bei PID Regelung einsetzen, wobei die-
se Funktion bewirkt, dass der Zeitraum ohne Heizung oder Kiihlung verlangert wird. Bei der PID Regelung wird die-
ser Effekt durch die Integral- und Differentialwerte modifiziert. ,Todband” kann bei der PID Regelung beispielswei-
se verwendet werden, wenn Stellglieder Zeit zur Beendigung ihres Zyklus benétigen, um zu verhindern, dass Hei-
zung und Kihlung gleichzeitig angewandt werden. Das Todband wird daher vermutlich nur bei EIN/AUS Regelung
verwendet. Bei dem zweiten Beispiel ist dem ersten Beispiel ein Todband von 20 aufgeschaltet.

Todband OFF

HYST.C Beispiel:
Heizen und Kihlen jeweils
Ein/Aus Regelung

Sollwert = 300 °C

SP 300 °C

Regelaktion = reverse
Heizen Hysterese = 8 °C
Kihlen Hysterese = 10 °C
Todband = OFF

OP1 Ein Heizen 100 %

KeinOP  |F————W——"+/—/——q——————71 " ————" —_——

OP2 EinKihlen100% F——————+—

bt bt

Heizen aus  Kihlen ein Kidhlen aus  Heizen ein bei

bei SP bei bei SP SP-HYST.H
(300°C)  SP+HYST.C (300°C) (292°C)
(310°C)
Todband ON

HYST.C Beispiel:

D.BAND Heizen und Kihlen jeweils
SP 300 °C Ein/Aus Regelung

HYST.H Sollwert = 300 °C

Regelaktion = reverse

Heizen Hysterese = 8 °C

Kihlen Hysterese = 10 °C

Todband 50 % der Kihlen
Hysterese = 5 °C

OP1 Ein Heizen 100 %

KeinOP e - — ] e

OP2 Ein Kihlen100% | — — — — — — —

> -
Power deadband

b b

Heizen aus Kihlen ein  Kihlenaus  Heizen ein

bei SP bei bei D.BAND bei
(300°C) SP+ HYST.C (305°C) SP - HYST.H
(310°C) (292 °C)
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8. Digitale Kommunikation

Die digitale Kommunikation (oder kurz Comms genannt) ermdglicht dem Regler die Kommunikation mit einem PC
oder einem Netzwerk.

Das Produkt entspricht dem MODBUS RTU Protokoll, dessen vollstdndige Beschreibung Sie unter www.modbus.org
nachlesen kénnen.

Es stehen Ihnen zwei Ports zur Verfigung:

1. Ein EIA232 (zuvor RS232) Konfigurationsport - fir die Kommunikation mit einem System zum Download der
Gerate Parameter und zur Durchfiihrung von Herstellertests und Kalibrierung.

2. Ein optionaler EIA485 (zuvor RS485) Port an den Klemmen HD, HE und HF - fiir Feld Kommunikation, z. B. zur
Kommunikation mit einem SCADA PC.

Die Schnittstellen kdnnen nicht gleichzeitig arbeiten.

Eine weitere Beschreibung der digitalen Kommunikationsprotokolle (Modbus RTU) finden Sie im ,Communications
Manual”, Bestellnummer HA026230, verfligbar unter www.eurotherm.de.

Jeder Parameter benétigt eine eindeutige Modbsu Adresse. Eine Liste dieser Adressen finden Sie am Ende dieses
Kapitels.
8.1 Konfigurationsport

Dieser EIA232 Port ist nur furr die Konfiguration des Geréts Uber einen Konfigurationsclip und iTools (Abschnitt
10.2.1) vorgesehen.

Verwenden Sie den Port nicht fiir andere Zwecke.

8.2 EIA485 (RS485) Feld Kommunikationsport

Zur Verwendung von EIA485 (RS485) puffern Sie den EIA232 Port des PCs mit einem passenden EIA232/EIA485
Konverter. Fiir diese Funktion steht Ihnen der Eurotherm KD485 Kommunikationsadapter zur Verfigung. Der Ein-
bau einer EIA485 Karte in den PC ist nicht nétig, da diese Platine eventuell nicht isoliert ist und somit Probleme mit
Rauschen hervorrufen kénnte. Auch kénnten die RX Klemmen fir diese Anwendung nicht korrekt polarisiert sein.

Verwenden Sie fir den EIA485 Betrieb ein abgeschirmtes Kabel mit einem (EIA485) Twisted-pair plus einer separa-
ten Leitung fir Common. Obwohl der Anschluss von Common oder Schirm nicht unbedingt notwendig ist, verbes-
sert diese Verbindung die Rauschimmunitét gravierend.

In folgender Tabelle sehen Sie die Klemmenbelegung fir die EIA485 digitale Kommunikation.

Standard PC Funktion* | Gerédte Klemme | Gerat Funktion
Kabelfarbe
Weil3 Empfangen, RX+ |HF (B) oder (B+) |Senden, TX
Rot Senden, TX+ HE (A) oder (A+) |Empfangen, RX
Griin Common HD Common
Schirm Erde

* Dies sind die normalerweise den Buchsenpins zugewiesenen Funktionen. Bitte prifen Sie die Belegung anhand
des PC Handbuchs.

Das Verdrahtungsdiagramm finden Sie in Abschnitt 2.14.

A Warnung. Die Schreibversuche zum EEPROM sind bei den Reglern der Piccolo Serie begrenzt. Stellen
Sie sicher, dass Parameter, die keine permanente Aktualisierung benétigen (z. B. Sollwerte, Alarmsollwerte, Hys-
terese usw.) nur bei einer Veranderung zum EEPROM geschrieben werden. Andernfalls kann es zu einer bleiben-
den Beschadigung des internen EEPROMS kommen.

Siehe auch Abschnitt 8.4.
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8.3 Master/Slave (Broadcast) Kommunikation

Die Gerate bietet Ihnen eine einfache aber leistungsstarke Master Kommunikation Retransmission Funktion, die die
Erstellung einer einfachen Mehrzonen Temperaturregelung erméglicht. Dabei wird die Modbus Broadcast Funktion
verwenden, um Werte zu anderen Geréaten (,Slaves”) weiterzumelden. Dies kann z. B. ein Sollwertprofil sein, das
vom Master Programmgeber zu den Slaves lUbertragen wird. Auch kénnen Sie die Funktion verwenden, um eine
Ausgangsleistungsanforderung an andere Geréte, z. B. Thyristor Leistungssteller im Phasenanschnittbetrieb, zu
Ubertragen.

Broadcast sendet skalierte Integerwerte, d. h. Intergerdarstellungen einer FlieBkommazahl ohne Dezimalstellen. Z.
B. wird die Zahl 12,3 als 123 Gbertragen. Aus diesem Grund ist es wichtig, dass Sie fur sendendes und empfangen-
des Gerat die gleiche Dezimalpunktauflésung wahlen. Da flr Broadcast die Modbus Funktion 6 verwendet wird,
mussen alle Empfangsgeréate diese Funktion unterstitzen. Die Modbus Registeradresse, zu der die Werte gesendet
werden, ist zwischen 1 und 9999 konfigurierbar.

Modbus Broadcast erlaubt kein Feedback von den Slaves. Es ist jedoch méglich, Relais am Slave zu verwenden, um
einen SchlieBkontakt Digitaleingang am Master zu schalten. Dies kann z. B. in Verbindung mit einem Abweichungs-
alarm und einem Start/Halten Logikeingang verwendet werden, um zu erkennen, wenn eine Temperaturmessung
im Slave den programmierten Sollwert nicht erreicht und so das Programm in Halten Modus gesetzt werden soll.

Sie kénnen als Parameter fiir die Ubertragung zwischen Sollwert, Prozesswert, Ausgangsanforderung und Fehler
wahlen. Der Regler beendet das Broadcast, wenn er eine gliltige Anfrage vom Master erhalten hat. Dies macht die
Anbindung von iTools fir Inbetriebnahmezwecke méglich.

A Warnung

Wie die meisten Geréte seiner Klasse, hat der Piccolo einen nichtfliichtigen Speicher mit begrenzter Anzahl von
Schreibzugriffen. Der nichtfliichtige Speicher behélt Informationen, die auch nach einem Netzausfall vorhanden
sein miissen, inklusive Sollwert und Status Informationen, z. B. Alarm Speichern Status.

Stellen Sie sicher, dass Parameter, die keine permanente Aktualisierung benétigen (z. B. Sollwerte, Alarmsollwer-
te, Hysterese usw.) nur bei einer Verdanderung zum EEPROM geschrieben werden. Andernfalls kann es zu einer
bleibenden Beschadigung des internen EEPROMS kommen.

Arbeiten Sie mit dem Piccolo, verwenden Sie die Variable ,,AltSP” auf der Modbus Adresse 26, wenn Sie einen
Temperatursollwert schreiben miissen. Diese Variable hat keine Schreibbegrenzungen und Sie kénnen einen loka-
len Trimmwert iiber den Parameter ,SPTrim” (Modbus Adresse 27) aufschalten.

Eine weitere Erkladrung finden Sie in Abschnitt 8.4 ,,EEPROM Schreibzyklen”

Wichtiger Hinweis: Die Parameter ,Wechselsollwert” (AltSP) und ,Sollwert Trimm” (SPTrim) stehen lhnen nicht
Uber die Bedienoberflache des Reglers zur Verfigung. Auf diese kénnen Sie nur extern Gber Modbus Kommuni-
kation zugreifen. Verwenden Sie hierfur die iTools Software wie folgt. Weitere Informationen tber die Nutzung
von iTools finden Sie in Kapitel 10.

Wahlen Sie im OPERATING Menl das Register STATUS.

Stellen Sie AltSPSelect (Adresse 276) auf YES.

Offnen Sie dann im OPERATING Menii das Register VARIABLES.
Nun kénnen Sie zu AltSP (Adresse 26) schreiben.

Tun Sie dies manuell, wird der Sollwert fir in paar Sekunden geschrieben. Fir ein kontinuierliches Update muss
der Wert wiederholt gesendet werden.

Aufschalten eines konstanten Offsets auf den Wechselsollwert:
Wahlen Sie im OPERATING Meni das Register SETTINGS.

Geben Sie den Offsetwert in ,SPTrim"” (Adresse 27) ein. Ein positiver Wert wird zu AltSP addiert, ein negativer
von AltSP abgezogen.

Uber die Parameter AltSPLo (Adresse 279) und AltSPHi (Adresse 278) kdnnen Sie AltSP Grenzen aufschalten.
Auch diese Parameter sind nur Gber Comms im SETTINGS Register von iTools verfugbar.

Bestellnummer HAO31260GER Ausgabe 8 Januar 16 79



Piccolo Serie Bedienungsanleitung

8.4 EEPROM Schreibzyklen

Die Beschaffenheit des in dieser Reglerserie verwendeten EEPROMs erméglicht 100.000 Anderuneen (obwohl es
normalerweise mehr sind). Ist diese Anzahl von Schreibzyklen erreicht, zeigt das Gerét den Fehler E'.Er, wird in-
stabil und Sie sollten es zur Reparatur einschicken.

Um Sie rechtzeitig vor einem potentiellen Problem zu warnen, wird eine Warnung generiert, wenn die Anzahl der
Schreibversuche einen bestimmten Grenzwert Uberschreitet (Abschnitt 4.4.11).

In den folgenden Abschnitten finden Sie einige Beispiele von Parametern, die nach einer bestimmten Zeit zum er-
reichen der Grenze fiihren kénnen.

Sollwert Rampe

Die kontinuierliche Anderung des Sollwerts iiber die digitale Kommunikation, z. B. das Fahren einer Rampe, ist der
haufigste Ausloser fur ein EEPROM Problem.

Eine Losung fur dieses Problem finden Sie im vorangegangenen Abschnitt, ,Master/Slave (Broadcast) Kommunika-
tion”. Verwenden Sie den ,Externern Sollwert” im ,Variables” Ment in iTools mit der Modbus Adresse 26 (hex
001A).

Ein durchschnittlicher Timeout von 5 Sekunden wird beim Schreiben auf Modbus Adresse 26 angewendet, d. h.,
wird innerhalb dieser Zeit kein Wert empfangen, wird ein externer Sollwertfehler Alarm generiert (Abschnitt 4.4.12).
Dieser kann ebenso ein Problem mit dem EEPROM hervorrufen, siehe Abschnitt ,Alarme und andere Anderungen”.

Um dieses Problem zu verhindern, schreiben Sie zum Zielsollwert auf Adresse 02. Beachten Sie jedoch, dass jeder
zu diesem Parameter geschriebener Wert bei einem Netzausfall verloren geht. Fiir den Zugriff auf den Zielsollwert
muissen Sie erst den externen Sollwert freigeben (iTools STATUS MenU, Adresse 276).

Es ist extrem wichtig, dass Sie bei regelméBiger Aktualisierung des Sollwerts den Parameter ,externer Sollwert”
verwenden, da ansonsten die Anderungen zum EEPORM geschrieben werden und diese zu einem Uberlauf fihrt.

Alarme und andere Statusédnderungen

Der Alarm Status wird in einem nicht-flichtigen Speicher gesichert und beinhaltet Statusalarme, wie Fihlerbruch,
Regelkreisunterbrechung, externe Fehler, individuelle Fehler und Alarmspeichern Status. Jeder Ubergang in und
aus dem Alarmzustand triggert einen EEPROM Schreibvorgang. Daher kann es, vor allem bei schnell wechselnden
Alarmen, zu EEPROM Problemen kommen.

Ein Beispiel hierfir ist die Verwendung von Ereignisalarmen fur einen EIN/AUS Regelkreis. Verwenden Sie Geréte
der Piccolo Serie nie in dieser Weise, da das Schalten des Ausgangs schnell 100.00 Schreibvorgange erreicht. Ver-
wenden Sie besser die EIN/AUS Regelung im PID Algorithmus und vermeiden Sie Situationen, bei denen sich der
Alarmzustand schnell andert.

Modus und Timer Anderungen

Schnelle Anderungen des Geréte Modus (Auto/Hand) oder des Timerbetriebs kénnen EEPROM Probleme verursa-
chen, da der Status (run/hold/reset) oder die Segmentnummer bei jeder Anderung im EEPROM gespeichert wer-
den.

Im normalen Gebrauch, wenn Segmente oder Timersequenzen relativ lang sind, tritt das Problem wahrscheinlich
nicht auf. Arbeiten Sie jedoch mit Anwendungen, bei denen Sequenzen wiederholt ausgefihrt werden, ist der
EEPROM Speicher schnell voll. Ein Beispiel ist die Verwendung eines Digitaleingangs als Trigger einer Timer-
sequenz. Wenn der Eingang durch einen Bediener schnellstméglich bedient wird, kann es schon nach wenigen
Jahren zu einem Problem mit dem EEPORM kommen.

Digitaleingédnge

Seien Sie vorsichtig mit sich schnell &ndernden Digitaleingdngen. Achten Sie bei der Konfiguration darauf, dass ein
Digitaleingang innerhalb der Lebenszeit des Reglers nicht mehr als 100.000 geschaltet wird.
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8.5 Broadcast Master Kommunikation Verbindungen

Den Piccolo Broadcast Master kénnen Sie mit bis zu 31 Slaves verbinden, wenn Sie keine Segment Repeater ver-
wenden. Arbeiten Sie mit Repeatern, um zuséatzliche Segmente zu erhalten, kdnnen Sie in jedem neuen Segment 32
Slaves anschlieBen. Konfigurieren Sie den Master tber die Einstellung von P64 auf .SP, .Pv, .oP oder .E rr (Abschnitt
5.2.17).

Sobald Sie eine Funktion freigegeben haben, sendet das Gerat diesen Wert jeden Regelzyklus (250 ms) Uber die
Kommunikationsverbindung zu den Slave Geraten.

Anmerkungen:
1. Stellen Sie die Dezimalpunkt Position des Broadcast Parameters im Master und im Slave auf denselben Wert.

2. Haben Sie iTool oder einen anderen Master an den fir Broadcast freigegebenen Port angeschossen, wird
Broadcast fur dies Zeit unterbrochen. Es startet ca. 30 Sekunden nach Entfernen von iTools. Damit haben Sie
die Méglichkeit, das Geréat Uber iTools zu konfigurieren, auch wenn die Broadcast Master Kommunikation akti-
viert ist.

8.5.1 Verdrahtung
Verbinden Sie A (+) des Masters mit A (+) des Slaves.
Verbinden Sie B (-) des Masters mit B (-) des Slaves

Dies ist in folgendem Diagramm dargestellt. Alle hier dargestellten Geréate sind Piccolo Regler. Sie kénnen auch
andere Eurotherm Geréte verwenden.

Piccolo Master

Com A(+) B(-)

HD HE HF
Com A(+) B(-) Com A(+) B(-) Com A(+) B(-)
HD HE HF HD HE HF M — — — — — — — —» HD HE HF
Piccolo Slave 1| |Piccolo Slave 2 Piccolo Slave n

8.6 Datencodierung

© Beachten Sie, dass der Eurotherm iTools OPC Server einen direkten Zugriff auf jede Variable im Regler mit rich-
tigem Datenformat, ohne die Notwendigkeit einer Daten Représentation, bietet. Mochten Sie jedoch Ihre eigene
Kommunikationsschnittstellen Software schreiben, sollten Sie das von der Piccolo Kommunikation verwendete
Format beachten.

Modbus Daten werden normalerweise in einer 16 bit Integer Darstellung mit Vorzeichen codiert.

Daten im Integerformat, inklusive Werte ohne Dezimalpunkt oder Texte (z. B. ,EIN” oder ,AUS"), werden als einfa-
che Integerwerte gesendet.

Bei FlieBkommawerten wird der Wert als ,skalierter” Integer dargestellt, d. h., fir den Integerwert wird der Wert mit
10 hoch Dezimalpunktauflésung des Werts multipliziert. Zum besseren Verstandnis hier einige Beispiele:

Fir den Modbus Master kann es nétig sein, bei der Verwendung dieser Werte einen
FP Integer Dezimalpunkt zu entfernen oder hinzuzufigen.

Wert Darstellung Es ist moglich, FlieBkommadaten in einem urspringlichen 32 bit IEEE Fomat zu lesen.

9, 9 Dies finden Sie im ,Digital Communications Manual”, Bestellnummer HA026230 be-
schrieben (von www.eurotherm.de herunterladbar).

-1.0 10 Bei Zeit Daten, z. B. der Lange einer Haltezeit, hédngt die Integer Darstellung von der
1235 1235 Auflésung ab. Bei ,Stunden” Auflésung entspricht der zuriickgesendete Wert der An-
’ zahl der Minuten. Ein Wert von z. B. 2:03 (2 Stunden und drei Minuten) wird als Inte-
9.99 999 gerwert 123 gesendet. Bei ,Minuten” Auflésung wird die Anzahl der Sekunden ver-
wendet, d. h. eine Zeit von 12:09 (12 Minuten und 9 Sekunden) wird als 729 darge-
stellt.

Die Zeit Daten kénnen im urspriinglichen 32 bit Integer Format gelesen werden. In
diesem Fall wird unabhéngig von der Auflésung die Anzahl der Millisekunden des
Werts verwendet. Dies finden Sie im ,Digital Communications Manual”, Bestellnummer
HA026230 beschrieben.
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8.7 Parameter Modbus Adressen

Hier finden Sie eine vollstandige Liste der im Piccolo vorhandenen Parameter. Auf einige dieser Parameter haben
Sie nur Gber die Kommunikation Zugriff. Die Adressen sind in iTools ebenso dargestellt.

Parameter Parametername Modbus Adresse
Mnemonik Dezimal
PVinValue PV (Temperatur) Eingangswert 1
TargetSP Ziel- Anmerkung: Schreiben Sie keine sich standing dndernden Werte zu dieser |2

sollwert  Variable. Die in diesem Gerét verwendete Speichertechnologie hat eine be-
grenzte Anzahl (100.000) an Schreibvorgdngen. Benétigen Sie eine Sollwer-
trampe, verwenden Sie die interne Rampenfunktion oder den Wechselsoll-
wert (iiber Comms verfiigbar, Modbus Adresse 26).

OP Hand Ausgangswert 3
WorkingOP Arbeitsausgang 4
WorkingSP Arbeitssollwert (schreibgeschutzt) 5
Pb Proportionalband 6
Ti Integralzeit (0 = Kein Integralanteil) |8
Td Differentialzeit (0 = Kein Differentialanteil) 9
AL1 Alarm 1 Grenzwert 13
AL2 Alarm 2 Grenzwert 14
SP.SL Auswahl des aktiven Sollwerts (0 = Sollwert 1; 1 = Sollwert 2) 15
d.bnd Kanal 2 Todband 16
cb.Lo Cutback Tief 17
cb.Hi Cutback Hoch 18
r2G Relative Kiihlverstarkung 19
t.st Timer Status (0 =Reset; 1=Run; 2=Hold; 3 =End) 23
SP1 Sollwert 1 |Anmerkung: Schreiben Sie keine sich standing d&ndernden Werte zu dieser 24
Sp2 Sollwert 2 Variable. Die in diesem Gerét verwendete Speichertechnologie hat eine be-

grenzte Anzahl (100.000) an Schreibvorgdngen. Bendtigen Sie eine Sollwer-
trampe, verwenden Sie die interne Rampenfunktion oder den Wechselsoll-
wert (iiber Comms verfiigbar, Modbus Adresse 26).

AlItSP Der Wechselsollwert (nur iber Comms) kann als Sollwert oder Sollwertrampe verwendet 26
werden, vorausgesetzt, die Werte werden in einem Zeitfenster von 5 Sekunden empfan-
gen. Geben Sie den Wechselsollwert Gber den Parameter AltSPSelect (Adresse 276) frei.
Wird innerhalb der Zeit kein Wert empfangen, wechselt der Regler wieder auf den aktuell
eingestellten Sollwert (SP 1 oder SP 2). Sie kdnnen dem Wechselsollwert zur Kompensa-
tion von Temperaturschwankungen einen lokalen Trimm (SP Trim, Adresse 27) aufschal-
ten.

Dieser Parameter wird bei Abschalten des Geréts nicht gespeichert. Er kann Gber die
Kommunikation ohne Risiko einer Beschédigung des nicht-flichtigen Speichers ge-
schrieben werden.

SPTrim Lokaler Trimm - wird dem externen Sollwert aufaddiert, um lokale Temperaturabwei- 27
chungen in einer Regelzone zu kompensieren.
Mr Manual Reset 28
oP.Hi Ausgang obere Grenze 30
oP.Lo Ausgang untere Grenze 31
SP.rr Sollwert Rampenbegrenzung (0 = keine Rampenbegrenzung) 35
Error Berechneter Fehler (PV-SP) 39
ALT.H Alarm 1 Hysterese 47
AL2.H Alarm 2 Hysterese 68
AL3.H Alarm 3 Hysterese 69
InstStatus Gerate Status. Dies ist eine Bitmap: 75

BO - Alarm 1 Status

B1 - Alarm 2 Status

B2 - Alarm 3 Status

B4 - Auto/Hand Status

B5 - Fuhlerbruch Status

Bé6 - Regelkreisunterbrechung Status

B7 - CT Niedriger Laststrom Alarmstatus
B8 - CT Hoher Leckstrom Alarmstatus

B9 - Timer Ende

B10 - PV Uberbereich ( > 5 % des Bereichs)
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Parameter Parametername Modbus Adresse
Mnemonik Dezimal

InstStatus (Fortsetzung) 75

B11 - CT Uberstrom Alarmstatus

B12 - Neuer Alarm Status

B13 - Timer/Rampe lauft

B14 - Externer (Comms) SP Fehler

B15 - Selbstoptimierung Status

In jedem Fall bedeutet ,1” ,Aktiv" und ,0” ,Inaktiv".
InverseStatus Invertierter Geréatestatus. Dies ist die invertierte (bitweise) Version des vorhergehenden 76

Parameters und kann zur Triggerung der Meldung verwendet werden, wenn die Bedin-

gung nicht aktiv ist. Bitmappings sind ,Geréate Status”, Modbus Adresse 75
InstStatus2 Gerite Status 2. Dies ist eine Bitmap ahnlich InstStatus und liefert die Ubersicht iiber die |77

hauptsachlichen Gerate Status Indikatoren.

BO - EEPROM Schreibfrequenz Warnung Flag

In der aktuellen Firmware werden keine weiteren bits genutzt.
Ld.A Last EIN Strom 80
AL3 Alarm 3 Grenzwert 81
HyS Kanal 1 EIN/AUS Hysterese in technischen Einheiten 86
DiglPStatus Digitaleingénge Status. Dies ist eine Bitmap: 87

BO - Nicht belegt

B1 - Logikeingang LA

B2 - Logikeingang LB

B7 - Netzausfall seit der letzten Alarmbestatigung

1 = Eingang geschlossen, 0 = Eingang offen. Die Werte sind nicht definiert, wenn die

Option nicht vorhanden oder nicht als Eingang konfiguriert ist.
HyS.C Kanal 2 EIN/AUS Hysterese in technischen Einheiten 88
FiLt Eingangsfilterzeit (0 =Aus) 101
SP.Hi Sollwert obere Grenze 111
SP.Lo Sollwert untere Grenze 112
oFS PV Offset 141
C.Adj Kalibrierung 146
IM Gerate Modus (0 = Betriebsart - alle Algorithmen und E/A sind aktiv 199

1 = Standby - Regelausgénge sind aus
2 = Konfig Modus - alle Ausgénge sind inaktiv)
MVInVal Eingangswert in mV (nur tber Comms) 202
QuickCodeOptions |Quick Code Flags (0 = Quick Code SETS 1 & 2 werden angezeigt; 205
1 = Quick Code wird nicht angezeigt)

CJCTemp CJC Temperatur 215
SBrk Fahlerbruch Status (0 = Aus; 1 = Aktiv) 258
NewAlarm Neuer Alarm Status (0 = Aus; 1 = Aktiv) 260
AlLatchStatus Alarm Speichern 261
LoopBreakAlarm Regelkreisbruch (0 = Aus; 1 = Aktiv) 263
AtUn Selbstoptimierung Freigabe (0 = Aus; 1 = Freigegeben) 270
A-M Regelkreis Betriebsart (0 = Auto; 1 = Hand) 273
Ac.AL Alle Alarm bestatigen (1 = Bestatigung) 274
AltSPSelect Freigabe Wechselsollwert (Comms Parameter fir alternative Sollwert) 276
AltSPPercent Wechselsollwert in Prozent 277
AltSPHi Alternativer Eingang oberer Skalar - Einstellung des oberen Bereichs fur den Sollwert- 278

eingang, entspricht je nach Eingangsart 20 mA oder 10 V.
AltSPLo Alternativer Eingang unterer Skalar - Einstellung des unteren Bereichs fur den Sollwert- 279

eingang, entspricht je nach Eingangsart 4 mA oder 0 V.
AL1Out Alarm 1 Status (0 = Aus; 1 = Aktiv) 294
AL20ut Alarm 2 Status (0 = Aus; 1 = Aktiv) 295
AL3Out Alarm 3 Status (0 = Aus; 1 = Aktiv) 296
Ld.AL Niedriger Laststrom Grenzwert 304
LE.AL Hoher Leckstrom Alarm (0 = Aus; 1 = Aktiv) 305
Hc. AL Uberstromalarm Grenzwert 306
LoadAlarmOut Laststromalarm Status (0 = Aus; 1 = Aktiv) 307
LeakAlarmOut Leckstromalarm Status. 308
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Parameter Parametername Modbus Adresse
Mnemonik Dezimal

OverAlarmOut Uberstromalarm Status (0 = Aus; 1 = Aktiv) 309
Instantaneouscurrent Momentan Strom 310
SS.SP Soft Start Sollwert 322
SS.oP Soft Start Leistungsgrenze 323
t.dUr Timerdauer 324
t.EL Vergangene Zeit 325
t.rE Verbleibende Zeit 326
t.thr Timer Start Grenzwert 327
Unit Anzeigeeinheit (0=°C;1=°F;, 3=Keine)516
uCAL Freigabe Anpassung (0 =Aus; 1 = Lo (Tief); 2 =Hi(Hoch); 3 = Reset)533
DigOPStatus Digitalausgang Status. Dies ist eine Bitmap: 551

BO - Ausgang 1

B1 - Ausgang 2

B2 - Ausgang 3 fur die Modelle P108 und P104

B3 - Ausgang 4

Zu diesem Statuswort kann geschrieben werden, um die Digitalausgénge in einem Tele-

metrie Ausgangsmodus zu verwenden. Nur Ausgénge, deren Funktion auf ,none” steht

sind betroffen und die Einstellung der bits im Digitalausgang Statuswort betrifft keine fir

Heizen oder andere Funktionen verwendeten Ausgénge. Daher ist eine Maskierung der

Einstellung dieser bits beim Schreiben zu dieser Variablen nicht nétig.
AdjustHighOffset  Justage oberer Offset 560
AdjustLowOffset Justage unterer Offset 561
AdjustHighPoint Anpassung oberer Punkt 562
AdjustLowPoint Anpassung unterer Punkt 563
Goto Auswahl Zugriffsebene 7935
P1 Eingangsart und Bereich 9001
P2 Dezimalpunkt Position 9002
P3 Unterer Skalenbereich 9003
P4 Oberer Skalenbereich 9004
P5 Lineareingang unterer mV-Wert 9005
Pé Lineareingang oberer mV-Wert 9006
P7 Regelausgang und Typ 9007
P8 Nichtlineare Kiihlung 9008
P11 Ausgang 1 Funktion 9011
P12 Ausgang 2 Funktion 9012
P13 Ausgang 3 Funktion 9013
P14 Ausgang 4 Funktion 9014
P15 DC Ausgangsbereich 9015
P16 Retransmission unterer Skalenwert 9016
P17 Retransmission oberer Skalenwert 9017
P21 Alarm 1 Typ 9021
P22 Alarm 1 Speichern 9022
P23 Alarm 1 Unterdriickung 9023
P24 Alarm 2 Typ 9024
P25 Alarm 2 Speichern 9025
P26 Alarm 2 Unterdriickung 9026
P27 Alarm 3 Typ 9027
P28 Alarm 3 Speichern 9028
P29 Alarm 3 Unterdriickung 9029
P31 Stromwandler Quelle 9031
P32 Stromwandler Bereich 9032
P33 Stromwandler Alarm Speichern 9033
P34 Regelkreisunterbrechungszeit 9034
P35 Fihlerbruch Alarmart 9035
P36 Fuhlerbruch sichere Ausgangsleistung 9036
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Parameter Parametername Modbus Adresse
Mnemonik Dezimal

P37 Bruchalarme Ausgang 9037
P41 Timer Konfiguration 9041
P42 Timer Auflésung 9042
P43 Timer Ende Typ 9043
P44 Arbeitssollwert bei Start 9044
P51 Logikeingang 1 Funktion 9051
P52 Logikeingang 2 Funktion 9052
P61 Digitale Kommunikation Adresse 9061
P62 Digitale Kommunikation Baudrate 9062
P63 Digitale Kommunikation Paritat 9063
P64 Kommunikation Master Retransmission Parameter 9064
P65 Kommunikation Master Retransmissionsadresse 9065
P71 F1 Taste Funktionalitat 9071
P72 F2 Taste Funktionalitat 9072
P73 Funktionalitat der Bild Taste 9073
P74 Hauptanzeige, Inhalt zweite Zeile 9074
P75 Hauptanzeige, Inhalt dritte Zeile 9075
P76 Ebene 2 Passwort 9076
P77 Konfigurationsebene Passwort 9077
rEc.S Recovery Punkt sichern 9101
rEc.L Recovery Punkt laden 9102
PHAS Kalibrierphase 9103
Go Kalibrierung Start 9104
VAL Kalibrierung Analogausgangswert 9105
PAS.C Feature Passwort 9106
PAS.2 Feature Passwort 2 9107
IPAType Logikeingang 1 Kanal Hardwaretyp (0 = Kein; 1 = Logikeingang) (12352
IPBType Logikeingang 2 Kanal Hardwaretyp (nur P108 und P104) (0 = Kein; 1 = Logikeingang) 12368
CommsType Comms Modul Typ (0 = Kein; 1 = EIA485) 12544
CTType Stromwandler (0 =Kein; 1 =CTEingang)|12608
OP1Type IO Kanal 1 Hardwaretyp (0 = Kein; 1 = Relais; 2 = Logik I/0) (12672
1.PLS IO1 Zeitproportionaler Ausgang min. Ein-Zeit 12706
OP2Type Ausgang 2 Typ (0 = Kein; 1 - Relais; 3 =DC OP [nurP116]; 4 = Triac [SSR])[12736
2.PLS Ausgang 2 Zeitproportionaler Ausgang min. Ein-Zeit 12770
OP3Type Ausgang 3 Typ (0 = Kein; 1 = Relais; 3 = DC OP [nue P108 und P104])[12800
3.PLS Ausgang 3 Zeitproportionaler Ausgang min. Ein-Zeit 12834
OP4Type Ausgang 4 Typ (0 = Kein; 1 = Relais) 13056
4.PLS Ausgang 4 Zeitproportionaler Ausgang min. Ein-Zeit 13090
QC1A Quick Code Set 1 Fihlertyp 15872
QC1B Quick Code Set 1 Einheit 15873
Qc1C Quick Code Set 1 OP1 15874
QC1D Quick Code Set 1 OP2 15875
QC2A Quick Code Set 2 OP3 15877
QC2B Quick Code Set 2 OP4 15878
QC2C Quick Code Set 2 Logikeingang 1 15879
QC2D Quick Code Set 2 Logikeingang 2 15880
QCEXxit Quick Code Set sichern und verlassen 15882
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9. Kalibrierung

Wéhrend des Produktionsprozesses wird das Gerat nach nachverfolgbaren Standards fir jeden Eingangsbereich
kalibriert. Aus diesem Grund ist es nicht notwendig, dass Sie bei einem Wechsel des Eingangsbereichs den Regler
neu kalibrieren. Des Weiteren sichert eine kontinuierliche automatische Nullkorrektur des Eingangs die Optimie-
rung der Kalibrierung des Gertéts bei Normalbetrieb.

Um den gesetzlichen Anforderungen (z. B. der AMS2750) zu entsprechen, kdnnen Sie die Geratekalibrierung verifi-
zieren und - wenn nétig- anhand der Angaben in diesem Kapitel neu kalibrieren.

Zum Beispiel eine Aussage der AMS2750: ,Anweisung fur die Kalibrierung und Rekalibrierung von ,Feld-Test In-
strumentation” und ,Regeliberwachungs- und -aufzeichnungs” Instrumentation, wie durch NADCAP Aerospace
Material Specification fir Pyrometrie AMD2750, Abschnitt 3.2.5 (3.2.5.3 und Unterabschnitte) beschrieben, inklusive
Anweisungen fir die Anwendung und Entfernung von Offsets, definiert in Abschnitt 3.2.4.”

9.1 Uberpriifung der Eingangskalibrierung

Sie kénnen den PV Eingang fir mV, mA, Thermoelement oder Widerstandsthermometer konfigurieren.

9.1.1 MaBnahmen
Bevor Sie eine Kalibrierung prifen oder starten, sollten Sie folgende MaBBnahmen beachten:

1. Stellen Sie bei der Kalibrierung von mV Eingdngen sicher, dass die Kalibrierquelle keine Stréme tber
250 mV ausgibt, bevor Sie die Quelle mit den mV Klemmen des Geréts verbinden. Wird aus Versehen ein
zu hoher Strom angelegt (auch wenn fur weniger als 1 s), sollten Sie mindestend eine Stunde warten, bis Sie
mit der Kalibrierung fortfahren.

2. Vor der Kalibrierung von Widerstandsthermometer und CJC missen Sie eine mV Kalibrierung durchfihren.

3. Ein vorverdrahteter Kalibrieraufbau mit einem leeren Reglergehéuse kann die Kalibrierung vereinfachen,
vor allem, wenn Sie mehrere Gerate kalibrieren mUssen.

4. Schalten Sie die Spannung erst an, nachdem Sie das Gerat in das Geh&use des Aufbaus gesteckt haben.
Ebenso sollten Sie zuerst die Versorgung entfernen, bevor Sie das Gerat aus dem Gehé&use ziehen.

5. Der Regler benétigt ca. 10 Minuten Aufwérmphase nach dem Einschalten.

9.1.2 Uberpriifen der mV-Eingang Kalibrierung

Sie kdnnen den Eingang als Prozesseingang fiir mV, Volt oder mA konfigurieren wie in dem Beispiel in Abschnitt
5.2.3 beschrieben, in Ebene 2 skalieren. In diesem Beispiel wird eingestellt, dass die Anzeige bei einem Eingang
von -5,0 mV den Wert -1000,0 und bei einem Eingang von 20,0 mV den Wert 2000,0 anzeigen soll.

Zur Uberpriifung dieser Skalierung verbinden Sie eine geeichte mV-Quelle iiber Kupferkabel mit den Klemmen V+
und V-.

Regler Vi @' mV Quelle
V+ @ Kupferkabel ® :

@© Stellen Sie sicher, dass kein Offset im Regler eingestellt ist (siehe Abschnitt 4.7.2. - Parameter DFS).

Stellen Sie die mV-Quelle auf -5,00 mV. Prifen Sie, dass der auf der Anzeige gezeigte Wert -1000,0 +£0,25% + 1LSD
(letztes signifikantes Digit) ist.

Stellen Sie die mV-Quelle auf 20,00 mV. Prifen Sie, dass der auf der Anzeige gezeigte Wert 2000,0 +0,25% + 1LSD
ist.
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9.1.3 Uberpriifen der Thermoelementeingang Kalibrierung

Verbinden Sie eine geeichte mV-Quelle entsprechend des Diagramms mit den Klemmen V+ und V-. Die mV-Quelle
muss die Vergleichsstellentemperatur des Thermoelements simulieren kénnen. Verwenden Sie fir die Verbindung
zwischen Gerét und mV-Quelle das entsprechende Kompensationskabel.

Regler
VI ®:| Thermoelement Thermoelementsimulator
MA T Kompensationskabel auf T/C Typ eingestellt
v (& ® +
« BO ® -

Stellen Sie die mV-Quelle auf den im Regler eingestellten Thermoelementtyp ein.

Justieren Sie die mV-Quelle fur den niedrigsten Bereich. Bei einem Thermoelement Typ J ist dies z. B. -210 °C. Ha-
ben Sie diesen Wert durch die Eingabe eines Grenzwerts im Parameter ,Bereich Tief” begrenzt, stellen Sie die mV-
Quelle auf diesen Grenzwert ein. Prifen Sie, ob der angezeigte Wert des Reglers innerhalb +0,25 % des Messwerts
+ 1LSD liegt.

Stellen Sie jetzt den Maximalwert an der mV-Quelle ein. Dies ist bei einem Typ J Thermoelement z. B. 1200 °C. Ha-
ben Sie diesen Wert durch die Eingabe eines Grenzwerts im Parameter ,Bereich Hoch” begrenzt, stellen Sie die mV-
Quelle auf diesen Grenzwert ein. Prifen Sie, ob der angezeigte Wert des Reglers innerhalb +0,25 % des Messwerts
+ 1LSD liegt.

Wenn nétig, kénnen Sie dazwischenliegende Werte auf gleiche Weise Gberprifen.

9.1.4 Uberpriifen der RTD Eingang Kalibrierung

Bevor Sie das Gerét einschalten, verbinden Sie eine Dekadenbox mit einer Auflésung von zwei Dezimalstellen mit
dem Regler (siehe Diagramm). Stellen Sie sicher, dass der interne Widerstand der Box, der Verbindungskabel und
aller weiteren Anschlisse so klein wie méglich ist - auf jeden Fall kleiner 22 Q und mdglichst kleiner 1 Q. Haben Sie
das Geréat schon ohne diese Verbindung eingeschaltet, missen Sie mindestens 10 Minuten nach Entfernen der
Verbindung warten, bevor Sie die RTD Eingang Kalibrierung prifen kénnen.

Regler Deka-
— Kupferkabel mit denbox
VI @D passender Impedanz ®
V+ @D /@
V- @D

Der RTD Bereich des Geréts liegt bei -200 bis 850 °C. In der Regel ist es nicht nétig, das Gerét liber den gesamten
Bereich zu Uberprifen.

Stellen Sie den Widerstand der Dekadenbox auf den minimalen Bereich ein. Z. B. 0 °C = 100,00 Q. Prifen Sie, ob
die Kalibrierung innerhalb +0,25 % des Messwerts + 1LSD liegt.

Stellen Sie anschlieBend den Widerstand der Dekadenbox auf den maximalen Bereich ein. Z. B. 200 °C = 175,86 Q.
Prifen Sie, ob die Kalibrierung innerhalb +0,25 % des Messwerts + 1LSD liegt.
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9.2 Eingangskalibrierung
Die Kalibrierung kénnen Sie nur in der Konfigurationsebene ausfihren.

Liegt die Kalibrierung nicht innerhalb der gewlnschten Genauigkeit, fihren Sie die in diesem Kapitel beschriebene
Kalibrierung durch:

In Geréten der Piccolo Serie kénnen Sie folgende Eingange kalibrieren:

e mV-Eingang. Dies ist ein linearer 0 - 80 mV Bereich, der an zwei festen Punkten kalibriert ist. Diese Kalibrierung
sollten Sie immer durchfiihren, bevor Sie eine Kalibrierung von Thermoelement oder Widerstandsthermometer

Eingangen starten. Die Kalibrierung des mA-Bereichs ist in dieser Kalibrierung enthalten.

e Thermoelement Kalibrierung beinhaltet nur die Kalibrierung des Temperaturoffsets des CJC Fihlers. Andere
Aspekte fer Thermoelement Kalibrierung sind bereits in der mV Kalibrierung enthalten.

e« Widerstandsthermometer. Diese fiihren Sie ebenso an zwei festen Punkten durch: - 150 Q und 400 Q.

Beachten Sie vor der Kalibrierung die in Abschnitt 9.1.1 aufgefiihrten MaBnahmen.

9.2.1 Kalibrieren eines mV-Eingangs

Verbinden Sie eine 0 - 50 mV-Quelle, wie in Abschnitt 9.1.2 gezeigt, mit dem Gerat. Die mA-Kalibrierung ist Teil

dieser Prozedur.

Fir ein gutes Ergebnis sollten Sie 0 mV kalibrieren, indem Sie die Kupferleitungen von der mV-Quelle entfernen
und den Reglereingang kurzschlieBen.

Offnen Sie die Konfigurationsebene (Abschnitt 5.1). Stellen Sie den P Code ,P1” auf mV Bereich (nu), dann:

Operation Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Wahlen Sie die 1. Wahlen Sie mitﬂoder Befindet sich im letzten Teil der ,P”
Kalibrierphase PHRS. Code Liste.

Setzen Sie die mV-Quelle auf 0 mV

Einstellung unte- 2. Stellen Sie mit“ odern ,0”
rer Kalibrierpunkt. ein.
Kalibrieren Sie 3. Wihlen Sie mit kil GO Der Regler kalibriert automatisch
das Gerdtam auf die vorgegebenen Eingangs-
unteren Kalibrier- 4. Wshlen Sie mit“ odern mV. Die Anzeige zeigt fir ca. 3-10
punkt (0 mV) JYES". Sekunden bu5Y, anschlieBend
PRSS, (wenn Kalibrierung erfolg-
5. Bestatigen Sie mit = reich).
Wird FR L gezeigt, ist entwender
die Referenzmessung instabil oder
auBerhalb +/-20 % des erwarteten
mV Eingangs.
In diesem Fall mussen Sie die Kalib-
rierung mit korrektem mV Eingang
erneut starten.
6. Bestatigen Sie erneut mit ]

Setzen Sie die mV-Quelle auf 50 mV.

Einstellung 7. Gehen Sie mit IE zuriick zu Der Regler kalibriert wieder auto-
oberer Kalibrier- PHRAG" matisch am vorgegebenen Ein-
punkt. B 7 gangs-mV.
8. V;/(a)‘}‘wlen Sie mit oder Bei einem Fehler erscheint FAI L”
U in der Anzeige.
9. Bestatigen Sie mit =
10. Wihlen Sie mit Il oder Il Anmerkung: PASS erscheint am
JYES”. Ende einer erfolgreichen Kalibrie-
rung. Die Werte liegen nun inner-
11. Bestétigen Sie mit = halb einer (+/- 20 %) Toleranz. Das
heil3t nicht, dass die Kalibrierung
12. Driicken Sie erneut zur Be- exakt ist. Sie sollten die Messwerte

statigung und zum Verlassen der
Kalibrierphase.

im Bedienmodus gegen eine be-
kannte Quelle verifizieren, um die
Genauigkeit der Kalibrierung zu
bestatigen.
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9.2.2 Kalibrieren eines Thermoelementeingangs

Fihren Sie fur die Kalibrierung eines Thermoelementeingangs zuerst eine mV-Kalibrierung, dann die Kalibrierung
des CJC durch.

Verbinden Sie eine mV-Quelle, wie in Abschnitt 9.1.3 beschrieben, mit dem Regler. Stellen Sie die mV-Quelle fur
das verwendete Thermoelement auf ,interne Kompensation” und stellen Sie den Ausgang der mV-Quelle auf 0 mV.

Geben sie unter ,P1” den entsprechenden Thermoelementtyp ein.

Operation Vorgehen Anzeige Anmerkungen

Wihlen Sie die 1. Wahlen Sie mit IEl oder BBl J= Befindet sich im letzten Teil
Kalibrierphase. PHRS " PHAS der ,P” Code Liste.

Wahlen Sie die 2. Wahlen Sie mit“odern,,L—JE”. rir
CJC Kalibrierung. Pl—I{-HJS

CJCKalibrierung. | 3. Rufen Sie mit ,,GD“ auf. -
4. Wahlen Sie mit“oder ﬂH‘ES

n
u
E Die Anzeige zeigt zuerst

5
buS':f, dann PA 5, (bei
b

Der Regler kalibriert den
CJC Eingang automatisch
auf O mV.

n
bo
5. Bestatigen Sie mit ] Y
E D . . .
6. Driicken Sie erneut zur Bestéti- erfolgreicher Kalibrierung)

Gy oder FAI L (bei fehlge-
o

0 schlagener Kalibrierung).
PRSS
Lo

gung und zum Verlassen der Kalib-
rierphase.

Ein Fehler kann aufgrund
eines inkorrekten Eingangs-
mV auftreten.
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9.2.3 Kalibrieren eines RTD Eingangs

Den RTD Bereich kalibrieren Sie an zwei Punkten: 150,00 Q und 400,00 Q.

Bevor Sie die RTD Kalibrierung starten:

° Bevor Sie das Gerét einschalten, verbinden Sie eine Dekadenbox mit einer Auflésung von zwei Dezimalstellen
mit dem Regler (siehe Abschnitt 9.1.4). Stellen Sie sicher, dass der interne Widerstand der Box, der Verbin-
dungskabel und aller weiteren Anschlisse so klein wie moglich ist - auf jeden Fall kleiner 22 Q und maglichst
kleiner 1 Q. Haben Sie das Gerat schon ohne diese Verbindung eingeschaltet, missen Sie mindestens 10 Mi-
nuten nach Entfernen der Verbindung warten, bevor Sie die RTD Eingang Kalibrierung durchfihren kénnen.

° Kalibrieren Sie zuerst den mV-Bereich.

Stellen Sie fiir Set ,P1“ ~Ed* ein.
Operation Vorgehen

Wahlen Sie die Kalib- | 1.
rierphase.

Wahlen Sie mit ﬂ oder
JLPHRAS".

Stellen Sie die Dekadenbox auf 150,00 Q ein.

Wéhlen Sie den 2. Wihlen Sie mit Il oder IKl
unteren Kalibrier- 150

punkt (150 Q)

Kalibrierung am 3. Gehen Sie mit Eall auf 40

unteren Punkt.

4. Wahlen Sie mit“odern
JYES”.

5. Bestatigen Sie mit ]

6. Bestatigen Sie erneut mit 52

Stellen Sie die Dekadenbox auf 400,00 Q ein.

Wahlen Sie den 7. Wahlen Sie mit Il oder Il
oberen Kalibrierpunkt yoo--

(400 Q).

Kalibrierung am 8. Wiederholen Sie die Schritte 3 bis 6

oberen Punkt. fur den oberen Kalibrierpunkt.

Anzeige

nonk
PHAS

PHRS

Y Die Anzeige zeigt zuerst
o

E
buS'.‘l, dann PA 5, (bei
a]

Anmerkungen

Befindet sich im letzten Teil
der ,P” Code Liste.

Der Regler kalibriert auto-
matisch auf den vorgege-
benen 150,00 Q Eingang.

n
-
u
erfolgreicher Kalibrierung)

g oder FAI L (bei fehlge-

schlagener Kalibrierung).

Ein Fehler kann aufgrund
eines falschen Eingangswi-
derstands auftreten.

PHAS

nl

Go

Der Regler kalibriert wieder
automatisch aud den vor-
gegebenen 400,00 Q Ein-

‘T’ES gang.
Do Bei einer fehlerhaften Kalib-
rierung wird FA L ange-
LU 5 y zeigt.
bo

PRSS

Go
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9.24

Kalibrieren von mA-Ausgange
Sie kdnnen die Ausgénge 2 (P116) und/oder 3 (P108/P104) als mA-

Ausgénge bestellen. Diese kalibrieren Sie wie folgt:

Verbinden Sie ein Strommessgerat mit dem Ausgang - Klemmen 2A/2B

oder 3A/3B.

Das nebenstehende Beispiel zeigt Ausgang 2 (P116).

In der Konfigurationsebene:

Operation

Wabhlen Sie die Kalib-
rierphase.

Wihlen Sie die Kalib-
rierphase am unteren
Punkt fir den ent-
sprechenden mA-
Ausgang (z. B. OP2).

Kalibrierung am
unteren Punkt.

Wihlen Sie die Kalib-
rierphase am oberen
Punkt fir den ent-
sprechenden mA-
Ausgang (z. B. OP2).

Kalibrierung am
oberen Punkt.

Vorgehen

1.

10.

Wahlen Sie mit ﬂ oder
JLPHRSG"

Wahlen Sie mit ﬂ oder ﬂ
LHORAL.

Gehen Sie mit auf uAL".

Justieren Sie mit Il oder Il den
Wert, dass der angezeigte Wert mit
dem Wert auf dem Amperemeter
Ubereinstimmt. Zeigt das Ampere-
meter z. B. 2,06, stellen Sie die
Regleranzeige auf 206 ein. Der De-
zimalpunkt wird am Regler nicht
angezeigt.

Bestatigen Sie mit =

Gehenn Sie mit ﬂzurﬂck auf
JLPHAS".

Wahlen Sie mit n oder n
TAH.

"

Gehen Sie mit auf uAL".

Justieren Sie mit I oder IRl den
Wert, dass der angezeigte Wert mit
dem Wert auf dem Amperemeter
Ubereinstimmt. Der Wert stellt
18,00 mA dar.

Dricken Sie erneut zur Besta-
tigung und zum Verlassen der Ka-
librierphase.

Regler

2'00 |,:—_|

Digital Ampere- L@ 2/3A +
er .

2/3B -

; X

I
Anzeige Amerkungen
nonE Befindet sich im letzten Teil
der ,P" Code Liste.
PHRAS

c.nA.L
PHRS

200
ufAL

c.NAH
PHRS

‘800
uAL

Die oben beschriebene Kalibrierung kénnen Sie, wenn nétig, fir Ausgang 3 wiederholen.
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9.2.5 CT Kalibrierung

Méchten Sie den Stromwandlereingang kalibrieren, verbinden Sie
den Stromwandler mit den Klemmen CT und C. - _I—_E cT

70 mApc
Quell |
uelle +‘_|7 D@ c

Regler

In der Konfigurationsebene:

Operation Vorgehen Anzeige Anmerkungen

Wiahlen Sie die 1. Wahlen Sie mit IEl oder B Befindet sich im letzten Teil
Stromwandler Kalib- PHAGS" der ,P” Code Liste.
rierphase.

Stellen Sie den Stromwandler so ein, dass kein Strom am Eingang anliegt.

Wahlen Sie den 2. Wahlen Sie mit“odern
unteren CT Kalibrier- CE O
punkt.
Kalibrierung bei 3. Gehen Sie mit auf ,L0". Der Regle rkalibriert auto-
0 mA. b 2] matisch auf den Nullpunkt.
& Vl\,/,i;%l?n Sie mit oder Die Anzeige zeigt zuerst
" ’ bug':l, dann PR 5, (bei

erfolgreicher Kalibrierung)
oder FAI L (bei fehlge-
schlagener Kalibrierung).

5. Bestatigen Sie mit ]

Ein Fehler kann auftreten,
wenn ein falscher Eingangs-
strom anliegt.

6. BestatigenSie erneut mit =

Stellen Sie den Stromwandler auf einen Strom von 70 mA ein.

Wahlen Sie den 7. Kehren Sie mit IEM zuriick zu
oberen CT Kalibrier- PHRS".
punkt.
8. Wahlen Sie mit“odern
LE 0
Kalibrierung bei 9. Gehen Sie mit auf ,L0". Der Regler kalibriert auto-
70 mA. matisch auf 70 mA.
10. Wéhlen Sie mit“odern . . .
YEG~ Die Anzeige ze|§;t zuer§t
" bu5'_'l, dann PR 5, (bei

erfolgreicher Kalibrierung)
oder FAI L (bei fehlge-

schlagener Kalibrierung).

11. Bestatigen Sie mit (— |

Ein Fehler kann auftreten,
wenn ein falscher Eingangs-
strom anliegt.

12. Driicken Sie erneut KBl zur Bestiti-
gung und zum Verlassen der Kalib-
rierphase.

92 Bestellnummer HA031260GER Ausgabe 8 Januar 16



Piccolo Serie Bedienungsanleitung

9.2.6 Zuriick zur Werkskalibrierung

Wie Sie jederzeit zur Werkskalibrierung zuriickkehren, finden Sie im Folgenden beschrieben:

Operation Vorgehen Anzeige Anmerkungen

Wéhlen Sie die Kalib- 1. Wshlen Sie mit ﬂoder non E Beﬂnd”et sich im letzten Teil
rierphase. PHAG" PHAS der ,P" Code Liste.

%

Wahlen Sie die 2. Gehen Sie mit Il oder Il auf FAcE
Werkskalibrierung. FACE" PHAE
Bestatigung 3. Rufen Sie mit Emll 00" auf. Der Regler kehrt automa-

YES
Lo tisch zu dem im Werk ge-
4. Wihlen Sie mit Il oder I speicherten Werten zuriick.

YES.
PRS

"

5. Bestatigen Sie mit ]

Go

6. Driicken Sie erneut Kl zur Besta-
tigung und zum Verlassen der Ka-

librierphase.
9.3 Kalibrierparameter
In der folgenden Tabelle sehen Sie eine Ubersicht der im Kalibriermen(i verfiigbaren Parameter.

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriffsebene

PRAS Kalibrierphase nonE Nicht gewahlt Nur Konfigurations-
d Auswahl mV unterer Kalibrierpunkt ebene
50 Auswahl mV oberer Kalibrierpunkt

50- Auswahl PRT unterer Kalibrierpunkt

4O0r Auswahl PRT oberer Kalibrierpunkt
CiC Auswahl CJC Kalibrierung
(kD Auswahl CT unterer Kalibrierpunkt
[k 0 Auswahl CT oberer Kalibrierpunkt
FAck Zuriick zur Werkskalibrierung
chnAL Unterer mA Ausgang von Ausgang 2
cNAH Oberer mA Ausgang von Ausgang 2
INAL Unterer mA Ausgang von Ausgang 3
JINAH Oberer mA Ausgang von Ausgang 3

GO Zum Starten der Kalibrierung nl Nur Konfigurations-
YES Start ebene
buSY Kalibrierung lauft
PASS Kalibrierung erfolgreich
FR L Kalibrierung nicht erfolgreich
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10.Konfiguration iliber iTools

iTools ist ein Konfigurations und Uberwachungs Paket mit dem Sie ganze Regler Konfigurationen dndern, speichern
und ,clonen” konnen. Die Software kénnen Sie frei unter www.eurotherm.de herunterladen.

Mit iTools kénnen Sie alle in diesem Handbuch beschriebenen Funktionen der Piccolo Regler konfigurieren. Zusatz-
lich stehen Ihnen weitere Funktionen, wie z. B. Erstellung von kundeneigenen Meldungen und Parameter Promoti-
on zur Verfiigung. Diese Funktionen finden Sie in diesem Kapitel beschrieben.

Weitere Informationen Uber Installation, Anschluss und allgemeine Bedienung finden Sie im iTools Handbuch, Be-
stellnummer HA028838GER, das Sie unter www.eurotherm.de laden kénnen

10.1 Laden einer IDM

Eine IDM ist eine Softwaredatei, die die Parameteradresse einer bestimmten Geratebauart definiert. Diese Datei ist
normalerweise auf der iTools CD enthalten. iTools erkennt dann automatish die Softwareversion lhres Geréts.

Haben Sie ein Nicht-Standard Geré&t, missen Sie eventuell eine passende IDM von der Eurotherm Website
www.eurotherm.de herunterladen. Die Datei hat das Format IDxxx_v106.exe, wobei IDxxx das Gerat und v--- die
Softwareversion des Geréts darstellt.

Registrieren einer neuen IDM

Kopieren Sie die Datei zu C:\Programme\Eurotherm\iTools\Devices.
Laden einer IDM

Offnen Sie iTools.

Wéhlen Sie Optionen — Erweiterung — Server zeigen.

Im OPC Server 6ffnen Sie dann Edit — IDM Manager — Install New IDM

Wahlen Sie die IDM. Eine Liste der verfligbaren IDMs finden Sie unter Programme\Eurotherm\iTools\Devices.

10.1.1 Verwendung der H Kommunikationsschnittstelle
Verbinden Sie den Regler mit der EIA232 seriellen Schnittstelle des PC (Abschnitt 2.14).

10.2  Verbinden eines PCs mit dem Regler

Diese Regler kénnen Sie lUber die digitale Kommunikationsschnittstelle H oder Gber einen Konfigurations Clip mit
dem PC verbinden.

10.2.1 Konfigurations Clip

Den Konfigurations Clip kénnen Sie bestellen, in-
dem Sie bei der iTools Betellung die Nummer
3000CK angeben. Der Clip wird seitlich in das Reg-
lergehause gesteckt.

Beim Einstecken des Clips darf der Regler nicht
eingeschaltet sein.

Der Vorteil dieser Verbindung liegt darin, dass das
Gerat nicht angeschlossen sein muss, da der Clip
die Versorgung fir den internen Speicher des Reg-
lers liefert.
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10.3 iTools starten
B

Offnen Sie iTools und driicken Sie mit angeschlossenem Regler Abfrage in der iTools Meniileiste. [Tools Gberpriift
die Kommunikationsschnittstelle und TCP/IP Anschlisse auf erkennbare Gerate. Gerate, die Sie tiber den Konfigu-
rations Clip (CPI) angeschlossen haben, haben die Adresse 255, ungeachtet der im Regler eingestellten Adresse.

Wird das Gerat erkannt, erscheint eine Bildschirmansicht entsprechend der unten gezeigten Darstellung. Die Liste
auf der linken Seite enthélt die Menuiberschriften. Méchten Sie die Parameter der Liste darstellen, doppelklicken
Sie auf die MenUuberschrift oder wéhlen Sie den ,Parameter Explorer”. Klicken Sie dann ein MenU an, werden die
damit verbundenen Parameter angezeigt.

Die Gerateansicht kdnnen Sie ein- und ausschalten, indem Sie im MenU ,Ansichten” ,Gerateansichten” wahlen.
Datei  Gerdt Ansicht Optionen Fenster Hilfe

=) & &

ei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken

h 0r *

Abfrage Hinzufiigen  Entfernen

@'«,q,‘@

Zugriff Wizards Ansicht

Meue

B Parameter Explorer 3] Promotion [ Gerateansicht [l Klemmenbelegung  fi Ansicht/Rezept | 8 OPC Scope

chmitter\Documel

< ] r

-2 OPERATING
-3 CONF
-1 QCODE
{3 IDENT
-3 Diag

C:AMBANClone UIC

Level 2 (Ingenieur) P104 v, 1.01

Das Geréat kdnnen Sie Uber einen Wizard oder lber die oben gezeigte Listen Ansicht konfigurieren. Auf den fol-
genden Seiten werden Beispiele fur die Konfiguration verschiedener Funktionen tber beide Konfigurationsversio-
nen gezeigt.

Auf den folgenden Seiten wird vorausgesetzt, dass Sie mit diesen Anweisungen vertraut sind und ein allgemeines
Verstandnis von Windows haben.
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10.4  Konfiguration liber den Wizard

Wird ein neues Gerét erkannt, startet iTools den Konfigurations Wizard.

Diesen kénnen Sie auch manuell zu jeder Zeit 6ffnen. Betétigen Sie in der Start Ansicht aus vorangegangenem Ab-
W

schnitt die Taste Wizards

Der Regler geht in die Konfigurationsebene. Da der Prozess in der Konfigurationsebene nicht weiter geregelt wird,
erscheint eine Warnmeldung. Bestétigen Sie diese, erscheint der Wizard Start Bildschirm. Dieser ist rein informativ
und hat keine Konfigurationsoptionen.

% iTools Wizards - EI@
Start | Input | S etpoints | Caontral I Alarms | Timer | Outputs | Dig Inputs I CT Input I Erergy | Comms | Panel | Fromate | Summar_l,l|
invenswss
Eurotherm | .
. . . . T Der Hllfe Text
iTools Configuration Wizard For more help on this and other erscheint auf
P1 16/P108/P104 Eurotherm products please visit jedem Bild-
Controller/Timer schirm rechts im
Fenster.
or
<Zuiick || Machste> | | Schlishen |

Uber die Register konnen Sie verschiedene Funktionen konfigurieren. Verwenden Sie alternativ die Tasten ,Nachs-
te>" und ,<Zuruck”.

Register Ubersicht der Einstellungen

Input Fuhlerart, Bereichsgenzen, Anzeigeeinheiten, Anzahl der Dezimalstellen, Aktion bei Fihlerbruch, Eingangsfilter-
zeit, PV Offset und Anpassung.

Setpoints Min und max Grenzen fiir SP1 und SP2, Auswahl des aktiven Sollwerts, Sollwert Rampensteigung, Sollwerttrimm

Control Regelart, Grenzen der Ausgangsleistung, Grenzen zeitproportionale Ausgénge und manuelle Einstellung der
Regelterme

Alarms Alarmarten 1, 2 und 3, speichern Modus, Alarmunterdriickung, Grenzwerte und Hysterese

Timer Timer Typ, Timer Auflésung

Outputs Ausgénge 1, 2, 3, 4, DC Ausgangsbereich, Sollwert Retransmission
DigIn A-B | IP1 Funktion, IP2 Funktion

CT Input Auswahl Regelausgang, Bereiche der Strommessung, CT Alarmspeicherung
Comms Adresse, Baudrate, Paritat, einfache Master Comms - Senden und Ziel Adressen
Panel Tasten Funktionalitat, Anzeige, Passwdrter, Recovery Punke sichern und laden
Energy Teilwert und Gesamtwert

Promote Freigabe von Parametern in Ebene 1 und 2 fiir Lesen/Schreiben

Summary | Klemmenbelegung der eingebauten Module

Ist der Regler bereits konfiguriert, wird die aktuelle Konfiguration vom Regler importiert.

Wéhlen Sie ein Register zum Konfigurieren einer Funktion. In jedem Register wird der entsprechende ,P” Code
dargestellt.

Einen Hilfe Text erhalten Sie, wenn Sie auf einen Parameterwert klicken.
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10.4.1 Fiihlereingang (Input)

Wahlen Sie das ,Input” Register zur Konfiguration der Eingangsart (P1), des Dezimalpunkts (P2), der unteren Be-
reichsgrenze (P3), der oberen Bereichsgrenze (P4), des min. linear mV Eingangs (P5) und des max. linear mV Ein-
gangs (P6).

Die Anzeigeeinheiten, Eingangsfilterzeitkonstante, PV Offset und Anpassung kénnen Sie auch in Ebene 2 einstellen.
Uber die ,drop down” Liste kdnnen Sie einen Wert direkt auswahlen.

In diesem Beispiel wird derRegler so konfiguriert, dass er bei einem Eingang von 0 mV den Wert -100 und bei ei-
nem Eingang von 50 mV den Wert 300 anzeigt.

Zur Kompensation von bekannten Messfehlern im Prozess werden Offsets hinzugefigt.

% iTools Wizards - EI@

Start Setpoints | Control | Alarme | Timer | Outputs | Dig Inputs | CT Input | Energy | Comms | Panel | Promote | Summary

Configure your Input Device Configuration Settings *

[conF.P1 |

m

Input Type [P1): Y - Instrument Dizplay Units (Unit: — *C -

Input Type and
_ Range

High Range [P4): 9333 *C

Selects the type of sensor
connected to the instrument PV
input. Thermocouples use a
linearisation technigue to
translate from the raw voltage
value produced by the sensor to
a temperature reading on the
display. Other forms of sensor
supported include Platinum
Resistance Thermometers (RTD)

Low Range (P3): 1893 *C

Input Low and High limits [F5, PE): 1] my a0 my

Calibration

WARMING: Care should be taken when millivolts and_ millamps (with a
modifying these values. 2.49ohm resistor connected

Decimal place format (P2): MMMM - Adjust Low Point: 0 Cc across the input terminals). It is
also possible to download a
Sensor break type [P35): EIN - Adijust High Paint; 50 *C custom curve. If this is required
consult your supplier. Further
information is available in the

P affset (aF5): 0 ‘C Adjust High Offset: 5 ‘C Engineering Manual HAD31260

Input Filter Time constant (FiLt): 1.6 Sec Adjust Low Offset; 2 *C

Value Options

o

[ <zuiick || Machstes | | Sehlieben

\ Operating User Calibration
[OPERATING.USERCAL AdjustH

© Eingangsart und Bereiche kénnen Sie auch tber

den Quick Code, Abschnitt 4.1.1 oder die ,P” Codes

P1 bis P6, Abschnitte 5.2.2 und 5.2.3 konfigurieren. ilr: I;?eStljnfen’ —— Adjust High Offset

anzeigen zu
lassen.

Klicken Sie in

The adjust low
and high point
parameters are
used in the
user calibration
algorithms.
They are
edited automatically by the ucal
and adjust, the PNT.LO, PNT.HI
and OFS.HI, OF5.LO can be
edited by comms. However they
do not usually require manual
adjustment, as the user
calibration sequence will
automatically update them.

Bestellnummer HAO31260GER Ausgabe 8 Januar 16 97



Piccolo Serie Bedienungsanleitung

10.4.2 Sollwerte (Setpoints)

Wéhlen Sie das Register ,Setpoints” zur Konfiguration von unterer und oberer Sollwertgenze, Sollwert 1 und 2, dem
aktiven Sollwert und der Sollwert Steigungsbegrenzung. Diese Parameter kénnen Sie auch in Ebene 2 einstellen.

Auch haben Sie die Méglichkeit, die Bedingungen fiir den Wechselsollwert (oder externen sollwert) einzustellen.
Auf diese Parameter haben Sie nur Giber die digitale Kommunikation (Abschnitt 8.3) Zugriff.

% iTools Wizards - EI@

Start | Input | Setpoints | Contral | Alarms | Timer | Outputs | Dig Inputs | CT Input | Energy | Comms | Panel | Promate | Summary

Configure your Setpoints Operating Setiings i

[OPERATING.SETTINGS.SP1 |

Setpoint 1

Setpoint low limit [SPLa): 1] *C Setpaint high limit [SPHi): 400 *C X X X
Setpoint 1 is the primary

setpoint of the controller.

A setpoint is the operating point
that the controller will regulate
to. If the controller is in
automatic control mode, then
the difference between the
setpoint and the process

Setpoint 2 (SP2); 0 'C Setpoint rate limit [SPrr): i] *C/Min | wariable (PV) is continuously
monitored by the control
algorithm and an output is
generated to bring the PV to the
setpoint. A well tuned control
loop will bring the PV to the
setpoint as quickly as possible
without causing overshoot.

Setpoint 1 [SP1): a *‘C Select the active setpoint [SPSL);  SP1 -

Remote SP Enable [ASPSelect)  NO - Setpaint Trim [SPT rim]: ] ‘C

<Zuiick | | Machstes | | Schlieen

10.4.3 Regelung (Control)

Wéhlen Sie ,Control” zur Konfiguration von Regelart (P7), Kihlalgorithmus (P8), sicherer Ausgangsleistung (P36,
Fihlerbruch und Standby) und Regelkreisunterbrechungszeit (P34).

Die Selbstoptimierung, die PID Parameter, EIN/AUS Hysterese, Heizen/Kiihlen Todband, zeitproportionale Aus-
gangsraten und Ausgangsgrenzen kénnen Sie ebeneso in Ebene 2 einstellen.

% iTools Wizards - E EI@
Start | Input | Setpoints | Contral | Alarms | Timer | Outputs | Dig Inputs | CT Input | Energy | Comms | Panel | Promate | Summary
Configure your Control Loop Device Configuration Settings
[coner7 |
Control Output and
Contral Dutput and Type [F7]: v| Autotune enable [Atln]: AUS - Type =
LIN Selects the control algorithm.
Proportional Band (Ph): 20 ‘C This may be PID heat and/or
: T T T cool or an ON/OFF algorithm.
iz Vi (U} ec The control algorithm may also
Low power fimit [aPLal: o % Derivative Time [Td): 50 Sec be disabled in which case all
outputs configured for control
High powser limit [oPHi]: o x M aral Reset [Mr]: 0 4 will revert to off in the case of a
. switching output or 0% power
Safe Output Power [F36]: 10 % Cutback Low [cblo): a c demand in the case of an
Cuthack High [chH): a T analogue output.
1 Value Options
OP1 Minirmum Pulse Time [1PLS). AUTD + Sec o % 0 (NONE): Control Output is
- ) UTD ] . disabled
OP2 Minimum Pulze Time [2PLS): * Sec C 1 (HP): PID heating
OP3 Mirirnurm Pulse Time [3PLS): AUTO + Sec 1 *‘C The contral function
black is configured for
0P4 Minirmum Pulse Time (4PLS): 5 v Sec | Loop break time [P34) 1} Sec PID (three term)
heating, no cooling.
Typical applications
include furnaces and -
| <Zuiick || Machstes | | Schiefen |
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10.4.4 Alarme (Alarms)

Wahlen Sie ,Alarms” zur Konfiguration von bis zu drei Alarmarten, Alarmspeicherung und Alarmunterdrickung,
sowie Grenzwerte und Hysterese. Alarm Grenzwerte und Hysteresen kdnnen Sie ebenso in Ebene 2 einstellen (Ab-

schnitt 4.7.2).

% iTools Wizards -

Stat | Input | Setpointz | Control | Alarms | Timer | Outputs | Dig Inputs | CT nput

Alarm 1 Alarm 2 Alarm 3
Alam Type (P21, P24, P27) KEINE  » | HI ~ | KEIME
Latching Mode (P22, P25, P28): KEINE KEINE - ||KEIME
Blacking (P23, P26, P23): WO MO v ||MD
Alarm Threshold [AL1, AL2, AL3): 0 ‘C 0 ‘C 0
Alarmn Hysteresis (ALTH, AL2H, AL3H): |1 ‘C 1 ‘C 1

Break Alarms Output [F37]: KEIME -

Energy | Comms

Configu re your Alarms Device Configuration Settings  *
|

-

Farel

B (=)o =

Promate | Summary

[conE.p21

Alarm 1 Type

There are three alarms which
can be configured. Alarms are
used to detect out of range
values. It is usual to use a high
alarm to detect when a process
value excedes its safe range of
operation. We advise that an
independent unit is used to
ensure that the process is
safely shut down. Analogue
alarms are designed to work
with measurements which may
have noise on them. If the alarm
was a simple switch, then it
would chatter as the
measurement plus noise
approached the alarm
threshold. Hysteresis prevents
this from happening by putting a
guard band between the value
that trips the alarm and the
value that causes the alarmto -

¢Zuiick | | Machste> | | SchieBen

10.4.5 Timer

Wahlen Sie ,Timer” zur Konfiguration der Timer Typen (P41), der Auflésung (P42), des Ende Typs (P43). Eine Erkla-
rung der verschiedenen Timerarten finden Sie in Abschnitt 4.12.

Sie kdnnen zwischen drei Timer Typen wéhlen:

10.4.5.1 Haltezeit Timer

Timerzeit, Start Grenzwert und Regler Sollwert kénnen Sie in Ebene 2 einstellen (Abschnitt 4.7.2).

w iTools Wizards -

Stat | Input | Setpoints | Contral | Alarms | Timer | Outputs | Dig Inputs | CT Input

Timer Type [P41]: DLL - Dwell holdback walue [tthr):
End Type [P43]: SP2 -
Timer resolution [P42]: STUMDE -

sp1 P
[ |
|}
L}
[ ]
[ ]
[}
]
[ |
|}
'
Time [tdUr)
& - 4 h3I m
Time Remaining (fE); 4 h 30 m

15

Energy | Commsz

Configure the Timer Function Operating Settings o

‘C

Parel

=N EoR =<~

Fromote | Summary

[OPERATING.SETTINGS.tthr |

Timer Start
threshold
@ The timer
—t starts timing
A] when the
temperature is
within this

threshold of

the setpoint.
This provides a guaranteed
soak temperature.
The threshold can be set to Off
(0) in which case the threshold
is ignored and the timing starts
immediately. Note that if a ramp
rate is set, the ramp completes
before timing starts.

Value Options

0 (OFF): Off

<Zuiick | | Machste> | | Schieben
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10.4.5.2  Verzégerungstimer

Verzogerungszeit und Regler Sollwert kénnen Sie in Ebene 2 einstellen (Abschnitt 4.7.2).

w iTools Wizards - E EI@

| Start | Input | S etpoints | Contral I Alarms| Tirner | Outputs | Dig Inputs I CT Input I Energy | Comms | Fanel | Fromate | Summar_l,l|
m - - VT TSI T O T VT STaT
Configure the Timer Function This parameter is t.thr i
and is available in
operator level 2.

2 (DELY ): Delayed switch on
timer

i i . STUMDE This timer is used to
Timer regolution (P42): - T ot

power after a set time.
It will start timing as
20 . soon as the controller
c SP1 is powered up or when
it is manually set to
RUN. The controller
remains in standby
with heating and
cooling off until the
time has elapsed. After
the time has elapsed,
the instrument
controls at the target
setpoint. This type of
timer may be used to
S implement a switch on
ime [talr delay, and often
& 4 h 30 m eradicates the need
for a separate timer
device.
3 (55): Soft start timer
This provides a power

Time Remaining ((EL 4 ho30 limit befare switch on.
b ATt () " It starts automatically v

Tirmer Type [P41]: DELY -

m

[ <zuiick | [ Nichsie» | [ Schlieben |

10.4.5.3  Soft Start Timer
Timer Dauer, Regler Sollwert und Soft Start Leistungsgrenze kénnen Sie in Ebene 2 einstellen (Abschnitt 4.7.2).

w iTools Wizards - EI@

| Start | Input | S etpoints | Contral I Alarms| Tirner | Outputs | Dig Inputs I CT Input I Energy | Comms | Fanel | Fromate | Summar_l,l|

Configure the Timer Function the e e sapsed 2

controls at the target

55 - setpoint. This type of

timer may be used to

implement a switch on
delay, and often

Timer Type [P41]:

Timer rezalution (P42 STUMDE - eradicates the need
for a separate timer
device.

SoftStart Setpoint [SS5F): 100 *C 3 (SS): Soft start timer

300 *C . .
SP1 This provides a power

limit before switch on.
It starts automatically
on power up, and
applies a power limit
('SS.0P' set in Level 2)
until the temperature
reaches a set value
('SS.SP' set in Level 2).
It is typically used, for
example, to dry-out
heaters in Hot Runner
control systems before
full power is allowed.

4 (P.1.08):

5 (P.2.04):
SoftStart Prr Limit (S50P): 50 3 6 (P.4.02):

Tirne Remaining (E): 4 h 30 m

Time [tdUr)

]
1
[] 4 h 30 m

m

L

[ <zuiick | [ Nichsie» | [ Schlieben
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10.4.6 Ausgénge (Outputs)

Wahlen Sie ,Outputs” zur Konfiguration der Funktion von bis zu vier Ausgédngen (Ausgangs 3 stehtim P116 nicht
zur Verfigung). Haben Sie einen Analogausgang bestellt (auf OP3 in P108 / P104 und OP2 in P116), kénnen Sie
diesen fur 4-20 oder 0-20 mA (P15) konfigurieren. Ebenso den Retransmission Bereich (P16 und P17).

% iTools Wizards - C\Users\schmitter\Documents\Eurotherm’ piccolo\BA\VClone UIC E@

Start | Input | Setpoints | Contral | Alarms | Timer | Outputs | Dig Inputs | CT Input | Energy | Comms | Panel | Promate | Summary

Configu re Outputs Device Configuration Settings *

[conk.P13 |

Output 3 Function

Qutput 3 is available in P108
Dutput 2 (P12] KOHLEN Output 2 Type: RELY and P104 only and may be fitted
with a relay (form A), or an

- Cutput 3 Type: DC.OP - analogue output depending on
the order code. It can be a
Output 4 [P14]; al2 - RELY control or re-transmission
output . The function of the
output may be selected from a
list of options including heat or
cool outputs for the control loop,
or alarms or events which may
Select the Dutput Range [P15):  4.20 - be used for external indication

m

Output 1 [P11]: HEIZEM = Output 1 Type: LOP -

Dutput 3 [P13):

Value Options

0 (NONE): Output disabled

1 (HEAT): The output is used
Setpaoint Retrans low limit (P16): 0 *C to control the heating power

The output is used to

Setpoint Retrans high limit (P17, 400 *C control the heating

power demand. The

sense is set to normal

which means that if <

<Zuiick | | Michste> | | SchisBen

10.4.7 Digitaleingénge (Digital Inputs)

Wahlen Sie ,Dig Inputs” zur Konfiguration der Funktionalitét von bis zu zwei Digitaleingdngen (Digitaleingang 2
steht im P116 nicht zur Verfligung).

% iTools Wizards - C\Users\schmitter\Documents\Eurotherm\piccolo\BA\Clone UIC EI@
Stat | Input | Setpoints | Contral | Alarms | Timer | Outputs | Diglnputs | CT Input | Energy | Comms | Parel | Promate | Summary
Con flgLI re Digita 1 In puts Device Configuration Settings  *
[conF.P51 |
Digital Input 1 Type: LIF -

Digital Input 1
v Function

Digital Input 1 Function [P51]:

m

Digital Input 1 is a contact
closure digital input. It may be
connected to external switches
or relays. The input may be
used to perform a number of
functions such as select
between setpoint 1 and
setpoint 2 or to acknowledge
alarms. An open input is
detected if the impedance
between the terminals is
greater than 500 ohms. A closed
input is detected if the
impedance between the
terminals is less than 200 chms.
Digital Input 1 is available as an
orderable option in all models.

Digital Input 2 Function [P52]: SPSL -

Value Options

40 (NONE): The input is not

wend

o

| <zZuiick || Machste> | | Schiieen
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10.4.8 Stromwandlereingang (CT Input)

Wéhlen Sie ,CT Input” zur Konfiguration des Ausgangs fur die Laststrommessung (P31), den Laststrom (P32) und
die Speicherart des CT Alarms (P33). Den Alarm Grenzwert und die Strommessung kénnen Sie auch in Ebene 2

einstellen (Abschnitt 4.7.2).

w iTools Wizards - <Ohne Namen 1>

Start | Input | Setpoints | Control | Alams | Timer | Outputs | Dig Inputs | CT Input

Configure Current Transformer Input

Energy | Comms

Current Tranzformer Type: CT.IN -
Select the control Dutput which switches the Current [P31): -
Set the Span of the current measurement [F32]: 100 Ampz
Select the CT Alarm Latching Mode (P33): KEINE -

Lows Load Current Threshold [Ld&L)

’

Amps

Ower Current Threshold [Heal )
75

High Leak Cunent Threshald (UEAL) A

1 Amps

Fanel

[F=5 Eol =)

Fromate | Summary

-

Device Configuration Settings
[conE.P31 |

Current
Transformer Source

The current transformer fault
detection algorithms must be
synchronised to the output
demand. The CT source
identifies which output is
responsible for switching current
through the load. It is valid only
for logic or relay outputs. DC
Qutputs cannot be used with
this facility.

m

Value Options

0 (NONE): No output
Function not enabled
1(0P1): OP1

Function linked to
output 1

2 (OP2): OP2

Function linked to
output 2

<Zuiick | | Nachste» | | Schieben

10.4.9 Energie (Energy)

Waéhlen Sie ,Energy” zur Konfiguration der Ausgangsquelle fir die Energiemessung und den Nennstrom der Last.
Den voraussichtlichen Energieverbrauch kénnen Sie hier ablesen und zuriicksetzen. Diese Parameter stehen lhnen

ebenso in Ebene 2 zur Verfigung.

w iTools Wizards -

[E=N Eol =)

Fromaote | Summany

Feset Energy Meter counter [ErSt);

Start | Input | Setpoints | Contral | &larms | Timer | Outputs | Dig Inputs | CT Input| Eneray | Comms | Panel
Energy Meter

Erergy Meter source [P81): ul] -

Output Power rating for Energy Meter [P82): 0.1 I

Partial value [EPA): 1] kiwih

Total walue [Etat): 1] kiwih

Operating Status
[oPERATING.STATUS.ErSt |

Energy Meter
counters reset

This allows the partial value or
the total value totalisers to be
reset

Value Options

0 (NONE): No action
1 (E.PAR): Reset partial value
2 (E.TOT): Reset total value

This is only available if
the partial value has
been previously reset
and its contents are
eqgual to zero.

<Zuiick || Machste> | | Schiieben
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10.4.10 Digitale Kommunikation (Comms)

Wahlen Sie ,Comms” zur Konfiguration der Gerateadresse (P61), der Baudrate (P62) und Paritat (P63). Den Ubertra-
genen Parameter (P64) und die Zieladresse (P65) kénnen Sie ebeneso konfigurieren, wenn Sie den Regler als Mas-

ter verwenden (Abschnitt 8.3).

% iTools Wizards - C\Users\schmitter\Documents\Eurotherm\piccolo\BA\Clone UIC

Stat | Input | Setpoints | Contral | Alarms | Timer | Outputs | Dig Inputs | CT Input | Energy | Comms

Comms Module Type: R485 -

Instrument Address [PE1): 1

Caomms Baud Rate [PE2): 9600 -

Parity [PE3): KEINE -

Simple Master Comms

Transmitted parameter [PE4]: KEINE -
0

Digital Communications Device Configuration Settings
|

[E=3 Eol )

Fanel | Promote | Summary

[conF.pe1

Communications
Address

On a network of instruments the
address is used to specify a
particular instrument. Each
instrument on a network should
be set to a unique address from
1to 254.

10.4.11 Tasten und Anzeige Funktionalitat (Panel)

Wahlen Sie ,Panel” zur Konfiguration der Funktionalitat der Bl Taste (P73), der F1 (P71) und F2 Tasten (P72), des
Anzeigelayouts (P74, Anzeigezeile 2 und P75, Anzeigezeile 3), der Passworter (P76 Ebene 2 und P77, Konfigurati-

onsebene) und des Recovery Punkts (rEcS und rEcL).

% iTools Wizards -

Start | Input | Setpoints | Contral | Alarme | Timer | Outputs | Dig Inputs | CT Input | Energy | Comms

WARMING: Recovery Point operations will take effect inmediately. and a Load operation
will cause the t insk it config ion to be overwritten.

Configure the Pushbuttons and Display Device Configuration Settings  *
|

Page [P73): AC.AL *  Flbuttan P71 A *  FZbutten P72L T.5T -
Line 2 [F74]: S5TD *  Line 3[P7EL oF -

Level 2 [P7E]: 2 Configuration mode (P77) 4

Save (EcS) KEINE =  Load(Ecl) KEINE =

[E=3 Eol =<

Farel | Pramate | Summar

[conF.P73

Pushbutton
Functionality -

In addition to its normal function
the Page button can be
configured so that, when in
operator level, it will directly
select a specific parameter. This
feature is available in all models.

Value Options

0 {(NONE): Function button not
used

1 (AC.AL): Alarm acknowledge

The parameter Ac.AL
will be promoted to
the function button
and Ac.AL will be
removed from the
QOperator Level 2 list. It
will then give direct
access to the alarm
acknowledge
parameter. This can
then be acknowledged -

<Zuiick | | Michste> | | SchisBen
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10.4.12 Promote

Die Liste der in den Ebenen 1 und 2 verfigbaren Parameter konnen Sie im ,Promote” Register &ndern. Fur den Zu-
griff kénnen Sie zwischen ,Nur Lesen” und ,Lesen/Schreiben” wahlen. Diese Funktion steht lhnen nur tber iTools
zur Verfligung.

Wahlen Sie ,Promote”.

W ool Wi e

| Start | Input | Setpaints | Contral | Alarms | Timer | Outputs | Dig Inputs | CT Input | Energy | Comms I Panel | Pramote | Summar_l,l| Ma rkieren Sie
Nr. | Parameter | Beschreibung |Ebene [Level 1 Acoess | - Operating Settings A einen Parameter
1 |OPERATIMG.SETTIMGS.OF | Hand Ausgangswert Ebenen1 +2 | Lesen/Schreiben und Wéhleﬂ Sie
2| OPERATING.VARISBLES. Wo Arbeitssollwert Ebenen 1 +2 | Lesen/Schreiben [OPERATING SETTINGS.ALL | o
3 |OPERATING MARIABLES Wo Arbeitsausgang Ebenenl +2 | Nurlesen unter,, Level” die
4| OPERATING STATUS.AcAL | Alle Alame bestitigen Ebenen+2 | Lesen/Schieiben Alarm Threshold Zugriffsebene,
5 |OPERATIMNG.STATUS.AM  Modus des Regelkreises Ebene 2 Lezen/Schreiben = . . d d P
B | OPERATING.STATUSISt  Timer Status Eberen 1 +2 | Lesen/Schreiben The threshold is the value that In derder Fara-
7 |OPERATIMG.STATUS.ErSt | Energiezahler Reset Ebene 2 LesendSchreiben the input is compared against to meter erschei—
2 | OPERATING.SETTIMNGS Unit Anzeige Einheit Ebene 2 Lezen/Schreiben determine if an alarm has
3 | OPERATING. SETTINGS.SPLe unters Solwertagrenze Ebene 2 Lesen/Schreiben oceurred. nen soll. ngen
10 |OPERATIMG.SETTINGS.5PH Obere Sollwertgrenze Ebene 2 Lesen/Schreiben [ Sie dann ein, ob
11 | OPERATING.SETTINGS.SP1 Sollwert 1 Ebenen1 +2 | Lesen/Schreiben
12 | OPERATING. SETTINGS SP2 Solwert 2 Ebenenl +2 | Lesen/Schieiben der Parameter
13 |OPERATING.STATUS.SPSL  Auswahl aktiver Sollwert Ebene 2 Lesen/Schreiben nur ge|esen O-

1

OPERATIMNG.SETTIMGS.SPr 'wert Sollwertrampe Ebene 2

der gelesen und

on|

Lezen/Schreiben

=1y

16 Ebene 2 Lesen.-"Sc:hreibn QGSCh rieben

17 | OPERATING.SETTINGS.AL2 Alarmn 2 Grenzwert Ebene 2 Lesen/Schreiben werden soll.

18 |OPERATING.SETTINGS AL2E Alarmn 2 Hysterese Ebene 2 Lezen/Schreiben

19 |OPERATING.SETTINGS.AL3 | Alarmn 3 Grenawert Ebene 2 Lesen/Schreiben In diesem Bei-

20 |OPERATIMG.SETTIMGS AL3E Alamn 3 Hysterese (Analog 1 Ti Ebene 2 Lesen/Schreiben . | . d A|

21 | OPERATING.STATUS.AUn | Freigabe Selbstoptimierung | Ebene 2 Lesen/Schreiben sprelwir arm

22 |OPERATIMG.SETTIMGS.Pb | Proportionalband Ebene 2 Lesen/Schreiben 1 Grenzwer‘t in

23 |OPERATIMG.SETTINGS.Ti | Integralzeit [Machstellzeit) Ebene 2 Lesen/Schreiben - den Eben en 1
Parameter Promotion u nd 2 fu r den
Parameter: Ebene: Lewvel 1 Access: Lese{f?c(:h reflb
OPERATING SETTINGS ALT Lesen/Schreiben Zugriff vertig-

bar gemacht.

| <zuick || Nachstes> | | Schieen |

10.4.13 Ubersicht (Summary)

Wéhlen Sie ,Summary”, um die Klemmenbelegung fur die konfigurierten Funktionen und die Beschreibung der
Funktionen zu zeigen.

W Mool izrds - B

| Stark I Ipuit I Setpoints I Contral I Alarmz I Timer I Outputs I Dig Inputs I CT Input I Energy I Commsz I Fanel I F'romote| Summary | Klicken Sie d|e
Device Configuration Settings * Klemmennum-
|CONF.P11 | mern an, er-

e scheint rechts

Output 1 Function der E/A Typ, die
Output 1 may be fitted witha Funktion und
relay (form A), or a logic output ein Hilfe Text.

depending on the order code. Haben Sie keine
The function of the output may . .
be selected from a list of options Funktion konfi-
including heat or cool outputs guriert, wird die
for the control loop, or alarms or entsprechende
events which may be used far Klemmenbele-

external indication. i
] gung an diesem
Value Options Ausgang ent-

0 (NONE): Output disabled fernt.

1 (HEAT): The output is used
to control the heating power

The output is used to
control the heating
power demand. The
sense is set to normal
which means that if
the output is a relay it

. will be de-energised
EATyp: |LOF(2) Funktion: |HEIZEM (1] when the heat output

demand is off (0%) hd

Hm
P
c}—
no —] <=l
.LB
||
c
NOE
+
NETZ .
(siehe
manuell}

Modulart: Ausgang 1

Sie kénnen Sie Wizard zu jeder Zeit schlieBen und erneut iiber die Taste Wizards i der Menilileiste 6ffnen.
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10.5
Die Parameter stehen Ihnen unter den verschiedenen MenuUberschriften zur Verfigung.
10.5.1 Operating Menii

Das OPERATING Meni enthalt vier Unterordner.

Um ein Menl zu 6ffnen, doppelklicken Sie entweder auf die Mentlberschrift oder wahlen Sie

Das ,Liste” Register

BB Parameter Explorer

Sie kénnen jeden Unterordner einzeln &ffnen. Offnen Sie OPERATING, stehen Ihnen die vier
Unterordner als Register zur Verfigung.

10.5.1.1 Settings

= Liste

Im Meni SETTINGS kénnen Sie die Betriebswerte einstellen. Die hier enthaltenen Parameter entsprechen den Pa-

rametern in Bedienebene 2 des Reglers.

9 iools [E=R(ESR(E=3
Datei  Gerdt Explorer Ansicht Optionen Fenster Hilfe
) B ‘@ ) & % b X R
Meue Datei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufigen  Entfernen Zugriff Wizards
EH Parameter Explorer f& Promotion Gerateansicht [Jf] Klemmenbelegung figh Ansicht/Rezept | 8 OPC Scope
<Oh”E Namen 1> B <Ohne Namen 1> - Parameter Explorer (OPERATING) EI@ i
-+ -] =
SETTINGS |WARIABLES | 5TATUS | USERCAL|
i3 Liste | 9l Suchen | Name | Beschreibung | Adesse| et
oF Hand Auzgangswert 3 0.00
a OPERATING A Unit Anzeige Einheit 516 T -
5 -0 CONF & SFLo untere Saollwertgrenze 112 0,00
D QCODE _f SPHi Obere Solwertgrenze 111 400,00
-2 IDENT § SP1 Sollwert 1 24 0,00
; SP2 Sollwert 2 25 0,00
£ Diag £ 5Pu Wwert Sollwerrampe ] A5 [0) -
A AISPLo E sterner Eingang unterer Skalar 279 000
AP BISPHI Externer Eingang Oberer Skalar 278 400,00
A SPTiim Sallwert Trirar 27 0,00
_f AL Alarm 1 Grenzwert 13 0,00
A BL1TH Alarm 1 Hysterese [Analog 1 Hal 47 1.00
& a2 Alarmn 2 Grenzwert 14 0,00
& &L2H Alarm 2 Hysteress [ 1,00
& 83 Alarm 3 Grenzwert a1 000
& 8L3H Alarm 3 Hysterese [Analog 1 Ti) E9 1.00
Vs Proportionalband 3 20,00
& Ti Integralzeit [Machstelzeit] g 360,00 - !
& Td Differentialzeit [Yorhaltzeit] 9 EO.O0 - S
& chlo Cutback Tief 17 AUTO (D) -
& cbHi Cutback Hoch 18 AUTO ) -
rF4n Manual Reset 28 000
12G Fielative Kihlen/Heizen Werstarkung 149 1.00
HyS Frimar Eindauz Hyzstereze in techn, Einheiten 86 1.00
A HysC Sekundare Eindtuz Hystereze in techn, Einheiter a8 1.00
A dbrd Heizen .uhlen Todband 16 AUS (0] -
& 1FLS Zeitpropartionaler Auzgang 1 Min. Impulszeit 12706 5.00 -
& 2FLS Zeitproportionaler Auzgang 2 Min, Impulszeit 12770 5.00 -
3PLS Zeitproportionaler Auzgang 3 Min, Impulszeit 12834 500 -
4PLS Zeitproportionaler Auzgang 4 Min, Impulszeit 13090 500 -
& oFS P Offset 141 0,00
A7 FiLt Eingang Filterzeit m 1.60 =
& oFLo Auzgang untere Grenze 31 -100,00
& oPHi Auzgang obere Grenze 30 100,00
& LdaL Schwelle unterer Laststrom 304 ALS (0] -
A LEAL Oberer Leckstrom Alam 305 AUS (0] -
A Heal Uberstrom Alarm § chwelle 306 AUS (0] ~
& Timer Laufzeit 324 0
A S55P Soft Start Sollwert 322 0.0
A 550P Soft Start Leistungzgrenze 323 000
tthir Timer Start S chwellwert 327 ALS (0] -
OPERATING.SETTINGS - 41 Parameter

Level 2 (Ingenieur) P104 v. 101
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10.5.1.2

VARIABLES zeigt im Allgemeinen
schreibgeschitzte Werte des gere-
gelten Prozesses.

Variables

10.5.1.3 Status

Im Men( STATUS sehen Sie Bedin-
gungen, wie z. B. den Alarm Status.
Auch kénnen Sie hier eine Auswahl
treffen, die normalerweise Uber die
Digitaleingénge zur Verfligung steht.

10.5.1.4 User Calibration

Geben Sie unter USERCAL die obe-
ren und unteren Offsets ein, wie in
dem Beispiel in Abschnitt 4.8 ge-
zeigt.

W ok f o =)
Datei Gerat Explorer Ansicht Optionen Fenster  Hilfe
) ch . S h eh * %) =
MNeue Datei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufigen  Entfernen Zugriff Wizards
EH Parameter Explorer [ Promotion Gerateansicht [} Klemmenbelegung &b Ansicht/Rezept ‘ # OPC Scope
2 ne Namen <COhne Namen 1> - Parameter orer i
) <Ohne N 1> B <Ohne N 1> -P Explorer (OPERATING)
& | | —+
SETTINGS | VARIABLES | STATUS | USERCAL|
3 Liste | O Suchen [Name [Beschielbung [ Adresse] et
Pl alue PV Eingangswert 1 001
&3 OPERATING Mulrialus | Millvolt Eingangswetl 202 0,00
-3 conr CiCTemp | CJC-Temperatur 215 0.00
{1 QCODE TargetSP Zielzolwert 2 0,00
{21 IDENT “whorkingSP Arbeitszollmert ) 0,00
Di A AISP Extemer Solwert 2 0,00
£ pisg & AISPPetcent | Extemer 5P in Prozent Figy 000 | |=
“wiarkingOP Arbeitsausgang 4 0.00
Eror Regelkreisfehler 39 0,00
L& Last EIN Stom a0 25,00
LEA Gemessener Leckstrom 73 0,00
InstantaneousCl Momertarestrom 310 0,00
tEL ‘Wergangene Zeit 325 1]
2 Restaufzeit Timer [TR] 326 -
EFAr Energiezahler Partiel a1 0.00
EPAIDP Energiezahler Partiell Dezimalstellen 92 3
Etat Ernergiezahler Gezamt 93 0,00
EtotDP Energiezahler Gesamt Dezimalstellen 94 3
OPERATING.VARIABLES - 18 Parameter

Level 2 (Ingenieur) P104 +.1.01
® oot e
Datei Gerdt Explorer Ansicht Optienen Fenster Hilfe
&l & ch o e S ] x ® R
Meue Datei Datei 6ffnen  Laden Speichem  Drucken Abfrage  Hinzufiigen  Entfernen Zugriff Wizards
ER Parameter Explorer [ Promotion Gerdteansicht [Jl]l Klemmenbelegung L3 Ansicht/Rezept | # 0PC Scope
&1 <Ohne Namen 1> BB <Ohne Namen 1> - Parameter Explorer (OPERATING) [r=] = |-
& M | -
[ SETTINGS | vARIABLES | STATUS |USERCAL|
‘3 Liste |9 Suchen [Name [Beschreibung [ Adresse] et
2 B todus des Regelkreises 273 AUTO (O] =
/24 OPERATING # HISPSeiecl  Freigabe extemer Sallwett 276 NO (0] ~
: {1 conF & 5PSL Auswahl sktiver Sollwert 15 SP1I0) -
7] QCODE &5 Timer Gtatus 23 RES (0) ~
3 IDENT & ailin Freigabe Selbstoptimiznung 270 ALS (0] -
& Diag & bt Alle Alarme bestatigen 274 MO0 -
AL10uk Alarm 1 Ausgang 294 EIM[1] =
ALZ0ut Alaim 2 Ausgang 295 EIN[] -
AL300E Alaim 3 Ausgang 236 EIM1] = i
Loaddlamiut | Lastalarm Status 307 a 3
LeakalamOut | Leckalamn Status 308 0
OverdlamOut  Uberstrom Alam Status 303 a
LoopBreakalam Regelkreisbruch 263 MO0 -
SBrie Fiihlerbruch 258 MO (0] =
InstStatus Geratestatus 75 4103
InstSatus Gerdtestatus 2 77 a
InverseStatus  Invertierter dlarm Status TE -4104
Mewdlarm Neuer Alarm Status 260 1
AllatchStatus  Alarm speichem Status 261 2160
A7 DigPStatus  Status Digitalausgange 551 8
DiglPStalus Slatus Digitaleingdnge &7 3
2 M Gerdte Modus 133 ]
ErSt Energiezahler Reset 95 KEIME (0] =
DPERATING.STATUS - 23 Parameter
Level 2 (Ingenieur) P104 v.1.01 <Ohne Namen 1> - Parameter Explorer (OPERATING)
%9 iTools [E=8 R =)
Datei Gerst Explorer Ansicht Optionen Fenster Hilfe
& & ch o 2 S ] * ® R
Meue Datei  Datei 6ffnen  Laden Speichem  Drucken Abfrage  Hinzufiigen  Entfernen Zugriff Wizards
R Parameter Explorer [ Promotion Gerteansicht [} Klemmenbelegung Egh Ansicht/Rezept | # OPC Scope
) <Ohne Namen 1> I <Ohne Namen 1> - Parameter Explarer (OPERATING) == =
@ - | | -
[ sETTINGS | vaRIABLES | STATUS | USERCAL |

{3 Liste |9 Suchen [Name [Beschisibung [ Adresse] et
& \CAL Anpassung 533 FREI[0] s
Cad Benutzer Kalibrienng 148 0,00 3
A AdiustLowPoint Unteren Eingangspunkt anpassen 563 0,00
# AdiustHighPoint Oberen Eingangspunkt anpassen 562 0,00
A AdiustLowDftzel Unteren Offsetwert anpassen 561 0.00
A AdiustHighOffse Oberen Offsetwert anpassen 560 0,00
OPERATING.USERCAL - & Parameter

Level 2 (Ingenieur) P104 v.1.01
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10.5.2 Konfigurationsmenii

Alle in den vorangegangenen Kapiteln beschriebenen Beispiele kénnen Sie auch direkt Gber das CONF Menii kon-
figurieren. Offnen Sie das CONF Mend, erscheint eine Liste mit allen ,P” Codes.

®

Zur Konfiguration miissen Sie zuerst die Konfigurationsebene aufrufen, indem Sie  #9™  driicken.
Im Folgenden finden Sie einige typische Beispiele fur die Konfiguration des Reglers tiber das CONF Mend.
10.5.2.1 Beispiel: Konfiguration des Fiihlereingangs
In diesem Beispiel soll ein Thermoelement Typ N als Fihler konfiguriert werden.
Offnen Sie das CONF Meni.
1. Wahlen Sie unter ,P1” den Eingangstyp N.TC aus der Liste.
2. Waéhlen Sie unter ,P2" die Anzahl der Dezimalstellen fir die Anzeige, hier NNN.N.

3. Geben Sie unter ,P3” den unteren Skalenbereich ein. Bei Thermoelement Typ N kénnen Sie einen Wert
zwischen -200,0 und dem oberen Skalenbereich eingeben.

4. Geben Sie unter ,P4" den oberen Skalenbereich ein. Sie kénnen einen Wert zwischen dem unteren Skalen-
bereich und 1300,0 einstellen.

W Toas E (===
Datei Gerdt Explorer Ansicht Optionen Fenster Hilfe
&l B ca ] = 5 P x %
Meue Datei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufigen  Entfernen Zugriff Wizards

B8 Parameter Explorer & Promotion Gerateansicht [Jf Klemmenbelegung b Ansicht/Rezept | 8 OPC Scope

<Oh”E MNamen 1> B8 <Ohne Namen 1> - Parameter Explorer (CONF) EI@ i
o | @ =
| Name | Beschreibung | Adresse| wert| -
2 Liste Q Suchen &P Eingangstyp und Bereich 9001 M.TC[B] -
& P2 Dezimalstellen 3002 MMM 1] =
#-(1] OPERATING A Untere Skala Bersichswert 5003 -200,00
-1 CONF & P4 Obere Skala Bereichswert 9004 1300,00 E
+.07 QCODE Yl Regelausgang und Tup 9007 EFPCPE -
+{:| IDENT & Fs Art der Kidhlung 3008 LIM (0 ~
(3 Di Valzh Ausgang 1 Funktion 9011 I-_I_EIZEN -
* 29 VAL Ausgang 2 Funklion 012 KOHLEN(2) - =
& P13 Auszgang 3 Funktion 903 KEIME (0] =
rdae Auzgang 4 Funktion 9014 ALZ([E] =
& P Alarm 1 At 9021 Loz -
& P22 Alarm 1 speichern 9022 KEIME (O] =
& P23 Alarm 1 unterdriicken 9023 MO (0] -
& P24 Alarm 2 At 9024 HI[1) -
Vs Alarm 2 speichern 9025 KEIME (0] =
& FE Alarm 2 unterdriicken 9026 MO 0] =
& P Alarm 3 Art 027 EBWD [5) -
VAl Alarm 3 speichern 028 KEIME (0] =
& P23 Alarm 3 unterdriicken 029 MO - 2
®

* <Ohne Mamen 1>

Level 2 (Ingenieur) P104 v, 1.01

Bestellnummer HAO31260GER Ausgabe 8 Januar 16 107



Piccolo Serie

Bedienungsanleitung

10.5.2.2 Beispiel: Konfiguration der Regelausgénge

In diesem Beispiel wir die Regelung fur PID Heizen und Kihlen konfiguriert. Der Heizausgang soll auf OP1, der
Kthlausgang auf OP2 liegen.

Offnen Sie das CONF Mendi.
1. Wahlen Sie unter ,P7" die Regelart HP.CP - PID Heizen, PID Kihlen - aus der Liste.

2. Waéhlen Sie unter ,P8" den Kihlalgorithmus.

3. Stellen Sie unter ,P11" die Ausgang 1 Funktion auf Heizen.

4. Stellen Sie unter ,P12" die Ausgang 2 Funktion auf Kiihlen.
Uber die ,P” Codes P11, P12, P13 und P14 kénnen Sie jeden der Ausgange OP1, OP2, OP3 oder OP4 fiir die Rege-

lung konfigurieren.

@ iTools

Datei Gerat Explorer Ansicht Optionen

Fenster Hilfe

= = =N Hol ==X

~ <OhneNamen1>

Level 2 (Ingenieur)

P104 v, 1.01

&) @ ch = & Sa P b (# S
MNeue Datei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufiigen Entfernen Zugriff Wizards
[ Parameter Explorer [ Promotion Gerateansicht [J] Klemmenbelegung i} Ansicht/Rezept | 8 OPC Scope
@<Ohne Namen 1> B8 <0Ohne Mamen 1> - Parameter Explorer (CONF) EI@
-+ - mm| +
[ Name | Beschreibung | Adresse ‘wert| -
3 Liste |3 Suchen &R Eingangstyp und Bereich 3001 N.TC 5] =
& P2 Dezimalstellen 002 MMNM.M 1] =
#-(1] OPERATING V= Untere Skala Bersichswert 9003 200,00 E
+-i=) CONF & P4 Obere Skala Bereichawert 9004 1300,00
+D QUODE & P7 Fegelauzgang und Typ 5007 HF.CP[5) =
+{:| IDENT & P3 At der Kihlung 9008 LIM (0 =
+D Diag & P Auzgang 1 Funktion a1 H.EIZEN 1] -
& P12 Auzgang 2 Funktion a2 KIJHLEM [2] =
& P13 Auzgang 3 Funktion 903 KEIME (0] =
& P14 Auszgang 4 Funktion 9014 ALZ(5] = E
& P2 Alarm 1 At 9021 HI[1) -
& P22 Alarm 1 zpeichern 022 FEIME (0] =
&# P23 Alarm 1 unterdriicken 9023 WO -]
& P24 Alarm 2 At 024 HI[1) -
& P2 Alarm 2 zpeichern 9025 KEIME (0] =
& P2 Alarm 2 unterdriicken 9026 MO (0] =
Palid Alarm 3 At 9027 EMD [5)
& P2a Alarm 3 zpeichern 9028 KEIME (0] =
& P23 Alarm 3 unterdriicken 9029 MO 0] = 7
)

In dieser Darstellung schaltet Ausgang 4, wenn der Maximalalarm 2 aktiv wird.

108
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10.5.2.3  Beispiel: Konfiguration von Alarmen

Alarme kénnen Sie so konfigurieren, dass diese nur angezeigt werden, oder einen Ausgang ansteuern.
In diesem Beispiel schaltet AL1 Ausgang OP3, AL2 schaltet Ausgang OP4 und AL3 wird nur angezeigt.
Offnen Sie das CONF Meni.

1. Wabhlen Sie unter ,P13" AL1, um Ausgang OP3 zu aktivieren.
2. Waéhlen Sie unter ,P14” AL2, um Ausgang OP4 zu aktivieren.
3. Geben Sie unter ,P21" die Alarmart fir AL1 ein. In diesem Beispiel ist dies HI.
4. Stellen Sie unter ,P22" die Art der Speicherung ein. In diesem Beispie AUTO.
5

Unter ,P23" kénnen Sie die Alarmunterdriickung fir Alarm 1 wahlen. In diesem Beispiel ist keine Unterdri-
ckung gewahlt (NO).

6. Geben Sie unter ,P24" die Alarmart fiir AL2 ein. In diesem Beispiel ist dies LO.
7. Stellen Sie unter ,P25" die Art der Speicherung ein. In diesem Beispiel NONE.
8. Wahlen Sie unter ,P26" die Alarmunterdriickung fir Alarm 2. Hier ist keine Unterdriickung gewahlt (NO).

W ool B (===
Datei Gerdt Explorer Ansicht Optionen Fenster Hilfe
B ca ] =] B L x (# Y
Meue Datei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufiigen  Entfernen Zugriff Wizards
B8 Parameter Explorer & Promotion Gerateansicht [Jf Klemmenbelegung b Ansicht/Rezept | 8 OPC Scope
<Oh”E Namen 1> R <Ohne Namen 1> - Parameter Explorer (CONF) EI@ =
- | | -5
| Name | Beschreibung | Adresse Wert| -
4 Liste @ Suchen &Pl Eingangstyp und Bereich 001 M.TC[E] -
& P2 Dezimalstellen 9002 MMM.M[1] =
(1 OPERATING VA Untere Skala Bereichswert | 9003 200,00 E
+a CONF 2| P4 Obere Skala Bereichswert 9004 1300.00
+D QUODE 2P P7 Regelauzgang und Typ 007 HF.CF (5] -
.03 IDENT s Art der Kidhlung 9008 LI (0] =
+{:| Dia 2| P11 Auzgang 1 Funktion 011 H_EIZEN -
g &£ P12 Auzgang 2 Funktion amaz F.UJHLEM [2] =
& P13 Auzgang 3 Funktion 9013 ALT[3] -
&P P14 Auzgang 4 Funktion q014 AL2(5) - E
& P21 Alarm 1 At 9021 HI[11 -
& P22 Alarm 1 speichern 022 AUTO[1] =
2 P23 Alarm 1 unterdriicken qoza[ MO0 -]
& P24 Alarm 2 At 9024 Loz -~
P25 Alarm 2 speichern 9025 KEINE (0] =
| P2 Alarm 2 unterdriicken 026 MO 0] =
& P27 Alarm 3 Art 3027 BMD (5] =
#|P2i Alarm 3 speichern 028 KEIME (0] =
& P2 Alarm 3 unterdriicken 029 MO 0] - 2
&

~ <Ohne Mamen 1>
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10.5.2.4  Beispiel: Speichern und Laden der aktuellen Reglereinstellungen

Die aktuelle Konfiguration und die Parameterwerte konnen Sie Uber den Parameter ,Recovery Punkt sichern” rEc§S
im Regler speichern. Méchten Sie die Werte wieder aufrufen, wéahlen Sie ,Recovery Punkt laden” rEcl. Dies kon-
nen Sie entweder direkt am Regler (Abschnitt 5.2.22 oder, wie im Folgenden beschrieben, Uber iTools.

Offnen Sie das CONF Mendi.

1. Wabhlen Sie ,rEcS” und anschlieBend aus der Liste ,SAVE". Der Parameterwert zeigt zuerst BUSY, gefolgt
von DONE. Die Aktion entspricht der in Abschnitt 5.2.22 beschriebenen Aktion.

¥ ook fo e )
Datei Gerdt Explorer Ansicht Optionen Fenster Hilfe
B @ e 5 & X ® | =
Meue Datei  Datei offnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufiigen  Entfernen Zugriff Wizards
B8 Parameter Explorer & Promotion Gerateansicht [Jf] Klemmenbelegung $i Ansicht/Rezept | # OPC Scope
& P Fegelkreizbruchzeit a054 AUSO] - A
(#) &) <Ohne Namen 1> # PE Fuhlertruchalaim Typ 3035 EIN[I] -
& P Fiihlerbruch sichere Ausgang 9036 0,00
& P7 Bruchalarm Ausgang 9037 KEIME (0] =
& P4 Timer Konfiguration 041 KEIME (0] =
S Lz [ B scter e Digiingang 2Furklon | 9082 KEINE 40+
igitaleingang 2 Funktion hd
----- 4 P72 - & PE1 Kommunikation Adresse 9081 1
..... 4 P73 & PE2 K.ommunikation Baudrate 9062 SE00 (0] =
_____ < P4 & FE3 F.ommunik.ation Paritat 9063 KEIME [0) =
& PB4 F.ommunikation Master Retra q0E4 KEIME (0] =
""" aPen £ P F1 Taste Furktion 3071 B (3]
----- <A P76 & P72 F2 Taste Funktion 072 T.5T (4] ~ E
----- < P77 & P73 Drrucktasten Funktion 9073 ACAL] -
..... 47 PA1 & P74 Hauptanzeige zweite Zeile 9074 STD (0] = L
_____ A rEcS & P75 Hauptanzeige dritte Zeile 9075 ar 1) - 3
& PTE Ebene 2 Pazzwort 9076 2
""" W EE VALl Kanf Passwart a077 1
----- 0 PHAS & Pal Energiezahler Quells 5081 KEIME (0] =
+{:| QCODE & EcS Recovery Punkt sichern 0 BUSY (3] ~
+{:| IDEMT = & EcL Recovery Punkt laden 9102 FEIME [0) =
+D Diag & PHAS F.alibrierungs Phase 03 KEIME (0] = v
COMF - 55 Parameter ¥
=

* ¢<Ohne Mamen 1>

Level 2 (Ingenieur) P104 v. 101

Anmerkung: Sie kénnen die aktuelle Konfiguration und die Parameterwerte auch in einer Datei sichern. Eine Erkl&-
rung hierfur finden Sie in Abschnitt 10.7 ,Clonen”.

10.5.2.5  Einstellungen in den Regler laden
®

Setzen Sie den Regler mit 2497
Offnen Sie das CONF Mendi.
Wahlen Sie den Parameter ,rEcL” und aus der Liste dann ,LOAD". Der Regler zeigt DONE, wenn der Lade-
vorgang erfolgreich beendet wurde. Diese Aktion finden Sie auch in Abschnitt 5.2.22 beschrieben.

10.5.2.6 Laden der Werkseinstellungen

in den Konfigurationsmodus.

Sie kdnnen jederzeit die Originaleinstellungen bei der Auslieferung wieder in das Gerat laden.

1. Wabhlen Sie den Parameter ,rEcL” und aus der Liste dann ,FACT". Der Regler zeigt DONE, wenn der Lade-
vorgang erfolgreich beendet wurde. Diese Aktion finden Sie auch in Abschnitt 5.2.22 beschrieben.

10.5.2.7  Zuriick zur Quick Start Konfiguration
Dieser Vorgang bendtigt einen Kaltstart. Beachten Sie, dass jegliche vorherige Konfiguration verloren geht.

1. Wahlen Sie den Parameter ,rEcL” und aus der Liste dann ,COLD". Nach dem Neustart zeigt der Regler Set
1, wie in Abschnitt 4.1.1 beschrieben. Die Quick Code Konfiguration kénnen Sie direkt Gber den Regler
oder Uber das QCODE Menl in iTools ausfihren. Wahlen Sie die gewiinschten Parameterwerte aus den
vorgegebenen Listen.
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10.5.3 Ubersicht (Summary)

Im ,Diagramm” Register sehen Sie die Klemmenbelegung des angeschlossenen Reglers, zusammen mit einer Liste

der verfigbaren Hardwarefunktionen.

Driicken Sie B Klemmenbelegung

9 oot oo e
Datei Gerdt Ansicht Optionen Fenster Hilfe
&) B ch = S % e x (& R
Meue Datei  Datei Gffnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufigen Entfernen Zugriff Wizards
BB Parameter Explorer [ Promotion [ Gerdteansicht [Jf] Klemmenbelegung 3 Ansicht/Rezept | ™8 OPC Scope
<Ohne Namen 1> M SIMULATION. IOMLIM1001LCloneFilel - Klemmenbelegung Editor |- || B |[e23] |
B 4
Diagrarm | Diagramm mit Anmerkungen Zusammenfassung|
{3 Liste | O Suchen
-] OPERATING
-2y CONF
(.1 QCODE
[:I IDENT
-] Diag
Modulart: Ausgang 1
EA Typ: |LOF[2) | Funktion: |HEIZEN [1) - [
®

Level 2 (Ingenieur) P104 v, 1.01

SIMULATION. _IOMLIM1001LCloneFilel - Klemmenbelegung Editor

Klicken Sie die Klemmennummern an, erscheint unten die Art des eingebauten Ausgangs und dessen Funktion.
Diese Funktion kénnen Sie anhand der Liste &ndern. Haben Sie keine Funktion konfiguriert, wird das kleine Ver-
drahtungsdiagramm neben dem Ausgang entfernt.

Eine Ubersicht (iber die Ein- und Ausgange finden Sie unter dem Register ,Zusammenfassung”.

| Diagrarnm | Diagrarnrm mit .t'-‘-.nmerkungen| Zusammenfassung |

M odulart: |dent / 10T ype | Funktion

Auzgang 1 IDENT.OP1Twpe] - LOP[Z] |[COMF.P11] - HEIZEM [1]
Ausgang 2 IDEMT.OF2Type] - RELY (1] | [COMF.F12] - KOHLEN (2
Logikeingang B [IDEMT.IPET ype] - LIP[1] | [COMFP52] - KEIME [40]
Ausgang 3 IDEMT.OP3Twpe] - RELY'[1] [COMF.P13] - AL1 (3]
Tranzmitker Power Supply

SpannungsYersongung

Augzgang A, IDEMT.OPAType] - RELY'[1] [COMF.P14] - AL1 (3]
Digitale Comms [IDEMT.CommsType] - R485 (1]

CT Eingang [IDEMT.CTType] - CT.M 1]

Logikeingang &, [IDEMT.IPAT wpe] - LIP(1] | [COMF.PS1] - KEIME [40)
Fuhlereingang [COMF.P1] - MN.TC[H)

Die Liste zeigt die Ein-/Ausgdnge mit deren Funktionen. Im gezeigten Beispiel ist auf OP1 ein Logikausgang einge-

baut, der fiir Heizen konfiguriert ist.
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10.6  NuriiberiTools verfligbare Konfigurationen
Einige Funktionen kénnen Sie ausschli3lich Gber iTools konfigurieren Zum Beispiel:

.Promoten” von Parametern in die Bedienebenen 1 oder 1 und 2. Auch kénnen Sie festlegen, ob diese Parameter
einen Schreibschutz haben sollen.

Herunterladen von kundeneigenen Eingédngen. Zusétzlich zu den im Gerat gespeicherten Standard Linearisierun-
gen, kénnen Sie eigene Linearisierungstabellen aus einer Datei laden.

10.6.1 Beispiel: Parameter promoten
In diesem Beispiel soll der Parameter ,Alarm 1 Grenzwert” der Bedienebene 1 hinzugefigt werden.
Anmerkung: Der Parameter erscheint nur, wenn Sie ihn zuvor konfiguriert haben, d. h., stellen Sie sicher, dass unter

P21 der ,Alarm 1 Typ” # none ist.
i Promotion

Driicken Sie
Wahlen Sie den Parameter, den Sie promoten mdchten, im ,Promote” Register aus - Alarm 1 Grenzwert.
Wahlen Sie im Feld ,Ebene” Ebenel + 2.

Im Feld ,Level 1 Access” legen Sie fest, ob der Parameter nur gelesen oder gelesen/geschrieben werden
soll.

e =

5. Betatigen Sie die Taste ﬂ,,Update Gerate Flash Speicher” (Ctrl+F), um die Anderung zum Geréat zu la-

den.
@ iTools
Datei Gerat Promotion Ansicht Optionen Fenster Hilfe
&) B ch = & % gh X
MNeue Datei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufligen Entfernen

BB Parameter Explorer [ Promotion Gerateansicht [Jf] Klemmenbelegung i} Ansicht/Rezept | % OPC Scope

<Ohne Mamen 1> & «Ohne Namen 1> - Parameter Promotion EI@ T

| —a
Promote Parameter
A Liste O Suchen Mr. | Parameter | Beschreibung |Ebene [Level 1Access | =
9 |OPERATIMG.SETTINGS.SPL: untere Solwertgrenze Ebene 2 Lezen/Schreiben
-] OPERATING 10 | OPERATING.SETTINGS.5PH Obere Solwertgrenze Ebene2  Lesen/Schisiben
11 |OPERATING.SETTINGS.SP1 Sollwert 1 Ebenen1+2 | Lesen/Schreiben
{1 QCoDE 12 |OPERATIMG.SETTINGS.5P2 Sallwert 2 Ebenen1+2 Lesen/Schreiben | |2
{0 IDENT 13 |OPERATIMG.STATUS.SPSL | Auswahl aktiver Sollwert Ebene 2 Lesen/Schreiben
- Diag PEHATING.SETTINGS.SF’H whert Sollwertrampe Ebene 2 LesendSchreiben
OPERATING.SETTI L1 i 1 | Eberen 1 + e
OPERATIMG.SETTIMGS ALTE Alarm 1 Hysteresze [Analog 1 Hi Ebene 2 Lesen/Schreiben =
OPERATING.SETTINGS.ALZ | Alarm 2 Grenzwert Ebene 2 Lezen/Schreiben
OPERATING.SETTINGS ALZE Alarm 2 Hysteresze Ebene 2 Lezen/Schreiben
OPERATING.SETTINGS.ALS | Alarm 3 Grenzwert Ebene 2 Lezen/Schreiben
OPERATIMG. SETTINGS. AL3E Alarm 3 Hystereze [Analog 1 Ti Ebene 2 Lesen/Schreiben
OPERATIMG.STATUS AtlUn | Freigabe Selbstoptimienng Ebene 2 Lesen/Schreiben
OPERATIMG.SETTINGS.Ph | Proportionalband Ebene 2 LesendSchreiben S
Parameter Promotion
Parameter: Ebere: Level 1 Access:
OPERATING.SETTINGS.AL1 Ebenenl+2 -
&

Level 2 (Ingenieur) P104 v. 101

AL1 erscheint nun in den Ebenen 1 und 2. Entsprechend der Einstellung kénnen Sie den Parameterwert in beiden
Ebenen dndern.

Auf gleiche Weise kénnen Sie weitere Parameter promoten.
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10.6.2 Laden einer eigenen Linearisierungstabelle

I

1. Srlcken Sie Laden

2. Wabhlen Sie aus der Liste der Linearisierungstabellen eine Datei mit der Erweiterung .mtb. Dateien verschiede-
nener Linearisierungen sind Teil des iTools Lieferumfangs. Sie finden Sie unter Program-
me>Eurotherm>iTools>Linearisations>Thermocouple etc.

3. Doppelklicken Sie auf die gewiinschte Tabelle oder wahlen Sie Offnen, um die Tabelle zum Gerat zu laden.

Datei Gerdt Ansicht Optionen Fenster Hilfe

B ca = S T eh X # <
Meue Datei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufigen  Entfernen Zugriff Wizards

BB Parameter Explorer [ Promotion [ Geréteansicht [Jf] Klemmenbelegung §b Ansicht/Rezept | % OPC Scope
@ <Ohne Namen 1>

In: 1) Themocouple - O 13 B

-

-2 Diag MName GriBe Typ *
| t001 - Fe-CuNi - type J.mth 04.07.2012 11:03 MTE-L
Zuletzt besucht 41007 - Fe-CuMi - type Lmtb 04.07.2012 11:03 MTB-L
!| 4003 - NiCr-Ni - type K.mtb 04.07.2012 11:03 MTB-T
[ t004 - Cu-CuMi - type T.mtb 04.07.2012 11:03 MTE-[
Desktop [ 4005 - P-PRh(13pc) - type R.mth 04.07.2012 11:03 MTB-L
(IWifo06 - Pt-PtRA(10pC) - 04.07.2012 11:03 MTB-L
| 4007 - PtRh(5pc)-PtRh(20pc).mtb 04.07.2012 11:03 MTE-L
Bibliotheken | | t008 - PtRh(6pc)-PtRh(30pc) - type B.mtb 04.07.2012 11:03 MTB-L
o || 009 - W-WRe(26pc) - Engelhard.mtb 04.07.2012 11:03 MTB-L
&l | t011 - WRe(Spc)-WRe(26pc) - Engelhard.mtb  04.07.2012 11:03 MTE-L
Computer L] t012 - NiCr-CuNi - type Emtb 04.07.2012 11:03 MTB-L
[ | t12e_spec.mtb 04.07.2012 11:03 MTB-L
‘l—lﬁ H117 - P+-P+RhM1Nne mfh“' nd N7 |7n1 21103 MTF{;I’ i
MNetzwerk
Dateiname: t006 - Pt-PtRh(10pc) - type 5 - l Offnen I
<Ohne Namen 1> Dateityp: [ “ N — Dateien ("mib) v] [ g ]
Level 2 (Ingenieur) P104 v.1.01 |

4. In diesem Beispiel wird die Linearisierung fur ein Pt-PTRh(10%) Thermoelement in den Regler geladen.
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10.7 Clonen

Mit dem Clonen kénnen Sie die Konfiguration und die Parametereinstellungen eines Geréts in ein anderes Geréat
gleichen Typs kopieren. Alternativ kénnen Sie die Konfiguration eines Gerats in einer Datei speichern und diese
Datei in angeschlossene Geréate laden. Dies bietet lhnen die Méglichkeit, ein neues Gerat unter Verwendung einer
Referenzquelle oder eines Standard Geréts schnell aufzusetzen. Es wird jeder Parameter und jeder Parameterwert
geladen, so dass das neue Gerét als Ersatzgeréat die gleichen Informationen enthélt wie das Original Geréat. Clonen
ist nur unter folgenden Voraussetzungen méglich:

e  DasZiel Gerat hat die gleiche Hardwarekonfiguration wie das Original Gerét

e Die Softwareversion des Zielgeréts ist die gleiche (oder héher) wie die des Original Gerats. Die Version wird
wahrend der Startphase des Reglers angezeigt.

e Im Allgemeinen werden beim Clonen alle schreibbaren Betriebs-, Engineering- und Konfigurationsparameter
kopiert. Die Kommunikationsadresse wird nicht kopiert.

Wir bemuhen uns, dass alle in der Clonedatei enthaltenen Daten eine Kopie der Daten des Geréts sind. Es liegt
jedoch in Ihrer Verantwortung zu priifen, ob alle Daten fir lhren Prozess korrekt sind und alle Daten richtig in das
Zielgerat kopiert wurden.

Im Folgenden finden Sie eine kurze Erklarung Gber das Verwenden der Clone Funktion. Weitere Informationen fin-
den Sie im iTools Handbuch.

10.7.1  Zur Datei sichern

Die vollendete Konfiguration eines Geréts kénnen Sie in iTools als Clonedatei sichern. Diese Datei konnen Sie dann
zu weiteren Geraten laden.

Wahlen Sie im Datei MenU ,Speichern unter” oder verwenden Sie die ,Speichern” Taste aus der Werkzeugleiste.

10.7.2 Einen neuen Regler clonen

Verbinden Sie einen neuen Regler mit iTools und starten Sie die Abfrage, damit das Gerét gefunden wird. Wéhlen
Sie im Datei Menu ,Daten aus Datei laden” oder verwenden Sie die ,Laden” Taste aus der Werkzeugleiste. Offnen
Sie die gewinschte Datei und folgen Sie den Anweisungen. Das neue Gerat wird nach dieser Datei konfiguriert.

10.7.3 Clonefehler

Wahrend des Clonens wird ein ,Message Log" erstellt. Dieses Log kann z. B. folgende Meldung anzeigen: ,Cloning
of device completed with 1 error”. Ein Fehler kann auftreten, wenn lber iTools ein Parameter geschrieben wird, der
auBerhalb der Auflésung fir diesen Parameter liegt. Z. B. ist die Filterzeitkonstante im Regler mit einer Dezimalstelle
gespeichert (1,6 Sekunden Standard). Wird diese Uber iTools als IEEE FlieBkommawert mit 1,66 Sekunden einge-
geben, wird der Wert im Regler auf 1,7 Sekunden gerundet. Unter diesem Umstanden kann ein Clonefehler auftre-
ten, da iTools den Wert 1,66 erwartet, der Regler aber den Wert 1,7 enthélt. Geben Sie daher bei der Verwendung
von iTools die Werte mit der im Regler eingestellten Auflésung ein.

Dies kann bei der Eingabe von Werten tber die Front nicht auftreten, nur bei der Werteeingabe ber die Kommu-
nikation.
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11.Anhang A Werkseinstellungen

Die folgenden Werkseinstellungen sind im Regler eingestellt, wenn Sie das Gerét mit Code ,F” vorkonfiguriert be-
stellt haben (Abschnitt 1.5.1). Auch bei der Werkseinstellung Gber die Quick Codes (Abschnitt 4.1.2) gelten diese

Werte.

111 Werkskonfiguration

P Code Parameterbeschreibung Vorgabe P Code Parameterbeshreibung Vorgabe
Pi Eingangsart J.TC P35 Fiahlerbruch Alarmtyp On
Pe Dezimalpunkt Position NNNN P36 Flhlerbruch sichere Leistung 0.0
P3 Unterer Skalenbereich 0.0 P37 Flhlerbruch Alarmausgang None
P4 Oberer Skalenbereich 400.0 P4 i Timerart None
P5 Linear mV Eingang tief 0.0 P42 Timer Auflésung Hour
PB Linear mV Eingang hoch 80.0 P43 Timer Ende Typ Off
P Regelart HP

PH Kihlalgorithmus Lin PS5 Logik 1 Eingangsfunktion None
Pit Ausgang 1 Heat P52 Logik 2 Eingangsfunktion None
P Ausgang 2 None PG Digital Comms Adresse 1

P i3 Ausgang 3 None P&C Digital Comms Baudrate 9600
PN Output 4 AL2 PB3 Digital Comms Paritét None
P {5 DC Ausgangsbereich 4-20mA PEM Digital Comms Master/Slave None
P 6 Retransmission unterer Skalenwert 0.0

P Retransmission oberer Skalenwert 400.0 P F1 Taste Funktionalitat A-M
Pe i Alarm 1 Typ None Pie F2 Taste Funktionalitat T.ST
Pee Alarm 1 Speichern None P3 Bild Taste Funktionalitat AC.AL
P23 Alarm 1 Unterdriickung No P4 Inhalt zweite Zeile STD
PeH Alarm 2 Typ Hi P15 Inhalt dritte Zeile OP
P25 Alarm 2 Speichern None Pb Ebene 2 Passwort 2
Pcb Alarm 2 Unterdriickung No P Konfigurationebene Passwort 4
P Alarm 3 Typ None

Pca Alarm 3 Speichern None PE Energiemeter Quelle None
Pca Alarm 3 Unterdriickung No Pag Energiemeter Nennlastleistung 0.0
P31 Stromwandler Quelle None

P32 Stromwandler Bereich 100.0 rEcS Recovery Punkt sichern None
P33 Stromwandler Alarm Speichern None rEcl Recovery Punkt laden None
P34 Regelkreisunterbrechungszeit Off PHRS Kalibrierphase None
11.2  Werkseinstellung Parameterwerte

Name Parameterbeshreibung Vorgabe Name Parameterbeschreibung Vorgabe
R-N Betriebsart Auto Mr Manual Reset 0.0
ESE Timer Status Reset rch Relative Kiihlverstarkung 1.0
ErSE Energiezéhler Reset None HY5 Primarer Ausgang Hysterese 1.0
Uni kb Anzeigeeinheiten °c HYS[ Sekundérer Ausgang Hysterese 1.0
SPLa Sollwert untere Grenze 0.0 dbnd Todband Off
SPH Sollwert untere Grenze 400.0 {PLS Ausgang 1 Min. Impulszeit 5.0
GP i Sollwert 1 0.0 cPLS Ausgang 2 Min. Impulszeit 5.0
SP2 Sollwert 2 0.0 JPLS Ausgang 3 Min. Impulszeit 5.0
SPSL Sollwert Auswahl SP1 HYPLS Ausgang 4 Min. Impulszeit 5.0
SPrr Sollwert Steigungsbegrenzung Off ofF5 PV Offset 0.0
AL ! Alarm 1 Grenzwert 0.0 FiLE PV Eingangsfilterzeit Off
AL H Alarm 1 Hysterese 1.0 oPlo Ausgang untere Grenze 0.0
ALE Alarm 2 Grenzwert 0.0 oPH Ausgang obere Grenze 100.0
RL2H Alarm 2 Hysterese 1.0 LdAL Laststromalarm Grenzwert Off
AL3 Alarm 3 Grenzwert 0.0 LEAL Leckstromalarm Grenzwert Off
AL3IH Alarm 3 Hysterese 1.0 Hec AL Uberstromalarm Grenzwert Off
REUn Freigabe Selbstoptimierung Off bdur Timer Dauer 0

Pb Proportionalband 20.0 EEHF Timer Start Grenzwert Off
ks Integralzeit 360.0 G55P Soft Start Sollwert. 0.0
kd Differentialzeit 60.0 550P Soft Start Ausgangsleistungsgen- | 0.0
cbH Cutback Hoch Auto ze.

chlo Cutback Tief Auto
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12.Anhang B Technische Daten

Allgemein

Umgebung

Temperatur Betrieb: 0 bis 55 °C (32 bis 131 °F),
Lagerung: -10 bis 70 °C (14 bis 158 °F)

Feuchte Betrieb: RH: 0 bis 90 % nicht kondensie-
rend
Lagerung: RH: 5 bis 90 % nicht kondensie-
rend

Panel Dichtung  IP 65

Schock BSEN61010

Vibration 2 g Spitze, 10 bis 150 Hz

Hohe <2000 m

Atmosphare Nicht einsetzbar in explosiver oder korro-

siver Umgebung.
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Stéraussendung EN61326-1 Fiir Haushalt, Gewerbe und
und Storfestig-  Leichtindustrie, sowie Schwerindustrie
keit Umgebung. (Klasse B Emission, Storfes-
tigkeit industrielle Umgebung.
Kleinspannungsversionen sind nur fir
industrielle Umgebung geeignet.
Elektrische Sicherheit

(BSEN61010) Uberspannungskategorie II;
Verschmutzungsgrad 2

Uberspannungs- 2500 V Steh-StoBspannung bei Nenn-

kategorie |l spannung 230 Vac

Verschmutzungs- Ubliche, nicht leitfihige Verschmutzung.

grad 2 Gelegentlich muss mit voriibergehender
Leitfadhigkeit durch Betauung gerechnet
werden.

Abmessungen P116 P108 P104

Montage 1/16 DIN 1/8 DIN 1/4 DIN

Gewicht(g) 250 350 420

Ausschnitt (mm) 45 x45 45 x 92 92 x92

Tiefe Alle 90 mm

Bedienoberflache

Typ LED

Haupt PV-Anzeige 4-stellig, griin

Zweite Anzeige 4-stellig, bernsteinfarben
Dritte Anzeige 4-stellig, bernsteinfarben

Statusanzeigen Einheit, Ausgénge, Alarme, aktiver Soll-
wert

Leistungsanforderungen

P116 100 bis 230 Vac, +/-15 %

48 bis 62 Hz, max 6 W

24\ ac, -15 %, +10 %

24 \pc, -15 %, +20 %, +5 % Brummspan-
nung, max 6 W

100 bis 230 Vac, +/-15 %

48 bis 62 Hz, max 8 W

24\ ac, -15 %, +10 %

24 Vioc, -15 %, +20 %, +5 % Brummspan-
nug, max 8 W

P108 und P104

Zulassungen

CE, cUL gelistet (Datei ES7766)
einsetzbar fir Anwendungen nach
Nadcap und AMS2750D unter System
Genauigkeits-Test-Kalibrierbedingungen,
weitere Zulassungen in Vorbereitung

Transmitter PSU (nicht fiir P116)

Isolation 264 \acverstarkte Isolation

Ausgang 24 Voc, >28 mA, <33 mA

Kommunikation: Option serielle Kommunikation

Protokoll Modbus RTU Slave
Modbus RTU Master Broadcast (1
Parameter)

Isolation 264 \/ac verstarkte Isolation

Ubertragungsstandard EIA485 2-Leiter

Prozesswerteingang
Kalibriergenauigkeit <+0,25 % der Anzeige +1LSD n

Abtastrate 4 Hz (250 ms)

Isolation 264 \/ac verstarkte Isolation von PSU
und Kommunikation
Auflésung (pV) < 0,5 pV mit einem 1,6 s Filter

Auflésung (effektive >17 bits

bits)

Linearisierungs- <0,1 % der Anzeige

genauigkeit

Temperaturdrift <50 ppm (typisch) <100 ppm (im

schlechtesten Fall)

Gleichtaktunter- 48 - 62 Hz, >-120db

drickung

Gegentaktunter- 48 - 62 Hz, >-93db
drickung

Eingangsimpedanz 100 MQ
Vergleichsstellen- >30:1

kompensation
Externe Vergleichstelle Referenz 0 °C

Vergleichsstellen- <41 °C bei 25 °C Umgebungstem-
genauigkeit peratur

-10 bis 80 mV, 0 bis 10 V mit
100 kQ/806 Q externem Teiler

Linear (Prozess) Ein-
gangsbereich

K,J,N,R S, B, L T, C, Kundeneige-

Thermoelement Typ
ne Tabelle @

Widerstands-
thermometer Typ

3-Leiter, Pt100 DIN43760

Konstanter Messstrom 0,2 mA

Leistungskompensation Kein Fehler fiir 22 Q in allen 3 Lei-
tungen

Eingangsfilter Aus bis 59,9 s

Null-Offset Einstellbar lber den gesamten
Bereich

Anpassung 2-Punkt Verstarkung & Offset

Anmerkungen:

(1) Die Kalibriergenauigkeit bezieht sich auf den vollen Um-
gebungs-Temperaturbereich und auf alle Linearisierungen.

(2) Fragen Sie Invensys Eurotherm nach weiteren einladba-
ren Linearisierungstabellen.
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OP4 Relais
Typ Form C (Wechsler)
Nennwerte Min: 100 mA bei 12 Vbc
Max: 2 A bei 264 Vacohm'sch
Funktionen Regelausgange, Alarme oder Ereignisse

Stromwandler Eingang

Eingangsstrom 0 bis 50 mAeff, 48/62 Hz, 10 Q Birden-
widerstand im Modul

Kalibrier- <1 % der Anzeige (typisch)

genauigkeit <4 % der Anzeige (im schlechtesten Fall)
Isolation Durch Verwendung eines externen CT
Eingangs- <200

impedanz

Skala 10, 25, 50 oder 100 A

Funktionen Teillastfehler, SSR Fehler

Digitaleingang (DiglIn 1 und 2, 2 nicht fiir P116)

Kontakt Kontakt offen >600 Q
Kontakt geschlossen <300 Q

Eingangsstrom <13 mA

Isolation Nicht vom PV Eingang oder System
264 Vac verstérkte Isolation von der PSU und
der Kommunikation

Alarmbestatigung, SP2 Auswahl, Hand, Tas-
tensperre, Timer Funktionen, Standby Aus-
wahl, RSP Auswahl

Funktionen

Logikausgang

Nennwerte  Ein/Hoch 12 Vbc bei <44 mA
Aus/Tief <300 mV bei 100 pA

Isolation Nicht vom PV Eingang oder System

264 Vac verstarkte Isolation von der PSU und
der Kommunikation

Funktionen Regelausgange, Alarme oder Ereignisse

Relaisausgang
Typ Form A (SchlieBer)

Nennwerte  Min: 12V, 100 mAobc
Max: 2 A, 264 Vac ohm’sch

Funktionen Regelausgénge, Alarme oder Ereignisse

Triac Ausgang
Nennwerte 0,75 Aeff 30 bis 264 Veff (ohm’sche Last)
Isolation 264 Vac verstéarkte Isolation

Funktionen Regelausgange, Alarme oder Ereignisse

Analogausgang® (OP2 nur fiir P116)
Nennwerte  0-20 mA in <500Q

Genauigkeit + (<1 % der Anzeige + <100 pA)
Auflésung 13,5 bits

Funktionen Regelausgang, Retransmission

Analogausgang® (OP3 nur fiir P108 und P104)
Nennwerte  0-20 mA in <500 Q

Genauigkeit + (<0,25 % der Anzeige + <50 pA)
Auflésung 13,5 bits

Isolation 264 Vac verstarkte Isolation
Funktionen Regelausgang, Retransmission

Anmerkung (3): Spannungsausgénge durch externen Adap-
ter.

Softwarefunktionen

Regelung

Anzahl der Regel- 1

kreise

Updaterate 250 ms

Regelart PID, EIN/AUS

Kdhlen Typ Linear, Lifter, Ol, Wasser

Betriebsarten Automatik, Hand, Standby (Aus).

Uberscheinger- Max., Min.

unterdriickung

Alarme

Anzahl 3

Typ Minimal-/Maximalalarm, Abweichungs
Ubersollwert, Untersollwert oder Band

Speicherung Automatische oder manuelle Speiche-
rung, keine Speicherung, nur Ereignis

Ausgangs- Bis zu drei Alarmbedingungen kénnen

verkniipfung mit einem Ausgang verkniipft werden

Andere Statusausgénge

Funktionen Fihlerbruch Timer Status, Regelkreisun-
terbrechung, Heizelement Diagnose

Timer

Modi Halten, wenn SP erreicht ist.

Verzégerte Regelaktion
Soft Start mit Leistungsbegrenzung
unterhalb des PV Grenzwerts

Stromanzeige

Alarmarten Teillastfehler, Uberstrom, SSR Kurz-
schluss, SSR offener Regelkreis
Anzeige Blinkende Anzeige

Sonderfunktionen

Funktionen Energielberwachung, Recovery Funkti-

on
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