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Ausgabestatus dieser Bedienungsanleitung

Ausgabe 5 dieser Bedienungsanleitung gilt fiir PID Regler ab der Softwareversion 2.09, fiir Dreipunkt-Schrittregler ab der
Softwareversion 2.29 und beinhaltet:

. Externen Sollwerteingang RCL

e  Programmier Zyklus

e  Triac Ausgang

e RS422 4-Draht Kommunikation, Option 6XX ist nur im 3216 verfiigbar
Sie ist ebenfalls fiir die Firmware 2.11 einsetzbar und beinhaltet neue Parameter:

Invertiertes Statuswort, Kapitel 17.7.3.
Gradientenalarme, Kapitel 12.3.
Sollwertiibertragungsgrenzen, Kapitel 10.1.
Eingangsfilter, Kapitel 8.1.

Anmerkung: Das Reglermodell 3116 ist nicht mehr verfiigbar. Details finden Sie in Ausgabe 4 dieser Bedienungsanleitung.
Ausgabe 6 beinhaltet den Parameter ,,AT.R2G*, Abschnitt 11.4.

Ausgabe 7 Korrektur der Bereichsgrenzen in Abschnitt 8.1.1. Die Definition des Parameters ,LOC.T* in Abschnitt 10.1
wurde gedndert und die Beschreibung der Aufzahlung fiir Parameter ,,IM“ in Abschnitt 15.6 verbessert.

Ausgabe 8 beinhaltet folgende Anderungen:

Eine Beschreibung des Programmgebers in den Abschnitten 5.9 und 13.2.
Eine detailliertere Beschreibung der Regelkreis Optimierung,.
Eine Aktualisierung der technischen Daten in Anhang A, Technische Daten.

Ausgabe 9 beinhaltet folgende Anderungen:

Verdeutlichung der Bestellcodierung fiir isolierte und nicht isolierte Ausgdnge in den entsprechenden Abschnitten.
Die Parameter ,,Tune Hi Limit* und , Tune Low Limit* wurden der Tabelle in Abschnitt 11.2 hinzugefiigt.

Ausgabe 10 gilt fiir PID Regler ab der Softwareversionen 2.13 und fiir Dreipunkt-Schrittregler ab Softwareversion 2.32
und beinhaltet:

Eine neue Warnung in Abschnitt 15.1.3 bezliglich der Schreibvorgange zum EEPROM.

Eine Anderung in der Anmerkung Spalte in Abschnitt 13.2.4 — Anderungen der Aufldsung der Haltezeit Einheit und
Rampensteigung entsprechend Abschnitt 10.1.

In den Abschnitten 2.8 und 4.4.3 wird die Arbeitsweise des externen Sollwerts verdeutlicht.

Ausgabe 11 dieser Bedienungsanleitung korrigiert die Anweisung 3) in Abschnitt 11.4. Das Konformitats-Zertifikat wurde
hinzugefiigt sowie ein neuer Abschnitt (15.3, EEPROM Schreibzyklen). In Kapitel 18 wurde die Norm DIN3440 auf
EN14597TR aktualisiert.

Ausgabe 12 verbessert die Anmerkung 2 in Abschnitt 2.1 auf EIA422 und l8scht die entsprechende Anmerkung in
Abschnitt 2.14. Die Kontakt Widerstands-Nennwerte in Abschnitt 2.13 wurden gedndert.

Ausgabe 13 dndert die Panel Schutzart in den technischen Daten und entfernt die Konformitatserklarung.
Ausgabe 14 aktualisiert das Kapitel ,,Sicherheit und EMV”.

Ausgabe 15 korrigiert die Klemmennummerierung in Abschnitt 16.3.5. Die Timer Status Beschreibung wird der in der
iTools Hilfe verwendeten Beschreibung angepasst. Die Beschreibung des Timers bei Verwendung als Programmgeber wird
verbessert.
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Bedienungsanleitung

Serie 3200

1. Installation und Grundlagen der Bedienung

1.1 Gerdt

Die Serie 3200 bietet Ihnen prazise Temperaturregelung
fiir industrielle Prozesse und steht Ihnen in drei Standard
DIN GroRen zur Verfligung:

e 1/16 DIN Modellnummer 3216

1/8 DIN Modellnummer 3208

e 1/8 DIN horizontal Modellnummer 32h8

e 1/4 DIN Modellnummer 3204

Den Universaleingang kénnen Sie fiir verschiedene
Thermoelemente, Widerstandsthermometer oder
Prozesseingdnge verwenden. Bis zu drei (3216) oder vier
(3208, 32h8 und 3204) Ausgdnge kénnen Sie fir
Regelung, Alarm oder Riickfiihrung konfigurieren.
Optional stehen lhnen digitale Kommunikation und
Stromwandlereingang zur Verfligung.

Sie kénnen den Regler nur tiber den Hardware Code
oder mittels optionalem Quick Code vorkonfigurieren.

Der Gerateaufkleber auf der Seite des Gehduses zeigt
Ihnen den Bestellcode des Reglers bei der Auslieferung.

Die letzten beiden Positionen mit je fiinf Stellen bilden
den Quick Code.

Zeigt dieser Quick Code *****/¥*xx* mjssen Sie den
Regler beim ersten Einschalten noch konfigurieren.

Diese Bedienungsanleitung gibt Ihnen eine schrittweise
Einflihrung fiir die Installation, Verdrahtung,
Konfiguration und Bedienung lhres Reglermodells.

1.2 Packungsinhalt

Uberpriifen Sie beim Auspacken des Reglers die
Verpackung auf folgenden Inhalt:

e Regler im Gehduse

e  Zwei Halteklammern und eine IP65 Dichtung am
Gehduse

e  Eine Zubehorpackung mit einem RC-Glied fiir jeden
Relaisausgang (Abschnitt 2.12) und einen 2,49 Q
Widerstand fiir Stromeingang (Abschnitt 2.6)

e Installationsanleitung, Bestellnummer HA029714.

1.3 Abmessungen

Unten sehen Sie eine Ubersicht aller Regler mit den
dazugehdrigen Abmessungen.

3216
Frontansicht 1,25 mm  Seitenansicht
8 (0.5in)
mm
= .80y ! - I«
TUROTHERM
48 mm |
(1.89in) o

AuBen-
klammern

Halteklammern

IP65 Dichtung

|[— 90 mm 3.54in) —>|

- W
Ansicht von Oben o 1‘ :
| : i

3208, 32h8 und 3204

3208

EUROTHERM

—
[
AuRen-
klammern
<« 48 mm _>|
(1.89in) —
N :
48 mm [
Frontansicht (1 s0in) 8
R
M

'

32h8

j¢—— 90 mm (3.54in) —»|

Seitenansicht

Der Gerate-
aufkleber zeigt den

- Bestellcode, die
I . Seriennummer und
AuRen- das Herstellungs-
datum
klammern

IP65 Dichtung
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Serie 3200

Bedienungsanleitung

14 Schritt 1: Installation

Dieses Gerdt ist fiir den festen Einbau in eine elektrische
Schalttafel im Innenbereich vorgesehen.

Achten Sie bei der Auswahl des Einbauplatzes auf
minimale Vibration, eine Umgebungstemperatur
zwischen 0 und 55 °C und einer relativen Feuchte von 5
bis 95% RH, nicht kondensierend.

Das Gerat konnen Sie in eine Schalttafel mit einer
maximalen Dicke von 15 mm einbauen.

Die Oberflache der Schalttafel sollte eben sein, damit die
Schutzart IP65 gewdhrleistet werden kann.

Bitte lesen Sie vor Einbau des Reglers die
Sicherheitsinformationen in Kapitel 3. Weitere
Informationen finden Sie in der Broschiire EMV
Installationshinweise, Bestellnummer HA150976.

1.4.1 Reglereinbau

1. Bereiten Sie den Schalttafelausschnitt nach der
nebenstehenden Abbildung vor. Achten Sie beim
Einbau mehrere Regler auf die Mindestabstande.

2. Wenn nétig, montieren Sie die IP65 Dichtung hinter
den Frontrahmen des Reglers.

3. Stecken Sie den Regler in den Tafelausschnitt.

4. Bringen Sie die Halteklammern an ihren Platz. Zum
Sichern des Reglers halten Sie das Gerat in Position
und schieben Sie beide Klammern gegen den
Schalttafelausschnitt.

5. Losen Sie die Schutzfolie von der Anzeige.

1.4.2 Schalttafelausschnitt

45 mm
Modell 3216 ~00+06 Modell 32h8
1.77'in
-0.00, +0.02
f—————| I >
45 mm -0,0 + 06 92 mm -0,0+0,8
1.77 in -0.00, +0.02 3.62 in -0.00, +0.03
[————| [ —>|
'y ry
92 mm
Modell 3208 -00+08 Modell 3204
3.62in
-0.00, +0.03
A, y
1.4.3 Mindestabstidnde zwischen den
Reglern

Die hier angegebenen Mindestabstande sind fiir alle
Reglermodelle gleich.

10 mm (0.4 in)

- |

38 mm (1.5 in)

(Nicht mafstabsgerecht)

1.4.4 Reglerwechsel

Durch Auseinanderziehen der AuRBenklammern und nach
vorne ziehen des Reglers kdnnen Sie das Gerdt aus dem
Gehduse entnehmen.

Wenn Sie das Gerat zuriick in das Gehause stecken,
versichern Sie sich, dass die AuRenklammern einrasten
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Bedienungsanleitung Serie 3200
1.5 Bestellcodierung
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
1. Modell 4. Ausgange 1, 2 und 3 3208/H8/04 6. Optionen
1/16 DIN 3216 OP1 OP2 OP3 Nicht eingebaut XXX
1/8 DIN vertikal 3208 L R R X EIA485 & Digitaleingang A | 4XL*
1/8 DIN horizontal 32h8 R R R X EIA232 & Digitaleingang A | 2XL*
1/4 DIN 3204 L L R X EIA485, CT & Digitaleing. A | 4CL
L R D X EIA232, CT & Digitaleing. A | 2CL
2 AL R R D X Digitaleingang A XXL*
Regler cc D D D X CT & Digitaleingang A XCL
Programmgeber cp L L D X Externer SP und Logikeing. | RCL
Schrittregler ve L D D X A-Leiter EIA485 (EIA422) | 6XX
VC Programmgeber | VP D R D X Comms (nur 3216)
Triac ist mit der Kleinspannung nicht * nur 3216
3. Versorgungsspannung moglich.
7. Frontfarbe/Typ
24 Vac/ne VL T R X
Griin G
100-230 Vac VH T T R X :
L T D X Silber S
Ab hbare Front W
4. Ausgang 1 & 2 3216 T T D X .wasc are rron
- (nicht 32h8/04)
OP1 OoP2 L = Logik
L X X X R = Relais 8./9. Sprache Produkt/Anleitung
L R X X T = Triac Deutsch GER
R R X X D = 0-20 mA nicht isoliert, Englisch ENG
L L X X RUSEREE | L 2 Franzésisch FRA
L D X X D = 0-20 mA isoliert, Ausgang 3 Italienisch ITA
D D X X - Spanisch SPA
5. AA Relais (OP4)
D R X X
Gesperrt X 10. Erweiterte Garantie
R C X X
Relais (Form C) R Standard XXXXX
L C X X
D C X X 11. Zertifikate
Triac ist mit der Klein- Keine XXXXX
spannung nicht moglich. Konformitit CERT
L T X X Werkskalibrierung CERT2
T T X X
L = Logik 12. Kunden Label
R = Relais Keine XXXXX
T = Triac 13. Special Nummer
D = 0-20 mA nicht-isoliert Kein XXX
C = 0-20 mA isoliert
250 Q; 0-5 Vpc OP RES250
500 ©; 0-10 Vpc OP RES500
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2. Schritt 2: Verdrahtung

2.1 Klemmenbelegung 3216

Achten Sie auf die richtige Spannungsversorgung fiir lhren
Regler.

Uberpriifen Sie die Bestellcodierung des gelieferten Gerits.

Eingang/ '|J_V_§J:L _+/— 1 {E m
Ausgang 1 ® LI - N [ 18] -|J_Z| [AB | ﬁ Ausgang 4 (AA Relais)
Ausgang 2 ™ v_g J:L —+/— } I afilAc |
S corro] [ ] i
+ + 0V
— Al ]|~ LI Eingang
Netzversorgung 100 bis 230 Vac +/-15 % ’7 B LaF NI | } 1 240 _[j
48 - 62 Hz - - - n -
T/C Pt100 mA mV
ODER L Tov
Kleinspannung 24 Vac/pc Digitale Kommunikation Spannungsteiler
15 % %. 48 — Modul
24 Vac-15%, +10 %. 48 - 62 Hz EIA232, EIA485 oder EIA422 @
24 Vpc -15 %, +20 % oder Best. Nr. SUB21/IV10

Externer Sollwerteingang
(Abschnitt 2.8)

(1) Haben Sie fiir E/A 1 einen 0-20 mA Analogausgang gewahlt, ist dieser Ausgang immer nicht isoliert (Bestellcodierung
D). Fiir Ausgang 2 kénnen Sie zwischen einem isolierten 0-20 mA Ausgang (Bestellcodierung C) und einem nicht
isolierten 0-20 mA Ausgang (Bestellcodierung D) wahlen.

(2) Option 6XX — EIA422 digitale Kommunikation verwendet die Klemmen CT bis HF. Das bedeutet, dass bei dieser Option
der Stromwandler und der Digitaleingang A nicht zur Verfligung stehen.

Im Diagramm verwendete Symbole
JL | Logik (SSR gesteuert) —~ | Relaisausgang IE Kontakteingang

/| mA Analogausgang A7 | Triacausgang 8 Stromwandlereingang
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Bedienungsanleitung Serie 3200

2.2 Klemmenbelegung 32h8

Achten Sie auf die richtige Spannungsversorgung fiir lhren
Regler.

Uberpriifen Sie die Bestellcodierung des gelieferten Gerits.

Ausgang Eingang/
2 Ausgang 1

ﬁ
Ausgang Dig %I %I
e~ 3 EingB
24 V Transmitterversorgung ) -JIL- JL-
<
- - _/_+ - —/_+ - —/:
Netzversorgung 100 bis 230 Vac +/-15 % cC _NO L C _NO C _NO
48 - 62 Hz E— st T s O s O il

DoEEEEEE

(5]

oo LI
Kleinspannung 24 Vac/oc

24 Vac -15 %, +10 %. 48 — 62 Hz
24 Voc -15 %, +20 % 32h8

10 V Spannungsteiler |—\? —|
- Su: o [ Al < o el Al ol
Best. Nr. SUB21/IV10 V= VAV A C HE[if{ HE Jfifo [i] Acfll] AB[{AA
T/C ] v Lo [T 1
LA Ge

B(-) A(+) COM
Digital Comms AA Relais

EN

CT Eingang {

Pt100 < oder !
et & Externer (OP4)
) * mA/mV w
10 V Eingan 2,491Q -g’ Sollwerteingang
sane (Abschnitt 2.8)

PV Eingang

Im Diagramm verwendete Symbole
1L | Logikausgang (SSR gesteuert) | -~ | Relaisausgang Ii Kontakteingang
2/~ | mA Analogausgang @ Triacausgang 3 Stromwandlereingang
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Bedienungsanleitung

2.3

Klemmenbelegung 3208 und 3204

Regler.

Achten Sie auf die richtige Spannungsversorgung fiir lhren

Uberpriifen Sie die Bestellcodierung des gelieferten Geriits.

Eingang/ M
Ausgang 1 (1>'IL v—g ﬂ- —/_ _<i/
+ + |
Ausgang 2 ™ V_g n/ _(/
Digitaleingang B J
'l‘l_
* I
Ausgang 3 ™ f _S/
+ —
24V 24v
Transducerversorgung T
Netzversorgung 100 bis 230 Vac +/- —
15% .
48 — 62 Hz
ODER

Niederspannung 24 Vac/oc
24 Vac -15 %, +10 %. 48 — 62 Hz
24 Vpc -15 %, +20 %

N -
> |} =

LC

3A

C

w | w | w
ERERERE

@

(@)

HD

T

Iy

AFETEFEEEEE]

Ausgang 4 (AA Relais)

COM Digitale Kommunikation
A(+) EIA232 oder EIA485
B() Oder .
Externer Sollwerteingang (Abschnitt 2.8)
} CT Eingang
3|— Digitaleingang A
. + v
PV Eingang .
+ + + [:]_10 v Spannungsteiler
.-'-I_ Ei Modul
} L 2490 ﬁ "MEAN% Best. Nr.
- i . T SUB21/IV10
T/C Pt100 mA mV

(1) Haben Sie fiir E/A 1 oder OP2 einen 0-20 mA Analogausgang gewdhlt, ist dieser Ausgang immer nicht isoliert. Ein 0-20
mA Analogausgang auf OP3 ist immer isoliert (240 VAC). Die Bestellcodierung D bezieht sich nur auf isolierte oder

nicht isolierte Ausgange in den Gerdten 3208, 32h8 und 3204.

Im Diagramm verwendete Symbole

Logikausgang (SSR gesteuert)

—o-

Relaisausgang

Hi Kontakteingang

mA Analogausgang

&

Triacausgang

Stromwandlereingang

8
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Serie 3200

2.4 KabelgroRen

Die Schraubklemmen auf der Regler Riickseite sind fiir
Kabelquerschnitte von 0,5 bis 1,5 mm2 vorgesehen (16
bis 22AWG). Die Klemmenleisten sind jeweils mit einer
Kunststoffabdeckung zum Schutz vor Beriihrung
versehen. Achten Sie beim Anziehen der Schrauben
darauf, dass das Drehmoment 0,4 Nm nicht tbersteigt).

2.5 VorsichtsmaRnahmen
e Verlegen Sie die Eingangskabel nicht zusammen mit
Versorgungskabeln.

e Verwenden Sie abgeschirmte Leitungen, erden Sie
diese nur an einem Ende.

e Externe Komponenten (wie z. B. Zener Dioden)
zwischen Fiihler und Eingangsklemmen kdnnen
aufgrund von erhéhtem und/oder unsymmetrischen
Leitungswiderstanden oder Leckstromen Messfehler
verursachen.

e Nicht von Logikausgdangen und Digitaleingdngen
isoliert.

e Beachten Sie den Leitungswiderstand. Ein zu hoher
Leitungswiderstand kann Messfehler verursachen

2.6 Fiihlereingang (Messeingang)

2.6.1 Thermoelementeingang
+ g
} Positiv
- Negativ

e Verwenden Sie die passende Ausgleichsleitung. Diese
sollte moglichst geschirmt sein.

2.6.2 RTD Eingang

Leitungskompensation

e Der Widerstand aller drei Leitungen muss gleich sein.
Ein Leitungswiderstand gréRer 22 Q kann Fehler
verursachen.

2.6.3 Lineareingang (mA oder mV)

e Verwenden Sie abgeschirmte Kabel, sollten diese nur
an einem Ende geerdet werden (Abbildung).

e Fiir mA Eingdnge schlieRen Sie den mitgelieferten
2,49 Q) Widerstand lber die Klemmen V+ und V- an.

e Fiir einen 0-10 Vbc Eingang bendtigen Sie einen
externen Eingangsadapter (nicht im Lieferumfang
enthalten). Bestellnummer: SUB21/IV10

X | +
+ 100 kQ 0-10 V
806 Q Eingang

Bei Verwendung dieses Adapters kann die Funktion des
Fihlerbruchalarms nicht verwendet werden.

2.6.4 2-Leiter Wandlereinginge

Mit interner 24 V Versorgung (nur 3208, 32h8 und 3204)

+

V+ \d ® -
- ﬁz,@g * 2-Leiter

V-

|: Wandler
e ®

o]

g

Mit externer Versorgung

+
v+ Y
V- |— 249Q + 2-Leiter
Wandler
-+ X
Externe
Versorgung

12
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2.7 Eingang/Ausgang 1 & Ausgang 2

Die Ausgdnge konnen Logik (SSR gesteuert), Relais oder
mAbc sein. Zusatzlich kdnnen Sie den Logikausgang 1 als
SchlieBkontakteingang verwenden.

Die Funktionen der Ein-/Ausgdnge finden Sie im Quick
Code, Abschnitt 4.1.1.

2.7.1 Relaisausgang (Form A, SchlieBer)

OP1 OoP2 e Isolierter Ausgang 240 Vac CAT Il

—| —| e Kontakt Nennwerte: 2 A, 264 Vac
—‘{ —‘{ ohm’sch.

2.7.2 Logikausgang (SSR gesteuert)

e Nicht vom Fiihlereingang

OP1 N OP2 N isoliert.
e Ausgang EIN Status: 12 Vpc bei
IE - - 40 mA max.

e Ausgang AUS Status: <300 mV,
<100 pA.

e Stellen Sie die Schaltrate des Ausgangs so ein,
dass das verwendete Ausgangsbauteil nicht
beschiddigt wird (Parameter 1.PLS oder 2.PLS in
Abschnitt 5.3.

2.7.3 DC Ausgang

OP1 oP2

Y Y

L]~ - -

e Bestellcode C (nur OP2) ist isoliert 240 Vac.

e Bestellcode D ist nicht vom Fiihlereingang isoliert.

o Softwarekonfigurierbar: 0-20 mA oder 4-20 mA.

e Max. Lastwiderstand: 500 Q.

e Kalibriergenauigkeit: +(<1 % der Anzeige + <100 pA)

2.7.4 Triacausgang

o |solierter Ausgang 240 Vac CATII.

& o Nennwerte: 0,75 Aeff, 30 bis 264 Vac

ohm’sch.

2.7.5 Logik SchlieBkontakteingang
(nur E/A 1)

OP1 e Nicht vom Fiihlereingang isoliert.
| » e Schalten: 12 Vpc bei 40 mA max
mi

o Kontakt offen > 500 Q.

2.8 Externer Sollwerteingang

e  Zwei Eingange sind moglich:
4-20 mA und Spannung als Ersatz
fiir die digitale Kommunikation

0-10V

4-20 mA

Common ®  Fur den 4-20 mA Eingang ist kein
externer Widerstand notig.

e st der 4-20 mA externe Sollwert angeschlossen und
liefert einen giiltigen Wert (>3,5 mA; < 22 mA), wird
dieser als Haupt-Sollwert verwendet. Ist der Wert
ungiiltig oder der Eingang nicht angeschlossen, fragt
der Regler den Spanungseingang ab. Spannungs
Fuhlerbruch entsteht bei < -1; > +11 V. Die Eingdnge
sind nicht voneinander isoliert.

e Ist keiner der beiden Eingdnge giltig, verwendet der
Regler den internen Sollwert SP1 oder SP2 und
schaltet die Alarmanzeige. Sie kdnnen den Alarm so
konfigurieren, dass ein Relais geschaltet wird
(Abschnitt12.1.1) oder der Alarm Uiber die digitale
Kommunikation ausgelesen wird.

e Die Kalibrierung des externen Sollwerts finden Sie in
Abschnitt16.3.5 beschrieben.

e In Ebene 3 steht lhnen ein lokaler SP Trimmwert zur
Verfligung (Abschnitt10.1).

Anmerkung: Haben Sie den externen Sollwert

konfiguriert stellen Sie sicher, dass der externe Eingang

angeschlossen oder die entsprechenden Klemmen
verbunden sind. Bleibt der Eingang offen, leuchtet die

Alarmanzeige.

29 Ausgang 3
Der Ausgang 3 steht Ihnen nur in den Modellen 3208,
32h8 und 3204 zur Verfligung.

Wahlen Sie zwischen Relais und mA Ausgang. Die
Funktionen des Ausgangs finden Sie im Quick Code,
Abschnitt 4.1.1.

Relaisausgang (Form A, SchlieRer)

oP3 e Isolierter Ausgang 240 Vac CAT Il
| - e Kontakt Nennwerte: 2 A 264 Vac
_</ ohm’sch.
DC Ausgang
e |solierter Ausgang 240 Vac CAT Il.
oP3 gang AC

+ ® Softwarekonfigurierbar: 0-20 mA oder

B _/_ 4-20 mA
3B -
e Max Lastwiderstand: 500 Q

e Kalibriergenauigkeit: 0,5 %, +100 pA

2.10  Ubersicht iiber DC Ausginge

3216 | 3208 | 3208 | 3204 | code

Kontakt geschlossen < 150 Q OP1 In allen Geraten nicht isoliert D

OP2 Nicht Nicht Nicht Nicht D

isoliert isoliert isoliert isoliert
Isoliert C
OP3 Nicht Isoliert Isoliert Isoliert D
verflighar
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Serie 3200

2.11 Ausgang 4 (AA Relais)

Ausgang 4 ist immer ein Relais und optional in allen
Modellen verfiigbar.

Die Funktionen des Ausgangs finden Sie im Quick Code,
Abschnitt 4.1.1.

Relaisausgang (Form C)
OP4

] e Isolierter Ausgang 240 Vac CAT Il

} e Kontakt Nennwerte: 2 A 264 Vac
ohm’sch.

2.12 Allgemeine Anmerkungen iiber
Relais und induktive Lasten

Beim Schalten von induktiven Lasten, wie z. B. einigen
Kontaktgebern oder Magnetventilen, kann es zu
Storspitzen im Hochspannungsbereich kommen. Durch
die internen Kontakte kénnen diese Spitzen Stérungen
verursachen, die die Funktion des Gerdts beeintrachtigen.
Fur diese Lastart bendtigen Sie ein RC-Glied liber dem
schaltenden Relaiskontakt. Dieses besteht aus einem

15 nF Kondensator in Serie mit einem 100 Q Widerstand.
Dieses RC-Glied erhoht auRerdem die Lebensdauer des
Kontaktes.

Ebenso sollten Sie die Ausgangsklemmen eines
Triacausgangs mit einem RC-Glied tiberbriicken, um
falsches Triggern aufgrund von Leitungstransienten zu
vermeiden.

WARNUNG

Bei gedffnetem Relaiskontakt mit angeschlossener
Last oder mit einer Last mit hoher Impedanz flieRen
tiber den RC-Kreis 0,6 mA bei 110 Vac und 1,2 mA bei
240 Vac. Achten Sie darauf, dass dieser Strom keine
elektrischen Lasten anzieht. Arbeiten Sie mit solchen
Lasten, sollten Sie das RC-Glied nicht installieren.

2.13 Digitaleingange A & B

Digitaleingang A ist ein optionaler Eingang in allen
Reglern der Serie 3200. Der Digitaleingang B ist in den
Geraten 3208, 32h8 und 3204 immer vorhanden, im 3216
jedoch nicht verflgbar.

Dig Ein A Dig Ein B
- -

e Nicht vom Stromwandlereingang oder dem
Fuhlereingang isoliert.

e Schalten: 12 VDC bei 40 mA max.

e Kontakt offen > 600 Q. Kontakt geschlossen < 300

e Eingangsfunktionen: Siehe Liste des Quick Start
Codes.

© st die EIA422 digitale Kommunikation vorhanden
(nur 3216), steht Ihnen der Digitaleingang A nicht zur
Verfligung.

2.14 Stromwandler

Der Stromwandlereingang ist eine Option fiir alle
ModellgréRen der Serie 3200.

Sie kénnen den Stromwandlereingang zur Uberwachung
des Strom Effektivwerts in einer elektrischen Last und zur
Lastdiagnose verwenden. Die folgenden
Fehlerbedingungen werden erkannt: SSR (Solid State
Relais) Kurzschluss, Heizelement Leerlauf und
Teillastfehler. Diese Fehler sehen Sie als Alarmmeldung
auf der Regleranzeige.

CT Eingang
=3

Anmerkung: Der CT Eingang und der Digitaleingang A
teilen sich einen gemeinsamen Common (C) und sind
somit nicht voneinander oder vom PV Eingang isoliert.
e (T Eingangsstrom: 0-50 mAeft (Sinuswelle, kalibriert)
50/60 Hz.
e Ein 10 Q Biirdenwiderstand ist im Regler eingebaut.
e Fir den Stromwandler bendtigen Sie ein
Bauteil zur Spannungsbegrenzung, um
Storspitzen bei nicht eingestecktem
Regler zu vermeiden. Z. B. zwei back to
back Zener Dioden. Die Zener Spannung sollte
zwischen 3 und 10 V bei 50 mA liegen.
e CT Eingangsauflosung: 0,1 A fiir den Bereich bis 10 A,
1A fir den Bereich 11 bis 100 A.

e (T Eingangsgenauigkeit: +4 % des Messwerts.

2.15 Transmitterversorgung

Die Transmitterversorgung steht lhnen fiir das Modell
3216 nicht zur Verfligung. Bei den Modellen 3208 und
3204 ist sie Standard.

Transmitter-
VErsorgung o |solierter Ausgang 240 Vac CAT II.

24voc ® Ausgang: 24 Vpc, +/- 10 %. 28 mA max.
e In Regler eingebaut.

14
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2.16 Digitale Kommunikation
Optional

Die digitale Kommunikation verwendet das Modbus
Protokoll. Die Schnittstelle kdnnen Sie als EIA232 oder
EIA485 (2-Leiter) bestellen. Als Option 6XX steht lhnen
im Modell 3216 EIA422 (4-Leiter) zur Verfligung.

© Die digitale Kommunikation ist zusammen mit dem
externen Sollwert nicht moéglich.

© Der Kabelschirm sollte nur an einem Ende geerdet
sein, um Erdungsschleifen zu vermeiden.

e Isoliert 240 Vac CAT II.

EIA232 Anschliisse

Schirm

=JRX /\ /\ El Common
M \} \} HEJ| Rx A(+)

HFJ[ Tx B(-)

Lokale Erde

EIA485 Anschliisse

220 Q Abschluss-
widerstand am letzten
Regler in der Kette

Tx Rx Com 4 Verkettung zu
weiteren
* Reglern

L
RxB/ RxA/ =
TxB TxA Com L
H _—_'\\ [ HD ]| common
L l ‘ l \El Rx A(+)

[HF ]| 7x BO)

220 Q

Abschlusswiderstand Twisted pair

* EIA232/EIA485 2-Leiter
Kommunikationsumsetzer, z. B.
Typ KD485

EIA422 Anschliisse (nur 3216)

Com | Rx Tx

Com Tx Rx

RxB Com TxA
RXA  TxB
HH <

/
I

~Twisted

s !
pairs 4
. > zu weiteren
l&— Schirm / Reglern

|<— Schirm

EIA232 auf EIA422/EIA485
4-Leiter Kommunikations-
umsetzer, z. B. Typ KD485

220Q
Abschlusswiderstand

220 Q Abschluss-
widerstand am letzten
Regler in der Kette

J

Verkettung

Keine Verbindung

—\\

Rx+

Rx-

Common

Tx+

N
~~
—
\

[l =]

Tx-

© Mit EIA422 serieller Kommunikation sind die
Optionen CT und Digitaleingang LA nicht mdéglich, da
EIS422 die gleichen Klemmen wie CT und LA

benétigt.

© Verwenden Sie den Kommunikationsumsetzer KD485:

e Als Schnittstelle zwischen 4-Leiter und 2-Leiter

Anschlissen.

e Zum Puffern eines EIS422/485 Netzwerks, wenn
Sie mehr als 32 Gerdte am selben Bus bendtigen.

e Zur Uberbriickung von 2-Leiter EIA485 auf
4-Leiter EIA422.

Bestellnummer HA028651GER Ausgabe 15.0 Dez 15
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2.17 Regler Spannungsversorgung 2.18 Beispiel Heizen/Kiihlen

1. Bevor Sie das Gerit an die Versorgungsspannung Anschlussdiagramm
anschlieRen, tiberpriifen Sie, dass die Netzspannung

In diesem Beispiel sehen Sie einen Heizen/Kihlen
der Gerdtespannung (siehe Gerateaufkleber)

Temperaturregler, der zum Heizen ein SSR und zum

entspricht. Kiihlen ein Relais verwendet.
2. Verwenden Sie nur Kupferleitungen.
Bei 24 V ist die Polaritat unwichtig,. e erler sich Relais-
; i . element I:I I:I egler icherung ausgang
4. Der El.ngang der Spaljnupgsversorgung ist intern nicht Sicherung Sicherung
abgesichert. Bauen Sie eine externe Sicherung oder
einen Unterbrechungskontakt ein Solid State D RC-Glied*
Relais
Versorgung Versorgung (2 B. TE10) Kulhlen oldfar
|—> Phase |—> 24V . Alarmrelats
|—> Neutral |—> 24V Heiz-
element - T/C
e Spannungsversorgung: 100 bis 230 Vac, +/-15%,
48 bis 62 Hz N ¢
e Kleinspannung: 24 Vac/oc
24 Vac -15 %, +10 %. 48 bis 62 Hz Sicherheitsanforderungen fiir permanent angeschlossene
24 Vpc -15 %, +20 % Anlagenbauteile:
e Externe Sicherungen: e Die Schaltschrankinstallation muss einen Schalter
Fir 24 Vacoc, Sicherungstyp: T, 2 A, 250 V oder Unterbrechungskontakt beinhalten.
Fiir 100-240 Vac, Sicherungstyp: T, 2 A, 250 V. e Dieses Bauteil sollte in der Ndhe der Anlage und in

direkter Reichweite des Bedieners sein.

e Kennzeichnen Sie dieses Bauteil als trennende
Einheit.

@ Sie konnen einen Schalter oder Trennkontakt fiir
mehrere Gerdte verwenden.

2.18.1 Beispiel CT Anschlussdiagramm

Dieses Beispiel zeigt die Verdrahtung eines CT Eingangs.

Stromwandler (CT)

Heizelement _
Sicherung Solid State _’_| Heizelement
L =] Relais [ —n
(z. B. TE10) A
T/C

Regler Sicherung

CEIEEIEIEIE]

Ll

Anmerkung: Die 10 Q Biirde ist im Regler ]
montiert. Fiir den Stromwandler bendtigen a
Sie ein Bauteil zur Spannungsbegrenzung, z.

B. zwei back to back Zener Dioden. Die

Zener Spannung sollte zwischen 3 und 10 V
bei 50 mA liegen.

C

—
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3. Sicherheit und EMV

Dieses Gerdt ist fiir die Verwendung in industriellen
Temperatur- und Prozessregelanlagen vorgesehen und
entspricht den Anforderungen der Europadischen
Richtlinien fiir Sicherheit und EMV. Verwenden Sie das
Geradt in anderen Anwendungen oder beachten Sie die in
dieser Anleitung gegebenen Installationsanweisungen
nicht, kann die Sicherheit und die EMV beeintrachtigt
werden. Sie sind fiir die Einhaltung der Sicherheit und
EMV in lhrer Anlage verantwortlich.

Sicherheit

Dieses Gerdt entspricht der Europdischen Nieder-
spannungsrichtlinie 2006/95/EC, unter Anwendung des
Sicherheitsstandards EN 61010.

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Dieser Regler ist konform zu der EMV Richtlinie
2006/95/EC, und den erforderlichen Schutzanforde-
rungen. Die Konformitdt ist durch eine Drittstelle gepriift
und die technischen Unterlagen sind dort abgelegt. Das
Gerat entspricht den allgemeinen Richtlinien fiir
industrielle Umgebung, definiert in EN 61326. Weitere
Details in den technischen Unterlagen.

ALLGEMEIN

Die Informationen in dieser Anleitung kdnnen ohne
Hinweis gedndert werden. Wir bemiihen uns um die
Richtigkeit der Angaben in dieser Anleitung. Der
Lieferant kann nicht fiir in der Anleitung enthaltenen
Fehler verantwortlich gemacht werden.

Auspacken und Lagerung

Die Verpackung sollte das Gerat im Gehduse, zwei
Halteklammern fiir die Schalttafelinstallation und die
Bedienungsanleitung enthalten. Bestimmte Bereiche
enthalten noch ein Eingangsadapter.

Ist bei der Auslieferung die Verpackung oder das Gerat
beschddigt, bauen Sie das Gerat nicht ein und wenden
Sie sich an den Lieferanten. Lagern Sie das Gerat vor dem
Einbau, schiitzen Sie es vor Feuchtigkeit und Schmutz
und achten Sie auf eine Umgebungstemperatur zwischen
—30 °C und +75 °C.

SERVICE UND REPARATUR

Dieses Gerat ist wartungsfrei. Sollte das Gerat einen
Fehler aufweisen, kontaktieren Sie bitte die nachste
Eurotherm Niederlassung.

Achtung: Geladene Kondensatoren

Bevor Sie den Regler aus dem Gehduse entfernen,
nehmen Sie das Gerat vom Netz und warten Sie etwa 2
Minuten, damit sich Kondensatoren entladen kénnen.
Halten Sie diese Zeit nicht ein, kénnen Kondensatoren
mit gefahrlicher Spannung geladen sein. Vermeiden Sie
auf jeden Fall jede Beriihrung der Elektronik, wenn Sie
das Gerdt aus dem Gehause entfernen.

Elektrostatische Entladung

Haben Sie den Regler aus dem Gehaduse entfernt, kdnnen
einige der freiliegenden Bauteile durch elektrostatische
Entladungen beschddigt werden. Beachten Sie alle
VorsichtsmaBnahmen beziiglich statischer Entladungen.

Reinigung

Verwenden Sie fiir die Reinigung der Gerdteaufkleber
kein Wasser oder auf Wasser basierende Reinigungsmittel
sondern Isopropyl Alkohol. Die Oberfldche der Gerate
kdnnen Sie mit einer milden Seifenldsung reinigen.

3.1 Sicherheitsanforderungen

Symbole. Im Folgenden werden die auf dem Gerdt
angebrachten Sicherheits-Symbole erklart:

c E CE Zeichen. A Siehe Anleitung.

A Stromschlaggefahr. . @) Erde.

L Treffen Sie MaRnahmen gegen elektrostatische

Entladungen.
0 TCA-tTick Kennzeichnung fiir Australien (ACA) und

N1981

Neuseeland (RSM). E Bitte fachgerecht entsorgen

@ China RoSH (Wheel) Logo.

|E| Konform zur RoHS2 (2011/65/EU) Richtlinie.
Friheres RoHS Symbol (RoSH1).

@ geschiitzt durch VERSTARKTE ISOLIERUNG.

u@usgﬁéu@gssﬁs,ﬁ cUL Zeichen
© Hilfreiche Hinweise in dieser Anleitung
Personal

Lassen Sie die Installation dieses Gerdts nur von qualifi-
ziertem Personal anhand dieser Anleitung durchfiihren.

Beriihrung

Bauen Sie das System zum Schutz vor Beriihrung in ein
Gehduse ein.

Achtung: Fiihler unter Spannungs

Der Regler ist so konstruiert, dass der Temperaturfiihler
direkt mit einem elektrischen Heizelement verbunden
werden kann. Es liegt in lhrer Verantwortung dafiir zu
sorgen, dass Servicepersonal nicht an unter Spannung
stehende Elemente gelangen kann. Ist der Fiihler mit
dem Heizelement verbunden, miissen alle Leitungen,
Anschliisse und Schalter, die mit dem Fiihler verbunden
sind, flir Netzspannung ausgestattet sein.

Verdrahtung

Die Verdrahtung muss korrekt, entsprechend den
Angaben in dieser Bedienungsanleitung und den jeweils
gliltigen Vorschriften, erfolgen. Achten Sie besonders
darauf, dass die AC Spannungsversorgung nicht mit dem
Sensoreingang oder anderen Niederspannungsein- oder -
ausgdngen verbunden wird. Verwenden Sie Kupferleitung
(auRer fir Thermoelementanschluss) und achten Sie
darauf, dass alle Zuleitungen und Anschlussklemmen fiir
die entsprechende Stromstarke dimensioniert sind.
Weiterhin sind alle Anschliisse nach den giltigen VDE-
Vorschriften bzw. den jeweiligen Landesvorschriften
vorzunehmen.

Bestellnummer HA028651GER Ausgabe 15.0 Dez 15
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Isolation

Die Installation muss einen Trennschalter oder einen
Leistungsschalter beinhalten. Bauen Sie diesen Schalter in
der Ndhe des Systems und gut erreichbar fiir den
Bediener ein. Kennzeichnen Sie den Schalter als
trennende Einheit.

Uberstromschutz
Sichern Sie die DC Spannungsversorgung des Reglers mit

einer Sicherung. Das schiitzt die Regler-Platinen vor
Uberstrom.

Maximalspannungen

Die maximal anliegende Spannung der folgenden

Klemmen muss weniger als 240 Vac betragen:

e Relaisausgang zu Logik-, DC- oder
Flhlerverbindungen;

e Jede Verbindung gegen Erde.

SchlieBen Sie den Regler nicht an Drehstromnetze ohne

geerdeten Mittelpunkt an. Im Falle eines Fehlers kann es

bei dieser Versorgung zu Spannungen tber 240 VAC

kommen. Das Gerat kann dadurch zerstort werden.

Umgebung

Leitende Verschmutzungen diirfen nicht in den
Schaltschrank gelangen. Um eine geeignete
Umgebungsluft zu erreichen, bauen Sie einen Luftfilter in
den Lufteintritt des Schaltschranks ein. Sollte der Regler
in kondensierender Umgebung stehen (niedrige
Temperaturen), bauen Sie eine thermostatgeregelte
Heizung in den Schaltschrank ein.

Dieses Produkt entspricht der Norm BSEN61010
Uberspannungskategorie II, Verschmutzungsgrad 2. Diese
sind wie folgt definiert:

Uberspannungskategorie 1l (CAT 11)

Nennspannung: 230 V. Vorzugswerte von Steh-
StoBspannungen fiir Uberspannungskategorie 2: 2500 V.

Verschmutzungsgrad 2

Ubliche, nicht leitfahige Verschmutzung; gelegentlich muss
mit voriibergehender Leitfahigkeit durch Betauung
gerechnet werden.

Erdung des Temperaturfiihlerschirms

In manchen Anwendungen wird der Sensor bei
laufendem System gewechselt. In diesem Fall sollten Sie
als zusatzlichen Schutz vor Stromschlag den Schirm des
Temperatursensors erden. Verbinden Sie den Schirm
nicht mit dem Maschinengehause.

Anlagen- und Personensicherheit

Beim Entwurf eines Regelsystems sollten Sie sich auch
Uiber die Folgen bei Fehlfunktionen Gedanken machen.
Bei einem Temperatur-Regelsystem besteht die Gefahr
einer standig laufenden Heizung. Das kann zu Personen-
und Anlagenschaden fihren.

Griinde fir eine fehlerhafte Heizung kdnnen sein:
e Beschddigung des Sensors durch den Prozess;

e Die Verdrahtung des Thermoelementes wird
kurzgeschlossen;

e Reglerausfall in der Heizperiode;

e Eine externe Klappe oder Schiitz ist in Heizposition
blockiert;

e Der Reglersollwert ist zu hoch.

Schitzen Sie sich und die Anlage durch eine zusatzliche
Temperatur-Schutzeinheit. Diese sollte einen
unabhangigen Temperaturfiihler und ein Schiitz besitzen,
der den Heizkreis abschalten kann.

Das Alarmrelais im Regler dient nicht zum Schutz der
Anlage, sondern nur zum Erkennen und Anzeigen der
Alarme.

EMV Installationshinweise

Um sicherzustellen, dass die EMV-Anforderungen
eingehalten werden, treffen Sie folgende MaBnahmen:

e Stellen Sie sicher, dass die Installation gemaRk den
~Eurotherm EMV-Installationshinweisen",
Bestellnummer HA150976, durchgefiihrt wird.

e Bei Relaisausgdngen miissen Sie eventuell einen
geeigneten Filter einsetzen, um die Stéraussendung
zu unterdriicken. Bitte beachten Sie, dass die
Anforderungen an die Filter von der verwendeten
Lastart abhdngen.

e Verwenden Sie den Regler in einem Tischgehause,
sind unter Umstanden die Anforderungen der
Fachgrundnorm fiir den Wohn-, Geschaft- und
Gewerbebereich giiltig. Bauen Sie in diesem Fall
einen passenden Filter in das Gehduse ein.

Leitungsfiihrung

Um die Aufnahme von elektrischem Rauschen zu
minimieren, verlegen Sie die Leitungen von Logik- und
Stetigausgang und Sensoreingang weitab von
Netzspannungsleitungen. Ist dies nicht méglich,
verwenden Sie bitte abgeschirmte Kabel. Die
Abschirmung muss an einem Ende geerdet sein. Achten
Sie darauf, die Leitungslange so kurz wie moglich zu
halten.
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4. Einschalten

Wie der Regler startet, ist von den in den Abschnitten
4.1, 4.2 und 4.3 beschriebenen Faktoren abhdngig.

4.1 Neuer Regler

Haben Sie einen neuen, unkonfigurierten Regler, zeigt

dieser beim ersten Einschalten den ,,Quick Konfiguration’

3

Code. Mit dieser eingebauten Funktion kénnen Sie
Eingangsart und -bereich, die Ausgangsfunktionen und

das Anzeigeformat konfigurieren.

A Eine nicht korrekte Konfiguration kann zu
Beschddigungen des Prozesses und zu Personen-
schdden fiihren. Es liegt in der Verantwortung des
Inbetriebnehmers, fiir eine korrekte Konfiguration zu

sorgen.

4.1.1

Quick Start Code

Der Quick Code besteht aus zwei ,SETs“ mit
je fuinf Zeichen. In der oberen Anzeige
sehen Sie den gewdhlten Satz. Die untere

Anzeige besteht aus den fiinf Zeichen, die das Set

Stellen Sie wie folgt ein:

1. Driicken Sie eine Taste. Das erste Zeichen wechselt
auf ein blinkendes ,-“.

2. Andern Sie mit & oder @ die blinkende Stelle, bis
der gewiinschte Code erscheint (siehe Quick Code
Tabelle unten). Anmerkung: * bedeutet, dass die
Option nicht eingebaut ist.

3. Mit rufen Sie die ndchste Stelle auf.

© Solange die aktuelle Stelle konfiguriert wird, kdnnen

Sie nicht zur ndchsten Stelle wechseln.
© Mit kommen Sie zurilick zum ersten Zeichen.

4. Haben Sie alle fiinf Zeichen konfiguriert, wechselt
die Anzeige auf Set 2.

5. Driicken Sie nach dem letzten Zeichen ,
erscheint B2
YES

Wihlen Sie mit @ oder @ PSR
Der Regler wechselt automatisch in die Bedienebene
(Abschnitt 4.3).

bezeichnen.
SET 1
I | | I
Eingangsart Bereich Eingang/Ausgang 1 H Ausgang 2 H Ausgang 4
Thermoelement Voller Bereich X | Unkonfiguriert
B |[TypB C |°C H | PID Heizen [Logik, Relais (1) oder 4-20 mA] oder Schrittregler 6ffnen [nur VC und VP] Anmerkung (1)
] |Typ) F |°F C | PID Kiihlen [Logik, Relais (1) oder 4-20 mA] oder Schrittregler schlieBen [nur VC und VP] I?e/:ilsiSt nur
K |Typ K Celsius J | EIN/AUS Heizen [Logik oder Relais (1)] oder PID 0-20 mA Heizen .
L [TyplL 0 |0-100 K | EIN/AUS Kiihlen [Logik oder Relais (1)] oder PID 0-20 mA Kiihlen
N [Typ N 1 0-200 Alarm (2): Im Alarmfall stromfiihrend Alarm (2): im Alarmfall stromlos
R |TypR 2 | 0-400 0 | Maximalalarm 5 | Maximalalarm Anmerkung (2)
S |TypS 3 |0-600 1 | Minimalalarm 6 | Minimalalarm OP1 = Alarm 1
T [TypT 4 | 0-800 2 | Abweichung Hoch 7 | Abweichung Hoch OP2 = Alarm 2
OP3 = Alarm 3
C |Kunden 5 [0-1000 3 | Abweichung Tief 8 | Abweichung Tief OP4 = Alarm 4
RTD 6 |0-1200 4 | Abweichung Band 9 | Deviation band
P | Pt100 7 | 0-1400 DC Signalausgang (nicht O/P4)
Linear 8 |0-1600 D | 4-20 mA Sollwert N [ 0-20 mA Sollwert
M | 0-80 mV 9 |0-1800 E |4-20 mA Temperatur Y | 0-20 mA Temperatur
2 |0-20 mA Fahrenheit F | 4-20 mA Ausgang Z | 0-20 mA Ausgang
4 |4-20 mA G [32-212 Logikeingang Funktionen (nur Eingang/Ausgang 1)
H [32-392 W | Alarmbestatigung V | Rezept 2/1 Auswahl
J 32-752 M | Hand Auswahl A | Externe MEHR Taste
K [32-1112 R | Timer/Programm Start B | Externe WENIGER Taste
L |32-1472 L | Tastensperre G | Timer/Programm Start/Reset
M [32-1832 P | Sollwert 2 Auswahl I | Timer/Programm Hold
N [32-2192 T | Timer/Programm Reset Q | Standby Auswahl
P [32-2552 U | Freigabe externer SP
32-2912
T |32-3272
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I [ 1
Eingang CT Skalierung Digitaleingang A || Digitaleingang B (2) Ausgang 3 (2) Untere Anzeige
X | Unkonfiguriert X | Unkonfiguriert X | Unkonfiguriert T | Sollwert (Std)
1 10 A W | Alarmbestatigung H PID Heizen oder Schrittregler offen (3) P Ausgang
2 25A M Hand Auswahl C PID Kiihlen oder Schrittreg. schlieBen (3) R Restzeit
5 S0 A R Timer/Programm Start J EIN/AUS Heizen (nicht fiir VC oder VP) E Vergangene Zeit
6 100 A L Tastensperre K EIN/AUS Kiihlen (nicht fiir VC oder VP) 1 Alarmsollwert
P Sollwert 2 Auswahl Alarmausgange (1) A Laststrom
Anmerkung (1) T Timer/Programm Reset stromfiihrend stromlos Haltezeit/Rampe
OP1 = Alarm 1 (E/A1) U | Freigabe externer SP 0 | MaxAlarm 5 | MaxAlarm Zeit/Ziel
OP2 = Alarm 2 . . .
\% Rezept 2/1 Auswahl 1 Min Alarm 6 Min Alarm N Keine
OP3 = Alarm 3 -
OP4 = Alarm 4 (AA) A Externe MEHR Taste 2 Abw. Hoch 7 Abw. Hoch C Sollwert mit
B Externe WENIGER Taste 3 Abw. Tief 8 Abw. Tief Ausgangsmeter (2)
Anmerkung (2) G | Timer/Prog. Start/Reset 4 | Abw.Band 9 | Abw.Band M | Sollwert mit
Nur 3208 & 3204.
| Timer/Programm Hold DC Ausgdnge Amperemeter (2)
Anmerkung (3) Q | Standby Auswahl H | 4-20 mA Heizen
Nur VP, VC.
C 4-20 mA Kiihlen
J 0-20 mA Heizen
K 0-20 mA Kiihlen
Signalausgang
D 4-20 mA Sollwert
E 4-20 mA gemessene Temperatur
F 4-20 mA Ausgang
N 0-20 mA Sollwert
Y 0-20 mA gemessene Temperatur
4 0-20 mA Ausgang
4.2 Erneutes Aufrufen des Quick Code 4.3 Vorkonfigurierte Regler oder

Modus

Die ,,Quick Konfiguration“ kdnnen Sie jederzeit aufrufen,

indem Sie:

1. Den Regler ausschalten.

2. Das Gerat mit gedriickter Taste wieder
einschalten.

3. Halten Sie die Taste gedriickt, bis COIE angezeigt
wird.

4. Geben Sie den Konfigurationscode ein (bei der
Auslieferung ist dieser auf 4 eingestellt).

5. Nun kdnnen Sie wie oben beschrieben den Quick
Code eingeben.

© Parameter kénnen Sie auch in einer tieferen Ebene
einstellen. Dieses Vorgehen wird in einem spateren
Kapitel beschrieben.

© starten Sie den Regler mit gedriickter Taste und
der Quick Code wird durch Punkte getrennt
dargestellt (z. B. J.C.X.X.X), bedeutet dies, dass die
Konfiguration in einer tieferen Ebene verdndert
wurde und somit der Quick Code nicht mehr giiltig

YES
ist. Scrollen Sie den Quick Code durch bis ,
wird dieser wieder aktiviert.

weitere Starts

Der Regler durchlduft beim Start einen kurzen Selbsttest,
bei dem die Softwareversion und der Quick Code gezeigt
werden.

Der Regler startet sodann in Bedienebene 1.

Die unten dargestellte Anzeige erscheint. Sie wird
Hauptanzeige genannt.

EUROTHERM [

Die ALM Anzeige
leuchtet rot, wenn
ein Alarm aktiv ist.

Gemessene Temperatur
<= (oder Prozesswert ,,PV*)
<+ Ziel Temperatur
Die OP4 Anzeige ‘ (Sollwert ,,SP“)
leuchtet, wenn

Ausgang 4 aktiv ist

© Erscheint der Quick Code wahrend der Startphase
nicht, wurde der Regler in einer tieferen
Zugriffsebene neu konfiguriert (Anmerkung in
Abschnitt 4.2) und der Quick Code ist nicht mehr

glltig.
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4.4 Bedienoberfliche

ALM Alarm aktiv (rot) 3\

OP1 leuchtet, wenn Ausgang 1 EIN ist (z. B. Heizen).
OP2 leuchtet, wenn Ausgang 2 EIN ist (z. B. Kuihlen).
OP3 leuchtet, wenn Ausgang 3 EIN ist.

OP4 leuchtet, wenn Ausgang 4 Relais EIN ist (z. B. Alarm).
SPX Alternativer Sollwert (z. B. Sollwert 2).

REM Externer digitaler Sollwert oder blinkt, wenn
Kommunikation aktiv ist.

RUN Timer/Programmgeber lauft.

RUN (blinkt) Timer/Programmgeber angehalten.
MAN Handbetrieb.

Bedientasten:

Mit dieser Taste kommen Sie aus jeder Ansicht
zurlick in die Hauptanzeige

@ Diese Taste dient der Auswahl eines Parameters.
Halten Sie die Taste gedriickt, laufen die Parameter durch.

® Taste zum Andern/Verringern eines Werts.

® Taste zum Andern/Erhdhen eines Werts. y,

4.4.2

Bis zu vier Prozessalarme konnen Sie mit Hilfe des in
Abschnitt 4.1.1 beschriebenen Quick Start Codes
konfigurieren. Wahlen Sie fiir jeden Alarm zwischen:

Alarme

Minimalalarm Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert unter
den eingestellten Alarmsollwert fallt.
Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert den

eingestellten Alarmsollwert libersteigt

Maximalalarm

Abweichung Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert um

Tief den eingestellten Abweichungswert unter den
Sollwert fallt.

Abweichung Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert um

Hoch den eingestellten Abweichungswert (iber den
Sollwert steigt

Abweichung Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert um

Band den eingestellten Abweichungswert liber/unter

den Sollwert steigt/fallt.
Ein nicht konfigurierter Alarm erscheint nicht in der
Liste der Ebene 2 Parameter (Abschnitt 5.3).

Zusatzliche Alarmmeldungen, z. B. REGELKREISBRUCH,
kénnen angezeigt werden. Diese tritt auf, wenn der
Regler nach einer bestimmten Zeit nach einer Anderung
der Ausgangsanforderung keine Anderung des
Prozesswerts feststellt.

Die Alarmmeldung FUHLERBRUCH (Fbr) erscheint,
wenn die Verbindung zum Fiihler unterbrochen ist. Der
Ausgang geht auf den von lhnen in Ebene 3
eingestellten ,,SICHER” Wert, Abschnitt 11.2.

@ Von der Firmware Version 2.11 wurden zwei weitere
Alarmtypen verfiigbar gemacht. Diese sind:

Positiver Als Alarmsollwert wird eine maximale positive

Gradient Steigung ein. Steigt der Prozesswert (PV) schneller,
wird der Alarm aktiv

Negativer Als Alarmsollwert wird eine maximale negative

Gradient Steigung ein. Fallt der Prozesswert (PV) schneller,
wird der Alarm aktiv.

Diese Alarme konnen nicht mit dem Quick Code
konfiguriert werden, sondern nur im
Konfigurationsmodus, siehe Abschnitt 12.3.

SUROTHERM Gemessene Temperatur

J_ (oder Prozesswert ,,PV*)

ALM OP1 OP2 OP3 OP4
F

BB888

FERER.

s

SPX REM

Ziel Temperatur
(Sollwert ,,SP“)

“L Meter (nur 3208 und 3204) —konfigurierbar
flr:

- Aus

- Heiz- oder Kiihlausgang

- Ausgang (Mitte = null)

- Laststrom von CT

- Fehlersignal

Einstellen des Sollwerts

RUN MAN

4.4.1

Von der Hauptanzeige:
Mit @ erhohen Sie den Sollwert.
Mit @ verringern Sie den Sollwert.

Der neue Sollwert wird vom Gerdt tibernommen, sobald
Sie die Taste loslassen. Ein kurzes Aufblinken zeigt Ihnen,
dass der Wert jetzt aktuell ist.

443 Alarmanzeige

Sobald ein Alarm auftritt, blinkt die rote ALM Anzeige und
eine durchlaufende Meldung beschreibt die Alarm Quelle.
Der dem Alarm zugewiesene Ausgang (normalerweise
Relais) wird geschaltet. Das Alarmrelais kénnen Sie liber
den Quick Start Code als im Alarmfall stromlos oder
stromfiihrend konfigurieren. Sinnvoll ist stromlos, damit
auch bei Ausfall des Reglers ein Alarm angezeigt wird.
Durch gleichzeitiges Driicken von ® und (ACK)
kénnen Sie den Alarm bestdtigen.

Steht der Alarm weiterhin an, leuchtet die Alarmanzeige
kontinuierlich weiter. Das nachfolgende Verhalten ist vom
konfigurierten Alarmmodus abhangig:

Nicht Ein nicht gespeicherter Alarm wird

speichern zuriickgesetzt, sobald die Alarmbedingung
erlischt.

Auto Der Alarm wird erst zuriickgesetzt, wenn die

speichern Alarmbedingung nicht mehr ansteht UND Sie
den Alarm bestatigt haben. Sie kénnen den
Alarm bestdtigen, BEVOR die Alarmbedingung
erloschen ist.

Manuell  Der Alarm wird erst zurilickgesetzt, wenn die

speichern Alarmbedingung nicht mehr ansteht UND Sie

den Alarm bestdtigt haben. Sie kénnen den

Alarm erst bestdtigen, NACHDEM die

Alarmbedingung erlischt.
Ab Werk sind alle Alarme als Nicht speichern und im
Alarmfall stromlos konfiguriert. Die Konfiguration
gespeicherter Alarme finden Sie in Abschnitt 12.3.1.
Anmerkung: Haben Sie den externen Sollwert konfi-
guriert stellen Sie sicher, dass der externe Eingang mit den
entsprechenden Klemmen verbunden ist. Bleibt der
Eingang offen, leuchtet die Alarmanzeige.
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4.4.4 Auto, Hand und Aus Modus

Sie kdnnen fiir die Betriebsart des Reglers zwischen
Automatik, Hand und Aus wahlen.

Der Automatikbetrieb ist der normale Betrieb mit
geschlossenem Regelkreis, bei dem der Ausgang
automatisch vom Regler als Antwort auf eine Anderung
des Eingangssignals geregelt wird.

Im Automatikbetrieb sind alle Alarme und speziellen
Funktionen (Selbstoptimierung, Soft Start, Timer und
Programmgeber) betriebsbereit.

Beim Handbetrieb konnen Sie die Ausgangsleistung
manuell einstellen. Der Fihler ist weiterhin
angeschlossen und liefert den Istwert, der Regelkreis ist
aber offen.

Die MAN Anzeige leuchtet, Band und Abweichungs-
alarme sind inaktiv, Timer und Programmgeber sind
gesperrt.

Die Leistung konnen Sie kontinuierlich mit den Tasten
@ oder D einstellen.

A Achten Sie im Handbetrieb darauf, dass die
eingestellte Ausgangsleistung den Prozess nicht
beschddigen kann. Bitte verwenden Sie einen
separaten ,,Ubertemperatur® Regler.

Beim Aus Modus sind Heiz- und Kiihlausgdnge aus. Die
Alarmausgdnge und die analogen Signalausgange
(retransmission) sind weiterhin aktiv. Band- und
Abweichungsalarme sind AUS.

4.4.5 Auswahl von Auto, Hand oder Aus
Halten Sie ) und @ (Mode) fiir mehr als 1 s gedriickt.

Sie kdnnen nur von der Hauptanzeige auf den Modus
zugreifen.

1. Auko’ erscheint in der oberen

Anzeige. Nach 5 Sekunden lduft in der =
unteren Anzeige die langere H ulCOo
Beschreibung des Parameters durch, z. H-M
B'HRE IS MIIUS —AUTD HANT

HUS.

2. Wihlen Sie mit @ mAn. Durch
erneutes Driicken erscheint OFF. Dies
wird in der oberen Anzeige dargestellt.

i TI 3
:: > B mu]
! !

3. Haben Sie den gewiinschten Modus -
gewahlt, driicken Sie keine weitere
Taste. Nach 2 s geht der Regler wieder
in die Hauptanzeige.

+

a3

4. Haben Sie OFF gewabhlt, erscheint OFF in der unteren
Anzeige und die Heiz- und Kihlausgange sind
ausgeschaltet.

5. Haben Sie Handbetrieb gewabhlt, leuchtet die MAN
Anzeige. Die obere Anzeige zeigt den Messwert, die
untere Anzeige die Ziel Ausgangsleistung.

© Der Ubergang von Auto zu Hand ist ,stoRfrei“. Das
bedeutet, dass der Ausgang beim Ubergang den in
Handbetrieb den aktuellen Wert behilt. Ebenso bleibt
der Ausgangswert beim Ubergang von Hand zu Auto
zuerst bestehen. Dieser wechselt dann langsam auf
den vom Regler automatisch angeforderten Wert.

6. Mit @D oder ® kénnen Sie die Leistung manuell
verdndern. Der Ausgang wird kontinuierlich
aktualisiert, wahrend Sie diese Tasten driicken

7. Zuriick zum Automatikbetrieb kommen Sie, indem Sie
gleichzeitig ® und ® driicken. Wihlen Sie dann mit
® Auto.
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4.4.6 Bedienparameter in Ebene 1

Die Bedienebene 1 steht lhnen fiir die alltagliche
Bedienung zur Verfligung. Die Parameter sind nicht
durch ein Passwort geschiitzt.

Mit rufen Sie nacheinander die einzelnen Parameter
auf. In der unteren Anzeige sehen Sie die
Parametermnemonik und nach 5 s die durchlaufende
Beschreibung.

Der Parameterwert erscheint in der oberen Anzeige. Mit
® oder @ kénnen Sie den Wert dndern. Driicken Sie
fiir 30 s keine Taste geht der Regler wieder in die
Hauptanzeige.

Die wirklich gezeigten Parameter sind abhdngig von der
konfigurierten Funktion:

Parameter | Durchlaufender
Mnemonik Text und
Beschreibung
WRK.OP ARBEITSAUSGANG | Schreibgeschiitzt.
Aktueller Ausgang | Erscheint nur, wenn der
Regler im AUTO oder OFF
Modus ist.
Bei Schrittreglern (Option
VC oder VP) ist dies die
,abgeleitete” Klappen-
position
WKG.SP ARBEITSSOLLWERT | Schreibgeschiitzt.
Aktiver Sollwert

Verfiigbarkeit

Nur, wenn der Regler im
Handbetrieb oder AUS

Modus ist.
SP1 SOLLWERT 1 Anderbar
SP2 SOLLWERT 2 Anderbar

T.REMN RESTLAUFZEIT Schreibgeschitzt .

TIMER  Zeit bis zum | 0:00 bis 99.59 hh:mm oder
Ende der Periode mm:ss

DWELL TIMER LAUFZEIT Anderbar.

Zeit einstellen Nur, wenn Timer (nicht
Programmgeber)
konfiguriert ist.

AT.XXX ALARM 1 SOLLWERT| Schreibgeschiitzt.
A2.xxx ALARM 2 SOLLWERT| Nur, wenn der Alarm
A3.xxx ALARM 3 SOLLWERT konfiguriert ist.
Adxxx ALARM 4 SOLLWERT Mt 0 = Alarmart.

HI = Maximalalarm;

LO = Minimalalarm

d.HI = Abweichung Hoch;
d.LO = Abweichung Tief;
d.Bd = Abweichung Band
rrc = Positiver Gradient
(Einheit/Minute)

Frc = Negativer Gradient
(Einheit/Minute)
Schreibgeschiitzt.

Nur, wenn CT konfiguriert
ist.

LD.AMP LASTSTROM

5. Bedienebene 2

Ebene 2 bietet Ihnen Zugriff auf weitere Parameter.
Diese Ebene ist durch ein Passwort geschiitzt.

5.1 Zugriff auf Ebene 2

1. Driicken und halten Sie @©.
2. Nach ein paar Sekunden erscheint:

3. Lassen Sie los.

(Driicken Sie fir 45 Sekunden keine

Taste, springt der Regler wieder in die Hauptanzeige.)

4. Wihlen Sie mit @ oder @ LEu ¢ }.‘—EE—?
(Ebene 2). i
5. Nach 2 Sekunden erscheint: ﬂ
LODE
6. Geben Sie mit @ oder @ das
Passwort ein. Vorgabe = C. 2
e Geben Sie ein falsches Passwort ein COIE

geht die Anzeige wieder auf Ebene 1.

5.2 Zuriick zu Ebene 1

1. Driicken und halten Sie &.
2. Wihlen Sie mit @ LEu | (Ebene 1).
Der Regler springt auf die Ebene 1 Hauptanzeige.

Anmerkung: Sie bendtigen kein Passwort, wenn Sie von
einer hoheren auf eine niedrigere Ebene wechseln.

5.3 Ebene 2 Parameter

Mit kdénnen Sie nacheinander alle Parameter
aufrufen. Die Parametermnemonik erscheint in der
unteren Anzeige, nach 5 s gefolgt von der durchlaufenden
Beschreibung des Parameters.

Den Wert des Parameters sehen Sie in der oberen
Anzeige. Mit @ oder ® kénnen Sie den Wert
verdndern. Driicken Sie fiir 30 Sekunden keine Taste,
erscheint wieder die Hauptanzeige.

In der Liste zuriickgehen konnen Sie, indem Sie @
driicken, wahrend Sie halten.

Der folgenden Liste kdnnen Sie die in Ebene 2
verfligbaren Parameter entnehmen.
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Mnemonik Durchlaufende Meldung und Beschreibung Bereich
WKG.SP ARBEITSSOLLWERT ist der aktuelle Zielsollwert und erscheint, wenn sich der SP.HI bis SP.LO
Regler im Handbetrieb befindet. Der Wert kann SP1 oder SP2 oder, wenn der
Regler eine Rampe fahrt (SP.RAT), der aktuelle Rampenwert sein.
WRK.OP ARBEITSAUSGANG ist der Ausgang des Reglers in Prozent des vollen Ausgangs. Schreibgeschitzt
Erscheint nur, wenn der Regler im Automatikbetrieb arbeitet. 0 bis 100 % fur Heizen
Bei einem Schrittregler (Option VC oder VP) ist dies die ,abgeleitete” Position 0 bis =100 % fiir Kiihlen
der Klappe. -100 (max Kiihlen) bis 100 %
Bei einem zeitproportionalen Ausgang sind bei 50 % die Zeiten fiir Ein und Aus (max Heizen)
eines Relais- oder Logikausgangs gleich.
Bei EIN/AUS Regelung: AUS = <1%. EIN = >1%
T.STAT TIMER STATUS ist der aktuelle Status des Timers: Lauft, Gestoppt, Reset oder rES Reset
Abgelaufen. Wird nur gezeigt, wenn ein Timer konfiguriert ist. run Lauft
hold | Gestoppt (Hold)
End Abgelaufen
UNITS ANZEIGE EINHEIT Temperatur Anzeigeeinheiten. ,Prozent* ist fiir o °C
Lineareingange. 0F oF
O oK
nonE | Keine
PErc | Prozent
SP.HI OBERE SOLLWERTGRENZE obere Grenze fiir SP1 und SP2. Innerhalb der Bereichsgrenzen
SP.LO SOLLWERT UNTERE GRENZE untere Grenze fiir SP1 und SP2. dnderbar
Werksseitig wird der externen Sollwert zwischen SP.HI und SP.LO skaliert. In Bedienebene 3 stehen Ihnen zwei
weitere Parameter zur Verfligung (REM.HI und REM.LO), die Sie zur Begrenzung des externen SP verwenden kdnnen.
Abschnitt10.1.
SP1 SOLLWERT 1 Wert fiir Sollwert 1. SP.HI bis SP.LO
SP2 SOLLWERT 2 Wert fiir Sollwert 2. SP.HI bis SP.LO
SP.RAT SOLLWERTRAMPE Einstellung der Anderungsrate fiir den Sollwert. OFF bis 3000 Anzeigeeinheiten
pro Minute
Der folgende Abschnitt bezieht sich nur auf den Timer (Abschnitt5.4.
TM.CFG TIMER KONFIGURATION Konfiguriert die Timerart - Haltezeit, Verzogerung, nonE | Kein Timer
Soft Start oder Keine. Die Timerart kann nur im Reset gedndert werden. dwEll | Haltezeit
Die Programmgeber Option wird nur gezeigt, wenn Sie die Programmgeber JELY -
Option bestellt haben. Startverzdgerung
SFSE | soft Start
Praoli Programmgeber
TM.RES TIMER AUFLOESUNG Auswahl zwischen Stunden oder Minuten. Die Auflésung Hour | Stunden
kann nur im Reset gedndert werden. mn Minuten
THRES TIMER START SCHWELLWERT Der Timer startet erst, wenn der PV in den OFF oder 1 bis 3000
Bereich dieses Parameterwerts kommt. Dadurch wird die Dauer der Haltezeit bei
gewiinschter Temperatur garantiert. Setzen Sie den Wert auf AUS, startet der
Timer direkt.
Ist eine Sollwert Rampe eingestellt, wird die Rampe beendet, bevor der Timer
startet.
END.T TIMER ENDE Die Aktion, nachdem die Timerzeit abgelaufen ist. Den Parameter OFF Regel OP geht auf null
konnen Sie bei laufendem Timer d@ndern. duEl Regelt weiter auf SP1
SPZ | GehtzusP2
rEs Programmgeber
rlicksetzen
SS.PWR SOFT START LEISTUNGSGRENZE Erscheint nur, wenn der Timer auf SFSE (Soft | -100 bis 100 %
Start) konfiguriert ist. Der Parameter setzt eine Leistungsbegrenzung, bis der
Messwert den Grenzwert (SS.SP) erreicht hat oder bis die eingestellte Zeit
(DWELL) abgelaufen ist. Der Timer startet automatisch beim Einschalten.
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Mnemonik Durchlaufende Meldung und Beschreibung Bereich
SS.SP SOFT START SOLLWERT Erscheint nur, wenn der Timer auf SFSE (Soft Start) Zwischen SP.HI und SP.LO
konfiguriert ist. Unterhalb dieses Grenzwerts wird die Leistung begrenzt.
DWELL TIMER LAUFZEIT Der Parameter erscheint nur bei Haltezeit Timern. Diesen Wert | 0:00 bis 99.59 hh:mm: oder
kdénnen Sie bei laufendem Timer verandern. mm:ss
T.REMN RESTLAUFZEIT Verbleibende Timerzeit. Diesen Wert kénnen Sie bei laufendem 0:00 bis 99.59 hh:mm: oder

Timer verandern.

mm:ss

Die folgenden Parameter sind verfiigbar, wenn Sie einen Programmgeber konfiguriert haben — Abschnitt13.2.

SERVO SERVO MODUS Legt den Startpunkt fir den Rampen/Haltezeit Programmgeber
und die Aktion bei Netzausfall fest.

TSP.1 ZIELSOLLWERT 1 Zielwert flir den ersten Sollwert.

RMP.1 RAMPENSTEIGUNG 1 Erste Rampensteigung.

DWEL.1 HALTEZEIT 1 Erste Haltezeit.

5P Sollwert
PU Prozesswert
SPrb | zuriick zu SP

PUrb | zuriick zu PV

AUS, 0:01 bis 3000 Einheiten pro
min oder Stunden, entsprechend
TM.RES

AUS, 0:01 bis 99:59 hh:mm oder
mm:ss, entsprechend TM.RES

Die letzten drei Parameter werden fiir die folgenden drei Programmsegmente wiederholt, d. h. fiirTSP.2 (3 & 4), RMP.2 3 & 4),

DWEL.2 3 & 4)

Der folgende Abschnitt bezieht sich nur auf Alarme. Die Parameter erscheinen nur fiir konfigurierte Alarme.

! bis 9999 Einheiten pro Minute

Al.-— - bis ALARM 1 (2, 3 oder 4) SOLLWERT Sollwert fiir die Alarmerkennung. Bis zu vier SP.HI bis SP.LO
A4.--- Alarme sind moglich.
Diese werden nur gezeigt, wenn sie auch konfiguriert sind. Die letzten drei
Zeichen der Mnemonik beschreiben die Alarmart:
Lo Minimalalarm H o Maximalalarm
IH 1 | Abweichung ILD | Abweichung B Abweichung
Hoch Tief Band
RRC | Positiver FRC | Negativer
Grandienten- Gradienten-
alarm alarm
Die folgenden Parameter erscheinen nur, wenn Sie einen Dreipunkt-Schrittregler bestellt haben.
MTR.T MOTORLAUFZEIT Stellen Sie die Zeit ein, die der Motor benétigt, die Klappe 00 bis 9999 s

von der vollstandig geschlossenen auf die vollstandig gedffnete Position zu
fahren.

Anmerkung: In der Dreipunkt-Schrittregelung sind nur die Parameter PB und TI
aktiv. Der Parameter TD hat keinen Einfluss auf die Regelung.

Der folgende Abschnitt bezieht sich auf die Regelparameter. Weitere Erkldrungen finden Sie in Kapitel 11.

A.TUNE FREIGABE SELBSTOPTIMIERUNG automatische Anpassung der Regelparameter

an die Prozess Charakteristik.

PB PROPORTIONALBAND setzt einen Ausgang, der proportional zur GroRe des
Fehlersignals ist. Einheit ist % oder Anzeigeeinheiten.

Tl INTEGRALZEIT entfernt die bleibende Abweichung, indem der Ausgang
proportional zur Amplitude und Dauer des Fehlersignals angehoben oder
abgesenkt wird.

TD DIFFERENTIALZEIT ist proportional zur Anderungsrate des Prozesswerts. Der
Differentialanteil verhindert Uber- und Unterschwinger bei schnellen
Sollwertdanderungen.

MR MANUAL RESET ist nur bei PD Reglern giiltig, wenn der Integralanteil (ti)
ausgeschaltet ist. Eingabe eines Werts zwischen +100 % Heizen und -100 %
Kiihlen, um die Regelabweichung zwischen PV und SP auszugleichen

R2G RELATIVE KUEHLVERSTARKUNG justiert das Kiihlen Proportionalband relativ
zum Heizen Proportionalband. Notwendig, wenn die Anderungsraten von Heizen

und Kiihlen sehr unterschiedlich sind (nur Heizen/Kiihlen).

OFF Gesperrt
dn Freigegeben

1 bis 9999 Anzeigeeinheiten
Vorgabe 20

OFF bis 9999 s
Vorgabe 360

OFF bis 9999 s
Vorgabe 60 fiir PID Regelung
Vorgabe 0 fiir VP Regelung

-100 bis 100 %
Vorgabe 0

0.1 bis 10.0
Vorgabe 1.0
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Mnemonik

HYST.H

HYST.C

D.BAND

OP.HI

1. (2, 3 oder
4) PLS.

Durchlaufende Meldung und Beschreibung

HEIZ HYSTERESE Unterschied in PV Einheiten zwischen Ein- und Ausschalten
von Ausgang 1. Nur, wenn Kanal 1 fiir Ein/Aus Regelung konfiguriert ist.

KUEHL HYSTERESE Unterschied in PV Einheiten zwischen Ein- und Ausschalten
von Ausgang 2. Nur, wenn Kanal 2 fiir Ein/Aus Regelung konfiguriert ist.

KANAL 2 TOTBAND ist der Bereich zwischen Heizen und Kiihlen, wenn kein
Ausgang eingeschaltet ist. Aus = Kein Todband. 100 = Heizen und Kiihlen Aus.
Nur fiir Ein/Aus Regler.

AUSGANG HOCH begrenzt die maximale Heizleistung oder die minimale
Kihlleistung.

AUSGANG 1 (2, 3 oder 4) MINIMALE IMPULSZEIT Minimale Ein/Aus-Zeit fiir
den Ausgang.

A Stellen Sie sicher, dass Sie diesen Wert an das am Ausgang
verwendete Schaltbauteil anpassen. Verwenden Sie z. B. einen Logikaus-
gang zum Schalten eines kleinen Relais, sollten Sie einen Wert von 5,0 s
oder hoher einstellen, damit das Relais nicht durch zu schnelles Schalten
beschadigt wird.

Bereich

0.1 bis 200.0 Anzeigeeinheiten
Vorgabe 1.0

0.1 bis 200.0 Anzeigeeinheiten
Vorgabe 1.0

OFF oder 0.1 bis 100.0 % des
Kihlen Proportionalbands

+100 % bis OP.LO

Relaisausgange 0.1 bis 150.0 s
Vorgabe 5.0.

Logikausgdnge Auto bis 150.0
Vorgabe Auto = 55 ms

Der folgende Abschnitt bezieht sich auf Stromwandler. Die Parameter erscheinen nur bei konfigurierter CT Option.

LD.AMP
LK. AMP
LD.ALM

LK.ALM

HC.ALM

ADDR
HOME

REC.NO

STORE

LAST EIN STROM ist der gemessene Laststrom bei Ausgang EIN.
GEMESSENER LECKSTROM ist der gemessene Laststrom bei Ausgang AUS.

SCHWELLE UNTERER LASTSTROM setzt den Minimalalarm Schaltpunkt fiir den
Laststrom, gemessen vom CT. Erkennt Teillastfehler.

OBERER LECKSTROM ALARM setzt den Maximalalarm Schaltpunkt fiir den
Leckstrom, gemessen vom CT.

UBERSTROM ALARM SCHWELLE setzt den Maximalalarm Schaltpunkt fiir
Uberstrom. Gemessen vom CT.

ADRESSE — Kommunikationsadresse des Reglers. 1 bis 254.
HAUPTANZEIGE Definiert den Parameter in der unteren Anzeige der

Hauptanzeige.

KUNDEN ID ist eine Zahl zwischen 0 und 9999 als kundeneigene Identifikations-
nummer fiir den Regler.

AKTUELLE REZEPTNUMMER Zeigt die Nummer des aktuellen Rezepts. Andern
Sie diese Nummer, werden die unter der neuen Rezeptnummer gespeicherten
Parameterwerte geladen. Weitere Informationen {iber Rezepte finden Sie im
Konfigurations Handbuch.

REZEPT SICHERN ALS Speichert die aktuellen Parameterwerte unter der
gewdhlten Rezeptnummer. Bis zu 5 Rezepte kdnnen Sie speichern.

@ Mit & kommen Sie immer wieder zuriick zur Hauptanzeige am Anfang der Liste.

@ Halten Sie die Taste gedriickt, laufen die Parameter der Liste schneller durch.

CT Bereich

CT Bereich

CT Bereich

CT Bereich

CT Bereich

1 bis 254

Skd Standard

OpP Ausgangsleistung
Er Restzeit

ELAP Vergangene Zeit

AL Erster Alarmsollwert
[E Laststrom

LLr Leer

Emr Kombiniert Sollwert

und Zeitanzeige

0 bis 9999

nonE oder {bis 5 oder

FA L, wenn kein Rezept
gespeichert ist

nonE oder {bis5
donE wenn gespeichert
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5.4 Timer

Den internen Timer kdnnen Sie fiir vier unterschiedliche Betriebsarten konfigurieren. Diese legen Sie in Ebene 2 mit
dem Parameter TM.CFG fest. Die einzelnen Timer Modi finden Sie auf den folgenden Seiten erklart.

5.5 Haltezeit Timer

Der Haltezeit Timer (TM.CFG = dwE! ) wird verwendet, um einen Prozess fiir eine bestimmte Zeit auf einer festen
Temperatur zu regeln.

Die Aktion nach Ablauf der Timerzeit ist abhdngig von der Konfiguration des Parameters END.T.

Lauft der Timer, ist Heizen oder Kiihlen aktiv. Der Timer startet erst, wenn sich der Istwert innerhalb des Schwellwerts
THRES des Sollwerts befindet. Haben

Sie fiir den Schwellwert AUS gewabhlt, startet der Timer direkt.

Im ENDE Status wird das Verhalten des Timers durch den Parameter END.T bestimmt:
OFF  Heizen und Kiihlen ist ausgeschaltet (auf Off zuriickgesetzt)

duwE! Regelt auf Sollwert 1 (Rlicksetzen auf SP1)

SP2  Regelt auf Sollwert 2 (Riicksetzen auf SP2)

rES  Riickkehr zu Sollwert 1 (seit V2.13)

Anmerkung: Die Haltezeit kdnnen Sie bei laufendem Timer dndern.

Tempfratur Timer Ende Typ (P43)
J OFF 5p2 dil rES

bdir

Zeit

T
Irbn,,

I
|
Blinkende Meldung :4—
|
|

|
. | .
RUN Digitalausgang = Erun ' | | . | ]
| |
| I : | :
| |
| :
L
|

4

END Digitalausgang = £ End
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5.6 Verzégerungs Timer

TM.CFG = dELY. Verwenden Sie diesen Timer, um den Regelausgang nach Ablauf einer eingestellten Zeit einzuschalten.
Der Timer startet direkt nach dem Einschalten oder wenn Sie ihn manuell starten.

Die Regelausgdnge bleiben ausgeschaltet, solange die Zeit l[duft. Nachdem die Timerzeit abgelaufen ist, regelt das Gerdat
am Zielsollwert.

Temperatur

SP170)|— —— — — — — —

» Zeit

Durchlaufende Meldung > TIMER LAEUFT | TIMER ENDE §

f

Reset

RESET Digitaleingang —_——

| |
RUN Digitalausgang = krun . __ I |
END Digitalausgang = EEnd  — — |
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5.7 Soft Start Timer

TM.CFG = 555E.

Ein Soft Start Timer startet automatisch beim Einschalten des Reglers. Der Timer schaltet dem Ausgang eine
Leistungsbegrenzung (SS.PWR) auf, bis die Temperatur den Schwellwert (SS.SP) erreicht hat oder die Timerzeit (dwE}!)
abgelaufen ist. Diesen Timer kdnnen Sie bei Heiztrocknern in HeiBkanal Regelsystemen verwenden.

Temp

Sollwert (70 °C)

Soft Start Sollwert 55.5F (50 °C)

» Zeit
Obere Grenze Ausgangsleistung 1 X
|
Timer Soft Start Leistungsbegrenzung 55.R! R (40 %) | 5 Zeit
T >
Durchlaufende Meldung > | TIMER LAEUFT I TIMER ENDE | §
|
RESET Digitaleingang _ __ ___ : |I
| |
RUN Digitalausgang = krun _ __ __ _| | I
| |
END Digitalausgang = EEnd _ __ __ T I| l
I Reset

Start

5.8 Bedienung des Timers

Den Timer kdnnen Sie in Bedienebene 2 wie folgt starten, riicksetzen oder auf aktuellem Wert halten:

Bedienung Aktion Anzeige
Timer starten Kurz® und ® Anzeige -- RUN = Ein
driicken Durchlaufende Meldung: TIMER LAEUFT
Timer stoppen Kurz® und ® Anzeige -- RUN = Blinkt
(Hold) driicken Durchlaufende Meldung: TIMER HOLD
Timer ®@ und ® driicken Anzeige -- RUN = Aus
riicksetzen und fir mind. Ein Haltezeit Timer, der zum Ausschalten der Leistung nach Ablaufen der
(Reset) 1's halten Zeit konfiguriert ist, zeigt AUS an.
Timer abgelaufen Anzeige -- RUN = Aus SPX = Ein, wenn End.T = SP2
(ENDE Status) Durchlaufende Meldung: TIMER ENDE.
Anmerkung: Es ist nicht nétig, den Timer nach Erreichen des Ende Status
zurlickzusetzen.

Sie kénnen den Timer auch Uber den Parameter T.STAT (Timer Status) starten, stoppen oder zurlicksetzen. Wenn
konfiguriert, haben Sie auch die Mdéglichkeit, den Timer lber Digitaleingdange zu bedienen.
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5.9 Programmgeber
TM.CFG = ProG.

Ein Programmgeber wird verwendet, um die Anderungsrate des Prozesswerts (PV) iiber verschiedene Segmente zu regeln.
Im Normalfall ist der Prozesswert eine Temperatur. Die wird auch in den folgenden Beispielen angenommen.

Der Funktionscode CP bietet Ihnen einen Programmgeber mit vier Rampen/Haltezeit Paaren. Jede Rampe besteht aus
einer konfigurierbaren Steigung auf einen Zielsollwert gefolgt von einer Haltezeit auf diesem Wert. Die Werte fiir Rampe
und Haltezeit konnen Sie selbst bestimmen. Im nachstehenden Diagramm sehen Sie das Programmprofil.

Tempe{atur | Ende Typ |
: $P2 (Servo von PV) :
SP2 (70) iy Sttt bbb it ittty —|-—~t—7|————.—-l
| DWEL1 | DWEL2 | DWEL3 | DWEL4 | ¥ Haltezeit |
I le—»! L |
| | [ | I
| I I f“ ............ I ................. .l.
[ | I [~ Aus | |
| AN Rampezu | Rampezu | 1 I |
Start am | TsPimit | TsP2mit | Rampe zu TSP3 | RampezuTsP4 e "y | I
aktuellen WSP _{, RMP1 : RMP2 : mit RMP3 : mit RMP4 | Reset |r |
1) gl ——————— —————— ———————= ——————- .me-ww'u.-m-..._._.,-,_._-_lr-_-_-_’
I | | Zeit
AUS ' Program LAEUFT ' |

RESET l

RUN Digitalausgang = Erun

END Digitalausgang = £ End

In diesem Kapitel erfahren Sie, wie Sie einen Programmgeber bedienen und ein Temperaturprofil erstellen. Dies kdnnen
Sie in Bedienebene 2 ausfiihren.

Fir weitere Funktionen bendtigen Sie Zugriff auf die Bedienebene 3 oder die Konfigurationsebene. Zu diesen Funktionen
gehoren z. B. die Rampensteigung, Ereignisausgange und die Anzahl der Programmwiderholungen (repeats). Die
Konfiguration des Programmgebers finden Sie in Abschnitt 13.2 beschrieben.
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5.9.1 Eingeben eines Temperaturprofils
Wihlen Sie die Bedienebene 2 (Kapitel 5).

Bedienung

Timer als
Programmgeber
konfigurieren

Auflésung
(Zeitbasis
einstellen)

Schwellwert
setzen

Ende Aktion
eingeben

Servo Modus
einstellen

Ersten Ziel
Sollwert
festlegen

Erste
Rampensteigung
einstellen

Erste Haltezeit
festlegen

Anmerkungen:

Aktion
Gehen Sie mit auf TM.CFG.

Wahlen Sie mit ) oder @®

Prol.

Gehen Sie mit auf

TM.RES.

Wahlen Sie mit <) oder @

Hour oderm n.

Gehen Sie mit auf THRES.

Stellen Sie mit @ oder @

den Wert ein.

Gehen Sie mit auf END.T.

Wahlen Sie mit ) oder @
OFF oder SP2 oder dwEl!

oder rSE.

Gehen Sie mit auf SERVO.

Wahlen Sie mit ) oder @®
PU, 5P, SPrb oder PUrb.

Gehen Sie mit @ auf TSP.1.

Stellen Sie mit Q) oder @®

den Wert ein.

Gehen Sie mit auf RMP.1.

Stellen Sie mit @ oder @

den Wert ein.

Gehen Sie mit auf

DWEL.1.

Stellen Sie mit Q) oder @®

den Wert ein.

Anzeige

Frall

nai—

[ T |

Hour

Y ¥ Xl g

T L o |

ENDT

Anmerkungen

Die Auflosung definiert die Anzeigeweise der
Haltezeit. Der Parameter betrifft nicht die Haltezeit
oder Rampensteigung. Diese geben Sie in Ebene 3
oder der Konfigurationsebene tiber den Parameter
RampUnits im SP Menii ein (Abschnitt 10.1).

Der Schwellwert verhindert, dass die Haltezeit startet,
bevor der Prozesswert (PV) den Schwellwert
liberschritten hat.

In diesem Beispiel startet die Haltezeit erst, wenn der
PV maximal 5 Einheiten vom Sollwert entfernt ist.

OFF schaltet die Ausgangsleistung auf null und
ermoglicht eine natiirliche Abkihlung.

Bei SP2 regelt das Gerdt am Sollwert 2.
Bei Reset wird am gewahlten Sollwert geregelt.

Bei Dwell regelt das Gerat auf dem letzten
Zielsollwert.

In diesem Beispiel startet das Programm vom
aktuellen Istwert. Weitere Informationen finden Sie in
folgenden Abschnitten.

In diesem Beispiel lduft der Sollwert vom Istwert aus
auf den ersten Zielsollwert, 100.

In diesem Beispiel lduft die Rampe mit einer Steigung
von 8,0 Einheiten pro Stunde oder Minute,
entsprechend der Einstellung des Parameters
RampUnits in der SP Liste (Abschnitt 10.1).

In diesem Beispiel wird der Sollwert TSP1 fiir 2
Stunden und 11 Minuten gehalten. Bei Haltezeiten
langer 1 Stunde miissen Sie die Auflosung in Stunden
wahlen, da nicht mehr als 60 Minuten angezeigt
werden kdnnen. Beispiele fiir die Anzeige:

Auflésung = Hour
1 Stunde = {00
10 Stunden = {0:00

Auflosung =m n
1 stunde =60:00

10 Stunden = nicht

1min=001 moglich
1s=0FF 1min = {00
1s=0401

1 hr:39m:59s = 99:59

Wiederholen Sie die oben genannten Schritte fiir alle Segmente

e In der Konfigurationsebene kénnen Sie die Rampensteigung, Ereignisausgange und Programmgeber Zyklen einstellen.
Beschreibungen in den Abschnitten 10.2, 13.2.3 und 13.2.4.

e Ereignisausgdnge” stehen lhnen ab Softwareversion 2 zur Verfiigung. Fiir jedes Segment des Programms kénnen Sie
ein digitales Ereignis konfigurieren. Dieses kdnnen Sie zum Ansteuern eines Digitalausgangs verwenden.

e . Programmgeber Zyklen® stehen Ihnen ab Softwareversion 2.09 (PID Regler) und 2.29 (Dreipunkt-Schrittregler) zur
Verfligung. Dieser Parameter bietet lhnen die Moglichkeit, das eingestellte Programm bis zu 100-mal zu wiederholen.
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5.9.2 Programmgeber Servo Modus und Netzausfall

Mit dem Parameter SERVO MODE bestimmen Sie den Start des Programms, wenn Sie Run wdhlen oder nach einem Aus-
und Einschalten des Gerats:

SERVO MODUS

SP Das Programm startet vom aktuellen Sollwert.

Nach einem Netzausfall wird es zurlickgesetzt und muss manuell gestartet werden. Der
Arbeitssollwert geht zurtick auf SP1 oder SP2 (je nach vorheriger Auswahl) und das gesamte
Programm wird wiederholt.

PV Das Programm startet vom aktuellen Istwert.

Nach einem Netzausfall wird es zurlickgesetzt und muss manuell gestartet werden. Das Programm
startet am aktuellen Istwert.

SP.rb Nach einem Netzausfall startet das Programm am Originalsollwert (SP1 oder SP2) und fahrt mit
der zuletzt verwendeten Rampensteigung auf den Programmsollwert bei Netzausfall, um das
Programm dann weiterzufiihren (siehe Abbildung).

PV.rb Das Programm startet vom aktuellen Istwert.

Nach einem Netzausfall startet das Programm am Istwert und lauft mit der letzten
Rampensteigung zum programmierten Sollwert.

Das Verhalten des Programmgebers nach einem Netzausfall sehen Sie unten fiir SERVO = SP.rb und PV.rb dargestellt:

Netz aus Netz ein

SP (und PV) steigen Netz aus Netz ein
PV mit der zuletzt PV
——- SP verwendeten |

P |

| .

P * Rampensteigung : \‘I/\ SP (und PV) steigen mit der
! - I I zuletzt verwendeten Rampen-
1 | | steigung und wiederholen die

: gesamte Haltezeit
|

RMP.1 RMP.2 RMP.2

5.9.3 Bedienung des Programmgebers

Der Programmgeber wird in Ebene 2 wie der Timer bedient.

Bedienung Aktion Anzeige
Programm starten Kurz® und @ driicken Anzeige -- RUN = Ein
Run Durchlaufende Meldung - TIMER LAEUFT
Programm anhalten Kurz @ und @ driicken Anzeige -- RUN = Blinkend
Hold Durchlaufende Meldung - TIMER HOLD
Programm ® und ® driicken und fiir mind. Anzeige -- RUN = Aus
ricksetzen Reset 1's halten Wenn End.T = Off, wird OFF am Ende des Programms
angezeigt.
Programm beendet Anzeige -- RUN = Off SPX = On, wenn End Type = SP2

Durchlaufende Meldung - TIMER ENDE

Mit dem oben genannten Vorgehen kdnnen Sie das Programm erneut starten
(Anmerkung: Es ist nicht nétig, das Programm nach Erreichen des Ende Status zurlickzusetzen.)

Das Programm konnen Sie auch lber den Parameter T.STAT in der Ebene 2 Parameterliste bedienen.

Anmerkungen:

1. Bendtigen Sie einen Temperatursprung, sollten Sie die Rampensteigung auf OFF setzen.

2. Bendtigen Sie ein Rampen/Haltezeit Paar nicht, setzen Sie die Rampensteigung auf OFF und den TSP auf denselben
Wert wie im vorangegangenen Segment.

3. TIMER ENDE - Ist Ende Typ = SP2, wird TIMER ENDE erst aktiv, wenn die Rampe beendet oder SP2 erreicht ist.
DWELL (Vorgabe) oder RESET als Ende Typ werden eher verwendet.

Zusétzlich steht lhnen ein Programm Ereignisausgang zur Verfiigung. Weitere Informationen in Abschnitt 13.2.3.
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6. Zugriff auf weitere Parameter

6.1 Parameterebenen

Parameter stehen lhnen unter verschiedenen
Sicherheitsebenen zur Verfiligung. Die einzelnen Ebenen
sind mit Ebene 1 (LE)' 1), Ebene 2 (LEV'?), Ebene 3 (LEV
3) und Konfigurationsebene (CONF) bezeichnet.

Flr Ebene 1 bendtigen Sie kein Passwort, da diese nur
die fir die tagliche Bedienung wichtigsten Parameter
enthalt.

In Ebene 2 konnen Sie die fiir die Inbetriebnahme oder
einen Chargen/Produktwechsel wichtigen Parameter
einstellen.

Die Bedienung der Ebenen 1 und 2 wurde in den
vorangegangenen Kapiteln beschrieben.

Auf die Parameter der Ebene 3 und der
Konfigurationsebene kénnen Sie wie folgt zugreifen:

6.1.1 Ebene 3

In Ebene 3 kénnen Sie auf alle Bedienparameter
zugreifen und diese auch andern (wenn diese nicht
schreibgeschiitzt sind). Diese Ebene verwenden Sie zur
Inbetriebnahme des Gerdts.

6.1.2 Konfigurationsebene

In dieser Ebene stehen Ihnen sowohl die Konfigurations-
als auch die Bedienparameter zur Verfligung, so dass Sie
nicht zwischen den Ebenen umschalten missen. Diese
Ebene gibt Ihnen die Moglichkeit, die grundlegende
Charakteristik des Gerdts an den Prozess anzupassen.

Beispiele sind:
Eingang (Thermoelementart); Alarmart; Art der
Kommunikation.

WARNUNG

In der Konfigurationsebene haben Sie Zugriff auf
alle Parameter, die den Regler an den Prozess
anpassen. Eine falsche Konfiguration kann zu
Beschddigung der Anlage und Verletzungsgefahr
von Personen fiihren. Es liegt in lhrer
Verantwortung als Inbetriebnehmer sicherzustellen,
dass die Konfiguration korrekt ist.

Waibhrend sich der Regler in der Konfigurationsebene
befindet, sind weder Regelung noch
Alarmerkennung aktiv. Rufen Sie deshalb die
Konfiguration nicht bei laufendem Prozess auf.

Beispiele von Parameter in Ebene 3 sind: Bedien- Home | Volle Konfigu- Regelung
Bereichsgrenzen, Einstellung der Alarmsollwerte, ebene Bedienung | ration
Kommunikations Adresse. Ebene 1 v Ja
In Qen Ebenen 1, 2 und 3 regelt das Gerdt normal Ebene 2 v Ja
weiter.

Ebene 3 v Ja

Konf v v Nein
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6.1.3 Auswahl von Ebene 3 oder der Konfigurationsebene

Vorgehen | Anzeige | Anmerkungen
Auswahl Ebene 3

Die Anzeige wechselt von der aktuellen Bedienebene

1. Driicken und halten Sie fiir I’.EU 3 z B.LEu {aufLEu 3, wenn sie die Taste

mehr als 5 Sekunden. GO gedrickt halten.

(Driicken Sie weiterhin fiir 50 s keine Taste, kehrt die
Anzeige zur Hauptanzeige zurtick.)

Vorgabe fiir das Passwort ist 3:

Haben Sie ein falsches Passwort eingegeben, geht die
Anzeige wieder auf GOE 0 .

Bei richtiger Passworteingabe geht der Regler in die
Hauptanzeige von Ebene 3

2. Geben Sie mit ® oder® das
Passwort fiir Ebene 3 ein.

Auswahl der Konfigurationsebene

3. Wenn wie in Schritt 1 LEL3
GOED angezeigt wird, driicken

sie ® und wahlen Sie LonF. BT

Anmerkung: Driicken Sie @ bevor der Regler das
Passwort fiir Ebene 3 abfragt.

Vorgabe fiir das Passwort ist 4.

4. Geben Sie mit Q) oder® das W
Passwort fiir Konfigurations-
ebene ein

Haben Sie ein falsches Passwort eingegeben, geht die
Anzeige wieder auf G O £ 0.

Haben Sie das richtige Passwort eingegeben, zeigt der
Regler LonF.

Zuriick zu einer tieferen Ebene . . .
Wiahlen Sie zwischen:

5. Drilicken und halten Sie flr [DI’IF LEY !

cken und halte Ebene 1
mehr als 3 Sekunden. £o LEY 2 Ebene?
LEY 3 Ebene3

6. Wahlen Sie mit ® die LEu ! ConF

Konfiguration
gewlinschte Ebene, z. B. LE} ! - &

T . L . .
Lo o Bei dem Wechsel in eine tiefere Ebene miissen Sie

kein Passwort eingeben.

Alternativ kdnnen Sie driicken, bisdas ACCES
Menii erscheint und dort mit die Ebene wahlen.
Auf der Anzeige blinkt ConF fir ein paar Sekunden,
bevor der Regler die Startsequenz durchlduft. Am
Ende erscheint die Hauptanzeige der gewahlten
Ebene.

Schalten Sie den Regler nicht ab, solange LonF
blinkt. Wird der Regler wahrend dieser Zeit vom Netz
genommen, erscheint eine Fehlermeldung (Kapitel
12.4 ,Diagnose Alarme*).

@ Konfigurieren Sie ein Passwort mit ,,0%, ist diese Ebene immer freigegeben und muss nicht mehr durch Eingabe des
Passworts freigeschaltet werden.

@ Befindet sich der Regler in der Konfigurationsebene, kénnen Sie das ACESS Menii immer aufrufen, indem Sie flr
mehr als 3 Sekunden gedriickt halten. Driicken Sie dann erneut @ und wihlen Sie ACCES.

34 Bestellnummer HA028651GER Ausgabe 15.0 Dez 15



Serie 3200

Bedienungsanleitung

6.2 Parametermeniis

Die Parameter sind in einfachen Menis zusammen-
gefasst. Der Menliiberschrift kdnnen Sie die generelle
Funktion der Parameter entnehmen. Zum Beispiel
enthalt das Menii ALARM alle Parameter, die Sie fir die
Alarmeinstellung bendtigen.

6.2.1 Auswahl einer Meniiiiberschrift

Driicken Sie . Bei jedem Druck dieser Taste wird
eine neue Menilberschrift aufgerufen.

Die Menluberschrift erscheint in der unteren Anzeige,
gefolgt von einer langeren Beschreibung des Namens.

Im folgenden Beispiel sehen Sie die Auswahl der ersten
beiden Meniilberschriften dargestellt. (Ansicht 3216).

Durchlaufende Meniinamen

A
'l B

Konfiguration Istwert EA- 1 Menue
Menue

STTO STT

L&, Las Lés

@ gedriickt halten, damit die Meniilberschriften
schnell durchlaufen.

6.2.2 Parameter aufrufen

Waihlen Sie das gewtinschte Menii und driicken Sie @.
Bei jedem Druck dieser Taste wird ein neuer Parameter
aufgerufen. Im folgenden Beispiel sehen Sie, wie Sie die
ersten beiden Parameter im ALARM Menii aufrufen. Sie
konnen alle Parameter in allen Meniis in gleicher Weise
aufrufen. (Ansicht 3216.)

Alarm Mendiiberschrift

Parameter ,Wert®, in diesem Fall
<— Maximalalarm.
|<_ Parametermnemonik A I. TYP gefolgt

von der durchlaufenden Meldung
RLART LART

Parameter ,Wert“. In diesem Fall ein
~numerischer” Wert, eingestellt auf
5112

Parametermnemonik A LH | gefolgt

von der durchlaufenden Meldung
HLRRT 1 SO0LLIERT

M H .
Weitere © wmit kommen Sie zur
Parameter Menliliberschrift zuriick.

6.2.3 Anzeige von Parametern

Wie schon vorher gezeigt, wird jeder Parameter durch
ein Kiirzel (Mnemonik) mit vier oder fiinf Zeichen
dargestellt, z. BH {T¥F.

Nach ein paar Sekunden wird diese Mnemonik durch
eine durchlaufende Meldung ersetzt, die lhnen die
Bedeutung des Parameters erkldrt. In diesem Beispiel
HATYP =RHM ART Die durchlaufende Meldung
erscheint nur einmal, nachdem Sie den Parameter
ausgewadhlt haben. (Ansicht 3216.)

Eine Mentiliberschrift wird in gleicher Weise angezeigt.

In der oberen Anzeige sehen Sie den Wert des
Parameters.

Die untere Anzeige
zeigt die
Parametermnemonik,
gefolgt von dem
Parameternamen

RLARY | ART

6.2.4 Andern eines Parameterwerts

Bei einem ausgewdhlten Parameter kénnen Sie mit ®
den Wert erhdhen und mit & den Wert verringern.
Halten Sie eine der beiden Tasten gedriickt, andert sich
ein analoger Wert mit steigender Geschwindigkeit.
Nachdem Sie die Taste losgelassen haben blinkt die
Anzeige kurz auf und zeigt somit, dass der Regler den
Wert ibernommen hat. Die einzige Ausnahme stellt die
Ausgangs ,Leistung” im Handbetrieb dar, die
kontinuierlich iGbernommen wird.

In der oberen Anzeige sehen Sie den Parameterwert, in
der unteren Anzeige den Parameternamen.

6.2.5 Zuriick zur Hauptanzeige
Driicken Sie gleichzeitig + O,

Sobald Sie die Taste loslassen, kehrt der Regler in die
Hauptanzeige zuriick. Die aktuelle Bedienebene bleibt
unverdndert.

6.2.6 Time Out

Ein Time out ist bei ,Go To*“ und ,,.Control Mode“
Parametern moglich. Registriert der Regler bei diesen
Parametern fiir 5 Sekunden keinen Tastendruck,
erscheint wieder die Hauptanzeige.

© wmit gedriickter @ Taste wird das Parametermenii
vorwadrts durchlaufen. Halten Sie die Taste
gedriickt und driicken Sie dann ®, wird die Liste
riickwarts durchlaufen.
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6.3 Navigationsdiagramm

Im nachfolgenden Diagramm sehen Sie alle Mendiitiberschriften, die lhnen in der Konfigurationsebene des 3216 zur
Verfligung stehen.

Die Parameter dieser Meniis finden Sie in Tabellen auf den nachfolgenden Seiten erklart.

. —® —®

©

) ) ©
Ebene 2 Fihlereingang Ausgang 1 oder Output 2 AA Relais Digitaleingang CT Eingang
Parameter Parameter Eingang 1 Parameters see (Ausgang 4) Parameter Parameter
Abschnitt 5.3 Kapitel 8 Parameter Kapitel 9 Parameter Kapitel 9 Kapitel 9

Kapitel 9 Kapitel 9

Zugriff Kalibrier Kommunikation Rezept Timer Alarm Regelkreis Sollwert
Parameter Parameter Parameter Parameter Parameter Parameter Parameter Parameter
Abschnitt 6.4 Kapitel 16 Kapitel 15 Kapitel 14 Kapitel 13 Kapitel 12 Kapitel 11 Kapitel 10

Die Regler 3208 und 3204 bieten lhnen zusatzlich die Meniis Ausgang 3 und Logikeingang B.
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6.4

Zugriff Parameter

Die folgende Tabelle enthdlt alle Parameter, die Sie unter ACCESS aufrufen kénnen.

A

In der Konfigurationsebene kdnnen Sie das Access Menii jederzeit aufrufen, indem Sie die Taste fiir 3
Sekunden halten und mit gedriickter Taste ® oder ® driicken.

Zugriffs MeniiACLS

Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Werte Vorgabe Zugriff
Meldung
GOTO AUSWAHL Anderung der Zugriffsebene. Ein LEu. ! Bedienebene 1 LEu. ! Konf
ZUGRIFFSEBENE P rt verhindert torisierten
UG S| asswo verhindert unautorisi LEu? Bedienebene 2
Zugriff
LEu3d Bedienebene 3
LonF Konfigurationsebene
LEV P EBENE 2 Passwort fir Ebene 2 0-9999 I Konf
PASSWORT 0 = kein Passwort benstigt
LEV 3P EBENE 3 Passwort fiir Ebene 3 | Konf
PASSWORT
CONFR CONFIG PASSWORT | Passwort fiir Ebene Konfigurationsebene Y Konf
'3 CUSTOMER ID Identifikationsnummer des Reglers 0-99339 Konf
HOME HAUPTANZEIGE Parameter, der in der unteren Zeile der Skd Sollwert Skd Konf
Anmerkung 1 Hauptanzeige dargestellt wird oP Ausgang
Er Restlaufzeit
ELRP Vergangene Zeit
AL Alarm 1 Sollwert
{E Stromwandler
ir Kein Parameter
Emr Verbleibende Zeit
ESP Zielsollwert
no.PU | PV wird nicht angezeigt
SEbY PV wird nicht angezeigt, wenn
Regler in Standby
HLOC TASTENSPERRE Begrenzt die Bedienbarkeit tber die nonE Tasten freigegeben nonE Konf
Front in den Bedienebenen. ALL Alle Tasten gesperrt
© Haben sie ALL gewshlt, kénnen sie | Edh E Anderungstasten gesperrt
die Tasten wieder freigeben, indem Sie Anmerkung 2
den Regler mit gedr[]ckter Taste mod Modustasten gesperrt (Anm. 3)
starten und das Konfigurations Passwort mAn Handbetrieb gesperrt
elngebgn (Abschnitt 6.1.3). Dies 6ffnet SkbY Mit @ und @ kann
den Quick Code Modus. X .
zwischen Normalbetrieb und
Gehen Sie mit @ auf £4 1T und Standby gewechselt werden.
wihlen Sie YES. Damit sind die Emr Sperrt Auto/Hand/Aus.
Fronttasten freigegeben und kénnen . .
normal bedient werden. T|m§r kann mit ® und @
bedient werden.
CoOLD KALTSTART Mit Vorsicht verwenden. Mo Gesperrt flo Konf
FREIGABE/SPERREN | Werksseitig gesetzte Werte werden beim | WEG Freigegeben
ndchsten Start aktiv.
STRv. T STANDBY TYP In Standby werden ALLE Ausginge abge- | AbSA Absolutalarme bleiben aktiv ALSA Konf
schaltet. Verwendung, wenn Ereignisse OFF Alle Alarme in Standby
den Prozess unterbrechen sollen.
PARSS.L FEATURE PASSCODE | Auswahl kostenpflichtiger Funktionen Kontaktieren Sie Eurotherm. Konf
PRSG. 2 FEATURE PASSCODE | Auswahl kostenpflichtiger Funktionen Anmerkung 5 Konf
METER METER Konfiguration des Analogmeters zur OFF Meter nicht konfiguriert Konf
KONFIGURATION Anzeige eines der nebenstehenden HERE Heizausgang
Anmerkung 4 Parameter. CO0L Kiihlausgang
Nur fir 3208 und 3204 wSP Arbeitssollwert
PU Prozesswert
oP Heizausgang
CoP Kihlausgang
Err Fehler (SP - PV)
AmPS Ausgangsstrom
Lur Laststrom vom CT
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Anmerkung 1:

Konfiguration der Hauptanzeige

Die obere Anzeige zeigt den PV, die untere Anzeige

koénnen Sie konfigurieren.

Skd  Im Automatikbetrieb wird unten der Sollwert
gezeigt. Im Handbetrieb erscheint die
Ausgangsleistung.

aP Die Ausgangsleistung wird in beiden
Betriebsarten gezeigt.

kr Verbleibende Timerzeit.

ELAP  vergangene Timerzeit.

AL {  Erster konfigurierter Alarmsollwert.

C Stromwandler Strom (CT).

CLr  Leere Anzeige.

Emr Die Anzeige zeigt den Sollwert bei ausge-
schaltetem Timer und die verbleibende
Timerzeit, wenn der Timer aktiv ist.

ESP Die Anzeige zeigt den Ziel Sollwert, so dass
dann anstelle des aktuellen Arbeitssollwerts
der Zielwert einer Rampe dargestellt wird.

noPu  Die obere Anzeige ist leer.

SEbY  Im Standby Modus ist die obere Anzeige leer.

Anmerkung 2

Anderungstasten gesperrt. Parameter kénnen nur
angesehen, aber nicht verdandert werden. Trotzdem
kénnen Timer gestartet, angehalten und zuriickgesetzt
und Alarme bestatigt werden.

Anmerkung 3

Modustasten gesperrt. Das Starten, Stoppen und
Riicksetzen des Timers, sowie Auto/Hand kann NICHT
Uiber die Modustaste durchgefiihrt werden.

In den folgenden Abschnitten finden Sie die Parameter
jedes Meniis erkldrt. Die Abschnitte sind so aufgebaut,
dass nach einer allgemeinen Erklarung des Meniis die
Tabelle mit allen moglichen Parametern folgt. Den
Abschluss bildet ein Beispiel fiir die Konfiguration oder
Einstellung der Parameter.

Anmerkung 4

Meter Konfiguration

HERE Das Analogmeter stellt den Heizausgang dar,
der der Last durch den Regelkreis zugefiihrt
wird. Die Anzeige ist auf 0 bis 100 % des vollen
Ausschlags skaliert.

aP Das Analogmeter zeigt den aktuellen
Regelausgang. Die Anzeige ist zwischen den
konfigurierten Grenzen fir die
Ausgangsleistung skaliert. Bei einem Dreipunkt-
Schrittregler (Option VC oder VP) ist dies die
»abgeleitete” Position der Klappe.

CO0OL  Das Analogmeter stellt den Kiihlausgang dar,
der der Last durch den Regelkreis zugefiihrt
wird. Die Anzeige ist auf 0 bis 100 % des vollen
Ausschlags skaliert.

COP Das Analogmeter stellt die aktuelle
Ausgangsleistung zwischen -100 und 100% dar,

so dass Null in der Mitte der Anzeige liegt. Der
Anzeige kdnnen Sie entnehmen, ob der Regler
zur Zeit heizt oder kiihlt.

w.5P Das Analogmeter zeigt den aktuellen
Arbeitssollwert auf einer Skala, die auf die
Sollwertgrenzen skaliert ist. Verwenden Sie
diese Einstellung wenn Sie wissen mdchten, in
welchem Sollwertbereich der Regler arbeitet.

PY Das Analogmeter stellt den Prozesswert dar.
Die Skala wird durch die Werte fiir Bereich
Hoch (range high) und Bereich Tief (range low)
bestimmt. Bietet eine Darstellung der aktuellen
Temperatur relativ zum Bereich des Prozesses.

Err Das Analogmeter zeigt den Prozessfehler
(Differenz zwischen aktueller Temperatur und
Sollwert). Die Skala liegt zwischen -10 und +10
Grad. Dies ist eine visuelle Anzeige der
Regelgenauigkeit.

AmPS  Das Analogmeter stellt den Momentanstrom
durch eine Last dar, die durch den Strom-
wandler tiberwacht wird. Die Skala liegt
zwischen 0 A und dem konfigurierten Bereich
des Stromwandlers. Uber diese Anzeige
kénnen Sie den Zustand der Heizelemente
kontrollieren. Im Normalbetrieb zeigt das
Analogmeter bei ausgeschaltetem Heizelement
einen niedrigen Wert, bei eingeschaltetem
Heizelement einen hohen Wert. Geht die
Anzeige nicht wieder auf einen niedrigen Wert,
leitet wahrscheinlich das SSR, auch wenn kein
Logiksignal anliegt. Steigt die Anzeige nicht bis
zum erwarteten Wert, ist wahrscheinlich
mindestens ein Heizelement defekt.

Lcur Das Analogmeter stellt den Ein-Strom einer
Last dar, die durch die Stromwandler Option
liberwacht wird. Im Normalbetrieb bleibt die
Anzeige statisch und bietet lhnen eine zur
~Amps*“ Option alternative Uberwachung der
Heizelemente.

Anmerkung 5

Feature Passcodes. Diese Parameter stehen Ihnen in
Reglern ab Softwareversion 2.09 (PID Regler) und 2.29
(VP Regler) zur Verfuigung. Sie geben Ihnen die
Moglichkeit, Ihren Regler vor Ort mit kostenpflichtigen
Funktionen zu aktualisieren. Setzen Sie sich mit
Eurotherm in Verbindung und geben Sie die vorhanden
Feature Codes durch. ,Pass2“ ist schreibgeschiitzt und
zeigt Eurotherm die aktuellen Features des Reglers. Sie
erhalten einen neuen numerischen Code, den Sie als
~PassC“ Parameter eingeben.

38
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7. Regler Blockdiagramm

Im Blockdiagramm sehen Sie den einfachen Blockaufbau des Reglers. Jeder Block enthilt eine Reihe von Parametern, die
unter einer Uberschrift zusammengefasst sind. Z. B. enthilt das ,Istwert Menii“ die Parameter, mit denen Sie die
Eingangsart festlegen.

Der Quick Start Code stellt die Parameter automatisch ein, damit sie der Hardware entsprechen.

Eingdnge Regel- Ausgdnge
- . prozesse :
Istwerteingang | I Ein-/Ausgang 1
Istwert Menii : . z. B. Heizen \
Fiihler, — . ; . - >
B (Kapitel 8) I ERT;gelkrels I 10 -1 Menii
. B. . L Menii . :
Thermoelement ' PID/Ein-Aus/ . (Kapite| 9)
in-Aus I
I Optimierung/Auto- A 2
. : usgang
Sollwert . Man .
5P Menis I (Kapitel 11) I z. B. Kithlen
. . 0P 2 Menii
(Kapitel 10) : . .
I I (Kapite[ 9)
. . Zu
Digitaleingang A I I Ausgang 3 — weiteren
LA Menii . Alarm(© N z B. Kihlen S;uatiﬁz;
. RLARM Menii — .
(Kapitel 9) | ) “ I 0P 3 Menii
! (Kapitel 12) ! (Kapitel 9)
Digitaleingang B
gLB M g "g I I Ausgang 4 (AA
. enii . Timer . Relais)
(Kapitel 9) | T MER Menii | . 2.B. Alarm
. (Kapitel 13) . AR Menii
Stromwandler I I (Kapitel 9 j
eingang I CT Alarmeinstellung I
CT Menii CT Menii -
(Kapitel 9) | (Kapitel 9) |
! Digitale I RS232
. Kommunikation oder
! COMMS Menii | RS485
(Kapitel 15) .

Der Istwert (PV) wird vom Fiihler gemessen und mit dem von lhnen eingestellten Sollwert (SP) verglichen.

Der Regelblock dient dazu, die Differenz zwischen Ist- und Sollwert (Fehlersignal) auf null zu bringen. Dazu liefert dieser
Block einen Kompensationsausgang, der (iber die Ausgangsblocke der Anlage zugefiihrt wird.

Die Timer und Alarm Blocke kdnnen Sie auf verschiedene Parameter im Regler anwenden. Die digitale Kommunikation
bietet Ihnen die Schnittstelle fiir Datensammlung und Uberwachung.

Wie ein Block arbeitet, wird mit den internen Parametern festgelegt. Auf einige dieser Parameter haben Sie Zugriff, um
diese an die Anforderungen Ihres Prozesses anzupassen.

Diese Parameter finden Sie in Meniis, deren Meniiliberschrift den Namen der Blocke in obigem Diagramm entsprechen.
Das obige Blockdiagramm ist fiir die Gerdte der Serien 3208 und 3204 giiltig.
Die Gerdte 3216 besitzen keinen Ausgang 3 und keinen Logikeingang B.
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8. Temperatur (oder Istwert) Eingang
Mit den Parametern im Istwert Meni konfigurieren Sie den Eingang passend fiir lhren Prozess. Die Parameter bieten lhnen

folgende Moglichkeiten:

Eingangsart und
Linearisierung
Anzeigeeinheiten und

Auflosung
Eingangsfilter

Fehlererkennung

Anpassung

Uber-/Unterbereich

Thermoelement (TC) und 3-Leiter Widerstandsthermometer (RTD). Lineareingang (-10 bis
+80 mV) uiber externen Shunt oder Spannungsteiler, mA benétigt externen 2,49 Q Shunt.
Der Tabelle in Abschnitt 8.1.1 konnen Sie die verfligbaren Eingangsarten entnehmen.

Die Anderung von Anzeigeeinheit und Auflésung dndert alle mit dem Istwert verkniipften
Parameter.

Filter erster Ordnung zur Dampfung des Eingangssignals. Dieser Filter kann notig sein, um
die Effekte starken Prozessrauschens vom Istwert zu entfernen, damit keine Fehler
auftreten.

Typische Verwendung bei Lineareingangen.

Fiihlerbruch wird durch eine Sbr Alarmmeldung angezeigt. Bei Thermoelementen wird
Fihlerbruch erkannt, wenn die Impedanz {iber einem festgelegten Wert liegt; bei Wider-
standsthermometern wird Flihlerbruch erkannt, wenn der Widerstand unter 12 Q liegt.
Entweder durch einen einfachen Offset oder durch Neigung und Verstarkung. (Abschnitt
8.2)

Liegt das Eingangssignal um mehr als 5 % auRerhalb des Eingangsbereichs, blinkt der PV und
zeigt somit eine Bereichsiliber-/unterschreitung an. Ist der Wert so groR oder klein, dass er
in der Anzeige nicht mehr angezeigt werden kann, blinkt ,HHHH* oder ,LLLL". Die gleiche
Anzeige erscheint, wenn der PV nicht angezeigt werden kann, wenn z. B. der PV groRer
999,9 °C mit einer Dezimalstelle ist.

8.1 Prozesswert Parameter
Istwert Menii | NPUT
Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriff
Meldung
IN.TYP EINGANGSART Auswahl der Linearisierung In Abschnitt 8.1.1 sind die verfiigbaren Konf
und des Bereichs Eingangslinearisierungen aufgefihrt Ebene 3 R/O
UN TS | ANZEIGE EINHEIT | Anzeigeeinheiten des Gerats | nonE | Keine Einheit - nur fiir al Ebene3
Kundenlinearisierung
of Celsius
of Fahrenheit
ofr Kelvin
PErc | %
TEC.P DEZIMALSTELLEN | Dezimalpunkt Position nnnn | Kein Dezimalpunkt nnnn Konf
nnnn | Eine Dezimalstelle Ebene 3 R/O
nnAn | Zwei Dezimalstellen
MUH LINEAREINGANG | Obere Grenze fiir mV (mA) | -10,00 bis +80,00 mV 8000 Konf
HOCH Eingdnge
My.LO | LINEAREINGANG | Untere Grenze fiir mV (mA) | -10,00 bis +80,00 mV - 1000 | Konf
TIEF Eingdnge
RNGH OBERE Obere Grenze fiir Obere Grenze des gewdhlten Eingangs Konf
BEREICHSGRENZE | Thermoelement, RTD und bis zu ,Low Range Limit“ minus 1 Ebene 3 R/O
mV Eingdnge Anzeigeeinheit.
NGO UNTERE Untere Grenze fiir Untere Grenze des gewdhlten Eingangs Konf
BEREICHSGRENZE | Thermoelement, RTD und bis zu ,,High Range Limit* minus 1 Ebene 3 R/O
mV Eingdnge Anzeigeeinheit.
PrOFG PV OFFSET Einfacher Offset auf alle Generell eine Dezimalstelle mehr als PV Ebene 3
Eingangswerte
Abschnitt 8.2.
FALT.T | FILTERZEIT Eingangsfilterzeit OFF bis 100,0 s b Ebene 3
CATYP | CJCART Konfiguration der CJC Art Auto | Automatisch Ruto Konf und
0oL Fest bei 0 °C wenn T/C
G0°C | Fest bei 50°C Ebene 3 R/O
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Istwert Menii ! NPUT
Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriff
Meldung
53 TYP | FUEHLERBRUCH- | Definiert die Aktion des oFF Keine Fiihlerbrucherkennung | on Konf
ART Regelausgangs bei on Fithlerbruch wird erkannt Ebene 3 R/O
Fihlerbruch (Leerlauf). LAE Speichern
Abschnitt 8.1.2
CJl. N | qC An den riickseitigen Schreibgeschiitzt Konf
TEMPERATUR Klemmen gemessene Ebene 3 R/O
Temperatur fiir die CJC und wenn
Berechnung T/C
PN PV EINGANGS- Aktueller Messwert der Min bis Max Anzeigebereich Konf
WERT Prozessvariablen Ebene 3 R/O
ML N MILLIVOLT Millivolt Messungen den xx.xx mV - schreibgeschiitzt Konf
EINGANGSWERT riickseitigen Klemmen Ebene 3 R/O
RCFT ROC FILTER ZEIT | Bietet einen Filter erster oFF oder 0. { bis 9999 Minuten b Ebene 3
Ordnung fur die Filter- Off bedeutet, dass keine Filterung
funktion des Gradienten. Er angewendet wird
kann zur Unterdriickung von
storenden Alarmtriggerungen
durch kurze Storspitzen auf
dem berechneten Gradienten
verwendet werden.
RC.PY PV DERIVATIVE Bietet eine Messung des Ebene 3
berechneten Gradienten der
Temperatur oder des Mess-
eingangs, wie sie von den
Gradientenalarm Funktionen
verwendet wird. Sinnvoll bei
der Inbetriebnahme oder der
Berechnung des fiir den
Gradientenalarm bendétigten
Filters.
8.1.1 Eingangsarten und Bereiche
Eingangsart Min Bereich = Max Bereich  Einheit = Min Bereich Max Bereich Einheit
JEkc | Thermoelement Typ ) -210 1200 oC -346 2192 of
ke | Thermoelement Typ K -200 1372 oC -328 2502 oF
Lkc | Thermoelement Typ L -200 900 oC -328 1652 oF
rkc | Thermoelement Typ R -50 1700 oC -58 3092 oF
bkc | Thermoelement Typ B 0 1820 oC 32 3308 oF
nkc | Thermoelement Typ N -200 1300 oC -328 2372 oF
bkc | Thermoelement Typ T -200 400 oC -328 752 of
SEc | Thermoelement Typ S -50 1768 oC -58 3215 oF
Mtd Pt100 Widerstandsthermometer -200 850 oC -328 1562 oF
mu mV oder mA Lineareingang -10.00 80.00
Cm5 Uber digitale Kommunikation
empfangener Wert (Modbus
Adresse 203).
Dieser Wert muss alle 5 s
aktualisiert werden oder der
Regler zeigt Fiihlerbruch.
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Fir die Fiihlerbruch Art (SB.TYP) kdnnen Sie drei verschiedene Modi wahlen:

8.1.2 Flihlerbruch Funktionsarten
1. Aus
2. Ein
3. Speichern

SB.TYP = Aus

Art des Ausgangs

Ausgang in Fiihlerbruch

Alarm Status

Fur Heizen + Kiihlen kann OP.HI und OP.LO
zwischen +100 % eingestellt werden

OP.HI (100 %)
Sicherer Wert hat keinen Einfluss

Flr nur Heizen kann OP.HI und OP.LO
zwischen 0,0 % und +100 % eingestellt
werden

OP.HI (100 %)
Sicherer Wert hat keinen Einfluss

Fir nur Kihlen kann OP.HI und OP.LO
Zwischen -100,0 % und 0 % eingestellt
werden

OP.HI (0 %)
Sicherer Wert hat keinen Einfluss

Es erscheint keine Alarm Anzeige

SB.TYP = Ein

Art des Ausgangs

Ausgang in Fiihlerbruch

Alarm Status

Flr Heizen + Kiihlen kann OP.HI und OP.LO
zwischen +100 % eingestellt werden

Flr nur Heizen kann OP.HI und OP.LO
zwischen 0,0 % und +100 % eingestellt
werden

Flr nur Kihlen kann OP.HI und OP.LO
Zwischen -100,0 % und 0 % eingestellt
werden

,SAFE“ Wert, wenn dieser nicht
auBerhalb der Ausgangsgrenzen liegt,
ansonsten wird OP.HI ibernommen

ALM Anzeige blinkt, sobald ein Alarm
auftritt. Das Ausgang Alarmrelais wird
aktiviert. ACK hat keinen Einfluss.
Steht die Fiihlerbruch Bedingung nicht
mehr an, werden Alarm Anzeige und
Ausgang deaktiviert.

SB.TYP = Lat (Alarm speichern)

Art des Ausgangs

Ausgang in Fiihlerbruch

Alarm Status

Flr Heizen + Kiihlen kann OP.HI und OP.LO
zwischen +100 % eingestellt werden

Flr nur Heizen kann OP.HI und OP.LO
zwischen 0,0 % und +100 % eingestellt
werden

Flr nur Kihlen kann OP.HI und OP.LO
Zwischen -100,0 % und 0 % eingestellt
werden

~SAFE“ Wert, wenn dieser nicht
auBerhalb der Ausgangsgrenzen liegt,
d. h. gleich mit Sbrk = Ein

ALM Anzeige blinkt, sobald ein Alarm
auftritt. Das Ausgang Alarmrelais wird
aktiviert. ACK hat keinen Einfluss.
Steht die Fiihlerbruch Bedingung nicht
mehr an, muss zum Deaktivieren des
Alarms ACK betdtigt werden.

Anmerkung: Liegt der SAFE Ausgangswert auerhalb der fiir OP.LO und OP.HI eingestellten Grenzen, wird er auf die

entsprechende Grenze beschnitten und der Regler verwendet dann diesen Wert (d. h. die Einstellung der Werte fiir OP.LO
oder OP.HI verdandert den SAFE Wert so, dass er innerhalb der Grenzen liegt).

Dabei wird je nach Anderung der Grenzwerte entweder der obere oder der untere Grenzwert verwendet. Beispiel: Setzen
Sie SAFE = 0 und andern Sie OP.LO auf 10, wird SAFE ebenso auf 10 gesetzt. Setzen Sie SAFE = 50 und dndern Sie OP.HI
auf 40, wird SAFE auf 40 gesetzt.
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8.2 PV Offset

Alle Reglerbereiche wurden gegen nachvollziehbare
Referenzstandards kalibriert. Das bedeutet, dass bei
einem Wechsel der Eingangsart keine neue Kalibrierung
bendtigt wird. Bei manchen Anwendungen ist es jedoch
noétig, der Kalibrierung einen Offset aufzuschalten, um
bekannte Fehler innerhalb des Prozesses zu eliminieren
(z. B. bekannte Fihlerfehler). In diesem Fall miissen Sie
nicht die (Werks-) Kalibrierung des Gerats andern,
sondern nur einen Offset aufschalten.

Mit dem PV Offset schalten Sie einen einzelnen Offset
liber den gesamten Anzeigebereich auf. Die Einstellung
erfolgt in Ebene 3. Damit wird die gesamte Kurve
angehoben oder abgesenkt:

AnzeigT

Fester Offset
(2.8.2) \
‘l’ Werks-

| kalibrierung

Elektrischer Eingang

8.2.1 Beispiel: Aufschalten eines Offsets:
Verbinden Sie den Eingang mit der Quelle auf die Sie
kalibrieren méchten.

Stellen Sie die Quelle auf den gewiinschten Kalibrierwert
ein.

Der Regler zeigt den aktuellen Messwert.

Ist der Wert korrekt, ist der Regler richtig kalibriert und
Sie missen nichts weiter tun. Mochten Sie den Wert
andern:

Vorgehen Anzeige Anmerkungen
1. Wahlen Sie Durchlaufende
Ebene 3 oder Konf, Meldung
wie in Abschnitt ISTWERT
6.1.3 beschrieben. MENUE
Wahlen Sie mit
INPUT.
2. Gehen Sie mit Durchlaufende
auf PV/OFS. Meldung
V OFFSET
3. Geben Sie mit s
@ oder ® den In diesem Fall wird
bendtigten Offset en OTfSEt von 2,0
. Einheiten
ein. .
eingestellt.

Ebenso kdonnen Sie eine Anpassung (2-Punkt-Offset)
vornehmen, bei der der untere und der obere Punkt der
Kurve eingestellt werden. Diese Anpassung fiihren Sie in
Ebene 3 im CAL Menii durch. Das Vorgehen wird in
Kapitel 16 beschrieben.

8.3 PV Eingangsskalierung

Die PV Eingangsskalierung kdnnen Sie nur bei linearen
mV Eingdngen verwenden. Dazu konfigurieren Sie den
Parameter INPUT TYPE fiir mV mit dem Bereich -10 bis
80 mV. Bendtigen Sie einen 4-20 mA Eingang, verbinden
Sie einen externen 2,49 Q) Widerstand mit den Klemmen.
Bei der Eingangsskalierung wird die Anzeige an das
elektrische Eingangssignal vom Fiihler angepasst. Die PV
Eingangsskalierung kénnen Sie nur in der Konfigurations-
ebene durchfiihren. Fiir Thermoelement und
Widerstandsthermometer steht Ihnen diese Funktion
nicht zur Verfiigung.

Die folgende Abbildung zeigt ein Beispiel einer Eingangs-
skalierung, wobei 2,0 angezeigt werden soll, wenn das
Eingangssignal 4 mV betrdgt. Bei einem Eingangssignal
von 20 mV soll 500,0 angezeigt werden.

Uberschreitet der Eingang um 5 % die mV.Lo oder mV.Hi
Einstellung, wird Fiihlerbruch angezeigt.

Anzeige
Fir mA Eingdnge
4-20 mA = 9,96-49,8 mV mit
RNGH ! 2,49 O Widerstand
z.B. 500.0 0-20 mA = 0-49,8 mV mit
2,49 Q Widerstand
mA Eingang erkennt
Fiihlerbruch, wenn
mA < 3 mA Mit Stromquelle
fro L Fehler des Shunt entfernen.
z.B.2.0
MyoLo MIH I Elektrischer Eingang
z.B.4mV z.B.20 mV
8.3.1 Beispiel: Skalieren eines Lineareingang

Wahlen Sie die Konfiguriationsebene (Abschnitt 6.1.3),
dann:

Vorgehen Anzeige Anmerkungen

Durchlaufende
Meldung {5 TWERT

MENY

1. Rufen Sie mit
@ INPUT auf.

2.  Gehen Sie mit Durchlaufende

auf IN.TYP. Meldung
N MT D T
3. Wabhlen Sie mit EINGRNGSART
) oder® mV.
4.  Gehen Sie mit Durchlaufende
auf MV.HI. Meldung L {NEA R~
N MO mnr
5. Mit®oder :”', ,‘,I. 'L." " E lkuvau Hu|_H

O 20.00 eingeben.

Durchlaufende
Meldung L INER R~
EINGANG TIEF

6.  Gehen Sie mit
auf MV.LO.

7.  Mit Q) oder
@ 4.00 eingeben.

In der Bedienebene

zeigt der Regler
500,0 bei einem mV
Eingang von 20,00.

8.  Gehen Sie mit
auf RHG.HI.

9. Mit © oder
@ 500.0 eingeben.

In der Bedienebene
zeigt der Regler 2,0
bei einem mV
Eingang von 4,00.

10. Gehen Sie mit
auf RNG.LO.
11. Mit Q) oder
@ 2.0 eingeben.
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9. Eingang/Ausgang
Dieser Abschnitt behandelt:
e Digitaleingdnge

e Stromwandlereingdnge

e Relais-/Logikausgange.

Folgender Tabelle kdnnen Sie die Verfligbarkeit dieser Ein-/Ausgdange entnehmen:

Name Verfiigbarkeit Ausgang  Eingang Ausgangsfunktion E/A Anzeige Klemmen
Richtung (leuchtet,
wenn aktiv)
3216 3208 3204
&
32h8
I/0-1 v v v v v Heizen Normal OP1 1A, 1B
Kihlen Invertiert
Alarm
Signalausgang
(Sollwert, Tempe-
ratur, Ausgang)
oP-2 v v v v Heizen Normal oP2 2A, 2B
Kiihlen Invertiert
Alarm
Signalausgang
(Sollwert, Tempe-
ratur, Ausgang)
oP-3 v v v Heizen Normal oP3 3A, 3B
Kiihlen Invertiert
Alarm
Signalausgang
(Sollwert, Tempe-
ratur, Ausgang)
OP4 v v v v Heizen Normal OP4 AA, AB, AC
(AA Kihlen Invertiert
Relais) Alarm
LA v v v v Normal C LA
Invertiert
LB v v v Normal LB, LC
Invertiert
cT v v v v C CT
Digital v v v HD, HE, HF
Comms
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9.1
9.1.1

Eingang/Ausgang Parameter
Eingang/Ausgang 1 Menii (10-1)
Kann fiir einen Digitaleingang von einem externen Schaltkontakt oder als Relais-, Logik- oder DC Ausgang konfiguriert

werden. Angeschlossen werden die Klemmen 1A und 1B. Die OP1 Anzeige wird vom EA-1 Kanal gesteuert, wenn Sie
diesen als Ausgang konfiguriert haben.

EINGANG/AUSGANG MENU 1

Name Durchlaufende

Meldung
E/A 1 TYP

(T
Lol

(FUNT E/A 1 FUNKTION
(SRCA AUSGANG 1
QUELLE A
(SRCE AUSGANG 1
QUELLE B
(GRCLC AUSGANG 1
QUELLE C
(SRCT AUSGANG 1
QUELLE D
LIIN DIGITAL-
EINGANG
FUNKTION

g -
Parameterbeschreibung

Hardwareart des EA
Kanal 1, definiert durch
die eingebaute Hardware

Funktion E/A Kanal.
Ist das Gerat als
Schrittregler (VC oder
VP) bestellt, sind nur,
nonE, douk, UP,

oder dwn verfiigbar.

Anmerkung: Ist
Ausgang 1 = UP stellen
Sie sicher, dass der
zweite Schrittregel-
ausgang = dwn ist und
umgekehrt.

Diese Parameter
erscheinen nur, wenn
1.FUNC = dout

Auswahl eines Ereignis-
status, der mit dem
Ausgangskanal
verbunden wird.

Der Ausgangsstatus ist
das Ergebnis einer ODER
Verkniipfung von Src A,
Src B, Src C, und Src D.

Bis zu vier Ereignisse
konnen den Ausgang
steuern.

Abschnitt 9.1.4

Dieser Parameter gilt nur
fiir EA 1 und erscheint
nur, wenn

1.FUNC=ds n

Nur eine Funktion kann
durch den physikalischen
Eingang aktiviert werden.

ﬁDﬁE

dCOpP

FELY
L
855

ﬂDﬂE

douk
UpP
dwn

HERE
ool
din

w5SP
Py
apP

ﬂDﬂE

AL
ALg
AL3
ALY
ALLA
nwAL
CERAL

Lbr
Sbr
LEnd
Erun
mAn
rmkF
Pwr F
PrGE

nonE
Rec AL
&Pe

Loch
kErES
Erun

Err§

EHLd

mHn

Wert

Kein E/A

DC Ausgang — nicht isoliert
(Anmerkung 1)

Relaisausgang
Logikeingang/-ausgang
Triacausgang

Gesperrt. Es sind dann keine
weiteren Parameter verfiigbar
Digitalausgang

Klappe &6ffnen. Nur VC und VP

Klappe schlieBen. Nur VC und
VP

Heizausgang

Kihlausgang

Digitaleingang, wenn

tp =0

Arbeitssollwert Signalausgang
Istwert Signalausgang
Ausgangsleistung Signalausgang

Kein Ereignis verkniipft

Alarm 1

Alarm 2

Alarm 3

Alarm4

Alle Alarme
Jeder neue Alarm

CT Alarm, Last, Leck und
Uberstrom

Regelkreisbruchalarm
Fuhlerbruchalarm
Timer End Status
Timer Lauft Status
Hand Status

Externer Fehler (Abschnitt 9.1.2)

Netzausfall

Programmgeber Ereignis
(Abschnitt 13.2.3)

Eingang nicht verwendet
Alarmbestadtigung

Auswahl Sollwert 2
Tastensperre)
Timer/Programmgeber Reset
Timer/Programmgeber Start

Timer/Programmgeber
Start/Reset.

Timer/Programmgeber Hold
Hand Status

Vorgabe Zugriff
Wie R/O
bestellt

HERE Konf

Wird gezeigt, wenn E/A
1 TP =dc 0P

Signalausgang

nonE Konf

RcAL Konf
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EINGANG/AUSGANG MENU 1 10 -I
Name Durchlaufende | Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriff
Meldung
SbY Standby Modus. In diesem
Modus gehen die
Regelausgange auf null.
rmk Auswahl externer digitaler
Sollwert
rEc Rezeptauswahl durch EA 1
Digitaleingang
upP Externe Taste ,,Mehr*
dwn Externe Taste ,Weniger*
LPLS | AUSGANG 1 Minimale Ein/Aus Zeit fir | 0.0 Auto oder 1.0 bis 150.0 s 5.0 fur | Konf
MINIMALE Ausgang. blléﬂﬂ Auto = 110 ms Relais.
IMPULSZEIT Nur fiir zeitproportionale Auto fiir
Ausgdnge. Verhindert das Logik
zu schnelle Schalten bei
Relais
(5ENG AUSGANG 1 Konfiguriert die Polaritit | nor Normal nor Konf
POLARITAT des Ein- oder ! nu Invertiert
Ausgangskanals.
Abschnitt 9.1.3
LLRNG DC AUSGANGS- | Zur Konfiguration des 020 0-20 mA Ausgang Ebene 3
BEREICH 0-20 mA oder 4-20 mA L’EU 4-20 mA Ausgang

Anmerkung 1:

Ausgang.

Erscheint nur, wenn ein
DC Ausgang vorhanden
ist

Ein DC Ausgang bendétigt eventuell eine Kalibrierung. Diese finden Sie in Abschnitt 16.3.4 beschrieben.
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9.1.2 Auswahl externer digitaler Sollwert
und externer Fehler

Diese Parameter wurden in Version 1.11 hinzugefiigt und
beziehen sich auf die Ubertragung eines externen
Sollwerts tUiber Master Comms (Abschnitt 15.2.1). Mit
rmE kénnen Sie den externen Sollwert iiber einen
Digitaleingang auswahlen. Das rmkF Flag wird gesetzt,
wenn beim Schreiben zum externen Sollwert fiir 5
Sekunden keine Comms Aktivitat erkannt wird. Das Flag
wird zuriickgesetzt, wenn wieder zum externen Sollwert
geschrieben wird.

9.1.3 Polaritat

Haben Sie ein Ausgangsmodul, bedeutet ,,normal®, dass
ein Relaisausgang flr 100 % PID Anforderung
stromfiihrend ist. Setzen Sie den Parameter fiir einen
Heiz- oder Kiihlausgang auf nar.

sInvertiert“ bedeutet, dass der Relaisausgang bei 0 % PID
Anforderung stromfiihrend ist.

Setzen Sie diesen Parameter fiir einen Alarmausgang auf
! nu, damit der Ausgang im Alarmfall stromlos ist.

Bei einem Eingangsmodul bedeutet ,normal®, dass die
Funktion aktiviert ist, wenn der Eingangskontakt
geschlossen ist. ,Invertiert” bedeutet, dass die Funktion
aktiviert ist, wenn der Eingangskontakt offen ist.

9.1.4 Quelle

Die vier Parameter QUELLE A, QUELLE B, QUELLE C und
QUELLE D stehen Ihnen zur Verfligung, wenn Sie einen
Digitalausgang (-FUNC = d.Duk) konfiguriert haben. Sie
bieten Ihnen die Moglichkeit, bis zu vier Alarme oder
Ereignisse zur Steuerung eines Ausgangs (normalerweise
als Relais konfiguriert) zu verbinden.

Wird eines der Ereignisse WAHR, wird der Relaisausgang
geschaltet.

SRCA —»]
SRC.B —— flar
' OR

SRC.C ——» ¥ Ausgang
SRC.D =™ 5En5 (Relais)
>
I nu

9.1.5 Netzausfall

Einen als Digitalausgang konfigurierten Ausgang

kdnnen Sie so konfigurieren, dass er als Folge eines
Netzausfalls geschaltet wird. Dieser ruft keine
Alarmmeldung hervor, Sie kdnnen ihn aber wie einen
Alarm bestdtigen.

9.1.6 Beispiel: EA-1 Relais als Ausgang fiir
Alarm 1 und 2 konfigurieren:

Do This | Display | Additional Notes
1. Driicken Sie Durchlaufende
, bis 1 O -1 Meldung
erscheint. EAR -1 MENUE

Dies ist die Identi-
fikation der ein-
gebauten Hard-
ware und kann
nicht verandert
werden

2. Gehen Sie mit

O af11p.

3. Gehen Sie mit Der Ausgang ist als

auf Digitalausgang
1.FUNC. konfiguriert.
4. Wihlen Sie Durchlaufende
mit @ oder @ Eﬂgldung

|
daut. FUNKTION

5.  Gehen Sie mit Der Ausgang wird

auf aktiv, wenn
1.SRC.A. entweder Alarm 1
oder Alarm 2 aktiv
6. Wabhlen Sie ;
wird.
mit ) oder @

Durchlaufende

Meldung
ER I BUELLE
A

das Ereignis, das
den Ausgang
steuern soll, z. B.

AL. 1

Durchlaufende

Meldung
ER I BUELLE
3

7. Bendtigen Sie
zum Schalten des
Ausgangs ein
zweites Ereignis,
wahlen Sie mit@

Sie kdnnen bis zu

1.SRC.B. vier Ereignisse

8. Wihlen Sie ayswahlen’, indem
. ® ® Sie noch (SRC.C

mit 3= oder und LSRC.J

das zweite Ereignis, verwenden

zB.ALZ. '

9.  Gehen Sie mit ’ LInvertiert”

auf 1.SENS. “’_-ll_l-:“_ bedeutet, dass der

[ o Relaisausgang fiir

10. Wahlen Sie 0% PID

mit & oder @ Anforderung

) . stromfiihrend ist

,Normal*

bedeutet, dass der
Relaisausgang fiir
100% PID
Anforderung
stromfiihrend ist.

Durchlaufende
MeldungER |
POLARITAET
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9.1.7

Ein optionales Relais (SchlieRer) oder ein Logikausgang stehen lhnen an den Klemmen 2A und 2B zur Verfiigung. Die

Arbeitsweise des Ausgangs bestimmen Sie durch die Parameter im OP- 2 Men(i. Die OP2 Anzeige wird durch diesen

Ausgangskanal geschaltet.
AUSGANG MENU 2 0P -2
Name

]

n

=]

Ausgang 2 Menii (OP-2)

Durchlaufende | Parameterbeschreibung
Meldung
AUSGANG 2 Hardwareart des EA Kanal
TYP 2, definiert durch die
eingebaute Hardware
FUNKTION Ausgang 2 Funktion

Ist das Gerat als Schritt-
regler (VC oder VP)
bestellt, sind nur, nanE,
douk, UP, oder dwn
verfiigbar.

Anmerkung: Ist Ausgang
2 = UP stellen Sie sicher,
dass der zweite Schritt-
regelausgang = dwn ist
und umgekehrt.

Diese Parameter
erscheinen nur, wenn
2.FUNC =duk

EA 2 QUELLE A

EA 2 QUELLE B

Auswahl eines Ereignis-
status, der mit dem
Ausgangskanal verbunden
wird.

EA 2 QUELLE C

EA 2 QUELLE D

Der Ausgangsstatus ist das
Ergebnis einer ODER
Verkniipfung von Src A,
Src B, Src C, und Src D.

Bis zu vier Ereignisse
kénnen den Ausgang
steuern.

Abschnitt 9.1.4.

AUSGANG 2 Minimale Ein/Aus Zeit fir

MINIMALE Ausgang.

IMPULSZEIT Nur fiir zeitproportionale
Ausgdnge. Verhindert das
zu schnelle Schalten bei
Relais

AUSGANG 2 Konfiguriert die Polaritat

POLARITAT von Ausgangskanal 2
(Abschnitt 9.1.3)

DC AUSGANGS- | Zur Konfiguration des

BEREICH 0-20 mA oder 4-20 mA

Ausgang. Nur, wenn ein
DC Ausgang vorhanden ist

nanE

rELY

rn
Ly

dCOP
dert

85F

nanE

douk
UP
dwn
HERE
Lool
w5P
PU

n
u

nonE
AL
AL2
AL3
ALY
RLLA
nwAL
CERAL
Lbr
Sbr
EEnd
Erun
mAn
rmkF
Puwr F
PrLE

00 vis
500

nar
! nu

020
420

Wert
Kein E/A Wie

Relaisausgang bestellt

Logikausgang (nur 3200)

0-20 mA Ausgang - nicht- | Anm. 1
isoliert

0-20 mA Ausgang - isol.

Erscheint im 3216 nur,

wenn ein isol. Ausgang

eingebaut ist (Code C).

Triacausgang

dout

Gesperrt. Es sind dann keine
weiteren Parameter verfiigbar
Digitalausgang

Klappe &¢ffnen. Nur VC und VP
Klappe schlieBen. Nur VC und VP
Heizausgang

Kihlausgang

Arbeitssollwert Signalausgang
Istwert Signalausgang
Ausgangsleistung Signalausgang

Kein Ereignis verkniipft nonE

Alarm 1 *

Alarm 2 *

Alarm 3 *

Alarm4 *

Alle Alarme

Jeder neue Alarm

CT Alarm, Last, Leck und Uberstrom

Regelkreisbruchalarm

Fuhlerbruchalarm

Timer End Status

Timer Lauft Status

Hand Status

Externer Fehler (Abschnitt 9.1.2)

Netzausfall

Programmgeber Ereignis (Abschnitt

13.2.3)

Auto oder 1.0 bis 150.0 se 50s

Auto = 110 ms fiir
Relais
Auto
fur
Logik

Normal

Invertiert

nor

0-20 mA Ausgang
4-20 mA Ausgang

* Die Mnemonik fiir die Alarme ist abhdngig von der Alarmkonfiguration.

Vorgabe

Zugriff

R/0

Konf

Erscheint, wenn E/A
2TYP =dcOP

Signalausgang

Konf

Konf

Konf

Ebene 3

Anmerkung 1: Ein DC Ausgang bendétigt eventuell eine Kalibrierung. Diese finden Sie in Abschnitt 16.3.4 beschrieben.
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9.1.8 Ausgang 3 Menii (OP-3)

Ausgang 3 ist ein flr die Gerate 3208 und 3204 optionales Relais (SchlieRer) oder 0-20 mA Ausgang an den Klemmen 3A
und 3B. Die Arbeitsweise des Ausgangs bestimmen Sie durch die Parameter im OP- 3 Menii. Die OP3 Anzeige wird durch
diesen Ausgangskanal geschaltet.

AUSGANG MENU 3 0P-3

Name Durchlaufende | Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Meldung
ERI AUSGANG 3 TYP Hardwareart des EA FIDI'IE Kein E/A Wie R/O
Kanal 3, definiert durch ~ELY Relaisausgang bestellt
die eingebaute Hardware
dCOP | 020 mA Ausgang (Anmerkung 1)
AFUND | FUNKTION Ausgang 3 Funktion nonE | Gesperrt. Es sind dann keine douk Konf
Ist das Gerit als Schritt- weiteren Parameter verfiigbar
regler (VC oder VP) UP Klappe 6ffnen. Nur VC und VP
bestellt, sind nur, nonE, |y, - Klappe schlieBen. Nur VC und VP
douk, UP, oder dwn A -
verfiigbar. HERE Heizausgang
Anmerkung: Ist Ausgang Cool | kihlausgang
3 = UP stellen Sie sicher, | wSP Arbeitssollwert Signalausgang Erscheint, wenn E/A
dass der zweite Schritt- | Py Istwert Signalausgang 3TYP =dclP
regelausgang = dwn ist 0P A leist Sienal Signalausgang
und umgekehrt. usgangsleistung Signalausgang
A5RLA | EA 3 QUELLE A Diese Parameter nonE | Kein Ereignis verkniipft nonE Konf
erscheinen nur, wenn ALt Alarm 1 *
3573 | easquerep | SFUNC=dlut ALg | Alarm2 *
A hiei Ereieni AL3 Alarm 3 *
uswahl eines Ereignis-
A5RCE
35 EA 3 QUELLEC status, der mit dem ALY Alarm 4 *
Ausgangskanal RLLA | Ale Alarme
A5RCT | EA3 QUELLED | verbunden wird. nuwAL | Jeder neue Alarm
CEAL | CT Alarm, Last, Leck und Uberstrom
Der Ausgangsstatus ist Lbr Regelkreisbruchalarm
das Ergebnis einer ODER Chr Fiihlerbruchalarm
Verkniipfung von Src A, EEnd | Timer End Status
Src B, Src €, und Src D. Erun | Timer Liuft Status
mAn Hand Status
B'S Zu vier Ereignisse rmkF | Externer Fehler (Abschnitt 9.1.2)
koénnen den Ausgang PurF | Netzausfall
steuern. — -
. P-LE | Programmgeber Ereignis (Abschnitt
Abschnitt 9.1.4. 13.2.3)

APL5 | AUSGANG 3 Minimale Ein/Aus Zeit fir | 0] bis | Auto oder 1.0 bis 150.0 s 5.0 fir | Konf
MINIMALE Ausgang. B00 | Auto =110 ms Relais
IMPULSZEIT Nur fiir zeitproportionale Auto fiir

Ausgange. Verhindert das Logik
zu schnelle Schalten bei
Relais

35ENS | AUSGANG 3 Konfiguriert die Polaritit | nor Normal nor Konf

POLARITAT von Ausgangskanal 3 !y Invertiert
(Abschnitt 9.1.3)

ARG DC AUSGANGS- | DC Ausgang Kalibrierung. | 420 4-20 mA 420 Konf

BEREICH Nur, wenn EED 0-20 mA
303 =dCOP

Anmerkung 1: Ein DC Ausgang benotigt eventuell eine Kalibrierung. Diese finden Sie in Abschnitt 16.3.41.3.4 beschrieben.
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9.1.9 AA Relais (AA) (Ausgang 4)

Dieses Relais (Wechsler) steht lhnen in den Gerdten der Serie 3200 optional zur Verfligung. Angeschlossen wird es liber
die Klemmen AA, AB und AC. Die Arbeitsweise des Ausgangs bestimmen Sie durch die Parameter im AA Menii. Die OP4
Anzeige wird durch diesen Ausgangskanal geschaltet.

AA RELAIS AR
Name | Durchlaufende | Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriff
Meldung
HYTYPE | AUSGANG 4 TYP | Hardwareart des EA rELY | Relaisausgang rELY R/O
Kanal 4, definiert durch
die eingebaute Hardware
HFUNC | FUNKTION Ausgang 4 Funktion nonE | Gesperrt diut Konf
Ist das Gerit als Schritt- | dOUE | Digitalausgang
regler (VC oder VP) UP Klappe 6ffnen. Nur VC und VP
bestellt, sind nur, nonE, dun Kl hlieRen. Nur VC und VP
douk, UP. oder dun w appe schlieBen. Nur VC un
verfligbar. HERE | Heizausgang
Anmerkung: Ist Ausgang Cool Kiihlausgang
4 = UP stellen Sie sicher,
dass der zweite Schritt-
regelausgang = dwn ist
und umgekehrt.
45RCH | EA 4 QUELLE A Diese Parameter nonE | Kein Ereignis verkniipft nonE Konf
erscheinen nur, wenn AL Alarm 1 *
WSRC3 | ea4queles | AFUNC=dluk ALZ | Alarm2 *
AL3 Alarm 3 *
YSRCL | EA 4 QUELLE C Auswahl elne.s Ereignis- ALY Alarm 4 *
status, der mit dem ALLA
Ausgangskanal L Alle Alarme
4SRCI | EA4 QUELLED | verbunden wird. nwAL | Jeder neue Alarm
CEAL CT Alarm, Last, Leck und
Der Ausgangsstatus ist Uberstrom
das Ergebnis einer ODER | Lbr Regelkreisbruchalarm

Verkniipfung von Src A, Sbr Fiihlerbruchalarm
Src B, Src C, und Src D. EEnd | Timer End Status
Erun | Timer Liuft Status

Bis zu vier Ereignisse mAn Hand Status

kdénnen den Ausgang -
rmEF Externer Fehler (Abschnitt 9.1.2)
steuern.
Abschnitt 9.1.4. PurF | Netzausfall
P-GE Programmgeber Ereignis
(Abschnitt 13.2.3)
4PLS | AUSGANG Minimale Ein/Aus Zeit far | 0.0 bis | 0 bis 150's 50 Konf
MINIMALE Ausgang. 500
IMPULSZEIT Nur fiir zeitproportionale

Ausgdnge. Verhindert das
zu schnelle Schalten bei

Relais
H5ENS | AUSGANG 4 Konfiguriert die Polaritdt | nor Normal nor Konf
POLARITAT von Ausgangskanal 3 ! U Invertiert

(Abschnitt 9.1.3)

* Die Mnemonik fiir die Alarme ist abhdngig von der Alarmkonfiguration.
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9.1.10 Digitaleingang Parameter

Digitaleingang A. Dies ist ein optionaler Digitaleingang an den Klemmen C und LA. Der Eingang kommt normalerweise
von einem spannungsfreien Kontakt, der eine Anzahl unterschiedlicher Funktionen steuern kann. Diese legen Sie (ber die
Parameter im LA Mendi fest.

© 3216 Regler kdnnen Sie mit einer optionalen EIA232 digitalen Kommunikation ausstatten. In diesem Fall steht Ihnen
der Digitaleingang nicht zur Verfligung.
Anmerkung: Klemmen C wird auch fiir den CT Eingang verwendet und ist somit nicht vom Stromwandler isoliert.

Digitaleingang B. Dieser Digitaleingang steht Ihnen in den Gerdten 3208 und 3204 an den Klemmen LB und LC zur
Verfligung.

Die Parametermendis sind bei beiden Eingdngen identisch:
LOGIKEINGANG MENU LA /L3

Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Meldung
LTYPE LOGIKEINGANG Kanalart LJP Logikeingang Wie Konf
TYP bestellt R/O
LI FUNKTION Konfiguriert die Funktion nonE | Eingang nicht verwendet RcAL Konf
LOGIKEINGANG des Digitaleingangs Ac AL Alarmbestitigung

SPe Auswahl Sollwert 2

Loch | Fronttasten sperren

kErES Timer/Programmgeber Reset

Erun Timer/Programmgeber Start

krrS Timer/Programmgeber
Start/Reset

EHLd Timer/Programmgeber Hold

mAn Hand Status

SbY Standby Modus. In diesem
Modus werden alle
Regelausgdnge null.

rmk Ein externer Sollwert kann
durch den Digitaleingang LA
ausgewahlt werden.
Abschnitt 9.1.2

rEc Rezeptauswahl durch
Digitaleingang
UP Externe Taste ,Mehr”

dwn L.SENS POLARITAET
LOGIKEINGANG
Konfiguriert die Polaritat
des Eingangskanals

nor Normal
L5ENS POLARITAT Konfiguriert die Polaritit nor Normal nor Konf
LOGIKEINGANG des Eingangskanals ! nu Invertiert

Yo 4-20 mA Ausgang
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9.2 Stromwandlereingang Parameter

Mit diesem fiir die Serie 3200 optionalen Eingang kdnnen Sie den Strom, der durch eine elektrische Last flieBt, liber einen
externen Stromwandler messen. Die Messung erfolgt sowohl im EIN Status des Heizausgangs (Laststrom), als auch im AUS
Status des Heizausgangs (Leckstrom).

®© 3216 Regler kdnnen Sie mit einer optionalen EIA232 digitalen Kommunikation ausstatten. In diesem Fall steht Ihnen
der Stromwandlereingang nicht zur Verfligung.

Alarm Liegt der Laststrom unterhalb des Grenzwerts oder der Leckstrom oberhalb des Grenzwerts, wird
ein Alarm getriggert. Die Hysterese ist flir beide Alarme auf 2 % des Stromwandlerbereichs
festgelegt.

Vollbereichswert  Wahlbar zwischen 10 bis 1000 A
STROMWANDLER MENUL T - INP

Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriff
Meldung
Tl MODULART CT Modulart [k} n | CT Eingangskreis Wie Konf R/O
vorhanden bestellt
CT5RC WANDLER Auswahl des Ausgangs, der den nonE | Keine
QUELLE vom CT Eingang gemessenen } O-{ | Eingang/Ausgang 1
Strom regelt. OP-2 | Ausgang 2
Die Quelle kann nur ein Heiz- AA AA Relais
oder Kiihlausgang sein.
CTRNG WANDLER CT Eingangsbereich 0 bis CT Vollbereichswert Wie Konf
BEREICH (1000) bestellt
CTLAT WANDLER Konfiguriert die Speicherart fiir nonE | Nicht speichern no Konf, wenn
ALARM den CT Eingangsalarm. Ruka | speichern mit autom. CT Alarm
SPEICHERN TYP Eine Beschreibung der Riicksetzen freigegeben
Spe|cherar'ten finden Sie im mAn Speichern mit manu-
Alarm Kapitel ellem Riicksetzen
LDAW LASTSTROM Schwellwert fiir Last Leerlauf OFF bis CT Vollbereichswert R/O
SCHWELLE Alarm - Min Alarm (einstellbar auf 3000)
LK.ALM SCHWELLE Schwellwert fur Leckstrom im OFF bis CT Vollbereichswert R/O
LECKSTROM AUS Status — Max Alarm (einstellbar auf 3000)
HL A SCHWELLE Schwelle Uberstrom — Max Alarm | OFF bis CT Vollbereichswert
UBERSTROM (einstellbar auf 3000)
LIRMP LASTSTROM Gemessener Laststrom Ebene 3,
wenn CT
Eingang
freigegeben
LHAMP LECKSTROM Leckstrom des CT Eingangs Ebene 3,
wenn CT
Eingang
freigegeben
CTIR CT METER Bereich des Amperemeters. 0 bis 1000 Ebene 3
BEREICH Nur 3208 und 3204
9.2.1 Analoge Darstellung der Stromalarme

Das Amperemeter steht Ihnen nur in den Gerdten 3208
und 3204 zur Verfligung.
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10. Sollwert Generator

Der Sollwert Generator liefert den Zielwert, auf den der Sollwert Legen Sie die obere und untere Grenze fiir
Prozess geregelt werden soll. Dies sehen Sie im Blockdia- Grenzen den Sollwert fest, um Einstellungen zu
gramm in Kapitel 7. Folgende Funktionen sind méglich: vermeiden, die fiir den Prozess nicht
Anzahl der  Zwei - Sollwert 1 (SP1), Sollwert 2 (SP2). tragbar sind.

Sollwerte  Jeder kann durch einen eigenen Parameter Sollwert Geben Sie die Steigung vor, mit der der
ausgewshlt oder extern iiber einen Rampe Sollwert von einem zum néchsten Wert
passend konfigurierten (Abschnitt 9.1.10) steigen soll.

Digitaleingang geschaltet werden. Direkter Auf den gewahlten Sollwert konnen Sie
Sie kénnen z. B. SP1 fiir den Normalbetrieb Sollwert direkt liber die Hauptanzeige zugreifen,
und SP2 fiir einen abgesenkten Nacht- Zugriff indem Sie die Mehr/Weniger Tasten
betrieb verwenden. betdtigen.

10.1 Sollwert Parameter

SOLLWERT MENU 5P
Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Meldung
5P.5EL SOLLWERT Auswahl des ersten oder 2. P! Sollwert 1 gewihlt SP | Ebene 3
AUSWAHL Sollwerts lber die Fronttasten. [of=] Sollwert 2 gewshlt
5P SOLLWERT 1 Erster Sollwert. Min und Max Sollwertgrenzen d Ebene 3
5P SOLLWERT 2 Zweiter oder Standby Sollwert Min und Max Sollwertgrenzen d Ebene 3
5P H I SOLLWERT Maximal méoglicher Sollwert. Untere Sollwertgrenze (SP.LO) bis Bereich Ebene 3
OBERE GRENZE obere Sollwertgrenze. Ebenso durch obere
RNGHI und RNGLD begrenzt. Grenze
5P.LD SOLLWERT Minimal méglicher Sollwert. Untere Sollwertgrenze bis obere Bereich Ebene 3
UNTERE GRENZE Sollwertgrenze (SP.HI). Ebenso durch untere
RNGHI und RNG.LD begrenzt. Grenze
REM.GP EXTERNER Liest den aktuellen externen R/O
SOLLWERT Sollwert, wenn Externer Sollwert
gewadhlt ist.
LR AUSWAHL Auswahl des Sollwerts liber Mo Nicht gewdhlt no Konf
WECHSEL die digitale Kommunikation. YES Gewihlt
SOLLWERT
SP.RAT SOLLWERT- Begrenzt die Anderungsrate sprung (OFF) oder O. { bis 3000 OFF Ebene 3
RAMPE des Sollwerts. Ist fiir SP1 und Anzeigeeinheiten pro Minute.
SP2 giiltig. Auflosung: Eine Dezimalstelle mehr
als PV
RAM PU | RAMPEN- Einheit fur die Sollwertrampe und | m n Minuten m N Ebene 3
STEIGUNG die Rampensteigung eines Hour Stunden
EINHEIT Programmgebers. SELC Sekunden
Loc. 7 LOKALER Aufschalten eines festen Offsets -199.9 bis 300.0 0o Ebene 3
SOLLWERTTRM auf den verwendeten SP.
REM.H I EXTERNER Obere Skalenbegrenzung fiir den | Zwischen Sollwert Hoch und Sollwert Ebene 3
EINGANG externen Sollwert. Tief (bis Version 2.11).
UNTERER Ab V2.11 kdnnen die Werte in allen
SKALAR Geraten der Serie variiert werden.
REM. LD EXTERNER Untere Skalenbegrenzung fiir den | Dies erméglicht z. B. die Verwendung
EINGANG externen Sollwert. eines 0-5 V Gerats mit einem 0- 10 V
OBERER SKALAR Eingang. Somit entsprechen 5 V dem
gesamten Sollwertbereich.
Bestellnummer HA028651GER Ausgabe 15.0 Dez 15 53



Bedienungsanleitung Serie 3200
SOLLWERT MENU 5P
Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Meldung
ROP.HI SETPOINT Obere Grenze fiir die Diese beiden Parameter wurden der Ebene 3
RETRANS HIGH Riickiibertragung des Version 2.11 zugefiigt.
Sollwerts. Sie ersetzten die oberen und unteren
ROP. LD | SETPOINT Untere Grenze fiir die Grejzen fur die .Sollwe'rtubertragung. Ebene 3
RETRANS LOW Ruckiibertragung des Sollwerts. In friiheren Gerdteversionen wurden
die Riickiibertragenen Sollwerte auf
den gesamten Sollwertbereich
skaliert. Die neuen Parameter
ermoglichen eine Skalierung
innerhalb eines Unterbereichs. Die
Werte entsprechen einem bei
4-20 mA Ubertragenen Sollwert. Liegt
der Sollwert auRerhalb dieses
Bereichs, wird er abgeschnitten
10.2 Beispiel: Einstellen einer Sollwertrampe

Die Parameter finden Sie in Ebene 3.

Vorgehen

| Anzeige

| Anmerkungen

1. Driicken Sie &, bis SOLLWERT

MENUE erscheint.

2. Gehen Sie mit @ auf SP1.

3. Stellen Sie mit ) oder @ den

Sollwert 1 ein.

Wiederholen Sie diesen Schritt fiir den unteren Sollwert

SALD.

4.  Gehen Sie mit @ auf SP2.

5.  Stellen Sie mit @ oder @ den

Sollwert 2 ein.

6. Rufen Sie mit @ den Parameter

SP.RAT auf.

7.  Geben Sie mit Q) oder @ die

Steigung fiir die Sollwertrampe ein.

Sobald der Sollwert gedndert wird, steigt/fallt der
Sollwert von seinem aktuellen Wert auf den neuen Wert
mit der eingegebenen Steigung. Die Einheit der Steigung
legen Sie mit dem Parameter RAMPU fest.

Die gleiche Steigung wird verwendet, wenn Sie von SP2
auf SP1 umschalten (nicht bei der Umschaltung von SP1
auf SP2).

Die Sollwertrampe hat eine Dezimalstelle mehr als die
SP/PV Auflosung.
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11. Regelung

Mit den Parametern in diesem Kapitel kdnnen Sie den Regelkreis fiir lhre Anwendung optimieren. Unten sehen Sie ein
Beispiel fiir einen Temperatur Regelkreis:

Die aktuell am Prozess gemessene Temperatur (PV) wird auf den

Regelausgang . Eingang des Reglers gegeben. Diese wird mit dem Sollwert (SP)

Regel- Leistungs- verglichen. Besteht zwischen Soll- und Istwert eine Abweichung
methode regelung (Fehler), berechnet der Regler einen Ausgangwert fiir Heizen oder
e ohler Regelkreis Kiihlen. Die Berechnung ist abhangig von dem geregelten Prozess,

ist aber meist ein PID Algorithmus. Die Regelausgdnge sind mit
Gemessene \ Anlagenbauteilen verbunden, die je nach Anforderung Heizen oder
PV Temperatur %Heiz- Kihlen. Die so entstehende Temperaturdnderung wird wiederum
element [ vom Fiihler gemessen und auf den Reglereingang gegeben. Diese
Anordnung wird als geschlossener Regelkreis bezeichnet.

Sollwer

11.1 Regelarten

Sie haben die Auswahl zwischen drei verschiedenen Regelarten: Ein/Aus Regelung, PID Regelung und Dreipunkt-
Schrittregelung.

11.1.1  Ein/Aus Regelung

Bei der Ein/Aus Regelung wird der Heizausgang eingeschaltet, wenn die Temperatur unter den Sollwert fallt. Steigt die
Temperatur tiber den Sollwert, wird der Heizausgang ausgeschaltet. Dies flihrt zu Oszillationen der Prozessvariablen. Diese
Oszillation kann die Qualitdt des Endprodukts beeinflussen. Aus diesem Grund sollten Sie die Ein/Aus Regelung nur bei
unkritischen Prozessen einsetzen. Die Ausgdnge eines Ein/Aus Reglers werden normalerweise mit Relais verbunden. Stellen
Sie eine Hysterese ein, um das standige Schalten dieser Relais oder eine Verzdgerung in der Regelausgangsaktion zu
verhindern.

Verwenden Sie den Kiihlausgang, wird dieser eingeschaltet, wenn die Temperatur liber den Sollwert steigt und
ausgeschaltet, wenn die Temperatur unter den Sollwert fillt. Diesen Ausgang kdénnen Sie mit einem Schaltbauteil wie
Relais, Kontaktgebern, Triacs oder digitalen Bauteilen verbinden.

11.1.2  PID Regelung

PID besteht aus drei Anteilen und ist ein Algorithmus zur kontinuierlichen Anpassung des Ausgangs entsprechend der
Vorgaben, um Anderungen der Prozessvariablen zu kompensieren. Diese Regelart ist stabiler, Sie miissen jedoch die
Parameter entsprechend der Prozesscharakteristik einstellen.

Die drei PID Anteile sind:
Proportionalband PB
Integralzeit Tl
Differentialzeit TD

Der Regelausgang ist die Summe dieser drei Anteile. Der kombinierte Ausgang ist eine Funktion der Magnitude und der
Dauer des Fehlersignals und der Anderungsrate des Prozesswerts.

Sie haben die Mdglichkeit, den Integralanteil und/oder den Differentialanteil auszuschalten, um eine reine Proportional-
Regelung (P), eine Proportional-Integral-Regelung (Pl) oder eine Proportional-Differential-Regelung (PD) zu erhalten.

Die PI-Regelung kdnnen Sie z. B. zum Messen einer Ofentemperatur verwenden, wenn der Sensor fiir Rauschen oder
elektrische Interferenzen anfillig ist und der Differentialanteil dazu fiihren wiirde, dass die Heizleistung standig schwingt.

PD-Regelung kdnnen Sie z. B. fiir Servomechanismen verwenden.

Zusatzlich zu den drei oben beschriebenen Anteilen bestimmen weitere Parameter die Giite des Regelkreises. Diese
beinhalten Cutback, Relative Kiihlverstarkung, manueller Reset. Diese Parameter finden Sie im Folgenden beschrieben.
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11.1.3  Dreipunkt-Schrittregelung

Dieser Algorithmus ist speziell fiir Schrittregler bestimmt. Er arbeitet im offenen Modus, d. h. die Regelung bendtigt zur
Bestimmung der Klappenposition kein Riickflihr-Potentiometer. Der Geschwindigkeitsmodus-Algorithmus regelt direkt die
Richtung und die Geschwindigkeit der Klappenbewegung, um den Fehler zwischen Sollwert und Istwert moglichst zu
eliminieren. Zur Ansteuerung des Klappenmotors kdnnen Sie ein Triac oder Relais verwenden.

11.1.3.1 Schrittregelung im Handbetrieb

Haben Sie Handbetrieb gewahlt berechnet der Algorithmus voraus, wohin sich die Klappe bewegt, basierend auf der
Anderung der Hand-Ausgangsleistung. Driicken Sie die Mehr oder Weniger Taste, werden fiir die Dauer der
Tastenbetdtigung +100 % bzw. -100 % auf den entsprechenden Ausgang gegeben. Im offenen Modus ist es wichtig, dass
Sie die Motorlaufzeit MTR.T korrekt eingeben, damit die Integralzeit richtig berechnet werden kann.

Die Motorlaufzeit wird definiert als Zeit, die der Motor benétigt, um die Klappe von der vollstandig geéffneten in die
vollstandig geschlossene Position zu fahren. Dies ist nicht unbedingt die auf dem Motor angegebene Zeit sich durch
eventuell eingebaute mechanische Stopps diese Zeit verdandert haben kann. Haben Sie die Motorlaufzeit korrekt
eingegeben, sollte die am Regler angezeigt Position mdglichst genau der aktuellen Position der Klappe entsprechen.
Erreicht die Klappe ihre Endposition, stoppt der Algorithmus und wird auf 0 % bzw. 100 % gesetzt, um eventuelle
Abweichungen aufgrund von Abnutzungen der Verbindungen oder mechanischen Bauteile zu kompensieren
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11.2 Regelparameter
In der folgenden Tabelle sehen Sie die verfiigbaren Parameter:
REGELKREIS MENU L TRL

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
(Durchlaufende Meldung
CTRLH KN1 REGELART P d PID Wie Konf
Auswahl des Regelalgorithmus fiir ofFF Heizen aus bestellt
Kanal 1. Fur die Ifana.ile 1 und 2 onoF Ein/Aus
konnen unterschiedliche Algorithmen E -
gewadhlt werden. Bei Temperatur- mtr Schrittregelung
anwendungen ist Kanal 1 normaler-
weise der Heizausgang, Kanal 2 der
Kiihlausgang.
CTRLL KN2 REGELART ofF Kihlen aus Wie Konf
Auswahl des Regelalgorithmus fiir P d PID bestellt
Kfmal 2. Fur die Kan?le 1 und 2 onoF Ein/Aus
koénnen unterschiedliche Algorithmen
gewdhlt werden.
Nicht fiir Schrittregler.
CTRLA REGELAKTION rEu Umgekehrte Aktion. Ausgang steigt, | rEu Konf
Auswahl der Regelrichtung. wenn PV fillt
dr Direkte Aktion. Ausgang steigt,
wenn PV steigt
PRUNT PROPORTIONALBAND EINHEIT Enl In technischen Einheiten
PErc In Prozent
ATUNE FREIGABE SELBSTOPTIMIERUNG OFF Selbstoptimierung aus OFF Ebene 3
On Start der Selbstoptimierung
FA L Wird angezeigt, wenn die Selbst-
optimierung nicht beendet werden
kann
AT.RIG SELBSTOPTIMIERUNG KONFIGURIERT | YES R2G wird durch Selbstoptimierung | YES Konf
R2G bestimmt
Erkldrung in Abschnitt 11.4 Mo R2G wird manuell eingegeben
F3 PROPORTIONALBAND 0.1 bis 9999 Anzeigeeinheiten oder 20 Ebene 3
Abschnitt 11.2.1 1 bis 999.9% wenn Proportionalband in %
T! INTEGRALZEIT Abschnitt 11.2.2 OFF bis 9999 s 360 s Ebene 3
I DIFFERENTIALZEIT Abschnitt 11.2.3 OFF bis 9999 s Bl s Ebene 3
TI bei Schrittregelung auf OFF
Rch RELATIVE KUEHLVERSTAERKUNG 0.1 bis 10.0 1.0 Ebene 3
Abschnitt 11.2.4
CHH CUTBACK HOCH Ruko oder 1 bis 000 Anzeigeeinheiten Auto = | Ebene3
Abschnitt 11.2.5 3xPb
CBLD CUTBACK TIEF Ruko oder 1 bis 3000 Anzeigeeinheiten Auto = | Ebene3
Abschnitt 11.2.5 3XPb
MR MANUAL RESET 0.0 bis 100.0 % (nur Heizen) 0.0% Ebene 3
-100.0 bis 100.0 % (Heizen/Kdihlen)
LBT REGELKREISUBERWACHUNGSZEIT OFF OFF sperrt den Regelkreisalarm OFF Ebene 3
Dieser Alarm uberpriift den Regel- 1 bis 9999 min

kreis, indem der Regelausgang, der
Prozesswert und dessen Anderungs-
rate standig kontrolliert werden.
Die Regelkreisiiberwachung arbeitet
mit allen Regelalgorithmen: PID, VP
und EIN/AUS.

Anmerkung: Nicht zu verwechseln
mit Last- und Teillastfehler.
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REGELKREIS MENU C TRL

Name

™
c1
2
—-
-

-
]
RS

Parameterbeschreibung
(Durchlaufende Meldung
AUSGANG HOCH
Begrenzung der maximalen
Heizleistung fiir den Prozess
AUSGANG TIEF
Begrenzung der maximalen
Kihlleistung fir den Prozess oder
Aufschalten einer minimalen
Heizleistung
MOTOR LAUFZEIT
Einstellen der Zeit, die der Motor von
der geschlossenen bis zur offenen
Position bendtigt.
KANAL 2 TODBAND
Die Zeit, in der weder Kanal 1 noch
Kanal 2 aktiv ist, damit nicht beide
Ausgdnge gleichzeitig EIN sind.
HEIZ HYSTERESE
KUEHL HYSTERESE

SICHERER AUSGANGSWERT
Ausgangsleistung bei Fiihlerbruch
FORCED MANUAL OUTPUT MODE
Auswahl des Regelkreisverhaltens bei

der Umschaltung von Auto auf Hand
Modus.

Der Ubergang von Hand zu Auto ist
immer stoRfrei.

NICHT-LINEARE KUEHLART
Fur die Kihlart passender
Algorithmus.

Typisch flr Extruder.

FORCED OUTPUT

Vorgabewert fiir Hand Ausgang,
wenn F.MOD = STEP

KREIS MODUS — AUTO HAND AUS
Abschnitt 4.4.4.

REGELKREISBRUCH STATUS

OPTIMIERUNG OBERE GRENZE
Zur Begrenzung des maximalen
Heizausgangs wahrend der
Selbstoptimierung
OPTIMIERUNG UNTERE GRENZE
Zur Begrenzung des maximalen
Kihlausgangs wahrend der
Selbstoptimierung

Wert

+100.0%

+100.0%

00 bis 9999 s

Anmerkung: Bei einer Schrittregelung sind nur

die Parameter PB und TI aktiv. Der TD

Parameter hat keinen Einfluss auf die Regelung.

OFF oder 0.1 bis 100.0 % des Kiihlen
Proportionalbands

1 bis 9999 Anzeigeeinheiten

-100.0 bis 100.0 %, begrenzt durch OP.HI und

OP.LO

nonE Ubergang Auto/Hand/Auto ist

stoRfrei

SEEP Der Ausgang geht auf einen zuvor

eingestellten Wert (F.OP)

LASE | Der Ausgang geht auf den zuvor

eingestellten Hand Wert.
Lin Linear
oL Olkiihlung
H2o Wasserkihlung
FAn Kihlung mit Druckluft

-100,0 bis 100,0 %, begrenzt durch OP.HI und

OP.LO

Auto Automatikbetrieb
mAn Handbetrieb
OFF Regelausgdnge gesperrt

Mo Aktueller Status des Regelkreisbruchs

YES

Bereich zwischen OP.HI und OP.LO

Die Parameter werden in den folgenden Abschnitten naher beschrieben.

Vorgabe

100.0 %

0.0 (nur
Heizen)
-100
(Kiihlen)

0.0

OFF

0.0 %

HDHE

Wie
bestellt

0.0

Zugriff

Ebene 3

Ebene 3

Ebene 3

Ebene 3

Ebene 3
nur
Ein/Aus

Ebene 3

Ebene 3

Konf

Ebene 3

Ebene 3

R/O

Ebene 3
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11.2.1  Proportionalband PB

Der Proportionalanteil liefert einen Ausgang proportional zur GréRe des Fehlersignals. Dies ist der Bereich, (iber den die
Ausgangsleistung kontinuierlich linear von 0 bis 100 % (flir Heizregler) eingestellt werden kann. Unterhalb des
Proportionalbands ist der Ausgang voll eingeschaltet (100 %), oberhalb des Proportionalbands ist der Ausgang
ausgeschaltet (0 %).

Die Weite des Proportionalbands bestimmt die Magnitude der Fehlerantwort. Stellen Sie das Band zu eng ein (hohe
Verstarkung), oszilliert das System. Wahlen Sie das Band zu weit (geringe Verstarkung), ist die Regelung zu trage. Ideal ist
ein Proportionalband, das so eng wie moglich ist, ohne ein Oszillation zu verursachen.

Aus‘%ang Proportionalband Tempieratur
— weit -— | | |
— «— Sollwert bF—————— — — =——
100 % en
Ansteigend engeres
0% Proportionalband
0% » Temperatur . et
Sollwert

Im Diagramm sehen Sie ebenso die Auswirkungen einer Verengung des Proportionalbands bei einer Oszillation. Ein sehr
weites Proportionalband liefert Thnen zwar eine Geradeausregelung, jedoch bleibt eine Abweichung zwischen Prozesswert
und Sollwert. Verengen Sie das Band, ndhert sich der Prozesswert dem Sollwert. Wird das Proportionalband jedoch zu
eng, wird das Regelkreis instabil und beginnt zu schwingen.

Stellen Sie das Proportionalband entweder in technischen Einheiten oder als Prozentanteil des Reglerbereichs ein.

11.2.2  Integralanteil Tl
Bei der reinen Proportionalregelung ist die bleibende Abweichung zwischen PV und SP nétig, um ein Ausgangssignal zu
generieren. Der Integralanteil entfernt diese bleibende Abweichung.

Der Integralanteil verandert langsam den Ausgang in Abhdngigkeit des Fehlers zwischen Soll- und Istwert. Liegt der Istwert
unter dem Sollwert, hebt der Integralanteil den Ausgang an, um den Fehler zu korrigieren. Liegt der Istwert oberhalb des
Sollwerts, senkt der Integralanteil den Ausgang ab oder erhoht die Kiihlleistung.

Im folgenden Diagramm sehen Sie die Auswirkung des Integralanteils.

Temperatur
7 3

Sollwert b———————— — —

Nur Proportional +
Proportional Integral Regelung
Regelung

> Zeit

Der Integralanteil wird in Sekunden gemessen (1 bis 9999 s). Je langer die Integralzeit, desto langsamer verandert sich der
Ausgang, d. h. desto trager wird die Antwort. Eine zu kurze Integralzeit verursacht Uberschwinger und eventuell Oszillation
der Regelung. Sie kdnnen den Integralanteil sperren, indem Sie dessen Wert auf OFF setzen.
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11.2.3  Differentialanteil TD

Der Differentialanteil liefert eine schnelle Anderung des Ausgangs bei einer rapiden Anderung des Fehlers. Fllt der
Messwert schnell ab, generiert der Differentialanteil eine groBe Anderung des Ausgangswerts, um der Stdrung entgegen
zu wirken. Dies ist vorteilhaft bei der Ausregelung kleiner Stérungen.

Temperatur Temperatur
Y Y

SP

Antwort mit
Differentialanteil

Proportional + Integral
Antwort

» Zeit » Zeit

Der Differentialanteil modifiziert den Ausgang, um den Fehlergradienten zu verringern. Er reagiert auf Anderungen des
Prozesswerts mit einer Ausgangsanderung, um das Storsignal zu entfernen. Erhohen Sie die Differentialzeit, verringert sich
die Einschwingzeit des Regelkreises nach einer Stérung.

Der Differentialanteil wird oft filschlich mit der Unterdriickung von Uberschwingern assoziiert. Tatséchlich sollten Sie den
Differentialanteil nicht zur Verhinderung von Uberschwingern beim Systemstart einsetzen, da sonst das Steady-State
Verhalten des Systems unweigerlich geschwicht wird. Verwenden Sie fiir die Unterdriickung von Uber- oder
Unterschwingern die Parameter Cutback Hoch und Cutback Tief (Abschnitt 11.2.5).

Grundsatzlich kénnen Sie den Differentialanteil zur Stabilisierung des Regelkreises verwenden. In manchen Fallen fihrt
der Anteil jedoch zur Instabilitat. Ist der PV z. B. stark verrauscht, kann der Differentialanteil das Rauschen verstarken und
zu starken Schwankungen des Ausgangs fiihren. In diesen Fillen sollten Sie den Differentialanteil sperren und den
Regelkreis neu optimieren.

Stellen Sie TD auf OFF, ist der Differentialanteil gesperrt.

In den Reglern der Serie 3200 wird der Differentialanteil aufgrund der PV Anderung berechnet. Bei z. B.
Temperaturregelungen bei Ofenanwendungen ist es liblich dieses Vorgehen zu nutzen, um thermische Schocks aufgrund
von schnellen Ausgangsanderungen zu vermeiden.

11.2.4  Relative Kiihlverstarkung R2G

Der Proportionalband Parameter PB justiert das Proportionalband fiir den Heizausgang. Die relative Kiihlverstarkung
justiert das Kiihlen Proportionalband relativ zum Heizen Proportionalband. Liegen die Raten fiir Heizen und Kiihlen weit
auseinander, kann eine manuelle Einstellung der relativen Kiihlverstarkung nétig sein, um ein optimales Ergebnis zu
erhalten. Eine Einstellung von 4 ist ublich.

Anmerkung: Dieser Parameter wird bei der Selbstoptimierung automatisch eingestellt, wenn Sie fiir den Parameter
AT.R2G Yes gewdhlt haben (Abschnitt 11.4).
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11.2.5 Cutback Hoch und Tief

Mithilfe der Cutback Parameter werden Uber- und Unterschwinger bei groBen Prozesswertinderungen vermieden (z. B.
unter Startbedingungen). Die Parameter sind unabhangig von den PID Komponenten. D. h., Sie kdnnen die PID
Komponenten fiir eine optimale Geradeausregelung einstellen und gleichzeitig die Cutback Parameter zur Verringerung
von eventuellen Uberschwingern konfigurieren.

Cutback beinhaltet das Verschieben des Proportionalbands zum dem Messwert ndchstgelegenen Cutback Punkt, wenn
sich der Messwert auBerhalb des Proportionalbands befindet und der Ausgang gesattigt ist (bei 0 oder 100 % Fiir einen
Heizregler). Das Proportionalband bewegt sich zum unteren Cutback Punkt und wartet, bis der Messwert das
Proportionalband erreicht. Danach ,,begleitet“ das Proportionalband den Messwert mit voller PID Regelung bis der Soll-
wert erreicht ist. In manchen Fallen kann es zu einem ,Einbruch” des Messwerts kommen, wenn dieser sich dem Sollwert
nahert, aber im Allgemeinen verringert dieses Vorgehen die Zeit, die der Prozess bendétigt, um den Sollwert zu erreichen.
Die oben beschriebene Prozedur kehrt sich bei fallenden Temperaturen um.

Setzen Sie Cutback auf Auto, werden die Cutbackwerte automatisch auf 3xPB konfiguriert.

Temperatur| lOberer Cutback Punkt, CBH

Sollwert | «— 0% Ausgang
<— 100 % Ausgang

TUnterer Cutback Punkt, CBL

> Zeit »

11.2.6 Manual Reset

In einem PID Regler entfernt der Integralanteil automatisch die Regelabweichung vom Sollwert. Arbeiten Sie mit einem PD
Regler (Ti = OFF), entsteht zwischen Prozess- und Sollwert eine bleibende Regelabweichung. Der Parameter Manual Reset
(MR) stellt den Wert der Ausgangsleistung bei einer Regelabweichung von null dar. Geben Sie diesen Wert manuell ein,
damit die Regelabweichung entfernt wird.

11.2.7 Regelaktion

Haben Sie Revers (7£1") gewahlt, steigt der Ausgang, wenn der Istwert unterhalb des Sollwerts ist. Wahlen Sie diese
Einstellung fir Heizen. Zum Kiihlen stellen Sie Direkt (I !R) ein.

11.2.8  Regelkreisiiberwachung

Der Regelkreis ist unterbrochen, wenn der PV nicht auf eine Anderung des Ausgangs reagiert. Da die Zeit, die der PV zum
Reagieren bendtigt vom Prozess abhdngig ist, kdnnen Sie mit der Regelkreisiiberwachungszeit festlegen, welche Zeit
vergehen darf, bis ein Regelkreisbruch angezeigt wird. Unter diesen Umstdnden geht die Ausgangsleistung auf ihren
maximalen oder minimalen Grenzwert. Andert sich bei einem PID Regler der PV innerhalb der
Regelkreisiiberwachungszeit um weniger als 0,5 x Pb, liegt ein Regelkreisbruch vor. Die Regelkreisiiberwachungszeit wird
bei der Selbstoptimierung eingestellt (typisch 12 x Td). Bei einem Ein/Aus Regler wird dieser Parameter nicht gezeigt und
der Regelkreisbruchalarm wird unterdriickt.

11.2.9 Kiihlalgorithmus

Die Methode der Kiihlung ist von der Applikation abhangig.

Zum Beispiel kann eine Extruder Spritzdiise durch Druckluft oder durch zirkulierendes Wasser oder durch Ol gekiihlt
werden. Die verschiedenen Methoden weisen auch unterschiedliche Effekte auf. Setzen Sie den Kiihlalgorithmus auf
Linear, wenn der Reglerausgang sich linear mit dem PID Anforderungssignal dndert. Wihlen Sie Wasser, Ol oder Luft,
wenn die Ausgangsdanderungen sich nicht linear zur PID Anforderung verhdlt. Der Algorithmus bietet dann die optimalen
Einstellungen fiir diese Kiihimethoden.
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11.3 Optimierung

Optimierung bedeutet die Einstellung der Regelparameter, damit eine gute Regelung mdglich ist. Gute Regelung bedeutet:
. Stabile, ,geradeaus” Regelung des Prozesswerts (z. B Temperatur) am Sollwert ohne Schwankungen.

. Keine Uber- oder Unterschwinger am Sollwert beim Anfahren.

. Schnelles Reagieren auf externe Einfliisse, d. h. schnelle Wiederherstellung des Prozesswerts auf den Sollwert.

Die Optimierung beinhaltet die Berechnung und Einstellung der folgenden Parameter in einem PID Regler:
Proportionalband PB, Integralzeit Tl, Differentialzeit TD, Cutback Hoch CBHI, Cutback Tief CBLO und relative
Kihlverstarkung R2G (nur fiir Heizen/Kiihlen Regler).

Bei der Auslieferung sind diese Parameter voreingestellt. In manchen Fallen liefern diese Werte aber keine befriedigende
Geradeausregelung. Da die Prozesscharakteristik durch den Aufbau des Prozesses bestimmt wird, miissen Sie die
Regelparameter anpassen, um ein besseres Ergebnis zu erhalten. Damit Sie die optimalen Werte fiir lhren Prozess
erhalten, fiihren Sie eine Optimierung durch. Nehmen Sie zu einem spateren Zeitpunkt Anderungen am Prozess vor,
sollten Sie den Regelkreis erneut optimieren.

Sie kénnen zwischen manueller und automatischer Optimierung wahlen. Beide Prozeduren bendtigen eine Schwingung
des Regelkreises und sind im Folgenden beschrieben.

11.3.1  Regelkreisantwort
Wird die Oszillation des Regelkreises ignoriert, gibt es drei Kategorien von Regelkreisverhalten:

Unterkritische Dampfung - In dieser Situation verhindern die Parameter eine Oszillation des Regelkreises, fiihren aber
zunichst zu einem Uberschwingen des Prozesswerts (PV), gefolgt vom Absinken des Prozesswerts auf den momentanen
Sollwert. Diese Art der Regelkreisreaktion auf den Sollwert nimmt nur kurze Zeit in Anspruch. Allerdings kann ein
Uberschwingen des Prozesswerts in bestimmten Fallen Probleme bereiten, und der Regelkreis kann fiir plétzliche
Prozesswertanderungen anfillig sein, die zu weiteren Oszillationen fiihren, bevor es zu einer erneuten Beruhigung kommt.

Kritische Dampfung - Dies ist die ideale Situation, bei der durch kleine Anderungen keine Uberschwinger ausgeldst
werden und der Prozess auf Anderungen kontrolliert reagiert.

Uberkritische Dampfung - In dieser Situation reagiert der Regelkreis kontrolliert, aber trige. Dies fiihrt zu einer
suboptimalen und unnétig langsamen Regelkreisfunktion

Der Ausgleich der P, | und D Komponenten ist ausschlieBlich von der Natur des geregelten Prozesses abhdngig.
In einem Kunststoff Extruder z. B. hat die Kessel Zone eine andere Regelkreisantwort als die Gusswalze, der Antrieb, die

Dickenkontrolle oder der Druck Regelkreis. Um das beste Ergebnis bei der Extrusion zu erhalten, sollten Sie die Parameter
jeder Zone auf ihre optimalen Werte einstellen.

11.3.2  Erste Einstellungen

Zusétzlich zu den in Abschnitt 11.3 aufgefiihrten Optimierungsparametern gibt es eine Reihe weiterer Parameter, die sich
auf die Regelkreisreaktion auswirken konnen. Diese Parameter miissen Sie korrekt konfigurieren, bevor Sie die
Optimierung manuell oder automatisch ausfiihren. Zu diesen Parametern zadhlen unter anderem:

Sollwert. Stellen Sie diesen mdglichst nah an den tatsachlichen Regelbedingungen ein.

Lastbedingungen. Stellen Sie die Lastbedingungen méglichst nah an den tatsachlichen Bedingungen ein. Z. B. sollte bei
einer Ofenanwendung eine reprdsentative Last veranschlagt werden, ein Extruder sollte laufen, etc.

Heizen/Kiihlen Grenzen. Die dem Prozess zugefiihrte Leistung kdnnen Sie durch die Parameter , Ausgang Tief” (oP.Lo)
und ,,Ausgang Hoch” (oP.Hi) begrenzen. Beide Parameter finden Sie im Regelkreis Menii. Bei einem reinen Heizregler sind
die vom System vorgegebenen Werte 0 und 100 %. Bei einem Heizen/Kiihlen Regler sind die vom System vorgegebenen
Werte -100 und 100 %. Auch wenn die meisten Prozesse darauf ausgelegt sind, zwischen diesen Grenzwerten zu laufen,
kann es in einigen Fallen niitzlich sein, die an den Prozess gelieferte Leistung zu begrenzen. Steuern Sie z. B. ein 220 V
Heizelement liber eine 240 V Quelle an, sollten Sie die Grenze fiir Heizen auf 80 % begrenzen, damit dem Heizelement
nicht zu viel Leistung zugefiihrt wird.

© Damit bei der Optimierung die Werte berechnet werden kénnen, muss der Messwert oszillieren. Stellen Sie die
Werte so ein, dass eine Oszillation um den Sollwert moglich ist.
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Kanal 2 Todband. Haben Sie einen zweiten (Kiihl-)Kanal konfiguriert, ist auch ein Parameter D.BAND im Regelkreis
Menii verfiigbar, Gber den Sie den Abstand zwischen den Heiz- und Kiihl-Proportionalbandern einstellen. Der vom System
vorgegebene Wert ist 0 %, das bedeutet, dass die Heizung nicht langer lduft, sobald die Kiihlung aktiv wird. Das Todband
kann eingestellt werden, um zu gewabhrleisten, dass die Heiz- und Kiihlkandle keinesfalls zusammen in Betrieb sind,
insbesondere wenn zyklische Ausgangsphasen installiert sind.

Minimum Ein-Zeit. Falls einer oder beide der Ausgangskandle mit einem Relais-, Triac- oder Logikausgang versehen
ist/sind, erscheint der Parameter -.PLS im entsprechenden Ausgang Menii (I0-1 Menii, OP-2 Menii, OP-3 Menii oder AA
Relaisausgang Menii). Dies ist die Zykluszeit flr einen zeitproportionalen Ausgang. Stellen Sie diese korrekt ein, bevor Sie
den Optimierungsprozess starten.

Eingang Filterzeitkonstante. Stellen Sie den Parameter FILTERZEIT vor Start der Optimierung ein. Sie finden ihn im
EINGANG Menu.

Motorlaufzeit. Haben Sie den Ausgang flir Schrittregelung konfiguriert, sollten Sie den Parameter MTR.T (Regelkreis
Menii) entsprechend des verwendeten Motors einstellen.

Weitere Erwdgungen
° Beinhaltet Ihr Prozess benachbarte interaktive Zonen, sollten Sie jede Zone einzeln optimieren.

. Es empfiehlt sich, einen Optimierungsprozess auszuldsen, wenn PV und Sollwert méglichst weit voneinander entfernt
sind. Auf diese Weise kdnnen die Bedingungen beim Hochfahren gemessen und die Cutbackwerte praziser
berechnet werden.

. Bei einem Rampen/Haltezeit Regler sollten Sie eine Optimierung nur in Haltezeiten, und nicht wahrend
Rampenphasen starten. Falls Sie den Rampen/Haltezeit Regler automatisch optimieren, sollten Sie den Regler in
jeder Haltezeit auf ,Halten“ setzen, wahrend die Selbstoptimierung aktiv ist. Beachten Sie, dass Optimierungen, die
Sie wahrend Haltezeiten mit unterschiedlichen Temperaturen ausfiihren, auch unterschiedliche Ergebnisse bringen
und so zu Nichtlinearitdt der Heizung/Kiihlung fiihren.
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11.3.3  Selbstoptimierung

Der One-Shot Tuner des Reglers stellt automatisch die Parameter der folgenden Tabelle ein:

Proportionalband PB

Integralzeit Ti Haben Sie Ti und/oder Td auf OFF gesetzt, da Sie mit PI, PD oder nur P Regelung
Differentialzeit Td arbeiten, bleibt der entsprechende Parameter wahrend der Optimierung ausgeschaltet.
Cutback Hoch CBHI Haben Sie CBHI und/oder CBLO auf Auto eingestellt, bleibt der Wert auch nach der
Cutback Tief CBLO Optimierung auf Auto, d. h. 3 x PB.
Sollen die Werte optimiert werden, miissen Sie CBHI und CBLO vor Start der Optimierung
auf einen Wert (nicht Auto) einstellen.
Die Selbstoptimierung liefert keine Cutbackwerte kleiner 1,6 x PB.
Relative Kiihlverstarkung R2G wird nur fiir Heizen/Kiihlen Regler berechnet.
R2G Nach einer Selbstoptimierung ist R2G immer auf Werte zwischen 0,1 und 10 begrenzt.

Liegt der berechnete Wert auBerhalb, wird der Alarm ,, Tune Fail“ aktiv.

Regelkreisunterbrechungszeit | Nach der Optimierung ist LBT auf 2 x Ti eingestellt (vorausgesetzt, Ti ist nicht OFF).
LBT Haben Sie Ti auf OFF gesetzt, ist LBT auf 12 x Td gesetzt.

Die Selbstoptimierung verwendet einen ,,One-Shot Tuner”, der durch Ein- und Ausschalten des Ausgangs den Prozesswert
zum Schwingen bringt. Aus Amplitude und Periode der Schwingung berechnet der Algorithmus die Optimierungswerte.
Die Selbstoptimierung unter verschiedenen Bedingungen finden Sie in den Abschnitten 11.3.5 bis 11.3.7 beschrieben.

11.3.4  Starten der Selbstoptimierung
Setzen Sie in Bedienebene 2 oder 3 den SELBSTOPTIMIERUNG FREIGABE Parameter auf ,,On*.
Driicken Sie die Bild und Parameter Tasten gleichzeitig um zur Hauptseite zurlick zu kehren. In der Anzeige zeigt die
blinkende Meldung EunE, dass die Optimierung lauft.
Eine Selbstoptimierung kdnnen Sie jederzeit starten. Normalerweise wird sie jedoch nur einmal wahrend der ersten
Inbetriebnahme des Prozesses durchgefiihrt. Sollte der zu regelnde Prozess anschlieBend jedoch unbefriedigend verlaufen
(da seine Eigenschaften sich geandert haben), kdnnen Sie eine erneute Optimierung unter den neuen Bedingungen
durchfiihren.
Der Selbstoptimierungs Algorithmus reagiert auf unterschiedliche Weise, je nach den Anfangsbedingungen der Anlage.
Die zu einem spateren Zeitpunkt in diesem Abschnitt folgenden Erlduterungen beziehen sich auf folgende Bedingungen:
1. Der Start PV liegt unter dem Sollwert und nahert sich dem Sollwert daher von unten (bei einem Heizen/Kiihlen
Regelkreis).
Wie oben, jedoch bei einem reinen Heiz Regelkreis.
Der Start PV liegt auf dem Sollwert. Das heiBt, innerhalb von 0,3 % des Reglerbereichs, wenn Sie fiir PB.UNT
Prozent, oder +1 technische Einheit (1 von 1000), wenn Sie fiir PB.UNT Eng gewahlt haben. Der Bereich wird als
~Oberer Skalenbereich“ bis ,Unterer Skalenbereich” fiir Prozesseingdnge definiert. Flir Temperatureingiange
entnehmen Sie die Werte aus der Tabelle in Abschnitt 8.1.

@ Liegt der PV gerade auRerhalb des oben genannten Bereichs, versucht der Algorithmus eine Optimierung von
oberhalb oder unterhalb des SP.

@ Tritt wahrend der Selbstoptimierung ein Fihlerbruch auf, wird die Optimierung abgebrochen. Beheben Sie den
Flhlerbruch und starten Sie die Selbstoptimierung erneut.

@ Kann keine Selbstoptimierung durchgefiihrt werden, erscheint die Fehlermeldung EEun blinkend in der Anzeige.
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11.3.5 Selbstoptimierung von unterhalb des SP — Heizen/Kiihlen

Der Punkt, an dem die Selbstoptimierung durchgefihrt wird (,Optimierungsregelpunkt®) liegt knapp unter dem Sollwert,
an dem der Prozess normalerweise lauft (Zielsollwert). Auf diese Weise ist sichergestellt, dass der Prozess nicht zu stark
aufheizt oder abkiihlt. Der Optimierungsregelpunkt wird wie folgt berechnet:

Optimierungsregelpunkt = Start PV + 0,75(Zielsollwert - Start PV).
Der Start PV ist der PV, der nach einem Ausregelungszeitraum von 1 Minute gemessen wird (Punkt ,B“ in der Abbildung
unten).
Beispiele: Wenn der Zielsollwert = 500 °C und der Start PV = 20 °C, dann ist der Optimierungsregelpunkt 380 °C. Wenn
der Zielsollwert = 500 °C und der Start PV = 400 °C, dann ist der Optimierungsregelpunkt 475 °C.
Dies ist darauf zuriickzufiihren, dass das Uberschwingen vermutlich geringer ist, wenn die Prozesstemperatur sich dem
Zielsollwert ndhert.

Die Optimierungssequenz finden Sie in folgender Abbildung dargestellt:

A
Zielsollwert Erster Spitze-
Uberschwinger  zu-Spitze /
Optimierungs- V4 \N Y 4 .
l it \ A Hysterese
regelpun L I ! I i *
|- LL! L
: | I [
| | I
| I [
| I I
L |
Ausgang . —. |_.i. ...........................
|
Null Ausgang -{---*=—---"="=-=-=- =1 ----— -t - I—(\/
o
Ausgang Tief e s s s — e e e —) o = m m = -
E F G H
A - Start der T
Optimierung H — Ende der
A-B=1min. Optimierung
Periode Aktion
A Start der Selbstoptimierung
A bis B B Heizung und Kiihlung eine Minute ,,Aus®, ermdglicht die Herstellung von Steady State Bedingungen.
B bis D Erster Heiz/Kiihl Zyklus zur Ermittlung des ersten Uberschwingers.
CBLO wird aus der Amplitude des Uberschwingers berechnet (wenn Sie nicht zuvor Auto gewihlt haben).
B bis F Zwei Oszillationszyklen ermdglichen die Ermittlung des Spitze-zu-Spitze-Werts und der Oszillationsperiode. Die PID
Werte werden berechnet.
F bis G Die Heizung wird erneut eingeschaltet. Bei G werden alle Ausgdnge ausgeschaltet, damit die Anlage natiirlich reagieren
kann.

Die Messungen in dieser Periode werden zur Berechnung der relativen Kiihlverstarkung R2G verwendet.
CBHI wird Uber die Gleichung CBLO * R2G berechnet.

H Die Selbstoptimierung wird abgeschaltet, und der Prozess wird am Zielsollwert anhand der neuen Regelwerte geregelt.

Sie kdnnen die Selbstoptimierung auch starten, wenn sich der PV iiber dem Sollwert befindet. In diesem Fall beginnt die
Sequenz mit voller Kiihlung bei ,,B“, nachdem sich das System 1 Minute stabilisiert hat.
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11.3.6

Die Sequenz fiir einen reinen Heiz Regelkreis ist die gleiche wie oben fiir einen Heizen/Kiihlen Regelkreis beschrieben,
abgesehen davon, dass die Sequenz bei ,,F* endet, da es nicht erforderlich ist, R2G zu berechnen.

Selbstoptimierung von unterhalb des SP — nur Heizen

Bei ,,F“ wird die Selbstoptimierung abgeschaltet, und der Prozess wird anhand der neuen Regelwerte geregelt.
Die relative Kiihlverstarkung R2G wird fiir reine Heiz Regelkreise auf 1,0 eingestellt.

Zielsollwert i} Erster
Uberschwinger zu-
|

PV

Optimierung-
regelpunkt

————— Hysterese

Ausgang Hoch

Null Ausgang - 3

. D E F

(I

)8 ¥ cbisp- 4 pubisk- I

Berechnung Berechnung

A - Start der von CBL PID

Optimierung F - Ende der
A-B=1min. Optimierung

Bei einer Optimierung von unterhalb des Sollwertes wird CBLO auf der Basis der Amplitude des ersten Uberschwingers
berechnet (vorausgesetzt, Sie haben zuvor nicht Auto gewahlt). CBHI wird auf den gleichen Wert eingestellt.

Anmerkung: Wie bei dem Heizen/Kiihlen Regelkreis konnen Sie die Optimierung auch starten, wenn sich der Start PV
Uber dem SP befindet. Die Sequenz entspricht der oben beschriebenen, nur dass der Vorgang mit natirlicher Kihlung

startet (,B“), nachdem sich das System 1 Minute stabilisiert hat.

In diesem Fall wird CBHI berechnet und CBLO wird auf den gleichen Wert gesetzt.

66

Bestellnummer HA028651GER Ausgabe 15.0 Dez 15



Serie 3200 Bedienungsanleitung

11.3.7  Selbstoptimierung am Sollwert — Heizen/Kiihlen

Manchmal ist es erforderlich, die Optimierung am tatsdchlich verwendeten Sollwert durchzufiihren. Die Sequenz des 3200
Reglers sehen Sie in folgendem Diagramm.

A .
Spitze-zu-
© 1 Spitze ! ! ! ! :
1 1 1 1 1 1 I
Hysterese | ; § | ; ; ; i
R ke b W i i !
Zielsollwert Ll . / ] !
3T i
* ot i
vt i
ot i
ot i
vt i
Ausgang Hoch | ——— — —
P
o
Null Ausgang : ' e
i
1
i
Ausgang Tief [—— -
i C D
e ‘
A - Start der
Optimierung | — Ende der
A-B=1min Optimierung
Periode Aktion
A Start der Selbstoptimierung.

Zu Beginn der Selbstoptimierung wird ein Test durchgefiihrt, bei der die Bedingungen fiir eine Optimierung am
Sollwert ermittelt werden.

Bedingung: Der Sollwert muss innerhalb von 0,3 % des Reglerbereichs bleiben, wenn Sie fiir PB.UNT Prozent, oder
+1 technische Einheit (1 von 1000), wenn Sie fiir PB.UNT Eng gewdhlt haben. Der Bereich wird als ,,Oberer
Skalenbereich” - ,Unterer Skalenbereich“ fiir Prozesseingange definiert. Fliir Temperatureingdange entnehmen Sie
die Werte aus der Tabelle in Abschnitt 8.1.1.

A bis B Der Ausgang wird fiir eine Minute auf dem aktuellen Wert ,,eingefroren®, und die Bedingungen werden wahrend
dieses Zeitraums standig liberwacht. Falls die obigen Bedingungen erfiillt sind, wird an ,B“ eine Selbstoptimierung
am Sollwert ausgelost. Bewegt sich zu einem beliebigen Zeitpunkt in diesem Zeitraum der PV auRerhalb der
Grenzbedingungen, wird die Optimierung abgebrochen und als ,,Optimierung von oberhalb des Sollwerts“ oder
,Optimierung von unterhalb des Sollwerts“ (je nachdem, in welche Richtung die Schwankung geht) wieder
aufgenommen.

Da der Regelkreis bereits am Sollwert ist, wird kein Optimierungsregelpunkt berechnet; der Regelkreis ist
gezwungen, um den Zielsollwert zu oszillieren.

Cbis G Der Prozess wird gezwungen zu oszillieren, indem der Ausgang zwischen den Ausgangsgrenzwerten wechselt. Die
Osziallationsperiode und die Spitze-zu-Spitze-Reaktion werden ermittelt und die PID Werte berechnet.

G bis H Es wird eine zusatzliche Heizphase ausgeldst; anschlieBend werden Heizung und Kiihlung an H ausgeschaltet,
sodass die Anlage natiirlich reagieren kann.

Die relative Kihlverstarkung R2G wird berechnet.

| Die Selbstoptimierung wird abgeschaltet, und der Prozess wird am Zielsollwert anhand der neu berechneten
Regelwerte geregelt.

Bei einer Optimierung am Sollwert wird kein Cutback berechnet, da es keine anfangliche Startreaktion auf die Heiz- oder
Kiihlanwendung gibt. Die Optimierung ergibt niemals Cutbackwerte von weniger als 1,6 x PB.
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11.3.8  Manuelle Optimierung

Liefert Ihnen die Selbstoptimierung aus beliebigen Griinden keine zufriedenstellenden Ergebnisse, kénnen Sie den Regler
auch manuell optimieren. Es gibt eine Reihe von Standardverfahren zur manuellen Optimierung. Hier ist die Ziegler-
Nichols-Methode beschrieben.

Stellen Sie den Sollwert auf seine normalen Betriebsbedingungen ein (Annahme: diese liegen oberhalb des Sollwerts,
sodass ,,Nur Heizen“ angewandt wird).

Stellen Sie die Integralzeit Ti und die Differentialzeit TD auf OFF.

Stellen Sie Cutback Hoch CBHI und Cutback Tief CBLO auf Auto.

Es ist moglich, dass der PV sich nicht exakt auf den SP einpendelt.

Ist der PV stabil, verringern Sie das Proportionalband (PB), sodass der PV gerade eben zu oszillieren beginnt. Lassen Sie
den Regelkreis zwischen den Einstellungen jeweils kurz stabilisieren. Notieren Sie sich den Wert des Proportionalbands PB
sowie die Oszillationsperiode T. Schwingt der PV bereits, messen Sie die Oszillationsperiode T und erhéhen das
Proportionalband allmahlich bis zu dem Punkt, an dem die Oszillation gerade eben stoppt. Notieren Sie sich das PB an
diesem Punkt.

Stellen Sie das Proportionalband, die Integralzeit und die Differentialzeit entsprechend folgender Tabelle ein:

Regelart Proportionalband (PB) Integralzeit (TI) (in Sekunden) Differentialzeit (TD) (in Sekunden)
Nur Proportional 2xPB OFF OFF

P + | Regelung 2,2xPB 0,8xT OFF

P + | + D Regelung 1,7xPB 0,5xT 0,12xT

11.3.9  Manuelle Einstellung der relative Kiihlverstirkung

Arbeiten Sie mit einem Regler mit Kiihlkanal, sollten Sie diesen freigeben, bevor Sie die berechneten PID Werte eingeben.
Beobachten Sie die Schwingungsform und stellen Sie R2G so ein, dass eine symmetrische Wellenform erscheint.

Geben Sie dann erst die oben berechneten Werte ein.

Temperatur
/

Sollwert bo0—-————— - — — — — — — — ————— -

-

R2G ist korrekt

R2G ist zu groR

R2G ist zu klein

» Zeit

68 Bestellnummer HA028651GER Ausgabe 15.0 Dez 15



Serie 3200 Bedienungsanleitung

11.3.10 Manuelle Einstellung der Cutbackwerte

Geben Sie die aus der Tabelle oben berechneten PID Werte ein, bevor Sie die Cutbackwerte einstellen.

Durch das oben aufgefiihrte Verfahren werden die Parameter fiir eine optimale Geradeausregelung eingestellt. Treten
unzulassige Uber- oder Unterschwinger beim Hochfahren oder bei groRen Spriingen im PV auf, sollten Sie die Cutback
Parameter wie folgt manuell einstellen:

Stellen Sie die Cutbackwerte auf eine Proportionalbandbreite, umgerechnet in Anzeigeeinheiten. Zur Umrechnung
nehmen Sie den Wert in Prozent, den Sie unter PB eingegeben haben und setzen Sie diesen in folgende Formel ein:
PB/100 x Regelbereich = Cutback Hoch und Cutback Tief

Beispiel: Ist PB = 10 % und der Regelberecih liegt bei 0 bis 1200 °C, dann ist

Cutback Hoch und Tief = 10/100 x 1200 = 120.

Beobachten Sie nach der korrekten Einstellung der PID Werte ein Uberschwingen, erhdhen Sie CBLO um den Wert des
Uberschwingens in Anzeigeeinheiten. Falls ein Unterschwingen zu beobachten ist, verringern Sie CBHI um den Wert des
Unterschwingens in Anzeigeeinheiten.

Anzeigeeinheiten
7 3

PV ndhert sich dem SP von
oben - Justage von CBHI

Sollwert |- ——— Erste_r Bbfrs_dl/viwg_er_ ___________

Erster Unterschwinger

PV ndhert sich dem SP
von unten — Justage von
CBLO

> Zeit
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11.4 Selbstoptimierung konfiguriert R2G
In einem Heizen/Kiihlen System stellen Sie mit R2G das Kiihlen Proportionalband zur Kompensation der Differenzen
zwischen der verfligbaren Heizleistung und der verfligbaren Kiihlleistung im Prozess ein (Abschnitt 11.2.4).

Es gibt verschiedene Lastbedingungen, in denen die Selbstoptimierung einen ungiinstigen Wert fiir R2G einstellt. Dies
sehen Sie an der Instabilitdt der Regelung nach einer fertiggestellten Selbstoptimierung. Unter diesen Umstdnden sollten
Sie den Wert von R2G Uberprifen. Ist dieser zu niedrig (anndahernd 0,1) UND ist der Prozess instabil, sollten Sie den Wert
von R2G manuell bestimmen und eingeben, bevor Sie eine neue Optimierung starten.

Anmerkung: Dies ist nur notwendig, wenn der Prozess die oben beschriebenen Bedingungen erfiillt.

Ein neuer Parameter (in Gerdten der Serie 3200 mit Lieferdatum nach Dez 08) bietet Ihnen die Moglichkeit, die
Optimierung des Parameter R2G zu unterdriicken, damit Sie diesen manuell eingeben konnen. Der Parameter heilt
AT.R2G (Auto-tune R2G) und bietet die Auswahl zwischen YES oder NO. YES ist Standard und bedeutet, dass R2G
automatisch eingestellt wird. Wahlen Sie NO, miissen Sie den Wert fiir R2G manuell eingeben.

Gehen Sie wie folgt vor:

1. Setzen Sie AT.R2G auf NO.

2. Geben Sie einen Wert fiir R2G ein. Unten sehen Sie ein Beispiel.

3. Berechnen Sie den Wert fiir die OPTIMIERUNG UNTERE GRENZE OP.LO = -OP.HI x R2G. Anmerkung 2.
4.  Starten Sie die Selbstoptimierung

Beispiel: Setzen eines Werts fiir R2G.

Ein Weg zur Erreichung eines passenden Werts fiir R2G ist das Messen der Heiz- und Kiihlraten im Bereich der normalen
Betriebstemperatur des Systems.

1. Messen Sie die Heiz- und Kiihlraten des Prozesses:-
a) Setzen Sie den Regler in Handbetrieb und schalten Sie die Heizleistung ein (begrenzt durch OP.HI).

b) Lassen Sie sich den Prozess von unterhalb des Betriebssollwerts aufheizen, dass er den normalen Betriebssollwert
Uberschreitet. Ist die aktuelle Temperatur etwa 10 % tber der normalen Arbeitstemperatur, schalten Sie die
Heizung aus.

¢) Wenn die Temperatur sich stabilisiert hat, schalten Sie die Kiihlung ein (begrenzt durch TU.LO). Warten Sie, bis
die Temperatur wieder unter den normalen Arbeitssollwert gefallen ist.

Eine grafische Darstellung des Ergebnisses sehen Sie hier:

Heizleistung EIN
OP.HI ——

Temperatur

Kiihlrate ,C”
/‘I/ ) o
\\: |
_— - L N

Heizrate ,H”

Normaler Betriebssollwert

OP.LO ——

Kihlleistung EIN

2) Berechnen Sie R2G mit R2G = (H/C) x (OP.LO/OP.HI)
Beispiel: Bei einer Heizrate von H = 10 °C pro Minute und einer Kiihlrate von C = 25 °C pro Minute, OP.HI = 80 %
und OP.LO = 40 % ergibt sich eine relative Kiihlleistung von R2G = 0,2.
Geben Sie den Wert fiir R2G (z. B. 0,2) ein.
Anmerkung 1: Diese Berechnung kompensiert die verschiedenen, durch OP.LO und OP.HI gesetzten
Ausgangsbegrenzungen.
Anmerkung 2: Ist der berechnete Wert fiir TU.LO groRer als die Ausgangsbegrenzung (OP.LO), geben Sie direkt den
berechneten Wert ein.
Anmerkung 3: Es ist vorgesehen, dass diese Prozedur im Normalfall vom Anlagenhersteller ausgefiihrt wird. Trotzdem
kdnnen Sie, wenn Sie R2G berechnet und AT.R2G auf NO gesetzt haben, kénnen Sie die Selbstoptimierung jederzeit
wiederholen, indem Sie ATUNE = On wahlen (vorausgesetzt, die Charakteristik des Prozesses hat sich nicht grundlegend
verdndert).
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11.5 Beispiel: Heizen und Kiihlen konfigurieren

Offnen Sie wie beschrieben die Konfigurationsebene.

Vorgehen | Ansicht

1. Driicken Sie , bis CTRL erscheint.

Anmerkungen

2. Gehen Sie mit auf CTRLH.

3. Wihlen Sie mit @ oder @ die
Heizart.

Wahlen Sie zwischen:
Prd  PID Regelung
onoF Ein/Aus Regelung

oFF  Kein Heizausgang konfiguriert

4. Gehen sie mit O auf CTRL.C.

5. Wahlen Sie mit ) oder @® die
Kiihlart.

Wahlen Sie zwischen:
oFF  Kein Kiihlausgang konfiguriert
Pl'd  PID Regelung

onoF Ein/Aus Regelung

6. Gehen Sie mit auf CTRL.A.

7.  Wabhlen Sie mit ) oder @ rEu.

Fir die Regelaktion wahlen Sie zwischen:
rEu Umgekehrt - Heizen

di - Direkt - Kiihlen

8. Gehen Sie mit auf PB.UNT.

9. Wihlen Sie mit @ oder @ die
Einheit.

Proportionalband Einheiten:
Enl  technische Einheiten

PErc Prozent

10. Rufen Sie mit weitere Parameter
auf, z. B. OP.HI.

11. Mit ® oder @ kdnnen Sie deren
Werte einstellen.

Haben Sie PID Regelung gewdhlt, kdnnen Sie hiermit die
Ausgangsleistung begrenzen.

OF.LO konnen Sie in gleicher Weise einstellen.

Haben Sie Ein/Aus Regelung gewahlt, erscheinen diese
Parameter nicht. Stattdessen erscheinen HYST.H und
HYST.L. Mit diesen Parametern konnen Sie die Differenz
zwischen Ein- und Ausschalten des Ausgangs einstellen.
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11.5.1  Auswirkung von Regelaktion, Hysterese und Todband

Bei Temperaturregelung wird CONTROL ACTION auf rEu gesetzt. Bei einem PID Regler bedeutet das, dass die
Heizleistung fallt, wenn der Istwert steigt. Bei einem Ein/Aus Regler ist der Ausgang 1 (meist Heizen) eingeschaltet (100 %),
wenn der Istwert unterhalb des Sollwerts ist und Ausgang 2 (meist Kiihlen) ist eingeschaltet, wenn der Istwert oberhalb
des Sollwerts ist.

Hysterese wird nur bei Ein/Aus Reglern angewendet. Sie definiert den Temperaturunterschied zwischen Ausschalten und
erneutem Einschalten des Ausgangs. Im Beispiel unten sehen Sie die Auswirkungen auf den Ein/Aus Regler

Todband kann bei Ein/Aus und PID Regler verwendet werden. Es verldngert die Periode, wenn weder Heizen noch Kiihlen
aktiv sind. Bei der PID Regelung wird dieser Effekt durch Integral- und Differentialzeit beeinflusst. Sie kdnnen das
Todband bei einer PID Regelung verwenden, wenn z. B. ein Stellglied eine gewisse Zeit zum Beenden der Zykluszeit
bendtigt. Das Todband stellt sicher, dass der Zyklus beendet ist und nicht Heizen und Kiihlen gleichzeitig aktiv werden.
Meistens wird das Todband nur fiir Ein/Aus Regler angewendet. Beim zweiten Beispiel ist dem ersten ein Todband von 20
hinzugefiigt.

Haben Sie einen Ein/Aus Regler mit REGELAKTION = rev, ist OP2 EIN, wenn der PV unterhalb des Sollwerts ist und OP1
EIN, wenn der PV oberhalb des Sollwerts ist.

Todband AUS

HYST.C Heizen und Kiihlen beide

EIN/AUS

Sollwert = 300 °C
Regelaktion = reverse
Heating Hysteresis = 8 °C
Kihl Hysterese = 10 °C
Todband = OFF

SP 300 °C

OP1 Ein
Heizen 100%
Keinop | _ _ _ ___ . ] L
OP2 Ein
Kiahlen 100% | _ - _
Heizen aus Kiihlen ein bei Kiihlen aus Heizen ein bei
bei SP SP + HYST.C bei SP SP — HYST.H
(300 °C) (310 °C) (300 °C) (292 °C)
Todband EIN
HYST.C Heizen und Kiihlen beide EIN/AUS
D.BAND Sollwert = 300 °C
SP 300°C Regelaktion = reverse
HYST.H Heiz Hysterese = 8 °C
Kihl Hysterese = 10 °C
Todband 50% der Kiihl Hysterese =
5°C
OP1 Ein
Heizen 100 %
Kemop | _ _ _ _ _ _ 4 . ] e
OP2 Ein
Kihlen100%| _ '

> -
Leistung Todband

bt b

Heizen aus bei Kihlen ein bei Kiihlen aus  Heizen ein bei
SP (300 °C) SP + HYST.C bei D.BAND  SP - HYST.H
(310 °C) (305 °C) (292 °C)
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12. Alarme

Alarme warnen das System, wenn ein voreingestellter Wert erreicht ist. Sobald ein Alarm auftritt, blinkt die rote ALM
Anzeige und eine durchlaufende Meldung erscheint auf der Anzeige. Sie kdnnen den Alarm auf einen Ausgang
(normalerweise Relais) legen (Abschnitt12.1.1), um im Alarmfall ein externes Bauteil zu aktivieren. Die Alarme stehen
Ilhnen nur zur Verfligung, wenn Sie diese bestellt und konfiguriert haben.

Sie kdnnen bis zu 8 verschiedene Alarme einstellen:

e Alarm 1, Alarm 2, Alarm 3, Alarm 4: konfigurierbar als Vollbereichsmaximal- oder -minimalalarm,
Abweichungsbandalarm, Abweichungsalarm Ubersollwert oder Untersollwert.

e  Fiihlerbruchalarm: Die Alarmmeldung — EINGANG FUHLERBRUCH (Gbr) erscheint, wenn der Fiihler oder die
Verbindung zwischen Regler und Fiihler unterbrochen wird. Der Ausgang geht auf den SAFE Wert, den Sie in
Bedienebene 2 einstellen kdnnen (Abschnitt 11.2).

e  Bei einem PRT Eingang wird Fiihlerbruch angezeigt, wenn mindestens einer der drei Leiter unterbrochen wird.

Bei mA Eingangen wird kein Fiihlerbruch erkannt, da die Eingangsklemmen iiber einen Lastwiderstand lberbriickt
sind.

Bei Spannungseingdngen kann Fihlerbruch nicht erkannt werden, wenn die Klemmen mit einem Potentialteiler
Uberbriickt werden.

o  Regelkreisbruchalarm: Wird als REGELKREISBRUCH angezeigt. Dieser Alarm wird aktiv, wenn der Regler innerhalb
einer bestimmten Zeit keine Reaktion des Prozesswerts auf eine Sollwertanderung erkennt.

° Stromwandleralarme: Leck, Lastfehler, Uberstrom (Abschnitt 9.2).

o  Externer Fehler: Dieser Alarm bezieht sich auf den externen Sollwerteingang. Wird nach einer Periode von 5 s kein
Wert empfangen, wird der externe Alarm gezeigt.

12.1 Alarmarten

In diesem Abschnitt finden Sie die verschiedenen Alarmarten grafisch erklart. Im Graf ist der PV (iber der Zeit dargestellt.
(Hysterese ist null).)

Alarmarten
* APV
Max Alarm [ ————— i~

) . " Temperatur
Abweichung Uber

weichungs- f

Sollwert (SP) ! " band

Abweichung Unter

Min Alarm IR 2 B St et e R

\

Ausgangsstatus | | | Zeit
Min Alarm Ein | Ein
Abweichung Unter Ein | Ein
Abweichung Uber | Ein |
Abweichungsband | Ein u Ein Ein
Max Alarm Ein
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Hysterese

Ist die Differenz zwischen dem Punkt, an dem der Alarm ,EIN“ schaltet und dem Punkt, an dem der

Alarm wieder ,,AUS“ schaltet. Durch die Hysterese wird eine eindeutigere Alarmanzeige erzielt und sie
verhindert das standige Schalten eines Relais.

Alarm-
speicherung

nonE | Nicht
speichern

ARuko | Automatisch

mAn | Hand

Euk | Ereignis

Alarm-
unterdriickung

Die Alarmunterdriickung

Die Alarmunterdriickung

Wird verwendet, um die Alarmbedingung zu erhalten, wenn ein Alarm aufgetreten ist. Die
Alarmspeicherung kann konfiguriert werden als:

Ein nicht gespeicherter Alarm wird zurlickgesetzt, sobald die Alarmbedingung
erlischt

Ein Alarm mit automatischer Speicherung bendtigt eine Bestdtigung, bevor er
zurlickgesetzt wird. Die Bestdtigung kann VOR erléschen der Alarmbedingung
stattfinden.

Der Alarm bleibt solange aktiv, bis sowohl die Alarmbedingung erloschen
UND der Alarm bestatigt ist. Der Alarm kann erst bestdtigt werden,
NACHDEM die Alarmbedingung erloschen ist.

ALM leuchtet nicht. Ein dem Ereignis zugewiesener Ausgang wird aktiv und
eine Uber iTools konfigurierte Meldung (Abschnitt 17.7) erscheint in der
Anzeige.

verhindert, dass ein Alarm in der Startphase aktiv wird. Erst wenn der Istwert

den sicheren Bereich erreicht hat, wird der Alarm freigegeben.

wird bei jeder Sollwertdnderung wieder aktiv.

In Abschnitt 12.2 finden Sie eine Erklarung der Alarmunterdriickung unter verschiedenen Bedingungen.

Ab Firmware Version 2.11 sind zwei
Gradientenalarme vorhanden. Diese sind:

Als Alarmsollwert wird
eine maximale positive
Steigung eingegeben.
Steigt der Prozesswert
(PV) schneller, wird der
Alarm aktiv.

Positiver
Gradient

(Einheit/Minute)

Als Alarmsollwert wird
eine maximale negative
Steigung eingegeben.
Fallt der Prozesswert
(PV) schneller, wird der
Alarm aktiv.

Negativer
Gradient

(Einheit/Minute)

PV Hysterese Positive Steigung in
> e < technischen Einheiten pro
Anderungsrate /',__ == T Minute
> eingestellte ° .
& ~ 7 Anderungsrate
Rate

]
|
| < eingestellte Rate
|
]

"~ Alarm EIN Alarm AUS  Zeit
PV , Hysterese

D\ o

| —>! =< Anderungsrate

|

Anderuhgsrate > < eingestellte Rate

> einge:stellte
Rate !

Negative Steigung in
technischen Einheiten pro
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12.1.1  Alarm Relaisausgang

Alarme kdnnen einen bestimmten Ausgang (meist Relais)
ansteuern. Sie kdnnen einen Alarm einen Ausgang
ansteuern lassen oder mehrere Alarme (bis zu 4) auf
einem Ausgang zusammenfassen. Diese Zuweisung
konnen Sie in der Bestellcodierung* angeben oder selbst
in der Konfigurationsebene festlegen.

* Bei vorkonfigurierten Alarmen gilt immer:

EA1 ist immer AL1

OP2 ist immer AL2

OP3 ist immer AL3

OP4 (AA) ist immer AL4

Jede Quelle kann
gewdhlt werden
aus:

Alarm 1 SRC.A
Alarm 2 SRC.B
Alarm 3 SRC.C
Alarm 4 SRC.D
Alle Alarme
Jeder neue Alarm Mor
CT Alafm, Last, ¥
Leck & Uberstrom SEn
Regelkreisbruch
Externer Fehler

Ausgan%

12.1.2  Alarmanzeige
e ALM Anzeige blinkt rot = neuer Alarm (unbestatigt).

e  Gleichzeitig lauft auf der Anzeige eine Meldung
durch, die die Alarmquelle und die Alarmart zeigt, z.
B. ,ALARM 1 MAX ALARM*.

e Mit der Eurotherm Konfigurationssoftware iTools
kénnen Sie eine eigene Alarmmeldung erstellen,
z. B. ,PROZESS ZU HEISS*.

e  Sind mehrere Alarme aktiv, laufen die Meldungen
hintereinander durch. Die Alarmanzeige wird
fortgefiihrt, solange noch ein unbestatigter Alarm
ansteht.

e  ALM Anzeige leuchtet stetig = Alarm wurde
bestatigt.

12.1.3  Alarmbestitigung
Driicken Sie gleichzeitig und O.

Die nun folgende Aktion ist abhangig von der Art der
Speicherung.

Nicht gespeicherte Alarme

Die Alarmbedingung steht an und der Alarm ist bestatigt.
e  ALM Anzeige leuchtet stetig.

e  Die Alarmmeldung lauft weiterhin durch.

Dieser Zustand bleibt bestehen, solange die
Alarmbedingung noch aktiv ist. Entfallt die
Alarmbedingung, erléschen die genannten Anzeigen.
Haben Sie dem Alarm einen Relaisausgang zugewiesen,
ist dieser im Alarmfall stromlos. Er bleibt in diesem
Zustand, bis Sie entweder den Alarm bestatigt haben
oder die Alarmbedingung entfallt.

Erlischt die Alarmbedingung bevor Sie den Alarm
bestatigt haben, wird der Alarm sofort zuriickgesetzt.

Gespeicherte Alarme
Die Beschreibung finden Sie in Abschnitt 12.1.
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12.2 Alarmverhalten nach Netzausfall

Die Antwort eines Alarm nach einem Netzausfall ist
abhangig von der konfigurierten Alarmspeicherung, der
Unterdriickung und des Bestatigungs Status des Alarms.

Das Verhalten eines aktiven Alarms nach einem
Netzausfall ist wie folgt:

Haben Sie bei einem nicht gespeicherten Alarm oder
einem Ereignis die Alarmunterdriickung konfiguriert,
wird diese wieder aktiv. Ohne Unterdriickung bleibt ein
aktiver Alarm weiterhin aktiv. Erlischt wahrend des
Ausfalls die Alarmbedingung, wird der Alarm inaktiv.

Bei der Speicherung mit automatischem Riicksetzen wird
eine konfigurierte Unterdriickung wieder aktiv, wenn Sie
den Alarm vor dem Netzausfall bestdtigt haben. Haben
Sie keine Unterdriickung konfiguriert oder den Alarm
noch nicht bestatigt, bleibt ein aktiver Alarm weiterhin
aktiv. Erlischt wahrend des Ausfalls die Alarmbedingung,
wird der Alarm inaktiv, wenn Sie ihn zuvor bestatigt
haben. Ansonsten wird zwar der Alarmausgang
zurlickgesetzt, Sie mussen den Alarm aber noch
bestdtigen. War der Alarm schon vor dem Netzausfall
sicher aber nicht bestitigt, bleibt dieser Zustand
bestehen.

Bei einem Alarm mit manuellem Riicksetzen wird die
konfigurierte Unterdriickung nicht aktiv und ein aktiver
Alarm bleibt aktiv. Erlischt wahrend des Ausfalls die
Alarmbedingung, geht der Alarm in den sicheren
Zustand, muss aber noch bestatigt werden. War der
Alarm schon vor dem Netzausfall sicher aber nicht
bestatigt, bleibt dieser Zustand bestehen.

In den folgenden Beispielen sehen Sie die grafische
Darstellung des unterschiedlichen Verhaltens:

12.2.1 Beispiel 1

Minimalalarm; Alarmunterdriickung: Keine Speicherung.

Netz Netz Netz
P ein aus/ein aus/ein

12.2.2  Beispiel 2

Minimalalarm; Alarmunterdriickung: Speichern mit
manuellem Riicksetzen.

A Netz Netz Netz
ein aus/ein aus/ein
|

Best. | Best. | Best.  Best.
PV '

Alarmd4 —— f —
SP

m
p=4
|;1

Alarm L
AUS t !
Anmerkung: Der Alarm erlischt nur, wenn die

Alarmbedingung nicht mehr ansteht UND der
Alarm bestatigt ist.

12.2.3  Beispiel 3
Minimalalarm; Alarmunterdriickung: Speicherung mit

automatischem Riicksetzen.

A Netz Netz Netz
ein aus/ein aus/ein

PV Best. Best. - Best. Best.
2

Alarm
SP

Alarm Best. 2 —
AUS Alarmausgang bleibt
Alarm .
s | in Alarm-zustand laber
P ALM Anzeige|leuchtet
stetig.
Alarm Best. 3 — Alarmausgang
EIN _“—_",_[ _____ |_| -0 bleibt aktiv, bis
Alarm Alarmbedingung
AUS Alarm erlischt.

ew [ ] P

Alarm Best. 4 -

AUS Alarmausgang bleibt
bis zur Bestdtigung
aktiv.

76 Bestellnummer HA028651GER Ausgabe 15.0 Dez 15



Serie 3200

Bedienungsanleitung

12.3 Alarm Parameter

Vier Alarme stehen lhnen zur Verfiigung. Die Parameter erscheinen nicht, wenn Sie flir Alarmart = None gewahlt haben.

Der folgenden Tabelle kdnnen Sie die fiir die Alarmkonfiguration nétigen Parameter entnehmen.

ALARM MENU ALARM
Name Durchlaufende
Meldung
(y ALARM 1 ART
Al - ALARM 1
SOLLWERT

HIL5T5 ALARM 1

AUSGANG
AIHYS ALARM 1

HYSTERESE
RALAT ALARM 1

SPEICHERN
H{BLK ALARM 1

BLOCKIERUNG

Parameterbeschreibung

Auswahl der Alarmart

Alarm 1 Sollwert.

Die letzten drei Zeichen zeigen die
oben konfigurierte Alarmart

Zustand des Alarmausgangs

Beschreibung am Anfang des
Kapitels

Beschreibung am Anfang des
Kapitels

Beschreibung am Anfang des
Kapitels

Wert

nonE Alarm nicht
konfiguriert

H Maximalalarm
Lo Minimalalarm
dH Abweichung Hoch

dlo Abweichung Tief
bnd Abweichung Band

rrc Positiver Gradient
Eingstellt in 1-9999
techn. Einheiten/
Minute

Frc Negativer Gradient
Eingstellt in 1-9999
techn. Einheiten/
Minute

Gerédtebereich

OFF Alarm aus
On Alarm ein
0 bis 9999

nonE Nicht speichern
Auko Automatisch
mAn Manuell

Euk Ereignis (ALM
Anzeige blinkt nicht,
aber Meldung kann
angezeigt werden)

Mo Keine Unterdriickung

YES Unterdriickung

Die Parameter werden fiir Alarm 2, Ac; Alarm 3, A3; Alarm 4, A4 wiederholt.

Vorgabe | Zugriff

Wie Konf

bestellt

0 Ebene 3
R/O
Konf

Wie Konf

bestellt

Mo Konf
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7



Bedienungsanleitung

Serie 3200

12.3.1

Gehen Sie in die Konfigurationsebene.

1.

Vorgehen

Gehen Sie mit @auf ALARM.

Beispiel: Alarm 1 konfigurieren

Anzeige

Anmerkungen

2. Rufen Sie mit & ALTYP auf. Wihlen Sie zwischen:
3. Wihlen Sie mit @ oder @ die nonE  Alarm nicht konfiguriert
gewiinschte Alarmart. H Maximalalarm
Lo Minimalalarm
dH Abweichungsalarm Ubersollwert
dlo Abweichungsalarm Untersollwert
bnd Abweichungsbandalarm
4. Rufen Sie mit @) Al.— auf. Die letzten drei Zeichen (---) zeigen die oben
konfigurierte Alarmart.
5. Geben Sie mit Q) oder @ den
Alarmsollwert ein. Der Alarmsollwert wird in der oberen Anzeige
dargestellt.
In diesem Beispiel wird ein Maximalalarm erkannt, wenn
der Messwert 215 erreicht.
6. Gehen Sie mit auf A1 STS. Dieser schreibgeschiitzte Parameter zeigt den Zustand
des Alarmausgangs.
7. Offnen Sie mit @ A1 HYS. In diesem Beispiel wird der Alarm beendet, wenn der
Messwert um 2 Einheiten unter den Alarmsollwert fallt
8. stellen Sie mit @ oder @ die (bei 213 Einheiten).
Hysterese ein.
9. Gehen Sie mit & auf A1 LAT. Wahlen Sie zwischen:
10. Wahlen Sie mit & oder @ die Art nanE  Keine Speicherung
der Speicherung, Auko  Automatisch
mAn Manuell
Euk Ereignis
Eine Erklarung finden Sie im Alarm Kapitel.
11. Gehen Sie mit & auf A1 BLK.
12. Wahlen Sie mit © oder @ YES
oder Ma.
13. Wiederholen Sie diese Konfiguration
fuir die Alarme 2 bis 4, wenn
gewlinscht.
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12.4 Diagnose Alarme

Diagnose Alarme zeigen mogliche Fehler innerhalb des Reglers oder angeschlossener Gerdte.

Anzeige Bedeutung Was ist zu tun

ELonF Der Regler bendtigt eine gewisse Zeit, um eine Gehen Sie in die Konfigurationsebene und dann
Anderung eines Parameterwerts zu iibernehmen. zurlick zur bendétigten Bedienebene. Es ist moglich,
Der Fehler tritt auf, wenn Sie den Regler vom Netz dass Sie die Parameteranderung erneut durchfiihren
genommen haben, bevor die Anderung vollstindig mussen.
libernommen wurde.

Schalten Sie den Regler nicht aus, wenn ConF
blinkt.

ELAL Kalibrierfehler Werkskalibrierung wiederherstellen.

ECEr EEPROM Fehler Reparatur im Werk.

EEE- Fehler im nicht-fliichtigen Speicher. Notieren Sie den Fehler und wenden Sie sich an den

Hersteller.

ELin Ungiiltiger Eingang. Vor allem bei Offnen Sie das INPUT Menii in der Konfigurations-
Kundenlinearisierungen, die nicht korrekt ebene und wahlen Sie ein giiltiges Thermoelement
eingegeben wurden oder defekt sind. oder eine andere Eingangsart.

Emod EA1, OP2 oder OP3 wurden verandert. Haben Sie vor Ort ein neues Modul eingebaut,

12.4.1 Bereichsiiberschreitung
Ist der Eingangswert zu hoch, wird HHHHH angezeigt.

Liegt der Eingangswert zu tief, wird LLLLL angezeigt.

offnen Sie die Konfigurationsebene und gehen dann
in die gewlinschte Bedienebene.

Tritt diese Meldung zu einem anderen Zeitpunkt auf,

senden Sie das Gerat zur Reparatur zuriick ans Werk
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13. Timer/Programmgeber

Einen Timer kdnnen Sie fiir eine von vier Betriebsarten konfigurieren. Diese kdnnen Sie in Ebene 3 oder in der

Konfigurationsebene auswahlen:

1.
2.
3.
4.

Haltezeit Timer
Verzogerungs Timer
Soft Start Timer

Programmgeber — bestellbare Option

Die Bedienung des Timers finden Sie in Kapitel 5 beschrieben.

13.1

Timer Parameter

Mit den folgenden Parametern der Konfigurationsebene kdnnen Sie die unterschiedlichen Timer konfigurieren.
TIMER MENU TMER

Name

THRES

555P

S5RR

Durchlaufende
Meldung

TIMER
KONFIGURATION

TIMER
AUFLOESUNG

TIMER START
SCHWELLWERT

TIMER ENDE

SOFT START
SOLLWERT

SOFT START
LEISTUNGS-
GRENZE

TIMER STATUS

Parameterbeschreibung

Konfiguration der
Timerart

Zeiteinheit.

Fiir Programmgeber:

Anzeige der Haltezeit bei

laufendem Programm.

Maximale Abweichung
zwischen SP und PV,

bevor der Timer startet.

Nur Haltezeit Timer
und Programmgeber.

Aktion nach Ablauf der
Timerzeit.

Nur Haltezeit Timer
und Programmgeber.

Schwellwert fiir die
Leistungsbegrenzung

Nur 5FSE Timer.

Grenze der Ausgangs-
leistung bei Start.

Nur SFSE Timer.
Status des Timers.

Jedem Status kann eine
Meldung zugewiesen
werden (iTools).

nonE
duwEl
dELY
SFSE
Proli

Hour

m n

OFF oder 1 bis 3000 Einheiten ober- oder

unterhalb

OFF
duE!l
5P2
rE5

Wert

Timer gesperrt
Haltezeit Timer
Verzbdgerungs Timer
Soft Start Timer
Programmgeber

Stunden HH:MM
Minuten MM:SS

des Sollwerts

Regelausgang geht auf 0 %

Regelung auf SP1
Gehe zu SP2

Programmgeber riicksetzen

Regler Eingangsbereich

0 bis 100%

rES

run

hol d

Reset: Timer ist zurlickgesetzt.
Programm ENDE und RUN
Digitalausgange sind AUS.

Lauft (zahlt): RUN leuchtet und der
Programm RUN Digitalausgang ist

EIN.

Lauft (Hold): RUN blinkt. Der RUN

Digitalausgang ist EIN.

Vorgabe

Wie
bestellt

Off

Zugriff

Ebene 3

Konf
R/O
Ebene 3

Ebene 3

Konf

Konf

Konf

Ebene 3
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TIMER MENU TMER

Name Durchlaufende | Parameterbeschreibung Wert Vorgabe @ Zugriff
Meldung
End Timed out: RUN erlischt. Der RUN
Digitalausgang ist AUS und der ENDE
Digitalausgang EIN. Durch Driicken
der , Ack” Tastenkombination (oder
Bestatigung liber Comms oder
Digitaleingang) geht das Programm in
Reset und der ENDE Digitalausgang
wird AUSgeschaltet. Kann zum
Ansteuern eines Signaltons
verwendet werden.
SERD SERVO MODUS Definiert die Art des SP Starts an SP1 (oder SP2). SP
Programmgeber Starts Nach Netzausfall muss das Programm
und der Wiederher- neu gestartet werden.
stellung nach Netzausfall. P Start am Prozesswert.
Abschnitt5.9.2. Nach Netzausfall muss das Programm
Nur Programmgeber. neu gestartet werden.
SPrb | Startan SP1 (oder SP2).
Nach Netzausfall lduft das Programm
von SP1 oder SP2 mit der zuletzt
verwendeten Steigung weiter.
Purb Start am Prozesswert.
Nach Netzausfall lduft das Programm
vom aktuellen Istwert mit der zuletzt
verwendeten Steigung weiter.
TGP ! ZIELSOLLWERT 1 Erster Zielsollwert Regler Eingangsbereich 0 Ebene 2
RR RAMPEN- Steigung zum Erreichen OFF, 0:1 bis 3000 Einheiten pro Minute oder Off Ebene 2
STEIGUNG 1 von TSP.1.1 Stunde
IWEL HALTEZEIT 1 Zeit, die der Sollwert auf | JJFF, 0:01 bis 99:59 hh:mm oder mm.ss off Ebene 2
TSP.1 bleibt
Geben Sie die letzten 3 Parameter auch fiir die folgenden 3 Segmente ein, d. h. TSP.2, 3 & 4), RMP.2 (3 & 4), DWEL.2 3 & 4).
DiELL TIMER LAUFZEIT Timerzeit 0:00 bis 99:59 hh:mm oder mm.ss 0 Ebene 3
(nicht Programmgeber)
TELAP VERGANGENE Vergangene Zeit seit 0:00 bis 99.59 hh:mm oder mm.ss Ebene
ZEIT Timerstart. R/O
TREMN RESTLAUFZEIT Verbleibende Zeit bis zu 0:00 bis 99.59 hh:mm oder mm.ss Ebene 3
TIMER Ablauf des Timers.
EVENT EREIGNIS Ereignisausgang wird im 0 = Keine Ereignisse 0 Ebene 3
AUSGANGE gewdhlten Segment aktiv. 255 —= Ereignisse in allen Segmenten
Nur Programmgeber
Abschnitt13.2.3
POYCL PROGRAMM Anzahl der Programm- 1 bis 100 1 Ebene 3
ZYKLEN wiederholungen
CviiE PROGRAMM Zeigt die aktuelle 1 bis 100 Ebene 3
ZYKLUS Wiederholung bei
laufendem Programm.
Der Timer kann vom Reset Status gestartet werden, indem Sie die Restlaufzeit andern.
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13.2 Programmgeber

Der Funktionscode CP bietet Ihnen einen Programmgeber mit vier Rampen/Haltezeit Paaren. Jedes Paar besteht aus einer
Rampe mit konfigurierbarer Steigung und einer Haltezeit. Die Werte flir Rampe und Haltezeit kdnnen Sie in Bedienebene
2 selbst bestimmen (Abschnitt 5.9.1).

Im nachstehenden Diagramm sehen Sie das Programmprofil.

Temp Ende Typ
3 SP2 (Servo von PV)
SP2(70) f——————————————————————————————————————— ——————
RMP.1, DWEL.1 RMP.2'DWEL.2 'RMP.3! DWEL.3 RMP.4! DWEL.4 Haltezeit
: Off
Servo PV oder Rampe zu, Rampe zu ? l
P —» SP1mit | TsP2mit | RampezuTSP3  RampezuTSPd .y .
RMP1 RMP2 mit RMP3 mit RMP4 _ Reset™...
SP1 (20) -—————— ————————'——————————————'—————————"""""“‘“"'"““""""-‘.‘.‘.t';::::::
»>Zeit
OFF Program RUNNING
RESET | |
RUN 1 |
Digital O/P = Erun
END I L
Digital O/P = EEnd
EREIGNIS- I |
AUSGANGE
> Programm
| ZYKLEN 1 bis 100
Anmerkungen:

Fir einen Temperatursprung setzen Sie die Rampensteigung im Segment auf OFF.

1. Bendtigen Sie ein Rampen/Haltezeit Paar nicht, setzen Sie die Rampensteigung auf OFF und den TSP auf denselben
Wert wie im vorangegangenen Segment,

2. TIMER ENDE - Ist Ende Typ = SP2, wird TIMER ENDE erst aktiv, wenn die Rampe beendet oder SP2 erreicht ist. Eine
DWELL (Haltezeit) als Ende Typ wird eher verwendet (Voreinstellung).

13.2.1 Schwellwert

Ein einzelner Schwellwert bietet lhnen ein Holdback der Rampe eines Rampe/Haltezeit Paares. Die Haltezeit wird solange
zuriickgehalten (Holdback), bis der PV das durch den +/- Schwellwert festgesetzte Band um den SP erreicht:

Temperatur
\ Haltezeit halten, DWEL.n
bis PV innerhalb 1 _ -~ \l/
| _ _ __1__ _ _ desschwellwerts , _ _ _ _ _ _ _______________Y_
TSPn bp—————————— e ———— T THRES = +n
_______________ ; _;z‘,____—______________________
- 1
Start der Rampe
Aktueller PV

Rampe zu SP1
auf SP.RAT

\

> Zeit
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13.2.2 Digitalausgdange Run/End

Sie kénnen wadhrend oder am Ende eines Programms Digitalausgange (normalerweise Relais) schalten (Diagramm in
Abschnitt 13.2). Diese Ausgdnge stellen Sie in der Konfiguration ein, indem Sie das entsprechende Ausgangsparameter
Mendi - 10-1, OP-2, OP-3 oder AA — auswdhlen und den Parameter PrG.E dem Parameter SRC.A (B, C oder D) zuweisen.

Das folgende Beispiel zeigt lhnen, wie Sie OP-2 konfigurieren, damit dieser bei laufendem Programm arbeitet. OP-3 soll so
konfiguriert werden, dass er bei beendetem Programm aktiv wird. Vorausgesetzt wird, dass Sie 10-1 als Regelausgang fiir
einen Heizregler konfiguriert haben.

1. Wihlen Sie die Konfigurationsebene.

Driicken Sie @, bis P -2 erscheint.

Driicken Sie &, bis 2Func erscheint und wihlen Sie mit & oder @ daouk.

Gehen Sie mit auf 2.5 L A (oder B oder C oder D) und wihlen Sie mit ® oder® Erun.
Driicken Sie @, bis OP-3 erscheint.

Driicken Sie &, bis IFunc erscheint und wihlen Sie mit @ oder ® dout.

Gehen Sie mit auf 357 T A (oder B oder C oder D) und wihlen Sie mit ®@ oder ® EEnd.

N o v~ W N

13.2.3  Ereignisausgdnge wdhrend eines Segments

Diese Funktion steht Ihnen ab Softwareversion 2 zur Verfiigung.

Im TIMER Menii kdnnen Sie mit dem Parameter EVENT einen Ereigniseingang fiir jedes Segment des Programms
konfigurieren.

Maochten Sie einen Ausgang in einem Segment schalten, beachten Sie den Wert der Gewichtung aus folgender
Tabelle/Abbildung fiir das entsprechende Segment. Notieren Sie sich die Gewichtungen der Segmente, in denen Sie einen
Ereignisausgang einschalten méchten und addieren Sie diese Werte. Geben Sie den Wert als Ereignis Einstellung ein.
Maochten Sie z. B. im ersten Rampen Segment und im zweiten Haltezeit Segment einen Ereignisausgang einschalten, sind
die Gewichtungen 1 + 8 = 9. Geben Sie diesen Wert als Ereignis Einstellung ein. Die Gewichtungen fiir Rampe 1 und
Haltezeit 3 sind 1 + 32 = 33. Md&chten Sie das Ereignis in den Haltezeiten 1, 3 und 4 einschalten, sind die Gewichtungen
2 + 32 + 128 =162. Dieses Beispiel sehen Sie in der Abbildung dargestellt.

Beachten Sie auch das Beispiel in Abschnitt13.2.4 ,Konfiguration eines Programmgebers*.

Segment Gewichtung Beispiel: Ereignisausgang EIN in Haltezeit Segmenten 1, 3 und 4.
Rampe 1 1 1 2 4 8 16 32 64 128
Haltezeit 1 2
Rampe 2 4
Haltezeit 2 8
Rampe 3 16 Rampe | Halte- Rampe Halte- Rampe Haltezeit Rampe Haltezeit
Haltezeit 3 32 1 zeit 1 2 zeit 2 3 3 4 4
Rampe 4 64
Haltezeit 4 128 2 + 32 + 128 - 162

Uber dieses Ereignis kénnen Sie einen Ausgang schalten. Im folgenden Abschnitt wird Ausgang 4 so konfiguriert, dass er
wahrend eines Segments aktiv ist
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13.2.4  Konfiguration eines Programmgebers

Wie bereits in Abschnitt 5.9 beschrieben, kdnnen Sie den Programmgeber in Ebene 2 konfigurieren. Die Rampensteigung,
die Ereignisausgange und die Anzahl der Programmwiederholungen kénnen Sie nur in Ebene 3 oder der
Konfigurationsebene einstellen.

Unten sehen Sie die vollstandige Liste der méglichen Parameter. Der Vollstandigkeit halber sind die in Ebene 2
einstellbaren Parameter (Abschnitt 5.9.1) hier erneut aufgefiihrt.

Wahlen Sie wie in Abschnitt 6.1.3 beschrieben Ebene 3 oder die Konfigurationsebene.

Bedienung

Wihlen Sie das
TIMER Menii.

Konfigurieren Sie
den Timer als

Programmgeber.

Stellen Sie die
Auflosung ein.

Setzen Sie den
Schwellwert.

Stellen Sie die
Ende Aktion ein.

Wihlen Sie den
Servo Modus.

Geben Sie den
ersten
Zielsollwert ein.

Geben Sie die
erste Rampen-
steigung ein.

Stellen Sie die
erste Haltezeit
ein.

Wiederholen Sie die oben genannten Schritte fiir alle Segmente.

Wihlen Sie die
Segmente, in
denen das Relais
schaltet.

Stellen Sie die

Programmwieder-

holungen ein.

Konfigurieren Sie
Ausgang 4 (AA
Relais) als
Ereignisausgang.

Aktion
Gehen Sie mit @ auf TIMER.

Wihlen sie mit & TM.CFG.

Gehen Sie mit ) oder @ auf
Pral.

Gehen Sie mit @ auf TM.RES.

Wihlen Sie mit ) oder @
Hour oder mi n.

Gehen Sie mit @ auf THRES.
Stellen Sie mit ) oder @ den
Wert ein.

Gehen Sie mit auf END.T.
Wihlen Sie mit Q) oder @
OFF oder P2 oder dwE!!.
Gehen Sie mit @ (2x) auf
SERVO.

Wihlen Sie mit Q) oder @ PU
oder SP.

Gehen Sie mit auf TSP.1.
Stellen Sie mit ) oder @ den
Wert ein.

Gehen Sie mit @ RMP.1.
Stellen Sie mit ) oder @ den
Wert ein.

Gehen Sie mit @ auf DWEL.1.

Stellen Sie mit ) oder @ den
Wert ein.

Gehen Sie mit @ auf EVENT.

Stellen Sie mit <) oder @ den
Wert ein.

Gehen Sie mit auf P.CYCL.
Stellen Sie mit ) oder @ den
Wert ein.

Offnen sie mit & das AA
Menii.

Gehen Sie mit auf 4SRC.A.

Wihlen Sie mit @ oder @
PrLE.

Anmerkungen

Die Auflosung bestimmt die Anzeigeweise der Haltezeit
bei laufendem Programm. Sie dient nicht der Einstellung
der Rampensteigung. Diese stellen Sie in Ebene 3 oder
der Konfigurationsebene mit RampUnits im SP Menii ein
(Abschnitt 10.1).

In diesem Beispiel startet die Haltezeit erst, wenn der PV
maximal 5 Einheiten vom Sollwert entfernt ist.

In diesem Beispiel regelt das Gerdt weiter auf dem
letzten Sollwert.

OFF schaltet den Ausgang ab und bei SP2 regelt das
Gerdt am Sollwert 2.

In diesem Beispiel startet das Programm vom aktuellen
Istwert.

In diesem Beispiel lduft der Sollwert vom Istwert aus auf
den ersten Zielsollwert, 100.

In diesem Beispiel lduft die Rampe mit einer Steigung
von 8,0 Einheiten pro Stunde. Sie Einheit fiir die Rampe
wdhlen Sie im SP Menii (Abschnitt 10.1).

In diesem Beispiel wird der Sollwert fiir 2 Stunden und
11 Minuten gehalten.

Einstellung wie in Abschnitt 13.2.3 beschrieben.
In diesem Beispiel wird der Ereignisausgang wahrend
Rampe 2 aktiv.

0 = Programm lauft einmal
bis
100 = Programm wird 100 mal wiederholt.

Nur in der Konfigurationsebene moglich. Sie konnen
4.SRC.B, 4.5RC.C oder 4.SRC.D anderen Funktionen (z. B.
Erun oder EEnd) zuweisen, damit das Relais eben-so
bei laufendem oder beendetem Timer aktiv wird.
Anmerkung: Haben Sie einen Ausgang fiir das gesamte
Programm konfiguriert, kdnnen Sie ihn nicht zum
Schalten wahrend eines einzelnen Segments
konfigurieren. In diesem Fall missen Sie einen anderen
Ausgang konfigurieren (Abschnitt13.2.2).
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13.3

Beispiel: Konfigurieren eines Haltezeit Timers als 2-Schritt Programmgeber

Haben Sie das Geradt nur als Regler bestellt, kdnnen Sie trotzdem ein einfaches Rampen/Haltezeit; Rampen/Haltezeit
Programm konfigurieren.

Das Beispiel setzt folgende Hardware voraus:

Ausgang 2

E/A 1

AA Relais
Dig Eingang

Heizausgang Relais
Timer Ende Digitalausgang
Timer lduft Digitalausgang
Run/Reset Eingang

Hier sehen Sie ein typisches Anschlussdiagramm fiir dieses Beispiel:

L ="

N

[

Reset Run

V1

Regler 0\
. Sicherung 3
Helzelement 2ATYP T
Sicherung
< 1A
Timer Ende L }
< 1B
| |: 2A _l
mim(kg
Kontakt L1 L_
Heizelement —
I 3216

A ]

T S T - [3) 2]
B m ] > —

AA >

— Timer Lauft
AB >

AC

\|

= +

V+

— > T/C
V_ -

Konfiguration der E/As

Offnen Sie wie in Abschnitt 6.1.3 beschrieben die Konfigurationsebene:

Bedienung Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Offnen Sie das 1. Gehen Sie mit aufl O -1. Konfiguration des Timer Ende
10-1 Menii. Digitalausgangssignals.

Durchlaufende Meldung
EA - MENUE
Einstellen der 2. Offnen Sie mit @) (2x) 1.FUNC. d ,: Durchlaufende Meldung
Funktion d o ou -1 FUNKTION
untion des 3. Wihlen Sie mit @ oder @ douk. O £n P -
Digitalausgangs. LI
Verkniipfen Sie 4.  Gehen Sie mit auf1.SRC.A. 1 src.b 1.sre.c 1.sre.d =nonE
Quelle A fjass 5 wWihlen Sie mit @ oder ® EEnd. und | SENS =nor, damit das Relais bei
10-1 bei Timer Timer Ende stromfiihrend schaltet.
Ende Status = Durchlaufende Meldung
WAHR geschaltet AUSGANG + QUELLE
wird.
Wahlen Sie OP-2 | 6. Offnen Sie mit OoP-2. Konfiguration des Regelausgangs.
Men. Durchlaufende Meldung
ARUSGAND 2 MENU
SetzenSiedie | 7. Gehen Sie mit O auf 2. FUNC. HEAE 50
Ausgangs- 8. Wihlen Sie mit @ oder @ HERE. Sl | und 25605 = nor
funktion auf C.roive

. Durchlaufende Meldung

Heizen

RUSGANG & FUNKTION
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Auswahl des AA
Relais Menis.

Einstellen der
Funktion des
Ausgangs auf
Digitalausgang.

Verkniipfen Sie
Quelle A, dass
das AA Relais
schaltet, wenn
Timer lauft
Status = WAHR

Auswahl des LA
Digitaleingang
Mendis.

Stellen Sie den
Eingang zum
Starten/
Riicksetzen des
Timers ein.

9.

10.
11.

12.
13.

15.
16.

wihlen Sie mit & A A .

Gehen Sie mit O auf 4. FUNC.

Wihlen Sie mit Q) oder @ dout.

Gehen Sie mit O auf 4.SRC.A.

Wihlen Sie mit Q) oder @ Erun.

Gehen Sie mit auf LA.

Gehen Sie mit auf L.D.IN.

wihlen sie mit @ oder @ Err 5.

Konfiguration des Timer

Bedienung
Auswahl des
Timer Mendis.

Konfigurieren Sie
den Timer als
Haltezeit Timer.

Stellen Sie den
Schwellwert ein.

Nach Ablauf des
Timers soll auf
SP 2 geregelt
werden.

17.

18.
19.

Vorgehen
Gehen Sie mit aufT IMER.

Gehen Sie mit auf TM.CFG.

Wihlen sie mit @ oder @ duwFl!.

Gehen Sie mit auf THRES.
Wabhlen Sie mit ® oder @ c.

Gehen Sie mit & auf END.T.
Wabhlen Sie mit Q) oder @® SPe.

Ly CTIner
1 ILI_HUI

Anzeige

Gehen Sie zuriick in Ebene 3 und starten Sie den Timer wie zuvor beschrieben.

Konfiguration des AA Relais Timer Start
Digitalausgangsignals.

Durchlaufende Meldung

AR RELR IS

Durchlaufende Meldung

HANRL Y RUSGANGSFUNK TION

4 src.b 4.sre.c 4.sre.d =nonE

und 4 SENS =nor, damit das Relais bei
Timer Lauft stromfiihrend ist.
Durchlaufende Meldung

RUGGANG 4 OQUELL

Konfiguration des LA Digitaleingangs
zum Starten/Riicksetzen des Timers iiber
einen externen Kontakt.

Setzen fiir RUN, Unterbrechen fiir RESET.

Anmerkungen
Konfiguration des Timers.
Kann auch in Ebene 3 durchgefiihrt werden.
Durchlaufende Meldung
TMER MENUE.
™ .RES =m n oder Hour
Durchlaufende Meldung

THERKONFIGURATION

Die Haltezeit startet, wenn der PV um
2 ° vom Sollwert abweicht
Durchlaufende Meldung
THMERGTART GCHWELLWERT
Stellen Sie I/ £

Durchlaufende
TMER ENT

LL auf die bendtigte Zeit.
Meldung
E.
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Folgende Einstellungen werden angenommen

Rampensteigung (SP.RAT) = 20 °C/min
Der Schwellwert verhalt sich wie ein Holdbackwert und kann ausgeschaltet werden. Sie kénnen einen Digitaleingang zur
Ansteuerung einer externen Meldeeinheit konfigurieren, damit der Bediener das Ende des Prozesses erkennt. Diese

Meldung kdnnen Sie mit Ack, und @, bestatigen.

SP1 =70 °C

End.T = SP2 = 20 °C

Durchlaufende >

TIMER LAUEFT

TIMER ENDE >

Meldung
An diesem Punkt
Temp Servo 2y PV
\ I DWELL -
SP1(70°C0) —————L_ ! S S Y THRES = AUS
Rampe zu Rampe zu
Servo SP1 mit SP2 mit
zuPv. —> SP.RAT SP.RAT
Start
sP2(20°C) b b
> Zeit
RUN/RESET —l Ii
Digitaleingang
RUN Digital O/P = Erun |—\—
END Digital O/P = EEnd
Schwellwert ausgeschaltet
Durchlaufende 5 TIMER RUNNING TIMER END 5
Meldung
Temp
A
- HALTEZEIT \1,
SP1 (70 °C) - — Y e ——— - THRES = +n
________ 7/ Rampezu  Rampezu’ N\ | | A
Servo AN . pe
Py = SP1 mit SP2 mit —— 5P
Start SP.RAT SP.RAT — PV
s20° p>°---—-—-r
< Abwarts zdhlen > > Zeit

RUN/RESET —I

Digitaleingang

|

RUN Digital O/P = Erun

END Digital O/P = EEnd

Schwellwert eingeschaltet

Der Timer verhilt sich wie ein einfacher Programmgeber mit 4 Segmenten (2 Rampen und 2 Haltezeiten).
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14. Rezepte

Ein Rezept nimmt einen ,Schnappschuss“ der aktuellen Werte und speichert diese unter einer Rezeptnummer.

Fiinf Rezepte stehen lhnen zur Verfligung, in denen Sie eine Reihe Parameterwerte fiir unterschiedliche Prozesse
speichern kdnnen. Die Liste der moglichen Parameter finden Sie in Abschnitt14.3.1.

Uber die iTools Konfigurationssoftware kénnen Sie jedem Rezept einen eigenen Namen geben. Ebenso haben Sie iiber

iTools die Moglichkeit, die Rezeptliste zu verandern (Kapitel 17).

14.1 Werte in einem Rezept speichern

Vorgehen

1.  Gehen Sie mitaufR ECIP.

Anzeige

Anmerkungen

Durchlaufende Meldung
REZEPTMENUE.

2. Gehen Sie mit @ auf STORE.

3. Waihlen Sie mit Q) oder @ die
Rezeptnummer, z. B. .

Durchlaufende Meldung
REZEPT S ICHERN ALS.

Die aktuellen Parameterwerte werden in
Rezept 1 gespeichert.

14.2 Werte in einem zweiten Rezept speichern

In diesem Beispiel wurde das Proportionalband verdndert. Die neuen Werte sollen in Rezept 2 gespeichert werden.

Alle anderen Werte bleiben gleich:
Vorgehen

1.  Gehen Sie mit auf CTRL.

Anzeige

Anmerkungen

Durchlaufende Meldung
REGELKRE 15 MENUE.

2. Gehen Sie mit @ auf PB.

3. Andern Sie mit @ oder @ den Wert
auf z. B. CC.

Durchlaufende Meldung
PROPORT 1O NHLERANT

4. Gehen Sie mit & auf RECIP.

Durchlaufende Meldung
REZEPTMENY

5. Gehen Sie mit & auf STORE.

6. Wahlen Sie mit ® oder @ c.

Durchlaufende Meldung
Rezept sichern als.
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14.3 Auswahl eines Rezepts

Vorgehen |
1. Gehen Sie mit aufRECIP.

Anzeige

Anmerkungen

Durchlaufende Meldung
REZERPTMENUE.

Durchlaufende Meldung
Aktuelle Rezeptnummer.

2. Gehen Sie mit @ auf REC.NO.

3. Wabhlen Sie mit ) oder @ die

Rezeptnummer, z. B. I. Die in Rezept 1 gespeicherten Werte werden

nun verwendet.

Rufen Sie eine Rezeptnummer auf, die noch
nicht gespeichert wurde, wird FA! L angezeigt.

14.3.1

Liste der vorgegebenen Rezept Parameter

Die Gerdte Auflosung wird immer gespeichert und geladen, sowie Gerdte Einheit, Proportionalband Einheit und Rampe

Auflosung. Die weiteren Rezept Parameter kdnnen Sie der Liste entnehmen.

P13 Proportionalband R Alarm 1 Sollwert 1

T Integralzeit A2k Alarm 2 Sollwert 2

1 Differentialzeit R3 Alarm 3 Sollwert 4

I.3ANT Kanal 2 Todband A Alarm 4 Sollwert 4

CRD Cutback Tief LET Regelkreisbruchzeit

CBH! Cutback Hoch HYSTH Kanal 1 Hysterese

RaG Relative Kiihlverstirkung Hi5TE Kanal 2 Hysterese

cp Sollwert 1 HOME Hauptanzeige

5Pz Sollwert 2 S5PHI Sollwert obere Grenze

MR Manual Reset, nur Ein/Aus Regelung | 5P. L0 Sollwert untere Grenze

ORH! Ausgang obere Grenze m.CFG Timer Konfiguration

0P Ausgang untere Grenze MRS Timer Reset

S5ARFE Sicherer Ausgang 55.5P Soft Start Sollwert

SPRAT Sollwert Rampensteigung 55.PUR Soft Start Leistung

A LHYS Alarm 1 Hysterese wett Haltezeit

AZHYG Alarm 2 Hysterese THRES Timer Schwellwert

A3HYS Alarm 3 Hysterese ENDT Timer Ende Typ

AY.HYS Alarm 4 Hysterese RAM PU Rampen Einheit
T.9TRT Programmgeber/Timer Status

Ebenso kdénnen Sie Rezept liber die iTools Konfigurationssoftware einstellen (Abschnitt 17.10).
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15. Digitale Kommunikation

Uber die digitale Kommunikation (kurz Comms) kann
der Regler mit einem PC oder Netzwerk Computer-
system kommunizieren.

Diese Regler arbeiten mit dem MODBUS RTU Protokoll.

Eine vollstandige Beschreibung des Protokolls finden Sie

unter www.modbus.org.

Zwei Schnittstellen mit MODBUS RTU Kommunikation

Funktionalitdt stehen lhnen zur Verfligung:

1. Eine Konfigurationsschnittstelle — fiir die
Kommunikation mit einem System zum
Herunterladen der Gerdte Parameter und zur
Durchfiihrung der Hersteller Tests und Kalibrierung.

2. Eine optionale RS232 oder RS485 Schnittstelle Gber
die Klemmen HD, HE und HF - fiir die Feld
Kommunikation, z. B. mit einem PC mit SCADA
Paket.

Beide Schnittstellen kénnen nicht gleichzeitig aktiv sein.

Eine vollstandige Beschreibung der digitalen

Kommunikationsprotokolle (ModBus RTU) finden Sie im

2000 Series Communications Handbook, Bestellnummer

HA026230, oder unter www.eurotherm.de.

Jeder Parameter hat eine eigene Modbus Adresse. Am
Ende dieses Kapitels sind diese Adressen aufgelistet.

15.1 Anschluss digitale Kommunikation

15.1.1 EIA232

Um EIA232 verwenden zu kdnnen bendtigen Sie einen
PC mit einer EIA232 Schnittstelle (meist COM1).
Verwenden Sie fiir ein EIA232 Kabel ein abgeschirmtes
dreiadriges Kabel.

Die Klemmenbelegung fiir EIA232 sehen Sie in folgender

Tabelle. Einige PCs arbeiten mit einem 25 Pin Stecker, 9
Pins sind jedoch Ublich.

Standard | PC Buchse Pin | PC Funktion | Gerdte Gerdt

Kabel Nr. * Klemmen
Farbe 9-fach | 25-fach Funktion
Weil 2 3 Empfangen, HF Senden, TX
RX
Schwarz |3 2 Senden, TX HE Empfangen, RX
Rot 5 7 Common HD Common
Verbinden| 1 6 Empfangssignal
4 8 erkennt
Datenterminal
6 n bereit
Datensatz
bereit
Verbinden| 7 4 Sendeanfrage
Klar zum
8 5 Senden
schirm 1 Erde

* Diese Funktionen sind normalerweise den Pins zuge-
wiesen. Bitte iberpriifen Sie dies anhand des PC
Handbuchs.

15.1.2  EIA485 (2-Leiter)

Maochten Sie EIA485 verwenden, puffern Sie die EIA232
Schnittstelle des PC mit einem EIA232/EIA485 Konverter.
Der Eurotherm KD485 Kommunikations Adapter
entspricht den Anforderungen dieser Anwendung. Der
PC benétigt keine eingebaute EIA485 Karte, da diese
nicht isoliert ist und somit Probleme durch Rauschen
verursacht und die RX Klemmen nicht die korrekte
Vorspannung haben.

Verwenden Sie flir EIA485 ein geschirmtes Kabel mit
einer Twisted Pair Leitung (EIA485) und einer
zusatzlichen Ader fiir Common. Common und Schirm
dienen der Rauschunterdriickung.

Die Klemmenbelegung flir EIA485 ist wie folgt.

Standard PC Funktion * | Gerdte Klemmen Gerdte
Kabel Farbe Funktion
Weil Empfangen, RX+ | HF (B) oder (B+) Senden, TX
Rot Senden, TX+ HE (A) oder (A+) | Empfangen, RX
Griin Common HD Common
Schirm Erde

* Diese Funktionen sind normalerweise den Pins
zugewiesen. Bitte (iberpriifen Sie dies anhand des PC
Handbuchs.

Anschlussdiagramme in Abschnitt 2.16.

15.1.3  Verdrahtung EIA422 oder 4-Leiter
EIA485

EIA422 steht Ihnen als Option 6XX in den Reglern 3216
zur Verfligung.

Maochten Sie EIA422 verwenden, puffern Sie die EIA232
Schnittstelle des PC mit einem EIA232/EIA422 Konverter.
Der Eurotherm Kommunikations Adapter KD485
entspricht den Anforderungen dieser Anwendung.
Gerdte innerhalb eines EIA422 Kommunikations-
netzwerks sollten hintereinander und nicht sternformig
verschaltet sein.

Fur den EIA422 Betrieb bendtigen Sie ein abgeschirmtes
Kabel mit zwei Twisted Pair Leitungen und einer
zusatzlichen Ader fiir Common. Common oder Erde
dienen der Rauschunterdriickung.

Die Klemmenbelegung flir EIA422 ist wie folgt.

Standard | PC Buchse PC Funktion | Gerdte Gerdte
Kabel Pin Nr. * Klemmen Funktion
Farbe 25-fach
WeiR 3 Empfangen HE Senden (TX+)
(RX+)
Schwarz 16 Empfangen HF Senden (TX-)
(RX-)
Rot 12 Senden (TX+) | HB Empfangen
(RX+)
Schwarz 13 Senden (TX-) | HC Empfangen
(RX-)
Griin 7 Common HD Common
Schirm 1 Erde

* Diese Funktionen sind normalerweise den Pins
zugewiesen. Bitte (iberpriifen Sie dies anhand des PC
Handbuchs.
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A Warnung. Wie viele Gerate ihrer Klasse verwenden die Regler der Serie 3200 einen nicht-fliichtigen

Speicher mit einer begrenzten Anzahl von Schreibvorgidngen Stellen Sie sicher, dass Parameter, die keine

permanente Aktualisierung benétigen (z. B. Sollwerte, Alarmsollwerte, Hysterese usw.) nur bei einer

Veranderung zum EEPROM geschrieben werden. Andernfalls kann es zu einer bleibenden Beschddigung des

internen EEPROMS kommen (Abschnitt 15.3)).

15.2 Digitale Kommunikation Parameter

In folgender Tabelle sehen Sie die verfiigbaren Parameter.
DIGITALE KOMMUNIKATION MENU LOMMS

Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Meldung
13 KOMMUNIKATIONS Comms Identitdt nonE Kein Modul Wie Konf
ID 232 | RS 232 Modbus Schnittstelle bestellt Ebene 3
- R/O
r4HBS | EIA485 Modbus Schnittstelle
r4ee EIA422 Modbus, nur 3216
dcs P | Externer Sollwerteingang.
Wenn eingebaut, ersetzt diese
ID die zuvor genannten und es
erscheinen keine weiteren
Parameter
HIIR ADRESSE Kommunikationsadresse ! bis 254 { Ebene 3
des Gerats
BAUT | BAUDRATE Baudrate 200 | 1200 9600 Konf
cHi0 | 2400 Ebene 3
R/O
YAOO | 4800
9600 | 9600
1920 | 19,200
PRTY | PARITAET Paritit nonE | Keine Paritit nonE Konf
EuEn | Gerade Ebene 3
R/O
Odd Ungerade
IELRY | RX/TX Verzdgerung zwischen Rx | OFF Keine Verzdgerung Konf
VERZOGERUNGSZEIT | und Tx, damit derATrelber on Feste Verzégerung Ebene 3
genug Umschaltzeit hat. R/O
FE TRHN | COMMS Master Comms Broadcast | nonE | Keine nonE
UEBERTRAGUNG Parameter. wSP Arbeitssollwert
Abschnitt 15.2.1 m
PU Prozesswert
aP Ausgangsanforderung
Err Fehler
FEGHT | COMMS Adresse des zu O bis 9999 J
UEBERTRAGUNGS Uibertragenden
ADRESSE Parameters.
Abschnitt 15.2.1.
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15.2.1 Broadcast Kommunikation

Broadcast Kommunikation als einfacher Master ist in den
Gerdten der Serie 3200 ab Softwareversion 1.10
verfiigbar. Uber die Broadcast Master Kommunikation
kann der 3200 einen einzelnen Wert an jedes Gerat
senden, das Modbus Broadcast Funktionscode 6
(einzelnen Wert schreiben) verwendet. Dies gibt lhnen
die Moglichkeit, den 3200 (iber die digitale
Kommunikation mit anderen Gerdten zu verbinden, ohne
dass Sie einen libergeordneten PC bendtigen. Auf diese
Weise kénnen Sie eine kleine Systemldsung realisieren.
Beispiele hierfiir sind Anwendungen im Bereich von
Mehrzonen Profilschleifanlagen oder Kaskadenregelung
mit einem zweiten Regler. Diese Funktion biete lhnen
eine einfache und genaue Alternative zur analogen
Riickiibertragung.

Den libertragenen Wert (Adresse 12551) kdnnen Sie aus
Sollwert, Prozesswert, Ausgangsanforderungen oder
Fehler wahlen. Der Regler beendet Broadcast, sobald er
eine giiltige Anfrage vom Modbus Master empfangen hat
— dadurch kann iTools fiir die Inbetriebnahme
angeschlossen werden.

15.2.2 Broadcast Master Kommunikation

Solange Sie keine Segment Repeater verwenden, kénnen
Sie den 3200 Broadcast Master mit bis zu 31 Slaves
verbinden. Verwenden Sie Segment Repeater, um eine
groBere Anzahl von Segmenten verwenden zu kdnnen,
sind in jedem neuen Segment bis zu 32 Slaves moglich.
Konfigurieren Sie den Master, indem Sie RETRN auf w5SP,
PU, OP oder Err setzen.

Sobald Sie die Funktion freigeben, sendet das Gerat in
jedem Regelzyklus (normalerweise alle 250 ms) diesen
Wert liber die Kommunikationsverbindung.

Anmerkungen:

1. Der gesendete Parameter muss in Master und Slave
Geradten die gleiche Dezimalpunkteinstellung haben.

2. Verbinden Sie iTools oder einen anderen Modbus
Master mit der fiir die Broadcast Kommunikation
freigegebene Schnittstelle, wird die Broadcast
Kommunikation zeitweise unterdriickt. Die
Kommunikation startet 30 Sekunden nachdem Sie
iTools entfernt haben. Dadurch kdnnen Sie das
Gerdt Uiber iTools neu konfigurieren, auch wenn die
Broadcast Master Kommunikation lauft.

3200
Master

Slave Slave Slave

15.2.3  Anschliisse

Das digitale Kommunikations Modul fiir Master oder
Slave sitzt auf Comms Steckplatz H mit den Klemmen HA
bis HF.

© EA232
Rx Anschliisse des Masters werden mit den Tx
Anschliissen des Slaves verbunden und umgekehrt.

3200 T Tx  Slave 1
Master EIA232
EIA232

Rx Rx
Com Com

© EIA485 2-Leiter

Verbinden Sie A (+) des Masters mit A (+) des Slaves.
Verbinden Sie B (-) des Masters mit B (-) des Slaves.
Die Verbindungen sehen Sie im unten gezeigten

Diagramm.
3200 A (+) A #) Slave 1
Master RS485
ElA485B () B(
Com Com

© ElA422 (4-Leiter), nur 3216 (Option 6XX)

Rx Anschliisse des Masters werden mit den Tx
Anschliissen des Slaves verbunden und umgekehrt.

3200 ™** X+ Slave 1
Master Tx- Tx- RS422
RS422 4-Leiter
4-Leiter Rx+ Rx+

Rx- Rx-

Com Com
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15.3 EEPROM Schreibzyklen

A Warnung

Wie viele Gerdte ihrer Klasse verwenden die Regler
der Serie 3200 einen nicht-fliichtigen Speicher mit
einer begrenzten Anzahl von Schreibvorgdngen. Im
nichtfliichtigen Speicher werden Informationen
hinterlegt, die auch nach einem Netzausfall noch
verfiigbar sein miissen, z. B. Sollwert und Status-
informationen inklusive Alarm Speicher Status.
Stellen Sie sicher, dass Parameter, die keine
permanente Aktualisierung benétigen (z. B.
Sollwerte, Alarmsollwerte, Hysterese usw.) nur bei
einer Verdnderung zum EEPROM geschrieben
werden. Andernfalls kann es zu einer bleibenden
Beschddigung des internen EEPROMS kommen.
Arbeiten Sie mit einem Gerat der Serie 3200,
verwenden Sie die Variable ,,AltSP* auf der Modbus
Adresse 26, wenn Sie einen Temperatursollwert
schreiben miissen. Diese Variable hat keine
Schreibbegrenzungen und Sie kdnnen einen lokalen
Trimmwert iiber den Parameter ,,SPTrim‘ (Modbus
Adresse 27) aufschalten.

Einige Beispiele an Parametern, die zu einer solchen
Begrenzung fiihren kénnen, finden Sie im Folgenden.

Sollwert Rampe

Wie bereits oben beschrieben, ist eine Losung die
Freigabe des ,Wechselsollwerts” (Adresse 276) und
direktes Schreiben der Werte zu diesem Sollwert AltSP
(Adresse 26). Diese Parameter finden Sie im SP Meni in
iTools und als L~F und REM5F im Regler. Beachten Sie,
dass ein ca. 5 s Timeout fiir das Schreiben zu Modbus
Adresse 26 aufgeschaltet wird. Dadurch wird ein
regelmaRiges Update nétig, das ideal fiir das Schreiben
einer Rampe ist.

In anderen Anwendungen, bei denen ein regelmaRiges
Update ungitinstig ist, kdnnen Sie dies verhindern, indem
Sie zu dem Parameter ,Zielsollwert” auf Adresse 02
schreiben. Den Wechselsollwert sollten Sie {iber Adresse
276 sperren. Der zu Adresse 02 geschriebene Wert wird
dann permanent auf Adresse 26 geschrieben. Beachten
Sie, dass der Zielsollwert nach einem Netzausfall geldscht
ist, da der Regler bei Wiederherstellung der Versorgung
den gewadhlten Sollwert (z. B. SP1 oder SP2) verwendet.
Es ist extrem wichtig, dass Sie bei regelmiRiger Anderung
des Sollwerts den Wechselsollwert verwenden, da bei
Speicherung des Sollwerts im nicht-fliichtigen Speicher
eine Beschddigung des EEPROM auftritt.

Alarme und andere Statusidnderungen

Der Alarmstatus wird im nicht-fllichtigen Speicher
gespeichert. Dazu gehdren auch Statusalarme wie
Flhlerbruch, Regelkreisbruch, externer Fehler und
individuelle Alarme und Alarm Speicher Status. Jeder
Ubergang in und aus dem Alarmzustand triggert einen
EEPROM Schreibvorgang. Treten schnelle Anderungen
des Alarmstatus auf, kann es innerhalb der Lebenszeit
des Gerats zu einer Beschdadigung des EEPROM fiihren.

Ein Beispiel dafiir ist die Verwendung von
Ereignisalarmen zur Bereitstellung einer EIN/AUS
Regelung. Gerdte der Serie 3200 sollten Sie nie in dieser
Weise verwenden, da das Schalten des Ausgangs schnell
zu 1000 000 Schreibvorgdngen fiihren kann. Verwenden
Sie dafiir die EIN/AUS Regelung des PID Algorithmus.
Vermeiden Sie in jedem Fall Situationen mit schnell
wechselnden Alarmzustdnden.

Modus und Zeit/Programmgeber Anderungen

Schnelle Anderungen des Gerdtemodus (Auto/Hand)
oder der Timer/Programmgeber Operation kann zu
Beschadigungen des EEPORM fiihren, da der Status
(run/hold/reset) oder die Segmentnummer bei jedem
Ubergang im EEPROM gespeichert wird.

Im normalen Betrieb, in dem Segmente oder Timer-
sequenzen relativ lang sind, treten in der Regel keine
Probleme auf. Sollten Sie jedoch mit Anwendungen
arbeiten, in denen solche Sequenzen regelmaRig laufen,
kann eine EEPROM Beschadigung auftreten. Ein Beispiel
hierfiir ist die Verwendung eines Digitaleingangs zur
Triggerung einer Timersequenz und die schnellstmdglich
vom Bediener hintereinander ausgefiihrte Auslosung des
Eingangs.

Digitaleingdange

Verwenden Sie schnell wechselnde Digitaleingdnge mit
Vorsicht. Achten Sie darauf, bei Triggerung eines Timers
oder einer Betriebsartanderung liber einen Digital-
eingang nicht mehr als 100 000 Schaltvorgdnge innerhalb
der Lebenszeit des Gerdts auszufiihren.
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15.4 Beispiel: Einstellen der Gerate
Adresse
Setzen Sie den Regler in Bedienebene 3:

Vorgehen | Anzeige | Anmerkungen
1. Gehen Sie mit Durchlaufende
auf Meldung
COMMS ComMMmeMENUE.
MENUE.
2. Offnen Sie mit Durchlaufende
ID. Meldung

T
LA U
Zeigt die Identitat

des eingebauten
Comms Moduls.

3. Gehen Sie mit Sie kénnen eine

auf ADDR. Adresse bis 254
4. Stellen Sie mit einstellen, es
oder kénnen jedoch nur

33 Gerate an eine
EIA232Verbindung
angeschlossen
werden.

die Adresse fiir
diesen Regler
ein.

Durchlaufende

Meldung
RIRESSE.

Weitere Informationen finden Sie im 2000 Series
Communications Handbook, Bestellnummer HA026230.

15.5 Daten Codierung

@ Beachten Sie, dass Ihnen der Eurotherm iTools
Server eine direkte Funktion fiir den Zugriff auf alle
Variablen im 3200 im korrekten Datenformal bietet,
ohne dass eine Datendarstellung nétig ist. Mochten Sie
trotzdem eine eigene Kommunikationsschnittstellen
Software erstellen, miissen Sie das von der 3200 Comms
Software verwendete Format beachten.

Modbus Daten werden normalerweise in eine 16 bit
Integer Darstellung codiert.

Daten im Integer Format, inklusive Werte ohne
Dezimalpunkt oder als Text dargestellte Daten (z. B. ,,off
oder ,on“), werden als einfache Integerwerte gesendet.
Bei FlieRkommawerten werden die Daten als ,,Skalierter
Integer” dargestellt. Der Wert wird als Integer
multipliziert mit 10 hoch der Dezimalpunktauflosung des
Werts gesendet. Die folgende Tabelle dient dem
besseren Verstandnis:

FP Werte Integer Darstellung
9. 9
-1.0 10
1235 1235
9.99 999

Fir den Modbus Master kann es nétig sein, bei der
Verwendung dieser Werte einen Dezimalpunkt
hinzuzufiigen oder zu entfernen.

Es ist moglich, FlieBkommawerte im urspriinglichen 32
bit IEEE Format zu lesen. Beschrieben finden Sie dies im
Eurotherm Series 2000 Communications Handbook
(HA026230), Kapitel 7.

Bei Zeitdaten, z. B. Lange einer Haltezeit, ist die
Integerdarstellung abhdngig von der Auflésung. Bei einer
~Stunden” Auflésung besteht der zurlickkommende Wert
aus der Anzahl der Minuten, die diesen Wert darstellen,
z. B. wird ein Wert von 2:03 (2 Stunden und 3 Minuten)
als Integerwert 123 zurlickgesendet. Bei einer ,Minuten®
Auflosung werden die Sekunden, die dem Wert
entsprechen verwendet. So wird 12:09 (12 Minuten und 9
Sekunden) als 729 zuriickgesendet.

Es ist ebenso moglich, Zeitdaten in dem urspriinglichen
32 bit Integerformat zu lesen. In diesem Fall werden
unabhangig von der Auflésung die Millisekunden der
Variablen zuriickgesendet. Beschrieben finden Sie dies im
Eurotherm Series 2000 Communications Handbook
(HA026230), Kapitel 7.
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15.6 Parameter Modbus Adressen

Parameter Parameter Name Modbus Adresse
Mnemonik Dezimal
PV.IN PV (Temperatur) Eingangswert (siehe Modbus Adresse 203, die das Schreiben tiber Modbus zu dieser 1
Variable ermoglicht.)
TG.SP Zielsollwert. 2

ACHTUNG: Schreiben Sie keine sich kontinuierlich verdindernden Werte zu dieser Variablen. Die
in diesem Produkt verwendete Speichertechnologie hat eine begrenzte (100.000) Anzahl von
Schreibzyklen. Benétigen Sie eine Rampe, verwenden Sie die interne Rampenfunktion oder den
externen (Comms) Sollwert (Modbus Adresse 26).

MAN.OP | Hand Ausgangswert 3
WRK.OP Arbeitsausgang 4
WKG.SP Arbeitssollwert (schreibgeschiitzt) 5
PB Proportionalband 6
CTRL.A Regelaktion 7
0 = Umgekehrt
1 = Direkt
Ti Integralzeit 8

(0 = Kein Integralanteil)

Td Differentialzeit 9
(0 = Kein Differentialanteil)

RNG.LO Eingangsbereich untere Grenze 1"
RNG.HI Eingangsbereich obere Grenze 12
Al Alarm 1 Sollwert 13
A2.--- Alarm 2 Sollwert 14
SP.SEL Auswahl aktiver Sollwert 15

0 = Sollwert 1
1 = Sollwert 2

D.BAND Kanal 2 Todband 16
CB.Lo Cutback Tief 17
CB.HI Cutback Hoch 18
R2G Relative Kiihlverstarkung/Kn2 Verstarkung 19
MTR.T Motorlaufzeit 21
T.STAT Timer Status 23

0 = Reset

1 =Run

2 =Hold

3 = Ende
SP1 Sollwert 1 24

ACHTUNG: Schreiben Sie keine sich kontinuierlich verdindernden Werte zu dieser Variablen. Die
in diesem Produkt verwendete Speichertechnologie hat eine begrenzte (100.000) Anzahl von
Schreibzyklen. Bendtigen Sie eine Rampe, verwenden Sie die interne Rampenfunktion oder den
externen (Comms) Sollwert (Modbus Adresse 26).

SP2 Sollwert 2 25
ACHTUNG: Schreiben Sie keine sich kontinuierlich verdndernden Werte zu dieser Variablen. Die
in diesem Produkt verwendete Speichertechnologie hat eine begrenzte (100.000) Anzahl von
Schreibzyklen. Benétigen Sie eine Rampe, verwenden Sie die interne Rampenfunktion oder den
externen (Comms) Sollwert (Modbus Adresse 26).

Rm.SP Externer (Comms) Sollwert. Haben Sie den externen Sollwert iiber die externe Sollwert Auswahl 26
(Adresse 276, kann auch liber HMI oder einen Digitaleingang geschaltet werden) ausgewahlt, wird
dieser als Sollwert verwendet, wenn innerhalb von 5 Sekunden ein Wert zur Verfligung steht.
Empfangt der Regler innerhalb dieser Zeit keinen Wert, wird der aktuell gewdhlte Sollwert (SP1 oder
SP2) wieder verwendet und eine Fehlermeldung wird angezeigt. Sie kdnnen dem externen Sollwert
einen lokalen Trimm (ST Trim, Adresse 27) aufschalten, um eventuelle Temperaturvariationen in
bestimmten Zonen zu kompensieren.
Dieser Parameter wird bei Abschalten des Gerdts nicht gespeichert. ZU diesem Parameter kann tber
die Kommunikation kontinuierlich geschrieben werden, ohne dass der nicht-fliichtige Speicher
beeintrachtigt wird
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Parameter Parameter Name Modbus Adresse

Mnemonik Dezimal
LOC.t Lokaler Trimm — wird dem externen Sollwert aufgeschaltet, um lokale Temperaturabweichungen in der| 27

geregelten Zone zu kompensieren.

MR Manual Reset 28
OP.HI Ausgang obere Grenze 30
OP.LO Ausgang untere Grenze 31
SAFE Sicherer Ausgang fiir Fiihlerbruch oder andere Fehlerbedingungen. 34
SP.RAT Sollwert Rampensteigung (0 = keine Begrenzung der Rampensteigung) 35
P.Err Berechneter Fehler (PV-SP) 39
A1.HYS Alarm 1 Hysterese 47
A2.HYS Alarm 2 Hysterese 68
A3.HYS Alarm 3 Hysterese 69
A4.HYS Alarm 4 Hysterese 71
StAt Gerdte Status. Dies ist eine Bitmap: 75

BO — Alarm 1 Status

B1 — Alarm 2 Status

B2 — Alarm 3 Status

B3 — Alarm 4 Status

B4 — Auto/Hand Status

B5 — Fihlerbruch Status

B6 — Regelkreisbruch Status

B7 — CT Niedriger Laststrom Alarm Status

B8 — CT Hoher Leckstrom Alarm Status

B9 — Programm Ende

B10 — PV liber dem Bereich (um > 5% der Spanne)

B11 — CT Uberstrom Alarm Status

B12 — Neuer Alarm Status

B13 — Timer/Rampe lauft

B14 — Externer (Comms) SP Fehler

B15 — Selbstoptimierung Status

In jedem Fall zeigt eine 1, Aktiv“, eine 0 ,Inaktiv*.
- Invertierter Gerate Status. Dies ist eine invertierte (bitweise) Version des vorhergehenden Parameters. | 76

Dieser Parameter kann verwendet werden, um bei einem Inaktiv Zustand eine durchlaufende Meldung

zu triggern. Die Bit Abbildungen sind entsprechend des ,Gerdte Status® unter Modbus Adresse 75.
LL.AMP Last Leckstrom 79
LD.AMP Last EIN Strom 80
A3 Alarm 3 Sollwert 81
A4~ Alarm 4 Sollwert 82
LBT Regelkreistiiberwachungszeit 83
F.OP Zwangshand Ausgangswert 84
F.MOD Zwangshand Ausgangsmodus 85

0 — Kein

1 - Sprung

2 — Zuletzt
HYST.H Kn1 Ein/Aus Hysterese in technischen Einheiten 86
Di.IP Digitaleingdnge Status. Dies ist eine Bitmap: 87

BO — Logikeingang 1A

B1 - Logikeingang LA

B2 - Logikeingang LB

B7 — Netzausfall seit der letzten Alarmbestétigung

Ein Wert von 1 bedeutet, dass der Eingang geschlossen ist, 0 bedeutet offen. Werte sind nicht

definiert, wenn die Option nicht vorhanden oder nicht als Eingang konfiguriert ist.
HYST.C Kn2 Ein/Aus Hysterese in technischen Einheiten 88
FILT.T Eingang Filterzeit 101
RC.FT Filterzeitkonstante fiir Gradientenalarme. 102
RC.PV Berechneter Gradient der Temperatur- oder Prozessvariablen in technischen Einheiten pro Minute. 103
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Parameter Parameter Name Modbus Adresse
Mnemonik Dezimal
Home Hauptanzeige. 106
0 - Standard PV und SP
1 — PV und Ausgangsleistung
2 — PV und verbleibende Timerzeit
3 — PV und vergangene Timerzeit
4 — PV und Alarm 1 Sollwert
5 — PV und Laststrom
6 — nur PV
7 — PV und abwechselnd SP/verbleibende Zeit
8 — Zielsollwert
9 — Kein PV
10 — in Standby wird der PV nicht angezeigt
- Gerateversion. Sollte als Hex Zahl gelesen werden, z. B. bedeutet ein Wert von 0111 hex die 107
Geradteversion V1.11.
SP.HI Sollwert obere Grenze 111
SP.LO Sollwert untere Grenze 112
- Gerateart Code. 122
ADDR Instrument Comms Adresse 131
PV.OFS PV Offset 141
C.Adj Kalibrierung Justage 146
IM Gerdte Modus 199
0 — Arbeitsmodus — alle Algorithmen und E/As sind aktiv
1 — Standby — Regelausgange sind ausgeschaltet
2 — Konfigurationsmodus — alle Ausgange sind inaktiv
MV.IN Eingangswert in Millivolt 202
PV.CM Comms PV Wert. Kann zum Schreiben zum Prozesswert (Temperatur) liber Modbus verwendet 203
werden, wenn ,,Comms* als Linearisierung gewahlt wurde. Dadurch kann das Gerat mit extern
ermittelten Werten regeln.
Ist Fiihlerbruch aktiviert, muss mindestens alle 5 Sekunden zu dieser Variablen geschrieben werden.
Ansonsten schaltet der Fiihlerbruch auf einen fehlersicheren Wert. Schalten Sie Fiihlerbruch aus, wenn
Sie ihn nicht bendtigen.
CJC.IN CJC Temperatur 215
SBR Fuhlerbruch Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 258
NEW.AL Neuer Alarm Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 260
LBR Regelkreisbruch (0 = Aus, 1 = Aktiv) 263
A.TUNE Selbstoptimierung Freigabe (0 = Aus, 1 = Freigegeben) 270
A-M Betriebsart (0 = Auto, 1 = Hand) 273
Ac.All Alle Alarm bestdtigen (1 = Bestatigung) 274
L-R Lokal Externe (Comms) Sollwert Auswahl 276
Externer Sollwert in Prozent 277
REM.HI Externer Eingang oberer Skalar - Einstellung der oberen Skalengrenze fiir den externen Sollwert, 278
entsprechen 20 mA oder 10 V abhangig von dem Eingangstyp.
REM.LO Externer Eingang unterer Skalar — Einstellung der unteren Skalengrenzen fiir den externen Sollwert, 279
entsprechen 4 mA oder 0 V abhdngig von dem Eingangstyp.
ROP.HI Bestimmt die obere Grenze fiir die Sollwertriickiibertragung. Ermoglicht die Rickiibertragung einer 280
Teilmenge des Sollwertbereichs und erlaubt dem Sollwertbereichs-Messgerat 3208/3204 eine
Eingrenzung des Anzeigebereichs. Voreinstellung ist die obere Sollwertgrenze.
ROP.LO Bestimmt die untere Grenze fiir die Sollwertriickiibertragung. Erméglicht die Riickiibertragung einer 281
Teilmenge des Sollwertbereichs und erlaubt dem Sollwertbereichs-Messgerdt 3208/3204 eine
Eingrenzung des Anzeigebereichs. Voreinstellung ist die untere Sollwertgrenze.
A1.STS Alarm 1 Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 294
A2.STS Alarm 2 Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 295
A3.STS Alarm 3 Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 296
A4.STS Alarm 4 Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 297
LD.ALM Unterer Laststrom Sollwert 304
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Parameter Parameter Name Modbus Adresse
Mnemonik Dezimal
LK. ALM Oberer Leckstrom Alarm (0 = Aus, 1 = Aktiv) 305
HC.ALM Uberstrom Alarm Sollwert 306
LOAD.A Last Alarm Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 307
LEAK.A Leckalarm Status. 308
HILC.A Uberstrom Alarm Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 309
REC.NO Aufzurufendes Rezept 313
StOrE Rezept speichern zu 314
TM.CFG Timerart Konfiguration 320
0 — Kein Timer
1 — Haltezeit Timer
2 — Verzdgerungs Timer
3 — Soft Start Timer
10 — Programmgeber (nur Programmgeber Option)
TM.RES Timer Auflosung 321
0 — Stunden:Min
1 — Min:Sek
SS.SP Soft Start Schwellwert 322
SS.PWR Soft Start Leistungsbegrenzung 323
DWELL Haltezeit 324
T.ELAP Vergangene Zeit 325
T.REMN Verbleibende zeit 326
THRES Timer Start Sollwert 327
End.T Timer Ende Typ 328
0 - Aus
1 — Haltezeit am aktuellen Sollwert
2 — Ubergang zu SP2 und dann Halten
3 — Reset Programmgeber bei Programm Ende
SERVO »Servo® Modus (nur Programmgeber Option) 329
0 — Erste Rampe startet vom aktuellen Arbeitssollwert Programm muss nach Netzausfall neu gestartet
werden
1 - Erste Rampe startet vom aktuellen Istwert (Temperatur). Programm muss nach Netzausfall neu
gestartet werden
2 - Erste Rampe startet vom aktuellen Arbeitssollwert. Programm lauft nach Netzausfall weiter
3 - Erste Rampe startet vom aktuellen Istwert (Temperatur). Programm muss nach Netzausfall neu
gestartet werden
EVENT Ereignisausgange 331
P.CYCL Anzahl der Programm Wiederholungen 332
CYCLE Aktuelle Programm Wiederholung 333
CTRL.H Heizen/Kn1 Regelart 512
0 - Aus
1 — Ein/Aus Regelung
2 — PID Regelung
3 — Motor Schrittregelung
CTRL.C Kihlen/Kn2 Regelart 513
0 - Aus
1 — Ein/Aus Regelart
2 — PID Regelart
PB.UNT Proportionalband Einheiten 514
0 — Technische Einheiten
1 — Prozent der Spanne
Lev2.P Ebene 2 Code 515
UNITS Anzeigeeinheiten 516
0-Grad C
1-Grad F
2 — Kelvin
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Parameter Parameter Name Modbus Adresse
Mnemonik Dezimal
3 — Keine
4 - Prozent
Lev3.P Ebene 3 Code 517
Conf.P Konfig Code 518
Cold Wenn auf 1 gesetzt, wird das Gerdt beim ndchsten Start oder Netzausfall auf die Werkseinstellungen 519
Zuriickgesetzt.
PASS.C Feature Passcode C 520
PASS.2 Feature Passcode 2 521
COOL.t Kiihlalgorithmus: 524
0 - Linear
1-0l
2 — Wasser
3 — Luft
DEC.P Dezimalpunkt Position 525
0 — XXXX.
1 = XXX.X
2 — XX XX
STBY.T Standby Typ 530
0 — Absolut Alarm Ausgdnge aktiv — andere aus
1 — Alle Ausgange aus
RAMP 0 — Rampe pro Minute 531
UNITS 1 — Rampe pro Stunde
2 — Rampe pro Sekunde
Meter (nur 3208/3204). Amperemeter Konfiguration 532
0 — Kein Amperemeter
1 — Heizausgang (0-100 %)
2 — Kiihlausgang (0-100 % Kiihlen)
3 — Arbeitssollwert (skaliert innerhalb der SP Grenzen)
4 — PV (skaliert innerhalb des Bereichs)
5 — Ausgangsleistung (skaliert innerhalb der OP Grenzen)
6 — Ausgang zentriert zwischen —100 % und 100 %
7 — Fehler (PV-SP) (skaliert zwischen +/- 10 Grad)
8 — Momentanstrom (skaliert von 0 bis CT Spanne)
9 — Laststrom (skaliert von 0 bis CT Spanne)
uCAL User Kalibrierung Freigabe 533
A1.TYP Alarm 1 Typ 536
0 - Aus
1 — Maximalalarm
2 — Minimalalarm
3 — Abweichungsalarm Ubersollwert
4 — Abweichungsalarm Untersollwert
5 — Abweichungsbandalarm
A2.TYP Alarm 2 Typ (wie Alarm 1 Typ) 537
A3.TYP Alarm 3 Typ (wie Alarm 1 Typ) 538
A4TYP Alarm 4 Typ (wie Alarm 1 Typ) 539
A1.LAT Alarm 1 Speicher Modus 540
0 — Keine Speicherung
1 — Speichern mit automatischem Riicksetzen
2 — Speichern mit manuellem Riicksetzen
A2.LAT Alarm 2 Speicher Modus. (wie Alarm 1 Speicher Modus) 541
A3.LAT Alarm 3 Speicher Modus. (wie Alarm 1 Speicher Modus) 542
A4LAT Alarm 4 Speicher Modus. (wie Alarm 1 Speicher Modus) 543
A1.BLK Alarm 1 Unterdriickung Modus Freigabe (0 = AUS, 1 = Unterdriickung) 544
A2.BLK Alarm 2 Unterdriickung Modus Freigabe (0 = AUS, 1 = Unterdriickung) 545
A3.BLK Alarm 3 Unterdriickung Modus Freigabe (0 = AUS, 1 = Unterdriickung) 546
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Parameter
Mnemonik

A4.BLK
Di.OP

OFS.HI
OFS.LO
PNT.HI
PNT.LO
CT.RNG
Sb.tyP

PHASE

GO

K.LOC

Parameter Name

Alarm 4 Unterdriickung Modus Freigabe (0 = AUS, 1 = Unterdriickung)
Digitalausgange Status. Dies ist ein Bitmap:

BO — Ausgang 1A

B1 — Ausgang 2A

B2 — Ausgang 3 bei 32h8 und 3208 Regler

B3 — Ausgang 4/AA

Zur Verwendung der Digitalausgange im Telemetrie Ausgangsmodus kann zu diesem Statuswort
geschrieben werden. Nur Ausgdnge, deren Funktion auf ,none“ gesetzt sind, sind betroffen.
Einstellungen eines bits im Digitalausgang Statuswort haben keinen Einfluss auf z. B. Heizausgange oder
andere Funktionen. Dadurch ist eine Maskierung der Einstellungen dieser bits nicht notwendig.

Justage oberer Offset

Justage unterer Offset
Justage oberer Punkt

Justage unterer Punkt
CT Bereich

Fihlerbruch Art

0 — Kein Fiihlerbruch

1 — Flhlerbruch ohne Speicherung
2 — Fihlerbruch mit Speicherung

Kunden ID — Kann auf einen Wert zwischen 0-9999 eingestellt werden. Die ID dient der Identifizierung

des Gerdts in einer Anwendung. Wird vom Gerat selbst nicht verwendet.
Kalibrier Phase

0 — Keine

1-0mV

2-50 mV

3 -150 Ohm

4 - 400 Ohm

5-CJC

6 - CT 0 mA

7-CT70 mA

8 — Werksvorgaben

9 — Ausgang 1 mA untere Kal

10 — Ausgang 1 mA obere Kal

11 — Ausgang 2 mA untere Kal

12 — Ausgang 2 mA obere Kal

13 — Ausgang 3 mA untere Kal (nur 3208/3204)

14 — Ausgang 3 mA obere Kal (nur 3208/3204

15 — Externer Sollwerteingang min Spannung

16 - Externer Sollwerteingang max Spannung

17 - Externer Sollwerteingang min Strom

18 - Externer Sollwerteingang max Strom

Kalibrierung Start

0 — Nein

1 —Ja (Start Kal)

2 — Kal lauft

3 — Kal beendet

4 - Kal fehlerhaft

Die Werte 2-4 kénnen nicht geschrieben werden. Sie sind nur Status Riicksendungen
Analogausgang Kalibrierwert

Das Gerat kann uber Tasten/Digitaleingang gesperrt werden
0 - nicht gesperrt

1 - alle Tasten gesperrt

2 - Anderungstasten (Mehr und Weniger) gesperrt

3 - Modustaste gesperrt

4 - Hand gesperrt

5 - Gehe in Standby, wenn Modus Kombination gedriickt wird
6 - Timer Tasten gesperrt

Modbus Adresse
Dezimal
547
551

560
561
562
563
572
578

629

768

769

775
1104

100
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Parameter
Mnemonik

Dwel.1
TSP.1
RMP.1
Dwel.2
TSP.2
RMP.2
Dwel.3
TSP.3
RMP.3
Dwel.4
TSP.4
RMP.4
AT.R2G

IN.TYP

CJ.tyP

mV.HI
mV.LO
L.TYPE

L.D.IN

L.SENS

L.TYPE
(LB)

Programmgeber Haltezeit 1 Dauer
Programmgeber Zielsollwert 1
Programmgeber Rampensteigung 1
Programmgeber Haltezeit 2 Dauer
Programmgeber Zielsollwert 2
Programmgeber Rampensteigung 2
Programmgeber Haltezeit 3 Dauer
Programmgeber Zielsollwert 3
Programmgeber Rampensteigung 3
Programmgeber Haltezeit 4 Dauer
Programmgeber Zielsollwert 4

Programmgeber Rampensteigung 4

Parameter Name

R2G Konfiguration liber Selbstoptimierung

0-JA

1 - Nein

Fiihler

0 —J Typ Thermoelement

1 — K Typ Thermoelement
2 - L Typ Thermoelement
3 - R Typ Thermoelement
4 — B Typ Thermoelement
5 — N Typ Thermoelement
6 — T Typ Thermoelement
7 = S Typ Thermoelement
8 - RTD

9-mV

10 — Comms Eingang (siehe Modbus Adresse 203)

11 = Kunden Eingang (Einladbar)
CJC Typ

0 — Auto

1-0Grad C

2-50 Grad C

Lineareingang Hoch
Lineareingang tief
Logikeingang A Kanal Hardware Typ
0 - Keine

1 — Logikeingange
Logikeingang A Funktion

40 - Keine

41 — Bestatigung aller Alarme
42 — SP1/2 Auswahl

43 — Tastensperre

44 — Timer Riicksetzen

45 — Timer Start

46 — Timer Start/Riicksetzen
47 — Timer Hold

48 — Auto/Hand Auswahl

49 - Standby Auswahl

50 — Externer Sollwert

51 — Rezeptauswahl Uber EA1
52 — Externe Mehr Taste

53 — Externe Weniger Taste

Polaritdt des Logikeingang Kanals A (0 = Normal, 1 = Invertiert)

Logikeingang B Kanal Hardware Typ (nur 3208/3204)

0 — Keine
1 — Logikeingdnge

Modbus Adresse

Dezimal
1280
1281
1282
1283
1284
1285
1286
1287
1288
1289
1290
1291
4176

12290

12291

12306
12307
12352

12353

12361
12368

Bestellnummer HA028651GER Ausgabe 15.0 Dez 15

101



Bedienungsanleitung

Serie 3200

Parameter
Mnemonik

Parameter Name

L.D.IN (LB)| Logikeingang B Funktion (nur 3208/3204)

L.SENS
(LB)

BAUD

PRTY

DELAY

RETRN

REG.AD

Ctld
CT.SRC

CT.LAT

1.ID

40 — Keine

41 — Bestatigung aller Alarme
42 — SP1/2 Auswahl

43 — Tastensperre

44 — Timer Riicksetzen

45 — Timer Start

46 — Timer Start/Riicksetzen
47 — Timer Hold

48 — Auto/Hand Auswahl

49 - Standby Auswahl

50 — Externer Sollwert

51 — Rezeptauswahl tber EA1
52 — Externe Mehr Taste

53 — Externe Weniger Taste

Polaritdt des Logikeingang Kanals B (0 = Normal, 1 = Invertiert) (nur 3208/4)

Comms Modul Typ

0 — Kein Modul

1 — EIA485

2 — EIA232

3 - EIA422

4 — Externer Sollwerteingang

Baudrate

0-9600

1-19200

2 - 4800

3 -2400

4-1200

Paritat

0 - Keine

1 — Gerade

2 — Ungerade

RX/TX Verzégerung — (0 = keine Verzdgerung, 1 = Verzdgerung) Auswadhlen, wenn eine Verzégerung
zwischen Empfangen und Senden von Daten nétig ist, oft bei intelligenten EIA485 Konvertern.
Comms Retransmission Variable Auswahl:

0 - Aus

1 — Arbeitssollwert

2-PV

3 — Ausgangsleistung

4 — Fehler

Modbus Registeradresse fiir Broadcast Retransmission. Mdchten Sie z. B. den Arbeitssollwert von
einem 3200 zu einer Gruppe von Slaves weitersenden und empfangen den Master Arbeitssollwert im
Slave externem Sollwert, setzen Sie diese Variable auf 26 (Adresse des externen Sollwerts der Slave
Einheiten).

Stromwandler (CT)

CT Quelle

0 — Keine

1-101

2-0P2

8 — AA (OP4)

CT Alarm Speichern Art

0 — Keine Speicherung

1 — Speichern mit automatischem Riicksetzen

2 — Speichern mit manuellem Riicksetzen

EA Kanal 1 Hardware Typ

0 - Keine

Modbus Adresse
Dezimal
12369

12377

12544

12548

12549

12550

12551

12552

12608
12609

12610

12672

102
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Parameter Parameter Name Modbus Adresse
Mnemonik Dezimal
1 — Relais
2 - Logik E/A
3-DCOP
4 — Triac (SSR)
1.D.IN EA1 Digitaleingang Funktion/Logikeingang Funktion 12673
40 - Keine

41 — Bestatigung aller Alarme
42 — SP1/2 Auswahl
43 — Tastensperre
44 — Timer Riicksetzen
45 — Timer Start
46 — Timer Start/Riicksetzen
47 — Timer Hold
48 — Auto/Hand Auswahl
49 - Standby Auswahl
50 - Externer Sollwert
51 — Rezeptauswahl Uber EA1
52 — Externe Mehr Taste
53 — Externe Weniger Taste
1.Func E/A Kanal Funktion 12675
0 — Keine (oder Telemetrieausgang)
1 - Digitalausgang
2 — Heizen oder Klappe Offnen
3 — Kiihlen oder Klappe SchlieRen
4 - Digitaleingang
10 — DC Ausgang ohne Funktion
11 — DC Ausgang Heizen
12 — DC Ausgang Kiihlen
13 — DC Ausgang WSP Retransmission
14 — DC Ausgang PV Retransmission
15 — DC Ausgang OP Retransmission
1.RNG EA Kanal 1 DC Ausgangsbereich 12676
0-0-20 mA
1-4-20 mA
1.SRC.A EA Kanal 1 Quelle A 12678
0 - Keine
1-Alarm 1
2 - Alarm 2
3-Alarm 3
4 - Alarm 4
5 — Alle Alarme (1-4)
6 — Neuer Alarm
7 — CT Alarm (Last, Leck oder Uberstrom)
8 — Regelkreisbruchalarm
9 — Fihlerbruchalarm
10 — Timer Ende (oder keine Rampe)
11 - Timer Start (oder Rampe)
12 — Auto/Hand
13 — Externer Fehler
14 — Netzausfall
15 — Programmgeber Ereignis

1.SRC.B EA Kanal 1 Quelle B. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678) 12679
1.SRC.C EA Kanal 1 Quelle C. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678) 12680
1.SRC.D EA Kanal 1 Quelle D. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678) 12681
1.SENS Polaritdt des Eingangs- oder Ausgangskanals (0 = Normal, 1 = Invertiert) 12682
1.PLS EA1 zeitproportionaler Ausgang minimale Impulszeit 12706
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Parameter
Mnemonik

2.ID

2.FUNC

2.RNG

2.SRCA
2.SRC.B
2.5RC.C
2.SRC.D
2.SENS
2.PLS
3.ID

3.FUNC

3.RNG

3.SRCA
3.5SRC.B
3.5RC.C
3.5SRC.D
3.SENS
3.PLS
4.TYPE

4.FUNC

Parameter Name

Ausgang 2 Typ

0 - Kein

1 — Relais

2 — Logikausgang

3-DCOP

4 — Triac (SSR)

Ausgang 2 Kanal Funktion

0 — Keine (oder Telemetrieausgang)
1 — Digitalausgang

2 — Heizen oder Klappe Offnen

3 — Kiihlen oder Klappe SchlieRen
10 — DC Ausgang ohne Funktion

11 — DC Ausgang Heizen

12 — DC Ausgang Kiihlen

13 — DC Ausgang WSP Retransmission
14 — DC Ausgang PV Retransmission
15 — DC Ausgang OP Retransmission
EA Kanal 2 DC Ausgangsbereich
0-0-20 mA

1-4-20 mA

Ausgang 2 Quelle A. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)
Ausgang 2 Quelle B. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)
Ausgang 2 Quelle C. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)
Ausgang 2 Quelle D. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)

Ausgang 2 Polaritdt (0 = Normal, 1 = Invertiert)
Ausgang 2 zeitproportionaler Ausgang minimale Impulszeit
Ausgang 3 Typ

0 — Kein

1 — Relais

3-DCOP

Ausgang 3 Kanal Funktion

0 — Keine (oder Telemetrieausgang)

1 — Digitalausgang

2 — Heizen oder Klappe Offnen

3 — Kiihlen oder Klappe SchlieRen

10 — DC Ausgang ohne Funktion

11 — DC Ausgang Heizen

12 — DC Ausgang Kiihlen

13 — DC Ausgang WSP Retransmission

14 — DC Ausgang PV Retransmission

15 — DC Ausgang OP Retransmission

EA Kanal 3 DC Ausgangsbereich

0-0-20 mA

1-4-20 mA

Ausgang 3 Quelle A. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)
Ausgang 3 Quelle B. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)
Ausgang 3 Quelle C. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)
Ausgang 3 Quelle D. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)

Ausgang 3 Polaritdt (0 = Normal, 1 = Invertiert)

Ausgang 3 zeitproportionaler Ausgang minimale Impulszeit
Ausgang AA Typ

0 - Kein

1 — Relais

Ausgang 4 Kanal Funktion

0 — Keine (oder Telemetrieausgang)

1 — Digitalausgang

Modbus Adresse
Dezimal
12736

12739

12740

12742
12743
12744
12745
12746
12770
12800

12803

12804

12806
12807
12808
12809
12810
12834
13056

13059
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Parameter Parameter Name Modbus Adresse
Mnemonik Dezimal
2 — Heizen oder Klappe Offnen
3 — Kiihlen oder Klappe SchlieRen
4.SRC.A Ausgang AA Quelle A. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678) 13062
4.SRC.B Ausgang AA Quelle B. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678) 13063
4.SRC.C Ausgang AA Quelle C. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678) 13064
4.SRC.D Ausgang AA Quelle D. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678) 13065
4.SENS Ausgang Polaritdt (0 = Normal, 1 = Invertiert) 13066
4.PLS Ausgang AA zeitproportionaler Ausgang minimale Impulszeit 13090
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16. Kalibrierung

Da der Regler vor der Auslieferung im Werk nach
nachvollziehbaren Standards fiir alle Bereiche kalibriert
wurde, miissen Sie bei einer Bereichsanderung keine
neue Kalibrierung vornehmen. Trotzdem kann eine
kontinuierliche Nullanpassung des Eingangs notig sein,
damit der Regler im Normalbetrieb optimal arbeitet.

Um den gesetzlichen Anforderungen (z. B. Heat
Treatment Specification AMS2750) zu entsprechen,
koénnen Sie das Gerat jederzeit nach den in diesem
Kapitel genannten Anweisungen verifizieren und neu
kalibrieren.

Zum Beispiel eine Aussage der AMS2750: ,,Anweisung fiir
die Kalibrierung und Rekalibrierung von ,,Feld-Test
Instrumentation” und ,Regeliiberwachungs- und ---
aufzeichnungs” Instrumentation, wie durch NADCAP
Aerospace Material Specification fiir Pyrometrie
AMD?2750, Abschnitt 3.2.5 (3.2.5.3 und Unterabschnitte)
beschrieben, inklusive Anweisungen fir die Anwendung
und Entfernung von Offsets, definiert in Abschnitt 3.2.4.“

16.1 Uberpriifen der
Eingangskalibrierung

Der PV Eingang kann fiir mV, mA, Thermoelement oder
Widerstandsthermometer konfiguriert sein.

16.1.1 VorsichtsmaRnahmen

Bevor Sie die Kalibrierung tiberpriifen oder starten,
sollten Sie folgende VorsichtsmaRnahmen beachten:

1. Achten Sie bei der Kalibrierung von mV Eingdngen
darauf, dass die Ausgange der Kalibrierquelle vor
dem AnschlieBen an die mV Klemmen 250 mV
nicht tiberschreiten. Legen Sie aus Versehen ein
hohes Potential an (wenn auch nur flir weniger als
eine Sekunde), bendtigt der Regler eine Stunde
Erholzeit, bis Sie die Kalibrierung wieder starten
kénnen.

2. Fuhren Sie vor der RTD und CJC Kalibrierung eine
mV Kalibrierung durch.

3. Mochten Sie mehrere Gerate kalibrieren, kann eine
vorverdrahtete Gerdateanordnung mit einem leeren

Reglergehduse die Kalibrierprozedur beschleunigen.

4.  Stecken Sie zuerst den Regler in das Gehduse der
Anordnung und gehen Sie dann ans Netz. Schalten
Sie den Strom ab, bevor Sie den Regler aus dem
Gehduse entfernen.

5.  Lassen Sie dem Regler 10 Minuten Aufwarmzeit
nach dem Einschalten.

16.1.2  Uberpriifen der mV Eingang
Kalibrierung

Sie kdnnen den Eingang fiir mV, Volt oder mA
konfiguriert und in Ebene 3 skaliert haben (Abschnitt
8.3). In dem in Abschnitt 8.3.1 genannten Beispiel wird
flir einen Eingangswert von 4,000 mV der Wert 2,0 und
fiir einen Eingangswert von 20,000 mV ein Wert von
500,0 angezeigt.

Mochten Sie diese Skalierung tiberpriifen, schlieRen Sie
mit Kupferleitung eine Spannungsquelle (mV) an die
Klemmen V+ und V- an.

Regler viX]

- Quelle
X
VH Kupferkabel : Qs
V- =&

Abbildung 1: Anschliisse fiir die mV Eingang Kalibrierung

®© Stellen Sie sicher, dass im Regler kein Offset
(Abschnitte 8.2.1 und 16.2) eingestellt wurde.

Stellen Sie die Spannungsquelle auf 4,000 mV ein. Der
Regler sollte 2,0 +0,25 % + 1LSD (least significant digit)
anzeigen.

Stellen Sie die Spannungsquelle auf 20,000 mV ein. Jetzt
sollte der Regler 500,0 +0,25 % + 1LSD anzeigen.

16.1.3  Uberpriifen der Thermoelement
Kalibrierung

Verbinden Sie eine Spannungsquelle (mV) nach
folgendem Diagramm mit den Reglerklemmen V+ und V-
. Die Spannungsquelle muss die Vergleichsstellen-
temperatur des Thermoelements simulieren kénnen.
Achten Sie darauf, dass Sie die fiir das Thermoelement
passende Ausgleichsleitung verwenden.

Regler
Vi @ Thermoelement Thermoelement
@ Ausgleichsleitung Simulator auf]

v+ @+ passenden Typ

V- @ - eingestellt|

Abbildung 2: Anschluss fiir Thermoelement Kalibrierung

Stellen Sie an der Spannungsquelle den im Regler
konfigurierten Thermoelement Typ ein.

Justieren Sie die Spannungsquelle auf den
Minimalbereich. Fir Typ ] ist dies z. B. -210 °C. Wird
dieser Wert abgewiesen, setzen Sie die Spannungsquelle
auf den Wert des Parameters Bereich Tief. Uberpriifen
Sie, dass der angezeigte Wert innerhalb +0,25 % des
Messwerts + 1LSD liegt.

Setzen Sie die Spannungsquelle auf den Maximalwert
(Typ J = 1200 °C). Wird dieser abgewiesen, verwenden
Sie die Einstellung des Parameters Bereich Hoch.
Uberpriifen Sie, dass der angezeigte Wert innerhalb
+0,25 % des Messwerts + 1LSD liegt.

Dazwischen liegende Werte kdnnen Sie in gleicher Weise
Uberpriifen.
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16.1.4  Uberpriifen der RTD Kalibrierung

Bevor Sie den Regler ans Netz nehmen schlieRen Sie
eine Dekadebox mit einem Gesamtwiderstand <1k an
Stelle des Widerstandsthermometers an
(Anschlussdiagramm).

Haben Sie das Gerat zu friih eingeschaltet, benétigt es 10
Minuten Erholungszeit, bevor Sie wieder mit der
Uberpriifung der Kalibrierung starten kénnen.

Kupferkabel mit

Regler d g Dekaden-
assender Impedanz

Vi @' P P ® box

v+ (& AX)

V-

Abbildung 3: Anschluss fiir RTD Kalibrierung
Der RTD Bereich des Gerits liegt zwischen -200 und
850 °C. Es ist nicht tiblich, die Kalibrierung liber den
gesamten Bereich zu Uberpriifen.
Stellen Sie die Dekadenbox auf den Minimalbereich ein,
z. B. 0 °C = 100,00 Q. Priifen Sie, dass die Kalibrierung
innerhalb +0,25 % des Messbereichs + 1LSD liegt.
Stellen Sie nun die Dekadenbox auf den Maximalbereich
ein, z. B. 200 °C = 175,86 Q. Priifen Sie, dass die
Kalibrierung innerhalb +0,25 % des Messbereichs + 1LSD
liegt.

16.2 Offsets

Zur Einbindung bekannter Fehler innerhalb des Prozesses
kdnnen Sie dem Prozesswert einen Offset aufschalten.
Den Offset kdnnen Sie fiir jede Eingangsart verwenden.
Einen einzelnen Offset schalten Sie dem Prozesswert im
INPUT Menii auf. Dieses Vorgehen finden Sie in
Abschnitt 8.2 beschrieben.

Ebenso haben Sie die Mdéglichkeit, den oberen und den
unteren Punkt zu justieren (2 Punkt Offset). Diese
Anpassung kénnen Sie nur in Ebene 3 im CAL Meni
durchfiihren. Wie Sie dabei vorgehen, ist im folgenden
Abschnitt beschrieben

16.2.1  Anpassung (Zwei Punkt Offset)

Bei der Anpassung werden der obere und der untere
Punkt justiert und eine gerade Linie zwischen den
Punkten gezogen. Alle Messwerte Uber- oder unterhalb
der Kalibrier Punkte sind eine Verldngerung dieser Linie.
Daher sollten Sie fiir die Anpassung zwei moglichst weit
auseinanderliegende Punkte verwenden:

Anzeige
A
Offset Hoch \
@.B.100) / Werks-
g kalibrierung
/ Offset Tief
(z. B. 8.0)
1\ » Elektrischer
Eingang

Anzeige
|
Werks-
kalibrierung
Offset Tief
A Elektrischer
[ Eingang

Abbildung 4: Anpassung an einem linearen und nicht-
linearen Eingang
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16.2.2  Anlegen eines Zwei Punkt Offsets

Angenommen wird, dass das Gerat (wie in Abschnitt 8.3.1 beschrieben) bei einem 4,00 mV Eingang den Wert 0,0 und bei
einem 20,00 mV Eingang 500,0 anzeigt. Weiterhin wird angenommen, dass bei dem verwendeten Fiihler mit bekanntem
Fehler bei einem Eingangswert von 4,00 mV der Wert 8,0 und bei 20,00 mV der Wert 490,0 angezeigt werden soll. Zur
Kompensation kdnnen Sie zwei verschiedene Offsets aufschalten:

Operation Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Offnen Sie das 1. Offnen Sie (wie in Abschnitt 6.1.3 Die Anpassung konnen Sie nur in Ebene
Kalibrier Menii. beschrieben) Ebene 3. Gehen Sie mit - 3 durchfiihren.
CAL. CHL
Legen Sie 4,00 mV an den mV Eingang an.
Gehen Sie auf 2. Wihlen Sie mit @ U.CAL. Durchlaufende Meldung

ANPRSSUNG.

Anpassung.

Auswahl des unteren 3. Gehen Sie mit & oder @ auf LO.
Kalibrier Punkts.

Eingabe des 4. Gehen Sie mit ©) auf C.AD). Damit wird ein Offset Giber den
Offsetwerts. 5 stellen Sie mit ) oder @ den gesamte.n Bereich aufgeschaltet
unteren Offsetwert ein, z. B. 8,0. (Abschnitt 8.2).
6. Der Regler zeigt wieder die CAL Wie Schritt 1.
Meniiberschrift
Legen Sie 20,00 mV an den mV Eingang an.
Gehen Sie auf 7. Wibhlen Sie mit @ U.CAL. Wie Schritt 2.
Anpassung.
Auswahl des oberen 8. Wihlen Sie mit @ oder @ Hi,

Kalibrier Punkts.

Auswahl des oberen 9. Offnen Sie mit @ C.ADJ. Die Anzeige zeigt 508,0.
Kalibrier Offset

Parameters.

Stellen Sie den oberen 10. stellen Sie mit & oder @ den
Offsetwert ein. oberen Offsetwert auf 490.0.

Im Normalbetrieb wird nun fiir einen Eingang von 4,000 mV der Wert 8,0 und fiir einen Eingang von 20,000 mV der Wert 490,0
angezeigt.

16.2.3  Entfernen der Anpassung

Operation Vorgehen Anzeige Anmerkungen
In Ebene 3 Auswahl des | 1.  Wihlen Sie in Ebene 3 mit @ CAL. Die Anpassung konnen Sie nur in Ebene
Kalibrier Mentiis. - 3 durchfiihren.
CHL
Gehen Sie auf 2.  Gehen Sie mit auf U.CAL. ) Durchlaufende Meldung
I dLE ANPRSSUNG.
Anpassung. i
Riicksetzen auf keinen 3. Wihlen Sie mit ® oder @® rSEE. ~SEE

Offset.

Der Regler springt auf die in Punkt 2 dargestellt Anzeige und die Anpassung ist entfernt.
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16.3 Eingangskalibrierung

Liegt die Kalibrierung nicht innerhalb der gewiinschten Genauigkeit, gehen Sie wie folgt vor:
Folgende Eingange der Gerateserie 3200 kdnnen Sie wie folgt kalibrieren:

e mV Eingang. Diesen linearen 80 mV Bereich kalibrieren Sie an zwei festen Punkten. Kalibrieren Sie zuerst diesen
Bereich, bevor Sie Thermoelement- oder Widerstandsthermometereingdnge kalibrieren. Die mA Bereiche sind im mV
Bereich enthalten.

e Thermoelementkalibrierung beinhaltet die Kalibrierung des Temperaturoffsets des CJC Fiihlers. Weitere Aspekte der
Thermoelementkalibrierung sind bereits in der mV Kalibrierung enthalten.

e  Widerstandsthermometer (RTD). Auch diese fiihren Sie an zwei festen Punkten — 150 Q und 400 Q - durch.

16.3.1 Kalibrieren des mV Eingangs
Die Kalibrierung des mV Bereichs konnen Sie nur in der Konfigurationsebene durchfiihren.

Verwenden Sie fiir die mV Kalibrierung eine 50 mV Quelle, die Sie wie in Abschnitt 16.1.2 beschrieben anschlieBen. Die
mA Kalibrierung ist in dieser Prozedur enthalten.

Das beste Ergebnis erhalten Sie, wenn Sie fiir die 0 mV Kalibrierung einen Kupferleiter von der Quelle trennen und mit
dem anderen Leiter kurzschlieRBen.

Wabhlen Sie die Konfigurationsebene (Abschnitt 6.1.3) und setzen Sie den Eingang auf mV:

Operation Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Wahlen Sie das 1. Driicken Sie , bis die CAL Durchlaufende Meldung
Kalibrier Menti. Meniiiiberschrift erscheint. WAL TR GER MENUE.
Auswahl der 2. Wihlen Sie mit PHASE. Durchlaufende Meldung

Kalibrier Phase KALIBR IERUNGS PHASE.
Stellen Sie die Spannungsquelle auf 0 mV ein.

Auswahl des 3. Wihlen Sie mit @ oder @ [,
unteren Kalibrier
Punkts.

Gerdts am unteren | 4. Gehen Sie mit auf GO.
Punkt (0 mV). 5.  Wahlen Sie mit ) oder @ YES.

Durchlaufende Meldung

KAL IBR IERUNG STARTEN.

Der Regler kalibriert automatisch auf den
vorgegebenen mV Eingang.

Wahrend der Kalibrierung zeigt der
Regler buSY. Eine erfolgreiche
Kalibrierung wird durch PRSS angezeigt.
PR 5 5 Bei einem Fehler erscheint FA! L. Ein

i Fehler kann durch einen ungiiltigen
Eingangswert entstehen.

Stellen Sie die Spannungsquelle auf 50 mV ein.

Auswahl des 6. Wiahlen Sie mit & PHASE.
oberen Kalibrier 7. Stellen sie mit & oder @ 50 ein.

Punkts. 8. Wiederholen Sie die Schritte 5 und 6
zur Kalibrierung des oberen Punkts.

Der Regler kalibriert automatisch auf den
vorgegebenen mV Eingang.

Bei einem Fehler erscheint FA! L.
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16.3.2 Thermoelementkalibrierung

Kalibrieren Sie ein Thermoelement, indem Sie zuerst die oben beschriebene Kalibrierung fiir den mV Bereich und dann
die CJC Kalibrierung durchfiihren.

Nehmen Sie die mV Quelle fiir den internen Ausgleich des Thermoelements in Betrieb (Anschluss wie in Abschnitt 16.1.3
mit passender Ausgleichsleitung) und stellen Sie den Ausgang auf 0 mV:

Operation

Wahlen Sie das 1.

Kalibrier Men(i.

Vorgehen

Driicken Sie &, bis die CAL
Mendtberschrift erscheint.

Anzeige

Anmerkungen

Auswahl der Kalibrier 2. Wihlen Sie mit PHASE. Durchlaufende Meldung
Phase. KAL IR IERUNGS PHAGE.
Wabhlen Sie CJC 3. Wihlen Sie mit @ oder @ [ L.
Kalibrierung.
CJC kalibrieren. 4. Gehen Sie mit © auf GO’ Der Regler kalibriert automatisch
5. Wahlen Sie mit Q) oder ® YES. auf den 0 mV Eingang.
Wahrend der Kalibrierung zeigt der
Regler bu5Y. Eine erfolgreiche
Kalibrierung wird durch PRSS
angezeigt. Bei einem Fehler
erscheint FA! L. Ein Fehler kann
durch einen ungtltigen
Eingangswert entstehen.
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16.3.3 RTD Kalibrierung
Ein Widerstandsthermometer kalibrieren Sie bei 150,00 Q und 400,00 Q.
Bevor Sie die Kalibrierung starten:

e  Bevor Sie den Regler ans Netz nehmen schlieRen Sie eine Dekadenbox mit einem Gesamtwiderstand <1 kQ an
Stelle des Widerstandsthermometers an (Anschlussdiagramm in Abschnitt 16.1.4). Haben Sie das Gerdt vor Anschluss
der Box eingeschaltet, bendtigt es 10 Minuten Erholungszeit, bevor Sie wieder mit der Kalibrierung starten kénnen.

e Warten Sie ca. 10 Minuten, damit das Gerdt seine Betriebstemperatur erreicht.

° Kalibrieren Sie zuerst den mV Bereich.

Operation Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Wihlen Sie das 1. Driicken Sie @, bis die CAL Durchlaufende Meldung
oo . . . KAL PR IER MENUE.
Kalibrier Mend. Meniiiiberschrift erscheint. —
[

Durchlaufende Meldung
KRAL 1BR IERUNGS PHASE.

Auswahl der Kalibrier | 2. wahlen Sie mit & PHASE.
Phase.

Stellen Sie die Dekadenbox auf 150,00 Q ein.

Einstellen des unteren 3. Wibhlen Sie mit ) oder @ 150r.
Kalibrier Punkts

(150 Q).

Kalibrierung am 4. Gehen Sie mit auf GO. Durchlaufende Meldung
KAL IBR IERUNG STARTEN.

unteren Punkt. 5. Wahlen Sie mit Q) oder YES.

Der Regler kalibriert automatisch auf den vorgegebenen 150,00 Q Eingang.

Wahrend der Kalibrierung zeigt der Regler buS4. Eine erfolgreiche Kalibrierung wird durch PASS angezeigt.
Bei einem Fehler erscheint FA! L. Ein Fehler kann durch einen ungiiltigen Eingangswiderstand entstehen
Stellen Sie die Dekadenbox auf 400,00 Q

Einstellen des oberen 6. Wihlen Sie mit ) oder @ 400r.
Kalibrier Punkts

(400 Q).
Kalibrierung am 7. Wiederholen Sie die Schritte 5 und
oberen Punkt. 6 zur Kalibrierung des oberen

Punkts.
Der Regler kalibriert automatisch auf den vorgegebenen 400,00 Q Eingang. Bei einem Fehler erscheint FA! L.
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16.3.4

E/A1, Ausgang 2 und/oder Ausgang 3 kdnnen als mA Ausgdnge geliefert werden. Diese Ausgdnge stellen Sie wie folgt ein:

Kalibrierung der mA Ausgange

Verbinden Sie ein Amperemeter mit dem Ausgang - Klemmen 1A/1B, 2A/2B oder 3A/3B.

2.00

Digitales

AmpiEs_ar_rieter
X

Gehen Sie dann in die Konfigurationsebene:

Operation
Auswahl der unteren
Kalibrier Phase fiir den zu
kalibrierenden mA Ausgang
(z. B. OP1).

Einstellen des Ausgangs des
unteren Punkts.

Auswahl der oberen Kalibrier
Phase fiir den zu
kalibrierenden mA Ausgang
(z. B. OP1).

Einstellen des Ausgangs des
oberen Punkts.

Vorgehen
Gehen Sie im CAL Menii mit O auf
PHASE.
wihlen sie mit @ oder @ ImAL.

Offnen Sie mit VALUE.

Stellen Sie mit ®© oder @ diesen Wert
so ein, dass er der Anzeige am
Amperemeter entspricht. Wird z. B. 2,06
angezeigt, stellen Sie diesen Parameter
auf 206. Der Dezimalpunkt wird in der
Regeranzeige nicht dargestellt.

Gehen Sie mit zurlick zu PHASE.
wihlen sie mit @ oder @ ImAH.

wihlen sie mit & VALUE.

Stellen Sie Q) oder ® diesen Wert so
ein, dass er der Anzeige am
Amperemeter entspricht. Hier 18.00 mA.

L

Anzeige

Regler
—
E @ A +ve
Anmerkungen

Durchlaufende Meldung
HALIBRIERUNGS PHASE.

Durchlaufende Meldung

IC RUSGANG RNZEIGE.

Durchlaufende Meldung
HALIBRIERUNGS PHASE.

Durchlaufende Meldung

IC RUSGANG RNZEIGE.

Sind die Ausgdnge 2 und 3 ebenso mit Analogausgangen bestiickt, konnen Sie dieses Vorgehen fiir diese Ausginge
wiederholen.
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16.3.5 Kalibrierung des externen Sollwerteingangs

SchlieBen Sie eine Stromquelle (mA) an die Klemmen HE
und HF an.

Wahlen Sie die Konfigurationsebene (Abschnitt 6.1.3) und:

Operation Vorgehen
Wihlen Sie das 1. Driicken Sie @, bis die CAL
Kalibrier Mendi. Meniiiiberschrift erscheint.
Auswahl der 2. Wihlen Sie mit O PHASE.

Kalibrier Phase.

Stellen Sie die Stromquelle auf 4 mA.
Auswahl des 3. Wihlen Sie mit @ oder @ rm[L.

unteren Kalibrier
Punkts.

Kalibrierung des Gehen Sie mit auf GO.

Gerdts am unteren 5. Wahlen Sie mit ® oder @® YES.
Punkt (4 mA).

>

Stellen Sie die Stromquelle auf 20 mA ein.

Auswahl des 6. Wihlen Sie mit O PHASE
oberen Kalibrier 7. Wihlen Sie mit @ oder @ rm[H.

Punkts. 8. Wiederholen Sie die Schritte 4 und 5
zur Kalibrierung des oberen Punkts.

Strom-
Kupferkabel quelle

X) +

-

Anmerkungen

Durchlaufende Meldung
HRALIBR IER MENUE.

Durchlaufende Meldung
KAL 1BR IERUNGS PHASE.

Durchlaufende Meldung

KAL IBR IERUNG STARTEN.

Der Regler kalibriert automatisch auf den
vorgegebenen mA Eingang.

Wahrend der Kalibrierung zeigt der
Regler bu5Y. Eine erfolgreiche
Kalibrierung wird durch PARSS angezeigt.
Bei einem Fehler erscheint FA! L. Ein
Fehler kann durch einen ungiiltigen
Eingangswert entstehen

Der Regler kalibriert automatisch auf den
vorgegebenen mA Eingang.
Bei einem Fehler erscheint FA! L.

Zur Kalibrierung eines Spannungseingangs schlieRen Sie eine Spannungsquelle an die Klemmen HE (negativ) und HF
(positiv) an. Gehen Sie bei der Kalibrierung wie fiir den mA Eingang beschrieben vor. Die Kalibrier Punkte sind:

Parameter Kalibrierspannung
rmUL oV
rmUH 10V

Bestellnummer HA028651GER Ausgabe 15.0 Dez 15
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16.3.6  CT Kalibrierung

Fir die Kalibrierung des Stromwandlereingangs verbinden Sie einen Regler
i T L 1 |
Stromwandler mit den Klemmen CT und C. 70 mApc @ CcT

Quelle *T—E@ C

Operation Vorgehen Anzeige Anmerkungen

Auswahl der unteren 1. Gehen Sie im CAL Menii mit auf
Kalibrier Phase fiir den PHASE.

Stromwandler 2. Wihlen Sie mit @ oder ® [k 0.

In der Konfigurationsebene:

Durchlaufende Meldung
KAL 1BR IERUNGS PHASE.

Justieren Sie den Stromwandler auf kein Eingangssignal (0 mA).

Kalibrierung des unteren 3. Gehen Sie mit O auf GO.
Punkts. 4. Wihlen Sie mit & oder @ YES.

Durchlaufende Meldung
KAL1BR IERUNG STARTEN.

Der Regler kalibriert automatisch den Eingang auf 0 mA.
Wiahrend der Kalibrierung zeigt der Regler bu5Y. Eine erfolgreiche Kalibrierung wird durch PASS. Bei einem Fehler erscheint
FA} L. Ein Fehler kann durch einen ungiiltigen Eingangswert entstehen.

Auswahl der oberen Kalibrier | 5. wihlen Sie mit & oder @ Lk 0.
Phase fiir den Stromwandler.

Justieren Sie den Stromwandler auf einen Strom von 70 mAoc.

6. Gehen Sie mit O auf GO.
7. Wabhlen Sie mit ® oder ® YES.

Der Regler kalibriert
automatisch auf den
vorgegebenen mA Eingang.
Bei einem Fehler erscheint

FRI L.

16.3.7  Zuriick zur Werkskalibrierung
Sie kénnen jederzeit die Werkskalibrierung wieder aktivieren:

Operation Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Auswahl der Kalibrier 1. Gehen Sie im CAL Menii mit &
Phase. auf PHASE.
Auswahl der 2. Wihlen Sie mit @ oder @
Werkskalibrierung. FAck.
Bestdtigung 3. Gehen Sie mit auf GO. Der Regler wahlt automatisch die
4 Wihlen Sie mit @ oder @ YES. I,T-"l;jEr 5 im Werk eingestellten Werte.
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16.4 Kalibrierung Parameter

In der folgenden Liste finden Sie alle im Kalibrierungs Menii vorhandenen Parameter.

Die Anpassung steht lhnen nur in Ebene 3 zur Verfiigung (Abschnitt 8.2).

KALIBRIERUNG PARAMETERMENU [AL

Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Meldung
UCAL | ANPASSUNG Auswahl der Offsetzustinde | dLE | Normalbetrieb VdLE Nur
fiir die 2 Punkt Anpassung lo Anpassung am unteren Punkt Ebene 3
oder Riicksetzen der Offsets.
. , Anpassung am oberen Punkt
Abschnitt16.2.2.
~ESE | Ricksetzen
Der folgende Parameter erscheint, wenn Sie fiir UCAL = Lo oder Hi gewahlt haben.
C.ADJ | KALIBRIERUNG Einstellen des Offsetwerts. -1999 bis 9999 Nur
ANPASSEN Abschnitt 16.2.2. Ebene 3
Die Kalibrierung der Ein- und Ausgdnge kdnnen Sie nur in der Konfigurationsebene durchfiihren.
KALIBRIERUNG PARAMETERMENU [AL
Name | Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Meldung
PHHSE | KALIBRIERUNGS | Kalibrierung des oberen und | qgnE | Nicht gewihlt nonE Nur
PHASE unteren Offsets D mV unterer Kalibrierpunkt Konf
0 mV oberer Kalibrierpunkt
50r | PRT unterer Kalibrierpunkt
HO0r PRT oberer Kalibrierpunkt
i CJC Kalibrierung
[ CT unterer Kalibrierpunkt
CE 10| cToberer Kalibrierpunkt
FReE | werkseinstellungen
! mAL Unterer mA Ausgang von E/A 1
! mAH | Oberer mA Ausgang von E/A 1
cmAL Unterer mA Ausgang von Ausgang 2
ZmAH | Oberer mA Ausgang von Ausgang 2
ImAL Unterer mA Ausgang von Ausgang 3
ImAH | oberer mA Ausgang von Ausgang 3
rmUL Externer Sollwerteingang untere V
rmUH | Externer Sollwerteingang obere V
rmll | Externer Sollwerteingang unterer
Strom
rmLH | Externer Sollwerteingang oberer
Strom
Lo KALIBRIERUNG Starten der Kalibriersequenz | 10 HH Nur
STARTEN YEG Start Konf
buSY Kalibrierung lauft
PRSS | Kalibrierung erfolgreich
FA L Kalibrierung nicht erfolgreich
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17. Konfiguration iiber iTools

iTools ist ein Konfigurations und Uberwachungs Paket mit dem Sie ganze Regler Konfigurationen dndern, speichern und
~clonen“ kénnen.

Mit iTools kdnnen Sie alle in diesem Handbuch beschriebenen Funktionen der Regler konfigurieren. Zusatzlich stehen
Ihnen weitere Funktionen, wie z. B. Erstellung von kundeneigenen Meldungen und Parameter Promotion zur Verfiigung.
Diese Funktionen finden Sie in diesem Kapitel beschrieben.

Weitere Informationen (ber Installation, Anschluss und allgemeine Bedienung finden Sie im iTools Hilfe Handbuch,
Bestellnummer HA028838GER, das Sie unter www.eurotherm.de laden kdnnen.

17.1 Laden eines IDM

Ein IDM ist eine Softwaredatei, die eine Parameteradresse fiir einen bestimmten Gerateaufbau definiert. Diese ist
normalerweise Teil der iTools CD. iTools erkennt die Softwareversion lhres Gerats. Alternativ kdnne Sie auch die aktuellste
iTools Version unter www.eurotherm.de herunterladen.

Wenn |hr Gerateaufbau nicht dem Standard entspricht kénnte es nétig sein, die IMD von der Eurotherm Internetseite
herunterzuladen. Die Datei hat das Format id32i_v107.exe. id 32i steht hierbei fiir das Gerat und V--- fiir die
Softwareversionsnummer des Gerats.

Laden einer IDM

Gehen Sie in Windows auf Start und wahlen Sie Programme —Eurotherm — iTools — Advanced Tools — IDM Manager.
Installieren Sie die neue IDM.

Registrieren einer neuen IDM
Kopieren Sie die Datei zu c:\Programme\Eurotherm\iTools\Devices.

17.2 Regler an einen PC anschlieRen

| Den 3200 kénnen Sie {iber die digitale Kommunikationsschnittstelle H oder (iber einen Konfigurations Clip mit einem PC
verbinden.

17.2.1 Kommunikationsschnittstelle H
Verbinden Sie nach folgendem Diagramm den Regler mit der seriellen EIA232 Schnittstelle des PCs.

EIA232
Schirm Anschliisse

!

Com =res
R L Hp com
R {1 HE Rx
| I HF Tx
—— —V
= Lokale Erde

17.2.2  Konfigurations Clip

Den Konfigurations Clip kdnnen Sie bestellen, indem Sie bei der iTools Bestellung die Nummer 3000CK angeben.
Der Clip wird seitlich in das Reglergehduse gesteckt. Sie kdnnen den Regler im Gehduse belassen.

Der Vorteil dieser Verbindung liegt darin, dass das Gerat nicht
angeschlossen sein muss, da der Clip die Versorgung fiir den internen
Speicher des Reglers liefert.
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17.3 iTools starten
N

Offnen Sie iTools und driicken Sie mit angeschlossenem Regler - ABR9E der iTools Meniileiste. iTools Uberpriift die
Kommunikationsschnittstelle und TCP/IP Anschlisse auf erkennbare Gerate. Gerdte, die Sie liber den
Konfigurationsstecker (CPI) angeschlossen haben, haben die Adresse 255, ungeachtet der im Regler eingestellten Adresse.
Wird das Gerdt erkannt, erscheint eine Bildschirmansicht entsprechend der unten gezeigten Darstellung. Die Liste auf der
linken Seite enthalt die Menitberschriften. Mochten Sie die Parameter der Liste darstellen, doppelklicken Sie auf die
Meniiliberschrift oder wahlen Sie den ,Parameter Explorer®. Klicken Sie dann ein Menii an, werden die damit
verbundenen Parameter angezeigt.

Die Gerateansicht kdnnen Sie ein- und ausschalten, indem Sie im Meni ,Ansichten” ,,Gerdteansichten“ wahlen.

"’ iTools EI@E‘
Datei Gerat Ansicht Optionen Fenster Hilfe
&) B ] & h L x (&) [ R 2
Meue Datei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufiigen  Entfernen Zugriff Wizards Ansicht Hilfe
[ Parameter Explorer  [3] Flash Speicher  [B] Geriteansicht [l Klemmenbelegung  §i2h Ansicht/Rezept | ™ 0PC Scope

EURDTHERM

<Ohne Namen 2>

Level 2 (T ieur) 3208 v, 213

Das Gerdt kdnnen Sie liber einen Wizard oder {iber die oben gezeigte Listen Ansicht konfigurieren. Auf den folgenden
Seiten werden Beispiele fiir die Konfiguration verschiedener Funktionen lber beide Konfigurationsversionen gezeigt.

Auf den folgenden Seiten wird vorausgesetzt, dass Sie mit diesen Anweisungen vertraut sind und ein allgemeines
Verstandnis von Windows haben.
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17.4 Wizard starten

e
Betstigen Sie in der Start Ansicht aus Abschnitt 17.3 die Taste 224

Der Regler geht in die Konfigurationsebene. Da der Prozess in der Konfigurationsebene nicht weiter geregelt wird,
erscheint eine Warnmeldung. Bestdtigen Sie diese, erscheint der Wizard Start Bildschirm:

r@ iTools Wizards - <Ohne Namen 23 = | [E] e - )
Start | Irput I Sollwerte I Contral I Alarmns I Timner I 101 I afF2 I 0OP3 IAL\ I LA I LB I CT Eingangl Comms I Display I o
Invensys. *

M EUROTHERM

iTools Konfigurations Wizard
Weitere Details zu diesem Gerat

3203/04 Regler/Timer und anderen Eurotherm

Produkten finden Sie unter

www.eurotherm.com

Weitere Informationen zur
iTools Familie der Produkt
Konfiguratoren finden Sie unter

www.eurotherm.com/itools

4| (1 r

£ Zunick Machste » ] [ Schlieken

Wahlen Sie ein Register zum Konfigurieren einer Funktion.
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17.5 Konfiguration des Eingangs
17.5.1 Beispiel 1 - iiber den Wizard
Wahlen Sie das Register ,,Eingang”.

Machten Sie den | ¥ ool Wizard: - <Ohne Namen 2> o Der Hilfe Text

. Start Input Salwerte | Contiol | Alarms | Timer 101 apz arP3 Ab L& LB CT Eingang | Comms | Displayp | | * | * . .
Eingangstyp | ‘_ ‘_ ! i ! I ! I ! I I ! i It I l I E gibt Ihnen eine
konfigurieren, Kenfiguration des Eingangs e Erkldrung tber
gehen Sie auf den| auswahl Eingangsart PRSI PV Eingang die gewihlte
Pfeil neben dem Auswahl Gerdt Anzeigesinheiten ~C - IUtéer ‘:te’? PV oder ’ Funktion.

stwerteingang wird ein

Feld und wahlen Auswahl Dezimalstelen: NNNN - - Messwert - normalerweise E Der allgemeinen

. Temperatur - als primarer

uswahl oberer Bereich: Eingang auf den Regelkrais
Sie den Auswahl cberer Bereich ETIR Erklirung folgt
. gegeben. Der PV Eingang kann . .
passenden Fuhler fur einen groBen Bereich von eine Liste der
Im rechten Messeinrichtungen, inklusive nOCh 2u konfi—
Thermoelemente und
Bereich des Auswahl unterer Bereich -210 C Widerstandsthermometer gurierenden
. konfiguriert werden. Ebenso
Fensters erscheint kann er als Millivolt Ein
aang als Parameter.

H 1fac Schnittstelle zu linearen Fahlern . .
€ine ”Hllfe ent- verwendet werden. Einige sehr KIICKen Sie an
SpreChend des Auswahl Y ergleichsstellenkompensation: AUTO - SPez'e”e Meﬁselnr\chtul’jgem einen dieser

.. wie z. B. berohrungsfreie
gewdhlten Para- uswahl Fihlertbruchart EIN v Infrarot Thermometer Parameter,
. It hen d in od
meters. In die- Eingangsfiler Zeitkonstante einstellen: 1.6 s ROCFiter Time canstant 1.6 s Eﬂdsf,'f,f ui;,:g;l: Firhmr erscheint der
i<oi i und konnen deshalb direkt oder .

sem BEISplel"erd P Offset einsteller 1] C Unter Verwendung einer passende Hilfe
der Regler fur kunden:llgenen Def(\jnltlor;_ Text.
Thermoelementj angeschlossen werden. Fiir <
konﬂguriert. < Zuiick H N chste > I I Schlieben I

Weitere Funktionen konfigurieren Sie in den entsprechenden Feldern.

17.5.2  Beispiel 2 - iiber die Listen Ansicht
*)

Driicken Sie (wenn nétig) _ ~"2""  damit der Regler die Konfigurationsebene &ffnet.
Doppelklicken Sie auf das INPUT Parameter Menii in der Liste oder wdhlen Sie ,Parameter Explorer®.

Wahlen Sie aus dem Drop-down Menii die Eingangsart. Weitere Werte kénnen Sie konfigurieren, indem Sie den Wert
entweder uber die entsprechenden Drop-down Ments wahlen, oder indem Sie Analogwerte eingeben.

In der iTools Ansicht blau dargestellte Parameter sind schreibgeschiitzt.

) iTools = | B [
Datei Gerdt Explorer Ansicht Optionen Fenster Hilfe
a R
&) B ch B & S e x Ko, &
Neue Datei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufiigen Entfernen Zug Wizards Ansicht Hilfe
B Parameter Explorer 5] Flash Speicher Gerdteansicht [} Klemmenbelegung Q‘AﬂsichtfRazept | m OPC Scope
@B<OhneNamen 2> B2 <Ohne Namen 2> - Parameter Explorer (INPUT) EI@
Rl 11 +
=3 Ligte Pre| Name | Beschreibung | Adresss| et
& Type Eingangsart 12290, JTC[O] ~
£ INPUT A Urits Anzeige Einheit 516 ~C0) -
b & DecimalPoint:  Dezimalstellen 525 MMM 0] =
3101
. A RangeHigh Obere Bersichsgrenze 12 1200.00
{23 op2
. & RangelLow Untere Bereichsgrenze 1 -210,00
3 op2
- & P Olkset P Offget 14 0,00
: 3 Aa A FilterTime Eingang Filterzeit 101 160 -
3L # CICType CIC Typ 12291 AUTO[0) -
i & SBrkType F~hlerbruchtyp 578 EIN[1] ~
aLe
. CICTemp CIC-Temperatur 15 0.00
- a E;— P alue P Eingangswert 1 0.00
: ] bW I alue tdillivolt Eingangswert 202 0.00
b (3 CTRL A CommeP V¥ alue Comms PY Wert [CM5) 203 0,00
23 ALARM A7 RCFiterTime  ROC Fiterzeit Konstante 102 160 -
» (23 TIMER F Dot Gradient 103 0.oo
» (2 RECIPE
5 20 COMMS
3 caL
N (23 STATUS INPUT - 15 Parameter [2 verborgen]
» [£3 QCODE
[ ACCESS
(23 IDENT
[ Diag
Level 2 (Ingenieur) 3208 v.213
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17.6 Alarme konfigurieren

17.6.1  Beispiel 1 - iiber den Wizard

Bis zu vier Alarme stehen Ihnen in den Reglern der Serie 3200 zur Verfligung. Wahlen Sie aus den Drop-down Meniis die
Alarmart, den Speicher Modus, Alarmunterdriickung, Alarmsollwert und Hysterese. Hilfe Texte und Darstellungen der
Alarmfunktion werden zusatzlich gezeigt.

-
&) iTools Wizards - <Ohne Namen 2> [E=EER=
| Start | Input I Salwerte | Control ‘ Alarrns | Timer I 101 | (]2 I ar3 | A, I LA I LB | CT Eingang | Commg I Display I il |’

Kaonfiguration der Alarme Analogalarm Block
|AIarm.Tvpe \
(dalarm 1 FAlarm (Alamm (Alam 4

Alarmart

Alarmart: BMD - La - D.HI - HI -
Die Art des Alarm bestimmt Gber

Speicher Modus: KEINE - FEINE - KEINE - KEIME - seine Triggerung.

Wt e NO - | ND - MO T - Ein Vollbereichsmaximalalarm

(Max Alarm) z. B. wird aktiv,
Alarmzallmert: a C a C a C a C sobald der Eingangswert den
Sollwert des Alarms
uberschritten hat. Liegt der
Eingangswert darunter, ist der
Alarm AUS.

1 C
7d Wertwahlen
0 (NONE): Kein Alarm

Alaim Hpstereze: 1 [

konfiguriert

Keine Konfiguration
(Alarmart) des Alarms.

1 (HI):
Vollbereichsmaximalalarm

Der Alarm wird aktiv,

sobald der
aufgezeichnete
Eingangswert den ad
q [ T ]
[ ¢zwmck | [ Wachstes | [ schieben |
17.6.2  Beispiel 2 - iiber die Listen Ansicht
1. Offnen Sie mit
) -
Zugriff d. @ iTools E@g
T de Datei  Gerit  Explorer  Ansicht  Optionen  Fenster  Hilfe
Konfigurationsebene. & & c 5 a % e x @ I - N
) A Neue Datei  Datei offnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufagen Entfernen Zugriff Wizards Ansicht Hilfe
2. Wahlen Sie in der B Parameter Explorer [ Flash Speicher [B| Gerateansicht [l &3} Ansicht/Rezept | # OPC Scope
Liste eine ® ) <Ohne Namen2> " <Orme Namen 25 - Porareter B LR — =T |
Mendiiberschrift — - @@
“ “ A Liste Suchen Pr{ Name Beschreibun
LALARM* 1%, e 9 i —
-0 A - # Thieshold Grenzwert
3. Zur Konfiguration =1 ggﬁiﬁm gé?ﬁ?is;.zse
atch eicher Modus
der ,Alarmart*” rQcr # Rinck o s Sl
. . ';g i'fm ALARM.1 - 6 Parameter
o6ffnen Sie das Drop- S o i |
down Menii in der Eg;
“ »E3
,Wert“ Spalte. p
2 TIMER
—E]M P
111 = {2 comms i
MOME (0] = -
Level 2 3208 v.213
LO 2]
DLHI 3
DLO 4
BHD (5]
RRLC (B
FRC [¥]

4. Wabhlen Sie die Alarmart, in diesem Beispiel BND. (5) ist der Aufzahlungswert des Parameters.
Stellen Sie die anderen Parameter in gleicher Weise ein.
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17.7

Meldungen anpassen

Die Meldungen, die wahrend des Normalbetriebs tiber den Bildschirm laufen, kénnen Sie nach den Anforderungen lhres
Prozesses anpassen.

17.7.1

Beispiel 1 - iiber den Wizard

Wahlen Sie das Register ,Meldungen®.
Die Meldung ,,REGELAUSFALL“ soll erscheinen, wenn die Alarme 1 und 2 gleichzeitig aktiv sind.

Operation | Vorgehen Anzeige
Parameter | Klicken Sie auf die Position, e e = 1= i)
. . Solwene | Contiol [alems [ Timer [101 [orz [ora [as  [ws 1B | cT Eingana | Comms | Display | Messages | Promatl <[>
hinzufiigen | auf we.lcher der Parameter oo [t Lot ] [ahoen ] [resien ] e -
erscheinen soll. Nr. [Parameter ‘Oplkel \’VErthrludmtathEIdung T [Status.T;
1 STATUS. InstStatus Mas| 32|Niedrig | INPUT SENSOR BROKEN
. . . . “ ZSTATLIS.[nstStaBJs Maske 64 NlEdng CONTROL LOOP BROKEN Geratestatus
Wahlen Sie ,,Einfligen“. |5 [sratus.netstans Maske | 1|Nedng |ALARM 1 71
. [4 |STATUS.InstStatus Maske 2| Niedrig ALARMZ:‘:Z Bit 0 - Alarmausgang 1 Status
Wihlen Sie den Parameter aus | ||| s e 0 — | 5 L Alormausgeng 2 Stotus
der Pop-up Box, z. B. ,STATUS [&—|Sramus et A e Bit 2 - Alarmausgang 3 Status
’ ” [5|STATUS. InstStatus Maske | 256 Niedrig | OUTPUT SHORT CIRCUIT Bit 3 - Alarmausgang 4 Status
InstStatus*. E e el o e
. . . [12 |TIMER Status = 2 Niedrig | TIMER HOLD Bit 5 - Fiihlerbruch E
Den Parameter konnen Sie mit 13 [rveR stats - 3 Niedrig | TIMER END Bit 6 - Regelkreisbruch
den entsprechenden Tasten Bt 7 - CT Lastalarm
Bit 8 - Ct Leckalarm
dndern, entfernen oder Bit 9 - Pragramm Ende
VerSChleben — gzri‘uﬂ-‘:\{ auBerhalb des
_— o Bit 11 - CT Uberstrom
Bediener Wihlen Sie fiir das Feld Preeter pedener Frntat Bit 12 - Neuer Alarm
einstellen Bediener:* ,Maske“ — — ER |
” ’ ? Meldung: REGELAUSFALL faut
An merkung 1. Bit 14 - Eingangsfehler i
Alternativ kdnnen Sie eine such| (Michep] [uistiotn
Meldung konfigurieren, die
erscheint, wenn der Aufzah-
lungswert des Parameters:
= dem ,Wert“ entspricht
<> groRer oder kleiner als
der ,Wert" ist
> groRer als der ,Wert” ist
< kleiner als der ,Wert“ ist
. . Geratestatus - Bitma
Wert 1. Klicken Sie das Feld BO — Al 1 Stat P
. « .. — Alarm atus
einstellen ~Wert“ an und driicken
oie Bi Sie Enter. B1 — Alarm 2 Status
le Bitmap B2 — Alarm 3 Status
:.Ste WI(;d. 2. \cleah::en Sll? |:| ch?log B3 — Alarm 4 Status
ier und im urch anklicken der
Digital Felder die Bit 4 B4 — Auto/Hand Status
igita elder die Bits aus oder ..
Cogmms geben Sie den B5 — Fiihlerbruch Status
Kapitel entsprechenden B6 — Regelkreisbruch Status
gezeigt Dezimalwert im Feld B7 - CT Lastalarm
,Neuer Wert“ ein. Im B8 — CT Leckalarm
Beispiel ist der Wert 3 B9 — Programm Ende
(Alarm 1 + Alarm 2). B10 — PV auRerhalb des Bereichs ( > 5 % des Bereichs)
B11 — CT Uberstrom
Prioritat 3. Wahlen Sie zwischen Min, | B12 — Neuer Alarm Status
einstellen Mittel oder Max. B13 — Timer/Rampe lduft
Meldung 4. Geben Sie im Feld Mel B14 — Externer Fehler, Neuer Alarm
. ' . B15 — Selbstoptimierung Status
eingeben dung REGELAUSFALL ein. P ) & o
1 bedeutet ,aktiv®, 0 bedeutet ,inaktiv®.
Zum Regler | 5. Driicken <Zuriick,
laden Nachste> oder SchlieBen
zum Download der
Einstellungen.
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Anmerkung 1: Mit Maske kénnen Sie alle oben genannten Parameter zur Aktivierung einer Meldung kombinieren. In der
folgenden Tabelle sehen Sie ein Beispiel mit vier Alarm Feldern.

Wert | Bitmap Parameter (Alarm) aktiv Wert Bitmap Parameter (Alarm) aktiv
1 0001 Alarm 1 5 0101 Alarm 3 + Alarm 1 Durch Erweitern der
2 0010 | Alarm 2 6 0110 Alarm 2 + Alarm 3 Tabelle kdnnen
3 0011 Alarm 1 + Alarm 2 7 0111 Alarm 1 + Alarm 2 + Alarm 3 Parameter
4 0100 | Alarm 3 8 1000 Alarm 4 hinzugefiigt werden.

17.7.2  Beispiel 2 - iiber die Listen Ansicht
In diesem Beispiel soll die Meldung fiir Alarm 1 ,ZU HEISS sein.
Driicken Sie B3 Flash Speicher

Wahlen Sie ,ALARM1T #1“.
3. Andern Sie im Bereich ,Meldebedingung® die ,Meldung* auf ZU HEISS.

—_

und wahlen Sie das Register ,,Messtabelle”.

N

4.  Driicken Sie @ ,Update Gerdte Flash Speicher”.

r
W iTeois [E=EN >
Datei Gerat Flash Ansicht Optionen Fenster Hilfe
&l ) ] & S eh X #) [ S = C
Meue Datei  Datei &ffnen Laden Speichem Drucken Abfrage Hinzufiigen  Entfernen Zugriff Wizards Ansicht Hilfe
[ Parameter Explorer [ Flash Speicher [ Gerdteansicht [} Klemmenbelegung &b Ansicht/Rezept | # OPLC Scope
) & <Ohne Namen 2> ] <Ohne Namen 2> - Flash
AIEX RIS
4 Liste Messtabelle | Messtabelle Konfig I Promate Parameter | Rezept Definition | Reciped! | Recipel2 I Recipeld I Fecipeld | 4 ¢
.23 INPUT Nr. | Parameter [0p. [ Wert| Priorit™t | Meldung |
L 01 1 |STATUS. InstStatus Mazke 32 Miedrig | INPUT SENS0R BROKEN
b 2 Maske B4/ Miedr LOOF BROKEM
{3 or2 3 GTATUS InstStatus e
{23 OP3 4 |STATUS InstStatus Maske 2/ Miedrg | ZU KALT
|'>.{:| AL 5 | STATUS.InstStatus t aske 4 Miedrig | ALARM 3 #3
DD LA E | STATUS InstStatus Maske 33 Miedrig | REGELAUSFALL
. . 7 | STATUS InstStatus I aske 8 Miedig ALARM 4 #4
b 8 | STATUS InstStatus I aske 128 Miedng | LOW LOAD CURRENT
DD T 9 | STATUS InstStatus Maske 256 Miedrig | OUTPUT SHORT CIRCLIT
DD 5P 10| STATUS InstStatus Maske | 2048 Miedig | HIGH LOAD CURRENT
23 CTRL 11| TIMER. Status = 1/ Miedrig | TIMER RUNNING
1 425 ALARM 12 | TIMER. Status = 2 Miedrig | TIMER HOLD
|'>-{“_‘| TIMER ]Iﬁ TIMER.Status = 3 Miedig | TIMER END
1 {3 RECIPE —
'?'D COMMS Meldebedingung
10 CAL
|'>.{:| STATUS Parameter: Bediener: Wert: Pricritat
DD QCODE STATUS InstStatus E] Mazke - 1 Niedrig -
1> {23 ACCESS
1> IDENT
. Meldung:
(3 Disg eldung; ZIIHEISS
Level 2 (Ingenieur) 3208 w.213 Gerdteparameter aus der Datei laden

@ Im oben gezeigten Beispiel wurde die Meldung fiir Alarm 2 auf ZU KALT konfiguriert.
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17.7.3

Das invertierte Statuswort ist in allen Reglern ab Firmware Version 2.11 enthalten. Es wird zur Generierung von
Nachrichten verwendet, wenn ein bit in einem Statuswort nicht WAHR ist. Zum Beispiel kdnnen Sie es fiir einen Alarm
oder ein Ereignis anwenden, die den normalen Prozessablauf anzeigen.

Das unten aufgefiihrte Beispiel kniipft an das vorherige Beispiel an und fiigt dem Regler die Meldung PROZESS OK hinzu,
wenn die Bedingung des Alarm1 nicht zutrifft.

1. B3 Flash Speicher

Beispiel 3: Invertiertes Statuswort

driicken und die Bezeichnung ,Messtabelle” auswahlen.

2. Flgen Sie den
»InverseStatus“ Parameter
wie folgt hinzu:

a. Klicken Sie auf die

B iTools =

Datei  Gerst  Flash

Bl

K. Q
Zugriff Wizards Ansicht

[ Parameter Explorer [ Flash Speicher [ Gersteansicht [ Klemmenbelegung £ Ansicht/Rezept ‘ # OPC Scope

Ansicht

& ca

Datei offnen Laden

Optionen  Fenster Hilfe

& i) P x

Neue Datei Drucken Abfrage  Hinzufugen  Entfernen

Speichern

Position, an der der
Parameter eingefiigt
werden soll.

& <Ohne Namen 2>

& <Ohne Namen 2> - Flash Speicher Editor

& ax|E

[F=5EeR ===
Ha

ETs

Messtabelle | Messtabells Konfia | Promate Parameter | Rezept Defiition | Fiecipedt | Recips0z | Recips03 | Recipet [ »

[Nr._[Parameter [Op. T wert] Pricrit™t [ Meldung ]
.. . .o . 0 INPUT [1_[STATUS.InstStatus Maske 32 Niedhig | INPUT SENSO BROKEN
b. Driicken Sie ,,Elnfugen -0 101 |2 | STATUS InstStalus Maske 54 Miedig | CONTROL LOOF BROKEN
. {3 o2 3| STATUS InstStatus Maske 1 Niedrig
4 .2 0p3 S Status
=g |5 |STATUS.InstStalus 2 Niediig | ZU KALT
‘Cl o (6| STATUS InstStatus 4 Niedrig | ALARM 3 B3
5 i > |7 | STATUS Insttatus 33 Niedig | REGELAUSFALL
¢.  Wdhlen Sie nun -0 LB |8 | STATUS.InstStatus & Niediig | ALARM 4 #4
« @ T (3| STATUS InstStatus 128 Niedrig | LOW LOAD CURRENT
~STATUSInverseStatus O 10| STATUS InstStatus 256 Niedhig | OUTPLIT SHORT CIRCUIT
.. g [11_| STATUS. Insttatus 2043 Niediig |HIGH LOAD CURFENT E
aus dem POp-Up Menda. g (12| TIMER Status 1 Niediig | TIMER RUNNING
. g ALARM 13 | TIMER. Status 2 Niedig | TIMER HOLD
infil = 2% | > TIMER |14 | TIMER.Status 3 Niedig | TIMER END
Parameter einfiigen 9
A < . {1 RECIPE A
S AL = » {1 COMMS
413 STATUS g ;‘\ALTUS Meldebedingung
Q InstStatus . 21 QCODE Parameter: Bediener Wert Pricriat
-4 AckAllAlarms
g DieOPSiat »- ACCESS STATUS InverseStatus [ Maske -1 Wiedrig -
igOPStatus .+ {1 IDENT
420 SBrk » (11 Diag
Meld FROZESS OK
@ DiglPStatus e
-4 MewAlarm £
<2 AlLatchStatus .
[ TnverscStatus Level 2 (Ingenieur) 3208 v. 213 <Ohne Namen 2> - Flash Speicher Editor
» {23 QCODE
L Ea neetec M
Werknaplung bschen
[ Hilfe zeigen ] [ Ok ] [ Abbrechen ]
L

3. ,Maske“ in dem Feld Bediener auswahlen.
Aus der Wertbox wahlen Sie 1 (nur Alarm 1).
In der Meldungsbox geben Sie ,PROZESS OK* ein.

voe

6. ﬂ Taste ,,Update Gerate - Flash Speicher* driicken.

Der Regler zeigt Ihnen nun und die Meldung PROZESS OK an, wenn Alarm1 nicht WAHR ist und ZU HEISS wenn Alarm1
Uberschritten wird.

Bestellnummer HA0O28651GER Ausgabe 15.0 Dez 15 123



Bedienungsanleitung

Serie 3200

17.7.4  Beispiel 4: Anzeige der Meldung ,,Reglerausfall”, wenn die Alarme 1 und 2 aktiv sind
Operation Aktion Anzeige
Parameter 1. Klicken Sie mit der rechten B <Ohne Namen 23 - Flash Speicher Editor == R [==|
hinzufligen. Maustaste auf gewiinschte | &+ @ X[H H
Parameter POSitiOn. Messtabele |Messtabe|\e Konfigl Promate Parameter I Rezept Defintion | Recipad] | HecipeD2| Fecipel * | "
Mr. | Pararmeter [Op. [ ‘wen]Prioit™t [ Meldurg |
2. Wadhlen Sie ,,Objekt einngen“. (1 [STATUS InstStatus Masks 32 Niedng | INFUT SENSOR BROKEN
|2 | STATUS InstStatus tazke B4 Niedrig COMTROL LOOPF BEROKEM
s . 3 |STATUS InstStatus Mazke 1 Niedrig | ALARM 1 81
3. Wadhlen Sie den Parameter (4| STATUS InstStatus Maske| 2 Niedig |ALAAIM 2H2
5 [STATUS. InstStatus azke 4 Miedrig ALARM 3 #3
aus der Pop-up Box, z. B. (5 STATUS Insisialus Maske | 3 Nisdrig | REGELALSFALL
“ 7| STATUS InstStatus Maske 8 Niedrig |ALARM 4 #4
»STATUS InstStatus®. (5| STATUS InstStatus Maske | 128 Niedig | LOW LOAD CURRENT
(9| STATUS InstStatus Maske | 256 Miedrig | OUTPUT SHORAT CIRCUIT
. . . 10 | STATUS InstStatus Maske | 2048 Miedrig | HIGH LOAD CURRENT
Bediener 4. Wahlen Sie fiir das Feld 11| TIMER. Staus - 1 Niedrig | TIMER RUNNING
. . " “ |12 | TIMER. Status = 2 Niedrig | TIMER HOLD
einstellen. »Bediener:* ,Maske*. 13 | TIMER: Status - 3 Miedrig | TIMER END
14
Siehe Anmerkung 1 Meldebedingung
Alternatlv kénnen Sle eine Parameter Bediener: Wfert: Prioritat:
Meldung konfigurieren, die STATUS InstStatus [ Maske - 3 Niediig -
erscheint, wenn der Aufzahlungs-
Meldung:  REGELAUSFALL
wert des Parameters-

= dem ,Wert“ entspricht
= ungleich ,Wert" ist

> groRer als der ,Wert“ ist
< kleiner als der ,Wert" ist.

Wert einstellen

Die Bitmap
Liste wird hier
und im Digital
Comms Kapitel
gezeigt.

5. Klicken Sie das Feld ,,Wert*
an und driicken Sie Enter.

6. Wahlen Sie im Dialog durch
anklicken der Felder die Bits
aus oder geben Sie den
entsprechenden Dezimalwert
im Feld ,,Neuer Wert“ ein. Im
Beispiel ist der Wert 3.

online Gerate)

Prioritat 7. Wahlen Sie zwischen Min,
einstellen. Mittel oder Max.

Meldung 8. Geben Sie im Feld Meldung
eingeben. REGELAUSFALL ein.

Zum Regler 9. Driicken <Zuriick, Nachste>
laden (nur oder SchlieBen zum

Download der Einstellungen.

Gerdtestatus - Bitmap

BO — Alarm 1 Status

B1 — Alarm 2 Status

B2 — Alarm 3 Status

B3 - Alarm 4 Status

B4 - Auto/Hand Status

B5 — Fiihlerbruch Status

B6 — Regelkreisbruch Status

B7 — CT Lastalarm

B8 — CT Leckalarm

B9 — Programm Ende

B10 — PV auBerhalb des Bereichs ( > 5 % des Bereichs)
B11 — CT Uberstrom

B12 — Neuer Alarm Status

B13 — Timer/Rampe lauft

B14 — Externer Fehler, Neuer Alarm

B15 — Selbstoptimierung Status

1 bedeutet ,aktiv“, 0 bedeutet ,inaktiv*.

Anmerkung 1: Mit Maske kdnnen Sie alle oben genannten Parameter zur Aktivierung einer Meldung kombinieren.

In der folgenden Tabelle sehen Sie ein Beispiel mit vier Alarm Feldern.

Wert Bitmap Parameter (Alarm) aktiv

1 0001 Alarm 1

2 0010 Alarm 2

3 0011 Alarm 1 + Alarm 2

4 0100 Alarm 3

5 0101 Alarm 3 + Alarm 1

6 0110 Alarm 2 + Alarm 3

7 0111 Alarm 1 + Alarm 2 + Alarm 3
8 1000 Alarm 4

Durch Erweitern der Tabelle kdnnen Parameter hinzugefiigt werden.
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17.8

Die Liste der in den Bedienebenen 1 und 2 verfiigbaren Parameter kdnnen Sie mit Hilfe des ,,Promote” Wizard verandern.
Wahlen Sie fiir die Zugriffsrechte auf diese Parameter zwischen Nur Lesen und Lesen/Schreiben.

Parameter promoten

17.8.1

Wahlen Sie das ,,Promote” Register.

Beispiel 1 - iiber den Wizard

r 5
& iTools Wizards - <Ohne Namen 2> = | 5 |
‘ Control IA\arms | Timer I 101 | arz2 | ar3 IAA | L& I LB | cT Eimgangl Comms | Display I Messagesl F'foﬂUtEI Recipe [ 1] "

l Einfiigen... ” Andern H Entfernen I [ Mach Oben H MNach Unten I Timer i
Nr. |Parameter [Beschreibung [Ebene [Zugriff [ = |Timer.TimerEndTvpe |
1 | CTRL.ManualOutyal Hand Ausgangswert Ebenen 1 + 2  Lesen/Schreiben M
Z SP.WorkingSP Arbeitssollwert Ebenen 1 + 2 | Lesen/Schreiben Timer Ende
3 |CTRL.ActiveQut Arbeitsausgang Ebenen 1 +2 |Nur Lesen
|4 |TIMER.Status Timer Status Ebene 2 Lesen/schreiben = verhalten des
Z INPUT.Units Anzeige Einheit Ebene 2 Lesen/Schreiben Timers nach
|6 |SP.sPHighLimit Obere Sollwertgrenze Ebene 2 Lesen/Schreiben Y —lweL Ablauf der Zeit. |E
|7 |SP.SPLowLimit untere Sollwertgrenze Ebene 2 Lesen/Schreiben ", sP2 :
8 |[SP.SP1 Sollwert 1 Ebenen 1 + 2 |Lesen/Schreiben '
ElEX:D] Sollwert 2 Ebenen 1 + 2  Lesen/Schreiben QFF
E SP.Rate Wert Sollwertrampe Ebene 2 Lesen/Schreiben
11 |TIMER.Type Timer Art Konfiguration Ebene 2 Lesen/Schreiben
(12 | TIMER.TimerRes Timer Auflésung Ebene 2 Lesen/Schreiben
[13 |TIMER.TimerThreshold Timer Start Schwellwert Ebene 2 Lesen/Schreiben Wertwahlen
[14_ TIMER TimerEndType b
[15 |TIMER.Servo Servo Modus Ebene 2 Lesen/Schreiben 0 (OFF): Aus
16 | TIMER.TimerSP1 Timer Zielsollwert 1 Ebene 2 Lesen/Schreiben Hat der Timer seine
ETIMER.‘HmErRampI Timer Rampensteigung 1 Ebene 2 Lesen/Schreiben Haltezeit beendet,
18 |TIMER.TimerDwel1 Timer Haltezeit 1 Ebene 2 Lesen/Schreiben geht das Gerat in den
(19 | TIMER.TimersP2 Timer Zielsollwert 2 Ebene 2 Lesen/Schreiben Standby Modus. Die
ZITTIMER.'HmerRampZ Timer Rampensteigung 2 Ebene 2 Lesen/Schreiben Ausgangsleistung wird
|21 | TIMER.TimerDwel2 Timer Haltezeit 2 Ebene 2 Lesen/Schreiben = auf 0% gesetzt und
= - - = = = E - o die Hauptanzeige zeigt
Parameter Promotion Egsugg”e:'ﬁt‘:psmtt
Parameter: Ebene: Zugriff: 1 (DWEL): Haltezeit
TIMER. TimerEndType E] Ebene 2 w  Lesen/Schreiben - ::thgg i;rlgleeernsdeelge
regelt das Gerit -
[ < Zunck ] [ HNachste » ] [ SchlieBen ]
\

421 TIMER ~
..... 42 Type

..... 4] TimerRes
----- 47 SoftStartSetpoint ‘_'

Sie kdnnen Parameter einfligen, verdandern, entfernen oder innerhalb der
Liste verschieben.

p
w Parameter andern

Mochten Sie einen Parameter verandern oder einfiigen, erscheint die
gezeigte Pop-up Box.

m

----- 47 SoftStartPower

----- 4] TimerThreshold
..... < TimerEndType

..... 4] Status

----- 7 Time

..... 471 TimersP1

----- 47 TimerRampl

P T s N [ |

[T ¥erknipfung Bschen

Markieren Sie einen Parameter und wahlen Sie im Bereich Parameter
Promotion die Zugriffsebene und das Zugriffsrecht.

Alternativ konnen Sie die Liste der in den Bedienebenen 1 und 2

verfiigbaren Parameter iiber iTools dndern. [ Hifezeigen | [ ok | [ Abbrechen
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17.8.2

In diesem Beispiel soll der Parameter ,,0P2.Sense“ der Ebene 2 hinzugefiigt werden.

1. Driicken Sie M3 Flash Speicher 0 sie das Register ,Promote

Parameter®.

2. Markieren Sie die Position, an der Sie den neuen Parameter einfiigen

mochten

3. Driicken Sie die Taste J und wahlen Sie aus dem Pop-up Fenster den

gewlinschten Parameter. Alternativ konnen Sie die Taste T driicken.
Wahlen Sie im Ebenen Feld Ebene 2 (oder Ebene 1 + 2, wenn der

Beispiel 2 - iiber die Listen Ansicht

Parameter in beiden Ebenen erscheinen soll).

% Parameter &ndern

“4Z OP2_Rang
[ ety

e

[ Werknipfung B schen

[ Hilfe zeigen ] [

0k

] [ Abbrechen

5. Geben Sie unter Zugriff ,Nur Lesen” oder ,Lesen/Schreiben® ein.

Mit X kénnen Sie einen ausgewahlten Parameter entfernen.

6.
7. Driicken Sie @ ~Update Gerdte Flash Speicher®, werden die Daten zum Gerdt geladen (bei online Gerdten).
F ~
% iTools =an=N X |
Datei Gerat Flash Ansicht Optionen Fenster Hilfe
B ® s B & % P X R, Q
Meue Datei  Datei &ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufiigen  Entfernen g Wizards Ansicht
BB Parameter Explorer F] Flash Speicher [ Gerdteansicht [JJ] Klemmenbelegung  figh Ansicht/Rezept | # OPC Scope
(#) B <Ohne Namen 2> 3 <Ohne Namen 2> - Flash Speicher Editor EI@
| + a x| -
B Messtabelle | Messtabelle Kaonfig | Promaote Parameter | Rezept Defirition | Recipell | Recipe02 | Fecipe03 | Recipe * | *
{3 Liste | O Suchen
Mr. | Parameter Beschreibung Ebene Zugriff -
23 INPUT
. 43 | CTRL.Ch20nDffHysteresis Kanal 2 Einddus Hysterese in b Ebene 2 Lesen/Schreiben
>3 101 44 |CTRL.Ch2Deadband Kanal 2 Todband Ebene 2 Lesen/Schreiben
. {23 0P2 45 | CTRL.OutputHighLirit Obere Grenze Ausgangswert | Ebene 2 Lesen/Schreiben
b 23 oP3 46 [I101.PulseTime Minimale Impulszeit des zeitpro) Ebene 2 Lezen/Schreiben
. 3 AA 47 | OF2 PulseTime Minimale Impulszeit des zeitproj Ebene 2 Lezen/Schreiben
- 1A 48 | OP3.PulzeTime Minimale Impulszeit des zeitproj Ebene 2 Lesen/Schreiben
v D B 49 | A8 PulzeTime Minimale Impulszeit des zeitprop Ebene 2 Lezen/Schreiben
B 50 | CT.LoadCurrent Lazt EIM Strom Ebenen 1+ 2 | MurLesen
. 53 CT A1 |CT.LeakCurrent Gemezsener Leckstom Eberne 2 Mur Lezen
s 52 | CT.LoadT hreshold Schwelle unterer Laztstrom Ebere 2 Lesen/Schreiben
{asp |2 |
: 53 | CT.LeakThreshold Oberer Leckstram Alarm Ebene 2 Lezen/Schreiben
-2 CTRL =
. ALARM 54 | CT.0vercumentT hrezhold “berztrom Alarmn 5chwelle Ebene 2 Lesen/Schreiben
v a8 55 |COMMS Address Commg Adresze Ebene 2 Legen/Schreiben
i 3 TIMER 56 | ACCESS.HomeDisplay Hauptanzeige Ebene 2 Lezen/Schreiben
. .[Z3 RECIPE 57 |ACCESS. Customerl D Kunden 1D Ebene 2 Lesen/Schreiben -
s 23 COMMS RECIFE RecipeMumber Aktuelle Rezeptnunmmer Lezen/Schreiben 1
. 23 CAL (i Konfiguriert die Palant™t d
» {11 STATUS .
» {21 QCODE
s [ ACCESS Parameter Promotion
v g IDENT Parameter: Zugriff:
- Dia
J 0F2 Sense E] v Murlesen -

Level 2 (Ingenieur)

3208 v. 213
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17.9 Laden einer bestimmten Linearisierungstabelle

Zusatzlich zu den vorhandenen Standard Linearisierungen kdnnen Sie eigene Linearisierungstabellen in das Gerdt laden.

17.9.1 Beispiel - iiber die Listen Ansicht

“a

i ]

1. Driicken Sie Leden

2. Wahlen Sie die Datei der zu ladenden Linearisierungstabelle (Erweiterung .mtb). Linearisierungsdateien fiir
verschiedene Fiihlerarten erhalten Sie zusammen mit iTools: Programme — Eurotherm — iTools— Linearisations
— Thermocouple usw.

r 1
@ iTocls =Nn=N X |
Datei Gerdt Explorer Ansicht Opticnen Eenster Hilfe
n = -
&) B ‘h & h e ® K. Q
Meue Datei  Datei affnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufiigen  Entfernen Zugriff Wizards Ansicht
B8 Parameter Explorer [ Flash Speicher Gerateansicht [Jj Klemmenbelegung 3 Ansicht/Rezept | M OPC Scope
-
B<Ohne|‘\lamen2> HH <Ohne Namen 2> - Parameter Explorer (INPUT) EIIEI
- - | | =
; Fr| Name | Bezschreibung | Adresse e |
Liste -
3 4! Suchen 7 Tupe Eingangsart 12290 TO06 [11] =
» 423 INPUT - A Urits Anzeige Einheit 516 ~Co -
. A7 DecimalPoint: | Dezimalstellen h2h MMHMM (0] =
.3 101 :
3 D Op2 f RangeHigh f @ <Qhne Namen 2> aus Datei laden
. A Rangelow e
v D 0P3 f P Offset L) | « iTools b Linearizations » Thermocouple » - ‘ 44 | ‘ TH
-0 AR & FiterTime
.. = Organisieren « Meuer Ordner
.03 LA A7 SBikType
>0 LB EJVEI:TsmF Commen Files g Neuer Ordner 025 - PtRR(20pa)-PLR(A
LacT MV|T1VZ|L:JEE DWG Trueliew 2012 || 4001 - Fe-CuNi - type JL.mtb | t25eng.mtb
. E2KTranslate [P i - =
b L3 sp & CommsP alue o 002 Fe. CuNl type Lmtb | ]1028 - Platinel T.mtb
. D CTRL y BCFilterT ime || 1003 - MiCr-Ni - type K.mtb || 1029 - W-WRe(26pc) - Ho:
» (0 ALARM PYDot Eurctherm |_]4004 - Cu-CuMi - type T.mtb 4031 - Cu-CuMi - type U,
> 0 TIMER - E+PLC 1005 - Pt-PtRh(13pc) - type Rmth 1032 - NiCo(0.8pc)-NiMo
3 RECIPE . iTeols _| | )t006 - Pt-PtRh{10pc) - type Smth [ 7034 - MoRe(5pc)-MoRe(4
- Devices 1 || 4007 - PtRh(5pc)-PtRh(20pc).mth |_|1035 - WRe{3pc)-WRe[25p
v D COMMS e IMPUT - 17 Parg Examples || 008 - PtRh(5pc)-PtRh(30pc) - type B (v1_1).mtb || 1036 - Pallaplat.mtb
oo folocks 4009 - W-WRe(26pc) - Engelhard.mtb [ 1038 - WRe(5pc)-WRe(26p
® Linearizations || 4011 - WRe(5pc)-WRe(26pc) - Engelhard.mtb || 1040 - WRe(3pc)-WRe(25p)
. Exergen 1012 - NiCr-CuNi - type Emtb || 044 - W-WRe(26pc).mtb
Exergen HiE-Lak | |tlZe_spec.mtb |_|1045 - Nicrosil-Nisil - type]
J Pyrometer || 1017 - Pt-PtRA(10pc).mith
. RTD 1023 - PtRh{10pc)-PtRh{40pc).mtb
Thermacouple | 1024 - WRe(Spc)-WRe(26pc) - Hoskins type C.mtb
Meuer Ordner
P A— - 4 L ]
Dateiname: 006 - Pt-PtRh{l0pc) - type S.mtb - [Kundenlinearis\arung Dateien [ VI
L Level 2 (Ingenieur) 3208 v. 213 l Bffnen H [ Abbrechen ]

3. Indiesem Beispiel wird ein Pt-PTRh(10%) Thermoelement in den Regler geladen. Der Regler zeigt die geladenen

Linearisierungstabelle an:
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17.10 Einstellen von Rezepten

Ein Rezept kann die in Abschnitt 14.3.1 aufgelisteten 38 Parameter speichern. In den Reglern der Serie 3200 stehen lhnen
5 Rezepte zur Verfligung (Kapitel 14).

17.10.1 Beispiel 1 - iiber die Listen Ansicht

Einstellen und Speichern von zwei unterschiedlichen Alarmsollwerten in den Rezepten 1 und 2.

1. Stellen Sie den ersten Alarmsollwert ein (siehe Beispiel 17.6.2).

2. Wibhlen Sie in der Liste ,RECIPE".

3. Geben Sie unter RecipeSave die Rezeptnummer ein, z. B. 1.

4.  Stellen Sie den anderen Alarmsollwert ein und speichern Sie diesen in Rezept 2.

5.  Wahlen Sie unter RecipeNumber das aktuelle Rezept. Das Rezept kdnnen Sie auch tber die Reglerfront auswdhlen

(@ iTools ME)
Datei  Gerst  Explorer  Ansicht  Optionen  Fenster  Hilfe

B® 0w Bw & % 4 x_‘&,cg

Meue Datei  Dateioffnen  Laden Speichern  Drucken Abfrage  Hinzufugen  Entferen Zugriff Wizards Ansicht

EH Parameter Explorer & Flash Speicher [ Gersteansicht [J] Klemmenbelegung  Lgh Ansicht/Rezept | # OPC Scope

-

D<Ohr‘|e Namen 2> B <Ohne Mamen 2> - Parameter Explorer (RECIPE) == =]
- - | | -
2 Lt Pre| Wame | Beschreibung | Adresse| ‘whert|

] i @ Secien A7 RecipeMumber | Aktuelle Rezeptnummer 33 101 =
4 D ALARM B A7 RecipeSave | Fezept Sichern als 14 DOME [B] =

a1

.23 2

13 RECIPE - 2 Parameter

. (23 4 L
. {23 TIMER = :
: = <0hne Mamen 2> - Parameter Explorer (ALARM.1) EI@
a i3 RECIPE

: =&

-4 RecipeNumber A vl |

.47 RecipeSave Fre| Mame | Beschreibung | Adresse| Wert| -
. 13 COMMS = & Tupe Alarmart 536 HI[] ~
. 3 CAL & Threzhold Grenzwert 13 100,00 =
: Out Auggang 294 AUS [0 -
v 3 sTaTUs & Hysteresiz Alarm Hystereze 47 1.00 H
> {1 QCoDE N /_ Latch Speicher Modus 540 KEIME [0] = -
v {03 Access i ALARM.1 - 6 Parameter

T2 THERIT

Level 2 (Ingenieur) 3208 v. 213

Jeden der 38 Parameter konnen Sie in jedem der Rezepte auf die oben beschriebene Weise einstellen.

In manchen Fillen ist es sinnvoll, mehrere Parameterlisten zu 6ffnen. Um eine bessere Ubersicht zu erhalten, kénnen Sie
die Listen horizontal, vertikal oder in Kaskaden sortieren, indem Sie den entsprechenden Befehl im Menii Fenster in der
Mendiileiste wahlen.
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17.10.2 Beispiel 2 - iiber den Wizard
Wahlen Sie das Register ,,Recipe”.

17.10.2.1 Rezept Definition

Wahlen Sie das Register ,,Rezept Definition“, um die vorgegeben Parameter fiir die Rezepte zu sehen. Doppelklicken Sie
auf den Parameter in der Spalte ,Verkniipfung von® erscheint ein Pop-up Menii, in dem Sie verschiedene Parameter
l6schen oder verandern kdnnen.

w iTools Wizards - <Ohne Namen 2> [ = | S éj
| Alarmz | Timer | 101 | (] ) I (] 2] |AA | L&, I LE | CT Eingangl Commsz I Dizplay | Messagesl F‘romote| Recipe |Zusamrr i)
Rezept Definition | Recipen1 | Recpe2 | Recdpe03 | Recped4 | Recpe0s | Rezept Namen | [Recipe E
Pre Name | verkniipfung von | -
/ Ttem01 IMPUT.Rangelow |_| Reze pt
& TtemD2 INPUT.RangeHigh -
A Ttem03 CTRL.ProportionalBand @ Item01 Die Rezeptfunktion kann zum
& Ttemo4 CTRL IntegrafTime Speichern und wieder Aufrufen
ml Lervaavelime - 3 H
A Ttem05 CTRL DerivativeTi £ INPUT
| [von bestimmten
A Ttemis ALARM, 1.Threshold ||| | L. < Type .
yP Parametereinstellungen

& Ttem07 ALARM.2.Threshold ||| | <2 Units =
& Ttem0s P SpSelect ) DesimalPoints erwendet werden.
& Ttemog CTRL.Ch2Deadband @ Intigh " | |pas Gerat hat 5 Speicher mit 38
5 Item10 CTRL.CuiaicLHq-T; Py 9 Parametern. Die 38 Parameter

Item11 CTRL. Cutha AR n-ow . wurden so gew3hlt, dass ein =
& Ttem12 CTRLRelCh2Gain | [| | .. 40 RangeHigh 3

Schnappschuss der
A Item13 sPsPr ] Lk <] Rangelow i 5
A Ttem14 5P.5P2 PVO?CF Bedienparameter des Gerats
..... et . A
& Item15 CTRL.ManualReset g " TS_ gespeichert wird.
- PRNTRR (N I R S Hterlime . . .

& Ttem16 CTRL.OutputtiighLimit Uber iTool kénnen diese fur das
& Ttemi17 CTRL.OutputlowLimit ||| | i 0 CICType | [Rezent gespeicharten
& Ttem18 CTRL.Safe0utval A COATomc pt gesp .
& Ttem1o 5P Rate [ Verknipfung Bachen Parameter neu definiert werden.
& Ttem20 ALARM. 1, Hysteresis — uch kann lber iTool den
glhemll ALARM.2 Hysteresis [ Hilfe zeigen ] [ ok ] [ Abbrechen Rezepten Namen zugewiesen

Item22 ALARM&'HYSEFESF = werden, um dem Bediener das
& Ttem23 ALARM, 4,Hysteresis Aufruf . bestimmt
& Ttem24 ALARM. 3. Threshold uiruten eines bestimmten A
& Ttem25 ALARM. 4. Threshold Rezepts zu erleichtern.
& Ttem26 CTRL.LoopBreakTime
& Ttem27 CTRL.Ch10nOffHysteresis Parameter
A Ttem2a CTRL.Ch20n0OffHysteresis - i

| <zuick || Machste» | [ schlisfen
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17.10.2.2 Andern von Rezeptwerten

Wahlen Sie eines der Rezept Register 01 bis 05. Die Werte aller Parameter missen eingestellt werden. Starten Sie mit dem
ersten Parameter und arbeiten Sie dann die Tabelle durch.

r -
@ iTools Wizards - <Ohne Namen 2> l o S e S
| Alarmz I Timer I 101 I ap2 I aF3 I Ludy I LA I LE I CT Eingang I Commg I Dizplay I Mezzages I F'romote| Recipe |Zusamrr Al

Rezept Definition | Redpe01 |Recpe0? | Reciped3 | Recped4 | Recpe0s | Rezept Namen | [Redpe 1=

Pre| Name |Recipe Definition Parameter | Wert| -

& PVDecimalPoint 255 ||| Rezept

& TimerResolution 15 ~

& PuUnits 255 = Die Rezeptfunktion kann zum

# PropBandUnits 255 ¥ Speichern und wieder Aufrufen

# TimerStatus 15 - von bestimmten

& Valueo1 INPUT.RangelLow 0,01 .

P valuen2 INPUT Rangetigh 201 Parametereinstellungen

& Valueo3 CTRL.ProportionalBand 0,01 verwendet werden.

& Valued4 CTRL.IntegralTime -1 £||| Das Gerat hat 5 Speicher mit 38

5 Va:'—'ens CTRL'DE”_\I:WE';'—'EE -1 Parametern. Die 38 Parameter

Valuels ALARM. 1. Threshaol 0,01 . .

& Valueo7 ALARM. 2, Threshold 0,01 wurden so gewahlt, dass ein E

& valueos SP.SPSelect 255 ~ Schnappschuss der )

& Valuens CTRL.Ch2Deadband 0,1 Bedienparameter des Gerdats

A value 10 CTRL.CutbackLow 0,01 gespeichert wird.

# value 11 CTRL.CutbackHigh 0,01 Uber iTool kénnen diese fiir das

A Value12 CTRL.RelCh2Gain 0,1 | .

& Value 13 SP.SP1 0,01 Rezept gespe|cherte_n

# vaueis 5P .SR2 0,01 Parameter neu definiert werden.

& Value 15 CTRL.ManualReset -0,1 Auch kann Gber iTool den

& Value 16 CTRL.QutputHighLimit 0,1 Rezepten Namen zugewiesen

# Value 17 CTRL.Outputl.owlimit 0.1 werden, um dem Bediener das

A Value s CTRL.5afeOutval 0,1 . -

# Vaue1s P.Rate 2,01 Aufrufen eines beshmmten i

& Value20 ALARM. 1.Hysteresis 0,01 Rezepts zu erleichtern.

, Walue21 ALARM, 2, Hysteresis -0,01

& Value22 ALARM, 3.Hysteresis 0,01 Parameter

/ Walue23 ALARM. 4. Hysteresis -0,01 57 -
| <zuick | [ Machste> | [ schicten |

h

Zum Herunterladen der neuen Werte driicken Sie Nachste> oder wahlen Sie ein anderes Register. Wahrend des Rezept
Updates tritt eine geringe Verzogerung auf. Um sicherzustellen, dass der Regler die neuen Rezeptwerte iibernommen hat,
sollten Sie ein anderes Rezept wahlen, dann wieder das geanderte Rezept aufrufen und die Werte tiberpriifen.

17.10.2.3 Rezept Namen

Jedem der flinf Rezepte kdnnen Sie einen passenden Namen zuweisen. Der Name darf maximal vier Zeichen umfassen, da
auf der Reglerfront nur diese Zeichenanzahl dargestellt werden kann. Ein als ,,?“ dargestelltes Zeichen kann nicht auf der
Reglerfront dargestellt werden. Zum Herunterladen der neuen Rezept Namen driicken Sie Nachste (oder Zuriick oder
wahlen Sie ein anderes Register).

|dlams | Timer |01 |orz foPa |ss  |wa  |LB | CT Eingang | Comms |

| Rezept Definition | Recipe01 | Recipe02 | Recipe03 | Recpe04 | Recpens | Rezept Namen

;{ Mame | 'L’I.n'ert|
Recipedl [ rot]
A7 Recpe2 blau
A7 Recipe03 grue
A7 Recipend pin?
A7 Recipe0s gelb
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17.11  Zusammenfassung

Die Darstellung zeigt die Klemmenbelegung fiir die konfigurierten Funktionen zusammen mit deren Beschreibung.

17.11.1 Beispiel 1 - iiber den Wizard
Wahlen Sie das Register ,,Zusammenfassung”.
v iTools Wizards - <Ohne Namen 2> =B é 1
‘ 101 I ap2 | OP3 IAA | L | LB I CT Eingang I Carnrnz I Display | Messagesl Pramate I Recipe | Zugammenfassung L
E/A1 |-
* 7 . 1A |Iol.Type |
_ E/A Kanal 1
o — | B Hardware Typ
= |+«B3 " Auf Kanal 1
:7 kann ein Relais =
41* - '_ oder Logik EA
1_ Lc Modul sein.
c ‘
vo—] B Wertwahlen 8

(siche
manuell}

Modultyp: Eingang/Ausgang 1

0 {(NONE): Kein Modul

1 (RELY): Relais
Der Relaisausgang ist
ein Form A Relais mit 2
Klemmen mit einem
Maximalstrom von 2 A
in einer 250 Vac
ohm'schen Last. Das
Relais sollte nicht in
Anwendungen mit
Schaltstrémen <100

EA Typ: C.OP (3)

Funktion: FEIZEN (1)

mA verwendet
werden, da dies als 52

17.11.2 Beispiel 2 - iiber die Listen Ansicht
Driicken Sie M Klemmenbelegung
@ iTools - [SIMULATION. _DELIMIOM1052LCloneFile2 - Klemmenbelegung Editor] l =S &J
i Datei Gerat Ansicht Opticnen Fenster Hilfe =[] =
8 B 0 ! %, b X R, Q
MNeue Datei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufiigen Entfernen Zugriff Wizards Ansicht
BB Parameter Explorer [ Flash Speicher [ Gerdteansicht [} Klemmenbelegung  §i} Ansicht/Rezept | M OPC Scope
D<Ohne|‘\|amenz> [E53] | ==
Driagrarmm | Diagramm mit Anmerkungen I Zusammenfassungl
A uste |3 Suchen
» {3 0P2 -
>3 0P3
b I3 an Tl
p 03 LA
b LB
T
b L3 sp
>3 CTRL i
4 /33 ALARM 1
b D 1 AL
b 23 2 Diagramml Diaararnm mit Snmerkungen | Zusammentassung |
P 3 M odultyp: |dent/EA Typ | Funktion
Copad Eingang/éusgang 1 [I01.Type] - DC.OP(3) | [107.Function] - HEIZEN [11)
b 27 TIMER | 9 Auzgang 2 [OP2Type] - DC.OF[3) | [OP2.Function) - KTHLEM (12
b (L3 RECIPE Logikeingang B [LE.Tupe] - LIF1] [LE InputFunction] - KEIME [40]
: - Ausgang 3 [OF3Type] - RELY (1] | [OP3.Function] - D.OUT 1)
; & comms Modultyp: Eingang/Ausgang 1 Transmitterversorgung
»-{Z CAL EA Tvo: DCOP D) 71 || 5pannungsversorgung
>0 STATUS = yp: : Ausgang A4, [84.Twpel - RELY[] | [8&Function] - D.OUT (]
- Digitale Comms [COMMS.Id] - R485(1)
Level 2 (Ingenieur) 3208 wv. 213 SIMU| e Eingang [CT.Type] - CT.IN{1)
- Logikeingang & [Lé. T ppe] - LIP(1] (L& InputFunction] - KEIME [40]
F~hlereingang [IMPUT. Type] - J TC(O)

Eine Ubersicht {iber die konfigurierten Funktionen erhalten Sie, wenn Sie das Register ,Zusammenfassung“ wihlen.
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17.12 Clonen

Mit dem Clonen kdnnen Sie die Konfiguration und die Parametereinstellungen eines Gerdts in ein anderes Gerdt gleichen

Typs kopieren. Alternativ konnen Sie die Konfiguration eines Gerdts in einer Datei speichern und diese Datei in das

angeschlossene Gerdt laden. Dies bietet lhnen die Mdglichkeit, ein neues Gerat unter Verwendung einer Referenzquelle

oder eines Standard Gerits schnell aufzusetzen. Es wird jeder Parameter und jeder Parameterwert geladen, so dass das

neue Gerdt als Ersatzgerat die gleichen Informationen enthalt wie das Original Gerat. Clonen ist nur unter folgenden

Voraussetzungen moglich:

e  Das Zielgerat hat die gleiche Hardwarekonfiguration wie das Original Gerat.

e Die Softwareversion des Zielgerats ist die gleiche (oder hoher) wie die des Original Geréts. Die Version wird wahrend
der Startphase des Reglers angezeigt.

e  Allgemein beinhaltet das Clonen das Kopieren aller Bedien-, Inbetriebnahme- und Konfigurationsparameter, zu
denen geschrieben werden kann. Die Kommunikations Adresse wird nicht kopiert.

Grundsitzlich gilt, dass die Information der Clone Datei eine exakte Kopie der Konfiguration des Gerits ist. Uberpriifen
Sie trotzdem, ob die geclonten Daten den Einstellungen fiir Ihren Prozess entsprechen.

Im Folgenden finden Sie eine kurze Erklarung tiber das Verwenden der Clone Funktion. Weitere Informationen finden Sie
im iTools Handbuch.

17.12.1 Zur Datei sichern

Die vollendete Konfiguration eines Gerdts kdnnen Sie in iTools als Clone Datei sichern. Diese Datei kdnnen Sie dann zu
weiteren Gerdten laden.
Wahlen Sie im Datei Menii ,Speichern unter” oder verwenden Sie die ,Speichern” Taste aus der Werkzeugleiste.

17.12.2 Einen neuen Regler clonen
Verbinden Sie einen neuen Regler mit iTools und starten Sie die Abfrage, damit das Gerat gefunden wird.

Wihlen Sie im Datei Menii ,,Daten aus Datei laden“ oder verwenden Sie die ,Laden” Taste aus der Werkzeugleiste. Offnen
Sie die gewliinschte Datei und folgen Sie den Anweisungen. Das neue Gerat wird nach dieser Datei konfiguriert.
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18. Anhang A: Technische Daten

Allgemein
Temperatur

Feuchte

Panel Dichtung
Schock
Vibration

Hohe
Atmosphare

Elektromagnetische
Vertraglichkeit
(EMV)

Uberspannungs-
kategorie Il

Verschmutzungs-
grad 2

Abmessungen
Montage

Gewicht
Bedienoberfliche
Typ

Haupt PV Anzeige
Untere Anzeige

Statusanzeigen

Betrieb: 0 bis 55 °C (32 bis 131°F),
Lagerung: -10 bis 70 °C (14 bis 158°F)
Betrieb: RH: 5 bis 90 % nicht-kondensierend
Lagerung: RH: 5 bis 90 % nicht-
kondensierend

IP65, NEMA12

BS EN61010

2g Spitze, 10 bis 150 Hz

<2000 m

Nicht einsetzbar tiber 2000 m, in explosiver
oder korrosiver Umgebung.

EN61326-1 Fir Haushalt, Gewerbe und
Leichtindustrie, sowie Schwerindustrie
Umgebung. (Klasse B Emission,
Storfestigkeit industrielle Umgebung).
Kleinspannungsversionen sind nur fiir
industrielle Umgebung geeignet.

2500 V Steh-StoRspannung bei
Nennspannung 230 Vac.

Ubliche, nicht leitfihige Verschmutzung.
Gelegentlich muss mit voriibergehender
Leitfahigkeit durch Betauung gerechnet
werden.

3216 3208 3204 32h8
1/16 DIN  1/8 DIN 1/4DIN 1/8 DIN
250 350 420 350

LCD TN mit Hintergrundbeleuchtung
4-stellig griin

3216 3208
5-stellig Starburst griin
32h8 9-stellig Starburst griin

Einheit, Ausgdnge, Alarme, aktiver Sollwert

3204

Leistungsanforderungen

3216

3208, 3204, 32h8

Zulassungen

EN14597TR

Netzspannung
100 bis 230 Vac +/-15 %; 48 — 62 Hz

Kleinspannung 24 Vac/oc

24 Vac -15 %, +10 %; 48 — 62 Hz
24 Vpc -15 %, +20 %

6WwW

Netzspannung

100 bis 230 Vac, +/-15 %

48 — 62 Hz, max 8 W

Kleinspannung 24 Vac/nc
24 Vac, -15 %, +10 %

24 Vpc, -15 %, +20 %; +5 %
Brummspannung, max 8 W

CE, cUL gelistet (Datei ES7766) Gost,
einsetzbar fiir Anwendungen nach Nadcap
und AMS2750D unter System Genauigkeits-
Test-Kalibrierbedingungen.

Automatische elektronische Regelung Typ
1A, vorgeschriebener automatischer Reset,
Anzahl der automatischen Zyklen fiir jede
automatische Aktion ist 250000.

Registernummer TR1229.

Transmitter PSU
Isolation
Ausgang

264 Vac verstdrkte Isolation
24 Vo, >28 mA, <33 mA

Kommunikation: Option serielle Kommunikation

Protokoll

Isolation
Ubertragungsstandard

Prozesswerteingang
Kalibriergenauigkeit
Abtastrate

Isolation

Auflosung (uV)
Auflosung (effekt. bits)
Linearisierungs-
genauigkeit

Drift mit Temperatur

Gleichtaktunter-
driickung

Gegentaktunter-
driickung

Eingangsimpedanz
Vergleichsstellen-
kompensation (CJC)
Externe Vergleichsstelle
CJC Genauigkeit

Linear (Prozess)
Thermoelement Typen

RTD/PT100 Typ
Konstanter Messstrom
Leitungskompensation
Eingangsfilter
Nulloffset

Anpassung

Anmerkungen:

Modbus RTU Slave
Modbus RTU Master Broadcast (1
Parameter)

264 Vac verstdrkte Isolation

EIA232 oder EIA485 2-Leiter
3216: nur EIA485 4-Leiter optional

<+0,25 % der Anzeige +1LSD ™
4 Hz (250 ms)

264 Vac verstdrkte Isolation von PSU
und Kommunikation

< 0,5 pV mit einem 1,6 s Filter
>17 bits
<0,1 % der Anzeige

<50 ppm (typisch) <100 ppm (im
schlechtesten Fall)

48 - 62 Hz, >-120 db

48 - 62 Hz, >-93 db

100 MQ
>30:1

Referenz von 0 °C
<+1 °C bei 25 °C
Umgebungstemperatur

-10 bis 80 mV, 0 bis 10 V mit externem
100 kQ/806 Q Spannungsteiler

K,J,N, R, S, B, L, T, C, kundeneigene
Tabelle

3-Leiter, Pt100 DIN43760

0,2 mA

Kein Fehler fiir 22 Q in allen 3 Leitern.
Aus bis 59,9 s

Einstellbar {iber den gesamten Bereich
2-Punkt Verstarkung & Offset

(1) Die Kalibriergenauigkeit bezieht sich auf den vollen
Umgebungs-Temperaturbereich und auf alle Linearisierungen.

(2) Fragen Sie Eurotherm nach weiteren einladbaren

Linearisierungstabellen.
AA Relais

Typ
Nennwerte

Funktionen
Stromwandler Eingang

Eingangsstrom

Kalibriergenauigkeit

Form C (Wechsler)

Min: 12 V, 100 mAbc
Max: 2 A, 264 Vac ohm’sch

Regelausgdnge, Alarme oder Ereignisse

0 bis 50 mAes 48/62 Hz, 10 Q
Biirdenwiderstand im Modul.

<1 % der Anzeige (typisch)

<4 % der Anzeige (im schlechtesten
Fall)
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Isolation
Eingangs-impedanz
Skala

Funktionen

Durch Verwendung eines externen CT.
<200

10, 25, 50 oder 100 A.

Teillastfehler, SSR Fehler

Digitaleingang (Digln A/B, B nicht fiir 3216)

Kontakt

Eingangsstrom

Isolation

Funktionen

Logikausgang

Nennwerte

Isolation

Funktionen

Kontakt offen >600 Q

Kontakt geschlossen <300 Q

<13 mA

Nicht vom PV oder System getrennt.

264 Vac verstdrkte Isolation von PSU und
Kommunikation.

Alarmbestdtigung, SP2 Auswahl, Hand,
Tastensperre, Timer Funktionen, Standby
Auswahl, RSP Auswahl.

Ein/Hoch 12 Voc bei <44 mA

Aus/Tief <300 mV bei 100 pA

Nicht vom PV oder System getrennt.
264 Vac verstdrkte Isolation von PSU und
Kommunikation.

Regelausgdnge, Alarme oder Ereignisse.

Logikeingang Digitaleingang

Kontakt

Isolation

Funktionen

Relaisausgang

Typ
Nennwerte

Funktionen

Triacausgang
Nennwerte
Isolation
Funktionen

Kontakt offen >500 Q
Kontakt geschlossen <150 Q

Nicht vom PV oder System getrennt .

264 Vac verstdrkte Isolation von PSU und
Kommunikation

Alarmbestatigung, SP2 Auswahl, Hand,
Tastensperre, Timer Funktionen, Standby
Auswahl, RSP Auswahl.

Form A (SchlieBer)

Min: 12 V, 100 mAoc Max: 2 A, 264 Vac
ohm’sch

Regelausgdnge, Alarme oder Ereignisse.

0,75 Aefi 30 bis 264 Vet (Widerstandslast)
264 Vac verstdrkte Isolation.
Regelausgdnge, Alarme oder Ereignisse.

Analogausgang @ OP1, OP2 und OP3 (OP3 nicht fiir 3216)

Auflosung (effekt. bits)

Drift mit Temperatur

Gleichtaktunter-
driickung

Gegentaktunter-
driickung

Eingangsimpedanz
Norm. Eingangsbereich
Max Eingangsbereich
Software Features
Regelung

Anzahl Regelkreise
Updaterate

Regelart

Kiihlarten
Betriebsarten

Uberschwinger-
unterdriickung

Alarme
Anzahl

Typ

Speicherung

Ausgangs-verkniipfung

>14 bits

<50 ppm typisch,
<150 ppm im schlechtesten Fall

48 - 62 Hz, >-120 db
48 - 62 Hz, >-90 db

>222 kQ (V) 2,49 Q (Strom)
0-10 V und 4-20 mA
-1 V bis 11 V und 3,36 mA bis 20,96mA

1

250 ms

PID, EIN/AUS, Schrittregler

Linear, Liifter, Ol, Wasser

Auto, Hand, Standby, Zwangshand
Hoch, Tief

4
Minimal-/Maximalalarm, Abweichung
Ubersollwert, Untersollwert oder Band,
Gradientenalarme

Automatische oder manuelle Speiche-
rung, keine Speicherung, nur Ereignis
Bis zu 4 Alarmbedingungen kdnnen mit
einem Ausgang verkniipft werden.

Sollwert Programmgeber

Programmfunktion

Startmodi
Netzausfallstrategie

Garantierte Haltezeit

Timer
Modi

1 Programm mit 8 Segmenten mit 1
Ereignisausgang (unter Nutzung der
Rezepte kdnnen bis zu 5 Programmen
gespeichert werden).

Servo von PV oder SP

Weiter vom SP oder Rampe vom
aktuellen PV

Haltezeit wird bei PV auBerhalb der
Grenzwerte nicht weitergezahlt

Halten, wenn SP erreicht ist.
Verzogerte Regelaktion. Soft Start mit
Leistungs-begrenzung unterhalb des PV

Nennwerte 0-20 mA innerhalb <500 Q Grenzwerts
Genauigkeit + (<1 % der Anzeige + <100 pA) Stromanzeige
[<50 pA fiir OP3] Alarmarten Teillastfehler, Uberstrom, SSR
Auflosung 13,5 bits [13,6 bits fiir OP3] Kurzschluss, SSR offener Regelkreis
Isolation 264 Vac verstarkte Isolation von PSU und Anzeige Numerisch oder Amperemeter
Kommunikation. Kundeneigene Meldungen
Modulcode C und OP3 bietet volle 264 V Anzahl 15 durchlaufende Textmeldungen
verstarkte Isolation Zeichenanzahl 127 Zeichen pro Meldung
Funktionen Regelausgang, Signalausgang Sprachen Deutsch, Englisch, Franzdsisch,
Anmerkung (3) Spannungsausgdnge durch externen Adapter. Spanisch, Italienisch
Externer SP Eingang Auswahl Aktiv bei beliebigen Parameterstatus
Kalibriergenauigkeit <+ 0,25 % der Anzeige + 1LSD uber konditionalem Befehl
Abtastrate 4 Hz (250 ms) Rezepte
Isolation 264 Vac verstirkte Isolation von Gerét Anzahl 5 mit 38 Parametern
Auflésung <0,5 mV fiir 0-10 V Eingang oder Auswahl Tastendruck, tber Kommunikation
<2 YA fiir 420 mA oder Digitaleingang
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19. Parameterindex

Die folgenden Tabellen enthalten alle im 3200
vorhandenen Parameter in alphabetischer Reihenfolge

und mit Kapitelangabe.

Mnemonik Parameter- Position
beschreibung
1.ID E/A 1 TYP EA1 Meni Abschnitt 9.1
1.D.IN DIGITALEINGANG EA1 Meni Abschnitt 9.1
FUNKTION
1.FUNC E/A 1 FUNKTION EAT Meni Abschnitt 9.1
1.PLS AUSGANG 1 MINI- EA1 Meni Abschnitt 9.1
MALE IMPULSZEIT
1.RNG DC EA1 Meni Abschnitt 9.1.1
AUSGANGSBEREICH
1.SENS E/A 1 POLARITAT EA1 Meni Abschnitt 9.1
1.SRC.A E/A 1 QUELLE A EAT Meni Abschnitt 9.1
1.SRC.B E/A 1 QUELLE B EA1 Meni Abschnitt 9.1
1.SRC.C E/A 1 QUELLE C EA1 Meni Abschnitt 9.1
1.SRC.D E/A 1 QUELLE D EA1 Meni Abschnitt 9.1
2.FUNC FUNKTION OP2 Menii Abschnitt 9.1.7
2.1D AUSGANG 2 TYP OP2 Meni Abschnitt 9.1.7
2.PLS AUSGANG 2 MINI- OP2 Meni Abschnitt 9.1.7
MALE IMPULSZEIT
2.RNG DC OP2 Meni Abschnitt 9.1.7
AUSGANGSBEREICH
2.SENS POLARITAT OP2 Menii Abschnitt 9.1.7
2.SRC.A E/A 2 QUELLE A OP2 Meni Abschnitt 9.1.7
2.SRC.B E/A 2 QUELLE B OP2 Meni Abschnitt 9.1.7
2.SRC.C E/A 2 QUELLE C OP2 Menti Abschnitt 9.1.7
2.SRC.D E/A 2 QUELLE D OP2 Meni Abschnitt 9.1.7
3.FUNC FUNKTION OP3 Meni Abschnitt 9.1.8
3.1D AUSGANG 3 TYP OP3 Menii Abschnitt 9.1.8
3.PLS AUSGANG 3 MINI- OP3 Meni Abschnitt 9.1.8
MALE IMPULSZEIT
3.RNG DC OP3 Menii Abschnitt 9.1.8
AUSGANGSBEREICH
3.SENS POLARITAT OP3 Menii Abschnitt 9.1.8
3.SRCA E/A 3 QUELLE A OP3 Menui Abschnitt 9.1.8
3.SRC.B E/A 3 QUELLE B OP3 Meni Abschnitt 9.1.8
3.SRC.C E/A 3 QUELLE C OP3 Menti Abschnitt 9.1.8
3.SRC.D E/A 3 QUELLE D OP3 Meni Abschnitt 9.1.8
4.FUNC FUNKTION AA Relais Meni (OP4)
Abschnitt 9.1.9
4.PLS AUSGANG 4 MINI- AA Relais Menii (OP4)
MALE IMPULSZEIT Abschnitt 9.1.9
4.SENS POLARITAT AA Relais Menii (OP4)
Abschnitt 9.1.9
4SRC.A E/A 4 QUELLE A AA Relais Menii (OP4)
Abschnitt 9.1.9
4SRC.B E/A 4 QUELLE B AA Relais Meni (OP4)
Abschnitt 9.1.9
4SRC.C E/A 4 QUELLE C AA Relais Meni (OP4)
Abschnitt 9.1.9
4SRC.D E/A 4 QUELLE D AA Relais Meni (OP4)
Abschnitt 9.1.9
4.TYPE AUSGANG 4 TYP AA Relais Meni (OP4)
Abschnitt 9.1.9

Mnemonik Parameter- Position
beschreibung

Al.--- ALARM 1 SOLLWERT Alarm Parameter Abschnitt 12.3

A1.BLK ALARM 1 Alarm Parameter Abschnitt 12.3
BLOCKIERUNG

A1.HYS ALARM 1 HYSTERESE Alarm Parameter Abschnitt 12.3

A1LAT ALARM 1 SPEICHERN Alarm Parameter Abschnitt 12.3

A1.STS ALARM 1 AUSGANG Alarm Parameter Abschnitt 12.3

A1TYP ALARM 1 ART Alarm Parameter Abschnitt 12.3

ADDR ADRESSE Digital Comms Abschnitt 15.2

A-M KREIS MODUS - Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
AUTO HAND OFF

ATUNE INTEGRALZEIT Regelkreis Meni Abschnitt 11.10

AT.R2G R2G UBER SELBST- Regelkreis Meni Abschnitt 11.10
OPTIMIERUNG
KONIGURIERT

BAUD BAUDRATE Digital Comms Abschnitt 15.2

C.AD]J KALIBRIERUNG Kalibrierung Abschnitt 16.4
ANPASSEN

CBHI CUTBACK TIEF Regelkreis Menii Abschnitt 11.10

CBLO CUTBACK HOCH Regelkreis Menii Abschnitt 11.10

CJ.TYP CJC TYP Eingang Meni Abschnitt 8.1

CJC.IN CJC TEMPERATUR Eingang Menii Abschnitt 8.1

COLD KALTSTART Zugriff Meni Abschnitt 6.4
FREIGABE/SPERREN

CONF.P CONFIG PASSWORT Zugriff Meni Abschnitt 6.4

COOL.T NICHT-LINEARE Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
KUHLART

CT.ID MODULART CT Menii Abschnitt 9.2

CT.LAT WANDLER ALARM CT Menii Abschnitt 9.2
SPEICHERN TYP

CT.MTR CT METER BEREICH CT Menii Abschnitt 9.2

CT.RNG WANDLER BEREICH CT Menii Abschnitt 9.2

CT.SRC WANDLER QUELLE CT Meni Abschnitt 9.2

CTRL.A REGELAKTION Regelkreis Meni Abschnitt 11.10

CTRL.C KN2 REGELART Regelkreis Menii Abschnitt 11.10

CTRL.H KN1 REGELART Regelkreis Menii Abschnitt 11.10

CYCLE PROGRAMM ZYKLUS Timer Parameter Abschnitt 13.1

D.BAND | KANAL 2 TODBAND Regelkreis Menii Abschnitt 11.10

dCc.op 0-20 mA Ausgang Ausgang Menii E/A1 Abschn. 9.1.1.
nicht isoliert Ausgang Menii OP2 Abschnitt 9.1.7.

Ausgang Meni OP3 Abschnitt 9.1.8.

dc.rt 0-20 mA Ausgang Output Menii OP2 Abschnitt
isoliert 9.1.7.

DEC.P DEZIMALSTELLEN Eingangs Menii Abschnitt 8.1

DELAY RX/TX Digital Comms Abschnitt 15.2
VERZOGERUNGSZEIT

DWEL.1T HALTEZEIT 1 Timer Parameter Abschnitt 13.1

DWELL | TIMER LAUFZEIT Timer Parameter Abschnitt 13.1

ENT.T TIMER ENDE Timer Parameter Abschnitt 13.1

EVENT EREIGNIS AUSGANGE Timer Parameter Abschnitt 13.1

F.MOD ZWANGSHAND Regelkreis Meniui Abschnitt 11.10
AUSGANGS MODUS

F.OP ZWANGSHAND Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
AUSGANGSWERT

FILT.T FILTERZEIT Eingangs Menii Abschnitt 8.1
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Mnemonik Parameter- Position Mnemonik Parameter- Position
beschreibung beschreibung
GO KALIBRIERUNG Kalibrierung Abschnitt 16.4 PV.IN PV EINGANGSWERT Eingangs Menii Abschnitt 8.1
STARTEN
PV.OFS PV OFFSET Eingangs Menii Abschnitt 8.1
GOTO AUSWAHL Zugriff Menl Abschnitt 6.4
ZUGRIEFSEBENE R2G INTEGRALZEIT Regelkreis Meni Abschnitt 11.10
HC.ALM SCHWELLE CT Menii Abschnitt 9.2 R A M P Ul RAMPENSTEIGUNG Sollwert Menii Abschnitt 10.1
UBERSTROM EINHEIT
HOME HAUPTANZEIGE Zugriff Meni Abschnitt 6.4 R C.FT | Filterzeitkonstante fir | Modbus Adressen Abschnitt 15.6
- . - - Gradientenalarme
HYST.C KUHL HYSTERESE Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
R C. PV | Berechneter Gradient Modbus Adressen Abschnitt 15.6
HYST.H HEIZ HYSTERESE Regelkreis Meni Abschnitt 11.10 des PV in technischen
) KUNDEN ID Zugriff Menii Abschnitt 6.4 Einheiten pro Minute
REG.AD COMMS Digital Comms Abschnitt 15.2
I D KOMMUNIKARIONS Digital Comms Abschnitt 15.2 UBERTRAGUNGS
ID ADRESSE
I'M GERATE MODUS Modbus Adresse Abschnitt 15.6 REM.HI | EXTERNER EINGANG | Sollwert Menii Abschnitt 10.1
IN.TYP EINGANGSART Eingangs Menii Abschnitt 8.1 OBERER SKALAR
K.LOC TASTENSPERRE Zugriff Menii Abschnitt 6.4 REM.LO| EXTERNER EINGANG Sollwert Menii Abschnitt 10.1
UNTERER SKALAR
L.D.IN FUNKTION Logikeingang Meni REM.SP | EXTERNER SOLLWERT | Sollwert Menii Abschnitt 10.1
LOGIKEINGANG Abschnitt 9.1.10
LSENS POLARITAT Logikeingang Meni RETRAN E(;‘IE\:I;\I_/IRSAGUNG Digital Comms Abschnitt 15.2
LOGIKEINGANG Abschnitt 9.1.10
LTYPE LOGIKEINGANG TYP Logikeingang Menii RMP.1 RAMPENSTEIGUNG 1 Timer Parameters Abschnitt 13.1
Abschnitt 9.1.10 RNG.HI OBERE Eingangs Menii Abschnitt 8.1
LBR REGELKREISBRUCH Regelkreis Menii Abschnitt 11.10 BEREICHSGRENZE
STATUS RNG.LO UNTERE Eingangs Menii Abschnitt 8.1
LBT REGELKREISUBER- Regelkreis Menii Abschnitt 11.10 BEREICHSGRENZE
WACHUNGSZEIT ROP.HI EXTERNER SP Sollwert Parameter Abschnitt 10.1
LD.ALM | LASTSTROM CT Menii Abschnitt 9.2 RETRANSMISSION
SCHWELLE OBERER WERT
LD.AMP LASTSTROM CT Menii Abschnitt 9.2 ROP.LO EXTERNER SP Sollwert Parameter Abschnitt 10.1
RETRANSMISSION
LEV2.P EBENE 2 PASSWORT Zugriff Meni Abschnitt 6.4 UNTERER WERT
LEV3.P EBENE 3 PASSWORT Zugriff Meni Abschnitt 6.4 SAFE SICHERER Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
LK.ALM SCHWELLE CT Menii Abschnitt 9.2 APSGANGSWERT
LECKSTROM SB.TYP FUHLERBRUCHART Eingangs Menii Abschnitt 8.1
LK.AMP LECKSTROM CT Meni Abschnitt 9.2 SERV O | SERVO MODUS Timer Parameter Abschnitt 13.1
LOC.T | LOKALER Sollwert Menii Abschnitt 10.1 SP.HI OBERE Sollwert Menii Abschnitt 10.1
SOLLWERTTRIM SOLLWERTGRENZE
L-R AUSWAHL WECHSEL Sollwert Menii Abschnitt 10.1 SP.LO UNTERE Sollwert Menii Abschnitt 10.1
SOLLWERT SOLLWERTGRENZE
METER METER Zugriff Menl Abschnitt 6.4 SP.RAT | SOLLWERT RAMPE Sollwert Menii Abschnitt 10.1
KONFIGURATION - N
SP.SEL SOLLWERT AUSWAHL Sollwert Menii Abschnitt 10.1
MR MANUAL RESET Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
SP1 SOLLWERT 1 Sollwert Menii Abschnitt 10.1
MTR.T MOTOR LAUFZEIT Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
SP2 SOLLWERT 2 Sollwert Menii Abschnitt 10.1
MV.HI LINEAREINGAG HOCH | Eingangs Menii Abschnitt 8.1
SS.PWR SOFT START Timer Parameter Abschnitt 13.1
MV.IN MILLIVOLT Eingangs Menii Abschnitt 8.1 LEISTUNGSGRENZE
EINGANGSWERT SS.SP SOFT START Timer Parameter Abschnitt 13.1
MV.LO LINEAREINGANG TIEF | Eingangs Menii Abschnitt 8.1 SOLLWERT
OP.HI AUSGANG HOCH Regelkreis Menii Abschnitt 11.10 STBY.T STANDBY TYP Zugriff Menii Abschnitt 6.4
OP.LO AUSGANG TIEF Regelkreis Menii Abschnitt 11.10 T.ELAP VERGANGENE ZEIT Timer Parameter Abschnitt 13.1
P.CYCL PROGRAMM ZYKLEN Timer Parameters Abschnitt 13.1 T.REMN RESTLAUFZEIT TIMER Timer Parameter Abschnitt 13.1
PASS.2 FEATURE PASSCODE Zugriff Menii Abschnitt 6.4 T.STAT TIMER STATUS Timer Parameter Abschnitt 13.1
PASS.C FEATURE PASSCODE Zugriff Menii Abschnitt 6.4 TD DIFFERENTIALZEIT Regelkreis Meni Abschnitt 11.10
PB PROPORTIONALBAND | Regelkreis Menii Abschnitt 11.10 THRES TIMER START Timer Parameters Abschnitt 13.1
SCHWELLWERT
PB.UNT PROPORTIONALBAND | R kreis Menl Abschnitt 11.1
v EINOHE?T ° egelkreis Men(i Abschnitt 11.10 TI RELATIVE Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
KUHLVERSTARKUNG
PHASE KALIBRIERUN Kalibri Abschnitt 16.4
s PHASE UNGS alibrierung Abschnitt 16 TM.CFG | TIMER Timer Parameter Abschnitt 13.1
. KONFIGURATION
PRTY COMMS PARITAT Digital Comms Abschnitt 15.2
136 Bestellnummer HA028651GER Ausgabe 15.0 Dez 15




Serie 3200 Bedienungsanleitung
Mnemonik Parameter- Position
beschreibung
TM.RES TIMER AUFLOSUNG Timer Parameter Abschnitt 13.1
TSP.1 ZIELSOLLWERT 1 Timer Parameter Abschnitt 13.1
TU.HI OPTIMIERUNG OBERE | Regelkreis Abschnitt 11.2
GRENZE
TU.LO OPTIMIERUNG Regelkreis Abschnitt 11.2
UNTERE GRENZE
UCAL ANPASSUNG Kalibrierung Abschnitt 16.4
UNITS ANZEIGE EINHEIT Eingangs Menii Abschnitt 8.1
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20. Index
D
2-Leiter Wandlereingange 12 Dampfung
Unterkritisch, kritisch, Gberkritisch 62
Daten Codierung 94
DC Ausgang 13
Bereich 46, 48, 49, 135
Abmessungen 6,133 Differentialanteil 60
AcAL 45,51 Differentialzeit 25, 55, 57
ADDR 26,91, 94, 97 Digitaleingang 14,134
Adresse 91, 94 Parameter. 51
AL 38, 45, 48, 49, 50, 75 Dreipunkt-Schrittregelung 56
AL2 45, 48, 49, 50, 75
AL3 45, 48, 49, 50, 75
AL4 45, 48, 49, 50 E
Alarm 19, 20, 21, 25, 36, 47, 52, 73, 89, 93, 124
Anzeige 21 E/A Quelle A 45, 48, 49, 50
Arten 73 E/A Quelle B 45, 48, 49, 50
Diagnose 79 E/A Quelle C 45, 48, 49, 50
iTools 120 E/A Quelle D 45, 48, 49, 50
Modbus Adressen 95 Ebene 1 23
Parameter 77 Ebene 2 23
Relaisausgang 75 Ebene 3 33
Verhalten nach Netzausfall 76 EEPROM Schreibzyklen 93
Alarm Art 77 EIA232 90
Alarm Ausgang 77 EIA232 Anschliisse 15
Alarm Blockierung 77 EIA422 Anschlisse 15
Alarm Hysterese 77 EIA485 90
Alarm speichern 77 EIA485 Anschlisse 15
Alarmbestatigung 75 Ein/Aus Regelung 55
Alarmunterdriickung 74 Eingang/Ausgang 44
nach Netzausfall 76 Parameter. 45
Alarm-unterdriickung 74 Eingangsarten und Bereiche 41
Analogausgang 134 Eingangsfilter 40
Anpassung 40, 107 Eingangskalibrierung 109
Anzeige Ereignis 74,77, 83
Parameter 35 Externer Sollwerteingang 13,134
Anzeige Einheit 24, 40, 137
Auto 22,58
Automatikbetrieb 22 F
Feature Passcode 99
FEATURE PASSCODE 37,136
Fehlererkennung 40
Baudrate 91, 102 Filterzeit 40, 63, 96, 135
Bedienoberfldache 21,133 Fuhlerbruch
Bestellcodierung 8 Funktionsarten 42
Blockdiagramm 39 Flhlereingang 12
Funktion 45, 48, 49, 50
Logikeingang 51
CJC40, 100, 110 H
CJC Kalibrierung 115
CJC Temperatur. 97 Haltezeit 25, 81
CJC Typ 101 Timer 27
Clonen 132 Handbetrieb 22
CcT Dreipunkt-Schrittregelung 56
Anschluss 16 Hauptanzeige 20, 23, 26, 97
CT Alarm Speichern Art 102 Konfiguration 38
CT METER BEREICH 52 HEIZ HYSTERESE 136
Cutback 61 Hysterese
Manuelle Einstellung 69 Auswirkung 72
CUTBACK HOCH 57
CUTBACK TIEF 57
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IDM 116 Netzausfall 47
Induktive Lasten 14
Installation 7
Integralanteil Tl 59
Integralzeit 55, 57
iTools Optimierung, 62
Starten 17
Parameter Modbus Adressen 95
Kalibrierung 43, 106 Parameterindex 135
CT 114 Paritat 91, 102
Eingang 109 PID Rfa§elung 55
Externer Sollwerteingang 113 Polaritat 46, 47, 48, 49, 50, 51
mA Ausginge 112 Programmgeber 30, 82
Parameter 115 Konfiguration 84
RTD 111 Promote 125
Thermoelement 110 Proportionalband 55, 57
Kanal 2 Todband 63 Proportionalband PB 59
Klemmenbelegung Prozgsswerteingang 133
3208 und 3204 1 PV Eingangsskalierung 43
3216 9 PV Offset 43
32h8 10
Kommunikation 15, 90, 133
Anschliisse 92
B t 2
Prfa::is . 3 : Quelle 47
ara 'e e' . Quick Start Code 19
Kommunikationsschnittstelle 116 .
Konfi ti Quick Start Code
ontiguration Erneut Aufrufen 20
Alarm 78
E/As 85
Hauptanzeige 38
Meter 38
P?SSWO” 37 Regelaktion 57,61
Timer 24 Auswirkung 72
Timer/Programmgeber 80 Regelarten 55
L{ber iT°°|5 : 176 Regelkreisantwort 62
Konfigurations Clip 116 Regelkreisiiberwachung 61
Konfigurationsebene 33 Regelparameter 57
) Auswahl 34 Regelung 55
KUHL HYSTERESE 136 Reglereinbau 7
Kiihlalgorithmus 61 Reglerwechsel 7
Kihlen 16 Relaisausgang 13,134
KUNDEN 1D 26,100 Relative Kiihlverstarkung
Manuelle Einstellung 68
Relative Kiihlverstarkung R2G 60
Rezept
iTool 128
Laststrom 52 1oos
Rezepte 88
Leckstrom 52
. Vorgegebene Parameter 89
Leistungsanforderungen 133 .
X N RTD Eingang 12
Lineareingang 12
Linearisierungstabelle
iTools 127
Logik SchlieBkontakteingang 13
Logikaysgang 13,134 Schalttafelausschnitt 7
Logikeingang 134 Selbstoptimierung 64
Freigabe 25, 57
Konfiguriert R2G 70
Starten 64
M | Reset 61 Slave 92
anuat Rese o Soft Start Timer 29
Manuelle Optimierung 68
oo Sollwert
Master Kommunikation 92 Einstellen 21
Minimale Impulszeit 46, 48, 49, 50
- . . Sollwert Generator 53
Minimum Ein-Zeit 63 Spannungsversorgung 16
Modbus 15 pannungsversorgung
. Stromwandler 14,133
Motorlaufzeit 63
Parameter 52
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w
Thermoelementeingang 12 WANDLER ALARM SPEICHERN TYP 52
Time Out 35 WANDLER BEREICH 52
Timer 27 WANDLER QUELLE 52
Parameter 80 Wizard starten 118
Todband 26, 58
Auswirkung 72
Transmitterversorgung 14,133 Z
Triacausgang 13,134
Zugriff Parameter. 37
Zusammenfassung (iTools) 131
Zwangshand
Ausgangsmodus 96, 135
Vergangene Zeit 26, 37, 81, 98 Ausgangswert 96, 135
Verzdgerung
RX/TX 91
Timer 28
Verzogerungs Timer 28
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