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Diese Anleitung wurde mit groBer Sorgfalt erstellt. Schneider Electric GmbH ibernimmt
jedoch keine Haftung bei fehlerhafter Darstellung oder Nichterwéhnung technischer
Zusammenhange. Insbesondere wird eine Haftung fir Schaden, die aus der Anwendung
der technischen Beschreibung resultieren sollten, ausgeschlossen.

Die in dieser Dokumentation beschriebenen Produkte und Funktionen kénnen jederzeit den
neuesten technologischen Entwicklungen angepafBt werden. Die gegebenen Informationen
kénnen somit nicht als Vertragsgegenstand angesehen werden.




Vor der Inbetriebnahme

Lesen Sie diese Anweisungen sorgféltig durch, bevor Sie den Frequenzumrichter einsetzen.

A ACHTUNG

BERUHRUNGSSPANNUNGEN

Lesen Sie diese Anleitung vollstandig und sorgféltig durch, bevor Sie den Frequenzumrichter ATV 61/71 installieren
und in Betrieb setzen. Installation, Einstellung und Reparaturen missen durch qualifiziertes Personal erfolgen.

Es unterliegt der Verantwortung des Betreibers, daB die Schutzerdung aller Geréte den geltenden internationalen
und nationalen Normen bezlglich elektrischer Geréate entspricht.

Zahlreiche Komponenten des Frequenzumrichters, einschlieBlich der gedruckten Schaltungen, werden Uber die
Netzspannung versorgt. BERUHREN SIE DIESE KOMPONENTEN NICHT.
Verwenden Sie nur elektrisch isolierte Werkzeuge.

Berihren sie keine ungeschirmten Komponenten oder Klemmenschrauben, wenn das Gerat unter Spannung steht.
SchlieBen Sie die Klemmen PA/+ und PC/- oder die Kondensatoren des DC-Busses nicht kurz.
Montieren Sie alle Abdeckungen und schlieBen Sie diese, bevor Sie den Umrichter unter Spannung setzen.

Fuhren Sie vor jeglicher Wartung oder Reparatur am Frequenzumrichter folgende Arbeiten aus:
- Unterbrechen Sie die Spannungsversorgung.
- Bringen Sie am Leistungs- oder Trennschalter des Frequenzumrichters ein Schild mit dem Vermerk
"NICHT EINSCHALTEN" an.
- Verriegeln Sie den Leistungs- oder Trennschalter in der gedffneten Stellung.

Trennen Sie den Frequenzumrichter vor jeglichen Arbeiten vom Netz und gegebenenfalls auch die externe
Versorgung des Steuerteils. WARTEN SIE 15 MINUTEN, damit sich die Kondensatoren des DC-Busses entladen
kénnen. Halten Sie sich dann genau an das in der Installationsanleitung angegebene Verfahren zur Messung der
Spannung des DC-Busses, um zu Uberprifen, ob die Gleichspannung unter 45 V liegt. Die LED des
Frequenzumrichters zur Anzeige vorhandener Spannung am DC-Bus ist nicht prazise genug.

Ein elektrischer Schlag kann zu Tod oder schwerer Kérperverletzung fiihren.

ACHTUNG

BESCHADIGTES GERAT

Installieren Sie den Frequenzumrichter nicht und nehmen Sie ihn nicht in Betrieb, wenn er beschadigt ist.
Wenn diese Vorkehrung nicht eingehalten wird, kénnen Materialsch&den auftreten.




Aufbau der Dokumentation

Installationsanleitung

Diese Anleitung beschreibt:
+ die Montage,
+ die Inbetriebnahme des Frequenzumrichters.

Programmieranleitung

Diese Anleitung beschreibt:
+ die Funktionen,
+ die Parameter,
+ die Verwendung des integrierten Bedienterminals und des Grafikterminals des Umrichters.

Technisches Heft der Kommunikationsparameter

Dieses Technische Heft beschreibt:
+ die Umrichterparameter mit den spezifischen Elementen (Adressen, Formate...) fir den Einsatz lber einen Bus oder ein
Kommunikationsnetzwerk,
+ die spezifischen Betriebsarten der Kommunikation (Zustandsdiagramm),
+ die Wechselwirkung zwischen Kommunikation und Vor-Ort-Steuerung.

Technische Hefte Modbus, CANopen, Ethernet, Profibus, INTERBUS, Uni-Telway, DeviceNet,
Modbus Plus, FIPIO...

Diese Technischen Hefte beschreiben:
+ den AnschluB3 an den Bus oder das Netzwerk,
+ die Konfiguration der kommunikationsspezifischen Parameter Uber das integrierte Bedienterminal oder das Grafikterminal,
+ die Diagnose,
+ die Inbetriebnahme der Software,
+ die Kommunikationsdienste des jeweiligen Protokolls.

Technisches Heft der Kompatibilitat mit Altivar 58/58F

Dieses Technische Heft beschreibt die Unterschiede zwischen Altivar 61/71 und Altivar 58/58F.
Es erlautert die Vorkehrungen, die beim Austausch eines Altivar 58 oder 58F zu treffen sind, einschlieBlich beim Austausch von Umrichtern,
die Uber einen Bus oder ein Netzwerk kommunizieren.




Einfuhrung

Beschreibung

Die programmierbare Drive-Controller Karte paBt den Frequenzumrichter durch die Integration von Automatisierungsfunktionen an spezi-
elle Applikationen an.

Verschiedene vordefinierte und parametrierbare Applikationen sind bei Telemecanique und ihren Partnern erhéltlich.
Mit dem Dialogtool PS 1131 flir PC kdnnen neue Applikationen auf einfache und schnelle Weise programmiert und ausgetestet werden.
Es ist nicht méglich, das Programm der Karte auf den PC zu (ibertragen, wodurch unser Know-how geschiitzt wird.

Es kann nur eine programmierbare Drive-Controller Karte im Altivar 61/71 installiert werden. Diese kann zusammen mit einer anderen Opti-
onskarte (E/A-Erweiterung oder Kommunikation) eingesetzt werden. Einzelheiten Gber die mégliche Zuordnung von Umrichter, Optionen und
Zubehor sind in unserem Katalog enthalten.

Die programmierbare Drive-Controller Karte enthalt:
+ 10 Logikeingange; 2 dieser Eingange kdnnen fiir 2 Zahler oder 4 dieser Eingénge kénnen fir 2 Inkrementalgeber eingesetzt werden.
+ 2 Analogeingénge,
+ 6 Logikausgange,
+ 2 Analogausgange,
+ eine Master-Schnittstelle fir den CANopen-Bus,
+ eine PC-Schnittstelle fur die Programmierung mit dem Dialogtool PS 1131.
+ Wenn die gesamte Leistungsaufnahme nicht 200 mA Ubersteigt, kann die Karte durch den Umrichter versorgt werden. Andernfalls
ist eine externe 24V DC-Spannungsquelle einzusetzen.

Die programmierbare Drive-Controller Karte kann auBerdem steuern:
+ die Ein-/Ausgange des Umrichters,
+ die Ein-/Ausgéange der E/A-Erweiterungskarten,
+ den Inkrementzahler der Encoder-Interfacekarte,
+ die Umrichterparameter (Drehzahl, Strom, Drehmoment...).

Aufbau

1 RJ45-Stecker zum AnschluB des Dialogtools PS 1131 Uber die serielle RS 485-Schnittstelle.
Der AnschluB an den PC erfolgt Gber ein Kabel und einen RS 232/RS 485-Umsetzer, der im
Anschaltkabelset PowerSuite fir PC VW3 A8 106 enthalten ist.

2 9poliger SUB-D-Stiftstecker fur den Anschlu3 an den CANopen-Bus

3 Stecker mit abnehmbarer Schraubklemmenleiste, 6 Kontake, Abstand 3,81,
fur die 24 V DC-Versorgung und 4 Logikeingange

4 3 Stecker mit abnehmbarer Schraubklemmenleiste, 6 Kontakte, Abstand 3,81,
fur 6 Logikeingange, 6 Logikausgénge, 2 Analogeingange und 2 Analogausgénge und
2 gemeinsame Anschlisse

5 5 LEDs zur Signalisierung:
+1 LED =24 V DC-Versorgung vorhanden
+1 LED = Ausflihrungsfehler des Programms
+ 2 LEDs = Status der Kommunikation tber den CANopen-Bus
+1 LED = Funktion kann im Applikationsprogramm festgelegt werden

6 Block mit 4 Konfigurationsschaltern




Einfuhrung

Dialog

ATV 61/71
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Sensoren

Bus Modbus

XBT Magelis
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Unabhéngige Maschine mit Drahtanschlu3

Der Mensch-Maschine-Dialog mit der in der programmierbaren Drive-Controller Karte pro-
grammierten Applikation ist moéglich tber:
« das Grafikterminal des Altivar 61/71,
+ ein industrielles Bedienterminal vom Typ Magelis, das an die Modbus-Schnittstelle des
Umrichters angeschlossen ist,
+ ein industrielles Bedienterminal vom Typ Magelis, das an ein Ethernet TCP/IP-Netzwerk
angeschlossen ist (sofern der Umrichter mit einer Kommunikationskarte Ethernet TCP/
IP ausgestattet ist).

Das Grafikterminal verfligt Gber ein spezielles Mend flr die programmierbare Drive-Controller
Karte, das duch das Programm der Karte applikationsspezifisch angepaBt werden kann.

Jedes industrielle Dialogterminal, das das Protokoll Modbus unterstitzt, kann die Parameter
der programmierbaren Drive-Controller Karte anzeigen und modifizieren. Der Modbus-Server
der Karte ermdglicht den Zugriff auf 2048 Worte (% MW...).

Kommunikation CANopen Master

ATV 61/71

XBT Magelis

Die Schnittstelle CANopen Master der programmierbaren Drive-Controller Karte
ermoglicht die Erweiterung der Anzahl der Ein-/Ausgénge sowie die Steuerung
weiterer CANopen-Slaves.

CANopen-Bus

[

=

ImEE=]
=
=]
=]
=

Verteilte E/A FTB

Advantys STB

Unabhéngige Maschine mit CANopen-Bus
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Kommunikation mit einer SPS
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Sensoren
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Ethernet TCP/IP-Netzwerk

ATV 61/71
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CANopen-Bus

FTB 1CN

Modulare Maschine mit Ethernet TCP/IP-Netzwerk

XBT Magelis Der mit einer programmbaren Drive-Controller Karte ausgestattete Altivar 61/71 kann

1 g

leicht in komplexe Architekturen implementiert werden.

Unabhé&ngig vom eingesetzten Bus oder Netzwerk (Ethernet TCP/IP, Modbus/Uni-Tel-
way, FIP1O, Modbus plus, Profibus DP, InterBus...) kann die SPS mit der programmier-
baren Drive-Controller Karte und dem Umrichter kommunizieren. Die periodischen
Variablen kénnen weiterhin jederzeit bedarfsabhangig konfiguriert werden.




Einfuhrung

Echtzeituhr

Eine Lithium-Batterie gepufferte Echtzeituhr erméglicht Ereignishistogramme. Ist die programmierbare Drive-Controller Karte im Umrichter
installiert, werden die Stérungen des Umrichters automatisch und ohne weitere Programmierung mit Zeitstempel versehen.

Programmierung

Mit der werkseitigen Konfiguration enthélt die Drive-Controller Karte nur die Funktion Echtzeituhr.
Fur alle anderen Applikationen muB das Programm geladen werden:
+ entweder durch Laden eines vorhandenes Programms (das Vorgehen wird in der Dokumentation des Dialogtools PS 1131 beschrie-
ben);
+ oder durch Laden eines Programms, das Sie mit Hilfe des Dialogtools PS 1131 und unter Einsatz der speziellen Funktionsbibliothek,
die fur die Programmierung der Drive-Controller Karte zur Verfigung steht, erstellen.

Die Programmierung der Drive-Controller Karte erfordert eine Schulung.

Die CD-ROM PS1131 enthalt:
« die vorliegende Anleitung, die auch auf der CD-ROM enthalten ist, mit der der Altivar 61/71 ausgeliefert wird,
+ das Dialogtool PS 1131,
« die Online-Hilfe,
« die Standard-Funktionsbibliothek,
* Programmierbeispiele,
 das Technische Heft der Altivar 61/71-Parameter.

Die Standard-Funktionsbibliothek umfaBt:
+ logische Funktionen (UND, ODER...),
+ mathematische Funktionen (cos, sin, exp...),!
« umrichterspezifische Funktionen, die den Datenaustausch zwischen Umrichter und der programmierbaren Drive-Controller Karte er-
leichtern (z.B. Senden des Drehzahlsollwertes),
+ Funktionen zur Verwaltung des CANopen-Busses,
+ Anzeigefunktionen fiir das Grafikterminal.

Die vorliegende Anleitung beschreibt nicht die Programmierung mit dem Dialogtool PS 1131.

Anmerkung:

PS 1131 wird auch als “CoDeSys” bezeichnet.

Die Version CoDeSys V2.2, die fir die Drive-Controller Karte VW3A581131 des Altivar 58 eingesetzt wird, darf nicht zur Programmierung
der Drive-Controller Karte VW3 A3 501 des Altivar 61/71 verwendet werden.




Inbetriebnahme der Hardware

Empfang der Karte

- Uberpriifen Sie, ob die Angaben auf dem Typenschild der Karte mit denen auf dem Lieferschein und dem Bestellschein iibereinstim-
men.

- Offnen Sie die Verpackung und Uberpriifen Sie die Karte auf eventuelle Transportschaden.

- Uberpriifen Sie, ob das Produkt komplett ist. Die Verpackung muB die Optionskarte Drive-Controller mit den 4 abnehmbaren Klem-
menleisten enthalten.

Montage der Karte im Frequenzumrichter
Beachten Sie hierzu die Installationsanleitung des Altivar 61/71.

Anmerkung: Wenn eine Drive-Controller Karte und eine E/A-Erweiterungskarte gleichzeitig verwendet werden:
+ s0 muB3 die E/A-Erweiterungskarte zuerst auf dem Umrichter montiert werden,
+ danach ist die Drive-Controller Karte auf der E/A-Erweiterungskarte zu montieren.




Inbetriebnahme der Hardware

Beschreibung der Klemmenleisten
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Klemmen Funktion
24V Versorgung der Drive-Controller Karte, der Logikausgange und der Analogausgéange.
Sofern die gesamte Leistungsaufnahme dies ermdglicht (wenn. z.B. die Ausgange nicht verwendet werden), kann die
Drive-Controller Karte durch die von Umrichter gelieferte 24 V DC-Versorgung versorgt werden.
Bei Einsatz einer externen Spannungsquelle:
» Es wird empfohlen, die Drive-Controller Karte vor dem Umrichter unter Spannung zu setzen. Sie muB jedoch auf
jeden Fall spatestens 2 s nach dem Unterspannungssetzen des Umrichters eingeschaltet werden.
Wird diese Vorgabe nicht berlcksichtigt, verriegelt der Umrichter aufgrund der fehlenden Karte (ILF). Dieser Feh-
ler kann nicht riickgestellt werden; er kann nur durch Ausschalten des Umrichters quittiert werden.
+ Bestell-Nr. einer Spannungsversorgung von Telemecanique (24 V DC, 2A): ABL7 RE 24 02.
COM Gemeinsamer AnschluB3 und Bezugspotential OV der Versorgung der Drive-Controller Karte, der Logikeingange (Llee),
Logikausgange (LOee), der Analogeingange (Alee) und der Analogausgéange (AOee).
Diese Masse und 0V sind gemeinsam mit der Masse und dem Bezugspotential OV des Umrichters. Es ist deshalb nicht
erforderlich, diese Klemme an die Klemme 0V der Steuerklemmenleiste des Umrichters anzuschlieBen.
LI51...LI60 Logikeingange 24 V DC
Die Eingénge LI51, LI52, LI59 und LI60 sind konfigurierbar als 2 Z&hleingange oder 2 Eingange fiir Inkrementalcodierer:
Zéahleingang 1: LI51
Eingange fur Inkrementalgeber 1: Kanal A = LI51, Kanal B = LI52
Zéahleingang 2: LI159
Eingénge flr Incrementalgeber 2: Kanal A = LI59, Kanal B = LI60
LO51...LO56 Logikausgange 24 V DC
Al51, Al52 Analogeingange 0 ... 20mA
AO51, AO52 Analogausgénge 0 ... 20mA




Inbetriebnahme der Hardware

Technische Daten

Elektrische Kenndaten

Spannungsversorgung \" 24 DC (min. 19, max. 30)
Stromaufnahme Maximal A 2
Im Leerlauf mA 80
Je Logikausgang mA 200 max. (1)
Analogeingénge Al51, Al52 2 Analogeingénge Strom 0 ... 20mA, Impedanz 250 Q
Auflésung: 10 Bit
Genauigkeit: +1% bei einer Temperaturschwankung von 60 °C
Linearitat: £0,2% vom Maximalwert
Gemeinsamer AnschluBpunkt aller Ein-/Ausgénge der Karte (2)
Analogausgénge AO51, AO52 2 Analogausgange Strom 0 ... 20mA, Impedanz 500 W
Aufldsung: 10 Bit
Genauigkeit: + 1% bei einer Temperaturschwankung von 60 °C
Linearitat: +0,2% vom Maximalwert
Gemeinsamer AnschluBpunkt aller Ein-/Ausgange der Karte (2)
Logikeingange LI51...LI60 10 Logikeingénge, 2 davon einsetzbar flir 2 Z&hler oder 4 davon
einsetzbar fur 2 Inkrementalgeber
Impedanz 4,4 kW
Maximale Spannung: 30 V DC
Schaltschwellwerte:
Zustand 0 bei < 5 V oder nicht verdrahteter Logikeingang
Zustand 1 bei> 11V
Gemeinsamer AnschluBpunkt aller Ein-/Ausgénge der Karte (2)
Logikausgange LO51...LO56 6 Open Collector-Logikausgénge 24 V DC mit positiver Logik
(source), SPS-kompatibel Niveau 1, Norm IEC 65A-68
Maximale Schaltspannung: 30 V
Maximaler Strom: 200 mA
Gemeinsamer AnschluBpunkt aller Ein-/Ausgange der Karte (2)
AnschluB der Kontakttyp Mit Schrauben, RastermalB 3,81 mm?
Ein-/Ausgange Max. AnschiuBkapazitat [mm2  |1,5 (AWG 16)
Anzugsmoment Nm 0,25
Lithium-Batterie Lebensdauer Ca. 8 Jahre
Kenndaten des Applikationsprogramms
Kompiliertes Programm Maximale GroBe KByte 320
(im Flash-Speicher gespeichert)
Daten Maximale GroBe KWorte |64
Gespeicherte GroBe |KWorte (4
(NVRAM)
Uber Modbus zu- KWorte |2
gangliche GroBe

Kenndaten der Kommunikationsschnittstelle CANopen

Struktur Stecker SUB-D-Stiftstecker, 9polig
Netzwerkmanagement |Master
Ubertragungs- Uber das Programm konfigurierbar:
geschwindigkeit 50 KBit/s, 125 KBit/s, 250 KBit/s, 500 KBit/s oder 1 MBit/s
Adresse (Node ID) 32 Slaves maximal
Dienste Applikationsschicht DS 301 v4.02
CANopen
Profil DSP 405
PDO 9 PDOs insgesamt, Empfangen und Senden, fiir jeden Slave
SDO 2 SDOs Client je Slave (1 im Lese- und 1 im Schreibzugriff). Blocktransfer
Fehlerkontrolle Node Guarding, Heartbeat Producer und Consumer
Weitere Dienste Emergency, Boot-up, Sync
Konfiguration Der Konfigurator fir das CANopen-Netzwerk ist im Dialogtool PS1131 integriert
Diagnose Uber LEDs 2 LEDs: “RUN” und “ERROR”, gemaB CIA DR303 Version 1.0

(1) Wenn die gesamte Leistungsaufnahme nicht 200 mA Uibersteigt, kann die Karte durch den Umrichter versorgt werden; andermfalls ist eine externe 24 V DC-Versorgung einzusetzen.
(2) Dieser gemeinsame AnschluBpunkt ist auch 0V DC des Umrichters (COM).
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Inbetriebnahme der Hardware

Schaltplane

Die Karte wird durch den Umrichter versorgt
Dies ist nur mdglich, wenn die gesamte Leistungsaufname nicht 200 mA Ubersteigt; sonst ist eine externe Versorgung einzusetzen.
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Die Karte wird liber eine externe Spannungsquelle versorgt
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Inbetriebnahme der Hardware

AnschluB3 an einen CANopen-Bus

Belegung des 9poligen SUB-D-Stiftsteckers CANopen

o B
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(D= —0 \
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Klemme

Beschreibung

1

nicht angeschlossen

CAN_L

CAN_GND

nicht angeschlossen

nicht angeschlossen

CAN_GND

CAN_H

nicht angeschlossen

O O N O O »| WO N

nicht angeschlossen

Es ist ein Stecker in gerader Ausflihrung (Bestell-Nr. TSX CAN KCDF 180T) fiir den AnschluB3 der Drive-Controller Karte an den CANopen-

Bus zu verwenden.

Dieser Stecker enthalt einen AbschluBwiderstand, der aktiviert werden muB, wenn die Drive-Controller Karte an einem Ende des CANopen-

Busses angeschlossen ist.

Es kann hierfir kein Winkelstecker eingesetzt werden, da sich rechts vom CANopen-Stecker die Klemmenleiste befindet.

Der 9polige SUB-D-Stecker der Drive-Controller Karte wird mit der Masse der Karte und des Umrichters verbunden. Die Abschirmung ist

mit der Masse des Steckers zu verbinden.

Die CANopen-Signale der Drive-Controller Karte sind galvanisch getrennt.

Ubertragungsgeschwindigkeit und Lange des CANopen-Busses

Es ist unbedingt darauf zu achten, daB alle am CANopen-Bus angeschlossenen Geréate mit der gleichen Ubertragungsgeschwindigkeit

arbeiten.

Die Konfiguration der CANopen-Ubertragungsgeschwindigkeit der Drive-Controller Karte erfolgt mit dem Dialogtool PS 1131.

Die maximale Lange des CANopen-Busses hangt von der Ubertragungsgeschwindigkeit des Busses ab.

Nachfolgende Tabelle gibt die maximal zuléssigen Langen in Abhéngigkeit von der Ubertragungsgeschwindigkeit an:

Ubertragungsgeschwindigkeit

50 KBit/s

125 KBit/s

250 KBit/s

500 KBit/s

1 MBit/s

Maximale Léange des Busses

1000 m

500 m

200 m

100 m

5m
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Inbetriebnahme der Hardware

AnschluBbeispiel mit CANopen-Bus

Beschreibung Abb. Lange Bestell-Nr.
m
Umrichter Altivar 61/71 1 - ATV71eeee
ausgestattet mit einer Drive-Controller Karte VW3 A3 501
Stecker CANopen 2 - TSX CAN KCDF 180T
9polige SUB-D-Buchsenleiste mit AbschluBwiderstand (kann deaktiviert werden)
AnschluB von 2 CANopen-Kabeln mdéglich
Ausgang der Kabeln 180°
AnschluB von CAN-H, CAN-L,CAN-GND
Kabel CANopen LSZH 3 50 TSX CAN CA 50
Kabel CANopen, CE-zugelassen. Geringe Rauchentwicklung, halogenfrei,
entflammungsverzdgernd (IEC 60332-1). 100 TSX CAN CA 100
300 TSX CAN CA 300
Kabel CANopen UL/IEC332-2 3 50 TSX CAN CB 50
Kabel CANopen, UL-zugelassen. Mit verminderter Brandfortleitung (IEC 60332-2). 100 TSX CAN CB 100
300 TSX CAN CB 300
Flexibles Kabel CANopen LSZH HD 3 50 TSX CAN CD 50
Kabel CANopen fir starke Belastung und mobile Anwendungen. Entflammungs-
verzdgernd (IEC 60332-1). Halogenfrei. Olbesténdig. 100 TSX CAN CD 100
300 TSX CAN CD 300
Abzweigdose CANopen-Bus 4 - VW3 CAN TAP 2
2 RJ45-Stecker zum AnschlufB3 von 2 Abzweigkabeln VW3 CAN CA RRee,
1 RJ45-Stecker zum AnschluB des Dialogtools PowerSuite,
2 Schraubklemmenleisten, 5polig, fir den AnschluB von 2 Kabeln CANopen
(CAN_H, CAN_L, CAN_GND, CAN_V+, CAN_SHLD),
AbschluBwiderstand (kann deaktiviert werden)
Abzweigkabel CANopen-Bus 5 0,3 VW3 CAN CA RR03
mit 2 RJ45-Steckern VW3 CAN CA RR10
Umrichter Altivar 31 6 - ATV31eee
Ein-/Ausgangsmodule Advantys OTB CANopen 7 - OTB1 CO DMILP
Versorgung 24 V DC, 12 Eingange 24 V DC, 2 Ausgénge 24 V DC 0,3 A
6 Relaisausgénge 30 V DC /240 V AC 2 A, abnehmbare Schraubklemmenleiste
Ein-/Ausgangsmodule Advantys FTB CANopen 8 - FTB 1CNeee o0
Buchsenstecker M12 fir Kabel CANopen 9 - FTX CN12F5
5polig, Codierung A
Verbindungskabel CANopen fiir Modul Advantys FTB 10 - FTX CN32ee
mit 2 Winkelsteckern M12, 5polig, Codierung A
AbschluBwiderstand CANopen fiir Modul Advantys FTB 11 FTX CNTL12

mit einem Stecker M12
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Inbetriebnahme der Hardware

AnschluB der Drive-Controller Karte an einen PC

Der RJ45-Stecker der Drive-Controller Karte ist konform mit dem RS485-Standard.

Das Anschaltkabelset fir eine serielle PC-Schnittstelle (Bestell-Nr. VW3 A8 106) ermdglicht den
AnschluB der Drive-Controller Karte an einen PC.

Dieses Set enthalt 2 RJ45-Stecker sowie einen RS485/RS232-Umsetzer.

Da der RS485/RS232-Umsetzer (iber die Drive-Controller Karte versorgt wird, ist eine externe
Spannungsversorgung erforderlich.

(D=0 e

—

(Rs485 / Rs232)
N = |

oo cao O

)L)‘ﬂllﬁf”'ﬂ1 i1\1
é“ R
Kenndaten der Programmierschnittstelle

Der RJ45-Stecker ist geschirmt und mit der Masse der Drive-Controller Karte verbunden, die wiederum an die Masse des Umrichters
angeschlossen ist.

Ansicht Klemmen-
block-seitig Klemme Beschreibung

1 nicht angeschlossen

nicht angeschlossen

nicht angeschlossen
Signal B (RS485) = Signal V1 (Modbus)
Signal A (RS485) = Signal VO (Modbus)
nicht angeschlossen

Signal VP von Modbus.
Versorgung 12 V DC durch die Drive-Controller Karte (nur flr die Versorgung des
RS485/RS232-Umsetzers)

8 Gemeinsames Signal Modbus.
ov

N O O M| W N
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Inbetriebnahme der Hardware

Daten-Speicherbatterie

Die Drive-Controller Karte verfugt Giber einen nichtfliichtigen RAM-Speicher (NVRAM) zum Speichern der Variablen. Dieser Speicher wird
durch eine Lithium-Batterie gestitzt, um einen Datenverlust beim Ausschalten der Karte zu vermeiden.

O

D=5 C_—0 f

Lithium-
Batterie

(o =00 Ll

Bei der Montage der Drive-Controller Karte in den Umrichter ist sicherzustellen, daB
diese Batterie vorhanden ist. Sie hat die Form eines rechteckigen Blocks und ist auf
dem nichtfliichtigen RAM-Speicher aufgerastet (siehe nebenstehendes Schaltbild).

Die Batterie hat im ausgeschalteten Zustand eine Lebensdauer von etwa 8 Jahren.

Die Batterie enthalt eine Echtzeituhr, um alle Fehler mit Zeitstempel zu versehen.

Die Uberpriifung und Einstellung von Datum und Uhrzeit dieser Echtzeituhr erfolgt
Uber das spezielle Untermen( [1.14 - KARTE Cl] des Grafikterminals, das individuell
angepalt werden kann.

Bei Empfang der Drive-Controller Karte oder nach dem Austausch der Lithium-
Batterie ist diese Einstellung durchzufiihren.

Die Lithium-Batterie darf nur im spannungslosen Zustand des Umrichters und der
Drive-Controller Karte ausgetauscht werden.

Wahrend des Austausches gehen die im NVRAM (4 KWorte) gespeicherten Daten
verloren.
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Konfiguration

Konfiguration der Schalter

Die Drive-Controller Karte verfugt ber einen Block mit 4 Schaltern, wie nachfolgend abgebildet.

ot |:- =] Die Einstellung dieser Schalter kann nur im spannungslosen Zustand des Umrichters und der Drive-

Controller Karte erfolgen, da ein Zugriff nur durch Abnahme der Frontseite des Umrichter-Steuerteils

mdglich ist.
v [ ’

StandardmaBig stehen alle Schalter auf Position Off.
« 1

Schreibschutz-Schalter

Der rechte Schalter (Schalter 4) dient zum Schutz des PS 1131-Programms im Flash-Speicher.

Schalter

Beschreibung

=
5

- I
r- [
- [
- LI

Es kann kein neues Programm Ubertragen werden.

r £ Z
!III“U

Ein neues Programm kann ubertragen werden.

Programmierbare Schalter

Die drei linken Schalter (Schalter 1 bis 3) kénnen vom Programm der Drive-Controller Karte applikationsabhéngig eingesetzt werden.

Schalter Wert Schalter Wert Schalter Wert Schalter Wert
g o =
= - 0 ~ - 1 § 2 = 3
v (I w CHE - -~
v+ (I o I ~ ~ I
~ =~ I w (I « [
= =
[l [l
- - P o
Ny | 4 -~ 5 5 6 S -
v T v T - -~
o« [ « [ r> O] v ]
~ I ~ I o IO v I
= ~ I
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Diagnose

LEDs
Die Drive-Controller Karte verfligt Uber 5 LEDs, die
durch das Fenster der Altivar 61/71-Abdeckung
sichtbar sind.
/ 1.1 CANopen RUN
|///l,,_ 1.2 CANopen ERROR
IR
l 1.3 Power
71 .4 Application
\ 1.5 Watchdog
LED Farbe |Zustand Bedeutung
erloschen CANopen-Master im Zustand STOPP
1.1 CANopen RUN grun blinkend CANopen-Master im Zustand BETRIEBSBEREIT
leuchtend CANopen-Master im Zustand BETRIEB
erloschen Kein CANopen-Fehler
1 Blitz pro Sekunde I?er Fehlgrzéhler dgs CANopen-Master hat seinen Warnpegel erreicht oder
Uberschritten (zu viele Fehler)
1.2 CANopen ERROR |rot . _ .
2 Blitze pro Sekunde Fehler vom Typ Node Guarding (gegeniiber einem CANopen-Slave) oder Fehler
vom Typ Heartbeat (CANopen-Master als Consumer)
leuchtend Der CANopen-Master ist im Zustand OFF
. erloschen Die Drive-Controller Karte wird nicht versorgt
1.3 Power gran - - -
leuchtend Die Drive-Controller Karte wird versorgt (24 V DC vorhanden)
1.4 Application gelb Die Bedeutung dieser LED wird durch das Programm der Drive-Controller Karte
festgelegt
Das Programm der Drive-Controller Karte hat einen Fehler erzeugt und wird
1.5 Watchdog rot leuchtend angehalten (Watchdog-Auslésung)
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Diagnose
Anzeige der Ein-/Ausgange

Die Werte aller Logik- und Analog-Ein-/Ausgénge der Drive-Controller Karte kdnnen Uber das Grafikmenu angezeigt werden:
Meni [1.2 - UBERWACHUNG], Untermen( [STATUS E/A Cl]

RUN Term +50.00Hz 80A
STATUS E/A CI
STATUS LI CONTR INSIDE

Wechsel von einem Bildschirm
zum anderen

o e e oy

STATUS LO CONTR INSIDE zu STATUS AO Cl) durch

STATUS AO CI Drehen der Navigationstaste
Code Quick

H Zustand [RUN___ Term  +50.00Hz _80A

0 STATUS LI CONTR INSIDE
E ; LI51 LI52 LI53 LIs4 LIS5 LI56 LI57 LIs8
0
Zustand LI59 LI60
1 1dH H
<< >> Quick
RUN Term +50.00Hz  80A RUN Term +50.00Hz  80A
STATUS Al CI Al51
ENT
Al51 : 0.000 mA -
Al52 : 9,87V 0 OOO mA
Min = 0,001 Max = 20.000
Code << >> Quick << >> Quick
Zustand RUN Term +50.00Hz  80A
H 0 STATUS LO CONTR INSIDE
E ; LO51 LO52 LO53 LO54 LOS5 LO56
0
Zustand
1
<< >> Quick
RUN Term +50.00Hz 80A RUN Term +50.00Hz 80A
STATUS AO CI AO51
AO51 : 0.000 mA ENT .
AO52 : 9,87V
0.000 mA
Min = 0,001 Max = 20.000
Code << >> Quick << >> Quick

Anmerkung: Die oben erwadhnten Parameteradressen werden im “Technischen Heft der Kommunikationsparameter” angegeben.
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Diagnose

Fehler der Karte

Der Fehler [interner Fehler] ( /L F) wird bei Auftreten schwerer Probleme angezeigt:
- Hardware-Fehler der Drive-Controller Karte,
- Fehler der Kommunikation zwischen Drive-Controller Karte und Umrichter.

Das Verhalten des Umrichters bei Auftreten einer Stdrung [interner Fehler] ( /L F) kann nicht konfiguriert werden: der Umrichter wechselt
in den Anhaltemodus Freier Auslauf. Dieser Fehler kann nicht riickgestellt werden.

Zwei Diagnoseparameter ermdglichen eine ausfihrlichere Information lber die Ursache der Stérung [interner Fehler] ( /L F):
- [interner Fehler 1] ( /L F I): der Fehler tritt an Optionskarte Nr. 1 auf (direkt auf dem Umrichter montiert).
- [interner Fehler 2] ( IL F 2): der Fehler tritt an Optionskarte Nr. 2 (auf Optionskarte Nr. 1 montiert).

Die Drive-Controller Karte kann sich auf Position 1 oder Position 2 befinden.

Die Parameter [interner Fehler 1] ( /L F 1) und [interner Fehler 2] ( /L F &) sind nur lber das Grafikterminal zuganglich:
Menii [1.10 DIAGNOSE] (0 G E -), [ERGANZENDE FEHLER INFO] (AF | -).

Wert Beschreibung der Parameterwerte [interner Fehler 1] ( /L F I) und [interner Fehler 2] (IL F 2£)

0 Kein Fehler

1 Verlust der internen Kommunikation mit dem Umrichter

2 Hardware-Fehler erfaBt

3 Fehler in der EEPROM-Checksum

4 Fehler EEPROM

5 Fehler Flash-Speicher

6 Fehler RAM-Speicher

7 Fehler NVRAM-Speicher

8 Fehler Analogeingang

9 Fehler Analogausgang

10 Fehler Logikeingang

11 Fehler Logikausgang
101 Unbekannte Karte
102 Austauschproblem ber den internen Umrichter-Bus
103 Time-Out am internen Umrichter-Bus (500 ms)
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Betrieb mit dem Grafikterminal

Werkseitig geladenes Programm

Menii Controller Inside

RDY Term  +0.00Hz 0A
HAUPTMENU

2 ZUGRIFFSEBENE
3 LADEN / SPEICHERN ALS
4 ZUGRIFFSCODE
5 SPRACHE
Code Quick

ENT

RDY Term  +0.00Hz 0A

1 UMRICHTERMENU

1.1 SCHNELLSTART

1.2 UBERWACHUNG
1.3 EINSTELLUNGEN
1.4 ANTRIEBSDATEN
1.5 KONFIG. EIN-/AUSGANGE

Code << >> Quick

1.6 STEUERUNG

1.7 APPLIKATIONSFUNKTIONEN
1.8 FEHLERBEHANDLUNG

1.9 KOMMUNIKATION

1.10 DIAGNOSE

1.11 IDENTIFIKATION

1.12 WERKSEINSTELLUNG

1.13 BENUTZERMENU

Modbus-Adresse der Drive-Controller Karte

Der Parameter [Adresse Karte Cl] (A 10 A) kann im Mend [1.14 KARTE CI] eingestellt werden.
Diese Einstellung ist auch im Mendi [1.9 - KOMMUNIKATION] (L O 17 -), Unterment [MODBUS RESEAU] (1d | -) zugénglich.

NST CAN 0.0Hz 0.0A

ENT

1.14 KARTE CI

1 UMRICHTERMENU 1.14 KARTE ClI — >

Adresse Karte CI 117
EINSTELLUNG DATUM/ZEIT

Code [l <<l >> Quick
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Betrieb mit dem Grafikterminal

Einstellung von Datum und Uhrzeit

Im Men [1.14 KARTE Cl], Untermeni [EINSTELLUNG DATUM/ZEIT] kdnnen Sie einstellen:
- das Jahr,

- den Monat,
- den Tag,
- die Stunden,
- die Minuten.
NST CAN 0.00Hz 0.0A
EINSTELLUNG DATUM/ZEIT
Stunde 10: 42 Minuten
Monat
Tag 11/03/2005 «——{—Jahr

Anmerkung: Datum und Uhrzeit werden auf dem Einstellbildschirm nicht aktualisiert. Das aktuelle Datum und die Uhrzeit
[Datum / Uhrzeit] (L L O) kébnnen im Men( [1.2 UBERWACHUNG] (5 U P -) angezeigt werden.

Anmerkung: Das Format von Datum oder Uhrzeit kann nicht gedndert werden:
+ Das Datum kann nicht in Form von "Jahr / Monat / Tag" angezeigt werden.
+ Die Uhrzeit kann nicht im Format "10: 42 am" angezeigt werden.

Anmerkung: Der Wechsel von Sommer- und Winterzeit kann nicht konfiguriert werden.
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Betrieb mit dem Grafikterminal

Beispiel eines speziellen Programms

Der Name von Meni 1.14 wurde individuell angepaft.
Die Applikationsparameter werden im Klartext und in MenUs geordnet ausgegeben.

RUN APP +50.0Hz 2.1A
1.14 DOSIEREN ]
LAUFENDER ZYKLUS
Aktueller Zyklus : 5
Aktuelle Phase D2
Operation : Dosieren
Produkt : Ol

Codel << l >> l e VW

RUN APP +50.0Hz 2.1A
1.14 DOSIEREN A
EINSTELLUNG
Gew hlter Zyklus : 10
Anzahl Phasen : 6
Gew hlte Phase 12
Gew hlte Operation . Mischen

LAUFENDER ZYKLUS

Aktueller Zyklus 5
Aktuelle Phase D2
Operation : Dosieren
Produkt . Ol
Dauer : 30s
EINSTELLUNG

Gewahlter Zyklus : 10
Anzahl Phasen : 6
Gewaéhlte Phase D2
Gewabhlte Operation Mischen
Gewahlte Dauer 120s
LAUFENDER ZYKLUS

Aktueller Zyklus 5
Aktuelle Phase D2
Operation : Dosieren
Produkt e
Dauer : 30s
EINSTELLUNG

Gewahlter Zyklus : 10
Anzahl Phasen 6
Gewaéhlte Phase D2
Gewahlte Operation Mischen
Gewahlte Dauer 120s
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Betrieb mit dem integrierten Terminal

Werkseitig geladenes Programm

Menii Controller Inside
[
Einschalten

Anzeige des Zustands des Umrichter

=

KARTE CI |

Die [Adresse Karte Cl] (A 10 A) kann wie im Meni (L 017 -), Untermend (14 | -) eingestellt werden.

Anmerkung: Es kdnnen weder Datum noch Uhrzeit eingestellt werden.

Spezielles Programm
Die Controller Inside IHM-Worte werden in Form von (0 0 1) bis (0 5 0) angezeigt.

Die Listen werden im Format (E L 1) bis (E L £ O) angezeigt.
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