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NOTAS DE SEGURIDAD

ADVERTENCIAS

1. Cualquier interrupcién del conductor de proteccion en el interior o el exterior del aparato, o
la desconexion del terminal de puesta a tierra puede motivar que el aparato sea peligroso en
determinadas condiciones de averia. Se prohibe su interrupcién intencionada.

2. Antes de realizar cualquier conexion en la unidad, debe comprobarse que todos los cables de
control y alimentacion, conductores o mazos estan aislados de las fuentes de tensién. Las secciones
transversales del cable conductor deben ajustarse a la tabla 1 de EN60947-1 (o a la tabla 2.2.2 de
este manual).

3. Este equipo no es adecuado para aplicaciones de aislamiento, segln lo establecido en EN60947-1.
En determinadas circunstancias, la temperatura del disipador térmico del médulo de alimentacion
puede superar los 50° C. Si es probable que los operarios entren en contacto con estos disipadores
térmicos, deben colocarse sefiales y barreras apropiadas para evitar posibles lesiones.

Nota:

El instrumento utilizara uno de los siguientes dispositivos para la desconexion, situado al alcance del
operario e identificado como dispositivo de desconexién.

a. Un conmutador o disyuntor que cumpla los requisitos de IEC947-1 e IEC947-3

b. Un acoplador separable que pueda desconectarse sin necesidad de herramientas.

1. Antes de realizar ninguna otra conexion, debera conectarse el terminal de puesta a tierra a un conductor
de proteccion.

2. Elfusible de alimentacion dentro de la unidad de control no puede reemplazarse. Si se sospecha que
el fusible esta defectuoso, debera ponerse en contacto con el centro de servicio mas proximo del
fabricante.

3. Cuando sea probable que la proteccion esté dafada, la unidad debera dejar de utilizarse y protegerse
contra su uso accidental. Sera preciso ponerse en contacto con el centro de servicio mas proximo del
fabricante.

4. Por razones de seguridad, se prohibe realizar cualquier ajuste, mantenimiento o reparacién del aparato
abierto bajo tensién.

5. Las unidades estan disefiadas para su instalaciéon en un armario conectado a tierra de acuerdo con
IEC364 o la normativa nacional aplicable. El armario debera permanecer cerrado en condiciones de
funcionamiento normal. El armario debera equiparse con equipos de aire acondicionado/filtracion/
refrigeracién para prevenir la entrada de contaminacién conductora, la formacién de condensacién, etc.

6. Las unidades estan disefiadas para su instalacién en vertical. No debe haber obstrucciones (encima ni
debajo) que reduzcan o dificulten la ventilacién. Si se coloca mas de un juego de unidades en el mismo
armario, deben montarse de modo que una unidad no aspire el aire de las otras.

7. Los cables de sefial y alimentacion deben mantenerse separados entre si. Cuando no sea posible, deberan
utilizarse cables apantallados para los cables de sefal.

8. Siel equipo se utiliza de modo distinto a lo establecido por el fabricante, podria resultar afectada la
proteccién que incorpora el equipo.

SELV
Tensiéon de seguridad extrabaja. Se define (en EN60947-1) como un circuito eléctrico en el que la tensién no
puede superar una tension extrabaja en condiciones normales o en condiciones de fallo Unico, incluidos fallos

de masa en otros circuitos. La definicién de tensién extrabaja es compleja, ya que depende del entorno, la
frecuencia de la sefial, etc. Mas informacién en IEC 61140.

SIMBOLOS UTILIZADOS EN EL ETIQUETADO DEL INSTRUMENTO

Pueden aparecer uno o varios de los siguientes simbolos como parte del etiquetado del instrumento.

@ Protective-conductor terminal A Riesgo de descarga eléctrica

A | Deben adoptarse medidas contra las descargas
Sélo corriente alterna (CA) ‘& Q de electricidad estatica cuando se utilice esta unidad.

Marca certificada por Underwriters Consulte el manual para obtener
c US LISTED | Laboratories en Canada y Estados Unidos. instrucciones.
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

GUIA DEL USUARIO

1 INTRODUCCION

Este documento describe la instalacion, uso y configuracién de una unidad los médulos de control y potencia
de la unida de tiristores. Solo hay una versién del moédulo de control, pero los médulos de potencia estan
disponibles con diferentes potencias, cuya configuracion y funcionamiento son idénticas, si bien difieren en
tamanio fisico segin el nimero de fases controladas y la intensidad maxima suministrada. Todas las unidades a
excepcién de la de 100 A incluyen ventiladores de refrigeracion.

La unidad de control incluye las siguientes entradas y salidas analégicas y digitales instaladas de serie:
Alimentacién de 10 V

Dos entradas analégicas

Una salida analégica

Dos entradas/salidas digitales

Un relé de conmutacién con control por software, configurable por el usuario

También esta equipada con un relé de vigilancia, un puerto de configuracién y un puerto EIA485 separado
para conectar una pantalla remota opcional.

Pueden instalarse tres médulos E/S mas (opcionales), similares al médulo de serie pero con la adicion de un
relé de conmutacion de salida. Otras opciones proporcionan informacién sobre la intensidad y tensién exter-
na y permiten realizar una gestién predictiva de la carga.

El apartado dos de este manual indica la situacién de conectores y patillas.

La interfaz del operario incluye una pantalla que muestra cuatro lineas de 10 caracteres (cada caracter se for-
ma mediante una matriz LCD de 5 x 7 puntos) y cuatro botones para la navegacion y la seleccion de datos.

1.1 DESEMBALAJE DE LAS UNIDADES

Las unidades se entregan en un paquete especial disefiado para ofrecer la proteccion adecuada durante

el transporte. Sialguna de las cajas externas presenta sefiales de dafios, debera abrirse inmediatamente y
examinarse el instrumento. Si hay sefiales de dafios, no debera utilizarse el instrumento y debera ponerse en
contacto con su representante local para obtener instrucciones.

Después de retirar el instrumento de su embalaje, debera inspeccionar el embalaje para comprobar que
ha retirado todos los accesorios y documentacién. Después, debera guardarse el embalaje para futuras

necesidades de transporte.

HA179769
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2 INSTALACION
2.1 INSTALACION MECANICA

2.1.1 Detalle de fijacién

Las unidades estan disefiadas para funcionar con una temperatura que no supere los 40 “C (a menos que se
disminuya el potencial de los mddulos, consulte las especificaciones). Las unidades deben instalarse en un
armario con ventilador (con detector de averia del ventilador o desconexion térmica de seguridad). La con-
densacion y la contaminacion conductora deberan excluirse segin IEC 664 clase 2. El armario debera estar
cerrado y conectado a tierra de acuerdo con IEC 60634 o la normativa nacional aplicable.

Las unidades deben instalarse con el disipador en vertical, sin obstrucciones encima ni debajo que impidan el
flujo de aire. Si se instala mas de un juego de modulos en el mismo armario, deben montarse de forma que el
aire de una unidad no sea aspirado por otra unidad instalada encima. Debe dejarse un espacio minimo de 5
cm entre juegos de modulos adyacentes.

Las unidades estan disefiadas para su instalacién en la cara delantera de un panel de montaje mediante las fi-
jaciones incluidas. Las unidades de alimentacion y tiristor son pesadas, por lo que debe llevar a cabo una eva-
luacién de los riesgos de seguridad antes de permitir que el personal trate de levantar las unidades. También
debe comprobarse antes de su instalacion que la resistencia mecanica del panel sea suficiente para la carga
mecanica que va a aplicarse. La tabla 2.1.1 indica el peso de las distintas unidades.

INFORMACION GENERAL

La figura 2.1.1a, abajo, muestra el detalle de un conjunto mecanico general para la parte superior de las uni-
dades. El detalle del conjunto para los soportes inferiores son similares, excepto que no hay fijacién para la
toma de tierra. La unidad de control de potencia mostrada es una unidad de 400 A con el médulo fijado a los
soportes mediante los orificios Ay B. Los moédulos de corriente inferior solo utilizan un tornillo (C) para fijar
el médulo al soporte.

Peso (incluidos 2 kg para el médulo de control)
1 fase 2 fases 3 fases 4 fases
100 A 6,5 kg 11,0kg | 155kg | 20,0 kg
160 A 6,9 kg 11,8 kg 16,7 kg 21,6 kg
250 A 7,8 kg 13,6 kg | 194kg | 252kg
400 A 11,8 kg 21,6 kg 31,4 kg 41,2 kg

Intensidad

Tabla 2.1.1 Peso de las unidades

Modulo de potencia de una
sola fase. Montaje similar
para multifases.

Figura 2.1,1a Detalle de fijacién del soporte
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.1.1 DETALLE DE FIJACION (cont.)

Las figuras 2.1.1b, 2.1.1¢c, 2.1.1d y 2.1.17e muestran los puntos de fijacion y otros datos mecanicos para los dispo-
sitivos de 100, 160, 250 y 400 A, respectivamente.
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Nota: las unidades se muestran con soportes de montaje individual.
Las unidades multifase incluyen soportes de dos, tres o cuatro
fases, seglin sea apropiado. Mas informacién en la tabla siguiente.
Anchura total Soporte superior Soporte inferior
N.° de fases 1 2 3 4 2 fases | Utilizar Ay B Utilizar Ey F
Puerta cerrada | 149,5 | 234,5 | 319,5 | 404,5 3 fases | Utilizar A, By C Utilizar E,Fy G
Puerta abiertal 211,0 | 296,0 | 381,0 | 466,0 4 fases | Utilizar A, B, Cy D Utilizar E,F, Gy H

Figura 2.1.1b Detalle de fijacion (unidad de 100 A)
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.1.1 DETALLE DE FIJACION (cont.)
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Nota: las unidades se muestran con soportes de montaje individual.
Las unidades multifase incluyen soportes de dos, tres o cuatro
fases, seglin sea apropiado. Mas informacién en la tabla siguiente.
Anchura total Soporte supefio Soporte inferio
N.° de fases 1 2 3 4 2 fase s [ Utilizar Ay B Utilizar Ey F
Puerta cerrada | 149,5 | 234,5 | 319,5 | 404,5 3 fase s [ Utilizar A,By C Utilizar E, Fy G
Puerta abierta | 211,0 | 296,0 | 381,0 | 466,0 4 fase s | Utilizar A,B,CyD Utilizar E,EGy H

Figura 2.1.1c Detalle de fijacion (unidad de 160 A)
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.1.1 DETALLE DE FIJACION (cont.)
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Nota: las unidades se muestran con soportes de montaje.individual
Las unidades multifase incluyen soportes de dos, tres o cuatro
fases, seglin sea apropiado. Mas informacion en la tabla siguiente.
Anchura total Soporte superior Soporte inferior
N.° de fases 1 2 3 4 2 fases | Utilizar Ay B Utilizar Ey F
Puerta cerrada | 149,5 | 2345 | 319,5 | 404,5 3 fases | Utilizar A,By C Utilizar E,Fy G
Puerta abierta | 211,0 | 296,0 | 381,0 | 466,0 4 fases | Utilizar A, B, Cy D Utilizar E,E Gy H

Figura 2.1.1d Detalle de fijacion (unidad de 250 A)
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.1.1 DETALLE DIMENSIONAL (cont.)

Tamafio del tornillo de sujecion recomendado = M8~ Entradade linea 25 mm —p' | ¢—
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Nota: las unidades se muestran con soportes de montaje individual.
Las unidades multifase incluyen soportes de dos o tres
fases, seglin sea apropiado. Mas informacion en la tabla siguiente.
Anchura totals Soporte superior Soporte inferior
N.° de fases 1 2 3 4 2 fase s | Utilizar Ay B Utilizar Ey F
Puerta cerrada | 189.5 | 314.5 | 439.5 | 564.5 3 fase s | Utilizar A,By C Utilizar E, Fy G
Puerta abierta | 251.0 | 376.0 | 501.0 | 626.0 4 fase s | Utilizar A, B, Cy D Utilizar E, FGy H
Figura 2.1.1e Detalle de fijacién (unidad de 400 A)
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2 INSTALACION ELECTRICA

2.2.1 Moédulo de control

TENSION DE ALIMENTACION

Las conexiones de tensién de alimentacion neutra y de linea se terminan mediante un conector de dos vias
situado en la parte inferior de la unidad, como muestra la figura 2.2.1a.

Toma de salida de corriente para
el/los ventilador(es) del médulo de potencia.

Vista inferior
Entrada de [ L
corriente !' N

Figura 2.2.1a Situacién del conector de tension de alimentacion

CONEXION A TIERRA

La conexiodn a tierra del médulo de potencia/conductor se realiza en el soporte de montaje sobre la unidad,
como muestran las anteriores figuras 2.1.1a y 2.2.1d. La conexién debe realizarse utilizando el tamafio de ter-
minal y el calibre de cable apropiado, como se indica en la tabla 2.2.1.

Corriente Tamafio del Seccién transversal

de carga terminal minima del
max. de tierra cable de tierra.
100 A M6 25 mm?
160 A M6 35 mm?
250 A M8 70 mm?
400 A M10 120 mm?2

Tabla 2.2.1 Detalle de conexion a tierra

ALIMENTACION DEL VENTILADOR

PRECAUCION

La fuente de alimentacién de la médulo de control es capaz de funcionar con una tensién de alimen-
tacion entre 85y 265 V de CA. Los ventiladores (si estan instalados) de las unidades de alimentacién
funcionan a 115 6 230 V de CA, segun se indique al realizar el pedido. Por lo tanto, debe comprobarse
que la tensién del ventilador coincide con la tensién de alimentacidn; de lo contrario, el ventilador se
averiara rapidamente o no ventilara adecuadamente.

El conector de tres vias proporciona corriente a los ventiladores del médulo de potencia (en su caso). Las
conexiones neutra y de linea se conectan directamente entre la toma de alimentacién y la salida de corriente
del ventilador. El fabricante proporciona cableado apropiado (arneses) para ambos tipos de ventiladores.

HA179769
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2.1 Modulo de control (cont.)

CABLEADO DE SENAL

La figura 2.2.1b muestra la situacion de los distintos conectores. Las patillas y el cableado habitual para SK1
(instalado de serie) se muestran en la figura 2.2.1c. El cableado de las unidades E/S oopcional (SK 3 a SK5) es
similar, excepto que incluyen un relé ademas de los circuitos analdgicos y digitales, y los circuitos digitales son

solo de entrada.

7
y

Configuracion
puerto (EIA232)

Epower

-

L [

A

o

Frontal

] Carga
gestion

o v
| v
° :. ° c
o | . 19
(%)
°© ° (1]
(=)
° o ‘E
=]
SK2 =
(=}
(8]
SK1
SK3

Vista
inferior

o401 2]l Vigilanci a
relé

Pantalla remota
(EIA485 aislada)

.

SK8 SK9

—
LI

s

Figura 2.2.1b Situacion de los conectores

Nota: es fisicamente posible introducir un conector RJ11 en una toma RJ45. Por lo tanto, debe tener
cuidado para no conectar por error el cable del puerto de configuraciéon en un conector de comunica-
ciones RJ45 (si esta instalado).
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2.1 MODULO DE CONTROL (cont.)

Opcidén de gestion

E/S estandar de carga predictiva

Apartados relevantes del manual

Salida analégica 1 +

Salida analégica 10V

E/S digital 1 +

E/S digital 1 +

ol iNlo|u| s~ win| =

—_

E/S digital 10 V

Gestién de carga

Salida de +10 V T [TerminadorA Entrada analégica Apartado 6.4
Entrada analgica 1 + g gijad . Salida analégica  Apartado 6.5
Entrada analégica 1 - indaje ..

Entrada analdgica 2 + 7 1Ala E/S ,dlgltal Apartado 6.9
Entrada analdgica 2 - 5 |Terminador B Relés Apartado 6.21

Apartado 9

Conector de
acoplamiento
(seccién)

E/S opcional 1

E= patilla polarizante

SK4

E/S opcional 2

Llave polarizante
(Posicién 3)

SK5

E/S opcional 3

1 |Salida de +10 V 1 |Salida de +10 V 1 |Salida de +10 V

2 [Entrada analégica 3 + 2 |Entrada analogica 4 + 2 |[Entrada analégica 5 +
3 |[Entrada analdgica 3 - 3 [Entrada analégica 4 - 3 [Entrada analdgica 5 -
4 |Salida analogica 2 + 4 |Salida analogica 3 + 4 |Salida analogica 4 +
5 |Salida analégica 2 0 V 5 |Salida analégica 3 0 V 5 |Salida analégica 4 0 V
6 [Entrada digital 3 + 6 [Entrada digital 5 + 6 [Entrada digital 7 +

7 [Entrada digital 4 + 7 |Entrada digital 6 + 7 |Entrada digital 8 +

8 |Digital 0 V 8 Digital 0 V 8 Digital 0 V

9 [No se usa 9 [No se usa 9 [No se usa

10|Relé 2 NA (24) 10[|Relé 3 NA (34) 10[Relé 4 NA (44)
11|Relé 2 Com (21) 11|Relé 3 Com (31) 11|Relé 4 Com (41)
12|Relé 2 NC (22) 12|Relé 3 NC (32) 12|Relé 4 NC (42)

Patillas polarizantes:
Conector fijo: patillas 1y 2;
Conector de acoplamiento: patilla 3

Patillas polarizantes:
Conector fijo: patillas 2 y 3;
Conector de acoplamiento: patilla 1

Patillas polarizantes:
Conector fijo: patillas 1y 3;
Conector de acoplamiento: patilla 2

KT salida +10 v

+4V <Vent< 30V =Alta

1| Hsalida +10 v 1 8
+ Entrada =
Entrada| beica 11 2 &
analdgica 1 { 3 - Entrada de tension analogica 3 £
+ S
Entrada 4 —TEntrada de mA Entrada [ 4 K S
analogica 2| g =~ (derivador interno 240R) analégica2 | 5 ‘as:'J‘ s
Salida [ 6 — . Salida [ 6
analégica 1 - ov Salida de mA o tension analégica 1 | 7 30 V < Vent < +2 V = Baja
8
9
0

. 1/0 1 1/01 +2 < Vent <4V = sin definir
(ef‘]/tsraciilglzael{ g 1/0 2 E/S digital M — Alta (de 42 30 V)
contacto) 10 oV (erictﬁtgaig:) 1 ov U Baja (de -30 a +2 V)
muestra la E/S 2; la E/S 1 es similar
8 1/0 1
E/S digital 9 1/0 2
(salida) [10 oV Fuente de alimentaciéon de 15 Vy 10 mA

Se muestra la E/S 2; la E/S 1 es similar

Notas:
1. Tipo de entrada analdgica seleccionado durante la configuracién entre:0a5V,0a10V,1a5V,2a10V,02a20 mA o4 a 20 mA.
2. Tipo de salida analégica seleccionado durante la configuracion entre:0a5V,0a 10V, 0a 20 mA o0 4 a 20 mA.
Resolucion: 12 bits; precision 1% escala.
3. Cada terminal —ve de entrada analégica se conecta por separado a 0 V a través de una resistencia de 150 ohmios.

Figura 2.2.1c Patillas del conector de la m6dulo de control

HA179769

Pagina 10 Edicién 1 Diciembre de 2007



GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2.1 MODULO DE CONTROL (cont.)

RELE DE VIGILANCIA

El relé de vigilancia esta unido a un conector bajo la médulo de control (figura 2.2.1d).

I = patilla polarizante  Frontal

Relé 1 i Patilla polarizante )
posiciones — %
Vista Ranura de ubicacién de la patilla polarizante
inferior del conector de acoplamientos

NC | NC
Com
i NO i NO

Relé desactivado Relé activado
(Com conectado a NC) (Com conectado a NO)

Com

DEFINICIONES DE CONTACTO DE LOS RELES

Relé de vigilancia

Figura 2.2.1d Situacion y patilla del conector del relé.

En condiciones de funcionamiento normal, el relé esta activo (es decir, los contactos comunes y normalmente
abiertos estan conectados). En caso de que se produzca una averia o un problema con la alimentacién de la
modulo de control, el relé se desactivara (los contactos comunes y normalmente cerrados se conectan). Las
averias que motivan la activacion del relé de vigilancia son las siguientes:

Faltan una o mas lineas de tension alimentacién

Cortocircuito del tiristor*

Circuito del tiristor abierto*

Fusible roto

Temperatura excesiva de la unidad

Problema de la tension de alimentacion

Problema de la frecuencia de alimentacién

Fallo de arranque

Restablecimiento continuo del hardware

© 0N ok WwWN 2

*Nota: no es posible detectar un cortocircuito del tiristor cuando la unidad suministra el 100 % de la
potencia de salida. De igual modo, no es posible detectar un circuito abierto del tiristor cuando la
unidad suministra un 0 % de salida.

RELE 1

Este relé, incluido de serie, esta situado junto al relé de vigilancia (figura 2.2.1d). La activacién/desactivacion
de la bobina del relé se controla mediante software y puede ser configurada por el usuario. Los términos Nor-
malmente abierto (NO) y Normalmente cerrado (NC) se refieren al relé en su estado desactivado.

Hasta tres relés mas estan disponibles si se instalan los médulos E/S opcionales (ver figura 2.2.1¢).
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2.1 MODULO DE CONTROL (cont.)

CONECTOR DE OPCION DE GESTION PREDICTIVA DE LA CARGA

Esta opcion permite a una serie de sistemas comunicarse entre si para permitir implementar técnicas de ges-
tion de carga, como reparto y desconexion de carga. El conector se sitia donde muestra la figura 2.2.1b.

Nota:

pines 2y 4. Se recomienda hacerlo en cada extremo de la linea de transmisién.

la conexion de los pines 1y 5 produce una resistencia de terminacién (120 ohmios) entre los

SK2
o Terminador A [(m]] =
Sefial baja [m]
Blindaje [m]
Sefal alta [m]
TerminadorB [(m]5
Estacion1  Estacion 2 Estacion i Estacion n
Linea de bajada
Linea troncz&
LI
Termmaaon Estandar Estandar Estandar Estandar Terminacion
tap tap tap tap tap tap
Método de cableado recomendado
senal baja Estacion1  Estacién2 Estacion i Estacion n
Sefal alta _ _ _
[E S S 3 Mmax = 64 | Gistivi
Método de conexién en cadena (no recomendado)

Longitud maxima de la linea troncal = 100 metros
Longitud de bajada maxima individual = 6 metros
Longitud de bajada acumulada maxima = 39 metros.

Tamafio del par conductor = calibre 18 (1 mm de diametro, 0,8 mm?2)
Impedancia caracteristica a 1 MHz = 120 Ohmios 10%+
Retardo de propagacién = < 6 ns/metro

Capacitancia entre conductores = 100 p F/metro
Atenuacién a 1 MHz = < 1 db/100 metros

Figura 2.2.1e Cableado de gestidn de carga

Reparto de carga

En un sistema con varias zonas de calentamiento, permite implementar una estrategia que distribuye la poten-
cia en el tiempo de forma que el consumo de energia global sea tan uniforme como sea posible y se reduzca

la demanda de potencia maxima del sistema.

Desconexion de carga

En un sistema con varias zonas de calentamiento, permite implementar una estrategia que limita la poten-
cia de carga disponible en cada zona de calentamiento y/o desconecta las zonas de acuerdo con el nivel de
prioridad definido, lo que permite controlar el consumo energético maximo. La potencia total es la potencia
maxima suministrada a las cargas integrada en un periodo de 50 minutos.

Encontrara mas detalles en la descripcion de la opcidén Gestion predictiva de la carga (apartado 9).

Pagina 12
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2.1 MODULO DE CONTROL (cont.)

PUERTO DE CONFIGURACION

Este conector RJ11 situado en el frontal de la médulo de control (figura 2.2.1b) se utiliza para la conexion
directa a un ordenador mediante el estandar EIA232C.

Clavija opcional integrada

en conector tipo D
[lgﬁ -
=1

| +24 V
! .
o :
r———1 | o _lov
zaucc: 1 T : ommmi | (NO
(NO| 2 mme : ; 2 :Hx
! I
ovy 3 ol / . I T
I — 1 / | K] I b4
T | 4 L s/ | ommmms4 | DTR
l ! / !
Rx| 5 L 5 lov
I
(NC): € 1 o G :DSH
L———1 Nota: La clavija opcional se puede emmm; | RTS
[

(Conector RJ11 macho de 6

vias a mdulo de procesadon ~ SOliCitar al fabricante de ePower. ommm | CTS

ommms | NO

L __1

Toma tipo D de 9 vias
(al puerto R5232 del PC)

VISTA POSTERIOR O

r——— r -1
24vCCl 1 p——e I | @ — 11
| |
(IS QY e— : : 2 | Tx
I yd I
ov] 3 | 1 3 | Rx
| ! 7 ! I
Tx | 4 1 4 | — |
I 1
1 |
Rx | 5 L / | oS |
| 1
| |
MO, 6 mmmme | | Gmmm6
L—— 1 ! 7 lov
{Conector RJ11 macho de & vias ! 1 |
a médulo de procesador) 1 |
: b
omm 5 |

Toma tipo D de 25 vias
(al puerto R5232 del PC}

L POSTERIOR 1“9 ® ® ® ® ¢ ® ® 9 % ® &

g

ecdeece VISTA O\Coooooogooo-oomﬂ

Figura 2.2.1f Detalle de cableado del puerto de configuracion

HA179769
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2.1 MODULO DE CONTROL (cont.)

PATILLAS DE COMUNICACIONES

Las comunicaciones serie se analizan en el Manual de comunicaciones HA179770. Para mayor comodidad, se
indican aqui las patillas para los protocolos relevantes.

ratita| Sefal (EIA485)

Reservado
Reservado

N/C

N/C

N/C

Aislado 0 V

A

B

Conexiones internas:
Patilla 1 a 5 V mediante 100 kQ
Patilla 2 a 0 V mediante 100 k).

Indicadores LED:

L Amarillo— Verde = actividad de transmision
Amarillo = actividad de recepcion|

=N Whuo o

MODBUS / RTU

Conectores en
paralelo

Figura 2.2.1g Patilla Modbus RTU

Patilla Funcién
N/C

N/C
Recepcion -
N/C

N/C
Recepcion+
Transmision -
Transmision+
Indicadores LED
Verde = actividad de transmision
Amarillo = actividad de red

P

= N Wbhulo o

MODBUS /TC

Figura 2.2.1h Patilla Modbus TCP (Ethernet 10baseT)

HA179769
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2.1 MODULO DE CONTROL (cont.)

PATILLAS DE COMUNICACIONES (cont.)
Indicador LED del estado de la re

Estado del indicador LED

Interpretacién

Desactivado
Verde continuo

. . CAN L
Verde intermitente En linea, sin conexiones Cable_apantallado
Rojo continuo |Error critico del enlace CAN H

Rojo intermitente

Fuera de linea o desconectado
En linea con una o mas unidades

Finalizado el tiempo de 1 0 mas conexiones

Indic

ador LED de estado del médulo

Estado del indicador LED

Interpretacion

Red
Estado ®

Patilla Funcidén

V- (tensién de alimentacién negativa del bus)

U ph WN =

V+ (tensién de alimentacién positiva del bus).

Notas:
1. Consulte la especificacién de la corriente de

Desactivado |Desconectado en la especificacién DeviceNet
Verde continuo ~ |Funcionamiento normal Médulo@ || 2 Durante el arranque, se lleva a cabo una pru
Verde intermitente| Configuracion no realizada o incompleta Estado indicadores LED, que se ajusta al estandar De

Rojo continuo
Rojo intermitente

Fallo(s) irrecuperable(s)
Fallo(s) recuperable(s)

Figura 2.2.1i Patilla de conector DeviceNet®

INDICADOR LED DEL MODO DE FUNCIONAMIENTO

Esltjado del i.ndic;dor LED - IpterprztaCIon - Patilla Funcién Patilla Funcién
esactivado uerde linea o desconectado -

; , . . 5 |Masa aislada
Verde continuo |En linea, intercambio de datos 9 IN/C 4 RTS
Verde intermitente| En linea, despejado 8 |A (RxD -/TxD -)

) S, 3 |B (RxD+ / TxD+)

Un parpadeo en rojo | Error de parametrizacion 7 |IN/C > IN/C
Doble parpadeo en rojo| Error de configuracion PROFIBUS 6 |+5V (véase lanota 1) 1 IN/C

Notas:

1. 5 voltios aislados con fines de terminacién.
La derivacion de corriente de este terminal
afectara al consumo total de energia.

2. La pantalla del cable debe terminarse en
la carcasa del conector.

INDICADOR LED DE ESTADO
Estado del indicador LED Interpretacién
Desactivado Desconectado o sin inicializar
Verde continuo | Inicializado
Verde intermitente| Accién de diagndstico presente
Rojo continuo Error de excepcion

PROFIBUS / DP

Estado

Figura 2.2.1j Patilla de conector Profibus

CONECTOR DEL PANEL REMOTO

Este conector RJ45, situado en la parte inferior del médulo conductor (figura 2.2.1b) suministra una salida
aislada tripolar EIA485 para una unidad de visualizacion remota opcional. La figura 2.2.1k describe el esque-
ma de las patillas. Consulte el detalle de la configuracién en el apartado 6.6.2. La paridad se fija en «<None»

(ninguna).
patilla Definicion
8 | Reservado
7 | Reservado
== 6 | N/C
8 5 |N/C
4 | N/C
3 | Aislada 0 V
1 2 A
1B
Conexiones internas:
Patilla 1 a 5 V mediante 100 k()
Patilla 2 a 0 V mediante 100 K.
Figura 2.2.1k Conector de pantalla remota
HA179769
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2.2 Unidades de alimentacién y tiristor

CABLES DE LINEA/CARGA

El cable de linea sale por la parte superior de la unidad, y el cable de carga por la parte inferior. La anterior
tabla 2.2.2 proporciona detalles sobre tamafios de cable recomendados, etc. El cableado de conexién a tierra
se describe en el anterior apartado 2.2.1. Las figuras 2.2.2c y 2.2.2d muestran los detalles de conexidon mas

habituales.
Carga maxima Terminal Seccién minima Ajustede
intensidad tamario del cable. par recomendado
100 A M8 35 mm? 12,5 Nm
160 A M8 70 mm? 12,5 Nm
250 A M10 120 mm2 25 Nm
400 A M12 240 mm? 28,8 Nm

Tabla 2.2.2 Detalle de terminacion linea/carga

CABLE DE CINTA

El cable de cinta se conecta mediante una cadena tipo margarita entre la modulo de controly las de alimentacion.

INFORMACION SOBRE LA CORRIENTE EXTERNA

Si se instala esta opcidén, un conector de dos pines en la parte inferior de la unidad permite conectar un trans-
formador de corriente externo para medir la intensidad de carga. Esta opcion también incluye una entrada
para el sensor de tensidon remoto, que se describe a continuacién. El usuario debe colocar dispositivos de
polarizacion en ambos conectores para evitar una conexién erronea.

PRECAUCION

Las conexiones de informacion externa deben tener el nimero de fases correcto (figura 2.2.2b). De lo
contrario, la unidad podria pasar a conduccion total al arrancar.

 I—
Retroalimentacion de intensidad externa
@ Ubicacién del pin polarizante
. Médulode | COnector | conector de
| Salida del cable potencia fijo acoplamiento
de carga 1 12 1
] 2 1 12 Conector fijo
— 3 1T & 12 | Ninguno (retroalimentacion ¢
(@I Vista inferior 4 Ninguno lel2
Retroalimentacion de tension externa
Ubicacién del pin polarizante
— Modulo de| Conector | conector o o o o
(@G potencia fijo acoplamiento
| 1 Vi V2 Vi v2
2 V2 V1 Conector fijo
3 V1yV2 | Ninguno | (retroalimentacion de)ter
I030A|®! o o o o I o o I @ 4 Ninguno | V1yV2
= S —
1112 V1 V2 Re'ferencia neutra/fase
Corriente de carga Tension de carga (Cualquier patilla)

R —
Conexiones de informacion
externa (opcionales)

Figura 2.2.2a Informacion de corriente externa, sensor de tension remoto y conectores de referencia neutra

ENTRADA DE TENSION REMOTA

AVISO

Debe comprobarse que las entradas para el sensor de tension remoto (si esta instalado) cuenten con el
fusible adecuado. De lo contrario, en caso de determinadas averias, los cables intentaran transportar
toda la corriente de carga, lo que puede motivar temperaturas excesivas y peligro de incendio.

Si se instala esta opcidn, se utilizan los dos pines terminales de un conector de cuatro pines (figura 2.2.2a)
para terminar el cable del sensor de tension remoto. Se recomienda equipar ambas lineas de entrada con un
fusible de accién lenta de 1 A (figura 2.2.2b). Si se instala esta opcion, también se equipa la entrada de trans-
formador de corriente descrita anteriormente.

HA179769
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2.2 UNIDADES DE ALIMENTACION Y TIRISTOR (cont.)

Se muestra una Unica fase; el funcionamiento es similar con varias fases 12
Intensidad I1

L 1
de retor.nof.o Oﬁ de retor_nof-o ¢ transformado Secondary
Dispositivo aislante Dispositivo aislante / Detail JINee
Fase/neutro EPower Fase/neutro
conector de retroallmentgcnon conector de retroalimentacion !
N . %

Utilice cualquie Utilice cualquier

terminal |~ terminal |~ Fusibles:
I Accion lenta 1A
Fusible Carga Fusible
Accion lenta 1A Accion lenta 1A

Alimentacion —o Alimentacion —0 ©
Dispositivo aislante Dispositivo aislante

Conexiones de retroalimentacion interna (estandar) Conexiones de retroalimentacion externa (opcion)

Figura 2.2.2b Fusible para la toma del sensor de tensiéon remoto y las tomas de referencia neutra

TOMA DE REFERENCIA NEUTRO/FASE

AVISO

Debe comprobar que la toma de referencia que se describe a continuacion cuente con el fusible
adecuado. De lo contrario, en caso de determinadas averias, el cable intentara transportar toda la
corriente de carga, lo que puede motivar temperaturas excesivas y peligro de incendio.

PRECAUCION

1. Para configuraciones en «estrella con neutro» y monofase, la pérdida de la alimentacién neutra
provoca también la pérdida de la referencia. Para configuraciones «delta abierta» y «delta bifasico»,
la pérdida de la alimentacion de la fase relevante provoca también la pérdida de la referencia.

2. La conexién de referencia debe efectuarse antes de aplicar potencia y no debe desconectarse hasta
después de desconectar la corriente.

Con el fin de garantizar el encendido correcto, la conexién a neutro o a la fase relevante debe realizarse
mediante el correspondiente conector de dos pines en la parte inferior de la unidad (figura 2.2.2a). (Ambos
pines estan conectados entre si internamente, por lo que puede utilizar cualquiera). Esto suministra una
referencia para las mediciones de tensién en la unidad. Se recomienda que esta toma esté equipada con
un fusible de acciéon lenta de 1 A, como muestra la anterior figura 2.2.2b (consulte la figura 2.2.2e para
conexiones de informacion multifasica).

La unidad ha sido disefiada para detectar la pérdida de cualquiera de las sefiales de referencia y para
suspender el encendido en caso de problema en alguna de ellas. El encendido podria no ser correcto durante
el periodo de deteccion. Como muestran las distintas figuras, la conexién de referencia se toma linea abajo de
cualquier dispositivo aislante. Asi, en caso de que dicho dispositivo (por ejemplo, un contactor) se desactive, la
controladora detectara la pérdida de la sefial de referencia y se desconectara correctamente.

ACCEDER A LAS TERMINACIONES DE LINEA Y CARGA

AVISO

Cuando se abren las puertas de los médulos de alimentacién, quedan expuestas grandes superficies de
metal con tensiones MORTALES de hasta 690 V de CA. El usuario debera comprobar que las unidades
estan desconectadas de cualquier tension peligrosa y protegidas frente a la aplicacion accidental de
potencia antes de abrir las puertas. Se recomienda realizar pruebas de tensién en la unidad (si esta
conectada) o en los cables de alimentacién y carga antes de realizar cualquier actividad.

(Continuacion)

HA179769
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2.2 UNIDADES DE ALIMENTACION Y TIRISTOR (cont.)
ACCEDER A LAS TERMINACIONES DE LINEA Y CARGA (cont.)

Para las unidades de 100, 160 y 250 A, para retirar las puertas, introduzca un destornillador no aislado con una
punta plana de 5 mm en la ranura en la parte superior de la puerta y haga palanca con cuidado hacia abajo
para soltar el cierre. Después, tire desde arriba para retirar la puerta de la unidad. A continuacion, podra tirar
de la puerta hacia arriba para sacarla de sus pivotes, situados en la parte inferior de la carcasa.

Para la unidad de 400 A, la puerta se retira aflojando dos cierres en la parte superior de la puertay, a con-
tinuacién, tirando desde arriba para retirar la puerta de la unidad. A continuacion, podra tirar de la puerta
hacia arriba para sacarla de sus pivotes, situados en la parte inferior de la carcasa.

Terminacién
|_— de tension
de alimentacion

Fusible

Tuerca D"__m

Arandela
O elastica —> =
Arandela —» —==
= _/_/, Anillo de cierre — >

Detalle de la terminacion

Terminacion

/ de carga

N

Figura 2.2.2c Terminacion de linea y carga (unidades de 100 y 160 A) (similar en unidades de 250 A)

HA179769
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2.2 UNIDADES DE ALIMENTACION Y TIRISTOR (cont.)

Fusible .
Terminacién de
~~ tension de alimentacion

\

Tornillo (M12 x 25)

@ Arandela “dentada” ————
Terminal de anillo

Barra colectora
de cobre

Detalle de la terminacién

Cable de
cinta
(entrada)

|~ Terminacién de carga

Figura 2.2.2d Terminacién de linea y carga (unidades de 400 A)

HA179769
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2.2 UNIDADES DE ALIMENTACION Y TIRISTOR (cont.)

Las ilustraciones en la siguiente figura 2.2.2e muestran la disposicion del cableado practica y esquematica para
una serie de redes de alimentacioén trifasica y configuraciones de carga comunes. Se omite el cableado de
conexion a tierra y del médulo conductor en beneficio de la claridad.

CONFIGURACIONES TRIFASICAS EN ESTRELLA

1/L1 2/T1 JE—
Fase 1 EPower 1 Fase 1 O O
——
Fase 2 O O
—_—
Fase 3 O O
——
Neutro O O —
Dispositivo
R T/L1] 3/L2] 5/13
aislante —l~|m
S| 9| @
Fusible: gl 8|3
> S 85| &
Neutro Accién lenta 1A il amal e
R
Vline2 | |Vline3

Conexion neutra
a cada unidad

Fase 2 342

5/L3 EPower 3 6/T3

Fase 3

Estrella con neutro (4S)

Fase 1 I EPower 11— Fase 1 <ZO
A Fase 2 O O
Fase 3 —O0 O
Dispositivo
aislante

N
=
w)
<
=
N
v
<
=
W)

V3
Vline

EPower 1
EPower 2
EPower 3

Vline3

s EPower 2"
TVlineZ
Fase 3 =5|EPower 3 [z

Figura 2.2.2e Esquemas de cableado tipicos (estrella)

N
v
3
3
N
-
2
g
d

A

Entradas de referencia
conectadas entre si

PRECAUCION

Las conexiones de referencia neutra/fase (en su caso) deben realizarse entre cualquier dispositivo ais-
lante y la correspondiente moédulo de control de tiristor.

HA179769
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2.2 UNIDADES DE ALIMENTACION Y TIRISTOR (cont.)

CONFIGURACIONES TRIFASICAS EN DELTA

Fase 1 “UEpPower 1P .
A Fase 1 O, O
Fase 2 O O
Fase 3 O O
Dispositivo
aislante L] 3/2] 5/3
Vline \Y ,; ] — || ™
i & gl ¢
Vline3 Qb o| © o
oo o o
w w w
2/T1| 4/T2| 6/T3
Entradas de referencia
conectadas entre si

Vline2 V2

\
Fase 3@%3

Fase 2—

Delta cerrada (3D)

Fase 1
A Fase 1855
ase 1—0, © 91
Fase 2—O0 O— 02
——
Fase 3—0 O—|—¢ 03
Dispositivo
aislante LT[ 3712 5/3
Vline Vline2 Todas las entradas g g g
de referencia 51218
con fusible: ol a2 | o3
Accion lenta 1A 02 03 | To1
™M
Fase 2 3g{EF’OWer 2}—{4”2 Carga 2 &
. < S
Vline3 V2
Fase 3

Delta abierta (6D)

Figura 2.2.2e (cont) Esquemas de cableado tipicos (delta)

PRECAUCION

Las conexiones de referencia neutra/fase (en su caso) deben realizarse entre cualquier dispositivo ais-
lante y la correspondiente moédulo de control de tiristor.
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

2.2.2 UNIDADES DE ALIMENTACION Y TIRISTOR (cont.)

CONFIGURACIONES BIFASICAS

Fase 1T@zm

Fase 1 O O
Fase 2 O O
Fase 3 O O

Dispositivo
aislante

/|

,_
w
<
=
[N}

Vline3 Vline

=
]
2
o
o
w

3 EPower 2

N

2
o

Entradas de referencia

conectadas entre si

~

T

S

Fase 2

3/12
¢ TVlineZ
Fase 3

Estrella (3S)

Fase 1M2m
A

JR
Fase 1 O, O
Fase 2 0 O
Fase 3 O O
Dispositivo
aislante LT[ 3702
Vline3 Vline ) -
Fusible: 2] ¢
Accion lenta 1A 3.°_, 3.‘3
2/T1]| 4/T2
|
Entradas de referencia
conectadas entre si
Fase 2———{EPower 2
<
T Vline2 V2
Fase 3

Delta (3D)

Figura 2.2.2e (cont) Esquemas de cableado tipicos (bifasicos)

PRECAUCION

Las conexiones de referencia neutra/fase (en su caso) deben realizarse entre cualquier dispositivo ais-
lante y la correspondiente mdédulo de control de tiristor.

HA179769
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

3 INTERFAZ DEL OPERARIO

Situada en el frontal de la médulo de control, la interfaz del operario se compone de una pantalla que mues-
tra cuatro lineas de hasta 10 caracteres cada una, cuatro pulsadores y tres indicadores LED.

[ EDEMEHE
S el L
Lan3auase
| #En3lish

EPOWER

[Ris] [Loc] [Am] <E—

O DD o—C o>

- Licht p

Figura 3 Interfaz del operario

3.1 PANTALLA

Como se mencioné anteriormente, la pantalla muestra cuatro lineas de caracteres. Estos caracteres se forman
utilizando una matriz de siete puntos de alto por cinco de ancho. Esta pantalla, junto con los cuatro pulsado-
res, permite manejar y configurar la unidad.

3.2 PULSADORES

D D O &

Volver Avanzar Avanzar  |ntro
hacia abajohacia arriba

Los cuatro pulsadores bajo la pantalla tienen las siguientes funciones:

Return (volver) En general, este boton deshace la Gltima operacion del botén Enter (entrar).

Scroll down/up (abajo/arriba) Permite al usuario recorrer las opciones o los valores disponibles en los menus. El
simbolo de una flecha hacia arriba/abajo aparece junto a los objetos del menu que
pueden editarse.

Enter (entrar) Pasa al menu siguiente.

3.2.1 Seleccion de valores en el menu

Puede desplazarse por los mends mediante la tecla Enter. Para modificar el valor de un elemento, recorra

las distintas opciones disponibles mediante las teclas arriba/abajo. Cuando se muestre el valor deseado, se
convertira en el valor seleccionado aproximadamente dos segundos después la Ultima operacién de desplaza-
miento. Esta seleccion se indica mediante un parpadeo del valor deseado.

3.3 INDICADORES

Hay tres indicadores LED luminosos entre la pantalla y los pulsadores. En beneficio de la claridad, la anterior
figura 3 muestra la situacion de estos pilotos de forma resaltada; en el aparato real, no son visibles a menos

que estén encendidos.

PWR (alimentacién). Se ilumina en verde cuando la unidad recibe corriente. Este indicador parpa-
dea si alguna de las unidades de alimentacién asociadas no se enciende o si la unidad esta en
espera (por un motivo que no sea que la unidad esta en modo de configuracién).

LOC (local). Se ilumina en naranja cuando van a leerse los puntos de consigna desde la interfaz del
operario o desde un ordenador/iTools.
ALM (alarma). Se ilumina en rojo cuando se activan una o mas alarmas.
HA179769
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

4 INICIO RAPIDO

Al conectarla por primera vez, la médulo de control muestra el menu de inicio rapido, que permite al usuario
configurar los principales parametros sin tener que seguir toda la estructura del menu de configuracién de la
unidad. La figura 4 muestra un ejemplo de tipico menu de inicio rapido. Las opciones del meni mostradas
variaran en funcién del nimero de opciones instaladas.

v

- - Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar:
Seleccionar idioma | . . A PR
inglés, francés, aleman o italiano

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar 0,1,2,3 6 4
Es necesario confirmar los cambios, como se indica.

=

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar la intensidad nominal

(consulte el texto para obtener m-s informacién) HEEEEDHEED
AELOOOO

(omsite l v poa ovenet mes omagery E%g%ﬁ%g%g

Erower

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar 1, 2, 3 ¢ 4 fases. Los valores

dependen del namero de médulos de potencia seleccionados (2]
LoD >— >

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar: Nota: Se requiere confirmacion si se modifica el
3 Estrella, 3 Delta, 4 Estrella, 6 Delta nimero de moédulos de alimentacién.

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar:
Resistiva o Transformador

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar: ninguno, légico, rafaga variable
rafaga fija, medio ciclo o angulo de fase

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar:
bucle abierto, V2, I2, Potencia, Vims | rms

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar: sin usar,
potencia, intensidad, tensién o impedancia

Aparece anicamente si la funcién de
salida no es ‘sin usar’
Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar: 0-10 V,

1-5V, 2-10 V, 0-5 V, 0-20 mA, 0 4-20 mA

_ Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar:
Funcién 2 entrada digital| _: )
uncion £ entrada 98 sin usar, punto de consigna remoto

@ Sel, reconocer alarma

<D

Funcién relé 1

Solo aparece si Retroalimentacion no es ‘Bucle abierto’,

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar:
ninguno, |2 O |rms

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar:
sin utilizar, punto de consigna

limite de punto de consigna, limite I, limite V,
limite P o transferencia

Solo aparece si Funcion de entrada es Sin usar’
Tipo 1 entrada analégica| Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar:

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar:
0-10V, 1-5V, 2-10 V, 0-5V, 0-20 mA 04-20 mA

c sin usar, cualquier alarma, alarma de red, fusible fundido
S -
<> ‘ S
_ U_tillce_l_las flechas eriba/a_bajo para seleccionar: G & S Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar el tipo
Funcién 2 entrada analégica | - sin utilizar, punto de consigna v o .
limite de punto de consigna, limite I, limite V, Qg s O de gestion de carga (consulte el texto)
&= limite P o transferencia 5 8.5
Solo aparece si Funcién de entrada es ‘Sin usar’ g § E Utilice las flech iba/abai lecci la di .,
Tipo 2 entrada analégica Utilice las flechas arriba/abajo para seleccjonar: % £ 0 d : |cet‘a1s dec 3 arriba/abajo para seleccionar fa direccion
0-10 V, 1-5V 2-10 V, 0-5 V, 0-20 mA o 4-20 mA A g € gestion de carga.
[

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar:
No, Si

inalizar

F
No Si

Finalizar Si?

Cancelar__Aceptar Confirmar

Menu de operario

Figura 4 Tipico menu de inicio rapido
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

4 MENU DE INICIO RAPIDO (cont.)

Notas:

1. Si la unidad se ha configurado completamente en la fabrica, se omitira el menu de inicio rapido y la
unidad pasara al modo de funcionamiento al conectarla por vez primera.

2. Después de salir de él, puede regresarse al menu de inicio rapido en cualquier momento desde los
menUs Engineer (ingeniero) o Configuration (configuracion) —que se describen mas adelante en
este documento— manteniendo pulsada la tecla Return (volver) durante aproximadamente dos se-
gundos. Si se modifica algun valor fuera del menu de inicio rapido, estos valores apareceran como
«---» al regresar a este mend.

4.1 PARAMETROS DEL MENU DE INICIO RAPIDO

Idioma

Moédulos de alimentacion

Intensidad nominal

Tension nominal

Tipo de red

Acoplamiento de carga

Tipo de carga

Modo de disparo
Observaciones
Modo de transferencia

Analog IP1 Func

Analog IP 1 Tipo

Analog IP 2 Func
Analog IP 2 Tipo
Igual que OP 1 Func

Analog OP 1 Tipo

Digital IP2 Func

Relé 1 Func

De entrada, pueden seleccionarse inglés, francés, aleman e italiano. Podran afiadirse otros
idiomas durante la validez de esta version del manual. Una vez confirmado (un parpadeo des-
pués de unos dos segundos), todas las demas pantallas apareceran en el idioma seleccionado.
Seleccione el nimero de mdédulos de alimentacién (de 0 a 4) que controlara el médulo con-
ductor. El nimero de fases que ofrece (en tipo de red, a continuacién) depende de este valor.
Modificar este valor motiva la aparicién de un mensaje de confirmacién en pantalla. Pulse
Aceptar para confirmar.

Un valor entre la intensidad maxima que cada uno de los médulos de alimentacién admite con
seguridad y una cuarta parte de este valor. Los valores disponibles son 16, 25, 40, 50, 63, 80,
100, 125, 160, 200 y 250. Asi, para una unidad de 400 A, podra seleccionarse cualquier valor
de intensidad nominal de 100 a 400. (No se recomienda emplear valores inferiores, puesto
que en tal caso no se garantiza que la precision y linearidad resultantes se ajusten a las especi-
ficaciones).

Un valor entre la tension de alimentacién permanente maxima (+10 %) de los médulos y un
cuarto de este valor. Los valores disponibles son 100, 110, 115, 120, 127, 200, 208, 220, 230,
240, 277, 380, 400, 415, 440, 460, 480, 500, 575 y 600.

Permite al usuario seleccionar red monofasica, bifasica o trifasica en funcion de la seleccion
realizada en la opcién anterior, Médulos de alimentacién. La tabla muestra las opciones dispo-
nibles.

Para tipos de red distintos de monofasica:

Bifasica: permite seleccionar 3 estrella o 3 delta

Trifasica: permite seleccionar 3 estrella, 3 delta, 4 estrella o 6 delta

Permite seleccionar el tipo de carga como Resistive (resistiva) o Txformer (transformador). Si
se selecciona Transformador, se modifica el procedimiento de arranque para limitar la corrien-
te de entrada.

Seleccione el modo entre Logic, BustVar, BustFix, HalfCycle o Ph.Angle.

Permite al usuario elegir Open Loop, V2, 12, Power, Vrms o Irms

Si Feedback (retroalimentacién) se ajusta en un valor distinto de Open Loop, None, I> 0 Irms
podran seleccionarse como el modo de transferencia. Si Feedback se ajusta en Open Loop, no
aparece la pagina del modo de transferencia.

Selecciona la funcion de entrada analégica 1 como Unused (sin usar), Setpoint (punto de
consigna), SP limit (limite SP), | limit (limite 1), V limit (limite V), P limit (limite de potencia) o
Transfer (transferencia). Permite (por ejemplo) conectar un potenciometro a la entrada analo-
gica 1 para poder modificar dinamicamente el punto de consigna.

Permite al usuario seleccionar el tipo de entrada analégica como0al10V,1a5V,2a10V,0
a5V, 0a20 mA, o4 a20mA. Esta opcién no aparece si se selecciona Unused (sin usar) en IP1
Func (arriba).

Igual que Analog IP 1 Func

Igual que Analog IP 1 Type

Permite al usuario seleccionar Unused (sin usar), Power (potencia), Current (intensidad), Volta-
ge (tensién) o Impedance (impedancia) como tipo de salida.

Permite al usuario seleccionar el tipo de salida analégicacomo0a10V,1Ta5V,2a10V,0a
5V, 0a 20 mA, o 4 a 20mA. Esta opcién no aparece si se selecciona Unused (sin usar) en OP1
Func (arriba).

Seleccione la funcién de entrada digital 2 como Unused (sin usar), RemSP Sel (seleccién de
punto de consigna remoto) o Alarm Ack (reconocimiento de alarma).

Permite ajustar la funcién del relé T como Unused (sin usar), Any Alarm (cualquier alarma),
NetwAlarm (alarma de red) o Fuse Blown (fusible fundido).
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4.1 PARAMETROS DE INICIO RAPIDO (cont.)

Tipo de gestién de carga Solo aparece si se incluye la opcion Gestion predictiva de la carga. Permite al
usuario seleccionar entre LMNo (desactivada), Sharing, IncrT1, IncrT2, Rotlincr,
Distrib, DistIncr y RotDisInc. Mas detalles en el apartado 9.

Direccién de gestion de carga Solo aparece si se incluye la opcion Gestidn predictiva de la carga. Permite al usua-
rio indicar una direccion de gestion predictiva de la carga.

Finish (finalizar) Seleccione No para regresar al principio del menu de inicio rapido o Si para
acceder al menu User (usuario) después de la confirmacién. (Véase también la nota
siguiente).

Nota: La opcion Finish (finalizar) no aparecera si se introduce una configuracion contradictoria o in-
completa. En tal caso, volvera a aparecer la pagina de seleccién de idioma, al principio del mend.

4.2 ALGUNAS DEFINICIONES
4.2.1 Modos de disparo

LOGICO

La potencia se activa en el primer cruce por cero de la tensién de alimentacion después de que se active la en-
trada légica. La potencia se desactiva en el primer cruce por cero de la intensidad después de que se desac-
tive la entrada logica. Para cargas resistivas, la tensién y la corriente cruzan por cero simultaneamente. Con
cargas inductivas, existe una diferencia de fase entre la tensién y la intensidad, de modo que cruzan por cero
en momentos distintos. El tamafo de la diferencia de fase aumenta al incrementarse la inductancia.

Primer paso por cero de la tensién Primer paso por cero de la inter
después de que la entrada sea alta . después de que la entrada sea b

/)

[ Potencia aplicada [
e

Salida logica del controlador

Figura 4.2.1a Modo de disparo légico

DISPARO POR RAFAGAS FIJO

Significa que hay un ciclo de duracion fija equivalente al nimero entero de ciclos de tension de alimentacion
definido en el mend del modulador. La potencia se controla variando el coeficiente entre el periodo de encen-
dido y apagado con la misma duracion del ciclo (figura 4.2.1b).

‘ Teyc ‘

< >

1 Potencia aplicada 1 Potencia aplicada

. § b & > g § |
Ton Toff Ton \

Tcyc = Ton + Toff
Figura 4.2.1b Modo de disparo por rafagas
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4.2.1 MODOS DE ENCENDIDO (cont.)

DISPARO POR RAFAGAS VARIABLE

El tiempo de encendido es un ndmero de ciclos especificado (la opcién Min On Time [tiempo minimo de en-
cendido] del mend del modulador) y el control de la potencia se consigue variando el tiempo de apagado. El
modo de disparo por rafagas variable es el preferido para controlar la temperatura.

| | Potencia aplicada |

| Potencia aplicada | I Potencia aplicada tencia aplica
| ! I Activacion minima!

I Activacién minima: Potencia aplicada

[ [
| |
|- i P | [ B e |
‘ Ton . Toff | Ton ‘ ‘ Ton \ Toff ‘ Ton \
| \ [ \ [ \ [ [
[ ! | L
Toff = 1/2 activacién minima = 66,7% ciclo de funcionamiento — Toff = activacién minima = 50% ciclo de funcionamiento
Activacion minima

‘ ‘ =2en ‘ ‘

Potencia aplicada, estos ejemplos ‘ o

R Potencia aplicada

1 Activacion minima | [

|- — | |t >

Ton Toff Ton ‘

Toff = 2 x activaciéon minima = 33,3% ciclo de funcionamiento
Figura 4.2.1c Encendido por rafagas variable

CONTROL DEL ANGULO DE FASE

Este modo de disparo controla la potencia modificando la cantidad de cada ciclo que se aplica a la carga, con-
mutando el tiristor de control de forma parcial durante el ciclo. La figura 4.2.1d muestra un ejemplo para una
potencia del 50 %.

| | | | | | | |
Activado Activado Activado Activado Activado Activado Activado Activado

50% mostrado
La potencia es proporcional al area bajo la curva

Figura 4.2.1d Modo de angulo de fase

MODO DE MEDIO CICLO

El modo de disparo por rafagas con un solo ciclo de encendido (o apagado) se conoce como modo de me-
dio ciclo. Con el fin de reducir las fluctuaciones de potencia durante el encendido, el modo de medio ciclo
inteligente utiliza medios ciclos como periodos de encendido/apagado. Los ciclos continuos positivos y negati-
vos se igualan para garantizar que no se produzca una componente CC. Los siguientes ejemplos describen el
modo de medio ciclo para ciclos de funcionamiento del 50, 33 y 66 por ciento.

CICLO DE FUNCIONAMIENTO DEL 50%

El tiempo de encendido y apagado corresponde al de un ciclo de alimentacion sencilla (figura 4.2.7e).
|

Ton Toff

Para ciclos de funcionamiento del 50%, Tn = Toff = .
Figura 4.2.1e Modo de medio ciclo: ciclo de funcionamiento del 50%
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4.2.1 MODOS DE ENCENDIDO (cont.)
CICLO DE FUNCIONAMIENTO DEL 33%
Para ciclos de funcionamiento inferiores al 50 %, el tiempo de encendido es de medio ciclo. Para un ciclo de
funcionamiento del 33 %, el tiempo de encendido es de medio ciclo y el de apagado de dos medios ciclos

(figura 4.2.11).
‘Ton‘ Toff ‘Ton‘ Toff ‘

| | ~ | I~ | -~ ~
/ / / /
NN
\ L I ‘\ — Lo
/ I | |
\ \ \ \
\// \// U \// \// K/_

Para ciclos de funcionamiento del 3:
Ton = 1 medio ciclo; Toff = 2 medios ciclos

Figura 4.2.1f Modo de medio ciclo: ciclo de funcionamiento del 33%
CICLO DE FUNCIONAMIENTO DEL 66 %

Para ciclos de funcionamiento superiores al 50 %, el tiempo de apagado es de medio ciclo. Para un ciclo de
funcionamiento del 66 %, el tiempo de encendido es de dos medios ciclos y el de apagado de un medio ciclo
(figura 4.2.1g).

Ton ‘Toff‘ Ton ‘Toff‘

I I [

/
o
/ \

Para ciclos de funcionamiento del 6¢
Ton = 2 medios ciclos; Toff = 1 medio ciclo

Figura 4.2.1g Modo de medio ciclo: ciclo de funcionamiento del 66 %

4.2.2 Tipo de retroalimentacion

Todos los tipos de retroalimentacién (excepto Open Loop, bucle abierto) se basan en la medicién en tiempo
real de parametros eléctricos normalizados a sus valores nominales equivalentes. Asi, V_, . se normaliza a la
tensién nominal; V2 se normaliza al cuadrado de la tensién nominal, y P se normaliza al producto de la tension

nominal y la intensidad nominal.

V? La retroalimentacion es directamente proporcional al cuadrado de la tensién RMS medi-
da en la carga. Para sistemas bifasicos o trifasicos, la retroalimentacién es proporcional
al promedio de los cuadrados de la tensién RMS de fase a fase o de fase a neutro indivi-
dual en cada carga.

Potencia La retroalimentacion es directamente proporcional a la potencia real total suministrada a
la red de carga.
2 La retroalimentacion es directamente proporcional al cuadrado de la intensidad RMS

en la carga. Para sistemas bifasicos o trifasicos, la retroalimentacion es proporcional al
promedio de los cuadrados de las intensidades de carga RMS individuales.

V. La retroalimentacion es directamente proporcional a la tensién RMS medida en la carga
0, para sistemas multifasicos, al promedio de las tensiones de carga RMS de fase a fase o
de fase a neutro.

s La retroalimentacion es directamente proporcional a la intensidad RMS en la carga o,
para sistemas multifasicos, al promedio de las intensidades de carga RMS individuales.

Bucle abierto Sin retroalimentacion de medida. El angulo de encendido del tiristor en el modo de
angulo de fase, o el ciclo de funcionamiento en el modo de disparo por rafagas son pro-
porcionales al punto de consigna. La proporcionalidad se consigue en V2 suministrada a
la carga.
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4.2.3 Modo de transferencia

El sistema de control permite la transferencia automatica de ciertos parametros de retroalimentaciéon. Por ejem-
plo, con cargas con resistencia en frio muy baja, debera utilizarse la retroalimentacién V2 para limitar la corriente
de entrada pero, una vez que la carga comience a calentarse, debera utilizarse la retroalimentacién de potencia; el
programa de control puede configurarse para cambiar el modo de retroalimentacién automaticamente.

El modo de transferencia podra seleccionarse como I>a P o bien | a P, segtn lo apropiado para el tipo de carga
controlada.

Ninguno Ningun parametro de retroalimentacién se transfiere al programa de control
2 Selecciona el modo de transferencia: I? al modo de retroalimentacion seleccionado (arriba).
I Selecciona el modo de transferencia: |, al modo de retroalimentacion seleccionado (arriba).

4.2.4 Prestaciones de limitacion

Con el fin de, por ejemplo, evitar corrientes de entrada potencialmente peligrosas, es posible establecer un valor
para la potencia o intensidad al cuadrado que no debe sobrepasarse. Esta limitacion se implementa utilizando una
reduccion del angulo de fase, reduccion del ciclo de funcionamiento o desconexion, en funcién del tipo de control
(como angulo de fase o encendido por rafagas). Para cargas que presenten una baja impedancia a temperaturas
bajas pero una impedancia superior a la temperatura de funcionamiento, la intensidad se reduce a medida que se
calienta la carga y la limitacién se vuelve progresivamente innecesaria.

El apartado 6.7.3 describe los parametros de configuracién que permiten al usuario introducir una variable de pro-
ceso (PV) y un punto de consigna (SP) para cada fase, donde la PV es el valor que debe limitase (por ejemplo I?) y el
SP es el valor que no debe superar la PV.

LIMITACION DEL ANGULO DE ENCENDIDO

Para controlar el angulo de fase, la limitacion se obtiene reduciendo el angulo de encendido en cada medio ciclo
de forma que no se exceda el valor limite del parametro relevante. Al reducirse la limitacién, el angulo de fase se
aproxima a su valor objetivo.

LIMITACION DEL CICLO DE FUNCIONAMIENTO Limitacién Angulo de fase objetivo
(reduccion gradual)

Unicamente para el encendido por rafagas, la limitacion reduce el estado

N
de activacién del encendido por rafagas que acciona la carga. La potencia | h | h
activa, la tension y la intensidad de carga se calculan en la duracién de cada V V

periodo Ton + Toff.

PRECAUCION

Cuando se aplica a la intensidad de carga, la limitacién del ciclo de funcionamiento no limita el valor de
intensidad maximo y, en algunas circunstancias, esto puede representar la posibilidad de que se produzca un
peligro de temperatura excesiva en la carga y/o en el médulo de potencia.

DESCONEXION

Se trata de una técnica de limitacion que detecta un estado de alarma por sobrecorriente e impide el encendido
del tiristor durante la duracién de dicho estado. Todos los parametros relevantes pueden encontrarse en el menu
de configuracion en red (apartado 6.18.2).

Hay dos alarmas que pueden activar la desconexién:

1. Laalarma esta activa cuando se supera el umbral de desconexién 1 durante mas de cinco segundos. Este
umbral puede definirse en cualquier valor entre 100 y 150 % inclusive de la intensidad nominal de la unidad
(INominal).

2. Laalarma se activa si se supera el umbral de desconexién 2 mas de un nimero de veces determinado (niUmero
de desconexién) en un periodo de tiempo definido (ventana de desconexion). El umbral de desconexién dos
puede ajustarse entre 100 y 350 % inclusive de INominal; el nimero de desconexién puede seleccionarse entre
cualquier valor de 1 a 16 inclusive; la ventana de desconexion puede configurarse en cualquier valor de 1 a
65.535 segundos (aproximadamente 18 horas y 12 minutos).

Cada vez que se sobrepasa el umbral, la unidad detiene el encendido y emite una alarma de desconexién.
Después de 100 ms, se reinicia mediante una rampa creciente de seguridad. La condicién de alarma se elimina
si la unidad se reinicia satisfactoriamente. Si la alarma se genera mas del nimero de veces especificado en la
ventana correspondiente, se activa la alarma de desconexién y la unidad detiene el encendido. El encendido
no se retoma hasta que el operario reconozca la alarma de desconexién.
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5 MENU DEL OPERARIO

Al conectarla o tras salir del menu de inicio rapido, la unidad se inicializa (figura 5) y muestra la primera pagi-
na resumen del menu del operario (figura 5.2).

p

Eﬂﬂﬂmﬁﬂﬂﬂé‘\\ [ DDDDDDDDDi‘\\
Instrument. EP el L
| Pleidsel | EHLMHLL

WL NRRRRREND

EPoWER ErPoWER

owa] - [[oc] ewa] - [FoE

Figura 5 Pantallas de inicializacién

Nota: Si se detecta algun problema durante la inicializacién (como falta de tensién de alimentacion),
aparecera el consiguiente mensaje de error en la pantalla. Deben accionarse simultaneamente las fle-
chas hacia arriba y abajo para reconocer cada alarma antes de poder realizar otras operaciones.

5.1 PAGINAS RESUMEN

Cada pagina resumen muestra el estado de tension, intensidad y potencia descritos, calculado durante el
periodo de alimentacién en el modo de angulo de fase o durante el periodo de modulacién en el modo de
disparo por rafagas. El usuario también puede modificar el punto de consigna local desde las paginas resumen.
Cuando se maneje mas de una unidad monofasica, los nombres de los parametros tendran un sufijo (como
V2) para indicar cual de las fases se muestra. Puede utilizarse la tecla Enter para recorrer las distintas fases
disponibles.

Puede pulsarse brevemente la tecla Return para acceder al nivel superior del menu del operario, que incluye
todas las paginas resumen, asi como el registro de eventos y alarmas. (Accionar la tecla Return durante un
periodo prolongado invoca la pagina de acceso, véase el apartado 5.3).

Notas:
1. El sufijo n debajo representa el nimero de la red que se muestra en ese momento.
2. RSP sustituye en la pantalla a LSP para trabajar en red.

5.1.1 Pagina resumen de red monofasica

Vn Medicion de la tensién de carga RMS para la red n.

Entrada Medicién de la intensidad de carga RMS para la red n.

Pn Potencia real suministrada a la red n.

LSPn Valor del punto de consigna local para la red n; ver también la anterior nota 2.

5.1.2 Pagina resumen de red bifasica o trifasica
V promedio Promedio de la tensién de carga RMS entre las tres cargas.

lavg Promedio de la intensidad de carga RMS entre las tres cargas.
P Potencial real suministrada a la red de carga.
LSP Valor del punto de consigna local, ver también la anterior nota 2.

5.1.3 Pagina resumen de dos por dos fases

Hay un modo de funcionamiento mediante el que una sola unidad de cuatro médulos puede controlar dos
redes trifasicas independientes.

Vavn El promedio de la tensién de carga RMS entre las tres cargas para la red n.
lavn  El promedio de la intensidad de carga RMS entre las tres cargas para la red n.
Pn La potencia real suministrada a la red de carga n.

LSPn Valor del punto de consigna local para la red n; ver también la anterior nota 2.
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5.2 NIVEL SUPERIOR DEL MENU DE OPERARIO (USUARIO)

Aparece la primera pagina de resumen:

1. Después de abandonar el menu de Inicio rapido.

2. Al encenderla si se dej6 la unidad en el nivel de acceso 1
(operario) o 2 (ingeniero) al apagarla. (Si se apaga
en el modo de configuracién, vuelve a arrancarse en este modo

Utilice la tecla Intro para moverse por las paginas de resumen
El nimero de paginas de resumen depende del nimero

Vn 248’9 V| (n) de redE§ de po,tencia ,selparadas del sistema.
P n=1,2,3064segin la pagina de resumen que est
Pagma de resumen1 In 120,3 A mostrandose.
En no estard presente si solo hay una pagina de resumen.
Pn 29.943 W
A@@ + LSPn 55% | Pulse y mantenga pulsada continuamente la tecla Intro para volver a las
Pagina de resumen paginas de resumen
2 Pulse y mantenga pulsada continuamente la tecla Return para abri
A : * la pagina de acceso (Ir a).
8 }
= Pagi
agina de resumen
3
A * Intro Return
@@ —
Pagina de resumen
4
Alm summry Utilice la tecla Intro para desplazarse por las alarmas
Mantener pulsada Falta de y reconocerlas en caso necesario.
al menos durante alimentacidn | Putse y mantenga pulsada continuamente la tecla Intro para volver
2 segundos. Lhid a las paginas de resumen
Men( de USUARIO —@—) Pulse y mantenga pulsada continuamente la tecla Return para abrir
-Alarmas ——<] ——] Por favor, la pagina de acceso (Ir a).
espere
# YA % Registro de
MenU de USUARIO _@_> eventos glt:'hecgeisltiotedcelzaew:t)oz las flechas arriba/abajo para recorrer
“Registro de eventos E : Evento 1 Pulse y mantenga pulsada continuamente la tecla Intro para volver
Error en espera |2 las paginas de resumen
. Pulse y mantenga pulsada continuamente la tecla Return para abrir
HwDiff
wbitrers la pagina de acceso (Ir a).

Figura 5.2 Descripcion del men( de usuario

Nota: La pagina resumen aparece al encender la unidad Gnicamente si esta ha sido configurada me-
diante el menu de Inicio rapido o en la fabrica. De lo contrario, al encender la unidad por primera vez,
aparece el menu de Inicio rapido.

Las paginas resumen se describen en el anterior apartado 5.1.

5.2.1 Paginas resumen de alarmas

Esta pagina incluye un listado de las alarmas activas en ese momento, junto a cuatro simbolos de campanas
que parpadean si la alarma no ha sido reconocida. La tecla Enter se utiliza para desplazarse por la lista, y las
teclas arriba y abajo se accionan simultaneamente para reconocer cada alarma, en caso necesario.

5.2.2 Registro de eventos

Hay una lista con hasta 40 eventos, en la cual el evento n.° es el Gltimo. Como muestra la figura siguiente,
aparecen en pantalla el nimero del evento, su tipo y el propio evento (el identificador del evento).

Los tipos e identificadores de ejemplos se muestran en la tabla 5.2.2.

Registro de Registro de
eventos eventos
NUmero de Evento 30
eventos Inst X
Tipo de evento nstrumento

P Abandonar
ID de evento configuracién

General Ejemplo tipico
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5.2.2 REGISTRO DE EVENTOS (CONT.)

Tipo de evento ID de evento
Error de configuracion ALARMAS DE PROCESO EXTERNO MO&DULO DE POTENCIA POSTERIORES ERRORES
Error de DSP Banda de desviacion Error de comunicaciones
Error grave Desviacion alta Plazo de desconexiénde comunicaciones
Error general Desviacion baja Fusible fundido
Alarma de indicacién de la red ‘n’ activa Alta Vigilancia de averias del contacto
Alarma de indicacion de la red ‘n’ no activa Baja de alimentacion
[ . . ERRORES GRAVES ALARM  ADE PROCESOS
Alarma de indicacién de la red ‘n’ reconocida . L. . . )
Evento de instrumento Configuracién del fusible interno Desconexién
v de | ' dl‘J , Averia de reinicio Bucle cerrado
Error de la red.-n o ERRORES DE CONFIGURACION Desconexi6n de entrada
Error del modulo de potenc‘la’ n Base de datos de parametros no valida Averia de tensién principal
Alarma de proceso externo ‘n’ activa . Tabla de cableado no valida Cortocircuito de salida
Alarma de proceso externo ‘n’ no activa ALARMAS DE INDICACION Averfa de carga parcial
Alarma de proceso externo ‘n’ reconocida Limite activo Desequilibrio de carga parcial
Alarma de proceso de la red ‘n’ activa Sobreintensidad de carga Prealarma de temperatura
Alarma de proceso de la red ‘n’ no activa Gestién de carga sobre el programa Fallo de carga total
Alarma de proceso de la red ‘n’ reconocida Transferencia de valor de proceso RESTABLECER ERRORES
Error de reinicio ERRORFS'GENEI.QALES Suma Qe comprobacion de la RAM no valida
Error de espera Vigilancia del procesador Sin respuesta DSP
Alarma de sistema de la red ‘n’ activa Averia del registro de eventos Vigilancia de tareas DSP
Alarma de sistema de la red ‘n’ no activa Calibracion del médulo de potencia ‘n’ | ERRORES DE ESPERA
Alarma de sistema de la red ‘n’ reconocida EVENTOS DE INSTRUMENTOS Revisién del moédulo de potencia no valida
Arranque en frio Hardware incorrecto
Entrada en la configuracion Averia de cinta del médulo de potencia ‘n’
g p
Salida de la configuracién SISTEMA A LARMAS
Reconocimiento global Fusible fundido
Desconexién Fallo de frecuencia denalimentacio
‘N'=12364 Entrada en Inicio rapido Falta de alimentacion
© Salida de Inicio rapido Caida de red
EERROEES DERED del médulo d . Temperatura excesiva
dela faiec9r1rpun'caflone5 & modulo ce pOténc'a Averia del médulo de potencia de 24V
zleazl;) f(i:ﬁ;ed‘@;]s’conem(’)n del médulo de potencia Circuito del tiristor abierto
Vigilancia del médulo de potencia de la fase ‘n’ Cortocircuito del tiristor
Tabla 5.2.2 Tipos e identificadores de eventos
Notas:

1. Elidentificador de evento Fusible fundido puede aparecer junto a los tipos de eventos Alarma del
sistema en la red n o Error del mddulo de potencia n.

2 Elidentificacién de evento Vigilancia aparece junto al tipo de evento Error general e indica que el
microprocesador de la modulo de control ha realizado un reajuste de vigilancia.

3. Elidentificador de evento Averia de vigilancia aparece con el tipo de evento Error del médulo de
potencia n e indica que el microprocesador PIC del médulo de potencia correspondiente ha realiza-
do un reajuste de vigilancia.

5.2.3 Modo de espera estratégico
Para sistemas SCADA, con el fin de determinar el modo de Espera, el usuario debe utilizar el bit 8 del parame-
tro Faultdet.Strategy-Status, no el parametro Instrument.Mode.

Esto es asi porque el modo de instrumento refleja la seleccion del usuario, no estados de error como Hard-
ware incorrecto.
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6 MENUS DE NIVEL DE CONFIGURACION E INGENIERIA

Estos dos juegos de menus son practicamente idénticos y muestran los parametros de la unidad en una serie
de submenis. Como puede accederse al ment de ingeniero mientras la médulo de control esta conectada
a los médulos de alimentacion, la mayoria de los elementos mostrados son de solo lectura (es decir, pueden
verse pero no modificarse), aunque es posible modificar algunos elementos no fundamentales.

Es posible realizar la configuracién completa desde los menUs de configuracion, que (aparte del menu de
acceso) incluyen los mismos parametros que los menus de ingenieria equivalentes. No obstante, es recomen-
dable realizar la configuracion desde un ordenador con el software de configuracion iTools. En cualquier caso,
la unidad se pone off-line en cuanto se accede al modo de configuracion.

6.1 ACCESO A LOS MENUS DE INGENIERO Y CONFIGURACION

6.1.1 Menu de ingeniero

Se accede al menu de ingeniero del modo siguiente (figura 6a): @ @

Tecla Intro  Tecla Return

1. Accione repetidas veces la tecla Return hasta que no se produzcan nuevos cam-
bios; a continuacién, manténgala pulsada hasta que aparezca la pantalla Access
(acceso), Goto (ir a).

Pulse las flechas hacia arriba o abajo hasta que aparezca Engineer (ingeniero).
Espere unos segundos o pulse la tecla Enter.

4. Utilice la flecha hacia arriba o abajo para cambiar el cédigo por el de ingeniero (de fabrica = 2, pero pue-
de reconfigurarse en el menud CONFIG del ment de configuracién).

5. Espere unos segundos o pulse la tecla Enter para ver la primera pagina resumen. Pulse y mantenga pulsa-
da la tecla Enter hasta que aparezca la primera pagina del nivel superior del menu Engineer.

Nota: no es necesario introducir la contrasefia al regresar del menu de configuracion. Después de
seleccionar el Nivel de ingenieria, la unidad reinicia en el nivel superior de este mena.

Pulse la tecla Return@ repetidas veces hasta que no haya
Cualquier menl:l mas cambios y, a continuaciéon, mantEngala pulsada hasta que
aparezca la pagina de acceso.

(<] Mantener pulsado de 4 a 5 segundo

Acceso Ir a e . )
. La visualizacién depende del nivel de acceso existente.
4Operari 0 P
Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar ingeniero
Acceso Ir a

) . Despues de seleccionarlo, espere unos segundos o pulsela
¥Ingeniero| tecla intro para ir a la pagina del cédigo de acceso.

Espereo *@

Cédigo de acceso

v

C A cedigo = 1 Codigo por defecto = 2, pero puede editarse en el

Cédigo = 2 mend de configuracion
Espereo @

Al 248.9

I 120,3 A

P1 29.943 W Pagina de resumen

LSP1 55%
Mantenga pulsada la tecla Intro hasta que aparezca
la primera pagina del mend del nivel de ingeniero

ENG

->Acceso

Entrada analégica
Salida analégica

Figura 6.1.1 Acceso al menu de ingeniero
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6.1.2 Menu de configuracion

Se accede al menu de configuracién del modo siguiente (figura 6.1.2):

1.

Accione repetidas veces la tecla Return hasta que no se produzcan nuevos cambios; a continuaciéon, man-
téngala pulsada hasta que aparezca la pantalla Access (acceso), Goto (ir a).

Pulse las flechas hacia arriba o abajo hasta que aparezca Configuration (configuracién).

Espere unos segundos o pulse la tecla Enter.

Utilice la flecha hacia arriba o abajo para cambiar el c6digo por el de ingeniero (de fabrica = 3, pero pue-
de reconfigurarse en el nivel CONFIG del menu de acceso).

Espere unos segundos o pulse la tecla Enter para mostrar la primera pagina del nivel superior del mend
de configuracion.

Pulse la tecla Return@ repetidas veces hasta que no h
Cua[qu]er meny | mas cambios y, a continuacion, manténgala pulsada hasta g
parezca la pagina de acceso.
<> Mantener pulsado de 4 a 5 segundos
Acceso Ir¢aOperario Pulse dos veces la flecha arriba para seleccionar Configurac
Acceso Ir a
¢ Ingeniero
Acceso Ir a Después de seleccionarlo, espere unos segundos
#Configuracion| pulse la tecla Intro para ir a la p-gina del c0digo de acceso.
Espereo V@
Cc')digo de acceso Pulse la flecha arriba para introducir el cédigo de acceso
40| de configuracion

CAD cédigo =1
‘4o — 5 Codigo por defecto = 3, pero puede editarse segun
@ Codigo =2 se describe en el apartado 6.3.2

Codigo = 3
Espereo @

Nivel superior
Menu de configuracién

Figura 6.1.2 Acceso al menu de configuracion
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6.2 NIVEL SUPERIOR DEL MENU

La figura 6.2 muestra el nivel superior del menu de configuracién. El nivel superior del menu de ingeniero es
similar (cédigo por defecto = 2).

Los submenus se describen en los apartados siguientes:

Acceso Apartado 6.3 Operador légico Apartado 6.15
Entrada analégica Apartado 6.4 Funciones matematicas2 Apartado 6.16
Salida analégica Apartado 6.5 Modulador Apartado 6.17
Comunicaciones Apartado 6.6 Red Apartado 6.18
Control Apartado 6.7 PLM Apartado 6.19
Contador Apartado 6.8 Canales PLM Apartado 6.20
E/S digitales Apartado 6.9 Relé Apartado 6.21
Registro de eventos Apartado 6.10 Proveedor de punto de consigna Apartado 6.22
Deteccion de problemas Apartado 6.11 Temporizador Apartado 6.23
Salida de encendido Apartado 6.12 Totalizador Apartado 6.24
Instrumento Apartado 6.13 Valor de usuario Apartado 6.25
Monitor de IP Apartado 6.14

El apartado 6 incluye descripciones de todos los menls que puedan aparecer. Si una opcién o presta-
cién no esta instalada y/o activada, no aparecera en el nivel superior del menu.

Codizo de seauridad Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar el area de configuracion
& & 3 deseada y, a continuacion, pulse la tecla Intro para acceder al submenu.
CONFIGURACION Apartado 6.3 CONFIGURACIO\N Apartado 6.11 CONFIGURACION Apartado 6.19
- Acceso -Detector de averias ~PLM
YD ZOA YO YD ZOA
CONFIGURACION CONFIGURACION CONFIGURACION
> Entrada analégic Apartado 6.4 —>S;lida de encendido Apartado 6.12 SCanal de PLM Apartado 6.20
YDA DDA YD ZOA
CONFIGURACION CONFIGURACION CONFIGURACION d
- Salida analégic Apartado 6.3 >lnstrumento Apartado 6.13 SRelé Apartado 6.21
Y DO ZOA Y D ZOA YD ZOA
CONFIGURACION CONFIGURACION CONFIGURACION Apartado 6.22
- Comunicaciones Apartado 6.6 -Monitor de IP Apartado 6.14 —Proveedor de punto de consigh partado
YD ZOA YD ZOA YD ZOA
CONFIGURACION CONFIGURACION CONFIGURACION do 6.23
> Control Apartado 6.7 —>Lgc8 Apartado 6.15 ->Temporizador Apartado 6.
YD ZOA YD DA YD ZOA
CONFIGURACION CONFIGURACION CONFIGURACION A do 6.24
- Cuenta Apartado 6.8 -Operador matematico 2 Apartado 6.16 >Totalizador partado
YD ZOA YD ZOA YD ZOA
CONFIGURACION CONFIGURACION CONFIGURACION Apartado 6.25
- Digital Apartado 69 ~Modulador Apartado 6.17 »Valor de usuario parface
v A CXNFIGURACIOAN ﬁ D
CONFIGURACION d
- Registro de eventos Apartado 610 -Re d Apartado 618 >
A @ b
> >

Figura 6.2 Nivel superior del ment
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6.3 MENU DE ACCESO

6.3.1 Menu de ingeniero

Este mendq, al que se accede desde el nivel superior del menud de ingeniero, permite al usuario ir a cualquier

otro menu cuyo codigo de acceso conozca. Los cédigos de acceso por defecto son operario = 1, ingeniero =

2, configuracién = 3 e inicio rapido = 4.

La siguiente figura 6.3.1 muestra mas detalles.

ING
~Acceso

Ay

Acceso
Slra

A<=y

> Acceso Ir a
-Ingeniero

A BY

Acceso Ir a

-Configuracion

Espereo =D

A Doy

Acceso Ir a
-Rapido

Espereo =

»

A Doy

Utilice las flechas arriba/abajo para
el coédigo para el nivel deseado y, a
espere o pulse la tecla Intro

Acceso Ir a
-~Operario

>

Men( de operarig

Cédigo de acceso
*0

¢

Espereo

Cédigos por omisién
Configuraciéon = 3 Rapido =4

Figura 6.3.1 Nivel de acceso del menu de ingeniero
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6.3.2 Nivel de acceso del meni de configuracién

Este mend tiene las siguientes funciones:

1. Elusuario puede salir del menu de configuracién y acceder a un nivel de acceso distinto. Los niveles de
operario e ingeniero del menl no exigen cédigo de acceso, pues se considera que estan en un nivel de
seguridad inferior al de configuracion. (La figura 6.3.2a muestra el disefio del menu).

2. Elusuario puede modificar el cédigo de acceso actual para los menus de ingeniero, configuracion e inicio
rapido (figura 6.3.2b).

3. Limitar el acceso a los pulsadores de la interfaz del operario en los niveles operario e ingeniero del menu

(figura 6.3.2b).

MENU GOTO (IR A)

*

CONFIGURACION
“>Acceso

Consulte la figura 7.1.1 para
los objetos del menu Ir a

odifica el nivel de acceso)

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar
el nuevo cédigo de acceso (por defecto = 2)

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar
el nuevo cédigo de acceso (por defecto = 3)

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar
el nuevo coédigo de acceso (por defecto = 4)

Aoy
Acceso —~<=>——3{ Acceso
>lra <€— >—Ir a # Configuracién
v@ @A *@ (Sinosem
Acceso —<———| Acceso para ingenieros
slIngeniero — <] —{ Cédigo 42
VD ZOA y=
Acceso —~<——=>—3{Codigo de
—Cddigo de configuracién ‘—@— configuraci()n 3
YD ZOA y=>
Acceso ~<———p{ Codigo de acceso
-Cédigo de inicio rapido |<@—<] >—rapido +4
YO ZOA =
Acceso —<—>——3»| Acceso bloqueado
-Bloqueo — < — 4Ninguno

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar
el acceso a la interfaz de usuario para
operarios/ingenieros

4

@L» Volver a ‘Ir @’

Figura 6.3.2a Menu GoTo

Para modificar el nivel de acceso, pulse la tecla Enter una vez para seleccionar Goto y, después, otra vez para
acceder a la pagina de seleccién Goto.

Las flechas arriba/abajo se utilizan para seleccionar el nivel de acceso deseado. Después de unos segundos o
tras pulsar nuevamente la tecla Enter, la unidad se reinicia en el nivel seleccionado (excepto para Inicio rapido,
que exige introducir el c6digo de acceso apropiado (por defecto = 4).

HA179769
Edicion 1 Diciembre de 2007

Pagina 37



GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

6.3.3 NIVEL DE ACCESO DEL MENU DE CONFIGURACION (cont.)

MODIFICACION DEL CODIGO DE ACCESO

CONFIGURACION
>Acceso
> Acceso —<—>——3| Acceso Consulte la figura 7.1.1 para
>lra <— >—]Ir a 4 Configuracién |!los objetos del mentiIra
v@ ®+ v@ (Si no se modifica el nivel de acceso)
Acceso ~——>——p| Acceso para ingenieros| Utilice las flechas arriba/abajo para ¢
>Ingeniero — < Cédigo 47| el nuevo codigo de acceso (por defe
Acceso Cédigo de Utilice las flechas arriba/abajo para ¢
g :
->Cddigo de configuracion (—@— configu raciéon 43| el nuevo codigo de acceso (por defe
Acceso _@_) Codigo de acceso Utilice las flechas arriba/abajo para ¢
A 5 Cédigo de inicio rapido |<@—C<] >— rapido 44| el nuevo cdigo de acceso (por defe
C ) Utilice las flechas arriba/abajo para ¢
_A)E(lZeSO Acceso bloqueado el acceso a la interfaz de usuario pal
oqueo «—D ¥Ninguno| 456 rarios/ingenieros
# gﬂi’ Volver a ‘Ir @’

Figura 6.3.2b Configuracion de acceso
Codigo Como se muestra anteriormente, se utiliza la tecla Enter para seleccionar GoTo; a
continuacion, se utilizan las flechas arriba/abajo para seleccionar el cédigo de acceso
del nivel necesario para modificarlo. Después de seleccionar el nivel necesario (por
ejemplo, ingeniero), se pulsa una vez mas la tecla Enter para acceder a la pagina de
edicion, donde se muestra el cddigo de acceso actual (por ejemplo, 2). Ahora es
posible utilizar las flechas arriba/abajo para introducir un valor nuevo entre 0 y 9999.
Si selecciona 0, el menu correspondiente dejara de estar protegido por un codigo de
acceso.
Después de unos segundos, el nuevo valor parpadeara para confirmar que se ha guar-
dado en la configuracién.
Sin restriccion. Es posible ver y modificar todos los parametros en el nivel de acceso
actual.
Impide cualquier modificacién y navegacioén. Todas las teclas estan bloqueadas, por
lo que no es posible deshacer esta operacion desde la interfaz del operario. Después
de seleccionar Todos, solo se podra desbloquear el teclado mediante iTools.
La modificacién de parametros solo es posible en el nivel de configuracion; los
parametros son de solo lectura en los demas niveles. En los niveles de operario o
ingeniero del mend, la tecla Volver sigue activa y permite acceder al mend Goto para
modificar el nivel de acceso si se conoce el codigo de acceso correspondiente.

Bloqueo Ninguno:

Todos:

Modificar:

Nota: El bloqueo solo esta disponible desde la interfaz del usuario (no es posible utilizarlo desde
iTools ni a través de un enlace de comunicaciones).
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6.4 MENU DE ENTRADA ANALOGICA

Esta opcion del menu solo aparece si se han configurado una o mas entradas analégicas en posicion distinta
de Off en el Inicio rapido, o si se han activado una o mas entradas analégicas por medio de iTools.

CONFIGURACION
~Entrada analdgica

AD ey

@T@

6.4.1 Parametros de entrada analdgica

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar Entrada analdgica y, a continuacion, pulse Intro.

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar la entrada analdgica deseada, (2 en este ejemplo)

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar
0al0V,17a5V,2a10V,0a5V,
0a20mAo4a20m A

Utilice las flechas arriba/abajorpara selecciona
Rango alto

Utilice las flechas arriba/abajorpara selecciona
Rango bajo

La entrada en unidades de proceso
igualada con el rango alto/bajo si
la entrada est4 por encima o por debajo del rango.

El valor de entrada en
unidades eléctricas

En.trada analégicaﬂ después pulse Intro.

TIpO Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar el parametro que desea edita
YD DB

Entrada anal6gicas2 «—>——3p1 Tipo

> ~Tipo — < P $0-10 V

YD DA =y

Entrada analégica 2 ~<—2—3{ Rango alto

~Rango alto —< +10.0
VY DA =y

Entrada analogica 2 F<——3»{ Rango bajo

>Rango bajo € v0.
YI> ZoA =1

Entrada analédgica 2 F==—3»{pPV

5PV €< 1.0
YD PO A ==

Entrada analégica 2 F=—=2—3»{Valor de medida

>Valor de medida [€—C > 0.0

@_IE» Volver a ‘Tipo'.

Figura 6.4 Menu de entrada analdgica

Tipo Permite definir el tipo de entrada como: 0a10V,1a5V,2a10V,0a5V,0a20mAo 4
a 20mA.

Rango alto Rango alto de entrada para escalar desde unidades de medida a unidades de proceso. La
PV se iguala con el rango alto si la entrada excede del rango.

Rango bajo Rango bajo de entrada para escalar desde unidades de medida a unidades de proceso.
La PV se iguala con el rango bajo si la entrada no alcanza el rango.

PV El valor de escala en unidades de proceso. Se iguala con el valor de rango alto o rango
bajo si la sefial supera o no alcanza dicho rango, respectivamente.

MeasVal El valor en los terminales del instrumento, en unidades eléctricas.
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6.5 MENU DE SALIDA ANALOGICA

Esta opcion del menu solo aparece si se han configurado una o mas salidas analégicas en posicion distinta de
Off en el Inicio rapido, o si se han activado una o mas salidas analégicas por medio de iTools.

Esto ofrece una salida de intensidad o tension escalada desde una variable de proceso (PV) mediante rango
alto o bajo. La figura 6.5.1 muestra el subment de configuracién principal; la figura 6.5.2 muestra los parame-
tros de alarma.

6.5.1 Parametros del submenu principal de salida analégica

CONFIGURACION Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar salida analégica y, a continuacion, pulse Intro
> Salida analégica Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar la salida analégica requerida y, a continuacion, pulse Intro
* g + Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar el par-metro que desea editar
i?,“qa .an?loglcav1 @—) Consulte la figura 6.5.2 para los parametros de alarm
rincipa
P:ncipal C TipO Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar:
A " 0aloV,17a5V,2a10V,0a5YV,
»> AN s s , ,
->$po + <D 'imv 0a20mAo4a20mA
Principal @_) Rango alto Utilice las flechas arriba/abajorpara selecciona
~Rango alto << O $100.0| Rangoalto
Principal _@_} Rango bajo Utilice las flechas arriba/abajorpara selecciona
~Rango bajo << £0.0| Rango bajo
ig%apal C:) PV 0.0 Valor de entrada para retransmision
Principal @_) Valor de medida Valor de salida (PV escalado a los valores de
-Valor de medida |« ] 0.0| rango bajoy rango alto)
gzr‘i» Volver a ‘Tipo'.

Figura 6.5.1 Menu principal de salida analégica

Tipo Permite definir el tipo de salida como: 0a10V,1a5V,2a10V,0a5V,0a20mA o4
a 20mA.

Rango alto Se utiliza para escalar la variable de proceso (PV) desde unidades de proceso a unidades
eléctricas.

Rango bajo Se utiliza para escalar la PV de unidades de proceso en unidades eléctricas.

PV El valor que proporciona la salida analégica.

Meas Val El valor de salida eléctrica derivado cartografiando la PV de entrada mediante el rango

de entrada al rango de salida.

HA179769
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

6.5.2 Parametros de alarma de la salida analégica

CONF|GURAC|ON Ut{l!ce las teclas arr!ba/abajlo para selecc!onar la sal!da analc?g!ca y, a coqtmuaaon, pulse !rjtro
. P Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar la salida analégica requerida y, a continuacién, pulse Intro
~Salida analégica o . . ! ] )
+ * Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar el parametro que desea editar

_) Sal'da _analOgma 1 Consulte la figura 6.5 para el menu ‘Principal’ D Tecla con una linea amarilla
~Principal B Tecla amarilla
Salida analégica 1 <==—>—p»{ Desactivar alarma |<<=>—{ Fallo de salida [ = alarma activada;
>Desactivar alarma |«—<] —-Fallo de salida < 4 0 | W = alarma desactivada
Salida analégica 1 |<<—>—3| Detectar alarma —~<—>—p Fallo de salida [0 = Atarma no detectada;
> Detectar alarma |[«@——C<] —~Fallo de salida €— 40| Wl = Alarma detectada
Salida analogica 1 |<<—=—3 Sefial de alarma —~<—>—p Fallo de salida [0 = Atarma no detectada;
>Sefial de alarma  [«——C<] > ~Fallo de salida €— 40|l = Alarma detectada
Salida analégica 1 |<<=2—3p|Bloquear alarma |<<="—3 Fallo de salida 0 = Alarma sin bloquear;
>Bloquear alarma  |«—C<] —~Fallo de salida < 4 0 | M = Alarma blogueada
Salida analégica 1 |<<—>—3{ Reconocer alarma [<<—>—3{ Fallo de salida [ = Alarma sin reconocer;
“Reconocer alarma [«——C<]>—~>Fallo de salida — 40 | B = Alarma reconocida
Salida analégica 1 |<<—>—3{ Detener alarma —<—>—3p Fallo de salida [ = salida activada;
>Detener alarma [« > >Fallo de salida €— < 40 | B = salida detenida al activarse la alarma

Figura 6.5.2 Acceso al parametro de alarma de la salida analégica

AlmDis Permite al usuario comprobar el estado de desactivacién actual de la alarma de Error de
salida.

AlmDet Indica si la alarma ha sido detectada y esta activa.

Sefal de alarma Sefala que se ha producido la alarma y si esta retenida. Para asignar la alarma a un relé

(por ejemplo), debe conectarse el parametro AlmSig.

Bloqueo de alarma Permite al usuario definir la alarma con o sin retencién.

Reconocer alarma  Permite al usuario comprobar el estado de reconocimiento actual de la alarma de Error
de salida.

Detener alarma Permite al usuario configurar la alarma para desactivar el encendido del médulo de po-
tencia si se activa.

Nota: El error de salida puede activarse mediante un circuito cerrado o abierto.
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CONFIGURACION
»Comunicaciones

*@@A Consulte la figura 6.6.2
Comunicaciones | > ®[Comunicaciones
“Usuario /A >{7Panel remoto
*@@A
Usuario Muestra el tipo de comu-

sldentificado

Y2k

Usuario
-Protocolo

VD IR

Usuario o
_>Veloudad de transmision

Usuario
-Direccion

YD ZoA

Usuario
-Paridad

YD ZoA
-1

gga[llr%caciones or
~defecto P

D> DA

Usuario
-ID de la unidad

YD ZOA

Usuario
-DHCP activar

YD ZOA

Usuario
-IP1 Direccién

YD ZOA

Usuario
>IP2 Direccién

YD ZOA

Usuario
-IP3 Direccion

YD ZoA

Usuario
-IP4 Direccidon

YD ZoA

Usuario
-Subred 1

YD ZOA

Usuario
-Subred 2.

YD ZOA

Usuario
-Subred 3

YD ZOA

Usuario
-Subred 4

6.6 MENU DE COMUNICACIONES

nicaciones instaladas

Muestra el protocolo para el tipo
de comunicaciones instaladas

Permite seleccionar la velocidad

de transmisién para

los protocolos relevantes. Los valores que
pueden seleccionarse o
dependen del tipo de comunicaciones

Permite configurar la direccién de la unidad.
Cada instrumento del enlace debe
tener una direccién exclusiva.

Permite seleccionar ‘Par’, ‘lmpar’ o ‘Ninguno’
para los protocolos relevantes.

Activa o desactiva el retardo de las

comunicaciones
para los protocolos relevantes.

Permite activar la comprobaciénde
ID de la unidad

Seleccione ‘Fija’ o ‘Dinamica’.

Introduzca el primer byte de la direccion IP.
Por ejemplo 111.222.333.444

Introduzca el segundo byte de la direccion IP,
Por ejemplo, 111. 222 333.444

Introduzca el tercer byte de la direccion IP.
Por ejemplo, 111.222. 333444

Introduzca el cuarto byte de la direccion IP.
Por ejemplo, 111.222.333. 444

Introduzca el primer byte de la direccion
de la mascara de subred.
Por ejemplo, 1171.222.333.444

Introduzca el segundo byte de la direccion
de la mascara de subred.
Por ejemplo, 111. 222 333.444

Introduzca el tercer byte de la direcciéon de
la mascara de subred.
Por ejemplo, 111.222.333.444

Introduzca el cuarto byte de la direccion de
la mascara de subred.
Por ejemplo, 111.222.333.444

A

Usuario
sPuerta de enlacel

YD ZOA

Usuario
SPuerta de enlace 2

YD oA

U;uarig
uerta de enlace
> por defecto 3

y > oA

Uél.'f!eﬁgige enlace 4

~por defecto
YO ok

Usuario
>IP1 Preferente

YD ZOA

Usuario
>IP2 Preferente

YD ZOA

Usuario
S|P3 Preferente

YD oA

Usuario
>IP4 Preferente

YD ZOA

Usuario
>Mostrar MAC

YD ZOA

Usuario
SMACT

YD oA

Usuario
SMAC2

YD oA

Usuario
->MAC3

YD oA

Usuario
->MAC4

YD ZOA

Usuario
-MAC5

YD ZOA

Usuario
SMAC6

YD ZOA

Usuario

-Red

LD
&D

Introduzca el primer byte de la direccién de la puerta de enlace.

Por ejemplo, 111.222333.444

Introduzca el segundo byte de la direccion de la puerta de enlace.

Por ejemplo, 111. 222 .333.444

Introduzca el tercer byte de la direccién de la puerta de enlace.

Por ejemplo, 111.222.333 .444

Introduzca el cuarto byte de la direccién de la puerta de enlace.

Por ejemplo, 111.222.333. 444

Introduzca el primer byte de

la direccion de la unidad maestra preferida.

Por ejemplo, 111.222.333.444

Introduzca el segundo byte de

la direccion de la unidad maestra preferida.

Por ejemplo, 111.222.333.444

Introduzca el tercer byte de

la direccion de la unidad maestra preferida.

Por ejemplo, 111.222. 333444

Introduzca el cuarto byte de

la direccion de la unidad maestra preferida.

Por ejemplo, 111.222.333. 444

Seleccione ‘Si” para ver la direccion MAC
o ‘No’ para ocultar la direccion MAC

Primer byte de la direccion MAC

Por ejemplo,11.22.33.44.55.66
(Aparece solo si ‘Mostrar MAC’ = ‘Si’

Segundo byte de la direccion MAC

Por ejemplo, 11. 22.33.44.55.66
(Aparece solo si ‘Mostrar MAC’ = ‘S”

Tercer byte de la direccion MAC

Por ejemplo, 11.22. 33.44.55.66
(Aparece solo si ‘Mostrar MAC’ = ‘Si’

Cuarto byte de la direccion MAC

Por ejemplo, 11.22.33.44.55.66
(Aparece solo si ‘Mostrar MAC’ = ‘S

Quinto byte de la direccion MAC

Por ejemplo, 11.22.33.44. 55 66
(Aparece solo si ‘Mostrar MAC’ = ‘Si”

Sexto byte de la direccion MAC

Por ejemplo, 11.22.33.44.55.66
(Aparece solo si ‘Mostrar MAC’ = ‘Si”

Muestra el estado de la red Ethernet

Figura 6.6 Menu de usuario de comunicaciones
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

6.6 MENU DE COMUNICACIONES (cont.)

Este men( permite al usuario ver y, en algunos casos, modificar los parametros de comunicaciones relaciona-
dos con la opcién de comunicaciones. El usuario también puede ver los parametros Direccién y Velocidad en
baudios relacionados con la opcién Panel remoto.

6.6.1 Parametros del mentu de usuario de comunicaciones

La siguiente lista de parametros incluye todos los que puedan aparecer. Solo aquellos parametros relevantes
para la opcién de comunicaciones instalada apareceran en la lista del mend.

ID

Protocolo

Baudios

Direccion

Paridad

Retardo

ID de unidad

Estricto:

Permisiva:

Instr.:

Activar DHCP

Direccién IP1

Direcciones IP2 a IP4
Mascara de subred1

Puerta de enlace 1a 4

Maestro preferente IP1 a IP4

Mostrar MAC

Muestra el tipo de placa de comunicaciones instalado: RS-485 (EIA 485), Ethernet o una
placa de comunicaciones de red como Profibus o DeviceNet. (Estas opciones se analizan
en profundidad en el manual de comunicaciones, HA179770). La ID no puede ser modifi-
cada por el usuario.

Solo lectura. Muestra el protocolo de transmision actual: Modbus, Modbus TCP, Network,
Profibus, DeviceNet o CANopen.

Permite configurar la velocidad en baudios de la unidad. Los valores disponibles varian en
funcién del tipo de placa de comunicaciones instalada.

Permite configurar la direccion del instrumento. Cada instrumento de la red debe tener
asignado una direccién exclusiva. El rango de direcciones disponibles varia en funcién del
protocolo de red.

Permite seleccionar el ajuste de paridad como Ninguna, Impar o Par. Suele seleccionarse
Ninguna porque se utilizan otros métodos de deteccion de corrupcién (como CRC) y selec-
cionar Impar o Par eleva el nimero de bits transmitidos y reduce la velocidad.

Activa o desactiva el retardo de la transmision. Al activarlo, se introduce un retardo de 10
milisegundos entre la recepcién y la respuesta. Algunas cajas convertidoras requieren esto
para cambiar la direccion de la controladora.

Activa o desactiva la comprobacién del campo identidad de unidad por TCP de Modbus.
El campo identidad de unidad por TCP de Modbus (UIF) no tiene por qué coincidir con la
direccién del instrumento. El instrumento solo responde al valor hexagonal FF en el cam-
po UIF.

El campo identidad de unidad por TCP de Modbus (UIF) no tiene por qué coincidir con la
direccién del instrumento. El instrumento responde a cualquier valor en el campo UIF.

El campo identidad de unidad por TCP de Modbus (UIF) debe coincidir con la direccién del
instrumento o no se respondera a los mensajes.

Un valor de 0 en el campo UIF se trata como mensaje de emision.

Permite al usuario seleccionar si la direccién IP y la mascara de subred son fijas o seran
proporcionadas por un servidor Ethernet DHCP.

El primer bit de la direcciéon IP. (Si la direccion IP fuera 111.222.333.444, el primer byte
seria 111, el segundo 222, etc.).

Como la direccién IP1, pero para los tres bytes restantes.

a subred4

Como la direccién IP1 a 4, pero para la mascara de subred

Como la direccién IP1 a 4, pero para la puerta de enlace por defecto.

Como la direccién IP1 a 4, pero para el maestro preferente.
Permite al usuario decidir si se puede mostrar o no la
direccion MAC de la unidad.

El departamento de Tl del usuario
suministra normalmente la infor-

MAC1 Solo aparece si se selecciona «Si» en Mostrar MAC. Es macion de la red local (direccion
el primer byte de la direccion MAC, no editable. (Si la IP, direccién de la mascara de
direcciéon MAC fuera 11.22.33.44.55.66, el primer byte subred, etc.).
seria 11, el segundo 22, etc.).

MAC2 a MAC6 Como para MACI, pero para los bytes del 2° al 6°, respectivamente.

Red Solo lectura. También llamado «estado Ethernet». Muestra el estado de la red, del modo
siguiente:

En funcionamiento: Red conectada y funcionando.

Inic.: la red se esta inicializando.

Preparada: Red preparada para establecer la conexién.

Fuera de linea: la red esta fuera de linea.

Malo: El estado de la red es Bad GSD (solo Profibus)
HA179769
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6.6.1 PARAMETROS DEL MENU DE USUARIO COMUNICACIONES (cont.)

Estado de red

Configuracion:

Inic.:

Preparada:
Ralenti:

Activa:
Error:
Fallo:

del modo siguiente:

Solo lectura. Solo aparece en los protocolos Fieldbus. Muestra el estado de la red,

Se esta realizando la configuracion del médulo Anybus.

El médulo Anybus esta inicializando las funciones especificas de la red.
El canal de datos de proceso de la red esta preparado pero inactivo.
La interfaz de red esta inactiva.
El canal de datos de proceso de la red esta activo y sin errores.
Se ha detectado uno o mas errores de la red.

Se ha detectado un fallo del host.

6.6.2 PARAMETROS DEL PANEL REMOTO DE COMUNICACIONES

Direccion

Baudios

CONFIGURACION
»Comunicaciones

A=y

Consulte la figura 6.6.1

Comunicaciones <> {Comunicaciones
~Panel remoto | <A > yp|~Usuarir
AD ey
Panel remoto < Direccion
>Direccion e 41
+® @A
Panel remoto << >{Baudios
~>Baudios L & » $9600

Define una direccion exclusiva entre 1y
254 inclusive para cada instrumento

Utilice las flechas arriba/abajo para selecciona
la velocidad de transmision de 9.600 6 19.200 para la
red del panel remoto

Figura 6.6.2 Menu del panel remoto de comunicaciones

Cada instrumento de la red debe recibir una direccion exclusiva entre 1y 245, ambos in-
clusive. Puede ser la misma direccién del menu de usuario CONF (apartado 6.6.1) u otra

diferente.

Muestra la velocidad en baudios para las comunicaciones con el panel remoto. Seleccio-
ne 9.600 o bien 19.200. Puede ser la misma velocidad en baudios configurada en el mend
de usuario CONF (apartado 6.6.1) u otra diferente.

Nota: El ajuste de paridad del panel remoto debe configurarse como Sin paridad o Ninguna.

6.7 MENU DE CONTROL

El menu de control proporciona el algoritmo de control para realizar el control y la transferencia de potencia,
limitar el umbral y reducir el angulo de fase (en el caso de encendido por rafagas). La siguiente figura 6.7
muestra el menu, que se describe en los apartados siguientes:

6.7.1
6.7.2
6.7.3
6.7.4
6.7.5
6.7.6
6.7.7
6.7.8
6.7.9
6.7.10

Configuracion
Principal

Limite

Diag (Diagnostico)
AlmDis (Desactivar alarma)
AlmDet (Deteccion de alarma)
AlmSig (Sefal de alarma)
AlmLat (Bloqueo de alarma)
AlmAck (Reconocimiento de alarma)
AlmStop (Detener encendido con alarma)
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

6.7.1 Parametros de configuracion del control

Contiene parametros para configurar el tipo de control que se desea realizar.

En reposo

PV nominal

Activar limite
Activar transferencia

Tipo de FF
Desactivado:
Ajuste:

Solo FF:

Ganancia FF
Derivacion FF

CONFIGURACION
- Control
Contrql# N ) Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el bucle de control requerido y, a continuaci
Conflgu racion la tecla Return una o mas veces desde el menu para regresar a esta pagina
Control
- Configuracion
Configuracion <—>—» En reposo Utilice las flechas arriba/abajo para poner |
- En reposo €« ¥No| unidad en reposo (Si) o no (No) .
Configuracion <—>—»{ PV nominal Introducir valor PV nominal
5PV Nominal €« 457500 (Consulte el texto para obtener mas inforn
Configuracion —<——¥| Activar limite ) ! )
. N +| Activa la funcién de limite de umbral
2 Activar limite <« D 4S 1
Configuracién <—>——»| Activar transferencia Activar transferencia
> Activar transferencia | <€——C] O #No | (Limite proporcional)
Configuracion <> Tipo de alimentacion hacia Seleccione el tipo de alimentacion hacia
;'apc?a :ela;'nT:”tac'o” (<] ] delante 4Trim | delante que desea usar
Configuracion || canancia de alimentacion Introduzca el valor de ganancia de alimente
ot depimertcon | | mawenie 4% | que desea aplicar
ConfiguraciUn - —————{ Desviacion de alimentacion Introduzca el valor de desviacién de alimen
9E§csivaiadcéclsann{jee alimentacion 4_@ hacia delante 4.0 | hacia delanteque desea aplicar.

)

gﬂE’Regresar a En reposo

Figura 6.7.1 Menu de configuracién del control

Si se selecciona Yes, la controladora pasa al modo de reposo y no se demanda potencia.
Al salir del modo de reposo, la unidad regresa al modo de funcionamiento de forma
controlada.

Normalmente, el valor nominal de cada tipo de control. Por ejemplo, para el modo de
retroalimentacion = V2, Vsq debe conectarse al PV principal y el PV nominal debe confi-
gurarse con el valor nominal previsto para V2 (normalmente VLoadNominal?).

Se utiliza para activar/desactivar el limite de umbral.

Seleccione Activar transferencia (limite proporcional) como «Si» (activada) o «No» (des-
activada).

Tipo de realimentacion.

La realimentacion esta desactivada.

El valor de realimentacién es el elemento dominante de la salida. Ajustado por el bucle
de control basado en el punto de consigna y el PV principal.

El valor de realimentacién es la salida de la controladora. De este modo, puede configu-
rarse el control de bucle abierto.

La realimentacion solo se utiliza con los elementos de control principal, y el bucle de
limite anula la realimentacién.

El valor de ganancia introducido se aplica a la entrada de realimentacién.

El valor introducido se aplica a la entrada de realimentacién después de aplicarle el valor
de ganancia.
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

6.7.2 Parametros principales de control

Este menu contiene todos los parametros relacionados con el bucle de control principal.

CONFIGURACION
- Control
Control4N Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el bucle de control requerido y, a continuacién, pulse Intro. Pulse @
Conﬁgu racion la tecla Return una o mas veces desde el menU para regresar a esta pagina
COI"I.'[I’O.l Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar Principal y, a continuacion, pulse Intro.
~Principal
Principal @—> PV Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar el valor
> 5PV (_@ 40| delPV principal del controlador
Principal A C »[Sp % Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar
->Punfo de consiena <€ C 200 el punto de consigna principal
* i +' . (% del PV nominal)
il:ll'pacégall*‘v ‘: C Trans PV A0 La medida de PV para la transferencia.
Principal @—) Trans Span Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionarel
>Trans Sp... €« 40| intervalo de funcionamiento para la transferencia.
Principal @—) TI Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionarel
STI (—@— 41| tiempo de integracion para el bucle PI principal
j E> Regresar a PV

Figura 6.7.2 Parametros principales de control

PV Muestra la variable de proceso (PV) principal de la controladora. Se conecta a la
medida que va a controlarse. Por ejemplo, para realizar el control V2. Vsq debe
conectarse a este parametro (PV) y configurar apropiadamente el PV (apartado
6.7.1).

SP El punto de consigna para controlar, como porcentaje del PV nominal (el rango alto
del bucle en unidades de ingenieria). Por ejemplo, si PV nominal = 500 V RMS y se
ajusta SP a 20 %, la controladora intenta regular en 500 x 20/100 = 100 V RMS. Si se
activa la transferencia o el limite, se anulara el SP.

Trans PV (PV de transferencia). Se refiere a la medida del PV para la transferencia. Por
ejemplo, si se requiere una transferencia de V2 a I, el Vsq debera conectarse a
MainPV e Isq a TransferPV. Solo aparece si Trans Enable (apartado 6.7.1) se ajusta a
«Si» (mediante iTools).

Intervalo de transferencia El intervalo de funcionamiento para la transferencia. Solo aparece si Trans Enable
(apartado 6.7.1) se ajusta a «Si» (mediante iTools).

T Permite al usuario definir el tiempo integral para el bucle de control de PI principal.
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6.7.3 Parametros de limite de control

Parametros relacionados con el bucle de control de limite.

PV1 a PV3

SP1 a SP3

Tl

CONFIGURACION
- Control

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el bucle de control requerido y, a continuacion, pulse Intro. Pulse

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar ‘Limite’ y, a continuacién, pulse Intro.

El valor de la variable de proceso que
realizard el primer control del limite de um-
bral

El valor de la variable de proceso que

realizard el segundo control del limite de
umbral

El valor de la variable de proceso que
realizara el tercer control del limite de
umbral

Punto de consgina para PV1

Punto de consigna para PV2

Punto de consigna para PV3

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionarel

A ey
Controls N
Configuracion la tecla Return una o mas veces desde el men( para regresar a esta pagina
AD sy
Control
~>Limite
AD ey
Limite <=3 PV1 N
5PV1 <« 0
YD A =
Limite L <=>—»PV2
SPV2 <« 30
YD ZBOA Dy
Limite - <—=>—»{PV3
SPV3 <« 41
YD ZBOA Oy
Limite ~&=—»»{Puhto de consigna
SPunto de consigna 1| <€——C O s
YD A =
Limite —<=>—»{Pudto de consigna
“Punto de consigna 2 | €——C O $1
Yy oA Sy
Limite —&=>—»{Pubto de consigna
-Punto de consigna 3 <« ¢
y o oA Dy
Limite —-==—»ITI
Tl -« :1

@ﬁ@

tiempo integral para el bucle de control del limite

@E»Volver a PVi

Figura 6.7.3 Menu de limite de control

Valor umbral para los bucles limite 1 a 3, respectivamente. Es el valor para realizar el

control de limite de umbral. «Limit Enable» debe ajustarse en «Yes» en el menu de con-
figuracion (apartado 6.7.1).

Punto de consigna para los bucles limite 1 a 3, respectivamente.

El tiempo de integracién para el bucle de control de Pl limite.

Ejemplo:

Si se requiere limitar el umbral de I2, Isq se conecta a PV1 y el valor de umbral requerido se introduce en SP1.
En la configuracion del angulo de fase, el angulo de fase se reduce para conseguir el punto de consigna limite;
en el encendido por rafagas, la unidad continta encendiéndose por rafagas, pero estas rafagas son del angulo
de fase para alcanzar el punto de consigna limite. La modulacién sigue intentando alcanzar el punto de con-

signa principal.

También se conoce como encendido por rafagas con reduccion del angulo de fase.
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6.7.4 Parametros de diagnoéstico de control

Este mend contiene parametros de diagnostico relacionados con el control.

Estado
PV principal:

Funcion de transferencia activa:

Limite 1(2)(3) activo:

CONFIGURACION

- Control

Contr(_)l# N L, Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el bucle de control requerido y, a continuacién, pulse Intro. Pulse @

Configuracién la tecla Return una o mas veces desde el menu para regresar a esta pagina

Cor.]tml Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar ‘Diagrama’ y, a continuacion, pulse Intro.

- Diagrama

Diagrama L <> | Estado Muestra el estado de funcionamiento actual
> 5 Estado % PV principal del controlador.

Diagrama <= »{salida Muestra la demanda de salida del

-Salida €« 0.0| controlador en %

Diagrama @—) Limite PA Salida del angulo de fase para la reduccién

-Limite PA < 100]| del angulo de fase en encendido por rafagas.

1 E}Volver a Estado

Figura 6.7.4 Menu de diagnostico de control

Indica el estado de funcionamiento actual de la controladora:

La estrategia de control utiliza PV principal como entrada de control.

La entrada de transferencia se utiliza como entrada para la estrategia de
control.

La limitacién de control esta activa en este momento utilizando el limite
PV1(2)(3) y el limite SP 1(2)(3).

Salida La demanda de salida actual en porcentaje. Normalmente conectada a
Modulator.In o FiringOP.In
Limite PA Se aplica tnicamente a los modos de control de encendido por rafagas.
Si este parametro se conecta a FiringOP.PALimit, el médulo de potencia
entregara rafagas de encendido por angulo de fase dependiendo tanto del
punto de consigna principal como del punto de consigna limite.
HA179769
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6.7.5 Control Parametros de desactivacion de la alarma

Permite desactivar individualmente cada alarma del bloque de control. Puede conectarse.

Lazo cerrado

Transferencia de PV
Limitacion

CONFIGURACION
- Control

l> <y

Controls N
Configuracién

o<y

Control
~Desactivar alarma

fD ey

Desactivar alarma
- Bucle cerrado

| <—> ¥ Bucle cerrado

YD ZA

oy

Desactivar alarma
- Transferencia de PV

<= Transferencia de
<«

> Bk

PV
A

v

Dy

Desactivar alarma
~Limitacion

<= Limitacién
<D

@ﬁ@

+0

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el bucle de control requerido y, a continuacion, pulse Intro. Pulse @
la tecla Return una o mas veces desde el menl para regresar a esta pagina

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar ‘Desactivar alarma’ y, a continuacién, pulse Intro.

Se usa para desactivar la alarma de rotura de bucle
@Amarillo liso = Alarma desactivada

Se usa para desactivar la alarma de ‘Transferencia activa’
@Amarillo liso = Alarma desactivada

Se usa para desactivar la alarma de ‘Limite de control activo’
%Amarillo liso = Alarma desactivada

@E»Vdver a Bucle cerrado

Figura 6.7.5 Menu de desactivacion de la alarma de control

La tecla de piano en el angulo inferior derecho de la pantalla indica el estado de acti-

vacion actual de la alarma del lazo cerrado. Las flechas arriba y abajo se utilizan para
activar y desactivar la alarma. Una tecla vacia indica que la alarma esta activada; una
tecla amarilla significa que la alarma esta desactivada.

Como para lazo cerrado, pero para la alarma de transferencia activa.
Como para lazo cerrado, pero para la alarma de limite de control activo.

Pagina 50

HA179769
Edicion 1 Diciembre de 2007



GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

6.7.6 Control Parametros de deteccion de alarmas

Indica si se ha detectado cada alarma y si esta activa o no en un momento dado.

Lazo cerrado

Limitacion

CONFIGURACION
- Control

lo <oy

Controls N
En reposo

Doy

Control
-~Detectar alarma

=T

Detectar alarma
- Bucle cerrado

Y ZA

Detectar alarma
-Transferencia de PV

v oA

Detectar alarma

~Limitacion

@ﬁ@

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el bucle de control requerido y, a continuacion, pulse Intro. Pulse@
la tecla Return una o mas veces desde el menu para regresar a esta pagina

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar ‘Detectar alarma’y, a continuacién, pulse Intro.

: »| Bucle cerrado 0 @Amarillo liso = La alarma de bucle cerrado estd activa.

(: C} Transferencia de P\EI @Amarillo liso = La transferencia esta actualmente activa
= »| Limitacion @Amarillo liso = La limitacién del bucle de control esta activa

1]

@:E’Volver a Bucle cerrado

Figura 6.7.6 Menu de deteccién de alarma de control

La tecla de piano en el angulo inferior derecho de la pantalla muestra si la alarma de

lazo cerrado esta activa o no en ese momento. Una tecla vacia indica que la alarma esta
desactivada; una tecla amarilla significa que la alarma esta activada.
Transferencia de PV Como para lazo cerrado, pero para la alarma de transferencia activa.

Como para lazo cerrado, pero para la alarma de limite de control activo.
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6.7.7 Control Parametros de sefiales de alarma

Indica que se ha producido una alarma y que ha sido bloqueada (si se ha configurado asi en Bloque de alarma
(apartado 6.7.8)). Si es necesario asignar una alarma a un relé (por ejemplo), debera utilizarse el parametro
de sefial de alarma apropiado.

lazo cerrado

Limitaciéon

CONFIGURACION
- Control

f> <oy

Control® N
Configuracion

o=y

Control
-Sefal de alarma

fD ey

Sefal de alarma
-Bucle cerrado

<]

Bucle cerrado

Y oA

oy

Sefal de alarma
=~ Transferencia de PV

Transferencia de PV

Y DA

=T

Sefial de alarma
-Limitaciéon

Limitacion
0

@ﬁ@

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el bucle de control requerido y, a continuacién, pulse Intro. Pulse @
la tecla Return una o mas veces desde el menu para regresar a esta pagina

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar ‘Sefial de alarma’ y, a continuacién, pulse ‘Intro’.

@Amarillo liso = Indica que se ha producido la alarma de bucle.

@Amarillo liso = Sefala que se ha producido la alarma de transferencia.

@Amarillo liso = Sefala que se ha producido la alarma de transferencia.

g:r‘E>Volver a Bucle cerrado

Figura 6.7.7 Menu de sefial de alarma de control

La tecla de piano en el angulo inferior derecho de la pantalla indica si la alarma de rotura

de lazo cerrado esta activa o no en ese momento. Una tecla vacia indica que la alarma
esta desactivada; una tecla amarilla significa que la alarma esta activada.
Transferencia de PV Como para lazo cerrado, pero para la alarma de transferencia activa.

Como para lazo cerrado, pero para la alarma de limite de control activo.
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

6.7.8 Control Parametros de bloqueo de alarma

Permite configurar cada alarma con bloqueo o sin bloqueo. El estado de bloqueo se muestra en el submenu
Network AlmSig submenu (consulte el apartado 6.18.3).

CONFIGURACION
- Control
Contrql#N ., Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el bucle de control requerido y, a continuacién, pulse Intro. Pulse @
Configuracié la tecla Return una o mas veces desde el men( para regresar a esta pagina
Control Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar ‘Bloquear alarma’ y, a continuacion, pulse Intro
-Bloquear alarma
Bloquear alarma < | Bucle cerrado Amarillo liso = Indica que la alarma de bucle esta
> 0 @ configurada como alarma blo d
- Bucle cerrado <« v g queada.
Bloquear alarma —@—) Transferencia de PV @ Amarillo liso = Indica que la alarma de transferencia esta
STransferencia de PV [€—C 4 configurada como alarma bloqueada.
Bloquear alarma <= »{Limitacion Amarillo liso = Indica que la alarma de limitacion esta
-Limitacion (—@ 40 configurada como alarma bloqueada.
4 @:E}Volver a Bucle cerrado

Figura 6.7.8 Menu de bloqueo de alarma de control

Lazo cerrado Utilice las flechas arriba/abajo para modificar el estado de bloqueo de la alarma. La tecla
de piano en el angulo inferior derecho de la pantalla indica si la alarma de lazo cerrado
tiene bloqueo (amarillo) o no (vacia).

Transferencia de PV Como para lazo cerrado, pero para la alarma de transferencia activa.

Limitacion Como para lazo cerrado, pero para la alarma de limite de control activo.
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6.7.9 Control Parametros de reconocimiento de alarma

Este menu permite reconocer cada una de las alarmas. Al reconocerla, se elimina el parametro de sefial rela-
cionado. Los parametros de reconocimiento se eliminan automaticamente después de escribirse.

Si la alarma sigue activa (como muestra la pantalla Deteccion de alarma), puede no haber sido reconocida.

CONFIGURACION
- Control

l> <y

Controls N

AD >y
Control
-~Reconocer alarma

AD ey
» Reconocer alarma
- Bucle cerrado

YD BA

| <= Bucle cerrado
<«

Reconocer alarma
~Transferencia de PV

<= »{Transferencia de PV
<D 4

YO DA

Reconocer alarma

~Limitacién

<= [ Limitacion
€«

@f@

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el bucle de control requerido y, a continuacién, pulse Intro. Pulse @
la tecla Return una o mas veces desde el menu para regresar a esta pagina

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar ‘Reconocer alarma’ y, a continuacién, pulse ‘Intro’.

+0

=X

v

=y

+0

@Amarillo liso = la alarma de bucle cerrado no ha sido
reconocida.

@Amarillo liso = la alarma de transferencia no ha sido
reconocida.

%Amarillo liso = la alarma de limitacién no ha sido
reconocida.

@:E»Volver a Bucle cerrado

Figura 6.7.9 Menu de reconocimiento de alarma de control

Lazo cerrado La tecla de piano en el angulo inferior derecho de la pantalla muestra si la alarma de lazo
cerrado ha sido reconocida o no. Una tecla vacia indica que la alarma ha sido reconoci-
da; una tecla amarilla significa que la alarma no ha sido reconocida. Las flechas arriba/
abajo se utilizan para el reconocimiento.

Transferencia de PV Como para lazo cerrado, pero para la alarma de transferencia activa.

Limitacion Como para lazo cerrado, pero para la alarma de limite de control activo.
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6.7.10 Control Parametros de detencion de alarma

Permite configurar cada uno de los canales de forma que se detenga el encendido del canal de potencia
relacionado mientras la alarma esté activa. Esta prestacion se activa mediante los parametros de sefales, de
forma que la detencién de la alarma puede estar bloqueada.

CONFIGURACION

- Control

Control N % Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el bucle de control requerido y, a continuacién, pulse Intro. Pulse

Configuracion la tecla Return una o mas veces desde el men( para regresar a esta pagina (<] D

Control Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar Detener alarma y, a continuacién, pulse Intro.

-Detener alarma

Detener alarma @—) Bucle cerrado Amarillo liso = la alarma de bucle cerrado
> sn| & ide el dido al acti

>Bucle cerrado €« +0 impide el encendido al activarse.

Detener alarma @—) Transferencia de PV %Amarillo liso = la alarma de transferencia

“Transferencia de PV (—@— 40 impide el encendido al activarse.

Detener alarma <= [ Limitacion Amarillo liso = la alarma de limitacién

~Limitacion < D an impide el encendido al activarse.
74 gﬂE}Volver a Bucle cerrado

Figura 6.7.10 Menu de detencion de alarma de control

Lazo cerrado La tecla de piano en el angulo inferior derecho de la pantalla muestra si la alarma de lazo
cerrado se ha configurado para detener el encendido o no. Una tecla vacia indica que el
encendido esta activado; una tecla amarilla significa que el encendido esta desactivado.

Transferencia de PV Como para lazo cerrado, pero para la alarma de transferencia activa.

Limitacion Como para lazo cerrado, pero para la alarma de limite de control activo.
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6.8 MENU DE CONTADOR

La salida de contador es un entero de 32 bits, cuyo valor se recalcula en cada periodo de muestreo. Cuando
se detecta el cambio del estado de un reloj de 0 (falso) a 1 (verdadero), el valor del contador se incrementa si
la direccién de recuento es ascendente o disminuye si la direccion es descendente.

Al reiniciarlo, el valor del contador se ajusta a 0 para contadores ascendentes o al valor objetivo para contado-
res descendentes.

6.8.1 Menu de configuracion del contador

CONFIGURACION
- Cuenta
Cuenta®N Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el nimero de contador y, a continuacion, pulse Intro. Pulse la tecla Return@
Activar una o mas veces desde el menu para regresar a esta pagina
—a 1Dy
Cuenta N <= »[Activar Utilice las flechas arriba/abajo para activar o de-
- Activar (—@ 4 Si |sactivar el contador seleccionado
Cuenta N @—> Direccién Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar la direc-
- Direccion €« 4 Arriba|cién de recuento como ‘Arriba’ o ‘Abajo’.
Cuenta N <= p[Acarreo variable Muestra si el acarreo variable esta habilitado
- Acarreo variable |€——C Desactivado| (activado) o no (desactivado)
Cuenta N C » [Desbordamiento Si si lel contzdordascen(cijente :a T[upel:do el objetivo
>Desbordamiento ¢ C No O si el contador descendente ha llegado a cero.
+ + * De lo contrario, ‘No’.
Cuenta N C ) Reloj Utlili.ce lfs flecf:jas arriba/abajodparg modificar el estado del
3Reloj *0 reloj. (El contador aumenta o disminu-
+ J + < @ * YVYlye de 0 a1 transiciones del reloj)
Cuenta N L= > Objetivo Valor objetivo de los contadores ascendentes o
- Objetivo €« 49999 | valor inicial de los contadores descendentes.
Cuenta N <= »[Cuenta
sCuenta 1 C 0 El valor actual del contador.
Cuenta N - <—=>—»|Restablecer Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar ‘Si’ y
- Restablecer O 4 No | reiniciar el contador.
Cuenta N —@—> Eliminar desbordamiento | Utilice las flechas arriba/abajo para borrar la mar-
= Eliminar desbordamientol———C<] > #No | ca de desbordamiento.
@a) Volver a ‘Activar’

Figura 6.8.1 Menu de contador

Activar El contador responde a las transiciones del reloj cuando esta activado; el recuento se
detiene al desactivarse.
Direccién Seleccione ascendente o descendente para la direccién del contador. Los contadores as-

cendente empiezan en (y se restablecen a) cero; los contadores descendentes empiezan
en (y se restablecen a) el valor objetivo (abajo).

Acarreo variable La salida de acarreo variable de un contador puede funcionar como entrada del siguiente
contador en cascada. El acarreo variable se ajusta a verdadero cuando se activa el con-
tador y su valor es cero (para temporizadores de cuenta atras) o igual al valor objetivo
(para contadores ascendentes).

Desbordamiento El desbordamiento sera verdadero cuando el valor de los contadores sea cero (para tem-
porizadores de cuenta atras) o igual al valor objetivo (contadores ascendentes).
Reloj El contador se incrementa o disminuye en sentido positivo (0 a 1, falso a verdadero).
HA179769
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6.8 MENU DEL CONTADOR (cont.)

Objetivo

Recuento
Restablecer

Eliminar desbordamiento

Contadores ascendentes: Empieza en cero y cuenta hacia el valor objetivo. Cuando
se alcanza este valor, el desbordamiento y el acarreo variable se ajustan en verdade-
ro (valor = 1).

Contadores descendentes: Empieza en el valor objetivo y cuenta hacia cero. Cuando
se alcanza el cero, el desbordamiento y el acarreo variable se ajustan en verdadero
(valor = 1).

El valor actual del contador. Se trata de un entero de 32 bits que acumula las tran-
siciones del reloj. El valor minimo es cero.

Restablece los contadores ascendentes a cero o los descendentes al valor objetivo.
El restablecimiento también ajusta el desbordamiento a falso (desbordamiento = 0).
Ajusta el desbordamiento a falso (desbordamiento = 0).

6.8.2 Contadores en cascada

Como se explicé anteriormente, es posible conectar los contadores en cascada. La siguiente figura 6.8.2
muestra los detalles de un contador ascendente. La configuracion de un contador descendente es similar.

Reloj

Reloj |
Cuenta el nimero de veces \

que se supera el objetivo del

Cuenta los tramos ascendentes del reloj

Contador 1

Activar Cuenta 1 Reloj
(alto = activado)
Direccién Acarreo variable1 Activar Cuenta 2
ontte Contador1 esbordamiento1 | Direcion [pcarreo vrisbe > A los demas
Contador2 contadores
Restablecer Objetivo Desbordamiento
(alto = restablecer valores)
Restablecer
Eliminar desbordamiento
Borrar desbordamiento
Borrar desbordamiento
(alto = borrar marca de desbordamiento) Borrar desbordamiento
[>>
Reloj Reloj |Cuenta2|Cuental
1 2] 3 al Js| [ e | [7] 8] ]9o] [10] | h2 0 0 0
1 0 1
Cuental
(Objetivo = 4) - - 2 0 2
= 3 3
4,;,—'—,7 2 2 3 0 3
1 . 41,_1_
0 o o 4 0 4
. 5 1 0
Acarreo variable 1 . : 1
7 1 2
Desbordamiento1 | 8 1 3
9 1 4
10 2 0
Cuenta 2 , 11 2 1
g ! 12 2 2

Figura 6.8.2 Contadores ascendentes en cascada

Nota: El anterior contador 2 cuenta el nUmero de veces que se excede el objetivo del contador 1. Al
activar permanentemente el contador 2 y conectar la salida de acarreo variable del contador 1 a la
entrada del contador de reloj 2 (sustituyendo la conexién del canal de pulsos del reloj), el contador 2
indicara el nimero de veces que se alcanza el objetivo del contador 1, en lugar de excederlo.
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6.9 MENU DE E/S DIGITAL
Configuracion de E/S digital.

Tipo
Invertir
MeasVal

PV

DA

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el nimero de E/S digital y, a continuacion, pulse Intro. Pulse la

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar
contacto de entrada, tensién de entrada o SD
(salida digital).

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar
Si o No (para invertir o no la sefal,
respectivamente).

Valor de salida deseado o estado de
la entrada (consulte el texto para obtener mas informacion).

Sentido de la salida (06 1) o la
entrada eléctrica en los terminales (consulte
el texto para obtener mas informacion).

CONFIGURACION
- Digital
A ey
N digital &
una o mas veces desde el meni para regresar a esta pagina
—a 1Dy
N digital -<=—»[Tipo
~Tipo <€D #cContacto de entrada
v ZBOA =y
N digital <=2 [Invertir
> Invertir <D 4No
v DA =2
N digital -<=D—p[PV
PV <D 0
D> B> =X
N digital < »|Valor de medida
>Valor de medida |<€——C 0

% Volver a ‘Tipo’

Figura 6.9 Menu de E/S digital

Selecciona el tipo de E/S: Entrada légica, contacto IP o salida digital. Consulte los deta-
lles de las patillas en la figura 2.2.1c.
Ajusta el estado de inversion en No o Si. Para entradas, Si invierte la entrada; para sali-
das, Si invierte el valor medido de la salida respecto del PV de entrada.

Para entradas, muestra el valor medido en los terminales del instrumento, en unidades
eléctricas. Para salidas, muestra 1 6 0 en funcion de si la salida es alta o baja.

Para entradas, es el estado actual de la entrada, después de aplicar cualquier inversion.
Para salidas, es el valor de salida deseado (antes de aplicar cualquier inversion).

6.10 MENU DE REGISTRO DE EVENTOS

Este tema es idéntico al registro de eventos del mena de usuario/operario, y se describe en el apartado 5.2.2.
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

6.11 MENU DE DETECCION DE FALLOS

Gestiona el registro de alarmas y ofrece una interfaz para el reconocimiento de alarma general

Global Ack (reconocimiento global)

Cualquier alarma

Alarma de red

Alarma de fusible

Global Disable (desactivacién global)

> Consulte el texto para obtener mas in

@f@

CONFIGURACION
>Detector de averias
Acp ey
Detector de averfas |<<=—=>——»»[Reconocimiento globaly,
Reconocimiento global [€——C] 40
ol
—a YD BOA ==
Detector de averias <<—>——¥{ Cualquier alarma
>Cualquier alarma |<€——C<] Activo
Detector de averias |<<—=>—— 3| Alarma de red
- Red € No activo
YD ZOA ==
Detector de averias <<<—=>—— 3| Alarma de fusible
-Alarma de fusible |€—C No activo
Detector de averias | <—>— | Desactivacion global
- Desactivacion global |<€——C<] #No
Detector de averias | <—)>— | Estado de comunicaciones
- Estado de comunicaciones (—@

|

% Volver a Reconocimiento global

Figura 6.11 Menu de deteccion de fallos

Realiza un reconocimiento global de todas las alarmas. Las alarmas blo-

queadas se eliminan si sus fuentes de activacion ya no presentan el estado

de alarma.

«Activo» indica que hay una o mas alarmas de sistema, proceso o desco-
nexién activas. Si las alarmas correspondientes estan activas, las alarmas de
sistema y las alarmas de desconexién motivan la detencion del encendido
del médulo de potencia. También pueden configurarse alarmas de proceso
para desconectar el encendido en detencién de alarma.

Indica que se ha producido una alarma de proceso en uno o mas médulos
de alimentacién.
Indica que se ha fundido un fusible en uno o mas bloques de red.

Permite al usuario activar o desactivar todas las alarmas.

ComStatus (estado de comunicaciones) El estado de comunicaciones Fieldbus, que agrupa las alarmas de comunica-
ciones en una cadena de estado de 16 bits.
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Edicion 1 Diciembre de 2007

Pagina 59
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6.12 MENU DE SALIDA DE ENCENDIDO

Forma un enlace entre la estrategia de control y la carga fisica. La configuracion incluye el modo de disparo,
el tipo de red y el tipo de acoplamiento de carga. Este bloque también ofrece la rampa del angulo de fase
(inicio suave) y la rampa de seguridad.

En el nivel de ingenieria, estos objetos son principalmente de solo lectura (no es posible modificar sus valores).

CONFIGURACION
-Salida de encendido

| "= entrada conectada I

Salida de encendido| utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el nimero de salida de encendido y, a continuacién, pulse Intro. Pulse la tecla Rett
Modo 4N una o mas veces desde el menu para regresar a esta pagina
a 1Dy
Salida de encendido N @—) légico Muestra el modo de encendido activo de la estrategia de control
>Modo Modo| :'HC, rafagas, PA o sin modo.
Salida de encendido N |<<=>—— [de carga resistiva o ,
. AT Seleccione ‘Resistivo’ o ‘Transformador’.
>Tipo de carga D 4Tip o

Salida de encendido N

@_> Rampa de seguridad Duracién de la rampa de seguridad, aplicada en el inicio, en periodos
p 8 de corriente, de 0 a 255. La rampa va de 0 al angu -

- Activar

> 1 A

iampa de Segurld;d + Y lo de fase objetivo o bien de 0 a 100% en encendido por rafagas.
Salida de encendido N [<<==2>—3> Inicio suav Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar la duracion del inicio suave
—)$icio suave A 4—@ 4 Desactivado | &0 medios ciclos de corriente
Salida de encendido N —@—) Detencién suave Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar la duracion de la detencién suave
- Detencién suave 41| medios ciclos de corriente

- + @_» T v + Para cargas de transformador, utilice las flechas arriba/abajo para

Salida de encendido Activacion retarqada seleccionar el angulo de fase de retardo de la activacién entre 0 y 90
- Retardada +85 d

V + V grados.
Salida de encendido N @—> Activar Activar/desactivar el bloque de salida del encendido. Elv

™0| alor activo debe ser distinto de cero.

Salida de encendido N —@—) Entrada Muestra el valor de demanda de potencia de entrada que

-~Entrada < P0| debe entregar el encendido
V @ @ + @ + Muestra el factor de reduccién del angulo de fase en % utilizado

Salida de encendido N @—) Limite PA en el encendido por rafagas. Si este valor es menor de 100, la unidad

->Limite PA (—@— ™100| suministrara una rafaga de encendido por angulo de fase. Puede utilizarse para r
+ @ @ % + lizar la limitacién de corriente umbral en el encendido por rafagas.

Salld.a .de encendido N : 3 Estado de la rampa Muestra el estado de la rampa de seguridad

> 1Inicio de la rampa [€——C Rampa

@f@

Modo

Tipo de carga

@i» Volver a Modo

Figura 6.12a Salida de encendido de configuracién

Muestra el modo de disparo actual como medio ciclo inteligente (IHC), encendido por
rafagas, encendido por angulo de fase o sin modo. Se configura en el menu ‘Modultr’
que se describe a continuacion.

Permite seleccionar el tipo de carga como resistiva o transformador. Para tipos de carga
resistivas, la carga debe conectarse directamente al modulo de potencia y solo pueden
conectarse asi las cargas resistivas. Para tipos de carga de transformador, la carga se co-
necta al médulo de potencia mediante un transformador y puede ser resistiva o reactiva.
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

6.12 SALIDA DE ENCENDIDO (cont.)

Rampa de seguridad Muestra la duracién de la rampa de seguridad en ciclos de tension de alimentacién (de 0
a 255) que se aplica en el arranque. La rampa es una rampa de angulo de fase desde cero
hasta el angulo de fase objetivo o, para encendido por rafagas, de 0 a 100 %. Véase la figura
6.12b. La rampa de seguridad no se aplica al modo de medio ciclo.

Inicio suave Solo para encendido por rafagas, se refiere a la duracién del inicio suave en medios ciclos de
tension de alimentacion que aplica una rampa del angulo de fase al inicio de cada periodo de
activacion. (Figura 6.12c)

Detencion suave Solo para encendido por rafagas, se refiere a la duracién de la detencién suave en medios
ciclos de tension de alimentacion que aplica una rampa del angulo de fase al final de cada
periodo de activacion.

Activacion retardada Solo aparece si el modo es por rafagas, el inicio suave esta desconectado y el tipo de carga
es transformador. La activacion retardada especifica el retardo de desactivacion en el angulo
de fase cuando se suministra potencia a una carga de transformador. Se utiliza para garan-
tizar que el tiristor encienda cuando la corriente sea igual a cero. Puede configurarse de 0 a
90 grados, ambos inclusive. Véase la figura 6.12d.

Activar Activa o desactiva el encendido. Debe conectarse con un valor distinto de cero para activar
el encendido (normalmente una entrada digital).

Entrada Muestra el valor de demanda de potencia de entrada que va a suministrar el médulo de po-
tencia.

Limite PA Limite del angulo de fase. Es el factor de reduccion del angulo de fase utilizado en el encen-

dido por rafagas. Si es inferior al 100 %, el médulo de potencia suministrara una rafaga de
encendido por angulo de fase. Suele utilizarse para realizar la limitacion de corriente umbral
en el encendido por rafagas.

Estado de rampa Muestra el estado de la rampa de seguridad como En rampa o Completada.

Rampa de seguridad (magnetizacién)
Rampa de seguridad (1) 0 ciclos (4 ciclos)

>

Salida
tension

Salida ' ' R

.z ! [ ’

tension | ! 'y V) Linea_. 4
.

de alimentacion

. % ' i - .\’ ”
Linea - Angulo de activacion retrasado

de alimentacion

Figura 6.12b Ejemplos de rampa de seguridad (encendido por rafagas)

Inicio suave = 2
>

Salida

tension | |
Linea ——/V
de alimentacién

Figura 6.12c Ejemplo de inicio suave

\4— Transitorio de alta intensidad
Tension de carga Tension de carga
.a— Corriente de carga Corriente de carga
ol ot al ‘ ot
[N
Conmutar a cero voltios Conmutar a intensidad cero

¢ = Angulo de activacion retrasado

Figura 6.12d Definicién de activacion retardada

Nota: Las formas de onda se han idealizado en beneficio de la claridad.
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6.13 MENU DE INSTRUMENTOS

Permite al usuario seleccionar el idioma de visualizacién y ver el nimero de serie de la unidad y la configura-
cién actual de la red.

CONFIGURACION
2Instrumento

A <y

Instrumento Consulte la figura 6.20.1
~Pantalla

VO @K

InStrumento, , Consulte la figura 6.20. 2
->Configuracién

Figura 6.13 Menu de instrumentos

6.13.1 Parametros de visualizacion de instrumentos

Permite al usuario seleccionar el idioma de visualizacién y ver el nimero de serie de la unidad.

CONFIGURACION

-lnstrumento

Instrumento —C/>—»{ Instoument Consulte la figura 6.20. 2

->Pantalla l«— A -Configuracion para el menu Configuracion
—a A ey

Pantalla <> »{Seleccionar idioma | Utilice las flechas arriba/abajo

JSeleccionar idioma | >— 4 Inglés | para seleccionar el idioma de

Pantalla —<—2>»{Numero de serie Muestra el nimero de serie

-NUmero de serie << 0| de la unidad (solo lectura)
J %} Volver a ‘Seleccionar idioma’

Figura 6.13.1 Subment de visualizacion de instrumentos

NUmero de serie Sélo lectura. Muestra el nUmero de serie de la unidad, configurado de fabrica.
Seleccionar idioma Se utilizan las teclas arriba/abajo para seleccionar el idioma deseado entre inglés, fran-
cés, aleman o italiano. (Correcto en el momento de publicacién, podran afiadirse mas

idiomas durante la vida de este manual).
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6.13.2 Parametros de configuraciéon de instrumentos

Permite al usuario acceder a la configuracién de la red de potencia actual.

Modulos de alimentacién

Médulos de E/S

Tipo de red
Acoplamiento de carga

Acoplamiento de carga 2

PwrMod1Rev (revision del médulo de potencia 1)
PwrMod2Rev (revision del médulo de potencia 2)
PwrMod3Rev (revisién del moédulo de potencia 3)
PwrMod4Rev (revisién del modulo de potencia 4)

CONFIGURACION
- Instrumento

A ey
Instrumento Consulte la figura 6.20.1
- Pantalla para el menu Pantalla
vy ZOA
Instrumento
- Configuracion
AD ey
Configuracion ——< =D »[Madulos de potencia
- Mddulo de potencia <« < DO— 44
v A y <
Configuracion —<—>-»[Mbdulos de E/S
>Mddulo de E/S < D>— 20
y > ZOA Yy
Configuracion ——&=—>»[Tipo de red
- Red <« < DO— ¥ Bifasico
y > O A y =
Configuracion — <> Acoplamiento de
 Acoplamiento de carga |—(<] >—|carga 93 estrelly
y > ZOA y =
Configuracion <=2 »[Acoplamiento de
- Acoplamiento de carga 2(_@7 carga 2 93 estrella
vy D ZBOA =
Configuracion &= [Revisién del médulo
 Revision del modulo 3
de potencia 1 <« >—{ de potencia 1VN.N

> Bl

Configuracion
- Revision del médulo
de potencia 2

=

EATesY)

Revision del médulo
de potencia 2VN.N

Configuracién
- Revision del médulo
de potencia 3

=

VEALeY)

Revision del médulo
de potencia 3 VN.N

Configuracion

- Revision del médulo

=

— <>

de potencia 4

<D

@f@

Revision del médulo

de potencia 4 VN.N

Utilice las flechas arriba/abajo para introduci
el nimero de médulos de potencia
instalados (requiere confirmacion).

Utilice las flechas arriba/abajo para
introducir el nimero de médulos de E/S
instalados (en su caso).

Utilice las flechas arriba/abajo para
seleccionar el tipo de red

Utilice las flechas arriba/abajo para
seleccionar el tipo de acoplamiento

Para sistemas de 2 x 2 tramos, utilice las flechas
arriba/abajo para seleccionar el tipo de acoplamiento para
la segunda carga.

Muestra el nivel de revision del
modulo de potencia 1

Muestra el nivel de revisién del
moédulo de potencia 2

Muestra el nivel de revisién del
modulo de potencia 3

Muestra el nivel de revisién del
modulo de potencia 4

@L» Volver a ‘Médulos de potencia’

Figura 6.13.2 Submenu de configuracién de instrumentos

Permite configurar el nimero de médulos de alimentacién instalados. Si se deja en cero, el
sistema determina automaticamente el nimero de médulos instalado y ajusta el parametro

en consecuencia

Especifica el numero de mddulos de E/S opcionales instalados. Si se deja en cero, el siste-
ma determina automaticamente el nimero de médulos instalado y ajusta el parametro en

consecuencia.

Selecciona el tipo de red que va a utilizarse entre trifasica, monofasica o bifasica.

Para un sistema trifasico, permite al usuario seleccionar la configuracién de cableado entre
3 estrella, 3 delta, 4 estrella o 6 delta. Para un sistema bifasico, solo pueden seleccionarse 3
delta o 3 estrella.
Igual que acoplamiento de carga, pero para la segunda carga en sistemas de 2 x 2 fases.

Muestra el nivel de revision del médulo de potencia 1.
Muestra el nivel de revision del médulo de potencia 2.
Muestra el nivel de revisién del moédulo de potencia 3.
Muestra el nivel de revisién del moédulo de potencia 4.
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6.14 MENU DE SUPERVISION DE IP

Supervisa un parametro conectado y registra su valor maximo, minimo y el tiempo acumulado que el valor
permanece por encima de un umbral configurable. Es posible configurar la activacion de una alarma cuando
el tiempo de superacién del umbral exceda de un valor establecido.

CONFIGURACION
-Monitor de entrada

A <y

Monitor de entrada 4N
Entrada

fD ey

Monitor de entrada N |<<=>——»|Entrada
SEntrada <« 400
vy AOA ==
Monitor de entrada N|-<<=——3[Max
Max €« 0.0
vy ZBOA ==
Monitor de entrada N |<<—=>——3[ Min.
SMin. €« 0.0
YD A y&
Monitor de entrada N |<<——— 3| Umbral
SUmbral <« $0.0
YO ZOA =
Monitor de entrada N [<<———|Dias de superacién
-Dias de superacion€——C 0
YD 2O A ==
Monitor de entrada N RS Tiempo de superacion
Time Abo... <« 00:00.0
vy ZBOA ==
Monitor de entrada N F<—=>——|Dias de alarma
>Dias de alarma  [€——C 40
vy D DA Y=
Monitor de entrada N |F<=>——|Tiempo de alarma
sTiempo de alarma €] 400:00.0
vy D DA Y=
Monitor de entrada N F<—=——»>|Salida de alarma
sSalida de alarma  [<€——C< Desactivado
vy D O A Yy
Monitor de entrada N |F<=>——>|Restablecer
“Restablecer <D #No
vy DA Yy
Monitor de entrada N |F<—>——|Estado
sEstado <« Bueno

@ﬁ@

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el nimero de monitor de entrada y, a continuacién, pulse Intro.
la tecla Return una o mas veces desde el menu( para regresar a esta pagina

El pardmetro esta sujeto a supervision. Normalmente se
conecta a un parametro mediante iTools

El valor maximo que ha alcanzado el parametro
desde el Gltimo restablecimiento

El valor minimo que ha alcanzado el pardmetro
desde el Gltimo restablecimiento

El valor de activacion para la acumulacién de
valores de ‘Tiempo de superacion’

El tiempo total (desde el Gltimo restablecimiente) que el ve
> metro ha pasado por encima del valor umbral, en
dias completos mas horas y minutos

El tiempo total que puede pasar el valor del parametro
% por encima del valor umbral antes de acti-
var ‘Salida de alarma’.

La salida de alarma se activa ‘Verdadero’ si Dias de superacior
Tiempo de superacion supera Dias de alarma + Tiempo de al

Pone a cero los valores Max. y Min.
Pone a cero los valores ‘Dias de superaciéon’y ‘Tiempo de sup

El estado de la entrada del parametro
(bueno o malo).

% Volver a ‘Entrada’

Figura 6.14 MenU de supervisién de IP
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6.14 MENU DE SUPERVISION DE IP (cont.)

Entrada

Max (maximo)

Min (minimo)
Umbral

Days above

(dias de superacion)

Time above
(tiempo de superacion)

Dias de alarma

Tiempo de alarma
Restablecer

Estado

El parametro que va a supervisarse. Normalmente se conecta (mediante iTools) a un
parametro, pero puede realizarse una entrada numérica con fines de prueba.

El valor maximo que ha alcanzado el parametro desde el Gltimo restablecimiento.

El valor minimo que ha alcanzado el parametro desde el Gltimo restablecimiento.
Este valor actiia como disparador de la medida Tiempo de superacién.

Muestra cuantos dias completos ha estado el valor del parametro sobre el valor de
umbral (continua o intermitentemente) desde el ultimo restablecimiento. El valor
Tiempo de superacion debera sumarse a Dias de superacién para obtener el tiempo
total.

Muestra cuantas horas, minutos y décimas de minuto ha pasado el valor del parametro
por encima del valor umbral (continua o intermitentemente) desde el Gltimo restable-
cimiento o desde el ultimo dia completo. (Cuando el valor excede 23:59.9, se incre-
menta el valor Dias de superacion y se reinicia automaticamente a 00:00.0). El valor
Tiempo de superacion debera sumarse a Dias de superacién para obtener el tiempo
total.

Junto con tiempo de alarma, define el valor de tiempo total sobre el umbral que,
cuando se excede, activa el parametro de alarma.

Véase dias de alarma.

El restablecimiento ajusta los valores max. y min. a los valores actuales, el valor Dias de
superaciéon a cero y el valor Tiempo de superacién a 00:00.0.

Muestra el estado del parametro de entrada como Bueno o Malo.
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6.15 MENU LGC8 (OPERADOR LOGICO DE OCHO ENTRADAS)

Permite combinar entre 2 y 8 entradas utilizando las funciones légicas AND, OR y OR exclusivo (EXOR). Es
posible invertir cada una de las entradas; también puede invertirse la salida, lo que permite implementar todo
el rango de funciones légicas.

Invertir

Invertir salida

In1
In2 en adelante
Salida

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el nimero logico y, a continuacién, pulse Intro. Pulse la tecla Return

Seleccione AND, OR, OR exclusivo o desactivado.

Seleccione el nimero de entradas de dos a ocho

Pulse la tecla Intro para pasar de una entrada a otra

(parpadea la seleccién actual). Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar invertir
(amarillo liso) o no para la seleccion actual.

Pulse Intro para salir de la configuracion de Invertir.

No = Salida no invertida
Si = Salida invertida

Estados de entrada de 1 a N, donde N es el nUmero
de entradas seleccionadas (de dos a ocho, inclusive).

Estado de la salida de la funcidn logica seleccionada.

‘Operacion’

Figura 6.15 Menu Lgc8

CONFIGURACION
-Lgc8
A ey
Lgc8eN
Operacién una o mas veces desde el menu para regresar a esta pagina
AD o>y
Lgc8 N <= operacién
“Operacion <D 4 Invertir
vy DA Y=
Lgc8 N <= Numero de entradas
sNGmero de €D 4
vy DA =
Lgc8 N —<—D—|Inverting1 » 8
-AND <D $00000000
YD ZOA y=>
Lgc8 N L <= »[Invertir salida
SInvertir salida «—C< 4 No
VI A Y=
Lgc8 N <=2 Entradal
-Entrada1l <« 4 Desactivado|
D> DA =
T D A | &
| | |
| |
y D DS \ =
Lgc8 N - <—>——>|Entrada8
-sEntrada 8 €« $Desactivado
vy oA =
Lgc8 N <= »[Salida
SSalida <D Desactivado
A
QU )
I Volver a
Operacién

Permite seleccionar las funciones AND, OR y OR exclusivo (o desactivado).

AND = la salida solo es alta si todas las entradas son altas

OR = La salida es alta si alguna o todas las entradas son altas

XOR = La salida es alta si un namero impar de entradas son altas y baja si un nimero par
de entradas son altas. Logicamente, una funcién XOR en cascada:

Numero de entradas Ajusta el nimero de entradas entre dos y ocho, ambos inclusive. Este nimero determina
cuantas teclas de inversidn aparecen en Invertir y cuantas paginas de valores de entrada

aparecen.

Aparecen entre dos y ocho teclas de piano (en funcién del nimero de entradas seleccio-
nado) en la linea inferior de la pantalla. Parpadea la situada mas a la izquierda (entrada
1). La tecla arriba/abajo puede utilizarse para seleccionar invertir para esta entrada

(la tecla se vuelve amarilla) y/o la tecla Enter puede utilizarse para pasar a la entrada
siguiente. Después de acceder a todas las entradas, la Gltima pulsacién de la tecla Enter
abandona la configuracién de Invertir y se entra en Invertir salida.

No = salida normal; Si significa que la salida esta invertida, lo que permite implementar
las funciones NAND y NOR.
El estado (activado o desactivado) de la primera entrada
El estado de las restantes entradas

El valor de salida de la funcién (activado o desactivado)
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6.16 MENU MATH2

Esta prestacién permite llevar a cabo una serie de operaciones matematicas de dos entradas. A continuacion
se enumeran las funciones disponibles.

CONFIGURACION

“Operador matematico 2

A <y

Operado? matematico 2 N
Operacién

—a Doy

Operador matematico 2,
->Operacion

Y ok

Operador matematico 2 N
-~ Escala de entrada 1

EEESY,

Operador matematico 2 N|
-Escala de entrada 2

YO DA

Operador matematico 2 N
~Unidades de salida

"EALTSY,

Operador matematico 2 N
- Resolucidn de salida

VD DA

Operador matematico 2 N
- Limite inferior

"Rl

Operador matematico 2 N
- Limite superior

Y Aok

Operador matematico 2 N
—~Funcionamiento parcial

o)

Operador matematico 2 N
- Funcionamiento parcial

o B

Operador matematico 2 N
~>Entrada 1

AL,

Operador matematico 2 N

- Entrada 2

AL,

Operador matematico 2 N
>Salida

AL,

-
<«

Operacién
4 Desactivado

==

Escala de entrada 1
%1.0

y=

Escala de entrada 2
41.0

V<

Unidades de salida
#Ninguno

=

Resoluciéon de salida
# XXXXX

==

Limite inferior
$-99999

Y=

Limite superior
£99999

Yy

Funcionamiento parcial
$Forzar erréneo

=

Valor de funcionamiento
parcial 40

=

Entradal

Entrada2

Operador matematico 2 N
- Estado

D>

Salida
0
=
Estado
Bueno
S
4>

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el nimero de operador matemético 2 y, a continuacion, pulse Intro. Pulse la tecla Return
una o mas veces desde el menu para regresar a esta pagina

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar
la funcién matematica requerida (consulte el texto para obtener mas informacion).

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar
el factor de escala que se aplica a la entrada uno.

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar
el factor de escala que se aplica a la entrada dos

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar
las unidades de salida (consulte)el texto para obtener mas informacion

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar el nimero de
posiciones decimales del valor de salida

Utilice las teclas arriba/abajo para
introducir el limite inferior de la salida

Utilice las teclas arriba/abajo para
introducir el limite superior de la salida

El estado en el que los pardmetros de salida y es-
tado se fuerzan en condiciones de averia. Consulte el texto para obtener mas
informacion.

Especifica el valor que toma la salida en
condiciones de averia.

Entrada 1 conectada normalmente a una fuente de entrada

Entrada 2 conectada normalmente a una fuente de entrada

Muestra el valor de salida actual

Muestra ‘Bueno’ o ‘Malo’.

Volver a ‘Operacion’

Figura 6.16 Men( de funciones matematicas analogicas
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6.16 MENU MATH2 (cont.)

Nota: Al objeto de esta descripcion, Alto, 1y Verdadero son sinébnimos, al igual que Bajo, 0 y Falso.

Operacién Define la funcién matematica que se aplica a las entradas:

Ninguno Ninguna operacion.

Sumar Suma las entradas uno y dos.

Restar Resta la entrada dos a la entrada uno.

Multiplicacion Multiplica las entradas uno y dos.

Division Divide la entrada uno por la entrada dos.

Diferencia absoluta La diferencia de valor entre las entradas uno y dos, omitiendo el signo.

SelMax Salida = la mayor de las salidas uno y dos.

SelMin Salida = la menor de las salidas uno y dos.

HotSwp La entrada uno aparece como salida mientras la entrada uno sea buena. Si el esta-
do de la entrada uno es mala, aparece en su lugar la entrada dos como salida.

SmpHld Muestrear y mantener. La salida sigue a la entrada uno mientras la entrada dos sea
alta (muestreo). Cuando la entrada dos sea baja (mantener), se mantiene la salida
con el valor actual cuando la salida se puso baja hasta que la entrada sea alta de
nuevo. La entrada dos suele ser un valor digital (bajo = 0 o alto = 1); cuando es un
valor analégico, cualquier valor positivo distinto de cero se interpreta como alto.

Potencia Salida = entrada uno elevada a la potencia de la entrada dos (In1'"?). Por ejemplo,

si la entrada uno tiene el valor 4,2 y el valor de la entrada dos es 3, la salida sera
4,23 = 74,09.

Sqrt (raiz cuadrada) La salida es la raiz cuadrada de la entrada uno. No se utiliza la entrada dos.

Logaritmo
Ln
Exponencia
10 x
Seleccionar

Escala de entrada 1
Escala de entrada 2
Unidades de salida
Resolucién de salida
Limite inferior

Limite superior
Funcionamiento parcial

Valor de fallback
Seleccionar

In1
In2
Out (salida)

Estado

Salida = Log,, (entrada uno). (Logaritmo de base 10). No se utiliza la entrada dos.
Salida = Log,_ (entrada uno). (Logaritmo de base e). No se utiliza la entrada dos.
[ Salida = efentradauno) - Ng se utiliza la entrada dos.
Salida = 1Q¢entradauno) - Ng se utiliza la entrada dos.
Si seleccionar entrada es alta, la entrada dos aparece como la salida; si seleccionar
entrada es baja, la entrada uno aparece como la salida.
El factor de escala que se aplica a la entrada uno.
El factor de escala que se aplica a la entrada dos.
Permite al usuario elegir las unidades de la salida.
Utilice las flechas arriba y abajo para colocar la coma decimal donde desee.
El limite inferior para todas las entradas de la funcién y para el valor de fallback.
El limite superior para todas las entradas de la funcién y para el valor de fallback.
La estrategia de fallback se aplica si el estado del valor de entrada es Malo o si su valor esta
fuera del rango (limite superior-limite inferior).
Fall Good: La salida se ajusta al valor de fallback (abajo); el estado de salida se ajusta a
Good.
Fall Bad: La salida se ajusta al valor de fallback (abajo); el estado de salida se ajusta a
Bad.
Clip Good: La salida se ajusta al limite superior o inferior, segiin sea apropiado; el estado
de salida se ajusta a Good.
Clip bad: La salida se ajusta al limite superior o inferior, seglin sea apropiado; el estado
de salida se ajusta a Bad.
DownScale: La salida se ajusta al limite inferior y el estado se ajusta a Bad.
Upscale: La salida se ajusta al limite superior y el estado se ajusta a Bad.
Permite al usuario introducir el valor al que la salida se ajusta para Fallback = Fall Good o Fall Bad.
Aparece solo si Funcionamiento = Select. Permite seleccionar la entrada uno o dos como
salida.
Valor de la entrada uno (normalmente conectado a una fuente de entrada).
Valor de la entrada dos (normalmente conectado a una fuente de entrada).
El valor de salida que resulta de la operacion matematica configurada. Si la entrada es Bad o
si el resultado esta fuera de rango, se adopta la estrategia de fallback.
Indica el estado de la operacién como Good o Bad. Se utiliza para indicar situaciones de
error y puede utilizarse como interbloqueo para otras operaciones.
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6.177 MENU DE MODULADOR

Esta funcién implementa los modos de encendido por tipo de modulaciéon, como modulacién por periodo fijo
o variable.

Configuracién
-~Modulador

Aoy

Modulador $ N
Modo

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el nimero del modulador y, a continuacién, pulse Intro. Pulse la tecla Return @
una o mas veces desde el menu para regresar a esta pagina.

—a A D Sy
C ) Permite seleccionar el modo de encendido por modulacion entre:
Modulador N Modo Al 2 ‘Légico’, ‘PA’ (angulo de fase), ‘Medio ciclo’, ‘Rafaga variable’ ot
->$Od0 + <« vLOZIO| Rafaga fij
Modulador N -<=>——»|Entrada Sefial de entrada que representa la salida de potencia
->Entrada €« ™0.0| necesaria
Modulador N < > »[Salida Salida légica del modulador para controlar
v Salida > C 0.0 el/los médulo(s) de potencia. Si el modo es PA, es una demanda
E‘ - de angulo de fase
2 YD A>A
=~ = = === e ylemmomimime
g (I Mﬁg#gggn?nﬁmoN | IT'empo minimo a4 | Soloaparece cuando el modo es ‘Rafaga variable’.
£ | Ddeactivacon _ _ _ 7€ de activacion _ #16,
= D> D>
C | m— e = = = 1 = _———— ———
g< ! Mo.dUIador N | |T|empo de ciclo : Solo aparece cuando el modo es ‘Rafaga fija’
2 | Tiempodecico.. j——C<Io______ _ #75, ‘
o | =—m===—==== 1 —— e ———— Solo para el modo légico, determina cuando debe detenerse
A | Moduladc)r. N @—)I Modo légico I la salida del bloque modulador.
|_—)M('£:|(l lggl_ccl _ I‘—@ﬂ 4Ciclo completol Medio ciclo = detener en el siguiente paso por cero
; @ @ A _________ Ciclo completo = detener en el siguiente paso por cero del ciclo completo
M r N Entr LM Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar
oaulaao trada de
sEntrada de LM (—@ 41| laentrada de la interfaz de gestion de carga.
Modulador N @—) Tiempo de filtrado Tiempo de filtrado de entrada en los periodos de modulacién
Sqempodefitrado | > de entrada $1] 0= Filtro desactivado
Modulador N T |&<=——»|Conmutador PA Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar:
JO P
sConmutador PA  |€—C ¥Rafagal Encendido por rafagas o angulo de fase
Figura 6.17 Men( de modulador

Modo Seleccione el modo de disparo deseado entre Logico, PA (angulo de fase), Medio ciclo, BurstVar
(encendido por rafagas, tiempo minimo de activacion) o BurstFix (encendido por rafagas (tiempo
de ciclo).

Entrada El valor que debe suministrar el modulador.

Salida La sefal logica de salida que controla los tiempos de activacion y desactivacién del médulo de po-
tencia, normalmente conectado a la entrada del bloque de encendido. Para el modo por angulo
de fase, es una demanda de angulo de fase.

Min On Time Para modulacién de periodo variable, ajusta el tiempo minimo de activacion en los periodos

(tiempo minimo
de activacion)

Tiempo de ciclo

Modo légico

LMIn

InFiltTime

Conmutar PA

de tensién de alimentacidon. Con una demanda del 50 % del modulador, Ton = Toff = tiempo
minimo de activacion y el tiempo de ciclo es de 2 x tiempo minimo de activacion = periodo de
modulacién.

Para modulacién de periodo fijo, se refiere al tiempo de ciclo de los periodos de tension de ali-
mentacion.

Para modulacién de encendido logico, medio ciclo ajusta la detencién del encendido en el si-
guiente paso por cero; el ciclo completo ajusta la detencién del encendido en el paso por cero del
siguiente ciclo completo.

Entrada de la interfaz de gestiéon de carga. Define una conexion entre el modulador y el canal de
gestion de carga (si esta instalado).

El tiempo de filtrado de entrada del modulador como un nimero de periodos de modulacion. Si
se ajusta a cero, el filtro se desactiva.

Permite al usuario forzar el encendido por angulo de fase y anular el modo de disparo configura-
do que se muestra en Modo.
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6.18 MENU DE RED

Identifica el tipo de red eléctrica que va a controlarse y ello, a su vez, define cdmo se presentan las medicio-
nes eléctricas de la red. La configuracion se relaciona con un canal de alimentacién, no necesariamente con

el numero de modulos de alimentacion. Para una red de cuatro unidades monofasicas, se requieren cuatro
bloques de red; para el control en dos fases de una red trifasica, se utilizan dos bloques de red; para el control
en tres fases de una sola red, es necesario un bloque de red.

CONFIGURACION
-Red

a Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el nimero de la red y, a continuacién, pulse Intro
Red N ¢ ; ,
Medida Pulse la tecla Return una o mas veces desde el menu para

regresar a esta pégina@
—a Moy

Red N Figura 6.18.1
sMedida gura s

v DA
Red N
->Configuracién

Y Bk

Figura 6.18.2

Red N \
-Desactivar alarma
y D ZOA
Red N
-Deteccion de alarma
Yy A
Red N
-Sefal de alarma
*@ @ * > Figura 6.18.3
Red N
-Bloqueo de alarmg
y D ZOA
Red N
-“Reconocer alarma

Y B4

Red N
-»Detener alarma j

@@J

Figura 6.18 Menu de red
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6.18.1 Submeni de medicién

Los objetos del menu para la segunda y la tercera

Configuracién

SRed fase aparecen ) o
Unicamente si el tipo de red es bifasico o trifasico,
ﬁ@ @ + respectivamente (seccién 6.18.2),
A Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el nimero de lared y,
Red N v a continuacion, pulse Intro.
Medida Pulse la tecla Return una o més veces desde el mend
ﬁ + para regresar a esta pagina.
Red N Medida
>Medida -V promedio
+ T + . . . s Solo para encendido por rafagas, el valor promedio
Medida Muestra la frecuencia de alimentacion del Medida

- Frecuencia

VO BK

Medida
->Tension de la linea

Y B4

Medida

~Tension de la linea 2

Y B4

Medida
- Tension de la linea 3

Y B4

Medida
dl

Yy A4

Medida
-12

Y B4

Medida
->13

YD DA

Medida
-1 promedio

Y B4

Medida
- 12 Rafagas

Yy AA

Medida
12

Y B4

Medida
-12 Maximo

Y DA

Medida
~lrms maximo

YD B4

Medida
>V

Y B4

Medida
>V2

Yy aoA

Medida
->V3

canal de potencia relevante

Muestra la medida de tensién-de linea
de la unidad primaria (consulte el texto)

Muestra la tension de linea de la segunda fase

Muestra la tension de linea de la tercera fase

Muestra la intensidad RMS de carga en la
unidad primaria.

Muestra la intensidad de carga de la segunda fase|
(RMS)

Muestra la intensidad de carga de la tercera fase
(RMS)

Muestra el promedio de la intensidad
RMS para la sistemas trifasicos y de dos
tramos

Solo para encendido por rafagas, el valor
promediodel? controlado durante
el periodo de la rafaga.

El valor promedio del periodo principal de
12 utilizado para control. 2

El valor maximo de 12, 122,
132, Se utiliza en estrategias de alarma
y limitacién de intensidad

Muestra la tension de carga del méduloy
de potencia primario (de fase a fase o de
fase a neutro, segun la configuracién).

Muestra la tension de carga del médulo de
de potencia de la segunda fase (de fase a
fase o de fase a neutro, segun la
configuracion).

Muestra la tension de carga del médulo de
de potencia de la tercera fase (de fase a
fase o de fase a neutro, segun la
configuracion).

Muestra el promedio de la tension

RMS para la sistemas trifasicos y de dos
tramos

T A

- V2 Rafagas

v ok

Medida
>V2

TRates),

Medida
-V2 Maximo

YO B4

Medida
-»>Vrms maximo

Yy B4

Medida
- PBurst

YO B4

73

Y 24

Medida
_>D|5| ador térmico
del tiristor 1

vy ZOA

Medida |
_ Disipador térmico del
tiristor 2

O Bk

Medida =
_>D|§| ador térmico del
tiristor 3

D AB>

de V2 controlado duran -
te el periodo de la rafaga.

El valor promedio del periodo principal de
V2 utilizado para control. V2

El valor méaximo de V2,
V22, V32, Se usa en estrategias-de alarma
y limitacién de intensidad

El valor RMS de V2 méaximo durante
el periodo principal. Se usa para limitacién
o transferencia de tension.

Muestra la medida de potencia real
para la red de potencia durante el
periodo de modulacién.

Muestra la medida de potencia real para

la red de alimentacién durante el periodo principal

en encendido por rafagas y angulo de fase

Medida de potencia aparente

Calculo del factor de potencia

Calculo de potencia reactiva

Impedancia de carga para la unidad primaria

Impedancia de carga para la segunda fase

Impedancia de carga para la tercera fase

Temperatura del disipador 1
Se usa en estrategias de alarma

Temperatura del disipador 2

Temperatura del disipador 3

Figura 6.18.1 Disefio del submenud de medicion
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6.18.1 SUBMENU DE MEDICION (cont.)

Este submend presenta las medidas de la red de alimentacion en funcién del tipo de red. A continuacién se
enumeran todas las mediciones disponibles; sin embargo, los valores que aparezcan dependeran de la configu-
racion de la red.

Frecuencia
Vline

Vline2, Vline 3

12,13
| promedio

I>Rafagas

|2

IPMax...
Irms Max...

\

V2,V3

Promedio V

V2 Rafagas

VZ

V2 Max...

Vrms Max...

P Rafagas

z

72,73

HSink1(2)(3) T...

Muestra la frecuencia calculada de la tensién de alimentacion del canal de alimentacién relaciona-
do con esta red.

Medicion de la tension de alimentacion en el médulo de potencia primario. Muestra la tension de
linea a neutro excepto en control trifasico o bifasico, cuando se muestra la tensién de linea a linea.
Como en el caso de VLine pero para los modulos de alimentacion dos y tres, respectivamente.

| Medida de Irms de carga en el médulo de potencia primario. La medicién base del tiempo es el
primer periodo en angulo de fase, y el periodo de modulacién en encendido por rafagas.

Como en el caso de | pero para los médulos de alimentacion dos y tres, respectivamente.

Se refiere al promedio de intensidad en los tres canales de un sistema trifasico. Solo es relevante
para sistemas de control trifasico y bifasico:- I, Avg = (I,,,c * 1,2 * ls3)/3

El cuadrado del valor promedio de la intensidad de carga en encendido por rafagas. El promedio
Isq en encendido por rafagas, el promedio se toma a lo largo de la duracién del periodo de rafaga.
Suele utilizarse para supervisar y disparar alarmas durante el periodo de rafaga.

Cuadrado de a intensidad de carga en encendido por rafagas y durante el periodo principal en an-
gulo de fase. Suele utilizarse para control Isq. En control trifasico o bifasico, es el promedio de las
tres intensidades al cuadrado de la red, calculado como I> = (I*fasel + I>fase2+ I*fase3)/3

En una red trifasica, es el maximo de I, 122 y 132, Se utiliza para limitar la intensidad en redes trifasi-
cas y para estrategias de alarmas.

El valor RMS de I’"Max medido durante el periodo de alimentacién. Suele utilizarse para limitacién
o transferencia de intensidad en redes trifasicas en el modo de angulo de fase.

Medida de Vrms de carga en el médulo de potencia principal de este canal de control de alimen-
tacion. Muestra la tension de carga a neutro (o a la segunda linea) excepto en estrella trifasica o
acoplamiento de carga delta, que muestra la tension de carga 1 a carga 2. La medida del tiempo
base es el periodo principal en angulo de fase y el periodo de modulacién en el modo de disparo
por rafagas.

Igual que en el caso de V pero para los modulos de alimentacion 2°y 3°, respectivamente.

Se refiere al promedio de la tensidn en los tres canales de un sistema trifasico. Solo es relevante
para redes de alimentacion trifasica y bifasica

VRMSAVg = (VRMS + VRMSZ + VRMS3)/3

El promedio del cuadrado de la tensién de carga en encendido por rafagas tomado a lo largo de

la duracién del periodo de rafaga. Suele utilizarse para supervision y para estrategias de alarma
durante el periodo de rafaga.

El cuadrado de la tensién de carga en encendido por rafagas y en el periodo principal en encendido
por angulo de fase. Suele utilizarse para control Vsq. En control trifasico o bifasico, es el promedio
del cuadrado de las tensiones de las tres redes, calculado como

Vsq = VsqFasel + VsgFase 2 + VsqFase3)/3

El cuadrado de la tension maxima de VsqFasel, VsqFase2 y VsqFase3. Suele utilizarse para limitar la
tension en redes trifasicas y para estrategias de alarma.

El valor RMS de V2Max medido durante el periodo de alimentacion. Suele utilizarse para limitacion
o transferencia de tension en redes trifasicas en el modo de angulo de fase.

Medida de la verdadera potencia en la red. Se calcula durante el periodo de modulacién en el
modo de disparo por rafaga. Suele utilizarse para supervisién, estrategias de alarma y gestién de
carga (si esta instalada la opcion).

Medida de la verdadera potencia en encendido por rafagas y durante el periodo de modulacién en
encendido por angulo de fase. Suele utilizarse para el control de la potencia verdadera.

Medicion de la potencia aparente. Para encendido por angulo de fase, S=Vline x | ; para encendi-
do por rafagas, S=V o % |,

Calculo del factor de potencia. Se define como factor de potencia = potencia verdadera / potencia
aparente. En angulo de fase, es PF=P/S; en encendido por rafagas, PF = PBurst/S = Cosd(carga)
Calculo de la potencia reactiva definida en angulo de fase como o en encendido por
rafagas como [Q=+/5*-Pg |.

Medida de la impedancia de carga en el modulo de potencia principal de este canal de control de
alimentacién. Se define como:- Z=Vrms/Irms

Medida de la impedancia de carga en las fases 2? y 32 de la red, respectivamente.

Temperatura del disipador. La utiliza la estrategia de alarma para proteger los modulos de alimen-
tacion frente a temperaturas excesivas.
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6.18.2 Submenu de configuraciéon de red

Muestra la configuracién de la red y las funciones relacionadas.

Utilice las flechas arriba/abajo para ajustar. Pulse

Red N Umbral de caidas PLF - la tecla Intro para seleccionar la siguiente fase.
->Configuracién de tension 45 Es necesario ajustaril:lﬂl:l @Amarillo liso = es necesario ajustar la configuracion
A >y ADy Ap-- -
Configuracién Umbral de desviacion Fallo de carga A)
->Red de frecuencia $0.9 parcial ajustado O @Amarillo liso = ajuste completado
ADaoy ADanry DY
| Tipo de red Desconexion 1 Sensibilidad de fallo
3 fases. Umbral £120 de carga parcial %2
A<D =y A ey A ==y
Tension de linea Desconexion 2 Zref
nominal 4230 Umbral 4200 0
AD =y A s>y A ey
Tension de carga Namero Zref2
nominal 4230 Desconexion %5 0
AD ey A ey A ey
| maximo Ventana Zref3
$Pila 250 A Desconexion 4 60 0
A ey A oy A ey
| nominal Sobretension Umbral de desequilibrid . des trifisi
€250.0 Umbral 45 de carga parcial %10 ©l0 para redes tritasicas
A ey A ey A ey
lext Scale Infratension Sobre el umbral |
45.0 Umbral %10 4120
A ey AD ey A ey
Escala de tension Pretemperatura Tipo de calentador
externa 4230.0 Disipador térmico % 100 Resistivo
Ap ey
Disipador térmico
T max. 2120
«— = D>

Figura 6.18.2a Submen de configuracion de red

Tipo de red
Vline Nominal

Muestra el tipo de red como control trifasico, monofasico o bifasico.

El valor nominal de tension de la linea necesario para calibrar la pila. Se trata de la
tensiodn de linea a linea excepto para monofasica a neutro y estrella trifasica con redes
neutras, cuando la medida es de linea a neutro.

Tension de carga nominal, necesaria para calibrar el médulo de potencia. Coincide con
Vline Nominal, excepto cuando se utiliza retroalimentacién externa, por ejemplo de un
transformador secundario. En tal caso, este valor debe configurarse correctamente para
escalar la medida.

Indica la intensidad maxima de la pila (50, 100, 160, 250, 400, 500 6 630). Para cargas im-
pulsadas por transformador, seleccione EXT100 etc. y configure correctamente lextScale.
Intensidad nominal suministrada por el médulo de potencia. Este valor se utiliza para ca-
librar la medida de intensidad en la pila. Esta limitada por IMaximum, que marca el limite
de canales fisicos a menos que se configure la retroalimentacion externa, en cuyo caso el
limite sera de 4.000 A.

Ajuste de escala de intensidad externa para utilizar cuando IMaximum se ajusta a retroa-
limentacién externa. Si se instala un transformador de intensidad externo, lextScale debe
ajustarse a la intensidad primaria normal del transformador de intensidad. Si no se utiliza
un transformador de intensidad externo, lextScale debe ajustarse a 5 A.

VloadNominal

IMaximum

INominal

lextScale
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VextScale

HeatsinkTmax

6.18.2 SUBMENU DE CONFIGURACION DE RED (cont.)

Ajuste de escala de tension externa para utilizar cuando IMaximum se ajusta a retroalimen-
tacion externa. Si se instala un transformador externo, VextScale debe ajustarse a la tension
primaria nominal del transformador externo. Si no se instala un transformador externo,
VextScale debe ajustarse a Vnominal.

Muestra la temperatura maxima admisible del disipador térmico, lo que forma el umbral de
la alarma de temperatura excesiva del disipador.

Umbral de caidas de V Umbral de caida de tension. Se trata de la diferencia porcentual (en relacién a Vline Nomi-

FregDriftThold

nal) entre dos medios ciclos consecutivos. Cada medida de tensién de medio ciclo se integra
y al final de cada medio ciclo se comparan las dos ultimas integrales de tension.

La frecuencia de alimentacién se comprueba cada medio ciclo y, si el cambio porcentual en-
tre medios ciclos supera este valor umbral, se genera una alarma de sistema de frecuencia de
alimentaciéon. Es posible ajustar el umbral a un maximo del 5 por ciento para tener en cuenta
los efectos de redes altamente inductivas.

Umbral desconexién 1 La alarma de desconexion se activa si la intensidad de carga supera este umbral durante mas

de cinco segundos. Los valores umbral estan entre el 100 y el 150 por ciento de INominal.

Umbral desconexién 2 La alarma de desconexion también se activa si se supera este segundo umbral de intensidad

NUmero
de desconexion

Ventana

de desconexién
Umbral de
sobretension

Umbrla de
infratensién

Pretemperatura
del disipador
Solicitud de
ajuste de PLF

PLF ajustado

Sensibilidad de PLF

mas del nimero predefinido de veces (NumberChopOff) dentro del periodo establecido
(WindowChopOff). Los valores umbral de intensidad estan entre el 100 y el 350 por ciento de
INominal.

Es posible ajustar NumberChopOff entre 1y 16 (inclusive) y puede configurarse WindowCho-
pOff con cualquier valor entre 1y 65.535 segundos.

Cada vez que se detecta una sobreintensidad, la unidad detiene el encendido, genera una
alarma de desconexion, espera unos 100 ms y, después, reinicia el encendido utilizando una
rampa de seguridad ascendente. La alarma de desconexion se elimina si la unidad se reinicia
satisfactoriamente después de la sobreintensidad.

Si se alcanza NumberChopOff dentro del plazo de WindowChopOff, la unidad detiene el
encendido y permanece detenida. Se activa una alarma de desconexion, que exige que el
usuario reconozca la alarma de desconexién antes de reiniciar el encendido.

Muestra el nimero de eventos de desconexién que pueden producirse en un periodo de
WindowChopOff antes de que se active la alarma de desconexién. Se usa solamente con Cho-
pOff2Threshold.

Muestra la ventana de desconexién en segundos. Se usa solamente con ChopOff2Threshold.

El umbral para detectar una situacion de sobretension como porcentaje de VLineNominal.

Si Vline supera el umbral, se genera una alarma de tensién de alimentacion (DetMainsVol-
tFault).

El umbral para detectar una situacion de infratension como porcentaje de VLineNominal.

Si Vline cae por debajo del umbral, se genera una alarma de tensién de alimentacién (Det-
MainsVoltFault).

El umbral para la prealarma de temperatura del disipador en grados centigrados que, si se
supera, genera una alarma de pretemperatura (DetPreTemp).

Solicitud de ajuste de fallo parcial de carga. Para que la alarma de fallo parcial de carga
(PLF) funcione correctamente, el instrumento debe conocer el estado estable normal. Esto
se consigue activando PLF Adjust Req para cada red, una vez que el proceso controlado haya
alcanzado un estado estable. Esto motiva que se tome una medida de impedancia de carga,
que se utiliza como referencia para detectar un fallo parcial de carga. Si la medida de impe-
dancia de carga es satisfactoria, se ajusta PLFAdjusted (abajo). La medida falla si la tensién de
carga (V) esta por debajo del 30 por ciento (VNominal) o si la corriente (I) esta por debajo
del 30 por ciento de (INominal). La alarma de PLF se activa si una o mas de un maximo de
ocho cargas en paralelo fallan (véase Fallo parcial de carga, a continuacién) segtn lo configu-
rado en Sensibilidad PLF.

Reconocimiento ajustado de fallo parcial de carga. Indica que el usuario solicitdé un ajuste
PLF y que dicho ajuste fue satisfactorio.

Sensibilidad de fallo parcial de carga. Define la sensibilidad de la deteccién de fallo parcial
de carga. Se define como el coeficiente entre la impedancia de carga de un PLF ajustado y la
medida de impedancia actual. Por ejemplo, para una carga de seis elementos, si la sensibi-
lidad PDF se ajusta a 2, se genera una alarma PLF si mas de dos de los seis elementos estan
estropeados.
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6.18.2 SUBMENU DE CONFIGURACION DE RED (cont.)

Umbral PLU Umbral de desequilibrio parcial de carga. Define el umbral para detectar una situacion
de desequilibrio parcial de carga. Solo se aplica en el caso de sistemas trifasicos. Se
produce cuando la diferencia entre la intensidad maxima y minima del sistema trifasico
supera el umbral como un porcentaje de Inominal. La arlam puede detectarse entre el 5
y el 50 por ciento.

Umbral de sombreintensidad El umbral para detectar una situacién de sobreintensidad como porcentaje de INominal.
Si | supera el umbral, se produce una alarma de intensidad de alimentacién (DetOverCu-

rrent).
Tipo de calentador Muestra el tipo de calentador utilizado en la carga, como: Resistivo, SWIR (infrarrojo de
onda corta), CSi (carburo de silicio), MoSi2 (disilicato de molibdeno).
MaxInom Establece el limite en | Nominal.
Zref La impedancia de carga de referencia para la fase 1, medida al solicitar el ajuste de PLF.
Zref2, Zref3 Igual que para Zref, pero para las fases 2 y 3, respectivamente.

CALCULOS DE FALLO PARCIAL DE CARGA

La definicion de un fallo no es sencilla, ya que depende de la configuracién de la red y de si las impedancias
de carga son idénticas o no. Se establecen las siguientes ecuaciones, asumiendo 1 fallo de circuito abierto en
n cargas idénticas en paralelo. La figura 6.18.2b muestra la diferencia entre 3 estrella (puntos coenctados) y
tres estrella (puntos no conectados)

1 fase, 4 estrella, 6 delta: Cambio de impedancia =
3 estrella (puntas conectadas): Cambio de impedancia =

3 estrella (puntas no conectadas): Cambio de impedancia =

3 delta: Cambio de impedancia =

e I e B
Médulo de potencia

Puntas no conectadas

Carga 1

Médulo de potencia

02
93— __+—
Modulo de potencia

o1

Moédulo de potencia

(@
o
Configuracién

de carga

Carga | " Puntas conectadas equivalente \L
SRR
Médulo de potencia 27
¢2 A (3 < ﬁ
93— }— - - -
Moédulo de potencia
Figura 6.18.2b Comparacién de configuracion de carga en 3 estrella
HA179769
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6.18.3 Alarmas de red

CONF
-“Network
* @ @ * Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el nimero de la red y, a continuacién, pulse Intro.
Network4N Pulse la tecla Return @ una o mas veces desde el men( para regresar a esta pagina.
Meas
N D Dy
Network N :
SMeas Figura 6.18.1
Network N Figura 6.18.2a
-Setup
* @ @ Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar
la alarma (por ejemplo, Falta de alimentacion)
Network N -<—=>——»[AlmDis y pulse Intro para mostrarla.
SAlmDis <« C SMiss Mai Utilice las teclas arriba/abajo para modificar
Iss Mal... el estado de desactivacion.
+ @ @ * +@ @ * I = Alarma no desactivada.
AlmDet (—@ Network N AlmDis ) [] = Alarma desactivada.
SMiss Mai... 4@—) 5, . . A Una vez mostrada una alarma, puede
AlmDet Miss Mains ;'D usar la tecla Intro para desplazarse
* @ @ + por las demas alarmas.
AlmDet D> B
Miss Mains 1 v Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar
Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar Network N @—> AlmSig la alTrmIa (por ejemplo, Fallta de alimentacion)
la alarma (por ejemplo, Falta de alimentacion) y ->AlmSig (—@ SMiss Mai... y pulse Intro para mostrarla. )
pulse Intro para mostrar el estado detectado/actual. + + [d = Aceptar; ] = Alarma activada
'l‘= detectada; D= sin detectar ) @ @ : : El nimero de fases depende de la
Utilice la tecla Intro para desplazarse por las demas alarmas. AlmS|g configuracién de la red.
Y Miss Mains aoo)
f Utilice la tecla Intro para desplazarse
Alm_Lat ) <€ < > Network N o102 ¢3 Por las demas alarmas.
-~Miss Mai... —CO—» sAlmlLat
Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar
* @ @ + * @ @ + la alarma (por ejemplo, Falta de alimentacién)
C » y pulse Intro para mostrarla.
Alml‘at . N\ Network N Alm,ACk . Utilice la tecla arriba/abajo para reconocer
Miss Mains 40 “AlmAck <€D Miss Mai.. la alarma.
Ead N .
Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar la * @ @ A *@ @ + I: Alarma no.actwa, . .
alarma (por ejemplo, Falta de alimentacion) y pulse Network N AmACK [] = Alarma activa (reconocida si no parpadea
Intro para mostrarla. Utilice las teclas arriba/abajo para m C . W _# sin reconocer si parpadea)
modificar el estado de bl queo. -AlmStop Miss Mains 40| Unavez mostrada una alarma, puede usar
\ Ll la tecla Intro para desplazarse
B = Alarma no bloqueada; [] = Alarma blogueada @@ por las demas alarmas.

Utilice la tecla Intro para desplazarse por las demas alarmas.

Figura 6.18.3 Menu de alarma de red

ALMDIS DE REDSUBMENU

Este men( permite activar o desactivar las alarmas de cada uno de los bloques de red (enumerados a conti-
nuacién). El apartado 10 proporciona mas informacién sobre estas alarmas.

Falta de alimentacionfalta de alimentacién
Cortocircuito del tiristor cortocircuito del tiristor
Tiristor abierto Circuito del tiristor abierto
Fusible fundido Fusible fundido

Temperatura excesiva temperatura excesiva

Caidas de tension caida de tension de alimentacion
Fallo de frecuencia fallo de frecuencia

PB 24V Fallo de placa de alimentacién de 24 V
TLF fallo de carga total

Desconexion Desconexion

PLF fallo parcial de carga

PLU desequilibrio de carga parcial

Fallo de tension fallo de tension de alimentacion
Pretemperatura pretemperatura

Sobreintensidad sobreintensidad

HA179769
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6.18.3 ALARMAS DE RED (cont.)

RED SUBMENU ALMDET

Igual que para Desactivacion de la alarma, pero este submenu de deteccion de alarma indica si se ha detecta-
do alguna de las alarmas de la red y si sigue activa.

RED SUBMENU ALMSIG

Esta pantalla muestra cuando se ha producido una alarma y también contiene informacién de bloqueo. El
parametro AlarmsSig se utiliza para el cableado (por ejemplo, de un relé). La lista de alarmas es igual que la
anterior.

RED SUBMENU ALMLAT

Como para Desactivar alarma, pero este submen( de bloqueo de alarma permite definir cada una de las alar-
mas de los bloques de red con bloqueo o sin bloqueo.

RED SUBMENU ALMACK

Como para Desactivar alarma, pero este submen( de reconocimiento de alarma permite reconocer cada una
de las alarmas de los bloques de red. Una vez reconocida, se elimina el parametro de sefial relacionado. Los
parametros de reconocimiento se eliminan automaticamente después de escribirse.

Nota: No es posible reconocer las alarmas mientras la fuente que las originé siga activa.

RED SUBMENU ALMSTOP

Permite configurar cada uno de los tipos de alarma para detener el encendido del médulo de potencia relacio-
nado. Lo activa el parametro de sefial relacionado. La lista de alarmas es igual que la anterior.
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6.19 MENU PLM (PARAMETROS PLM DE ESTACION Y RED)

Este menu solo aparece si la opcion de gestion predictiva de la carga esta instalada y activada.

LoadMng ofrece una interfaz con los parametros de la estacion y la red de gestidon de carga.

La figura 6.19 ofrece una descripcion del mena.

CONFIGURACION
-PLM

Figura 6.19.1J

ﬁ@ S V / Figura 6.19.2 Figura 6.19.3 FFigura 6.194
PLM - >O—>»[PLM - >—»[PIM - V>—>»[PLM
- Principal <A D>—|-Estacion A D—IRe <€——CAD>—|-»Desactivar alarma
Ay Aoy A s>y v DA
Principal Estacion Red PLM
- Tipo -Direccién -N.° de estaciones -Deteccion de alarma
VD> DA YD A y > ZOA v DA
Principal Estacion Red PLM
- Periodo -Estado -N.° de canales -Sefial de alarma
A VD> DA Yy ZOA v DA
7 Estacion Red PLM
- Numero Canales -Pmax -Bloquear alarma
YD DA v oA VD DA
Estacion Red PLM
-Salida de PLM 1 Pt -Reconocer alarma
y I ZBOA Y oA v DA
Estacion Red PLM
»Salida de PLM 2 -Ps -Detener alarma
vy DA vy oA DA
Estacion Red
-Salida de PLM 3 -Pr
v DA Yy @A
Estacion Red
-Salida de PLM 4 -Eficiencia
A D D>
D@ R* A
ed
—Direccion de la unidad maestrg
QDA

6.19.1 Principal

Presenta los principales parametros de gestion de carga.

Figura 6.19 Descripcién del menu de gestién predictiva de la carga

CONFIGURACION
-PLM

Figura 6.19.1 Menu principal de gestion de carga

Consulte los tipos disponibles en el texto

El periodo de modulacién para

#100] |3 estacion en los periodos de corriente

=L
Volver a ‘Tipo’

AD ooy

PLM Consulte la figura 6.19.2 para ‘Estacion’, la figura 6.19.3 para
> Principal ‘Red’ y la figura 6.19.4 para los parametros de alarma.

—a AD ey

Principal — <=2 Tipo
>Tipo <« <D +Reparto|

VDO DA oy
Principal <=2 Periodo
- Periodo <

DAD
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6.19.1 MENU PRINCIPAL DE GESTION PREDICTIVA DE LA CARGA (cont.)

Tipo Configura el tipo de gestidén predictiva de la carga del modo siguiente:

No:
Reparto:

IncrT1:

IncrT2:

Rotlncr:

Distrib:

DistIncr:

RotDislnc:

Sin gestién de carga. La gestion de carga esta desactivada.

Reparto de carga. Se utiliza para controlar la demanda total de potencia a

lo largo del tiempo distribuyendo los periodos de conduccion de las distintas
unidades.

Tipo incremental 1. Varias cargas reciben un punto de consigna comudn. Solo
se modula un canal por ciclo de funcionamiento y los otros estan al 0 % o al
100 % de demanda. La potencia total distribuida es igual al valor del punto de
consigna.

Tipo incremental 2. Una serie de cargas reciben un punto de consigna co-
mun. Solo se modula el primer canal por ciclo de funcionamiento y los otros
estan al 0 % o al 100 % de demanda. La potencia total distribuida es igual al
valor del punto de consigna.

Incremento rotativo. Offrece control incremental de entre dos y 64 cana-

les, funcionando con una sola entrada. Cada canal modula una relacién de
marca-espacio idéntica determinada por la sefial de demanda de potencia,
pero cada canal esta separado de las salidas adyacentes por la base de tiempo
seleccionada.

Control distribuido. Este modo permite controlar entre dos y 64 canales a
partir de un nimero idéntico de entradas independientes. Cada canal modula
con una relaciéon marca-espacio proporcional a su sefial de entrada, pero con
la conmutacién de entradas adyacentes distribuidas a lo largo del ciclo de
tiempo seleccionado.

Control distribuido e incremental. Proporciona control de entre dos y ocho
grupos de cargas. Hay disponibles un total de 64 canales, que pueden distri-
buirse libremente entre los grupos siempre que cada grupo tenga al menos un
canal. Cada grupo tiene una sola entrada de demanda de potencia y funciona
como en el modo incremental tipo 2, donde el primer canal se modula para
mantener el nivel de potencia seleccionado. El tiempo de conmutacion entre
los grupos se distribuye a lo largo del ciclo de tiempo seleccionado.

Control distribuido e incremental rotativo. Proporciona control de entre dos
y ocho grupos de cargas. Hay disponibles un total de 64 canales, que pueden
distribuirse libremente entre los grupos siempre que cada grupo tenga al me-
nos un canal. Cada grupo tiene una sola entrada de demanda de potenciay
funciona en el modo incremental rotativo, con todos los canales modulandose
a la misma velocidad. La naturaleza distribuida de este modo garantiza que el
momento de conmutacién de cada grupo se distribuye a lo largo del tiempo
del ciclo.

Periodo Configura el periodo de modulacién para la estacién, en periodos de alimentacion entre
25y 1.000. La precision del control esta relacionada con el periodo de modulacién: para
incrementar la precisién debe incrementarse el periodo.

La unidad maestra impone su periodo de modulacién a todas las esclavas. Se recomien-
da configurar todas las unidades esclavas para utilizar el mismo periodo que la maestra;
asi, en caso de que la maestra pierda el control, la esclava que la sustituye como maestra
utilizara el mismo valor y obtendra la misma precisiéon de control. (La nueva maestra
impone su propio valor en el siguiente ciclo de potencia).
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6.19.2 Menu de estacion de gestion predictiva de la carga

Este menu incluye todos los parametros relacionados con la configuracion de la estacion de gestidn de carga.

Direccion

Estado

CONFIGURACION
->PLM
A ey
PLM Consulte la figura 6.19.1 para ‘Principal’, la figura 6.19.3 para ‘Red’
~Estacion y la figura 6.19.4 para los parametros de alarma.
A ey
E — - — Direccioén (entre 0 y 63, ambos inclusive) de la estacion en
StaCIon_ , 4@—) Direccion A la red de gestion de carga.
»Direccion 4—@ v 0 0 = Gestion de carga desactivada
y D DDA =
Estacidn _@_) Estado Muestra el estado actual de maestra/esclava de esta
>Estado <« @ > Pendiente| unidad dentro de la red de gestion de carga.
Yy D @A <
Estaciéon _@—> NUmero Canales Muestra el nimero de canales que participan
>NimeroCanales | 0| en la gestion de carga para esta estacion
vy ZOA <
Estacion <= y»{Salida de PLM 1
»Salidade PLM 1 | 0
vy ZOA <=
EStaf;ién —@—) Salida de PLM 2 Salida de la interfaz de las ranuras 1 a 4 para la gestién de carga.
~Salida de PLM 2 <D 0 Debe conectarse al bloque funcional
del canal de gestion de carga relevante -
*@) @ A v@ (LMin) para conectar un canal de
Estacién | —<—>—»Salida de PLM 3 control de potencia a la red de gestion
»Salidade PLM 3 | 0 de carga
vy A <=
Estacion —<=—p{Salida de PLM 4
»Salidade PLM 4 | 0
S5 ?@ —

——> Volver a ‘Direccion’

Figura 6.19.2 Menu estacién de gestion de carga.

Se trata de la direccién de la unidad en la red de gestién de carga (PLM) entre 0 y 63,
inclusive. Una direccion de 0 desactiva la gestion de carga. La direccién inferior de la red
normalmente se convierte en la maestra.

Indica el estado actual de maestra/esclava para esta unidad, del modo siguiente:
Pendiente: no se ha completado todavia la eleccién de la unidad maestra.

IsMaster:
IsSlave:

Direccién duplicada:
Dos o mas unidades tienen la misma direccién. Las unidades con direcciones
idénticas quedan excluidas del proceso de gestion de carga.

Esta unidad es la maestra de la red PLM.
Esta unidad es una unidad esclava.

Namero de canales

SalidaPLM 1 a 4

Muestra el nUmero de canales que participan en la gestién de carga para esta unidad.
Se configura automaticamente mediante el cableado de gestion de carga para esta unidad.
Estas salidas deben conectarse con el bloque de funcién de canal de gestion de carga
PLMChan1 (to 4).PLMIn para conectar un canal de control de alimentacién a la red de
gestion de carga.
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6.19.3 Menu de red de gestio

n predictiva de la carga

Contiene los parametros de la red de gestién de carga.

Total Stations (n.° de estaciones)
Total Channels (n.° de canales)

Pmax
Pt

Ps

Pr

Eficiencia

Master Address (direccion de la
unidad maestra)

Consulte la figura 6.19.1 para ‘Principal’, la figura 6.19.2 para ‘Estacion’

Muestra el nimero total de estaciones incluida
en la red de gestion de carga

Muestra el nimero total de canales de control de potencia
con gestion de carga que participan
en la estrategia de gestion de carga

Muestra la potencia total instalada en la red
de gestion de carga, y cuanta participa en y
la estrategia de gestion de carga.

Indica la cantidad de potencia total que se
demanda de la red.

Indica la cantidad de potencia total que se
permite desde la red.

Indica la cantidad de potencia total que se
permite desde la red.

Muestra la eficiencia del funcionamiento del sistema
de gestion de carga en porcentaje.

Direccién de la unidad maestra de la red,

CONFIGURACION

->PLM
AD ey

PLM

>Red y la figura 6.19.4 para los parametros de alarma.
A ey

Red —<—>——»{N.° DE ESTACIONES

->N.° de estaciones |€—C 1
YD BOA =)

Red —<—=—»{N.° de canales

->N.° de canales €«— < 1
y D BOA =)

Red <= pPmax

-Pmax << 0
vy D DA =)

Red <Pt

Pt <D 0
vy D ZOA =)

Red - <—=—p{Ps

2Ps «— 499990
Yy ZOA =

Red L —=—p{Pr

>Pr l«— D 0
Yy ZOA =

Re - —<—>—p{Eficiencia

>Eficiencia <D 0
YD oA =

Red <= y|Direccién de la

-IDireccién de la unidad maestra‘—@ unidad maestra 0

DT> SN

L—— 3 Volver a ‘N.° de estaciones’

Figura 6.19.3 Menu de red de gestion de carga

Muestra el nUmero de unidades dentro de la red de gestion de carga (PLM).
Muestra el nimero de canales de alimentacion de gestién de carga que participan
actualmente en la estrategia de gestion de carga.

Indica la cantidad total de potencia instalada que participa en la estrategia de ges-
tion de carga dentro de la red PLM.

La suma de la potencia demandada por todos los canales que participan en la estra-

tegia de gestion de carga.

El usuario la configura para limitar la potencia demandada de la red, segln la es-
trategia de desconexidn de carga (el ajuste Ps> Pmax desactiva la desconexion de

carga).

Ejemplo: Si la potencia total instalada es de 2,5 MW pero el usuario desea limitar la
potencia suministrada para estar dentro de la franja tarifaria de 2 MW, Ps debe ajus-
tarse a 2 MW. La desconexion de carga desconectara potencia en la red para que la
demanda total sea inferior a 2 MW.

Muestra la cantidad total de potencia suministrada a través de la red. El valor podra
ser mayor que Ps en funcién del factor de desconexion de todos los canales.
Muestra, en tanto por ciento, lo eficiente que es la estrategia de gestion de carga.
Se calcula a partir de: Eficiencia % = {Pmax - (Ptmax - Ptmin)}/Pmax, donde Ptmax
y Ptmin son los valores maximo y minimo de la potencia total durante el periodo de

modulacién, respectivamente.

Muestra la direccion de la unidad maestra seleccionada en la red de gestion de
carga. Para la unidad maestra, esta direccion es la misma que la configurada en
Estacién, como se describe anteriormente. Para una unidad esclava, las dos direccio-

nes son distintas.
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6.19.4 Menis de alarma de gestion predictiva de la carga

CONFIGURACION
- PLM
—a A >y
PLM ;
>Principal Figura 6.19.1
A Dy
PLM Figura 6.19.2
~Estacion
V> DA
PLM ;
SRed Figura 6.19.3
VD oA
PLM &> yp|Desactivar alarma |<<=>— 3| Pr sobre PS w_ o Se utiliza para desactivar la alatma “Pr/Ps
- Desactivar alarma[<«——C<] >—{~ Pr sobre ... <« a0l B Amarilo liso = Alarma desactivada
ATD By
PLM <=2y Detener alarma L <> y[Prsobre PS Indica que la alarma Pr/Ps esta activada
- Detectar alarma [« >—|= Prsobre ... < 0| EAmarilio liso = Alarma activada
ATD Dy
PLM <> | Sefial de alarma  |<<—=2>— 3| Pr sobre PS Indica que la alarma Pr/Ps esta activada
- Sefal de alarma [«——C>—{~ Prsobre ... << O B Amarillo liso = Alarma activada
A Dy
Se utiliza para convertir la alarma ‘Pr/Ps’
PLM <= | Bloquear alarma <<—>——3 Pr sobre PS W_4 enalarma bloueada
> Bloquear alarma [« >—~ Prsobre ... <« Z’D B Amarilo liso = Alarma blogaead
ATD Dy
PLM - <—>— | Reconocer alarma |<—>——3|Pr sobre PS w 4 Permite al usuario reconocer la alarma ‘Pr/Ps *
> Reconocer alarmaj<——<] >—| > Prsobre ... <D 400 B Amarilio liso = Alarma reconocida
”
ATD Dy
Indica que la alarma Pr/Ps se ajusta para
PLM : > Be;enerbalarma C »| Pr sobre PS desactivar el encendido aledisparars
> Detener alarma < f S0Dre .. < O # Amarillo liso = Encendido desactivado
&> ?@

Figura 6.19.4 Menus de alarma de gestién de carga

Desactivar alarma  Permite al usuario desactivar la alarma Pr/Ps

AlmDet Indica al usuario que la potencia real es superior a la maxima solicitada. Esta motivado
por la calibracion incorrecta de uno o mas canales o, posiblemente, debido a la desco-
nexién de carga.

Sefal de alarma Indica si se ha detectado o no alguna alarma Pr/Ps. Si debe tomarse alguna medida
como resultado de la activacién de esta alarma, AlmSig deberia conectarse.

Bloqueo de alarma Permite al usuario configurar la alarma Pr/Ps de tipo bloqueado.

Reconocer alarma  Permite al usuario reconocer la alarma Pr/Ps.

Detener alarma Permite configurar la alarma Pr/Ps para detener el encendido cuando se activa.
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6.20 MENU PLMCHAN (INTERFAZ DE LA OPCION DE GESTION DE CARGA)

Este menu solo aparece si la opcion de gestion predictiva de la carga esta instalada y activada.

PLMChan proporciona una interfaz con los parametros de los canales necesarios para la gestion de carga.
Véanse también los apartados 6.19 y 9.

CONFIGURACION
->Canal de PLM
Canal d,e PLM N % Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el nimero del canal de PLM y, a continuacion, pulse Intro. Pulse la tecla Return
max una o mas veces desde el menu para regresar a esta pagina
Sapl%al d,e PLMN : »>|PZ max 23.000 Potencia total instalada en el canal
max <« .
—a YO oA =y
C > Asigna este canal a un grupo de gestion de carga-
SaGnal de PLMN Grupo 20 si se activa una opcion de control incremental distribuido
*rupo A < D + Y91 (seccion 6.19).
Canalde PLM N Q Y [Factor de desconexion El umbral en el que se aplica el factor de
r de d ., 1 C a0 reduccion al modulador para la
—)*actor < esconex;n * Y desconexion de carga.
Canalde PLM N | <—=—»|Entrada de PLM Entrada de la interfaz del canal de gestién de
“Entrada de PLM  [€——C 20 | carsa.
Canalde PLM N |<—=—»|salida de PLM Salida de la interfaz del canal de gestion de
~Salida de PLM €« 40| carsa.
4 @a» Volver a ‘PZ max’

Figura 6.20 Menu de interfaz de la opcion de gestién predictiva de la carga

PZMax La potencia total instalada en el canal. Se calcula utilizando la clasificacién de la unidad.

Grupo El grupo (max. = 8) en el que funciona el canal. Este elemento solo aparece si se ha
seleccionado una de las opciones de gestién de carga incremental distribuida (apartado
6.19).

Factor de desconexién El umbral en el cual el factor de reduccién se aplica al modulador para la desconexion de
carga. Este elemento solo aparece si se activa el reparto de carga (apartado 6.19).

LMIn La entrada de la interfaz del canal de gestion de carga. Debe conectarse con una de las
conexiones LMOut del bloque de funciéon LoadMng para conectar este canal con la red.
LMOut La salida de la interfaz del canal de gestion de carga. Suele conectarse con el parametro

LMin del bloque del modulador.
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6.21 MENU DE RELE

CONFIGURACION

>Relé

Relé * N Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el nimero de relé y, a continuacién, pulse Intro. Pulse la tecla Return
PV v una o mas veces desde el menU para regresar a esta pagina.
* A El relé 1 se instala de serie.

Relé N Desactivado| Muestra el estado de la sefial conductora del relé como

>PV ~ ‘desactivada’ o ‘activada’

Relé N El estado actual del relé
>Valor de medida Q| (1 = bobina activada; 0 = bobina desactivada)

Figura 6.21 Menu de relé

6.21.1 Parametros de relé

PV Muestra el estado de la entrada del relé como activada (verdadero) o desactivada (falso).
Meas Val Muestra el estado actual de la bobina del relé. 1 = activada; 0 = desactivada, donde
activada significa desconectada y activada significa conectada.

Consulte los detalles de las patillas del relé en las figuras 2.2.1c y 2.2.1d.
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6.22 ME

NU SETPROV

Esta prestacién proporciona un punto de consigna local y dos remotos.

> N

Y

CONFIGURACION

Proveedor de punto

D=

Seleccionar punto de consigna

Proveedor de punto de A
: v
consigna N

Pulse la tecla Return

|r,. = entrada I

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el nimero del proveedor del punto de consigna y, a continuacion, pulse Intro.

@f@

una o mas veces desde el menu para regresar a esta pagina

Proveedor de punto de @_» Seleccionar punto de consigna ‘Ut|l|ce la,s flechas amba/abajo_para seleccmpar Loc_al o‘ i
consigna N ) aR t Remoto’ como punto de consigna actual. Si selecciona ‘Local’,

_)S;lecc'ona’ punto de “”;g”a < *' €MOTO| e enciende el indicador LED ‘LOC’ .

Proveedor de punto de - ——=>——»[Seleccionar remoto | se utiliza Remoto1 o Remoto2 como

—)Seﬁeccionar Remoto (—@ PRremoto 1| punto de consigna remoto al seleccionar ‘Remoto’

PFOV?EdOLdE punto de @—> Punto de consigna loc Utilice las flechas arriba/abajo para introducir el valor del punto de consigna

C—o)?’slljg;tao de consigna local (—@ 40.0| que debe utilizarse al seleccionar ‘Local’.

S;?]\;iee::,r\‘de punto de —<————¥|Remotol Muestra el valor del punto de consigna remoto

SReémoto1 <« ™0.0| Punto de consigna1

Pi dor d d

c:;v;;nao’rq ¢ pnto ce -<—>——|Remoto2 Muestra el valor del punto de consigna remoto

- Remoto2 D 0.0| Punto de consigna 2

E;?]‘;e;:ao,r\,de punto de —————p|Limite Aplica un limite al punto de consigna objetivo

- Limite <D ™ 0| = (punto de consigna x limite)/100

S(r;\;el::aokde punto de (<———»|Punto de consigna de | Elvalor activo se suministra como

_>Punto de consigna de funcionamiento) ‘ C: ) fUnCionamientO 0'0 salida de punto de consigna.

va.eed"’r\‘de punto de —-<—2>——»|Velocidad de rampa]| La velocidad de rampa maxima para el punto de consigna de

SVelocidad de rampa [€——C Desactivado funcionamiento se desactiva al seleccionar

’;Liﬁ?;n"f,zde punto de -<—=——¥»|Desactivar rampa Permite al usuario activar o desactivar

> Desactivar rampa [€——C 4No| lalimitacion de la velocidad de rampa.

:g?]‘;ege:ao,r\‘de punto de —~<—2——>»|RateDone Si = Limite de velocidad activo.

>RateDone — < Si| No = Limitacién de velocidad completada o desactivada.

@Volver a Seleccionar punto de consigna

Figura 6.22 Menu SetProv

6.22.1 Parametros del proveedor del punto de consigna

SPSelect

Remote Select (seleccionar remoto)

Punto de consigna local

Permite al usuario seleccionar entre remoto o local como fuente del punto de
consigna. Si se selecciona local, se ilumina el indicador LED LOC.

Permite al usuario seleccionar cual de los dos puntos de consigna remotos se utili-

zan cuando SPSelect (arriba) se ajusta a Remote.
Permite introducir un valor de punto de consigna para utilizarlo cuando SPSelect

Remoto 1 (2)

Limite

Punto de consigna de funcionamiento

(arriba) se ajusta a Local.

Los puntos de consigna remotos alternativos que pueden seleccionarse en Remote
Select (arriba).

Permite escalar el punto de consigna objetivo de forma que el SP escalado objetivo
= (SP objetivo x limite)/100. Asi, cuando el limite = 100, el punto de consigna no
se escala.

El valor activo proporcionado como salida del punto de consigna. Puede ser el
punto de consigna objetivo actual o el punto de consigna objetivo con limite
de velocidad.
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6.22.1 PARAMETROS DEL PROVEEDOR DE PUNTO DE CONSIGNA (cont.)

Velocidad de rampa Aplica un limite de velocidad al punto de consigna de funcionamiento hasta que se
alcanza el punto de consigna objetivo. El parametro RateDote (abajo) se ajusta a No
durante la duracién de la limitacion de velocidad y, después, se ajusta a Si cuando se ha
completado la limitacién de velocidad.
Se trata de un control externo utilizado para activar/desactivar la limitacion de velocidad
de rampa y para escribir el punto de consigna objetivo directamente en el punto de con-
signa de funcionamiento. El parametro RateDone (abajo) se ajusta a Si cuando DisRamp

DisRamp

RateDone

es Si.

Se ajusta a No si la limitacion de velocidad de rampa (arriba) esta en funcionamiento.
De lo contrario, se ajusta a Si.

6.23 MENU DE TEMPORIZADOR

6.23.1 Configuracion de temporizador

Tipo

N

CONFIGURACION
->Temporizador

ooy

Temporizador ¥ N
Tipo

o=y

Temporizador N —————|Tipo

->Tipo —C > 4 Pulso activado

Temporizador N <——=2——»|Tierop

- Tiempo < +10:00.0
YD BOA Yy

Temporizador N - <——=2——»|Tiempo transcurrido|

»Transcurrido €« 01:03.2

Temporizador N <————»|Entrada

- Entrada <« $Activadd
YD AOA V=

Temporizador N L <> y|Salida

- Salida < Activadg
VD BoA V=

Temporizador N <——=——»|Activad o

- Activado — Desactivado

@f@

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el nimero de Temporizador y, a continuacién, pulse Intro. Pul
una o mas veces desde el menu para regresar a esta pagina

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar ‘Pulso activi
‘Retardo activado’, ‘Monoestable’, ‘Tiempo minimo de activ

Duracién del plazo del temporizador (max. 500 horas)

Tiempo transcurrido para este ciclo del temporizador.

Entrada de activacion del temporizador
0 = desactivado; 1 = activado

Muestra el estado de salida del
temporizador

El estado de activado/desactivado depende del tipo de tem
el texto para obtener mas informacion.

—>» Volver a ‘Tipo’

Figura 6.23 MenuU de temporizador

Permite al usuario seleccionar el tipo de temporizador requerido, del modo siguiente:

Apagado
Pulso

Retardo activado

El temporizador esta apagado.

La salida del temporizador se activa cuando la entrada pasa de apagado a
encendido y permanece activado hasta que transcurra el periodo de tiempo
(Time, ver a continuacion). Si se reactiva la entrada antes de que haya trans-
currido Time, el temporizador se reinicia. Triggered (abajo) sigue el estado
de la salida.
Después de que la entrada pasa de apagado a encendido, la salida del tem-
porizador permanece desactivada hasta que transcurra el periodo de tiempo
definido en Time (abajo). Cuando transcurre este periodo, si la entrada sigue
activa, la salida se activa y permanece asi hasta que la entrada se desactiva.
El tiempo transcurrido se ajusta a cero al desactivarse la entrada.

Triggered sigue el estado de la entrada.
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6.23.1 CONFIGURACION DEL TEMPORIZADOR (cont.)

Tipo (cont.)

Monoestable

Activacién minima

Tiempo

Tiempo transcurrido

Entrada

Out (salida)
Disparador

Si la entrada esta activa, en cuanto se introduce un valor en el parametro Time
(abajo) la salida se activa y permanece asi hasta que transcurre el periodo de
Time o la entrada se desactiva.

Si la entrada esta desactivada, la salida se desactiva y la cuenta atras se cancela
hasta que la entrada vuelve a activarse.

Triggered se activa en cuanto se modifica el valor Time y permanece asi hasta
que la salida se desactiva.

El valor Time puede modificarse mientras esta activo.

Cuando ha transcurrido el periodo de tiempo, debe volver a modificarse el valor
Time para reiniciar el temporizador.

La salida permanece activa mientras la entrada permanezca activa, mas el perio-
do Time (abajo). Si la entrada retorna al estado de activo antes de que transcu-
rra el periodo de tiempo, se restablece a cero el tiempo transcurrido para que
todo el periodo se afiada al periodo de activacion cuando la entrada vuelva a
desactivarse. Triggered esta activada mientras el tiempo transcurrido sea mayor
que cero.

Permite al usuario ajustar el periodo de tiempo para utilizarlo, como se describe en Type,
arriba. Al principio, la visualizacion adopta la forma minutos:segundos.décimas de segundo,
pero a medida que aumenta el valor de entrada, el formato cambia primero a horas:minutos:
segundos y, después, a horas:minutos. (Pulsar y mantener pulsada la tecla arriba acelera la
velocidad a la que se incrementa el valor. La entrada minima es 0,1 segundos, y la maxima

500 horas.
Muestra cuanto ha transcurrido hasta el momento del periodo de tiempo.

La entrada de activacion del temporizador. La funcién de esta entrada varia segln el tipo de
temporizador, segln se describe mas arriba.

Muestra el estado activado/desactivado del temporizador.

La funcion depende del tipo de temporizador, como se describe mas arriba.

6.23.2 Ejemplos de temporizador

La figura 6.23.2 muestra algunos ejemplos de temporizacién para los diferentes tipos de temporizador disponibles.

Impulso temporal activado Tiempo monoestable
Entrada I I I Entrada |__Tiempo modificadol |
(entrada alta) ~ e f
| |- Tiempo modificado (entrada baja)
| , _ w  [—— ol T e 1
Salida Iﬁl Iﬁ Salida ‘ Tiempo : A B
A+B = Tiempo

Tiempo transwo/l /I Tiempo r\_l\
Activar Tiempo trans&w/l_l__/_/l_

I Tiempo

Entrada I | I I
\4—\
Salida I '« > | N
Time

Tiempotranscurridg1 I /I

Se reactiva la entrada
antes de que transcurra

Activar H H
Salida de las puertas de entrada
I

<& Tiempo modificado

Salida 'AI I B I | C I I D IA+B+C+D:Tiempo

Activar
Tiempo de retardo activado Tiempo minimo de activacién
Entrad
S e T o S [ [ |
| Retardo > _ ‘ Tiempo : = Tiempg :

salida < Retardo [Entrada desactivada salida | L] l

) ) antes de que transcurra

s transcur% —1 el tiempo de retardo Tiempo transcurrido — I A/I

Figura 6.23.2 Ejemplos de temporizador
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6.24 MENU DEL TOTALIZADOR

El totalizador es una funcion del instrumento utilizada para calcular una cantidad total integrando una entrada
de tasa de flujo a lo largo del tiempo. El valor maximo del totalizador es +/- 99999. Las salidas de un totaliza-
dor son su valor integrado y un estado de alarma.

Salida total
Entrada
Unidades
Resolucién
AlarmSP

Salida de alarma
Ejec

Reten
Restablecer

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el totalizador requerido y, a continuacioén, pulse Intro. Pulse la tecla Return

Muestra el valor actual del
totalizador seleccionado

La fuente que va a totalizarse.

Unidades requeridas seleccionadas para el totalizador

Utilice las flechas arriba/abajo para seleccionar el nd
mero de posiciones decimales.

Utilice las flechas arriba/abajo para introducir el
valor umbral de la alarma.

Estado activado/desactivado de la alarma del totalizador

'Si” inicia la integracion;
‘No’ impide la integracion

'Si” interrumpe la integracion;
‘No’ reinicia la integracion

‘Si” pone a cero los valores del totalizador y restablece
la alarma del totalizador.

CONFIGURACION

>Total
A ey

N total #
Salida total una o mas veces desde el mend para regresar a esta pagina

—a 1>y

N total -<——>——»|Salida total

>Salida total <« 0
VD DA =

N total <————»|Entrada

>Entrada €« 70.0
YD BOA v

N total -<——>——»|Unidades

»Unidades €« # Ninguno
VD DA v—

N total -<—>——»|Resolucién

- Resolucién <« 7 XXXXX
vy BOA =

NPtotald ) L <> »|Punto de consigna

e Barma " €< |de alarma $0
VD BoA "=

N total - <——>——»|Salida de alarma

»Salida de alarm  [€—C Desactivado
VD DA =

N total -<——>——»|Ejecucion

- Ejecucion <« ¥No
VD DA =

N total <—>——»>|Retener

- Retener <« #No
VD DA =

N total - <—>——»|Restablecer

> Restablecer <« ¥No

QL f@

g%&>Volver a ‘Salida total’

Figura 6.24 Menu del totalizador

El total integrado entre -10' y +10 (es decir, + 10.000.000.000)
El parametro que va a totalizarse.
Las unidades de la medida totalizada.

Define el nimero de posiciones decimales del valor del totalizador.

El punto de consigna de la alarma del totalizador. Este umbral se aplica a la medida
totalizada. Al totalizar valores positivos, debe introducirse un valor AlarmSP positivo; la
alarma del totalizador se activa cuando el valor del totalizador alcanza o supera AlarmSP.
Al totalizar valores negativos, debe introducirse un valor negativo; la alarma del totaliza-
dor se activa cuando el valor del totalizador alcanza o es mas negativo que AlarmSP. Si
se ajusta a cero, la alarma se desactiva.

El estado de activado/desactivado de la alarma del totalizador.

Siinicia la integracién, y No impide la integracién.

Si suspende la integracién, y No reinicia la integracion.

Si restablece el valor del totalizador a cero y restablece la alarma del totalizador.
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6.25 MENU DE VALOR DE USUARIO

Permite almacenar una constante definida por el usuario. Los usos comunes son como fuente de una funcion

matematica o como almacenamiento de valores escritos a través del enlace de comunicaciones.

Unidades
Resolucién

Limite superior/inferior

CONFIGURACION
-Valor de usuario

ooy

Valor de usuario % N
Unidades

Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar el valor de usuario requerido y, a continuacién, pulse Intro.
una o mas veces desde el menl para regresar a esta pagina

@f@

—a D Sy

Valor de usuario N <—=——»|Unidades

-Unidades (—@ & Ninguno

Valor de usuario N |<<—=——»{Resolucién

- Resolucion — D ¥ XXXXXX
YD ZOA ==

Valor de usuario N <—=——|Limite superior

-Limite superior  f€——C #9999

Valor de usuario N |<—=2——|Limite inferior

- Limite inferior D $-9999
YD AOA | =)

Valor de usuario N |<<—=>——3y|Valor

-Valor <« 30
VD DA =

Valor de usuario N |<—=2——p|Estado

- Estado <« $Bueno

Permite al usuario elegir las unidades del

valor de usuario seleccionado

Utilice las teclas arriba/abajo para
fijar la posicion de la coma decimal

Introduzca los valores maximos/minimos para
garantizar que el valor de usuario no pueda fijarse

fuera del rango

Utilice las flechas arriba/abajo para introducir un
valor o conecte el parametro a

otro parametro

Muestra el estado del parametro de entrada o, con
fines de prueba, fuerza el estado en ‘Bueno’ o
‘Malo’ mediante las flechas arriba/abajo

@Volver a ‘Unidades’

Figura 6.25 Menu de valor de usuario

Permite seleccionar las unidades del valor del usuario.

Define el nimero de posiciones decimales del valor del usuario.
Permite al usuario definir limites para impedir que el valor del usuario se salga del

rango establecido.

Valor Permite al usuario introducir un valor o conectar el parametro con el parametro
adecuado.
Estado Si se conecta este parametro, podra utilizarse para forzar el estado Good o Bad en el
valor del usuario con fines de prueba (por ejemplo, la estrategia de fallback).
Si no esta conectado, refleja el estado de la entrada del valor si dicha entrada esta
conectada.
HA179769
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7 USO DE ITOOLS

El software iTools, que se ejecuta en un PC, permite acceder de manera rapida y sencilla a la configuracion
de la unidad. Los parametros empleados son los mismos que se describen en el anterior apartado 6, con la
adicién de varios parametros de diagndstico.

iTools también proporciona al usuario la posibilidad de disefar el cableado entre bloques de funciones, algo
que no es posible desde la interfaz del operario. Este cableado se disefia utilizando la funcién de Editor grafi-
co de conexiones.

Ademas de las orientaciones aqui indicadas, hay dos sistemas de ayuda en linea disponibles en iTools: la ayuda
de parametros y la ayuda de iTools. Se accede a la ayuda de parametros haciendo clic en Help en la barra de
herramientas (se abre el sistema de ayuda de parametros completo), haciendo clic con el botén derecho del
ratén en un parametro y seleccionando Ayuda de parametros en el menu contextual que aparece, o seleccio-
nando el menu Help y seleccionando Ayuda del dispositivo. Se accede a la ayuda de iTools haciendo clic en el
menU Help y seleccionando Contents. La ayuda de iTools también esta disponible como manual con el nime-
ro de referencia HA028838, bien como manual fisico o como archivo PDF.

@ Contents

Release MNotes
iTools an the Web

@ Device Help

é] i Device InFormation. ..
Help
System Information
Icono de la barra de herramientas iTools Installation Diagnostics
para ayuda de parametro about...

Menu ayuda
Figura 7 Acceso a la ayuda

7.1 CONEXION DE ITOOLS

Las siguientes descripciones asumen que se ha instalado correctamente el software iTools en el PC.

7.1.1 Comunicaciones serie

Después de conectar correctamente el enlace serie, arranque iTools y haga clic en el icono Scan de la barra
de herramientas. La funcién de escaneo de iTools inicia una busqueda de instrumentos compatibles y aparece
una imagen en miniatura de los que se encuentren en el Panel Views, situado normalmente en la parte inferior
de la pantalla. El escaneo puede detenerse en cualquier momento haciendo clic de nuevo en el icono Scan de
la barra de herramientas.

T

Nota: El apartado 7.2 contiene mas detalles sobre el proceso de escaneo. Scan

HA179769
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7.1.2 Comunicaciones Ethernet (Modbus TCP)

Nota: la siguiente descripcion se basa en Windows XP. Para Windows Vista es similar.

Primero es necesario determinar la direccién IP de la unidad, como se describe en el ment ‘Comunicaciones’
en el apartado 6.6. Esto puede hacerse desde el menu de ingeniero o el menu de configuracion.

Después de instalar correctamente el enlace Ethernet, lleve a cabo las operaciones siguientes en el PC:

1. Haga clic en Inicio

2. Haga clic en Panel de control. (Si el panel de control se abre en la vista por categorias, seleccione la vista
clasica).

3. Haga doble clic en iTools.

4. Haga clic en la ficha TCP/IP en la configuracién de ajustes del registro.

5. Haga clic en Anadir... Se abre el cuadro de dialogo Nuevo puerto TCP/IP.

6. Escriba un nombre para el puerto y haga clic en Afadir...

7. Escriba la direccion IP de la unidad en el cuadro Edit Host (editar anfitrién) que aparece. Haga clic en
Aceptar.

8. Compruebe los datos en el cuadro Nuevo puerto TCP/IP y, a continuacion, haga clic en Aceptar.

9. Haga clic en Aceptar en el cuadro Ajustes de registro para confirmar el nuevo puerto.
(Continuacion)

Registry Settings - ilools Configuration

Froduct Ke_l,l] Serial Ports  TCF{IP l.-'i‘-.uth-:urizatiun OFC Server Startup
Configure TCE
el New TCPSIP Port
Enabled
[¥IEFawer v Enabled
Connection Typs: ~ |MODBUS TCP |
Timeaut: 2! Edit Host
Huoszt List:
Hozt Mame/A P Address Host Name/Address: ||
Fart; a02
Add...
Block Read: 125 Registers [default = 125)
[applies to MODEBLS TCP only]
Add...
[v Ping Host Before Connecting

Cancel

Figura 7.1.2a Afadir un nuevo puerto Ethernet
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7.1.2 COMUNICACIONES ETHERNET (TCP/IP) (cont.)

Para comprobar que el PC pueda comunicarse con el instrumento, haga clic en Inicio. Todos los programas,
Accesorios, Simbolo del sistema.

Cuando aparezca el simbolo del sistema, escriba: Ping<espacio>IP1.IP2.IP3.IP4<Intro> (donde IP1 a IP4 es la
direccion IP del instrumento).

Si el enlace Ethernet con el instrumento funciona correctamente, llega la respuesta satisfactoria. De lo contrario,
llegara la respuesta error, en cuyo caso debera verificarse el enlace Ethernet, la direccion IP y el puerto del PC.

Command Prompt

Microsoft Windows RP [Version 5.1.26801]
(C> Copyright 1985-2081 Microsoft Corp.

C:»Documents and Settings“richardne>Ping 123 .456.78%.08
Pinging 123.456.78%7.0with 32 bytes of data:

Reply from 123.456.789.0: bytes=32 time=1ms TTL=64
123.456.789.08: bytes=32 time=1mz TTL=64
123 _456_789 _B: hytes=32 time=1mz TTL=64
Reply from 123 _456.789.0: bytes=32 time=1ms TTL=64

Ping statistics for 123.456.787.8:

Packets: Sent = 4. Received = 4. Lost = B (Bx loss).
Approximate round trip times in milli-seconds:

Minimum = Bmz,. Maximum = 1ims, Average = Bns

C:xDocuments and Settingssrichardne’>

Command Prompt

Microsoft Windows RP [Version 5.1.26801]
(C> Copyright 1985-2081 Microsoft Corp.

C:xDocuments and Settings“richardne>Ping 123 .456.78%.08
Ping request could not find host 123.456.78%9.8. Please check the name and try ag
ain.

C:“Documents and Settings“richardne>_

Figura 7.1.2a Pantallas de Ping en el simbolo del sistema (habitual)

Después de verificar el enlace Ethernet con el instrumento, puede iniciar iTools (o cerrar y reiniciar) y utilizar
el icono Scan en la barra de herramientas para encontrar el instrumento. El escaneo puede detenerse en cual-
quier momento haciendo clic de nuevo en el icono Scan.

Consulte mas detalles sobre el procedimiento de escaneo en el apartado 7.2
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7.1.3 Conexion directa

Este apartado describe cdmo conectar un PC directamente a una médulo de control que, para este fin, debe
estar equipada con la opcién de comunicaciones Ethernet.

CABLEADO

La conexion se realiza entre el conector Ethernet en la parte frontal de la médulo de control y un co-

nector Ethernet RJ45, normalmente situado en la parte trasera del PC. El cable debera ser un cable de 5 s
tipo cruzado. Conector Ethernet del PC.

Una vez conectado correctamente y encendido, es necesario introducir una direcciéon IP y mascara de subred validas
en la configuracion de comunicaciones de la médulo de control. Esta informacién puede encontrarse del modo
siguiente:

1.
2.

En el PC, haga clic en Inicio. Todos los programas, Accesorios, Simbolo del sistema.
Cuando aparezca el simbolo del sistema, escriba: IPConfig<Intro>

La respuesta es una pantalla como la mostrada debajo que indica la direccion IP y la mascara de subred del PC.
Seleccione una direcion en el rango cubierto por estos dos valores.

Un elemento de mascara de subred de 255 significa que el elemento equivalente de la direccion IP debe
usarse sin cambiarlo. Un elemento de mascara de subred de 0 significa que el elemento equivalente de la
direccion IP puede tomar cualquier valor entre 1y 255 (no se permite el 0). En el siguiente ejemplo, el rango
de direcciones IP que pueden seleccionarse para la médulo de control es de 123.456.789.2 a 123.456.789.255.
(123.456.789.0 no se permite y 123.456.789.1 es la misma IP del PC y, por lo tanto, no puede utilizarse).

Command Prompt !En

Microsoft Windows RP [Version 5.1.26881
(C» Copyright 1785-2881 Microsoft Corp.

C=“Documents and Settings“richardne>IPConfig

Windows IP Configuration

Ethernet adapter Local Area Connection:

Connection—specific DMS Suffix
IP Address. . . . - . . . . . 123.45%6.787.1
Subnet Mask . . . - . . . . . . 255.255.255.8
Default Gateway . . . . . . . .

C=“Documents and Settings“richardne?>

Figura 7.1.3b El comando IPConfig

3.  Enla configuracién de comunicaciones (apartado 6.6), introduzca la direccién IP y la mascara de subred selec-
cionadas (como aparecen en la ventana del simbolo del sistema) en la seccion correspondiente del menu de
configuracién.

4. Compruebe las comunicaciones mediante el comando Ping, segln se describe en el anterior apartado 7.1.2.

Después de verificar el enlace con el instrumento, puede iniciar iTools (o cerrar y reiniciar) y utilizar el icono Scan
en la barra de herramientas para encontrar el instrumento. El escaneo puede detenerse en cualquier momento

hacien

do clic de nuevo en el icono Scan.

Consulte mas detalles sobre el procedimiento de escaneo en el apartado 7.2

Direcciones IP y mascaras de subred
Las mascaras de subred se entienden mejor al verlas en formato binario.
Por ejemplo, una mascara de 255.255.240.10 puede escribirse como
11111111.11111111.11110000.00001010. En tal caso, se reconoceran las direcciones IP
TTI111T1.11111111.111 Ixxxx.xxxx1x1x (donde x puede ser 0 6 1)

wisarasesres— B 11 1] 1] 11T 1[T[1[1]T[1[1[1][1]T[1]1]1][1]0[0[0]0foJo[0f0]1]0O[1]0

orecaoresr-1 1 A [ [ [l [ [ T T I Dx e e Ix I T x [ ] x

Decdones =P 255 255 2De 40 a 255 10, 11, 14, 15,
26, 27, 30, 31,

42, 43, 46, 47, etc
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7.2 ESCANEO DE INSTRUMENTOS

Al hacer clic en el icono Scan de la barra de herramientas aparece el cuadro de dialogo que se muestra a con-
tinuacién. Permite al usuario definir el rango para la bdsqueda de direcciones.

Notas:
1. La direccién del instrumento relevante es la introducida en el mentd Comms User en el objeto

direccion, y puede adoptar cualquier valor entre 1y 254 inclusive, siempre que sea Unica para el
enlace de comunicaciones.

La seleccién por defecto (Scan all device addresses...) detectara cualquier instrumento en el enlace
serie que tenga una direccién valida.

A medida que avanza la blsqueda, los instrumentos detectados por el escaneo aparecen como imagenes en
miniatura en el area Panel Views, situado normalmente en la parte inferior de la pantalla de iTools. (La posi-

cién de Options/Panel Views permite mover este area a la parte superior de la ventana o bien utilizar el icono

Close para cerrarla. Después de cerrarla, podra volverla a abrir haciendo clic en Panel Views en el menu View).

Activa Escaneo de fondo |z|

(%) Buscar todas las direcciones de dizpositivos [primero 255, luego de 1

() Buscar desde direccitn de dispositivo a
[rango permitido; 1 a 254)

(") Conectar via Adaptador Serie 2000 (no CPI)

() Conectar via clip CPI o cable IR:

Buscar solo dizpositivos Eurotherm

L oK J[ Cancelar l

Figura 7.2a Activar rango de escaneo

Fichero Dispositivo  Wiew Opciones  Window  Ayuda

Eﬁﬁ-ﬂ@h@x‘@@

Mew File  Open File Load Sawe Print Scan Afiadir Remove

Q . & .
Views Avuda

(& Graphical Wiring B Parameter Explorer [ Fieldbus 1/0 Gateway [ Device Panel  figh WakchjRecipe  [@] User Pages [ opc S-:!
&) QP TrIP 123-456-789-100-50

]| i | i

@ Browse @ Find

®-1o Al

{:l Instrument _

{:I Access i|

{:l Carnms

{:l Carnkrol

-] EventLog |

E3)
Mivel 2 (Inaenieria) EPawer w. 2.00
Figura 7.2b Ventana inicial de iTools con un instrumento detectado
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7.3 EDITOR DE CABLEADO GRAFICO

Al hacer clic en el icono Graphical Wiring Editor en la barra de herramientas, se abre la ventana del editor de
cableado grafico para la configuracion del instrumento actual. Al principio, refleja el cableado del bloque de
funciones segun se define en el menu Inicio Rapido.

File Device 'Wiring View Options ‘Window Help
&) = & T & T qr X @ Q .| £ .
Mew File  Open File Load Save Print Scan Add Remove Vigws Help
@ Graphical Wiring R Parameter Explorer B3 Fisldbus I'0 Gateway ﬁ Device Panel &a’ WWakch/Recipe m User Pages H OPC Scope =@ Tools Secure
P Dre RSl MM £51| e power. 123-456-789-100-502-1D001-ePower, - Graphical Wiring L= ||
L B |39 + [ vy B ¥ 30 wires used, 50 free —§d
Top Compound 1 |
< | > Usrval 2 ~
T oL Control 4
= Browss | 3 Find| LF Blocks 400 O - -
vl wal ———Main. Py Diag Status
# Comment A 18] O Main.SP  Diag.Output
I3 Maritor Limit.Pv1  Diag.PAOP
--TF o Lirnit. 5P
- TF I0.AnaloglP = 6] 3
= {F 10.AnalogOP
78 10.AnalogOP 1 B
$F 10.AnalogOP 2 SetProv 4 Timer 3
‘w% 10 AnalogOP 3 SPSelect  WoarkingSP OnPulse (1)
{F 10 4nalogOP 4 —RemSelect RateDone Usrval 2 val In ot
+- {} 10.Digital —>Remate1 Triggered L
+- TF 10.Relay Remote? 9 0 2
T Instniment o < > __||v
I @
Level Z (Engineer) ePower v, EZ, 22

Figura 7.3 Editor de cableado grafico

El editor de cableado grafico permite:

1. Arrastrar y soltar bloques de funciones, notas, comentarios, etc. en el diagrama de cableado desde el
esquema en arbol (panel izquierdo).
Conectar los parametros entre si haciendo clic en la salida y, a continuacién, en la entrada deseada.

Ver y modificar los valores de los parametros haciendo clic con el botén derecho del ratén sobre un blo-
que de funcién y seleccionando Function Block View.

Seleccionar listas de parametros y alternar entre los editores de cableado y parametros.

5. Descargar en el instrumento el cableado completo (los bloques de funcién y objetos de conexién con un
contorno de linea discontinua son nuevos o se han modificado desde la Gltima descarga).
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7.3.1 Barra de herramientas

)
N
"

|® By 990w v [0 W oo ¥ B ¥y & conexiones utiizadas, 74 ibres =4

Download Wiring to Instrument (descargar cableado al instrumento).

Mouse Select. Selecciona el funcionamiento normal del ratén. Se excluye mutuamente con Pan (a
continuacion).

Mouse Pan. Cuando se activa, convierte el cursor del ratén en un icono en forma de mano. Permite
arrastrar el diagrama de cableado grafico al hueco de la ventana GWE.

Zoom. Permite ampliar el diagrama de cableado para modificarlo.

+

[
o

Pan tool. Al hacer clic con el botén izquierdo del ratén, el cursor aparece como un rectangulo que
representa la posicion de la apertura de la ventana GEW sobre todo el diagrama de cableado. Arras-
trar con el ratén permite mover esta apertura libremente por el diagrama. El tamafio del rectangulo
depende del factor de Zoom (ampliacion).

Mostrar/ocultar rejilla. Este icono activa y desactiva una rejilla de alineacion en el fondo.

C Deshacer, rehacer. Permite al usuario deshacer la Ultima accién o, después de deshacer una accioén,

rehacerla. Los atajos de teclado son <Ctr|>+<Z> para deshacer y <Ctr[>+<R> para rehacer.

¥ i) Cortar, copiar y pegar. Las funciones de cortar (copiar y borrar), copiar (sin borrar) y pegar (insertar).

Los atajos de teclado son <Ctrl>+<X> para cortar, <Ctr[>+<C> para copiar y <Ctr[>+<V> para pegar.

]ﬁ o Copiar fragmento de diagrama y pegar fragmento de diagrama. Permite seleccionar una parte del

diagrama de cableado, asignarle un nombre y guardarlo en un archivo. Después, es posible pegar el
fragmento en cualquier diagrama de cableado, incluido el diagrama origen.

Crear compuesto aplanar compuesto. Estos dos iconos permiten crear y eliminar compuestos, respec-

tivamente.

7.3.2 Detalles de funcionamiento del editor de cableado

SELECCION DE COMPONENTES

Los cables aparecen con cuadros en los angulos al seleccionarlos. Al seleccionar mas de un cable, como parte
de un grupo, el color del cable pasa a magenta. Todos los demas objetos tienen un contorno de linea discon-
tinua al seleccionarlos.

Haga clic en un objeto para seleccionarlo. Es posible afiadir un objeto a la seleccion manteniendo pulsada la
tecla Control (Ctrl) mientras hace clic en el objeto. (Es posible deseleccionar un objeto seleccionado del mis-
mo modo). Si se selecciona un bloque, se seleccionan también todos los cables relacionados.

Como opcidn, es posible arrastrar con el ratén sobre el fondo para crear una banda alrededor de la zona rele-
vante; cualquier objeto dentro de este area se seleccionara al soltar el ratén.

<Ctr|>+<A> selecciona todos los objetos del diagrama activo.

ORDEN DE EJECUCION DE BLOQUE

El orden en el que el instrumento ejecuta los bloques depende de cémo estén conectados. El orden se calcula
automaticamente para cada tarea (o bloque de red) de forma que los bloques utilicen los datos mas recientes.
Cada bloque muestra su lugar en la secuencia en un bloque de color en el angulo inferior izquierdo (figura
7.3.2a). El color del bloque representa la tarea dentro de la que se ejecuta el bloque: rojo = tarea uno, verde
= tarea dos, negro = tarea 3 y azul = tarea 4.
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7.3.2 DETALLES DE FUNCIONAMIENTO DEL EDITOR DE CABLEADO (cont.)

BLOQUES FUNCIONALES

Un bloque funcional es un algoritmo que se puede conectar a y desde otros bloques funcionales para crear
una estrategia de control. Todos los bloques funcionales tienen entradas y salidas. Es posible conectarlo
desde cualquier parametro, pero solo es posible conectarlo a aquellos parametros que sean modificables en el
modo de operario. Un bloque funcional puede incluir todos los parametros que sean necesarios para confi-
gurar o aplicar el algoritmo. Las entradas y salidas consideradas mas Utiles se muestran siempre. En la mayor
parte de los casos sera necesario conectarlas todas para que el bloque pueda ejecutar una tarea util.

Los bloques funcionales que no aparezcan difuminados en el esquema en arbol (panel izquierdo) pueden ser
arrastrados y colocados en el diagrama. Para desplazar el bloque en el diagrama se utiliza el ratén.

A continuacién se muestra un bloque matematico como ejemplo. Cuando la informacién del tipo de bloque
pueda modificarse (como en este caso), haga clic sobre el cuadro con la flecha hacia abajo para mostrar un
cuadro de dialogo que permite editar el valor.

Si es necesario conectar desde un parametro que no se muestre como salida recomendada, haga clic en
el icono Click to Select Output’ en el angulo inferior derecho para mostrar un listado completo de los
parametros del bloque (figura 7.3.2c, abajo). Haga clic en uno de ellos para iniciar la conexion.

- (X]

E Eln2 E E Current Yalue 0Ff (0]
- EEE gl
Mew Yalus 0ff (0]
Fosition in Add (1) Iy
. Sub 2]
execution order Mul (3]
Div (4]
AbeDif (5]
Selkax (B
Selin [7) -
Figura 7.3.2a Ejemplo de bloque funcional B8 ver Blogue de Funcién
Menu contextual de bloque funcional Retablear Conexiones
. . Re-Route Inpuk Wires
Haga clic con el botén derecho del ratén en el bloque funcional para mostrar el Re-Route Output Wires
menua contextual. Shiaw Wires Using Tags

. . . . . Oculkar Conexiones no cableadas
Vista de bloque funcional Muestra una lista de parametros relacionados con el bloque

funcional. Es posible mostrar los parametros ocultos deselec- & Cortar Clrld
cionando Hide Parameters and Lists when not Relevant en el Copiar Chri+C
menU Options, objeto Parameter availability Settings. B Pegar Chrbty
Retrazar conexiones Vuelve a trazar todos los cables relacionados con el bloque * Borrar Del
funcional. Undelste
Retrazar conexiones de entrada Editar Walor de Parimetro. ..
Redibuja todos los cables de entrada relacionados con el blo- Propiedades del Pardmetra. ..
que funcional. @ Parameter Help, .,

Retrazar conexiones de salida
Redibuja todos los cables de salida relacionados con el bloque
funcional.

Mostrar conexiones mediante etiquetas
Las conexiones no se dibujan, sino que se indican los puntos inicial
y final mediante etiquetas. Reduce la marafia de cables en los
diagramas donde el origen y el destino estan muy separados.

Math2 1
suma (1) 10.AnalogOP 2
In1 Out—{I0.AnalogOF 2 Main Py
"7 YoltsOto10 0y [
7 0 Edain.F'V Main.hﬂeas\g
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7.3.2 DETALLES DE FUNCIONAMIENTO DEL EDITOR DE CABLEADO (cont.)
MENU CONTEXTUAL DEL BLOQUE FUNCIONAL (cont.)

Ocultar conexiones sin cable
Solo muestra aquellos parametros que estan conectados.

Cortar Permite mover uno o mas objetos seleccionados al portapapeles, listo para pegarlos en
otro diagrama o compuesto, o para utilizarlos en una ventana Watch o un alcance OPC. Los
objetos originales se sombrean y los bloques funcionales y cables aparecen punteados hasta
la siguiente descarga, después de la cual se eliminaran del diagrama. Atajo de teclado =
<ctrl>+<X>. Es posible deshacer las operaciones de cortar realizadas desde la Gltima descar-
ga utilizando el icono Undo de la barra de herramientas, seleccionado Undelete o utilizando
el atajo de teclado <ctrl>+<Z>.

Copiar Permite copiar uno o mas objetos seleccionados al portapapeles, listo para pegarlos en
otro diagrama o compuesto, o para utilizarlos en una ventana Watch o un alcance OPC.

Los objetos originales permanecen en el diagrama de cableado actual. Atajo de teclado =
<ctr[>+<C>. Si los objetos se pegan en el mismo diagrama del que fueron copiados, todos
los objetos se replicaran con instancias de bloques diferentes. Si esto produce mas instancias
de un bloque de las que haya disponibles, aparece un error que muestra los detalles de los
objetos que no pudieron copiarse.

Pegar Copia objetos del portapapeles al diagrama de cableado actual. <Ctr[>+<V>. Si los objetos
se pegan en el mismo diagrama del que fueron copiados, todos los objetos se replicaran con
instancias de bloques diferentes. Si esto produce mas instancias de un bloque de las que haya
disponibles, aparece un error al pegar que muestra los detalles de los objetos que no pudie-
ron copiarse.

[ Salvar l [ Imprirnie ] [ Sin Detalles l

Log del Menzajes:

Eztada D ezcripoidn - !

Infarmacidn  Paste

Informacion Paste Block 10.AnalogOP

Errar There aren't enough 10 Analog0 P bloques
Informacidn Paszte Block 10.AnaloglP

Informacion  write parameters for block 10 AnaloglP 2
Informacian write parameters for block 10.AnaloglP 2
Informacion  Paste Block Modultr

Informacian  write parameters for block Modulr 2
Informacion  write parameters for block Modul 2
Informacian  Paste Block Mebwark

Informacian  write parameters for block Metwork, 2
lrbrrmnaciden Wribe narametars Far bloek Bebward 2

< | & |
[ ]

: : : ] Cerrar
[ liCenar al completarse satisfactoniaments

Eliminar Marca todos los objetos seleccionados para eliminarlos. Estos objetos aparecen punteados
hasta la siguiente descarga, después de la cual se eliminaran del diagrama. Atajo de teclado
= <Del>.

Deshacer borrar Deshace las operaciones de Eliminar y Cortar realizadas en los objetos seleccionados desde la
Gltima descarga.

Traer al frente Trae los objetos seleccionados al frente del diagrama.

Enviar al fondo Envia los objetos seleccionados al fondo del diagrama.

Modificar valor de parametro...
Este menu esta activo si se pasa el cursor sobre un parametro modificable. Al seleccionar
este objeto del mend, aparece una ventana desplegable que permite al usuario modificar el
valor del parametro.

Propiedades de parametro...
Este mend esta activo si se pasa el cursor sobre un parametro modificable. Al seleccionar
este objeto del menu, aparece una ventana desplegable que permite al usuario ver las propie-
dades del parametro y, ademas, ver la ayuda del parametro (haciendo clic en la ficha Help).

Ayuda de parametro...Muestra las propiedades del parametro y la informacién de ayuda para el bloque funcional
o parametro seleccionado, dependiendo de la posicién del cursor al hacer clic con el botén
derecho del ratén.
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7.3.2 DETALLES DE FUNCIONAMIENTO DEL EDITOR DE CABLEADO (cont.)

CONEXIONES

Crear una conexién

Control 2
Main.PY Diag Status|:

1. Arrastre dos (0 mas) bloques al diagrama desde el esquema de  |Main.SF Diag.Output|:
bloques funcionales. m Diag.PAOP
2. Inicie una conexién haciendo clic sobre la salida recomendada 3'_'. %El {~ Contral 2
o sobbre el icono Click to Select Output en el angulo inferior = 4l Setup
derecho del bloque para invocar el dialogo de conexién y hacer {I+ Standby
clic en el parametro requerido. Las conexiones recomendadas i+ ErLimit
se muestran con el simbolo de un enchufe verde; otros parame- - TransferEn
tros disponibles aparecen en amarillo. Al hacer clic en el botén {I+ FFType
rojo, se muestran todos los parametros. Para rechazar el dialogo 1 BleedScals
de conexion, pulse la tecla escape del teclado o haga clic en la X = - Main
en el angulo inferior izquierdo del cuadro de dialogo. - Fv
3. Después de iniciar la conexion, aparece una linea punteada des- - 5P
de la salida hasta la posicion actual del raton. Para completar la {D' T
conexion, haga clic en el parametro de destino requerido. =& P'ag b
4, Las conexiones permanecen punteadas hasta que se descargan. [g]@

Figura 7.3.2c Cuadro de dialogo de selec-

Trazado de conexiones cién de salida

Al efectuar una conexion, el cable se traza automaticamente.

El algoritmo de trazado automatico busca un camino libre entre los dos bloques. Es posible volver a trazar
automaticamente una conexién utilizando los menuds contextuales o haciendo doble clic en ella. Es posible
modificar manualmente un segmento de conexion arrastrandolo. Si se mueve el bloque al que esta conecta-
do, el extremo de la conexion se mueve con él y conserva su trayectoria en la medida que sea posible.

Si se selecciona una conexién haciendo clic en ella, aparece con pequefias cajas en sus angulos.
Menu contextual de cable

Haga clic con el botén derecho en un cable para acceder al menu contextual del bloque del cable:
Forzar interrupciéon Cuando las conexiones forman un bucle, debe introducirse

de ejecucion

un punto de interrupciéon, donde el valor escrito en el bloque
procede de la Gltima fuente ejecutada en el ciclo anterior. iTools
coloca automaticamente una interrupcién, que aparece en rojo.
Force Exec Break permite al usuario definir donde debe colo-

Force Exec Break
Task Break
Recablear Conexidn

carse la interrupcién. Las interrupciones restantes aparecen en e Tags

negro. Find Start
Interrupcion de tarea Cada bloque de red y los bloques de E/S relacionados, cableado, Find End

etc. representan una tarea, normalmente relacionada con una

fase de potencia concreta (el bloque de red uno esta relacionado

con la fase uno, el bloque de red dos con la fase dos, etc.). Asi,

las distintas tareas se sincronizan a menudo con fases diferentes. % Borrar

Una interrupcion de tarea garantiza que para cualquier cablea- ' Ut

Retrazar conexion

Usar etiquetas

Encontrar inicio
Encontrar final

do entre tareas, la temporizacion se retrase seglin sea necesario
para evitar problemas de fase. Las interrupciones de tareas
aparecen en azul.

Sustituye la trayectoria actual de la conexién por una nueva ruta
generada desde cero.

Alterna entre el modo de conexiones y etiquetas entre los pa-
rametros. El modo de etiquetas es Gtil para origenes y destinos
que estén muy separados.

Va hasta el origen de la conexién.

Va hasta el destino de la conexién.

Cortar, copiar y pegar No se utiliza en este contexto.

Traer al frente
Push To Back.
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7.3.2 DETALLES DE FUNCIONAMIENTO DEL EDITOR DE CABLEADO (cont.)
MENU CONTEXTUAL DEL CABLE (cont.)

Eliminar

Deshacer borrar
Traer al frente
Enviar al fondo

Colores del cable
Negro

Rojo

Magenta
Morado
Verde

CABLES GRUESOS

Marca el cable para su eliminacion. El cable aparece como una linea discontinua (o eti-
quetas discontinuas) hasta la siguiente descarga. Es posible deshacer la operacién hasta
después de la siguiente descarga.

Deshace los efectos de la operacion de eliminar hasta la siguiente descarga, después de
la cual se desactivara.

Trae el cable al frente del diagrama.

Envia el cable al fondo del diagrama.

Cable con funcionamiento normal

El cable se conecta a un parametro no modificable. El bloque de destino ha rechazado
los valores.

Un cable con funcionamiento normal con el cursor del ratén encima.

Un cable rojo con el cursor del ratén encima.

Cable nuevo (la linea verde discontinua pasa a negro continuo después de la descarga).

Al intentar conectar bloques situados en tareas diferentes, si no se inserta una interrupcién de tarea, todos los
cables afectados se resaltaran al dibujarlos con una linea mas gruesa de lo normal. Los cables gruesos siguen
ejecutandose, pero los resultados son imprevisibles, ya que la unidad no puede resolver la estrategia.

COMENTARIOS

Los comentarios se afiaden a un diagrama de cableado arrastrandolos desde el esquema en arbol de bloques
funcionales hasta el diagrama. En cuanto se suelta el ratén, se abre un cuadro de didlogo que permite intro-
ducir el texto del comentario.

Se utilizan retornos de carro para controlar la anchura del comentario. Una vez completo el texto, Aceptar
hace que el comentario aparezca en el diagrama. No hay limite en el tamafio de un comentario. Los comen-
tarios se guardan en el instrumento junto a la informacién del disefio del diagrama.

Es posible vincular los comentarios con bloques funcionales y cables haciendo clic sobre el icono de la cade-
na en el angulo inferior derecho del cuadro de comentario y, después, haciendo clic de nuevo en el bloque
o cable deseado. Se dibuja una linea discontinua hasta la parte superior del bloque o el segmento de cable
seleccionado (figura 7.3.2f).

Nota: Después de vincular el comentario, el icono de la cadena desaparece. Vuelve a aparecer al co-
locar el cursor del raton sobre el angulo inferior derecho del cuadro de comentario, como muestra la
siguiente figura 7.3.2f.

MenU contextual de comentario

Modificar

Desvincular
Cortar

Copiar
Pegar

Eliminar
Deshacer borrar

Abre el cuadro de didlogo comentario para modificar el texto del # Editar
comentario. Urdiok

Elimina el vinculo actual del comentario. ¥ Comar  Cilix
Mueve el comentario al portapapeles, listo para copiarlo en otro Copiar  Clrl4C
lugar. Atajo de teclado = <ctr[>+<X>. B Pegar iy
Copia el comentario del diagrama de cableado al portapapeles, listo  w g, Del
para copiarlo en otro lugar. Atajo de teclado = <ctr|[>+<C>. Undslete
Copia un comentario del portapapeles al diagrama de cableado.

Atajo de teclado = <ctrl>+<V>, Traer al frente

Push To Back,

Marca el comentario para eliminarlo en la proxima descarga.
Deshace la orden de eliminar si ain no se ha llevado a cabo la des-
carga.
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

7.3.2 DETALLES DE FUNCIONAMIENTO DEL EDITOR DE CABLEADO (cont.)

MONITORES

Se afiaden puntos de monitorizacion a un diagrama de cableado arrastrandolos desde el esquema en arbol de
bloques funcionales hasta el diagrama. Un monitor muestra el valor actual (actualizado segun la velocidad de
actualizacion de la lista de parametros de iTool) del parametro al que esta vinculado. Por omisién, se muestra
el nombre del parametro. Para ocultar el nombre del parametro, haga doble clic en el cuadro del monitor

o utilice la opcion Show Names en el mena contextual (clic derecho) para ocultar o mostrar el nombre del
parametro.

Es posible vincular los monitores con bloques funcionales y cables haciendo clic en el icono de la cadena en el
angulo inferior derecho del cuadro y, después, haciendo clic de nuevo en el parametro deseado. Aparece una
linea discontinua hasta la parte superior del bloque o el segmento de cable seleccionado.

Nota: Después de vincular el monitor, el icono de la cadena desaparece. Vuelve a aparecer al colocar
el cursor del ratén sobre la esquina inferior derecha del cuadro del monitor.

|Cummentari0| UsrVal 2 J

! 0,00 [
i Bval Wal
Timer 3 ;
; g O
onPulse (116 —_
In DUt
Triggered =
0 out= Cff (0

Figura 7.3.2f Aspecto de comentario y monitor

Menu contextual de monitor
Mostrar nombres Muestra u oculta los nombres de parametros en el cuadro de monitor.

Desvincular Elimina el vinculo actual del monitor. v Mostrar Nombres
Cortar Mueve el monitor al portapapeles, listo para copiarlo en otro Uik
lugar. Atajo de teclado = <ctrl>+<X>. % Cortar Chrbes
Copiar Copia el monitor del diagrama de cableado al portapapeles, lis- Copiar ChrleC
to para copiarlo en otro lugar. Atajo de teclado = <ctr[>+<C>. B2 Pegar Chrl+y
Pegar Copia un monitor del portapapeles al diagrama de cableado. x Ei::l;te pel
Atajo de teclado = <ctrl>+<V>,
Eliminar Marca el monitor para eliminarlo en la préxima descarga. ;LZ:r:D':::;e
Deshacer borrar Deshace la orden de eliminar si alin no se ha llevado a cabo la
descarga. @ Parameter Help. ..
Traer al frente Mueve el objeto a la capa superior del diagrama.
Enviar al fondo Mueve el objeto a la capa inferior del diagrama.

Ayuda de parametro Muestra la ayuda de parametro para el objeto.

DESCARGA

Al abrir@editor de cableado, se lee el diagrama de cableado actual desde el instrumento. No se reali-

zan cambios en la ejecucion o el cableado de bloques funcionales del instrumetno hasta que se pulsa el
botén descarga. Cualquier cambio realizado mediante la interfaz del operario después de abrir el editor
se pierde al descargar.

Cuando se suelta un bloque en el diagrama, se cambian los parametros del instrumento para que estén
disponibles los parametros para dicho bloque. Si se realizan cambios y se cierra el editor sin grabarlos, se
produce un retardo mientras el editor elimina estos parametros.

Durante la descarga, el cableado se escribe en el instrumento, que después calcula el orden de ejecuciéon
de bloque y comienza a ejecutar los bloques. Después, se escribe el disefio del diagrama, incluidos los
comentarios y monitores, en la memoria flash del instrumento, junto a los ajustes actuales del editor. Al
volver a abrir el editor, el diagrama aparece seglin era cuando se descargé por Ultima vez.
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7.3.2 DETALLES DE FUNCIONAMIENTO DEL EDITOR DE CABLEADO (cont.)

COLORES

Los objetos del diagrama tienen los siguientes colores:

Rojo

Azul
Verde
Magenta

Morado
Negro

Los objetos que ocultan total o parcialmente otros objetos y los objetos ocultos total o parcial-
mente por otros objetos. Cables conectados a parametros no modificables o no disponibles.
Interrupciones de ejecucion. Ordenes de ejecucién de bloque para la tarea 1.

Parametros no disponibles en bloques funcionales. Ordenes de ejecucién de bloque para la
tarea 4. Interrupciones de tareas.

Los objetos afadidos al diagrama desde la Ultima descarga se muestran como lineas verdes
discontinuas. Ordenes de ejecucién de bloque para la tarea 2.

Todos los objetos seleccionados o cualquier objeto sobre el que se coloque el cursor.

Cables rojos sobre los que se coloque el cursor del ratén.

Todos los objetos afiadidos al diagrama antes de la Gltima descarga. Ordenes de ejecucion de
bloque para la tarea 3. Interrupciones de tareas. Interrupciones de ejecucién redundantes.
Texto de comentarios y monitores.

MENU CONTEXTUAL DEL DIAGRAMA

Cortar

Copiar

Pegar

Retrazar conexiones

Alinear arriba

Alinear izquierda

Distribuir uniformemente

Eliminar

Deshacer borrar
Seleccionar todo
Crear compuesto

Renombrar

Copiar grafico

Guardar grafico...

Copiar fragmento
al archivo...

Pegar fragmento
desde archivo
Centrar

Solo esta activo cuando se hace clic con el botén derecho

del ratéon en el rectangulo que aparece al seleccionar mas # Cortar Chrl+¥
de un objeto. Mueve la seleccion del diagrama al portapa- Copiar Chrl+C

peles. Atajo de teclado = <ctrl>+<X>.

Como para Cortar, pero la seleccién se copiay el ori-

ginal permanece en el diagrama. Atajo de teclado =
<ctrl>+<C>.

Copia el contenido del portapapeles en el diagrama. Atajo
de teclado = <ctrl>+<V>.

Vuelve a trazar todos los cables seleccionados. Sino se se- ¥ parrar

E Pegar Chrl+Y
Recablear Conexiones
Alinear Arriba
Alinear Izq.

Separar

lecciona ningln cable, se vuelven a trazar todos los cables. Undelate
Alinea el extremo superior de todos los bloques del area
seleccionada. Selec Todo

Allnea‘ el extremo izquierdo de todos los bloques del area Crear un Conjunta
seleccionada.

Coloca los objetos seleccionados de forma que sus angulos
superiores izquierdos estén distribuidos uniformemente en
el diagrama. Haga clic en el objeto que vaya a estar mas a
la izquierda y, después, seleccione los demas objetos con
<ctrl>+<clic izquierdo> en el orden en el que vayan a
aparecer.

Marca el objeto para eliminarlo en la préxima descarga. La
operacion puede deshacerse hasta la siguiente descarga.
Deshace la operacion de Eliminar el objeto seleccionado.
Selecciona todos los objetos del diagrama actual.

Solo esta activo cuando se hace clic con el botén derecho
del ratén, en el diagrama superior, dentro del rectangulo que aparece al seleccionar mas de un
objeto. Crea un nuevo diagrama de cableado, como se describe en Compuesto (abajo).
Permite introducir un nuevo nombre para el diagrama de cableado actual. Este nombre apare-
ce en la ficha correspondiente.

Copia los objetos seleccionados (o todo el diagrama si no se selecciona ningln objeto) en el
portapapeles como metaarchivo de Windows, que puede pegarse en una aplicaciéon de docu-
mentacion. Los cables que entran o salen de la seleccién (en su caso) se dibujan en modo de
etiquetas.

Igual que para Copiar grafico, pero se guarda en el archivo indicado por el usuario en lugar de
al portapapeles.

Copia los objetos seleccionados en un archivo indicado por el usuario en la carpeta My iTools
Wiring Fragments, situada en My Documents.

Permite al usuario seleccionar un fragmento almacenado para incluirlo en el diagrama de
conexiones.

Coloca la ventana de visualizacién en el centro de los objetos seleccionados. Si se ha pulsa-

do previamente en Seleccionar todo, la ventana de visualizacion se sitta sobre el centro del
diagrama.

Rename

Copiar Grafico

Salvar Grafica, ..

Copiar Fragmenko & Fichero, .,
Peqgar Fragmento desde Fichero, ..
Centrar

Lawout automatico
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7.3.2 DETALLES DE FUNCIONAMIENTO DEL EDITOR DE CABLEADO (cont.)

COMPUESTOS

Se utilizan compuestos para simplificar el diagrama de cableado de nivel superior, al permitir colocar cualquier
numero de bloques funcionales en una caja, cuyas entradas y salidas funcionan del mismo modo que las de un
bloque funcional normal.

Cada vez que se crea un compuesto, aparece una nueva ficha en la parte superior del diagrama de cableado.
En principio, los compuestos y sus fichas se llaman Compuesto 1, Compuesto 2, etc. pero puede cambiar este
nombre haciendo clic sobre el compuesto con el boton derecho del ratén en el diagrama de nivel superior

o en cualquier punto de un compuesto abierto; después, seleccione Renombrar y escriba la cadena de texto
deseada (max. 16 caracteres).

Los compuestos no pueden contener otros compuestos (es decir, solo pueden crearse en el diagrama de nivel
superior).

Creacion de compuestos

1.

Los compuestos vacios se crean en el diagrama de nivel superior al hacer clic
en el icono Crear compuesto en la barra de herramientas. K5
También pueden crearse compuestos seleccionando uno o mas bloques Crear Aplanar
funcionales en el diagrama de nivel superior y, a continuacién, haciendo clic compuesto | compuesto
en el icono Crear compuesto de la barra de herramientas. Los elementos

seleccionados pasaran del diagrama de nivel superior al nuevo compuesto.

Los compuestos se eliminan (aplanan) seleccionando el objeto correspondiente en el menu del nivel su-
perior y, a continuacion, haciendo clic en el icono Aplanar compuesto en la barra de herramientas. Todos
los objetos incluidos anteriormente en el compuesto aparecen en el diagrama de nivel superior.

El cableado entre el nivel superior y los parametros del compuesto se realiza haciendo clic en el parame-
tro origen y, después, seleccionado el compuesto (o la ficha del compuesto) antes de pulsar en el para-
metro destino. El cableado desde el parametro de un compuesto hasta un parametro del nivel superior o
entre dos compuestos se realiza de igual manera.

Los bloques de funcién sin utilizar pueden moverse a los compuestos arrastrandolos desde el esquema

en arbol. Los bloques existentes pueden arrastrarse desde el diagrama de nivel superior o desde otro
compuesto hasta la ficha relacionada con el compuesto destino. Los bloques se sacan de los compuestos
al diagrama de nivel superior 0 a otro compuesto de igual manera. También es posible copiar y pegar los
bloques funcionales.

Los nombres por defecto de los compuestos (por ejemplo, Compuesto 2) solo se utilizan una vez, de
modo que, por ejemplo, si se han creado los Compuestos 1y 2, y después se elimina el Compuesto 2, el
siguiente compuesto se llamara Compuesto 3.

Es posible arrastrar los elementos del nivel superior hasta los compuestos.
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7.3.2 DETALLES DE FUNCIONAMIENTO DEL EDITOR DE CABLEADO (cont.)

PISTAS DE LA HERRAMIENTA

Al colocar el cursor sobre el bloque, aparecen «pistas» que describen la parte del bloque que se encuentra
bajo el cursor. Para los parametros de bloques funcionales, las pistas muestran la descripcion del parametro,
su nombre OPC y, si se ha descargado, su valor. Aparecen pistas similares al colocar el cursor del raton sobre
las entradas, las salidas y muchos otros objetos en la pantalla de iTools.

Un bloque funcional se activa arrastrandolo al diagrama, cableandolo y, finalmente, descargandolo al instru-
mento. En principio, los bloques y los cables relacionados se dibujan con lineas discontinuas y, cuando estan
en este estado, la lista de parametros del bloque esta activada pero el instrumento no lo ejecuta.

El bloque se afiade a la lista de ejecucidén de bloques funcionales del instrumento al pulsar el icono Descargar;
entonces, los objetos aparecen con lineas continuas.

Si se elimina un bloque ya descargado, se muestra en el diagrama de forma sombreada hasta que se pulsa el
botén de descarga. (Esto se debe a que el instrumento todavia lo ejecuta, asi como las conexiones que entran
y salen del mismo). Al descargarlo, se eliminara de la lista de ejecucién del instrumento y del diagrama). Es
posible deshacer la operacién de eliminar un bloque sombreado, segln se describe arriba en Men( contextual.

Cuando se elimina un bloque sombreado, desaparece inmediatamente.
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7.4 EXPLORADOR DE PARAMETROS

Esta

5.

En c

vista se muestra:

Al hacer clic en el icono Explorador de parametros en la barra de herramientas.
Al hacer doble clic en el bloque correspondiente en el esquema en arbol o en el editor de cableado grafico.

Al seleccionar Vista de bloque funcional en el menl contextual del bloque funcional en el Editor de ca-
bleado grafico.

Al seleccionar Explorador de parametros en el menu View.
Utilizando el atajo de teclado <Alt>+<Intro>

ada caso, los parametros del bloque de funcién aparecen en la ventana de iTools en forma de fichas,

como en el ejemplo de la siguiente figura 7.4a.

B (=1[ES

Fichero Dispositiva  Explorer  YWiew Opciones  Wwindow  Avuda

[&] Graphical wiring  [EH Parameter Explorer B Fieldbus [j0 Gateway  [B] Device Panel &;‘a’ watchiRecipe [ User Pages ﬁ OPC Scope

Q . £ .

Vigws Avuda

@ﬁﬂ@hq}-x‘?'

Mew File  Open File Load Save Prink Scan Afiadir Remave

[) I aRrer RNt == TCPIP1.123-456-789-100-502-ID001-EPower - Parameter Explorer... [= |[0][3&S
= | G i
Meas | Selup | AlmDis | AlmDet | AlmSig || AlmLat || Almack | AlmStop|
3 | » | Hombre | Deseripeidn | Direccion| Yalor| wired From -~
i Te—— == MetType Tipo de red definido en la co 307 1PFH1] = i
A Browse |@ Fitnd | A\ asimum taximum Yoltage of the stac 321 BOON (0] = |
0 ; ______ = A WlineMominal | %alor nominal de linea . 304 230,00
i & |r|n|-c;| —, o WloadMominal | Tensidn de carga nominal | 308 230,00
#- ] Mathz # Masimum  Coriente méwimade lapla 310 Stack1004 (5] =
-] Modultr # Nominal Cortierte nominal de la pila 209 100,00
=0 Metwork HeatzinkTmax | Temperatura masima del disiy 290 107
=R B & WdipsThreshald | Umbral de caida de tensidn 291 5 i
& [ Meas Vi FreqDrittThreshe imbral de deriva de la frecus 9 0,50
[ setup : & ChopOffThreshe Umbral de chop-off 1 | 292 120
#-] almbis AP ChopOfiThreshc Umbral de chop-off 2 293 200 —
#- ] AlmDet & ChopOfiib Mimero eventos de chap-off 294 5
=2 Almsig = & ChopOffwfindow Plazo de chop-off | 295_ B0
&2 AlmLat & OvervoltThreshs Umbral de sobretensidn 296 ]
(T Almack, 3 { UndervaltThresl Umbral de subtensidn 297 10 ‘;_” b,
|
Figura 7.4a Ejemplo de tabla de parametros
La figura superior muestra el disefio por defecto de la tabla. Es posible afiadir o eliminar columnas de la vista

mediante el objeto Columnas del explorador o los menus contextuales (figura 7.4b).
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7.4 EXPLORADOR DE PARAMETROS (cont.)

View Opciones  Window Copiar parémetro ChelC
Copiar parametro Zhrl+C Parameter Properties. ..
Parameter Properties. .. @ Parameter Help...  shift+F1
@ Parameter Help,.,  Shift+F1 Edit Wire. ..
Paste Wire

Borrar Conexian

Follows Wire

Columns

4 v Descripcidn

Columns Descripcidn v Direccion
Direccion de pantalla... v Direccion Limnites
Limites v Wired From
Menu de explorador v Wired From Menu contextual Comentarios
Comentarios

Figura 7.4b Activar/desactivar columna

7.4.1 Detalle del explorador de parametros

La figura 7.4.1a muestra una tabla de parametros habitual. Este parametro en concreto tiene una serie de sub-
carpetas asociadas, cada una de las cuales se representa mediante una ficha en la parte superior de la tabla.

= TCPIP1.149-121-133-162-502-1D001-EPower, - Parameter Explorer (Network. 1) rX
Ll —fa
Meas | Setup | AlmDis | AlmDet | AlmSig || AlmLat | Almdck || AlmStop|
| Nombre | Descripeidn | Direccidn| Walor| Limite Baijo| Lirite Alto| Wwired From A
Frequency Frecuencia de la linea 280 000 -1 0000000000,00 1 0000000000, B0 il
"t Medida de tenzidn de linea pasts 0,00 -10000000000,000 1000000000000
| Iz de la carga 289 0,00 -10000000000,00 1 0000000000,00
lzqBurst Walor cuadratico medio de la 263 0,00 -10000000000,00 70000000000, 00
lzq Walor cuadratico de la corier 264 0,00 -10000000000.00  10000000000,00
i Yims de la carga 2ER 0,00 -10000000000,00 1 0000000000,00
WaqBurst Walor cuadratico medio de la 281 0,00 -10000000000.00  10000000000,00
Wan Walor cuadratico de la tensicn 270 0,00 -10000000000,00 1 0000000000,00
FBurst Medida de potencia real en g 272 000 -1 0000000000,00 1 0000000000, B0
F Medida de potencia real 273 000 -10000000000,00 10000000000, 00 =
5 Medida de potencia aparentg 274 000 -1 0000000000,00 1 0000000000, B0
FF Factor de potencia 275 0,00 -10000000000,00 1 0000000000,00
0 Potencia reactiva 276 0,00 -10000000000.000  70000000000,00 v
4 | >
Metwork.1.Meas - 15 parameters [16 hidden]

Figura 7.4.1a Tabla de parametros habitual

Notas

1.

No es posible modificar los parametros en azul (solo lectura). En el ejemplo anterior, todos los pa-
rametros son de solo lectura. Los parametros de lectura/grabacion son negros y tienen el simbolo
de un lapiz en la columna de acceso lectura/grabacion en el extremo izquierdo de la tabla. Apare-
cen algunos de estos elementos en la anterior figura 7.4a.

Columnas. La ventana del explorador por defecto (figura 7.4a) contiene las columnas Nombre, Des-
cripcién, Direccion, Valor y Cable desde. Como puede verse en la figura 7.4b, es posible seleccionar
las columnas que desea mostrar hasta cierto punto mediante el menu del explorador o el menu
contextual. Se han activado los limites para el ejemplo anterior.

Parametros ocultos. Por omisién, iTools oculta los parametros que se consideran irrelevantes en el
contexto actual. Estos parametros ocultos pueden mostrarse en la tabla utilizando el ajuste Dis-
ponibilidad de parametros en el ment Opciones (figura 7.4.1b). Estos objetos se muestran con el
fondo sombreado.

En el angulo inferior izquierdo de la pantalla se muestra la ruta completa de la lista de parametros
mostrada.
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7.4.1 DETALLE DEL EXPLORADOR DE PARAMETROS (cont.)

“ @ window  Help

2 Scaling...
e N
Loac Shows Device Names

v Show Labels on Toolbars

Panel Views Position o i Parameter Availability Settings

Cloning. .. Hide Parameters and Lists when Mat Relevant
Update Rates... MNate: it may be necessary to marwally refresh iTools to
Decirmal Places » reflect current zettings.  Thiz cat be done by pressing

Shift+F5.
Parameter Availability Setkings. .. t

- Parameter List Cursar Opkions. ..

Fheu Barametars in Rrowes Find [ Parameter Yalue Selections Restricted by Current Limits

[ oK l ’ Cancel

Figura 7.4.1b Mostrar/ocultar parametros

7.4.2 Herramientas del explorador

Sobre la lista de parametros aparece una serie de iconos de herramientas:

=
=T

Volver a: y Avanzar a: El explorador de parametros contiene un bifer historico de hasta 10 listas que se
han recorrido en la instancia actual de la ventana. Los iconos Volver a: (nombre de lista) y Avanzar a:
(nombre de lista) permiten retroceder y avanzar en la secuencia de la lista de parametros.

Si se coloca el cursor del ratén sobre el icono de la herramienta, se muestra el nombre de la lista de para-
metros que aparece si se hace clic en el icono. Al hacer clic en la flecha, se muestra una lista de hasta 10
de las listas visitadas anteriormente, que el usuario puede seleccionar. Atajo de teclado = <ctr|>+<B> para
retroceder y <ctrl>+<F> para avanzar.

Subir un nivel y Bajar un nivel. Para los parametros anidados, estos botones permiten al usuario recorrer
los niveles en vertical. Atajos = <ctr|>+<U> para Subir un nivel y <ctr|>+<D> para Bajar un nivel.

Colocar imperdible para dar a la ventana un alcance global. Al hacer clic en este icono, se muestra perma-
nentemente la lista de parametros actual, incluso aunque otro instrumento sea el dispositivo actual.

7.4.3 Menu contextual

Copiar parametro Chel+C

Parameter Properties. ..
@ Parameter Help..,  Shift+F1

Edit Wire...

Paste Wire

Barrar Conexion

Follow YWire

Colurnns r
Copiar parametro Copia el parametro seleccionado al portapapeles.
Propiedades de parametro Muestra las propiedades del parametro seleccionado.
Ayuda de parametro... Muestra informacion de ayuda para el parametro seleccionado.
Editar/pegar/Borrar/Seguir cable No se utiliza en esta aplicacion.
Columnas Permite al usuario activar/desactivar una serie de

columnas de la tabla de parametros (figura 7.4b).
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7.5 PUERTA DE ENLACE FIELDBUS [ Fieldbus i Gateway

i TCPIP1.123-456-789-100-502-ID001 -EPower - Fieldb... [= |[B]fX]
-m

Drefinicion Entrada | Output Definition
| Mombre [ tfired Fram ~
| & Inputd Cortral. 1.4 ain Py i
A |nputd? Cortral, 2. M ain. P
A |nputd3 Contral. 3.Main. P
A |nputDd Cortrol, 4. M airn. Py
A |nputls [no cableada]
A& |nputls (o cableada)
A Inputd? [no cableado)
A |nputDs (o cableada)]
A7 Inputds [no cableado)
A |rputl (o cableada)] B
A lnout [ho cahleadal

Figura 7.5a Lista de parametros habitual de la puerta de enlace Fieldbus

Puede ser necesaria una unidad maestra Profibus para trabajar con unidades esclavas de distintos fabri-
cantes y con funciones diferentes. Ademas, hay muchos parametros que no son necesarios para la uni-
dad maestra de la red. La puerta de enlace Fieldbus permite al usuario definir los parametros de entrada
y salida disponibles a través del enlace Profibus. Después, la unidad maestra podra trazar los parametros
del dispositivo seleccionado, por ejemplo, en los registros de entrada/salida PLC o, en caso de que se use
un paquete de supervision (SCADA), en un ordenador personal.

Los valores de cada unidad esclava (los datos de entrada) han sido preparados por la unidad maestra,
que después ejecuta un programa de control, como un programa de légica de escalera. El programa
genera un juego de valores (los datos de salida) y los carga en el juego de registros predefinido para
transmitirlo a las unidades esclavas. Este proceso se llama intercambio de datos E/S y se repite continua-
mente para proporcionar un intercambio de datos E/S ciclico.

Como muestra la anterior figura 7.5a, hay dos fichas en el editor, llamadas Definicién de entrada y Defini-
cién de salida. Las entradas son los valores enviados desde la controladora a la unidad maestra Profibus.
Las salidas son los valores recibidos desde la unidad maestra y utilizados por la controladora (por ejem-
plo, puntos de consigna escritos desde la unidad maestra).

Nota: Los valores de Profibus sobreescriben las modificaciones realizadas desde la interfaz del ope-
rario.

El procedimiento para seleccionar variables es el mismo para las fichas de

definicion de entrada y de salida: = %[E_-Ttlml o
1. Haga doble clic en la siguiente posicidn disponible en la tabla de g i
datos de entrada o salida y seleccione la variable que desea asignar. a@
Una ventana emergente (figura 7.5b) muestra un navegador en el gir"ansferw 1
que puede abrir una lista de parametros. 2 Transferspan
2. Haga doble clic en el parametro para asignarlo a la definicién de Dﬁitn
entrada. (3 Diag
(23 Almbis
2 Almiet v
[] Barrar Conexién
’ Shaw Help ] [ ak. l[ Cancelar ]

Figura 7.5b Ventana de explorador

Nota: Pueden dejarse huecos en la tabla si se desea.
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7.5 PUERTA DE ENLACE FIELDBUS (cont.)

Después de anadir a las listas todos los parametros necesarios, deben incluirse notas sobre cuantas entradas
cableadas contienen las areas de entrada y salida, pues esta informacioén es necesaria para configurar la unidad
maestra Profibus.

Notas

1. El estandar Profibus admite un maximo de 117 parametros de entrada y salida en total, pero la
mayoria de las unidades maestras Profibus no pueden gestionar este nimero. Es posible utilizar un
maximo de 16 parametros de entrada y 16 de salida utilizando el editor de puerta de enlace.

2. No se comprueba que las variables de salida sean modificables; si se incluye una variable de solo
lectura en la lista de salida, se pasaran por alto los valores enviados a través de las comunicaciones
ciclicas Profibus y no se mostrara ningun error.

Después de realizar los cambios en las listas de definicién de entrada y salida, deben descargarse en la
unidad controladora. Esto se realiza (simultaneamente en ambas tablas) haciendo clic en el botén Ac-
tualizar memoria flash del dispositivo situado en la parte superior izquierda de la ventana del Editor de la
puerta de enlace Fieldbus. La controladora se reinicia después de esta operacién.
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7.6 PANEL DEL DISPOSITIVO [E revice Panel

Al hacer clic en este icono de la barra de herramientas, aparece una representacién del instrumento conec-
tado (en linea o un clon) en la ventana de iTools. La interfaz del operario funciona como en el instrumento
real (nota 1) pero, en lugar de accionar los botones con la mano, se pulsan los objetos relevantes utilizando el
ratén. Los cambios efectuados en la interfaz del operario se reflejan en la pantalla de iTools y viceversa.

Es posible escalar la visualizacion segun sea necesario pulsando y arrastrando los extremos o las esquinas.
Notas

1.

Aparece una flecha arriba/abajo sobre la pantalla para las operaciones (como el reconocimiento de
alarmas del sistema) que requieran accionar simultaneamente las flechas arriba y abajo.

VA

2. Es posible reconocer los instrumentos reales porque la representacién en la pantalla es verde, mien-
tras que para los instrumentos clonados, la representacion es blanca (véase la siguiente figura 7.6).

*Hcceso
EntrAn

EUROTHERM EUROTHERM
= PR =

Figura 7.6 Visualizacion en linea (izquierda) y clon (derecha) del panel del dispositivo
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7.7 EDITOR DE VIGILANCIA/RECETAS f watchyReripe

El editor de vigilancia/recetas se abre haciendo clic en el icono Watch/Recipe, seleccionando Watch/Recipe
en el menu Views o utilizando el atajo de teclado <ctrl>+<A>. La ventana tiene dos partes: la parte izquierda
contiene la lista de vigilancia, y la derecha incluye uno o mas juegos de datos, al principio vacios y sin nombre.

La ventana vigilancia/recetas se utiliza:

1. Para supervisar una lista de parametros. Esta lista puede incluir parametros de listas de parametros muy
distintas y sin ninguna relacién en el mismo dispositivo. No puede contener parametros de dispositivos
diferentes.

2. Para crear juegos de datos de valores de parametros que puedan seleccionarse y descargarse en el dispo-
sitivo en la secuencia definida en la receta. Es posible utilizar el mismo parametro mas de una vez en la
misma receta.

M TCPIP1.123-456-789-100-502-1D001-EPower - Watch/Recipe Editor =3
DEEHWY + X Miee M -
Lista [Pardmetra | Descripcidn | Yalor
I FiringQOP. 1 tode Indicacion del modo) kode Burst [1] = = kxS
FiringJP.1 In Entrada del blogue ¢ 0.00 Rename Data Sek...  Chri+R
FiringQOP.1 LoadT ype Configuracian del tip HFMR (1] - [m MNew Data Set Chl+
FiringQOP. 2 tode Indicacion del modo) Mingdn modao [3] =
FiingdP.2 | In Enirada del blogue ¢ 0,00 (I Delete Dataset  crrl+Del
FiringOP.2 LoadType Corfiguracion del tip WFMF (1] = @8 Snapshot Yalues Chrl+A
&7 Clear Data Set Shift+Del
% Download Values Ctri+D
Copy Data Set Ctrl+C
< | 3

7.7.1 Crear una lista de vigilancia

Después de abrir la ventana, es posible afiadir parametros del siguiente modo. Los valores de los parametros
se actualizan en tiempo real, lo que permite al usuario supervisar simultaneamente una serie de valores.

ANADIR PARAMETROS A LA LISTA DE VIGILANCIA
1. Es posible arrastrar parametros a la lista de vigilancia desde otra area de la ventana de iTools (por ejem-
plo, desde la ventana del explorador de parametros, el editor de cableado grafico o el esquema en arbol).
El parametro se coloca en una fila vacia en la parte inferior de la lista o, si se suelta sobre un parametro
ya existente, se inserta encima de dicho parametro, y los parametros restantes bajan una posicion.

2. Es posible arrastrar los parametros desde una posicion de la lista hasta otra. En tal caso, se obtiene una
copia del parametro y el primero permanece en su posicién original.

3. Es posible copiar parametros con <ctr|>+<C>y pegarlos con <ctr[>+<V> tanto dentro de la lista como
desde una fuente externa, como la ventana del navegador de parametros o el editor de cableado grafico.

4. El botoén Insertar objeto 4L Puede utilizar el objeto Insertar parametro en el menu contextual o en la
receta, o bien el atajo <Insert> para abrir una ventana del navegador en la cual se selecciona un parame-
tro para insertarlo sobre el parametro actualmente seleccionaod.

CREAR JUEGOS DE DATOS

Después de afadir a la lista todos los parametros necesarios, seleccione el juego de datos vacio haciendo clic
en la cabecera de la columna. Rellene el juego de datos con los valores actuales mediante uno de los métodos
siguientes:

1. Haciendo clic en el icono Guardar valores actuales en un juego de datos &

(también conocido como la herramienta Instantanea de valores).
2. Seleccionando Instantanea de valores en el menu contextual (clic derecho) o la receta.
3. Mediante el atajo de teclado <ctr{>+<A>.
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7.71

CREAR UNA LISTA DE VIGILANCIA (cont.)

CREAR JUEGOS DE DATOS (cont.)

7.7.2

e

o Xed o

© BBE

b

7.7.3

Es posible modificar cada uno de los valores de los datos escribiendo directamente en las celdas de la rejilla. Es
posible dejar en blanco o borrar los valores de datos, en cuyo caso no se escribiran valores para los parametros al
descargar. Los valores de los datos se eliminan al borrar todos los caracteres de la celda y después pasando a otra
celda o pulsando <Intro>.

El juego se llama Juego 1 por defecto, pero puede cambiarse este nombre utilizando el objeto Renombrar juego de
datos en los menuUs contextual o de la receta, o bien utilizando el atajo de teclado <ctrl>+<R>.

Es posible afadir nuevos juegos de datos vacios mediante uno de los siguientes procedimientos:

1. Haciendo clic en el icono de la barra de herramientas Crear nuevo juego de datos vacio.
2. Seleccionando Nuevo juego de datos en los menus contextual o de receta.
3.  Mediante el atajo de teclado <ctrl>+<W>,

Después de crearlos, los juegos de datos se modifican segln se describié anteriormente.

Por dltimo, después de crear, modificar y guardar todos los juegos de datos necesarios, pueden descargarse al ins-
trumento de uno en uno mediante la herramienta Descargar, el objeto Descargar valores en los mends contextual o
de receta, o utilizando el atajo de teclado <ctrl>+<D>, ﬁ

Iconos de la barra de herramientas Watch/Recipe

Crear nueva lista de vigilancia/receta. Crea una nueva lista eliminando todos los parametros y juegos de datos
de la ventana abierta. Si no se han guardado las listas actuales, se pedira una confirmacién. Atajo de teclado
= <ctr[>+<N>.

Abrir un archivo de vigilancia/receta existente. Si no se ha guardado el juego de datos o la lista actual, se pe-
dira una confirmacion. Entonces, se abre un cuadro de dialogo que permite al usuario seleccionar el archivo
que desea abrir. Atajo de teclado = <ctr[>+<0>,

Guardar la lista de vigilancia/receta actual. Permite guardar el juego actual en el lugar indicado por el usua-
rio. Atajo de teclado = <ctrl>+<5>.

Descargar el juego de datos seleccionado en el dispositivo. Atajo de teclado = <ctrl>+<D>.
Insertar objeto delante del objeto seleccionado. Atajo de teclado = <Insert>.
Eliminar parametros de la receta. Atajo de teclado = <ctrl>+<Supr>.

Mover el objeto seleccionado. La flecha hacia arriba desplaza el parametro seleccionado hacia arriba en la
lista; la flecha hacia abajo desplaza el parametro seleccionado hacia abajo en la lista.

Crear nuevo juego de datos vacio. Atajo de teclado = <ctrl>+<W>,
Eliminar un juego de datos vacio. Atajo de teclado = <ctrl>+<Supr>.

Guardar los valores actuales en un juego de datos. Rellena el juego de datos seleccionado con valores. Atajo
de teclado = <ctrl>+<A>.

Borrar el juego de datos seleccionado. Borra los valores del juego de datos seleccionado. Atajo de teclado =
<Mayus>+<Supr>.

Abrir OPC Scope. Abre una utilidad separada que permite la elaboracién de tendencias, el registro datos y el
intercambio de datos dinamicos (DDE). OPC Scope es un programa explorador de OPC capaz de conectarse a
cualquier servidor OPC en el registro de Windows (OPC es un acrénimo de «OLE para control de procesos», y
OLE significa «incrustacion y vinculacién de objetos»).

Ment contextual de vigilancia/receta

Los objetos del men( contextual vigilancia/receta tienen las mismas funciones que los objetos de la barra de
herramientas descritos anteriormente.
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7.8 PAGINAS DE USUARIO [ user Pages

Es posible crear y descargar en la unidad hasta cuatro paginas de usuario, cada una de ellas con cuatro lineas.
Permiten mostrar en la interfaz del operario juegos de valores concretos en diferentes formatos. La siguiente
figura 7.8 muestra la pantalla inicial cuando se hace clic por primera vez en Paginas de usuario.

=1
<

TCPIP1.123-456-789-100-502-1D001 -EPower, - User Page Editor :

Promote Parameter List [0 items]:

Skl Liska Parametro User Text

Selected User Page: Selected Promote Parameter:

Graph Low W Graph High 1R Itern Mr 1
0.00 20,00 Syle:

Figura 7.8 Pagina de usuario en blanco

7.8.1 Crear paginas de usuario .
Haga clic en la flecha arriba/abajo para seleccionar el nimero de pagina que desea configurar. Fags: -

2. Haga doble clic en una de las celdas de la lista Promote Parameter para mostrar la ventana Select Item Style
(figura 7.8.1a).

3. Haga clic en el estilo deseado y, a continuacién, en Aceptar.

Aparece una ventana de explorador de parametros (figura 7.8.1b) para la fila seleccionada (1 en la figura)
que permite al usuario seleccionar un parametro.

5. Haga clic en Aceptar para insertar el parametro en la lista.

En caso necesario, haga clic en el cuadrado blanco de Graph Low o Graph High en la barra de titulo y defina
los valores inferior y superior que apareceran con el grafico de barras relacionado (figura 7.8.1¢).

D] value Only
m Single Row
Gréafico Barras justificado izg.
Pad CUFOTHERRM B Titulo 1 Gréfico Banas oo,
Lol . . Editar item2
iy PR 1= ELM m Titulo 2 Gréfico Barnas
=-[Z Contral ~
L S e e e - =01
23 setup
=23 Main
af
471 SP D
o N 4] TransferPy
BECIRCIAN o 4 TransferSpan
Ulzer kext only [left justified).

Figura 7./5;.'12T Ajuste del limite de graficos

Figura 7.8.1a Ventana de
seleccion de estilo

Figura 7.8.1b Ventana del navegador de
parametros
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7.8.2 Ejemplos de estilo

Texto

Solo valor

Fila sencilla

Barra con origen
a la izquierda

Titulo de grafico
de barras 1

Titulo de grafico
de barras 2

EURGTHERM
o
— PR L

S 7 = e =
Figura 7.8.2a Figura 7.8.2b

Estilos de texto, solo valor, columna sencilla y Estilos de titulo de grafico de barras 1, barra con origen

barra con origen a la izquierda a la izquierda y titulo de grafico de barras 2

EURDTHERM
atm = PR i alm

Si se selecciona Texto, aparece una ventana de introduccion de texto que permite al
usuario escribir el texto que aparecera en la linea seleccionada de la pantalla. La pantalla
admite 10 caracteres, los demas quedaran ocultos. Este estilo se muestra como la linea
uno de la figura 7.8.2a.

Muestra el valor del parametro seleccionado justificado a la derecha. No es posible intro-
ducir texto del usuario en este estilo. Este estilo se muestra como la linea dos en la figura
7.8.2a.

Muestra la denominacion del parametro (justificado a la izquierda) y el valor del parame-
tro (justificado a la derecha). Es posible introducir texto del usuario, pero sobreescribira
la denominacion del parametro. Este estilo se muestra como la linea tres de la figura
7.8.2a.

Muestra el valor del parametro como un grafico de barras con el cero a la izquierda. Este
estilo se muestra como la cuarta linea en la figura 7.8.2a y la segunda linea en la figura
7.8.2b.

Indica el limite inferior (justificado a la izquierda), la denominacion del parametro
(centrada) y el limite superior (justificado a la derecha), normalmente relacionado con
una barra con origen a la izquierda en la linea inferior o superior. Es posible introducir
texto del usuario. Al aumentar el niUmero de caracteres introducidos, se sobrescribe
primero la denominacién y después los valores del rango. Este estilo se muestra como la
primera linea en la figura 7.8.2b.

Similar al titulo de grafico de barras 1, pero incluye un valor numérico para el parametro,
ademas de la denominacion. Es posible introducir texto del usuario. Al aumentar el nu-
mero de caracteres introducidos, se sobrescribe primero la denominacién y después los
valores del rango. Si el nimero de caracteres introducidos mas el nUmero de caracteres
del valor supera los 10, se oculta el texto del usuario y solo aparece el valor del parame-
tro. Este estilo se muestra como la tercera linea en la figura 7.8.2b.
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7.8.3 Herramientas de paginas de usuario

Page: ~ Seleccionar pagina. Utilice las teclas arriba/abajo para seleccionar la pagina 1 a 4 para la configuracién.

v

Insertar objeto delante del objeto seleccionado. Abre un navegador que permite al usuario seleccionar un

1L parametro para insertarlo en la tabla. La insercidn se realiza sobre el objeto seleccionado en ese momento. Si

la lista del parametro esta llena, se desactiva (sombrea) el icono de la barra de herramientas. Atajo de teclado

= <Insert>.

Eliminar el objeto seleccionado. Elimina el objeto seleccionado de la lista (sin confirmacién). Atajo de teclado
® = <ctrl>+<Supr>.

Mover el objeto seleccionado. Haga clic en las flechas para cambiar el orden del parametro y, por lo tanto, el
« orden en el que los parametros aparecen en la interfaz del operario.

Modificar parametro del objeto seleccionado. Abre un navegador que permite al usuario seleccionar un para-
47 Metro para sustituir el parametro seleccionado en la tabla. Atajo de teclado = <ctrl>+<E>.

Editar el texto de usuario del objeto seleccionado. Permite al usuario editar el texto de usuario que aparece
B en la interfaz del operario. Solo se muestran los 10 primeros caracteres. Para los parametros que no admitan

texto de usuario, aparece No user text en la columna User Text. Atajo de teclado = <ctr[>+<T>.

Editar el estilo del objeto seleccionado. Al hacer clic en este icono de la barra de herramientas, aparece la pa-
& gina de seleccion de estilo, que permite al usuario editar el estilo actual para el parametro seleccionado. Atajo

de teclado = <ctrl>+<S>.

Eliminar todos los objetos de esta pagina. Después de la confirmacion, se eliminan TODOS los objetos de la
7 lista de parametros, no solo los seleccionados. Atajo de teclado = <ctr[>+<X>.

Nota: La mayoria de las funciones anteriores pueden encontrarse también en el menu Pages, en el
menU contextual, junto a los objetos Ayuda de parametro y Propiedades de parametro.
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8 DIRECCIONES DE PARAMETROS (MODBUS)

8.1 INTRODUCCION

Los campos de direcciones de iTools muestran la direccién Modbus de cada parametro que se utiliza al dirigir
los valores enteros a través del enlace de comunicaciones serie. Para acceder a estos valores como valores de
coma flotante IEEE, debe utilizarse el siguiente calculo: direccion IEEE = {(direccion Modbus x 2) + hex 8000}.
El manual de comunicaciones HA179770 detalla cdmo establecer un enlace de comunicaciones apropiado.

8.2 TIPOS DE PARAMETROS

Se utilizan los siguientes tipos de parametros:

bool booleano

uint8 Entero de 8 bits sin signo
int16 Entero de 16 bits con signo
uint16 Entero de 16 bits sin signo
int32 Entero de 32 bits con signo
uint32 Entero de 32 bits sin signo

time32
float32
string

8.3 TABLA DE PARAMETROS

La tabla siguiente se ordena alfabéticamente por bloques funcionales:

Acceso
Comunicaciones
Control 1

Control 2

Control 3

Control 4

Contador 1

Contador 2

Contador 3

Contador 4

Pagina de cliente 1
Pagina de cliente 2
Pagina de cliente 3
Pagina de cliente 4
Registro de eventos
Deteccion de fallos
Salida de encendido 1
Salida de encendido 2
Salida de encendido 3
Salida de encendido 4
Instrumento

Entrada analégica 1
Entrada analégica 2
Entrada analégica 3
Entrada analégica 4
Entrada analégica 5
Salida analégica 1
Salida analdgica 2
Salida analdgica 3
Salida analégica 4
E/S digital 1

I/0 Digital 2

E/S digital 3

E/S digital 4

E/S digital 5

E/S digital 6

E/S digital 7

E/S digital 8

Relé de E/S 1

Relé de E/S 2

Relé de E/S 3

Relé de E/S 4

Entero de 32 bits sin signo (tiempo en milisegundos)
Coma flotante de 32 bits IEEE
Cadena: una serie de enteros de 8 bits sin signo.

Monitor IP 1
Monitor IP 2
Monitor IP 3
Monitor IP 4
Lgc8 1

Lgc8 2

Lgc8 3

Lgc8 4
Maths2 1
Maths2 2
Maths2 3
Maths2 4
Modulador 1
Modulador 2
Modulador 3
Modulador 4
Red 1

Red 2

Red 3

Red 4

Canal PLM 1

Canal PLM 2
Canal PLM 3
Canal PLM 4
Gestor predictivo de la carga
Inicio Rapido

Set Prov 1

Set Prov 2

Set Prov 3

Set Prov 4
Temporizador 1
Timer 2
Temporizador 3
Temporizador 4
Totalizador 1
Totalizador 2
Totalizador 3
Totalizador 4
Valor de usuario 1
Valor de usuario 2
Valor de usuario 3
Valor de usuario 4

Nota: Al utilizar el direccionamiento Modbus de enteros escalados de 16 bits, es posible leer o escribir los
parametros de tiempo en décimas de minuto o en décimas de segundo, seglin se define en el parametro
Instrument.config.TimerRes.
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GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

8.3 TABLA DE PARAMETROS (cont.)

Ruta del parametro Descripcion Tipo Hex Dec
Access.ClearMemory Arranque en frio el instrumento uint8 07EA 2026
Access.CommissioningPasscode Codigo de ingeniero (por defecto = 2) int16 07E4 2020
Access.ConfigurationPasscode Codigo de configuracién (por defecto = 3) int16 07E5 2021
Access.Goto Ira uint8 07E2 2018
Access.IM Modo de instrumento uint8 00C7 199

(0 = en funcionamiento; 1 = en reposo, 2 = configuracién)
Access.Keylock Bloquear instrumento (0 = ninguno, 1 = todos, 2 = editar) | uint8 07E9 2025
Access.Passcode Exigir codigo de acceso int16 07E3 2019
Access.QuickStartPasscode Codigo de inicio rapido (por defecto = 4) int16 07E6 2022
Comms.RmtPanel.Address Direccién (de 1 a 254) uint8 0796 1942
Comms.RmtPanel.Baud Velocidad en baudios (0 = 9.600, 1 = 19.200) uint8 0797 1943
Comms.User.Address Direccién de comunicaciones (el rango depende del protocolo) uint8 076C 1900
Commes.User.Baud Velocidad en baudios uint8 076D 1901

(0 =9600, 1 = 19,200, 2 = 4800, 3 = 2400, 4 = 1200

10 = 125 kb, 11 = 250 kb, 12 = 500 kB, 13 = 1 Mb)
Comms.User.DCHP_enable Tipo de DHCP (0 = fijo, 1 = dinamico) bool 0780 1920
Commes.User.Default_Gateway 1 ler byte de la puerta de acceso por defecto uint8 0778 1912
Commes.User.Default_Gateway 2 2° byte de la puerta de acceso por defecto uint8 0779 1913
Commes.User.Default_Gateway_3 3er byte de la puerta de acceso por defecto uint8 077A 1914
Commes.User.Default_Gateway_4 4° byte de la puerta de acceso por defecto uint8 0778B 1915
Comms.User.Delay Tiempo de retardo de transmision

(0 = desactivado, 1 = activado) uint8 076F 1903
Commes.User.ld Identidad de comunicaciones uint8 076A 1898

(0 = ninguna, 1 = EIA485, 5 = Ethernet, 10 = red)
Commes.User.IP_address_1 ler byte de direccion IP. uint8 0770 1904
Commes.User.IP_address_2 2° byte de direccion IP. uint8 0771 1905
Commes.User.IP_address_3 3er byte de direccion IP. uint8 0772 1906
Commes.User.IP_address_4 4° byte de direccion IP. uint8 0773 1907
Commes.User.MACI1 Direccién MAC 1 uint8 0789 1929
Commes.User.MAC2 Direccién MAC 2 uint8 078A 1930
Comms.User.MAC3 Direccién MAC 3 uint8 078B 1931
Commes.User.MAC4 Direccién MAC 4 uint8 078C 1932
Comms.User.MAC5 Direccién MAC 5 uint8 078D 1933
Commes.User.MAC6 Direccién MAC 6 uint8 078E 1934
Commes.User.NetStatus Estado Fieldbus uint8 0795 1941
Commes.User.Network Estado de la red Ethernet int16 0781 1921
Commes.User.Parity Ajuste de paridad (0 = ninguno, 1= par, 2 =impar) | uint8 07E6 1902
Commes.User.Pref_Mstr_IP_1 Ter byte de la direccion IP de la unidad maestra preferida | uint8 077C 1916
Commes.User.Pref_Mstr_IP_2 2° byte de la direccion IP de la unidad maestra preferida uint8 077D 1917
Commes.User.Pref_Mstr_IP_3 3er byte de la direccion IP de la unidad maestra preferida | uint8 077E 1918
Commes.User.Pref_Mstr_IP_4 4° byte de la direccion IP de la unidad maestra preferida uint8 077F 1919
Commes.User.Protocol Protocolo de comunicaciones uint8 076B 1899

(0 = Modbus, 5 = Ethernet, 10 = Network,

11 = Profibus, 12 = DeviceNet, 13 = CanOpen)
Commes.User.ShowMac Muestra la direccion MAC bool 0788 1928
Commes.User.Subnet_Mask_1 ler byte de la mascara de subred uint8 0774 1908
Commes.User.Subnet_Mask_2 2° byte de la mascara de subred uint8 0775 1909
Commes.User.Subnet_Mask_3 3er byte de la mascara de subred uint8 0776 1910
Commes.User.Subnet_Mask_4 4° byte de la mascara de subred uint8 0777 191
Commes.User.Unitldent Activar identidad de la unidad

(0 = estricta, 1 = permisiva, 2 = instrumento) uint8 0787 1927
Control.1.AlmAck.ClosedLoop Reconocer alarma de proceso: interrupcién de lazo cerrado uint8 03B7 951

(0 = sin reconocimiento, 1 = reconocimiento)
Control.1.AlmAck.Limitation Reconocer alarma de indicacion: Limitacion uint8 03B9 953

(0 = sin reconocimiento, 1 = reconocimiento)
Control.1.AlmAck.PVTransfer Reconocer alarma de indicacion: transferencia de PV | uint8 03B8 952

(0 = sin reconocimiento, 1 = reconocimiento)
Control.1.AlmDet.ClosedLoop Estado de deteccién de alarma de proceso:

interrupcion de lazo cerrado uint8 03AE 942
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8.3 TABLA DE PARAMETROS (cont.)

Ruta del parametro

Descripcion

Tipo Hex Dec

Control.1.AlmDet.Limitation

Control.1.AlmDet.PVTransfer

Control.1.AlmDis.ClosedLoop
Control.1.AlmDet.Limitation
Control.1.AlmDis.PVTransfer

Control.1.AlmLat.ClosedLoop

Control.1.AlmLat.Limitation
Control.1.AlmLat.PVTransfer

Control.1.AlmSig.ClosedLoop

Control.1.AlmSig.Limitation

Control.1.AlmSig.PVTransfer

Control.1.AlmStop.ClosedLoop

Control.1.AlmStop.Limitation
Control.1.AlmStop.PVTransfer
Control.1.Diag.Output
Control.1.Diag.PAOP

Control.1.Diag.Status

Control.1.Limit.PV1
Control.1.Limit.PV2
Control.1.Limit.PV3
Control.1.Limit.SP1
Control.1.Limit.SP2
Control.1.Limit.SP3
Control.1.Limit.TI
Control.1.Main.PV
Control.1.Main.SP
Control.1.Main.Tl
Control.1.Main.TransferPV
Control.1.Main.TransferSpan
Control.1.Setup.EnLimit
Control.1.Setup.FFGain
Control.1.Setup.FFOffset
Control.1.Setup.FFType

Control.1.Setup.NominalPV
Control.1.Setup.Standby
Control.1.Setup.TransferEn

(0 = inactivo, 1 = activo)

Estado de deteccion de alarma de indicacién: Limitacion
(0 = inactivo, 1 = activo)

Estado de deteccion de alarma de indicacién:
transferencia de PV

(0 = inactivo, 1 = activo)

Alarma de proceso: interrupcion de lazo cerrado
(0 = activar, 1 = desactivar)

Alarma de indicacién: Limitacion

(0 = activar, 1 = desactivar)

Alarma de indicacién: Transferencia de PV

(0 = activar, 1 = desactivar)

Bloqueo de alarma de proceso:

interrupcion de lazo cerrado

(0 = sin bloqueo, 1 = bloqueo)

Bloqueo de alarma de indicacion: Limitacion

(0 = sin bloqueo, 1 = bloqueo)

Bloqueo de alarma de indicacion: transferencia de PV
(0 = sin bloqueo, 1 = bloqueo)

Estado de sefializacion de alarma de proceso:
interrupcion de lazo cerrado

(0 = sin bloqueo, 1 = bloqueo)

Estado de sefalizacion de alarma de indicacién: Limitacion
(0 = sin bloqueo, 1 = bloqueo)

Estado de sefalizacion de alarma de indicacién:
transferencia de PV

(0 = sin bloqueo, 1 = bloqueo)

Detener alarma de proceso: interrupcién de lazo cerrado
(0 = sin detener, 1 = detener)

Detener alarma de indicacién: Limitacién

Detener alarma de indicacién: transferencia de PV
Salida de la controladora

Salida de angulo de fase para reduccién de PA

en encendido por rafagas

Estado de la controladora (0 = PV principal, 1 = transferir,
4 = limite1, 5 = limite2, 6 = limite3)

Limite de umbral PV1

Limite de umbral PV2

Limite de umbral PV3

Punto de consigna del umbral limite 1

Punto de consigna del umbral limite 2

Punto de consigna del umbral limite 3

Tiempo integral del bucle limite

PV principal de la controladora

SP principal para controlar

Tiempo integral del bucle principal

PV de la transferencia (limite proporcional)
Duracion de la transferencia (limite proporcional)
Activar umbral limite (0 = No, 1 = Si)

Ganancia de realimentacion

Desviacion de realimentacién

Define el tipo de realimentacién que se utiliza

(0 = desconectado, 1 = ajuste, 2 = FFOnly)

PV nominal de esta fase de control de alimentacién
Pone la controladora en reposo (0 = No, 1 = Si)
Activar transferencia (limite proporcional) (0 = No, 1 = Si)

uint8 03B0 944

uint8 03AF 943

uint8 03AB 939

uint8 03AD 941
uint8 03AC 940
uint8 03B4 948
uint8 03B6 950

uint8 03B5 949

uint8 03B1 945

uint8 03B3 947

uint8 03B2 946
uint8 03BA 954

uint8 03BC 956
uint8 03BB 955
float32 |03A9 937

float32 |03AA 938
uint8 03A8 936

float32 |03A1 929
float32 |03A2 930
float32 |03A3 931
float32 |03A4 932
float32 |03A5 933
float32 |03A6 934
float32 |03A7 935
float32 |039C 924
float32 039D 925
float32 |03A0 928
float32 |039E 926
float32 |039F 927
uint8 0396 918
float32 |0399 921
float32 |039A 922
uint8 0398 920

float32 0395 917
uint8 0394 916
uint8 0397 919

Control2. Consulte los valores de numeracién en Control 1

Control.2.AlmAck.ClosedLoop
Control.2.AlmAck.Limitation

Control.2.AlmAck.PVTransfer
Control.2.AlmDet.ClosedLoop

Control.2.AlmDet.Limitation
Control.2.AlmDet.PVTransfer

Reconocer alarma de proceso: interrupcién de lazo cerrado
Reconocer alarma de indicacién: Limitacién
Reconocer alarma de indicacion: transferencia de PV
Estado de deteccién de alarma de proceso:
interrupcion de lazo cerrado

Estado de deteccién de alarma de indicacion: Limitacion
Estado de deteccién de alarma de indicacion:
transferencia de PV

uint8 03E9 1001
uint8 03EB 1003
uint8 03EA 1002

uint8 03EO 992
uint8 03E2 994

uint8 03E1 993

Pagina 118

HA179769
Edicion 1 Diciembre de 2007
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8.3 TABLA DE PARAMETROS (cont.)

Ruta del parametro Descripcion Tipo Hex Dec
Control.2.AlmDis.ClosedLoop Alarma de proceso: interrupcion de lazo cerrado uint8 03DD 989
Control.2.AlmDis.Limitation Alarma de indicacién: Limitacion uint8 03DF 991
Control.2.AlmDis.PVTransfer Alarma de indicacién: transferencia de PV uint8 03DE 990
Control.2.AlmLat.ClosedLoop Bloqueo de alarma de proceso:

interrupcion de lazo cerrado uint8 03E6 998
Control.2. AlmLat.Limitation Bloqueo de alarma de indicacién: Limitacién uint8 03E8 1000
Control.2.AlmLat.PVTransfer Bloqueo de alarma de indicacion: transferencia de PV| uint8 03E7 999
Control.2.AlmSig.ClosedLoop Estado de sefializacion de alarma de proceso:

interrupcion de lazo cerrado uint8 03E3 995
Control.2.AlmSig.Limitation Estado de sefializacion de alarma de indicacion: Limitacion | uint8 03E5 997
Control.2.AlmSig.PVTransfer Estado de sefializacion de alarma de indicacion:

transferencia de PV uint8 03E4 996
Control.2.AlmStop.ClosedLoop Detener alarma de proceso: interrupcion de lazo cerrado uint8 03EC 1004
Control.2.AlmStop.Limitation Detener alarma de indicacién: Limitacién uint8 03EE 1006
Control.2.AlmStop.PVTransfer Detener alarma de indicacion: transferencia de PV uint8 03ED 1005
Control.2.Diag.Output Salida de la controladora float32 | 03DB 987
Control.2.Diag.PAOP Salida de angulo de fase para reduccién de PA

en encendido por rafagas float32 | 03DC 988
Control.2.Diag.Status Estado de la controladora uint8 03DA 986
Control.2.Limit.PV1 Limite de umbral PV1 float32 |03D3 979
Control.2.Limit.PV2 Limite de umbral PV2 float32 | 03D4 980
Control.2.Limit.PV3 Limite de umbral PV3 float32 | 03D5 981
Control.2.Limit.SP1 Punto de consigna del umbral limite 1 float32 | 03D6 982
Control.2.Limit.SP2 Punto de consigna del umbral limite 2 float32 | 03D7 983
Control.2.Limit.SP3 Punto de consigna del umbral limite 3 float32 | 03D8 984
Control.2.Limit.TI Tiempo integral del bucle limite float32 | 03D9 985
Control.2.Main.PV PV principal de la controladora float32 | 03CE 974
Control.2.Main.SP SP principal para controlar float32 | 03CF 975
Control.2.Main.TI Tiempo integral del bucle principal float32 | 03D2 978
Control.2.Main.TransferPV PV de la transferencia (limite proporcional) float32 | 03DO 976
Control.2.Main.TransferSpan Duracion de la transferencia (limite proporcional) float32 | 03D1 977
Control.2.Setup.EnLimit Activar umbral limite uint8 03C8 968
Control.2.Setup.FFGain Ganancia de realimentacion float32 | 03CB 971
Control.2.Setup.FFOffset Desviacion de realimentacion float32 | 03CC 972
Control.2.Setup.FFType Define el tipo de realimentacion que se utiliza uint8 03CA 970
Control.2.Setup.NominalPV PV nominal de esta fase de control de alimentacién | float32 |03C7 967
Control.2.Setup.Standby Poner la controladora en reposo uint8 03Cé6 966
Control.2.Setup.TransferEn Activar transferencia (limite proporcional) uint8 03C9 969

Control3. Consulte los valores de numeracién en Control 1
Control.3.AlmAck.ClosedLoop Reconocer alarma de proceso: interrupcion de lazo cerrado | uint8 041B 1051
Control.3.AlmAck.Limitation Reconocer alarma de indicacion: Limitacion uint8 041D 1053
Control.3.AlmAck.PVTransfer Reconocer alarma de indicacién: transferencia de PV | uint8 041C 1052
Control.3.AlmDet.ClosedLoop Estado de deteccién de alarma de proceso:

interrupcion de lazo cerrado uint8 0412 1042
Control.3.AlmDet.Limitation Estado de deteccion de alarma de indicacion: Limitacion uint8 0414 1044
Control.3.AlmDet.PVTransfer Estado de deteccion de alarma de indicacion:

transferencia de PV uint8 0413 1043
Control.3.AlmDis.ClosedLoop Alarma de proceso: interrupcion de lazo cerrado uint8 040F 1039
Control.3.AlmDis.Limitation Alarma de indicacién: Limitacion uint8 0411 1041
Control.3.AlmDis.PVTransfer Alarma de indicacién: transferencia de PV uint8 0410 1040
Control.3.AlmLat.ClosedLoop Bloqueo de alarma de proceso:

interrupcion de lazo cerrado uint8 0418 1048
Control.3.AlmLat.Limitation Bloqueo de alarma de indicacion: Limitacion uint8 041A 1050
Control.3.AlmLat.PVTransfer Bloqueo de alarma de indicacién: transferencia de PV| uint8 0419 1049
Control.3.AlmSig.ClosedLoop Estado de sefializacion de alarma de proceso:

interrupcion de lazo cerrado uint8 0415 1045
Control.3.AlmSig.Limitation Estado de sefalizacion de alarma de indicacién: Limitacién | uint8 0417 1047
Control.3.AlmSig.PVTransfer Estado de sefializacion de alarma de indicacion:

transferencia de PV uint8 0416 1046
Control.3.AlmStop.ClosedLoop Detener alarma de proceso: interrupcién de lazo cerrado uint8 041E 1054
Control.3.AlmStop.Limitation Detener alarma de indicacion: Limitacion uint8 0420 1056
Control.3.AlmStop.PVTransfer Detener alarma de indicacién: transferencia de PV uint8 041F 1055
Control.3.Diag.Output Salida de la controladora float32 | 040D 1037
Control.3.Diag.PAOP Salida de angulo de fase para reduccién de PA

en encendido por rafagas float32 [ 040E 1038

HA179769
Ediciéon 1 Diciembre de 2007

Pagina 119



GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

8.3 TABLA DE PARAMETROS (cont.)

Ruta del parametro

Descripcion

Tipo Hex Dec

Control.3.Diag.Status
Control.3.Limit.PV1
Control.3.Limit.PV2
Control.3.Limit.PV3
Control.3.Limit.SP1
Control.3.Limit.SP2
Control.3.Limit.SP3
Control.3.Limit.TI
Control.3.Main.PV
Control.3.Main.SP
Control.3.Main.TI
Control.3.Main.TransferPV
Control.3.Main.TransferSpan
Control.3.Setup.EnLimit
Control.3.Setup.FFGain
Control.3.Setup.FFOffset
Control.3.Setup.FFType
Control.3.Setup.NominalPV
Control.3.Setup.Standby
Control.3.Setup.TransferEn

Estado de la controladora

Limite de umbral PV1

Limite de umbral PV2

Limite de umbral PV3

Punto de consigna del umbral limite 1

Punto de consigna del umbral limite 2

Punto de consigna del umbral limite 3

Tiempo integral del bucle limite

PV principal de la controladora

SP principal para controlar

Tiempo integral del bucle principal

PV de la transferencia (limite proporcional)
Duracion de la transferencia (limite proporcional)
Activar umbral limite

Ganancia de realimentacion

Desviacion de realimentacion

Define el tipo de realimentacion que se utiliza

PV nominal de esta fase de control de alimentacion
Poner la controladora en reposo

Activar transferencia (limite proporcional)

uint8 040C 1036
float32 | 0405 1029
float32 | 0406 1030
float32 | 0407 1031
float32 | 0408 1032
float32 | 0409 1033
float32 | 040A 1034
float32 | 040B 1035
float32 | 0400 1024
float32 | 0401 1025
float32 | 0404 1028
float32 |0402 1026
float32 | 0403 1027
uint8 03FA 1018
float32 | 03FD 1021
float32 | O3FE 1022
uint8 03FC 1020
float32 |03F9 1017
uint8 03F8 1016
uint8 03FB 1019

Control 4. Consulte los valores de numeracién en Control 1

Control.4.AlmAck.ClosedLoop
Control.4.AlmAck.Limitation

Control.4.AlmAck.PVTransfer
Control.4.AlmDet.ClosedLoop

Control.4.AlmDet.Limitation
Control.4.AlmDet.PVTransfer

Control.4.AlmDis.ClosedLoop
Control.4.AlmDis.Limitation

Control.4.AlmDis.PVTransfer
Control.4.AlmLat.ClosedLoop
Control.4.AlmLat.Limitation

Control.4.AlmLat.PVTransfer
Control.4.AlmSig.ClosedLoop

Control.4.AlmSig.Limitation
Control.4.AlmSig.PVTransfer

Control.4.AlmStop.ClosedLoop
Control.4.AlmStop.Limitation
Control.4.AlmStop.PVTransfer
Control.4.Diag.Output
Control.4.Diag.PAOP

Control.4.Diag.Status
Control.4.Limit.PV1
Control.4.Limit.PV2
Control.4.Limit.PV3
Control.4.Limit.SP1
Control.4.Limit.SP2
Control.4.Limit.SP3
Control.4.Limit.TI
Control.4.Main.PV
Control.4.Main.SP
Control.4.Main.TI
Control.4.Main.TransferPV
Control.4.Main.TransferSpan
Control.4.Setup.EnLimit
Control.4.Setup.FFGain
Control.4.Setup.FFOffset
Control.4.Setup.FFType
Control.4.Setup.NominalPV

Reconocer alarma de proceso: interrupcién de lazo cerrado
Reconocer alarma de indicacion: Limitacién
Reconocer alarma de indicacion: transferencia de PV
Estado de deteccién de alarma de proceso:
interrupcion de lazo cerrado

Estado de deteccion de alarma de indicacién: Limitacion
Estado de deteccién de alarma de indicacién:
transferencia de PV

Alarma de proceso: interrupcion de lazo cerrado
Alarma de indicacién: Limitacion

Alarma de indicacién: transferencia de PV

Bloqueo de alarma de proceso: interrupcién de lazo cerrado
Bloqueo de alarma de indicacién: Limitacién
Bloqueo de alarma de indicacion: transferencia de PV
Estado de sefializacion de alarma de proceso:
interrupcion de lazo cerrado

Estado de sefializacion de alarma de indicacién: Limitacién
Estado de sefializacion de alarma de indicacion:
transferencia de PV

Detener alarma de proceso: interrupcion de lazo cerrado
Detener alarma de indicacién: Limitacion

Detener alarma de indicacién: transferencia de PV
Salida de la controladora

Salida de angulo de fase para reduccion de PA

en encendido por rafagas

Estado de la controladora

Limite de umbral PV1

Limite de umbral PV2

Limite de umbral PV3

Punto de consigna del umbral limite 1

Punto de consigna del umbral limite 2

Punto de consigna del umbral limite 3

Tiempo integral del bucle limite

PV principal de la controladora

SP principal para controlar

Tiempo integral del bucle principal

PV de la transferencia (limite proporcional)
Duracion de la transferencia (limite proporcional)
Activar umbral limite

Ganancia de realimentacion

Desviacion de realimentacion

Define el tipo de realimentacion que se utiliza

PV nominal de esta fase de control de alimentacién

uint8 044D 1101
uint8 044F 1103
uint8 044E 1102

uint8 0444 1092
uint8 0446 1094

uint8 0445 1093
uint8 0441 1089
uint8 0443 1091
uint8 0442 1090
uint8 044A 1098
uint8 044C 1100
uint8 044B 1099

uint8 0447 1095
uint8 0449 1097

uint8 0448 1096
uint8 0450 1104
uint8 0452 1106
uint8 0451 1105
float32 | 043F 1087

float32 | 0440 1088
uint8 043E 1086
float32 | 0437 1079
float32 | 0438 1080
float32 | 0439 1081
float32 |043A 1082
float32 | 043B 1083
float32 |043C 1084
float32 | 043D 1085
float32 | 0432 1074
float32 | 0433 1075
float32 | 0436 1078
float32 | 0434 1076
float32 | 0435 1077
uint8 042C 1068
float32 | 042F 1071
float32 | 0430 1072
uint8 042E 1070
float32 |042B 1067
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8.3 TABLA DE PARAMETROS (cont.)

Ruta del parametro Descripcion Tipo Hex Dec
Control.4.Setup.Standby Poner la controladora en reposo uint8 042A 1066
Control.4.Setup.TransferEn Activar transferencia (limite proporcional) uint8 042D 1069
Counter.1.ClearOverflow Borrar marca de desbordamiento (0 = No, 1 = Si) bool 0A12 2578
Counter.1.Clock Entrada de reloj bool 0AOQE 2574
Counter.1.Count Valor del contador int32 0A10 2576
Counter.1.Direction Direccion del contador (0 = arriba; 1 = abajo) bool 0AOB 2571
Counter.1.Enable Activar contador (0 = No, 1 =Si) bool 0AOA 2570
Counter.1.0verFlow Marca de desbordamiento (0 = No, 1 = Si) bool 0AOD 2573
Counter.1.Reset Restablecer contador (0 = No, 1 = Si) bool 0A11 2577
Counter.1.RippleCarry Activar salida de acarreo variable

(0 = desactivado, 1 = activado) bool 0A0C 2572
Counter.1.Target Objetivo del contador int32 0AOF 2575
Counter.2.ClearOverflow Borrar marca de desbordamiento (0 = No, 1 = Si) bool 0A25 2597
Counter.2.Clock Entrada de reloj bool 0A21 2593
Counter.2.Count Valor del contador int32 0A23 2595
Counter.2.Direction Direccién del contador (0 = arriba; 1 = abajo) bool 0A1E 2590
Counter.2.Enable Activar contador (0 = No, 1 = Si) bool 0A1D 2589
Counter.2.0verFlow Marca de desbordamiento (0 = No, 1 = Si) bool 0A20 2592
Counter.2.Reset Restablecer contador (0 = No, 1 = Si) bool 0A24 2596
Counter.2.RippleCarry Activar salida de acarreo variable

(0 = desactivado, 1 = activado) bool 0ATF 2591
Counter.2.Target Objetivo del contador int32 0A22 2594
Counter.3.ClearOverflow Borrar marca de desbordamiento bool 0A38 |2616
Counter.3.Clock Entrada de reloj bool 0A34 2612
Counter.3.Count Valor del contador int32 0A36 2614
Counter.3.Direction Direccién del contador (0 = arriba; 1 = abajo) bool 0A31 2609
Counter.3.Enable Activar contador (0 = No, 1 =Si) bool 0A30 2608
Counter.3.0verFlow Marca de desbordamiento (0 = No, 1 = Si) bool 0A33 2611
Counter.3.Reset Restablecer contador (0 = No, 1 = Si) bool 0A37 2615
Counter.3.RippleCarry Activar salida de acarreo variable

(0 = desactivado, 1 = activado) bool 0A23 2610
Counter.3.Target Objetivo del contador int32 0A35 2613
Counter.4.ClearOverflow Borrar marca de desbordamiento bool 0A4B 2635
Counter.4.Clock Entrada de reloj bool 0A47 2631
Counter.4.Count Valor del contador int32 0A49 2633
Counter.4.Direction Direccién del contador (0 = arriba; 1 = abajo) bool 0A44 2628
Counter.4.Enable Activar contador (0 = No, 1 =Si) bool 0A43 2627
Counter.4.0verFlow Marca de desbordamiento (0 = No, 1 = Si) bool 0A46 2630
Counter.4.Reset Restablecer contador (0 = No, 1 = Si) bool 0A4A 2634
Counter.4.RippleCarry Activar salida de acarreo variable

(0 = desactivado, 1 = activado) bool 0A45 2629
Counter.4.Target Objetivo del contador int32 0A48 2632
CustPage.1.CISP1 Parametro 1 uint32 07F8 2040
CustPage.1.CISP2 Parametro 2 uint32 07F9 2041
CustPage.1.CISP3 Parametro 3 uint32 07FA 2042
CustPage.1.CISP4 Parametro 4 uint32 07FB 2043
CustPage.1.Stylel Estilo de linea 1 personalizado uint8 07FC 2044
CustPage.1.Style2 Estilo de linea 2 personalizado uint8 07FD 2045
CustPage.1.Style3 Estilo de linea 3 personalizado uint8 07FE 2046
CustPage.1.Styled Estilo de linea 4 personalizado uint8 07FF 2047
CustPage.1.UserText1 Texto personalizado 1 string 4000 16384
CustPage.1.UserText2 Texto personalizado 2 string 4005 16389
CustPage.1.UserText3 Texto personalizado 3 string 400A 16394
CustPage.1.UserText4 Texto personalizado 4 string 400F 16399
CustPage.2.CISP1 Parametro 1 uint32 080C 2060
CustPage.2.CISP2 Parametro 2 uint32 080D 2061
CustPage.2.CISP3 Parametro 3 uint32 080E 2062
CustPage.2.CISP4 Parametro 4 uint32 080F 2063
CustPage.2.Stylel Estilo de linea 1 personalizado uint8 0810 2064
CustPage.2.Style2 Estilo de linea 2 personalizado uint8 0811 2065
CustPage.2.Style3 Estilo de linea 3 personalizado uint8 0812 2066
CustPage.2.Styled Estilo de linea 4 personalizado uint8 0813 2067

HA179769
Ediciéon 1 Diciembre de 2007

Pagina 121



GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

8.3 TABLA DE PARAMETROS (cont.)

Ruta del parametro Descripcion Tipo Hex Dec
CustPage.2.UserText1 Texto personalizado 1 string 4014 16404
CustPage.2.UserText2 Texto personalizado 2 string 4019 16409
CustPage.2.UserText3 Texto personalizado 3 string 401E 16414
CustPage.2.UserText4 Texto personalizado 4 string 4023 16419
CustPage.3.CISP1 Parametro 1 uint32 0820 2080
CustPage.3.CISP2 Parametro 2 uint32 0821 2081
CustPage.3.CISP3 Parametro 3 uint32 0822 2082
CustPage.3.CISP4 Parametro 4 uint32 0823 2083
CustPage.3.Stylel Estilo de linea 1 personalizado uint8 0824 2084
CustPage.3.Style2 Estilo de linea 2 personalizado uint8 0825 2085
CustPage.3.Style3 Estilo de linea 3 personalizado uint8 0826 2086
CustPage.3.Styled Estilo de linea 4 personalizado uint8 0827 2087
CustPage.3.UserText1 Texto personalizado 1 string 4028 16424
CustPage.3.UserText2 Texto personalizado 2 string 402D 16429
CustPage.3.UserText3 Texto personalizado 3 string 4032 16434
CustPage.3.UserText4 Texto personalizado 4 string 4037 16439
CustPage.4.CISP1 Parametro 1 uint32 | 0834 2100
CustPage.4.CISP2 Parametro 2 uint32 0835 2101
CustPage.4.CISP3 Parametro 3 uint32 0836 2102
CustPage.4.CISP4 Parametro 4 uint32 0837 2103
CustPage.4.Stylel Estilo de linea 1 personalizado uint8 0838 2104
CustPage.4.Style2 Estilo de linea 2 personalizado uint8 0839 2105
CustPage.4.Style3 Estilo de linea 3 personalizado uint8 083A 2106
CustPage.4.Styled Estilo de linea 4 personalizado uint8 083B 2107
CustPage.4.UserText1 Texto personalizado 1 string 403C 16444
CustPage.4.UserText2 Texto personalizado 2 string 4041 16449
CustPage.4.UserText3 Texto personalizado 3 string 4046 16454
CustPage.4.UserText4 Texto personalizado 4 string 404B 16459
EventLog.Event01ID ID de evento 1 uint8 070F 1807
EventLog.Event01Type Tipo de evento int8 070E 1806
EventLog.Event02ID ID de evento 2 ID de evento ints | 0711 1809
EventLog.Event02Type Tipo de evento 4 JZ0enrad?  oracion 150~ buraceorom ints 0710 1808
EventLog.Event03ID ID de evento 3 | 2= Accedera confiuracien 171 = Log Faut int8 0713 | 1811
EventLog.Event03Type Tipo de evento } 42 Arranque en frio Ripico 173 - PwRzcal Int8 0712 1810
EventLog.EventO4ID ID de evento 4 6 = Acceder a Inicio Rapido 175 = PWR4cal int8 0715 1813
EventLog.Event04Type Tipo de evento 4 51 fasae comerte. 177 - setocat” int8 | 0714 | 1812
EventLog.Event05ID IDdeevento 5 | 232 Coace e | 1o ommioca ints 0717 | 1815
EventLog.Event05Type Tipo de evento § §‘5‘:§§;‘q‘;‘§r2‘;3:’;d§;cem 12?:&%%;[ Int8 0716 1814
EventLog.Event06ID ID de evento 6 o Cadadered e 192 = pcomérr Int8 0719 1817
EventLog.Event06Type Tipo de evento § 28=pmod 24 194 = Ph2Wdog int8 0718 1816
EventLog.Event07ID ID de evento 7 | 2 Beiconexion o6 — bhocome s int8 071B 1819
EventLog.Event07Type Tipo de evento ] 320 Yo7~ phstdog int8 071A 1818
EventLog.Event08ID ID de evento 8 | 5-falltersonalimentacon | 199-pcomrout - Wint8 | 071D | 1821
EventLog.Event08Type Tipo de evento § 57 - Desconexion de entrada 212 - WdogFault int8 071C 1820
Eve ntLog.Event09|D ID de evento 9 59 = Lazo cerrado 214 = CommsTout int8 071F 1823
EventLog.Event09Type Tipo de evento 5 -t autivo AR int8 071E 1822
EventLog.Event10ID ID de evento 10| & :Sobrecarade carea L2 Derense int8 | 0721 1825
EventLog.Event10Type Tipo de evento Hrggj‘; Int8 0720 1824
EventLog.Event11ID ID de evento 11 113 = Dev and Int8 0723 1827
EventLog.Event11Type Tipo de evento | 115=pevrigh _ int8 0722 1826
EventLog.Event12ID ID de evento 12| 152 tmeriamear 0 int8 0725 1829
EventLog.Event12Type Tipo de evento | |3} Z|mradata int8 0724 1828
EventLog.Event13ID ID de evento 13| 161 = ncPurModkey int8  |0727 | 1831
EventLog.Event13Type Tipo de evento 163 = Purl Ribbon Int8 0726 1830
EventLog.Event14ID ID de evento 14| 165 = pwr3 ribbon int8 0729 1833
EventLog.Event14Type Tipo de evento | o= buricemam int8 0728 | 1832
EventLog.Event15ID ID de evento 15 LS8 utterom int8 072B 1835
EventLog.Event15Type Tipo de evento 15 uint8 072A 1834
EventLog.Event16ID ID de evento 16 uint8 072D 1837
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EventLog.Event16Type Tipo de evento 16 uint8 072C 1836
EventLog.Event17ID ID de evento 17 uint8 072F 1839
EventLog.Event17Type Tipo de evento Tipos de eventos uint8 072E 1838
EventLog.Event18ID ID de evento 1§ ——— uint8 0731 1841
R = 33 =Ind Alm N3 InAct i
EventLog.Event18Type Tipo de evento| 2 = sys Alm N1 Act 34 = Ind Alm N3 Ackd uint8 0730 1840
EventLog.Event191D ID de evento 19 3 ¥s/im Nt inAct 35 = Ind Alm N4 Act uint8 0733 1843
X ys Alm N1 Ackd 36 = Ind Alm N4 InAct 1
EventLog.Event19Type Tipo de evento| 5 = sys Alm N2 Act 37 = Ind Alm N4 Ackd uint8 0732 1842
EventLog.Event20ID ID de evento 2 § s /M N2InAct |38 = Prc Alm BxiAct uint8 10735 | 1845
. = Sys Alm N2 Ackd 39 = Prc Alm Ex1InAct L
EventLog.Event20Type Tipo de evento| 8 = sys Alm N3 Act 40 = Prc Alm Ex1Ackd uint8 0734 1844
EventLog.Event21ID ID de evento 21| 3, 5y Am N3 InAct [ 41 = Prc Alm BxaAct uint8 0737 | 1847
’ ys Alm N3 Ackd 42 = Prc Alm Ex2InAct 1
EventLog.Event21Type Tipo de evento | 11 = Sys Alm N4 Act 43 = Prc Alm Ex2Ackd uint8 0736 1846
EventLog.Event22ID ID de evento 23 2Z¥sAmNainAct | 4a-preAmBcAct  flyintg 0739 | 1849
. ys Alm N4 Ackd 45 = Prc Alm Ex3InAct L
EventLog.Event22Type Tipo de evento| 14 = Prc Alm N1 Act 46 = Prc Alm Ex3Ackd uint8 0738 1848
EventLog.Event23ID ID de evento 23 (2 ZPreAm N InAct [ 47 = Prc Alm BxdAct uint8 /0738 | 1851
. 48 = Prc Alm Ex4InAct A
EventLog.Event23Type Tipo de evento | 17 = Prc Alm N2 Act 49 = Prc Alm Ex4Ackd uint8 073A 1850
EventLog.Event24ID ID de evento 24 |5 Zfre/imNalnAct | 50 Fatal uint8 073D | 1853
. = 51 = Err Config A
EventLog.Event24Type Tipo de evento| 20 = Prc Alm N3 Act 52 = Err General uint8 073C 1852
EventLog.Event25ID ID de evento 2§ 3} T /m N3 lAck [ 53 = Err Netw! uint8 | 073F | 1855
. = 54 = Err Netw2 A
EventLog.Event25Type Tipo de evento | 23 = Prc Alm N4 Act 55 = Err Netw3 uint8 073E 1854
24 = Prc Alm N4 InA = w. H
EventLog.Event26ID ID de evento 2¢ 21 A At gj ZErr et u!nt8 0741 1857
EventLog.Event26Type Tipo de evento| 26 = Ind Alm N1 Act 58 = Err Pwr2 uint8 0740 1856
EventLog.Event27ID ID de evento 27 272 ngAtm M1 inAct [ 59 = Err Pwi3 uint8 0743 | 1859
. 60 = Err Pwrd i
EventLog.Event27Type Tipo de evento| 29 = Ind Alm N2 Act 61 = Err DSP uint8 0742 1858
EventLog.Event28ID ID de evento 24 7RIS | S22frdestent uintd | 0745 | 1861
EventLog.Event28Type Tipo de evento| 32 = Ind Alm N3 Act uint8 0744 1860
EventLog.Event29ID ID de evento 29 uint8 0747 1863
EventLog.Event29Type Tipo de evento 29 uint8 0746 1862
EventLog.Event30ID ID de evento 30 uint8 0749 1865
EventLog.Event30Type Tipo de evento 30 uint8 0748 1864
EventLog.Event31ID ID de evento 31 uint8 074B 1867
EventLog.Event31Type Tipo de evento 31 uint8 074A 1866
EventLog.Event32ID ID de evento 32 uint8 074D 1869
EventLog.Event32Type Tipo de evento 32 uint8 074C 1868
EventLog.Event33ID ID de evento 33 uint8 074F 1871
EventLog.Event33Type Tipo de evento 33 uint8 074E 1870
EventLog.Event34ID ID de evento 34 uint8 0751 1873
EventLog.Event34Type Tipo de evento 34 uint8 0750 1872
EventLog.Event35ID ID de evento 35 uint8 0753 1875
EventLog.Event35Type Tipo de evento 35 uint8 0752 1874
EventLog.Event36ID ID de evento 36 uint8 0755 1877
EventLog.Event36Type Tipo de evento 36 uint8 0754 1876
EventLog.Event37ID ID de evento 37 uint8 0757 1879
EventLog.Event37Type Tipo de evento 37 uint8 0756 1878
EventLog.Event38ID ID de evento 38 uint8 0759 1881
EventLog.Event38Type Tipo de evento 38 uint8 0758 1880
EventLog.Event39ID ID de evento 39 uint8 075B 1883
EventLog.Event39Type Tipo de evento 39 uint8 075A 1882
EventLog.Event40ID ID de evento 40 uint8 075D 1885
EventLog.Event40Type Tipo de evento 40 uint8 075C 1884
EventLog.Status Palabra de estado para indicar errores del
instrumento a través de las comunicaciones uint8 075F 1887
Faultdet.AnyAlarm Indica que una o mas alarmas estan activas. uint8 06A1 1697
(0 = inactivo, 1 = activo)
Faultdet.AnyFuseAl Alarma de fusible fundido (0 = inactiva, 1 = activa) uint8 06A3 1699
Faultdet.AnyNetwAl Alarma de proceso de red (0 = inactiva, 1 = activa) uint8 06A2 1698
Faultdet.ComStatus Estado de comunicaciones Fieldbus uintl6 | 06A5 1701
Faultdet.GeneralAck Reconocimiento global (0 = No, 1 = Si) uint8 069F 1695
Faultdet.GlobalDis Desactivacion global de todas las alarmas (0 = No, 1 = Si) uint8 06A4 1700
Faultdet.StratStatus Palabra de estado de estrategia uint16 | 06A6 1702
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Bit 0 = red 1 sin encendido

Bit 1 = red 1 sin sincronizar

Bit 2 = red 2 sin encendido

Bit 3 = red 2 sin sincronizar

Bit 4 = red 3 sin encendido

Bit 5 = red 3 sin sincronizar

Bit 6 = red 4 sin encendido

Bit 7 = red 4 sin sincronizar

Bit 8= estrategia en modo de reposo

Bit 9 = estrategia en modo de telemetria

Bits del 10 al 15 reservados.
FiringOP.1.DelayedTrigger Activacion retardada para cargas de transformador | uint8 04BA 1210
FiringOP.1.Enable Activar bloque de salida de encendido uint8 04BE 1214
FiringOP.1.In Entrada del bloque de salida de encendido float32 | 04BB 121
FiringOP.1.LoadCoupling Configuracién de acoplamiento de carga uint8 04B4 1204

(0=3S,1=3D,2=4S,3=6D)
FiringOP.1.LoadType Configuracion del tipo de carga (0 = resistiva; 1 = XFMR) uint8 04B5 1205
FiringOP.1.Mode Indicacion del modo de disparo. uint8 04B6 1206

(0 = IHC, 1 = rafagas, 2 = PA, 3 = ninguno)
FiringOP.1.PaLimitin Entrada de angulo de fase para reduccién de

PA en encendido por rafagas float32 | 04BC 1212
FiringOP.1.SafetyRamp Duracion de la rampa de seguridad float32 | 04B7 1207
FiringOP.1.SafetyRampStatus Estado de la rampa de seguridad (0 = activa, 1 = completada) | uint8 04BD 1213
FiringOP.1.SoftStart Duracién del inicio suave (0 = desactivado, 1 = activado) float32 | 04B8 1208
FiringOP.1.SoftStop Duracion de la detencién suave float32 | 04B9 1209
FiringOP.2.DelayedTrigger Activacién retardada para cargas de transformador uint8 04CF 1231
FiringOP.2.Enable Activar bloque de salida de encendido uint8 04D3 1235
FiringOP.2.In Entrada del bloque de salida de encendido float32 | 04DO0 1232
FiringOP.2.LoadCoupling Configuracién de acoplamiento de carga uint8 04C9 1225

(0=35,1=3D,2=14S,3=6D)
FiringOP.2.LoadType Configuracion del tipo de carga (0 = resistiva; 1 = XFMR). | uint8 04CA 1226
FiringOP.2.Mode Indicacion del modo de disparo. uint8 04CB 1227

(0 = IHC, 1 = rafagas, 2 = PA, 3 = ninguno)
FiringOP.2.PaLimitin Entrada de angulo de fase para reduccién de PA

en encendido por rafagas float32 | 04D1 1233
FiringOP.2.SafetyRamp Duracion de la rampa de seguridad float32 | 04CC 1228
FiringOP.2.SafetyRampStatus Estado de la rampa de seguridad (0 = activa, 1 = completada) | uint8 04D2 1234
FiringOP.2.SoftStart Duracion del inicio suave float32 | 04CD 1229
FiringOP.2.SoftStop Duracion de la detencion suave (0 = desactivado, 1 = activado) float32 | 04CE 1230
FiringOP.3.DelayedTrigger Activacion retardada para cargas de transformador | uint8 04E4 1252
FiringOP.3.Enable Activar bloque de salida de encendido uint8 04E8 1256
FiringOP.3.In Entrada del bloque de salida de encendido float32 | 04E5 1253
FiringOP.3.LoadCoupling Configuracion de acoplamiento de carga uint8 04DE 1246

(0=35,1=3D,2=14S,3=6D)
FiringOP.3.LoadType Configuracion del tipo de carga (0 = resistiva; 1 = XFMR). | uint8 04DF 1247
FiringOP.3.Mode Indicacion del modo de disparo. uint8 04EO0 1248

(0 = IHC, 1 = rafagas, 2 = PA, 3 = ninguno)
FiringOP.3.PaLimitin Entrada de angulo de fase para reduccién de PA

en encendido por rafagas float32 | 04E6 1254
FiringOP.3.SafetyRamp Duracion de la rampa de seguridad float32 | 04E1 1249
FiringOP.3.SafetyRampStatus Estado de la rampa de seguridad (0 = activa, 1 = completada) uint8 04E7 1255
FiringOP.3.SoftStart Duracion del inicio suave float32 | 04E2 1250
FiringOP.3.SoftStop Duracién de la detencién suave (0 = desactivado, 1 = activado) float32 | 04E3 1251
FiringOP.4.DelayedTrigger Activacién retardada para cargas de transformador uint8 04F9 1273
FiringOP.4.Enable Activar bloque de salida de encendido uint8 04FD 1277
FiringOP.4.In Entrada del bloque de salida de encendido float32 | 04FA 1274
FiringOP.4.LoadCoupling Load coupling configuration uint8 04F3 1267

(0=35,1=3D,2=14S,3=6D)
FiringOP.4.LoadType Configuracion del tipo de carga (0 = resistiva; 1 = XFMR) uint8 04F4 1268
FiringOP.4.Mode Indicacion del modo de disparo. uint8 04F5 1269

(0 = IHC, 1 = rafagas, 2 = PA, 3 = ninguno)
FiringOP.4.PaLimitin Entrada de angulo de fase para reduccién de PA

en encendido por rafagas float32 | 04FB 1275
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FiringOP.4.SafetyRamp Duracion de la rampa de seguridad float32 | 04F6 1270
FiringOP.4.SafetyRampStatus Estado de la rampa de seguridad (0 = activa, 1 = completada) | uint8 04FC 1276
FiringOP.4.SoftStart Duracion del inicio suave float32 | 04F7 1271
FiringOP.4.SoftStop Duraci6n de la detencion suave (0 = desactivado, 1 = activado) | float32 | 04F8 1272
Instrument.Configuration.|OModules Numero de médulos E/S opcionales instalados uint8 08A1 2209
Instrument.Configuration.LoadCoupling | Load coupling configuration uint8 089A 2202
(0=35,1=3D,2=14S,3=6D)
Instrument.Configuration.
LoadCoupling2ndNetwork | Configuracién de acoplamiento de carga 2
(como acoplamiento de carga) uint8 08A2 2210
Instrument.Configuration.LoadMFitted | Tarjeta de gestion de carga instalada (0 = No, 1 = Si) | bool 08A4 2212
Instrument.Configuration.NetType Tipo de red (0 = trifasica, 1 = monofasica, 2 = bifasica)| uint8 0897 2199
Instrument.Configuration.PowerModules Nimero de médulos de alimentacion instalados uint8 0896 2198
Instrument.Configuration.PwrMod1Rev | Revision del modulo de potencia 1 (0 = no valido) uint8 089C 2204
Instrument.Configuration.PwrMod2Rev | Revision del médulo de potencia 2 (0 = no valido) uint8 089D 2205
Instrument.Configuration.PwrMod3Rev | Revision del médulo de potencia 3 (0 = no valido) uint8 089E 2206
Instrument.Configuration.PwrMod4Rev | Revision del modulo de potencia 4 (0 = no valido) uint8 089F 2207
Instrument.Configuration.RemotePV PV remota float32 | 08A3 2211
Instrument.Configuration.TimerRes Ajusta la resolucion de los parametros de tiempo uint8 08A0 2208
(0=0,1seg, 1 =0,1 min)
Instrument.Display.Language Idioma seleccionado uint8 0879 2169
(1 =ing., 2 =fran,, 3 = alem., 8 =ital.,, 16 = esp.)
Instrument.Display.SerialNo Numero de serie int32 087A 2170
Instrument.ID Identificador del instrumento (E190h) int16 007A 122
Instrument.Mode Modo de instrumento uint8 00C7 199
(0 = modo de operario, 1 = reposo, 2 = configuracion)
10.AnaloglP.1.Main.MeasVal Valor medido float32 |05D3 1491
10.AnaloglP.1.Main.PV Variable de proceso float32 |05D4 1492
10.AnaloglP.1.Main.RangeHigh Rango de entrada alto para escalar a unidades de proceso | float32 |05D1 1489
10.AnaloglP.1.Main.RangeLow Rango de entrada bajo para escalar a unidades de proceso | float32 |05D2 1490
10.AnaloglP.1.Main.Type Especifica el tipo de entrada uint8 05D0 1488
0=0a10V,17=1a5V,2=2a10V,3=0a5V
4=0a20mA;5=4a20mA.
10.AnaloglP.2.Main.MeasVal Valor medido float32 | 05E2 1506
10.AnaloglP.2.Main.PV Variable de proceso float32 | O05E3 1507
10.AnaloglP.2.Main.RangeHigh Rango de entrada alto para escalar a unidades de proceso | float32 |05EQ 1504
10.AnaloglP.2.Main.RangeLow Rango de entrada bajo para escalar a unidades de proceso | float32 | 05E1 1505
10.AnaloglP.2.Main.Type Especifica el tipo de entrada (como IP1, arriba) uint8 05DF 1503
10.AnaloglP.3.Main.MeasVal Valor medido float32 | 05F1 1521
10.AnaloglP.3.Main.PV Variable de proceso float32 | 05F2 1522
10.AnaloglP.3.Main.RangeHigh Rango de entrada alto para escalar a unidades de proceso | float32 |O5EF 1519
10.AnaloglP.3.Main.RangeLow Rango de entrada bajo para escalar a unidades de proceso | float32 | 05F0 1520
10.AnaloglP.3.Main.Type Especifica el tipo de entrada (como IP1, arriba) uint8 O5EE 1518
10.AnaloglP.4.Main.MeasVal Valor medido float32 | 0600 1536
10.AnaloglIP.4.Main.PV Variable de proceso float32 | 0601 1537
10.AnaloglP.4.Main.RangeHigh Rango de entrada alto para escalar a unidades de proceso | float32 |O5EF 1534
10.AnaloglP.4.Main.RangelLow Rango de entrada bajo para escalar a unidades de proceso | float32 |O5FF 1535
10.AnaloglIP.4.Main.Type Especifica el tipo de entrada (como IP1, arriba) uint8 05FD 1533
10.AnaloglP.5.Main.MeasVal Valor medido float32 | 060F 1551
10.AnaloglP.5.Main.PV Variable de proceso float32 | 0610 1552
10.AnaloglP.5.Main.RangeHigh Rango de entrada alto para escalar a unidades de proceso | float32 |060D 1549
10.AnaloglP.5.Main.RangeLow Rango de entrada bajo para escalar a unidades de proceso | float32 | 060E 1550
[0.AnaloglP.5.Main.Type Especifica el tipo de entrada (como IP1, arriba) uint8 060C 1548
10.AnalogOP.1.AlmAck.OutputFault Reconocimiento de alarma de proceso: fallo de salida| uint8 0624 1572
(0 = sin reconocimiento, 1 = reconocimiento)
10.AnalogOP.1.AlmDet.OutputFault Estado de deteccion de alarma de proceso: fallo de salida | uint8 0621 1569 |
(0 = inactivo, 1 = activo)
10.AnalogOP.1.AlmDis.OutputFault Alarma de proceso: fallo de salida uint8 0620 1568
(0 = activar, 1 = desactivar)
10.AnalogOP.1.AlmLat.OQutputFault Solicitud de bloqueo de alarma de proceso: fallo de salida | uint8 0623 1571
(0 = sin blogueo, 1 = blogueo)
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10.AnalogOP.1.AlmSig.OutputFault Estado de sefalizacion de alarma de proceso: fallo de salida| uint8 0622 1570

(0 = sin bloqueo, 1 = bloqueo)
10.AnalogOP.1.AlmStop.OutputFault Solicitar detencién de alarma de proceso: fallo de salida uint8 0625 1573

(0 = sin detener, 1 = detener)
10.AnalogOP.1.Main.MeasVal Valor medido float32 | 061F 1567
10.AnalogOP.1.Main.PV Variable de proceso float32 | 061E 1566
10.AnalogOP.1.Main.RangeHigh Rango de entrada alto para escalar desde unidades de proceso | float32 |061C 1564
10.AnalogOP.1.Main.RangeLow Rango de entrada bajo para escalar desde unidades de proceso | float32 | 061D 1565
10.AnalogOP.1.Main.Type Especifica el tipo de salida uint8 061B 1563

0=0a10V,1=1a5V,2=2a10V,3=0a5V

4=0a20mA.5=4a20mA
10.AnalogOP.2. AlmAck.OutputFault Reconocimiento de alarma de proceso: fallo de salida

(como OP.1) uint8 0639 1593
10.AnalogOP.2.AlmDet.OutputFault Estado de deteccién de alarma de proceso:

fallo de salida (como OP.1) uint8 0636 1590
10.AnalogOP.2.AlmDis.OutputFault Alarma de proceso: fallo de salida (como OP.1) uint8 0635 1589
10.AnalogOP.2.AlmLat.OutputFault Solicitud de bloqueo de alarma de proceso:

fallo de salida (como OP.1) uint8 0638 1592
10.AnalogOP.2.AlmSig.OutputFault Estado de sefializacion de alarma de proceso:

fallo de salida (como OP.1) uint8 0637 1591
10.AnalogOP.2. AlmStop.OutputFault Solicitar detencién de alarma de proceso:

fallo de salida (como OP.1) uint8 063A 1594
10.AnalogOP.2.Main.MeasVal Valor medido float32 | 0634 1588
10.AnalogOP.2.Main.PV Variable de proceso float32 | 0633 1587
10.AnalogOP.2.Main.RangeHigh Rango de entrada alto para escalar desde unidades de proceso | float32 | 0631 1585
10.AnalogOP.2.Main.RangelLow Rango de entrada bajo para escalar desde unidades de proceso | float32 |0632 1586
10.AnalogOP.2.Main.Type Especifica el tipo de salida (como OP.1) uint8 0630 1584
10.AnalogOP.3.AlmAck.OutputFault Reconocimiento de alarma de proceso: fallo de salida

(como OP.1) uint8 064E 1614
10.AnalogOP.3.AlmDet.OutputFault Estado de deteccién de alarma de proceso:

fallo de salida (como OP.1) uint8 064B 1611
10.AnalogOP.3.AlmDis.OutputFault Alarma de proceso: fallo de salida (como OP.1) uint8 064A 1610
10.AnalogOP.3.AlmLat.OutputFault Solicitud de bloqueo de alarma de proceso:

fallo de salida (como OP.1) uint8 064D 1613
10.AnalogOP.3.AlmSig.OutputFault Estado de sefializacion de alarma de proceso:

fallo de salida (como OP.1) uint8 064C 1612
10.AnalogOP.3.AlmStop.OutputFault Solicitar detencién de alarma de proceso:

fallo de salida (como OP.1) uint8 064F 1615
10.AnalogOP.3.Main.MeasVal Valor medido float32 | 0649 1609
10.AnalogOP.3.Main.PV Variable de proceso float32 | 0648 1608
10.AnalogOP.3.Main.RangeHigh Rango de entrada alto para escalar desde unidades de proceso | float32 | 0646 1606
10.AnalogOP.3.Main.RangeLow Rango de entrada bajo para escalar desde unidades de proceso float32 | 0647 1607
10.AnalogOP.3.Main.Type Especifica el tipo de salida (como OP.1) uint8 0645 1605
10.AnalogOP.4.AlmAck.OutputFault Reconocimiento de alarma de proceso: fallo de salida

(como OP.1) uint8 0663 1635
10.AnalogOP.4.AlmDet.OutputFault Estado de detecciéon de alarma de proceso:

fallo de salida (como OP.1) uint8 0660 1632
10.AnalogOP.4.AlmDis.OutputFault Alarma de proceso: fallo de salida (como OP.1) uint8 065F 1631
10.AnalogOP.4.AlmLat.OutputFault Solicitud de bloqueo de alarma de proceso:

fallo de salida (como OP.1) uint8 0662 1634
10.AnalogOP.4.AlmSig.OutputFault Estado de sefializacion de alarma de proceso:

fallo de salida (como OP.1) uint8 0661 1633
10.AnalogOP.4.AlmStop.OutputFault Solicitar detenciéon de alarma de proceso:

fallo de salida (como OP.1) uint8 0664 1636
10.AnalogOP.4.Main.MeasVal Valor medido float32 | 065E 1630
10.AnalogOP.4.Main.PV Variable de proceso float32 | 065D 1629
10.AnalogOP.4.Main.RangeHigh Rango de entrada alto para escalar desde unidades de proceso | float32 |065B 1627
10.AnalogOP.4.Main.RangeLow Rango de entrada bajo para escalar desde unidades de proceso | float32 | 065C 1628
10.AnalogOP.4.Main.Type Especifica el tipo de salida (como OP.1) uint8 065A 1626
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10.Digital.1.Invert Invierte el sentido de la E/S digital (0 = no; 1 = invertir) bool 0559 1369
10.Digital.1.MeasVal Valor medido (para salidas, 1 = salida alta) bool 055A 1370
10.Digital.1.PV Variable de proceso bool 055B 1371
10.Digital.1.Type Especifica el tipo de E/S digital uint8 0558 1368

0 = entrada logica; 1 = entrada de contacto;

2 = salida légica.
10.Digital.2.Invert Invierte el sentido de la E/S digital (0 = no; 1 = invertir) bool 0568 1384
10.Digital.2.MeasVal Valor medido (para salidas, 1 = salida alta) bool 0569 1385
10.Digital.2.PV Variable de proceso bool 056A 1386
10.Digital.2.Type Igual que 10.Digital.1.Type uint8 0567 1383
10.Digital.3.Invert Invierte el sentido de la E/S digital (0 = no; 1 = invertir) bool 0577 1399
10.Digital.3.MeasVal Valor medido (para salidas, 1 = salida alta) bool 0578 1400
10.Digital.3.PV Variable de proceso bool 0579 1401
10.Digital.3.Type Igual que 10.Digital.1.Type uint8 0576 1398
10.Digital.4.Invert Invierte el sentido de la E/S digital (0 = no; 1 = invertir) bool 0586 1414
10.Digital.4.MeasVal Valor medido (para salidas, 1 = salida alta) bool 0587 1415
10.Digital.4.PV Variable de proceso bool 0588 1416
10.Digital.4.Type Igual que 10.Digital.1.Type uint8 0585 1413
10.Digital.5.Invert Invierte el sentido de la E/S digital (0 = no; 1 = invertir) bool 0595 1429
10.Digital.5.MeasVal Valor medido (para salidas, 1 = salida alta) bool 0596 1430
10.Digital.5.PV Variable de proceso bool 0597 1431
10.Digital.5.Type Igual que 10.Digital.1.Type uint8 0594 1428
10.Digital.6.Invert Invierte el sentido de la E/S digital (0 = no; 1 = invertir) bool 05A4 1444
10.Digital.6.MeasVal Valor medido (para salidas, 1 = salida alta) bool 05A5 1445
10.Digital.6.PV Variable de proceso bool 05A6 1446
10.Digital.6.Type Igual que 10.Digital.1.Type uint8 05A3 1443
10.Digital.7.Invert Invierte el sentido de la E/S digital (0 = no; 1 = invertir) bool 05B3 1459
10.Digital.7.MeasVal Valor medido (para salidas, 1 = salida alta) bool 05B4 1460
10.Digital.7.PV Variable de proceso bool 05B5 1461
10.Digital.7.Type Igual que 10.Digital.1.Type uint8 05B2 1458
10.Digital.8.Invert Invierte el sentido de la E/S digital (0 = no; 1 = invertir) bool 05C2 1474
10.Digital.8.MeasVal Valor medido bool 05C3 1475
10.Digital.8.PV Variable de proceso bool 05C4 1476
10.Digital.8.Type Igual que 10.Digital.1.Type uint8 05C1 1473
10.Relay.1.MeasVal Valor medido bool 0670 1648
10.Relay.1.PV Variable de proceso bool 066F 1647
10.Relay.2.MeasVal Valor medido bool 067C 1660
10.Relay.2.PV Variable de proceso bool 067B 1659
10.Relay.3.MeasVal Valor medido bool 0688 1672
10.Relay.3.PV Variable de proceso bool 0687 1671
10.Relay.4.MeasVal Valor medido bool 0694 1684
10.Relay.4.PV Variable de proceso bool 0693 1683
IPMonitor.1.AlarmDays Tiempo de alarma (en dias) por encima del umbral uint8 OASF 2655
IPMonitor.1.AlarmTime Tiempo de alarma por encima del umbral time32 | 0A5SD 2653
IPMonitor.1.DaysAbove Dias por encima del umbral uint8 OASE 2654
IPMonitor.1.In Entrada float32 | 0A57 2647
IPMonitor.1.InStatus Estado de entrada (0 = Good, 1 = Bad) bool 0A60 2656
IPMonitor.1.Max Valor maximo float32 | 0A59 2649
IPMonitor.1.Min Valor minimo float32 | OAS5A 2650
IPMonitor.1.0ut Salida de alarma del temporizador

(0 = desactivada, 1 = activada) bool 0A5C 2652
IPMonitor.1.Reset Restablecer todas las funciones del monitor (0 = No, 1 = Si)| bool 0A58 2648
IPMonitor.1.Threshold Valor umbral del temporizador float32 | 0A56 2646
IPMonitor.1.TimeAbove Tiempo en horas por encima del umbral time32 | 0AS5SB 2651
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IPMonitor.2.AlarmDays Tiempo de alarma (en dias) por encima del umbral uint8 0A75 2677
IPMonitor.2.AlarmTime Tiempo de alarma por encima del umbral time32 | 0A73 2675
IPMonitor.2.DaysAbove Dias por encima del umbral uint8 0A74 2676
IPMonitor.2.In Entrada float32 | 0A6D 2669
IPMonitor.2.InStatus Estado de entrada (0 = Good, 1 = Bad) bool 0A76 2678
IPMonitor.2.Max Valor maximo float32 | OA6F 2671
IPMonitor.2.Min Valor minimo float32 | 0A70 2672
IPMonitor.2.0ut Salida de alarma del temporizador

(0 = desactivada, 1 = activada) bool 0A72 2674
IPMonitor.2.Reset Restablecer todas las funciones del monitor (0 = No, 1 = Si)| bool 0AGE 2670
IPMonitor.2.Threshold Valor umbral del temporizador float32 | 0A6C 2668
IPMonitor.2.TimeAbove Tiempo en horas por encima del umbral time32 | 0A71 2673
IPMonitor.3.AlarmDays Tiempo de alarma (en dias) por encima del umbral uint8 0A8B 2699
IPMonitor.3.AlarmTime Tiempo de alarma por encima del umbral time32 | 0A89 2697
IPMonitor.3.DaysAbove Dias por encima del umbral uint8 0A8A 2698
IPMonitor.3.In Entrada float32 | 0A83 2691
IPMonitor.3.InStatus Estado de entrada (0 = Good, 1 = Bad) bool 0A8C 2700
IPMonitor.3.Max Valor maximo float32 | 0A85 2693
IPMonitor.3.Min Valor minimo float32 | 0A86 2694
IPMonitor.3.0ut Salida de alarma del temporizador

(0 = desactivada, 1 = activada) bool 0A88 2696
IPMonitor.3.Reset Restablecer todas las funciones del monitor (0 = No, 1 = Si)| bool 0A84 2692
IPMonitor.3.Threshold Valor umbral del temporizador float32 | 0A82 2690
IPMonitor.3.TimeAbove Tiempo en horas por encima del umbral time32 | 0A87 2695
IPMonitor.4.AlarmDays Tiempo de alarma (en dias) por encima del umbral uint8 0AA1 2721
IPMonitor.4.AlarmTime Tiempo de alarma por encima del umbral time32 | OA9F 2719
IPMonitor.4.DaysAbove Dias por encima del umbral uint8 0AAOQ 2720
IPMonitor.4.In Entrada float32 | 0A99 2713
IPMonitor.4.InStatus Estado de entrada (0 = Good, 1 = Bad) bool 0AA2 2722
IPMonitor.4.Max Valor maximo float32 |0A9B 2715
IPMonitor.4.Min Valor minimo float32 | 0A9C 2716
IPMonitor.4.0ut Salida de alarma del temporizador (0 = no, 1 = si) bool 0A9E 2718
IPMonitor.4.Reset Restablecer todas las funciones del monitor (0 = No, 1 = Si)| bool 0A9A 2714
IPMonitor.4.Threshold Valor umbral del temporizador float32 | 0A98 2712
IPMonitor.4.TimeAbove Tiempo en horas por encima del umbral time32 |0A9D 2717
Lgc8.1.In1 Valor de entrada 1 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09B1 2481
Lgc8.1.In2 Valor de entrada 2 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09B2 2482
Lgc8.1.In3 Valor de entrada 3 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09B3 2483
Lgc8.1.In4 Valor de entrada 4 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09B4 2484
Lgc8.1.In5 Valor de entrada 5 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09B5 2485
Lgc8.1.In6 Valor de entrada 6 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09B6 2486
Lgc8.1.In7 Valor de entrada 7 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09B7 2487
Lgc8.1.In8 Valor de entrada 8 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09B8 2488
Lgc8.1.InInvert Invertir entradas seleccionadas uint8 09AF 2479
Lgc8.1.Numin Numero de entradas uint8 09B0 2480
Lgc8.1.0per Operacién (0 = desactivado, 1 = AND, 2 = OR, 3 = XOR) | uint8 09AE 2478
Lgc8.1.0ut Valor de salida bool 09B9 2489
Lgc8.1.0utInvert Invertir salida (0 = no, 1 = si) bool 09BA 2490
Lgc8.2.In1 Valor de entrada 1 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09C8 2504
Lgc8.2.In2 Valor de entrada 2 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09C9 2505
Lgc8.2.In3 Valor de entrada 3 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09CA 2506
Lgc8.2.In4 Valor de entrada 4 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09CB 2507
Lgc8.2.In5 Valor de entrada 5 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09CC 2508
Lgc8.2.In6 Valor de entrada 6 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09CD 2509
Lgc8.2.In7 Valor de entrada 7 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09CE 2510
Lgc8.2.In8 Valor de entrada 8 bool 09CF 251
Lgc8.2.InInvert Invertir entradas seleccionadas uint8 09C6 2502
Lgc8.2.Numin Nimero de entradas uint8 09C7 2503
Lgc8.2.0per Operacion (0 = desactivado, 1 = AND, 2 = OR, 3 = XOR) | uint8 09C5 2501
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Lgc8.2.0ut Valor de salida bool 09D0 2512
Lgc8.2.0utlnvert Invertir salida (0 = no, 1 = si) bool 09D1 2513
Lgc8.3.In1 Valor de entrada 1 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09DF 2527
Lgc8.3.1n2 Valor de entrada 2 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09EO0 2528
Lgc8.3.In3 Valor de entrada 3 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09E1 2529
Lgc8.3.In4 Valor de entrada 4 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09E2 2530
Lgc8.3.In5 Valor de entrada 5 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09E3 2531
Lgc8.3.In6 Valor de entrada 6 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09E4 2532
Lgc8.3.In7 Valor de entrada 7 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09E5 2533
Lgc8.3.In8 Valor de entrada 8 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09E6 2534
Lgc8.3.InInvert Invertir entradas seleccionadas uint8 09DD 2525
Lgc8.3.Numin Numero de entradas uint8 09DE 2526
Lgc8.3.0per Operacién (0 = desactivado, 1 = AND, 2 = OR, 3 = XOR) | uint8 09DC 2524
Lgc8.3.0ut Valor de salida bool 09E7 2535
Lgc8.3.0utlnvert Invertir salida (0 = no, 1 = si) bool 09E8 2536
Lgc8.4.In1 Valor de entrada 1 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09F6 2550
Lgc8.4.1n2 Valor de entrada 2 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09F7 2551
Lgc8.4.1n3 Valor de entrada 3 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09F8 2552
Lgc8.4.In4 Valor de entrada 4 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09F9 2553
Lgc8.4.In5 Valor de entrada 5 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09FA 2554
Lgc8.4.In6 Valor de entrada 6 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09FB 2555
Lgc8.4.In7 Valor de entrada 7 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09FC 2556
Lgc8.4.In8 Valor de entrada 8 (0 = desactivada, 1 = activada) bool 09FD 2557
Lgc8.4.InInvert Invertir entradas seleccionadas uint8 09F4 2548
Lgc8.4.Numin Numero de entradas uint8 09F5 2549
Lgc8.4.0per Operacion (0 = desactivado, 1 = AND, 2 = OR, 3 = XOR) | uint8 09F3 2547
Lgc8.4.0ut Valor de salida bool 09FE 2558
Lgc8.4.0utlnvert Invertir salida (0 = no, 1 = si) bool 09FF 2559
Math2.1.Fallback Estrategia de fallback uint8 08C2 2242

0 = ClipBad; 1 = ClipGood; 2 = FallBad;

3 = FallGood 4 = UpscaleBad; 6 = DownscaleBad
Math2.1.FallbackVal Valor de fallback float32 | 08BB 2235
Math2.1.HighLimit Limite superior de salida float32 | 08BC 2236
Math2.1.In1 Valor de entrada 1 float32 | 08B7 2231
Math2.1.InTMul Escala de entrada 1 float32 | 08B6 2230
Math2.1.In2 Valor de entrada 2 float32 | 08B9 2233
Math2.1.In2Mul Escala de entrada 2 float32 | 08B8 2232
Math2.1.LowLimit Limite inferior de salida float32 | 08BD 2237
Math2.1.0per Operador uint8 08BA 2234

0 = Ninguno 6 = SelMax 12 = Log

1 =Add 7 = SelMin 13=1n

2 =Sub 8 = HotSwap 14 = Exp

3 = Mul 9=SmpHld 15=10x

4 = Div 10 = Power 51 =Sel 1

5 = AbsDif 11 = Sqgrt
Math2.1.0ut Valor de salida float32 | 08BF 2239
Math2.1.Resolution Resolucion de salida uint8 08C0o 2240

(0=X,1=XX,2=XXX, 3=XXXX, 4 =XXXXX)
Math2.1.Select Seleccionar entre entrada 1 (0) y entrada 2 (1) bool 08C3 2243
Math2.1.Status Estado (Good = 0; Bad = 1) bool 08BE 2238
Math2.1.Units Unidades de salida

(0 = ninguna, 1 = temperatura, 2 =V, 3 =mV uint8 08C1 2241

4=A,5=mA, 6=pH, 7=mmHg)
Math2.2.Fallback Estrategia de fallback (igual que para Math2.1) uint8 08DA 2266
Math2.2.FallbackVal Valor de fallback float32 | 08D3 2259
Math2.2.HighLimit Limite superior de salida float32 |08D4 2260
Math2.2.In1 Valor de entrada 1 float32 | 08CF 2255
Math2.2.InTMul Escala de entrada 1 float32 | 08CE 2254
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Math2.2.In2 Valor de entrada 2 float32 [08D1 2257
Math2.2.In2Mul Escala de entrada 2 float32 |08DO 2256
Math2.2.LowLimit Limite inferior de salida float32 |08D5 2261
Math2.2.0per Operador (igual que para Math2.1) uint8 08D2
2258
Math2.2.0ut Valor de salida float32 |08D7 2263
Math2.2.Resolution Resolucion de salida (igual que para Math2.1) uint8 08D8 2264
Math2.2.Select Seleccionar entre entrada 1 (0) y entrada 2 (1) bool 08DB 2267
Math2.2.Status Estado (Good = 0; Bad = 1) bool 08D6 2262
Math2.2.Units Unidades de salida (igual que para Math2.1) uint8 08D9 2265
Math2.3.Fallback Estrategia de fallback (igual que para Math2.1) uint8 08F2 2290
Math2.3.FallbackVal Valor de fallback float32 |08EB 2283
Math2.3.HighLimit Limite superior de salida float32 |08EC 2284
Math2.3.In1 Valor de entrada 1 float32 |08E7 2279
Math2.3.InTMul Escala de entrada 1 float32 |08E6 2278
Math2.3.In2 Valor de entrada 2 float32 |08E9 2281
Math2.3.In2Mul Escala de entrada 2 float32 |08E8 2280
Math2.3.LowLimit Limite inferior de salida float32 |08ED 2285
Math2.3.0per Operador (igual que para Math2.1) uint8 08EA 2282
Math2.3.0ut Valor de salida float32 |O8EF 2287
Math2.3.Resolution Resolucion de salida (igual que para Math2.1) uint8 08F0 2288
Math2.3.Select Seleccionar entre entrada 1 (0) y entrada 2 (1) bool 08F3 2291
Math2.3.Status Estado (Good = 0; Bad = 1) bool 08EE 2286
Math2.3.Units Unidades de salida (igual que para Math2.1) uint8 08F1 2289
Math2.4.Fallback Estrategia de fallback (igual que para Math2.1) uint8 090A 2314
Math2.4.FallbackVal Valor de fallback float32 0903 2307
Math2.4.HighLimit Limite superior de salida float32 |0904 2308
Math2.4.In1 Valor de entrada 1 float32 |08FF 2303
Math2.4.InTMul Escala de entrada 1 float32 |08FE 2302
Math2.4.In2 Valor de entrada 2 float32 0901 2305
Math2.4.In2Mul Escala de entrada 2 float32 0900 2304
Math2.4.LowLimit Limite inferior de salida float32 0905 2309
Math2.4.0per Operacién (igual que para Math2.1) uint8 0902 2306
Math2.4.0ut Valor de salida float32 | 0907 2311
Math2.4.Resolution Resolucion de salida (igual que para Math2.1) uint8 0908 2312
Math2.4.Select Seleccionar entre entrada 1 (0) y entrada 2 (1) bool 090B 2315
Math2.4.Status Estado (0 = Good, 1 = Bad) bool 0906 2310
Math2.4.Units Unidades de salida (igual que para Math2.1) uint8 0909 2313
Modultr.1.CycleTime Tiempo de ciclo para modulador fijo uint16 045F 1119
Modultr.1.In Entrada del bloque modulador float32 | 045D 17
Modultr.1.InFiltTime Tiempo de filtro de entrada del modulador uint8 0463 1123
Modultr.1.LgcMode Seleccién de ciclo del modo légico uint8 0460 1120
(0 =1/2ciclo, 1 = ciclo completo)
Modultr.1.LMin Entrada de la interfaz de gestién de carga uint16 | 0461 1121
Modultr.1.MinOnTime Tiempo minimo de encendido para modulador variable uint16 | 045E 1118
Modultr.1.Mode Modo de modulador uint8 0462 1122
(0 = IHC, 1 = BurstVar, 2 = BurstFix, 3 = Lgc, 4 = PA)
Modultr.1.0ut Salida légica del modulador float32 | 045C 1116
Modultr.1.SwitchPA Conmutar entre Bursty PA (0 = Burst, 1 = PA) uint8 0466 1126
Modultr.2.CycleTime Tiempo de ciclo para modulador fijo uint16 | 0475 141
Modultr.2.In Entrada del bloque modulador float32 | 0473 1139
Modultr.2.InFiltTime Tiempo de filtro de entrada del modulador uint8 0479 1145
Modultr.2.LgcMode Seleccion de ciclo de modo logico (como Modultr1) | uint8 0476 1142
Modultr.2.LMin Entrada de la interfaz de gestion de carga uint16 0477 1143
Modultr.2.MinOnTime Tiempo minimo de encendido para modulador variable| uint16 0474 1140
Modultr.2.Mode Modo de modulador (como Modultr1) uint8 0478 1144
Modultr.2.0ut Salida logica del modulador float32 | 0472 1138
Modultr.2.SwitchPA Conmutar entre Burst y PA (como Modultr1) uint8 047C 1148
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Modultr.3.CycleTime Tiempo de ciclo para modulador fijo uint16 | 048B 1163
Modultr.3.In Entrada del bloque modulador float32 |0489 1161
Modultr.3.InFiltTime Tiempo de filtro de entrada del modulador uint8 048F 1167
Modultr.3.LgcMode Seleccion de ciclo de modo légico (como Modultr1) | uint8 048C 1164
Modultr.3.LMin Entrada de la interfaz de gestién de carga uint16 | 048D 1165
Modultr.3.MinOnTime Tiempo minimo de encendido para modulador variable uint16  |048A 1162
Modultr.3.Mode Modo de modulador (como Modultr1) uint8 048E 1166
Modultr.3.0ut Salida logica del modulador float32 |0488 1160
Modultr.3.SwitchPA Conmutar entre Burst y PA (como Modultr1) uint8 0492 1170
Modultr.4.CycleTime Tiempo de ciclo para modulador fijo uint16 04A1 1185
Modultr.4.In Entrada del bloque modulador float32 |049F 1183
Modultr.4.InFiltTime Tiempo de filtro de entrada del modulador uint8 04A5 1189
Modultr.4.LgcMode Seleccién de ciclo de modo l6gico (como Modultr1) | uint8 04A2 1186
Modultr.4.LMin Entrada de la interfaz de gestién de carga uint16 04A3 1187
Modultr.4.MinOnTime Tiempo minimo de encendido para modulador variable uint16  |04A0 1184
Modultr.4.Mode Modo de modulador (como Modultr1) uint8 04A4 1188
Modultr.4.0ut Salida légica del modulador float32 | 049E 1182
Modultr.4.SwitchPA Conmutar entre Burst y PA (como Modultr1) uint8 04A8 1192
Network.1.AlmAck.ChopOff Reconocer alarma de proceso: ChopOff

(0 = sin reconocimiento, 1 = reconocimiento) uint8 0187 391
Network.1.AlmAck.FreqFault Reconocer alarma de sistema: Fallo de frecuencia

(como para ChopOff) uint8 0184 388
Network.1.AlmAck.FuseBlown Reconocer alarma de sistema: fusible fundido

(como ChopOff) uint8 0181 385
Network.1.AlmAck.MainsVoltFault Reconocer alarma de proceso:

fallo de tensién de alimentacién (como ChopOff) uint8 018A 394
Network.1.AlmAck.MissMains Reconocer alarma de sistema: falta de alimentacion

(como ChopOff) uint8 017E 382
Network.1.AlmAck.NetworkDips Reconocer alarma de sistema:

caida de tension de alimentacion (como ChopOff) uint8 0183 387
Network.1.AlmAck.OpenThyr Reconocer alarma de sistema: tiristor abierto

(como ChopOff) uint8 0180 384
Network.1.AlmAck.OverCurrent Reconocer alarma de indicacion: sobreintensidad

(como ChopOff) uint8 018C 396
Network.1.AlmAck.OverTemp Reconocer alarma de sistema: temperatura excesiva

(como ChopOff) uint8 0182 386
Network.1.AlmAck.PB24VFail Reconocer alarma de sistema:

fallo de placa de alimentacion de 24 V uint8 0185 389

(como ChopOff)
Network.1.AlmAck.PLF Reconocer alarma de proceso:

fallo parcial de carga (como ChopOff) uint8 0188 392
Network.1.AlmAck.PLU Reconocer alarma de proceso:

Desequilibrio de carga parcial uint8 0189 393

(como ChopOff)
Network.1.AlmAck.PreTemp Reconocer alarma de proceso:

pretemperatura (como ChopOff) uint8 018B 395
Network.1.AlmAck.ThyrSC Reconocer alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor| uint8 017F 383

(como ChopOff)
Network.1.AlmAck.TLF Reconocer alarma de proceso: fallo de carga total

(como ChopOff) uint8 0186 390
Network.1.AlmDet.ChopOff Estado de deteccion de alarma de proceso: Desconexion uint8 015A 346

(0 = inactivo, 1 = activo)
Network.1.AlmDet.FreqFault Estado de deteccion de alarma de sistema: Fallo de frecuencig uint8 0157 343

(0 = inactivo, 1 = activo)
Network.1.AlmDet.FuseBlown Estado de deteccidn de alarma de sistema: fusible fundido | uint8 0154 340

(0 = inactivo, 1 = activo)
Network.1.AlmDet.MainsVoltFault Estado de deteccion de alarma de proceso:

Fallo de tension de alimentacion uint8 015D 349

(0 = inactivo, 1 = activo)
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Ruta del parametro Descripcion Tipo Hex Dec
Network.1.AlmDet.MissMains Estado de deteccion de alarma de sistema:
Falta de alimentacién uint8 0151 337
(0 = inactivo, 1 = activo)
Network.1.AlmDet.NetworkDips Estado de deteccion de alarma de sistema:
Caida de tension de alimentaciéon uint8 0156 342
(0 = inactivo, 1 = activo)
Network.1.AlmDet.OpenThyr Estado de deteccion de alarma de sistema: tiristor abierto uint8 0153 339
(0 = inactivo, 1 = activo)
Network.1.AlmDet.OverCurrent Estado de deteccion de alarma de indicacion:
Sobreintensidad uint8 015F 351
(0 = inactivo, 1 = activo)
Network.1.AlmDet.OverTemp Estado de deteccion de alarma de sistema:
Temperatura excesiva uint8 0155 341
(0 = inactivo, 1 = activo)
Network.1.AlmDet.PB24VFail Estado de deteccion de alarma de sistema:
fallo de placa de alimentacién de 24 V
(0 = inactivo, 1 = activo) uint8 0158 344
(0 = inactivo, 1 = activo)
Network.1.AlmDet.PLF Estado de deteccion de alarma de proceso:
Fallo parcial de carga uint8 015B 347
(0 = inactivo, 1 = activo)
Network.1.AlmDet.PLU Estado de deteccion de alarma de proceso:
Desequilibrio de carga parcial (0 = inactivo, 1 = activo)| uint8 015C 348
Network.1.AlmDet.PreTemp Estado de deteccion de alarma de proceso:
Pretemperatura uint8 015E 350
(0 = inactivo, 1 = activo)
Network.1.AlmDet.ThyrSC Estado de deteccion de alarma de sistema:
Cortocircuito del tiristor (0 = inactivo, 1 = activo) uint8 0152 338
Network.1.AlmDet.TLF Estado de deteccion de alarma de proceso:
Fallo de carga total uint8 0159 345
(0 = inactivo, 1 = activo)
Network.1.AlmDis.ChopOff Alarma de proceso: ChopOff (0 = activar, 1 = desactivar) | uint8 014B 331
Network.1.AlmDis.FreqFault Alarma de sistema: fallo de frecuencia (como para ChopOff)| uint8 0148 328
Network.1.AlmDis.FuseBlown Alarma de sistema: fusible fundido (como para ChopOff) uint8 0145 325
Network.1.AlmDis.MainsVoltFault Alarma de proceso: fallo de tension de alimentacion
(como para ChopOff) uint8 014E 334
Network.1.AlmDis.MissMains Alarma de sistema: falta de alimentacion
(como para ChopOff) uint8 0142 322
Network.1.AlmDis.NetworkDips Alarma de sistema: caida de tension de alimentacion
(como para ChopOff) uint8 0147 327
Network.1.AlmDis.OpenThyr Alarma de sistema: tiristor abierto (como para ChopOff) uint8 0144 324
Network.1.AlmDis.OverCurrent Alarma de indicacién: sobreintensidad (como para ChopOff) uint8 0150 336
Network.1.AlmDis.OverTemp Alarma de sistema: temperatura excesiva (como para ChopOff) uint8 0146 326
Network.1.AlmDis.PB24VFail Alarma de sistema: fallo de placa de alimentacion de 24 V uint8 0149 329
(como para ChopOff)
Network.1.AlmDis.PLF Alarma de proceso: fallo parcial de carga
(como para ChopOff) uint8 014C 332
Network.1.AlmDis.PLU Alarma de proceso: Desequilibrio de carga parcial uint8 014D 333
(como para ChopOff)
Network.1.AlmDis.PreTemp Alarma de proceso: pretemperatura (como para ChopOff) | uint8 014F 335
Network.1.AlmDis.ThyrSC Alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor uint8 0143 323
(como para ChopOff)
Network.1.AlmDis.TLF Alarma de proceso: fallo de carga total (como para ChopOff) uint8 014A 330
Network.1.AlmLat.ChopOff Bloqueo de alarma de proceso: Desconexion uint8 0178 376
(0 = sin bloqueo, 1 = bloqueo)
Network.1.AlmLat.FreqFault Bloqueo de alarma de sistema: fallo de frecuencia
(como para ChopOff) uint8 0175 373
Network.1.AlmLat.FuseBlown Bloqueo de alarma de sistema:
fusible fundido
(como para ChopOff) uint8 0172 370
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Ruta del parametro

Descripcion

Tipo

Hex

Dec

Network.1.AlmLat.MainsVoltFault

Network.1.AlmLat.MissMains
Network.1.AlmLat.NetworkDips
Network.1.AlmLat.OpenThyr
Network.1.AlmLat.OverCurrent
Network.1.AlmLat.OverTemp

Network.1.AlmLat.PB24VFail

Network.1.AlmLat.PLF

Network.1.AlmLat.PLU

Network.1.AlmLat.PreTemp
Network.1.AlmLat.ThyrSC
Network.1.AlmLat.TLF
Network.1.AlmSig.ChopOff

Network.1.AlmSig.FregFault

Network.1.AlmSig.FuseBlown

Network.1.AlmSig.MainsVoltFault

Network.1.AlmSig.MissMains

Network.1.AlmSig.NetworkDips

Network.1.AlmSig.OpenThyr

Network.1.AlmSig.OverCurrent

Network.1.AlmSig.OverTemp

Network.1.AlmSig.PB24VFail

Network.1.AlmSig.PLF

Network.1.AlmSig.PLU

Bloqueo de alarma de proceso:

Fallo de tension de alimentacion

(como para ChopOff)

Bloqueo de alarma de sistema: falta de alimentacion
(como para ChopOff)

Bloqueo de alarma de sistema:

Caida de tension de alimentacion

Bloqueo de alarma de sistema: tiristor abierto
(como para ChopOff)

uint8

uint8

uint8

uint8

Bloqueo de alarma de indicacio
(como para ChopOff)

Bloqueo de alarma de sistema:
(como para ChopOff)

Bloqueo de alarma de sistema:
fallo de placa de alimentacién de 24V

(como para ChopOff)

Bloqueo de alarma de proceso: Fallo parcial de carga
(como para ChopOff)

Bloqueo de alarma de proceso:

Desequilibrio de carga parcial

(como para ChopOff)

Bloqueo de alarma de proceso: Pretemperatura
(como para ChopOff)

Bloqueo de alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor
(como para ChopOff)

Bloqueo de alarma de proceso: Fallo de carga total
(como para ChopOff)

Estado de sefalizacion de alarma de proceso: Desconexién
(0 = sin bloqueo, 1 = bloqueo)

Estado de sefializacion de alarma de sistema:

Fallo de frecuencia
0 = sin bloqueo

Para todos los para-
metros de parada:
0 = No detener

1 = Detener

1 = fase 1 bloqueada

2 = fase 2 bloqueada 3 =fases 1y 2 bloqueadas
4 = fase 3 bloqueada 5 = fases 1y 3 bloqueadas
6 = fases 2 y 3 bloqueada 7 = fases 1, 2 y 3 bloqueadas
Estado de sefializacion de alarma de sistema: fusible fundido
(como FregFault)

Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Fallo de tension de alimentacion

(como FregFault)

Estado de sefializacion de alarma de sistema:

Falta de alimentacién

(como FregFault)

Estado de sefializacion de alarma de sistema:

Caida de tension de alimentacion

(como FregFault)

Estado de sefializacion de alarma de sistema: tiristor abierto
(como FregFault)

Estado de sefializacion de alarma de indicacién:
Sobreintensidad

(como FregFault)

Estado de sefalizacion de alarma de sistema:
Temperatura excesiva

(como FregFault)

Estado de sefializacion de alarma de sistema:

fallo de placa de alimentaciéon de 24 V (como FreqFault)
Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Fallo parcial de carga

(como FregFault)

Estado de sefalizacion de alarma de proceso:

uint8

uint8

uint8

uint8

uint8

uint8

uint8

uint8

uint8

uint8

uint8

uint8

uint8

uint8

uint8

uint8

uint8

uint8

017B

016F

0174

0171
017D
0173

0176

0179

017A

017C

0170

0177

0169

0166

0163

016C

0160

0165

0162

016E

0164

0167

016A

379

367

372

369
381
371

374

377

378

380

368

375

361

358

355

364

352

357

354

366

356

359

362
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Ruta del parametro

Descripcion

Tipo Hex Dec

Network.1.AlmSig.PreTemp

Network.1.AlmSig.ThyrSC

Network.1.AlmSig.TLF

Network.1.AlmStop.ChopOff
Network.1.AlmStop.FreqFault
Network.1.AlmStop.FuseBlown
Network.1.AlmStop.MainsVoltFault

Network.1.AlmStop.MissMains
Network.1.AlmStop.NetworkDips

Network.1.AlmStop.OpenThyr
Network.1.AlmStop.OverCurrent
Network.1.AlmStop.OverTemp
Network.1.AlmStop.PB24VFail
Network.1.AlmStop.PLF
Network.1.AlmStop.PLU
Network.1.AlmStop.PreTemp
Network.1.AlmStop.ThyrSC
Network.1.AlmStop.TLF
Network.1.Meas.Frequency
Network.1.Meas.HtSinkTemp
Network.1.Meas.HtSinkTmp2
Network.1.Meas.HtSinkTmp3
Network.1.Meas.
Network.1.Meas.|2
Network.1.Meas.I3
Network.1.Meas.lavg
Network.1.Meas.IrmsMax
Network.1.Meas.Isq
Network.1.Meas.IsqBurst

Network.1.Meas.IsqMax
Network.1.Meas.P
Network.1.Meas.PBurst
Network.1.Meas.PF
Network.1.Meas.Q
Network.1.Meas.S
Network.1.Meas.V
Network.1.Meas.V2
Network.1.Meas.V3
Network.1.Meas.Vavg
Network.1.Meas.Vline
Network.1.Meas.Vline2
Network.1.Meas.Vline3
Network.1.Meas.VrmsMax
Network.1.Meas.Vsq
Network.1.Meas.VsqBurst

Network.1.Meas.VsqMax
Network.1.Meas.Z
Network.1.Meas.Z2
Network.1.Meas.Z3
Network.1.Setup.ChopOffNb

Desequilibrio de carga parcial (como ChopOff)
Estado de sefializacion de alarma de proceso:
Pretemperatura
(como FreqFault)

Estado de sefalizacion de alarma de sistema:

cortocircuito del tiristor (como FreqFault)

Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Fallo de carga total

(como FreqFault)

Detener alarma de proceso: Desconexién

Detener alarma de sistema: Fallo de frecuencia

Detener alarma de sistema: fusible fundido

Detener alarma de proceso:

Fallo de tension de alimentacion

Detener alarma de sistema: Falta de alimentacion

Detener alarma de sistema:

Caida de tensioén de alimentacion

Detener alarma de sistema: tiristor abierto

Detener alarma de indicacién: Sobreintensidad

Detener alarma de sistema: Temperatura excesiva

Detener alarma de sistema: fallo de placa de alimentacion de 24 V

Detener alarma de proceso: Fallo parcial de carga

Detener alarma de proceso: Desequilibrio de carga parcial

Detener alarma de proceso: Pretemperatura

Detener alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor

Detener alarma de proceso: Fallo de carga total

Frecuencia de la linea

Temperatura del disipador 1

Temperatura del disipador 2

Temperatura del disipador 3

Irms de la carga

Irms2 de la carga

Irms3 de la carga

Valor promedio de Irms

Maxima intensidad RMS en una red trifasica.

Valor de intensidad de carga al cuadrado

Cuadrado del valor promedio de la intensidad de

carga en encendido por rafagas

Maxima intensidad al cuadrado en una red trifasica.

Medida de potencia real.

Medida de potencia real en encendido por rafagas

Factor de potencia

Potencia reactiva

Medida de potencia aparente

Vrms de la carga

Vrms2 de la carga

Vrms3 de la carga

Valor promedio de Vrms

Medida de tensién de la linea

Medida de tensién de la linea

Medida de tensién de la linea

Maxima tension RMS en una red trifasica.

Valor de tensién de carga al cuadrado

Valor promedio de tensién de carga al cuadrado en
encendido por rafagas

Maxima tension al cuadrado en una red trifasica.

Impedancia de carga

Impedancia de carga 2

Impedancia de carga 3

Nimero de desconexion

uint8 016B 363

uint8 016D 365

uint8 0161 353

uint8 0168 360

uint8 0196 406
uint8 0193 403
uint8 0190 400

uint8 0199 409
uint8 018D 397

uint8 0192 402
uint8 018F 399
uint8 019B 4n
uint8 0191 401
uint8 0194 404
uint8 0197 407
uint8 0198 408
uint8 019A 410
uint8 018E 398
uint8 0195 405
float32 0118 280
float32 |011A 282
float32 |011B 283
float32 |011C 284
float32 |0103 259
float32 |0104 260
float32 |0105 261
float32 |0106 262
float32 |0120 288
float32 |0108 264

float32 {0107 263
float32 |0109 265
float32 | 0111 273
float32 |0110 272
float32 | 0113 275
float32 |0114 276
float32 | 0112 274

float32 |010A 266
float32 |010B 267
float32 |010C 268
float32 |010D 269

float32 |0100 256
float32 | 0101 257
float32 |0102 258
float32 |0121 289
float32 |010E 270

float32 |0119 281
float32 |010F 271
float32 |0115 277
float32 |0116 278
float32 |0117 279
uint8 0126 294
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8.3 TABLA DE PARAMETROS (cont.)

Ruta del parametro Descripcion Tipo Hex Dec
Network.1.Setup.ChopOffThreshold1 Umbral de desconexion 1 uint8 0124 292
Network.1.Setup.ChopOffThreshold2 Umbral de desconexion 2 uint16 | 0125 293
Network.1.Setup.ChopOffWindow Ventana de desconexion uint16 | 0127 295
Network.1.Setup.FreqDriftThreshold Umbral de desviacién de frecuencia. float32 |013F 319
Network.1.Setup.HeaterType Tipo de calentador de la carga uint8 012F 303
Network.1.Setup.HeatsinkPreTemp Umbral de temperatura de prealarma del disipador | uint8 012A 298
Network.1.Setup.HeatsinkTmax Temperatura maxima del disipador uint8 0122 290
Network.1.Setup.lextScale Ajuste de escala de intensidad externa float32 |0132 306
Network.1.Setup.IMaximum Intensidad maxima de la pila uint8 0136 310

0 = Ext100A 1 = Ext160A 2 = Ext250A

3 = Ext400A 4 =Ext630A 5= 100A

6 = 160A 7 = 250A 8 = 400A

9 = 630A
Network.1.Setup.INominal Intensidad nominal de la pila float32 |0135 309
Network.1.Setup.NetType Tipo de red. Ajustar en Instrument.Configuration. uint8 0133 307

(0 = trifasica, 1 = monofasica, 2 = bifasica)
Network.1.Setup.OverlThreshold Umbral de sobreintensidad uint16 | 012E 302
Network.1.Setup.OverVoltThreshold Umbral de sobretensién uint8 0128 296
Network.1.Setup.PLFAdjusted Reconocimiento ajustado de fallo parcial de carga uint8 012B 299

(0 = no ajustado, 1 = ajustado)
Network.1.Setup.PLFAdjustReq Solicitud de ajuste de fallo parcial de carga uint8 0131 305

(0 = No, 7 = solicitar)
Network.1.Setup.PLFSensitivity Sensibilidad de fallo parcial de carga uint8 012C 300
Network.1.Setup.PLUthreshold Umbral de desequilibrio de carga parcial uint8 012D 301
Network.1.Setup.UnderVoltThreshold Umbral de infratensién uint8 0129 297
Network.1.Setup.VdipsThreshold Umbral de caida de tension uint8 0123 291
Network.1.Setup.VextScale Ajuste de escala de tensidn externa float32 |0140 320
Network.1.Setup.VlineNominal Valor nominal de la linea float32 |0130 304
Network.1.Setup.VloadNominal Tension nominal de la carga float32 |0134 308
Network.1.Setup.VMaximum Tension maxima de la pila (0 =600V, 1 =690 V) uint8 0141 321
Network.1.Setup.Zref Fase 1 de impedancia de carga de referencia PLF float32 |0139 313
Network.1.Setup.Zref2 Fase 2 de impedancia de carga de referencia PLF float32 |013A 314
Network.1.Setup.Zref3 Fase 3 de impedancia de carga de referencia PLF float32 |013B 315

Red|2. Consulte los valores de numeracion en Red 1

Network.2.AlmAck.ChopOff Reconocer alarma de proceso: Desconexion uint8 022C 556
Network.2.AlmAck.FregFault Reconocer alarma de sistema: Fallo de frecuencia uint8 0229 553
Network.2.AlmAck.FuseBlown Reconocer alarma de sistema: fusible fundido uint8 0226 550
Network.2.AlmAck.MainsVoltFault Reconocer alarma de proceso: Fallo de tensién de alimentacion | uint8 022F 559
Network.2.AlmAck.MissMains Reconocer alarma de sistema: Falta de alimentacion | uint8 0223 547
Network.2.AlmAck.NetworkDips Reconocer alarma de sistema:

Caida de tension de alimentacion uint8 0228 552
Network.2.AlmAck.OpenThyr Reconocer alarma de sistema: tiristor abierto uint8 0225 549
Network.2.AlmAck.OverCurrent Reconocer alarma de indicacion: Sobreintensidad uint8 0231 561
Network.2.AlmAck.OverTemp Reconocer alarma de sistema: Temperatura excesiva | uint8 0227 551
Network.2.AlmAck.PB24VFail Reconocer alarma de sistema:

fallo de placa de alimentacion de 24 V uint8 022A 554
Network.2.AlmAck.PLF Reconocer alarma de proceso: Fallo parcial de carga | uint8 022D 557
Network.2.AlmAck.PLU Reconocer alarma de proceso:

Desequilibrio de carga parcial uint8 022E 558
Network.2.AlmAck.PreTemp Reconocer alarma de proceso: Pretemperatura uint8 0230 560
Network.2.AlmAck.ThyrSC Reconocer alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor| uint8 0224 548
Network.2.AlmAck.TLF Reconocer alarma de proceso: Fallo de carga total uint8 022B 555
Network.2.AlmDet.ChopOff Estado de deteccion de alarma de proceso: Desconexion uint8 01FF 511
Network.2.AlmDet.FreqFault Estado de deteccion de alarma de sistema:

Fallo de frecuencia uint8 01FC 508
Network.2.AlmDet.FuseBlown Estado de deteccion de alarma de sistema: fusible fundido | uint8 01F9 505
Network.2.AlmDet.MainsVoltFault Estado de deteccién de alarma de proceso:

Fallo de tension de alimentacion uint8 0202 514
Network.2.AlmDet.MissMains Estado de deteccion de alarma de sistema:

Falta de alimentacion uint8 01F6 502

HA179769
Ediciéon 1 Diciembre de 2007

Pagina 135



GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

8.3 TABLA DE PARAMETROS (cont.)

Ruta del parametro Descripcion Tipo Hex Dec
Network.2.AlmDet.NetworkDips Estado de deteccion de alarma de sistema:
Caida de tension de alimentacion uint8 01FB 507
Network.2.AlmDet.OpenThyr Estado de deteccion de alarma de sistema: tiristor abierto | uint8 01F8 504
Network.2.AlmDet.OverCurrent Estado de deteccion de alarma de indicacién: Sobreintensidad  uint8 0204 516
Network.2.AlmDet.OverTemp Estado de deteccion de alarma de sistema:
Temperatura excesiva uint8 01FA 506
Network.2.AlmDet.PB24VFail Estado de deteccion de alarma de sistema:
Fallo de placa de alimentacién de 24 V | uint8 01FD 509
Network.2.AlmDet.PLF Estado de deteccion de alarma de proceso:
Fallo parcial de carga uint8 0200 512
Network.2.AlmDet.PLU Estado de deteccion de alarma de proceso:
desequilibrio de carga parcial | uint8 0201 513
Network.2.AlmDet.PreTemp Estado de deteccion de alarma de proceso: Pretemperatura| uint8 0203 515
Network.2.AlmDet.ThyrSC Estado de deteccion de alarma de sistema:
cortocircuito del tiristor uint8 01F7 503
Network.2.AlmDet.TLF Estado de deteccion de alarma de proceso:
Fallo de carga total uint8 01FE 510
Network.2.AlmDis.ChopOff Alarma de proceso: Desconexién uint8 01F0 496
Network.2.AlmDis.FreqFault Alarma de sistema: Fallo de frecuencia uint8 01ED 493
Network.2.AlmDis.FuseBlown Alarma de sistema: fusible fundido uint8 01EA 490
Network.2.AlmDis.MainsVoltFault Alarma de proceso: Fallo de tension de alimentacion | uint8 01F3 499
Network.2.AlmDis.MissMains Alarma de sistema: Falta de alimentacion uint8 01E7 487
Network.2.AlmDis.NetworkDips Alarma de sistema: Caida de tensién de alimentacién | uint8 01EC 492
Network.2.AlmDis.OpenThyr Alarma de sistema: tiristor abierto uint8 01E9 489
Network.2.AlmDis.OverCurrent Alarma de indicacién: Sobreintensidad uint8 01F5 501
Network.2.AlmDis.OverTemp Alarma de sistema: Temperatura excesiva uint8 01EB 491
Network.2.AlmDis.PB24VFail Alarma de sistema: fallo de placa de alimentacion de 24 V uint8 O1EE 494
Network.2.AlmDis.PLF Alarma de proceso: Fallo parcial de carga uint8 01F1 497
Network.2.AlmDis.PLU Alarma de proceso: Desequilibrio de carga parcial uint8 01F2 498
Network.2.AlmDis.PreTemp Alarma de proceso: Pretemperatura uint8 01F4 500
Network.2.AlmDis.ThyrSC Alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor uint8 01E8 488
Network.2.AlmDis.TLF Alarma de proceso: Fallo de carga total uint8 O1EF 495
Network.2.AlmLat.ChopOff Bloqueo de alarma de proceso: Desconexion uint8 021D 541
Network.2.AlmLat.FreqFault Bloqueo de alarma de sistema: Fallo de frecuencia uint8 021A 538
Network.2.AlmLat.FuseBlown Bloqueo de alarma de sistema: fusible fundido uint8 0217 535
Network.2.AlmLat.MainsVoltFault Bloqueo de alarma de proceso:
Fallo de tension de alimentacion uint8 0220 544
Network.2.AlmLat.MissMains Bloqueo de alarma de sistema: Falta de alimentacién | uint8 0214 532
Network.2.AlmLat.NetworkDips Bloqueo de alarma de sistema:
Caida de tension de alimentacion uint8 0219 537
Network.2.AlmLat.OpenThyr Bloqueo de alarma de sistema: tiristor abierto uint8 0216 534
Network.2.AlmLat.OverCurrent Bloqueo de alarma de indicacion: Sobreintensidad uint8 0222 546
Network.2.AlmLat.OverTemp Bloqueo de alarma de sistema: Temperatura excesiva | uint8 0218 536
Network.2.AlmLat.PB24VFail Bloqueo de alarma de sistema:
fallo de placa de alimentacién de 24 V uint8 021B 539
Network.2.AlmLat.PLF Bloqueo de alarma de proceso: Fallo parcial de carga | uint8 021E 542
Network.2.AlmLat.PLU Bloqueo de alarma de proceso:
Desequilibrio de carga parcial uint8 021F 543
Network.2.AlmLat.PreTemp Bloqueo de alarma de proceso: Pretemperatura uint8 0221 545
Network.2.AlmLat.ThyrSC Bloqueo de alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor uint8 0215 533
Network.2.AlmLat.TLF Bloqueo de alarma de proceso: Fallo de carga total uint8 021C 540
Network.2.AlmSig.ChopOff Estado de sefializacion de alarma de proceso: Desconexién | uint8 020E 526
Network.2.AlmSig.FreqFault Estado de sefalizacion de alarma de sistema:
Fallo de frecuencia uint8 020B 523
Network.2.AlmSig.FuseBlown Estado de sefializacion de alarma de sistema:
fusible fundido uint8 0208 520
Network.2.AlmSig.MainsVoltFault Estado de sefializacion de alarma de proceso:
Fallo de tension de alimentacion uint8 021 529
Network.2.AlmSig.MissMains Estado de sefializacion de alarma de sistema:
Falta de alimentacion uint8 0205 517
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Network.2.AlmSig.NetworkDips Estado de sefializacion de alarma de sistema:

Caida de tension de alimentacion uint8 020A 522
Network.2.AlmSig.OpenThyr Estado de sefalizacion de alarma de sistema:

tiristor abierto uint8 0207 519
Network.2.AlmSig.OverCurrent Estado de sefializacion de alarma de indicacion:

Sobreintensidad uint8 0213 531
Network.2.AlmSig.OverTemp Estado de sefalizacion de alarma de sistema:

Temperatura excesiva uint8 0209 521
Network.2.AlmSig.PB24VFail Estado de sefializacion de alarma de sistema:

Fallo de placa de alimentacién de 24 V uint8 020C 524
Network.2.AlmSig.PLF Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Fallo parcial de carga uint8 020F 527
Network.2.AlmSig.PLU Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Desequilibrio de carga parcial uint8 0210 528
Network.2.AlmSig.PreTemp Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Pretemperatura uint8 0212 530
Network.2.AlmSig.ThyrSC Estado de sefalizacion de alarma de sistema:

Cortocircuito del tiristor uint8 0206 518
Network.2.AlmSig.TLF Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Fallo de carga total uint8 020D 525
Network.2.AlmStop.ChopOff Detener alarma de proceso: Desconexién uint8 023B 571
Network.2.AlmStop.FreqFault Detener alarma de sistema: Fallo de frecuencia uint8 0238 568
Network.2.AlmStop.FuseBlown Detener alarma de sistema: fusible fundido uint8 0235 565
Network.2.AlmStop.MainsVoltFault Detener alarma de proceso: Fallo de tension de alimentacion uint8 023E 574
Network.2.AlmStop.MissMains Detener alarma de sistema: Falta de alimentacion uint8 0232 562
Network.2.AlmStop.NetworkDips Detener alarma de sistema: Caida de tension de alimentacion uint8 0237 567
Network.2.AlmStop.OpenThyr Detener alarma de sistema: tiristor abierto uint8 0234 564
Network.2.AlmStop.OverCurrent Detener alarma de indicacién: Sobreintensidad uint8 0240 576
Network.2.AlmStop.OverTemp Detener alarma de sistema: Temperatura excesiva uint8 0236 566
Network.2.AlmStop.PB24VFail Detener alarma de sistema: fallo de placa de alimentacion de 24 M uint8 0239 569
Network.2.AlmStop.PLF Detener alarma de proceso: Fallo parcial de carga uint8 023C 572
Network.2.AlmStop.PLU Detener alarma de proceso: Desequilibrio de carga parcial | uint8 023D 573
Network.2.AlmStop.PreTemp Detener alarma de proceso: Pretemperatura uint8 023F 575
Network.2.AlmStop.ThyrSC Detener alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor | uint8 0233 563
Network.2.AlmStop.TLF Detener alarma de proceso: Fallo de carga total uint8 023A 570
Network.2.Meas.Frequency Frecuencia de la linea float32 |01BD 445
Network.2.Meas.HtSinkTemp Temperatura del disipador 1 float32 |01BF 447
Network.2.Meas.HtSinkTmp2 Temperatura del disipador 2 float32 |01CO 448
Network.2.Meas.HtSinkTmp3 Temperatura del disipador 3 float32 |01C1 449
Network.2.Meas.l Irms de la carga float32 |01A8 424
Network.2.Meas.I2 Irms2 de la carga float32 |01A9 425
Network.2.Meas.I3 Irms3 de la carga float32 |01AA 426
Network.2.Meas.lavg Valor promedio de Irms float32 |01AB 427
Network.2.Meas.IrmsMax Maxima intensidad RMS en una red trifasica. float32 |01C5 453
Network.2.Meas.Isq Valor de intensidad de carga al cuadrado float32 |01AD 429
Network.2.Meas.IsqBurst Cuadrado del valor promedio de la intensidad de

carga en encendido por rafagas float32 |01AC 428
Network.2.Meas.IsqMax Maxima intensidad al cuadrado en una red trifasica. | float32 |01AE 430
Network.2.Meas.P Medida de potencia real. float32 |01B6 438
Network.2.Meas.PBurst Medida de potencia real en encendido por rafagas float32 |01B5 437
Network.2.Meas.PF Factor de potencia float32 |01B8 440
Network.2.Meas.Q Potencia reactiva float32 |01B9 441
Network.2.Meas.S Medida de potencia aparente float32 |01B7 439
Network.2.Meas.V Vrms de la carga float32 |OTAF 431
Network.2.Meas.V2 Vrms2 de la carga float32 |01B0O 432
Network.2.Meas.V3 Vrms3 de la carga float32 |01B1 433
Network.2.Meas.Vavg Valor promedio de Vrms float32 |01B2 434
Network.2.Meas.Vline Medida de tension de la linea float32 |01A5 421
Network.2.Meas.Vline2 Medida de tension de la linea float32 |01A6 422
Network.2.Meas.Vline3 Medida de tension de la linea float32 |01A7 423
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Network.2.Meas.VrmsMax Maxima tension RMS en una red trifasica. float32 | 01C6 454
Network.2.Meas.Vsq Valor de tensién de carga al cuadrado float32 | 01B3 435
Network.2.Meas.VsqBurst Valor promedio de tension de carga al cuadrado en

encendido por rafagas float32 | 01BE 446
Network.2.Meas.VsqMax Maxima tensién al cuadrado en una red trifasica. float32 |01B4 436
Network.2.Meas.Z Impedancia de carga float32 |01BA 442
Network.2.Meas.Z2 Impedancia de carga 2 float32 |01BB 443
Network.2.Meas.Z3 Impedancia de carga 3 float32 | 01BC 444
Network.2.Setup.ChopOffNb Numero de desconexion uint8 01CB 459
Network.2.Setup.ChopOffThreshold1 Umbral de desconexion 1 uint8 01C9 457
Network.2.Setup.ChopOffThreshold2 Umbral de desconexion 2 uint16 01CA 458
Network.2.Setup.ChopOffWindow Ventana de desconexion uint16 | 01CC 460
Network.2.Setup.FreqDriftThreshold Umbral de desviacion de frecuencia. float32 |01E4 484
Network.2.Setup.HeaterType Tipo de calentador de la carga uint8 01D4 468
Network.2.Setup.HeatsinkPreTemp Umbral de temperatura de prealarma del disipador uint8 01CF 463
Network.2.Setup.HeatsinkTmax Temperatura maxima del disipador uint8 01C7 455
Network.2.Setup.lextScale Ajuste de escala de intensidad externa float32 |01D7 471
Network.2.Setup.IMaximum Intensidad maxima de la pila uint8 01DB 475
Network.2.Setup.INominal Intensidad nominal de la pila float32 |01DA 474
Network.2.Setup.NetType Tipo de red.

Ajustar en Instrument.Configuration. uint8 01D8 472
Network.2.Setup.OverlThreshold Umbral de sobreintensidad uint16 01D3 467
Network.2.Setup.OverVoltThreshold Umbral de sobretension uint8 01CD 461
Network.2.Setup.PLFAdjusted Reconocimiento ajustado de fallo parcial de carga uint8 01D0 464
Network.2.Setup.PLFAdjustReq Solicitud de ajuste de fallo parcial de carga uint8 01D6 470
Network.2.Setup.PLFSensitivity Sensibilidad de fallo parcial de carga uint8 01D1 465
Network.2.Setup.PLUthreshold Umbral de desequilibrio de carga parcial uint8 01D2 466
Network.2.Setup.UnderVoltThreshold | Umbral de infratensién uint8 01CE 462
Network.2.Setup.VdipsThreshold Umbral de caida de tensién uint8 01C8 456
Network.2.Setup.VextScale Ajuste de escala de tension externa float32 | 01E5 485
Network.2.Setup.VlineNominal Valor nominal de la linea float32 | 01D5 469
Network.2.Setup.VloadNominal Tensién nominal de la carga float32 |01D9 473
Network.2.Setup.VMaximum Tension maxima de la pila uint8 01E6 486
Network.2.Setup.Zref Fase 1 de impedancia de carga de referencia PLF float32 |01DE 478
Network.2.Setup.Zref2 Fase 2 de impedancia de carga de referencia PLF float32 | 01DF 479
Network.2.Setup.Zref3 Fase 3 de impedancia de carga de referencia PLF float32 | 01EO 480

Red| 3. Consulte los valores de numeracién en Red 1

Network.3.AlmAck.ChopOff Reconocer alarma de proceso: Desconexion uint8 02D1 721
Network.3.AlmAck.FreqFault Reconocer alarma de sistema: Fallo de frecuencia uint8 02CE 718
Network.3.AlmAck.FuseBlown Reconocer alarma de sistema: fusible fundido uint8 02CB 715
Network.3.AlmAck.MainsVoltFault Reconocer alarma de proceso:

Fallo de tension de alimentacion uint8 02D4 724
Network.3.AlmAck.MissMains Reconocer alarma de sistema: Falta de alimentacién | uint8 02C8 712
Network.3.AlmAck.NetworkDips Reconocer alarma de sistema:

Caida de tension de alimentacion uint8 02CD 717
Network.3.AlmAck.OpenThyr Reconocer alarma de sistema: tiristor abierto uint8 02CA 714
Network.3.AlmAck.OverCurrent Reconocer alarma de indicacion: Sobreintensidad uint8 02D6 726
Network.3.AlmAck.OverTemp Reconocer alarma de sistema: Temperatura excesiva | uint8 02CC 716
Network.3.AlmAck.PB24VFail Reconocer alarma de sistema:

fallo de placa de alimentacién de 24 V uint8 02CF 719
Network.3.AlmAck.PLF Reconocer alarma de proceso: Fallo parcial de carga | uint8 02D2 722
Network.3.AlmAck.PLU Reconocer alarma de proceso: Desequilibrio de carga parcial | uint8 02D3 723
Network.3.AlmAck.PreTemp Reconocer alarma de proceso: Pretemperatura uint8 02D5 725
Network.3.AlmAck.ThyrSC Reconocer alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor| uint8 02C9 713
Network.3.AlmAck.TLF Reconocer alarma de proceso: Fallo de carga total uint8 02D0 720
Network.3.AlmDet.ChopOff Estado de deteccion de alarma de proceso: Desconexion uint8 02A4 676
Network.3.AlmDet.FreqFault Estado de deteccién de alarma de sistema:

Fallo de frecuencia uint8 02A1 673
Network.3.AlmDet.FuseBlown Estado de deteccidn de alarma de sistema: fusible fundido | uint8 029E 670
Network.3.AlmDet.MainsVoltFault Estado de deteccién de alarma de proceso:

Fallo de tension de alimentacion uint8 02A7 679
Network.3.AlmDet.MissMains Estado de deteccién de alarma de sistema:

Falta de alimentacién uint8 029B 667
Network.3.AlmDet.NetworkDips Estado de deteccién de alarma de sistema:
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Caida de tension de alimentacion uint8 02A0 672
Network.3.AlmDet.OpenThyr Estado de deteccion de alarma de sistema:

tiristor abierto uint8 029D 669
Network.3.AlmDet.OverCurrent Estado de deteccién de alarma de indicacion:

Sobreintensidad uint8 02A9 681
Network.3.AlmDet.OverTemp Estado de deteccién de alarma de sistema:

Temperatura excesiva uint8 029F 671
Network.3.AlmDet.PB24VFail Estado de deteccion de alarma de sistema:

Fallo de placa de alimentacién de 24 V uint8 02A2 674
Network.3.AlmDet.PLF Estado de deteccién de alarma de proceso:

Fallo parcial de carga uint8 02A5 677
Network.3.AlmDet.PLU Estado de deteccion de alarma de proceso:

Desequilibrio de carga parcial uint8 02A6 678
Network.3.AlmDet.PreTemp Estado de deteccion de alarma de proceso: Pretemperatura | uint8 02A8 680
Network.3.AlmDet.ThyrSC Estado de deteccién de alarma de sistema:

Cortocircuito del tiristor uint8 029C 668
Network.3.AlmDet.TLF Estado de deteccién de alarma de proceso:

Fallo de carga total uint8 02A3 675
Network.3.AlmDis.ChopOff Alarma de proceso: Desconexion uint8 0295 661
Network.3.AlmDis.FreqFault Alarma de sistema: Fallo de frecuencia uint8 0292 658
Network.3.AlmDis.FuseBlown Alarma de sistema: fusible fundido uint8 028F 655
Network.3.AlmDis.MainsVoltFault Alarma de proceso: Fallo de tensién de alimentacién | uint8 0298 664
Network.3.AlmDis.MissMains Alarma de sistema: Falta de alimentacion uint8 028C 652
Network.3.AlmDis.NetworkDips Alarma de sistema: Caida de tensién de alimentacién | uint8 0291 657
Network.3.AlmDis.OpenThyr Alarma de sistema: tiristor abierto uint8 028E 654
Network.3.AlmDis.OverCurrent Alarma de indicacién: Sobreintensidad uint8 029A 666
Network.3.AlmDis.OverTemp Alarma de sistema: Temperatura excesiva uint8 0290 656
Network.3.AlmDis.PB24VFail Alarma de sistema: fallo de placa de alimentaciéon de 24V | uint8 0293 659
Network.3.AlmDis.PLF Alarma de proceso: Fallo parcial de carga uint8 0296 662
Network.3.AlmDis.PLU Alarma de proceso: Desequilibrio de carga parcial uint8 0297 663
Network.3.AlmDis.PreTemp Alarma de proceso: Pretemperatura uint8 0299 665
Network.3.AlmDis.ThyrSC Alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor uint8 028D 653
Network.3.AlmDis.TLF Alarma de proceso: Fallo de carga total uint8 0294 660
Network.3.AlmLat.ChopOff Bloqueo de alarma de proceso: Desconexién uint8 02C2 706
Network.3.AlmLat.FreqFault Bloqueo de alarma de sistema: Fallo de frecuencia uint8 02BF 703
Network.3.AlmLat.FuseBlown Blogueo de alarma de sistema: fusible fundido uint8 02BC 700
Network.3.AlmLat.MainsVoltFault Bloqueo de alarma de proceso:

Fallo de tension de alimentacion uint8 02C5 709
Network.3.AlmLat.MissMains Blogueo de alarma de sistema: Falta de alimentacién | uint8 02B9 697
Network.3.AlmLat.NetworkDips Bloqueo de alarma de sistema:

Caida de tension de alimentacion uint8 02BE 702
Network.3.AlmLat.OpenThyr Bloqueo de alarma de sistema: tiristor abierto uint8 02BB 699
Network.3.AlmLat.OverCurrent Bloqueo de alarma de indicacion: Sobreintensidad uint8 02C7 71
Network.3.AlmLat.OverTemp Bloqueo de alarma de sistema: Temperatura excesiva | uint8 02BD 701
Network.3.AlmLat.PB24VFail Bloqueo de alarma de sistema: fallo de placa de alimentacion de 24 V| uint8 02C0 704
Network.3.AlmLat.PLF Bloqueo de alarma de proceso: Fallo parcial de carga | uint8 02C3 707
Network.3.AlmLat.PLU Bloqueo de alarma de proceso: Desequilibrio de carga parcial uint8 02C4 708
Network.3.AlmLat.PreTemp Bloqueo de alarma de proceso: Pretemperatura uint8 02C6 710
Network.3.AlmLat.ThyrSC Bloqueo de alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor uint8 02BA 698
Network.3.AlmLat.TLF Bloqueo de alarma de proceso: Fallo de carga total uint8 02C1 705
Network.3.AlmSig.ChopOff Estado de sefializacion de alarma de proceso: Desconexién | uint8 02B3 691
Network.3.AlmSig.FreqFault Estado de sefializacion de alarma de sistema:

Fallo de frecuencia uint8 02B0 688
Network.3.AlmSig.FuseBlown Estado de sefializacion de alarma de sistema:

fusible fundido uint8 02AD 685
Network.3.AlmSig.MainsVoltFault Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Fallo de tension de alimentacion uint8 02B6 694
Network.3.AlmSig.MissMains Estado de sefializacion de alarma de sistema:

Falta de alimentacion uint8 02AA 682
Network.3.AlmSig.NetworkDips Estado de sefializacion de alarma de sistema:

Caida de tension de alimentacion uint8 02AF 687
Network.3.AlmSig.OpenThyr Estado de sefializacion de alarma de sistema: tiristor abierto uint8 02AC 684
Network.3.AlmSig.OverCurrent Estado de sefializacion de alarma de indicacién:

Sobreintensidad uint8 02B8 696
Network.3.AlmSig.OverTemp Estado de sefializacion de alarma de sistema:
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Temperatura excesiva uint8 02AE 686
Network.3.AlmSig.PB24VFail Estado de sefializacion de alarma de sistema:

Fallo de placa de alimentacion de 24 V uint8 02B1 689
Network.3.AlmSig.PLF Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Fallo parcial de carga uint8 02B4 692
Network.3.AlmSig.PLU Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Desequilibrio de carga parcial uint8 02B5 693
Network.3.AlmSig.PreTemp Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Pretemperatura uint8 02B7 695
Network.3.AlmSig.ThyrSC Estado de sefalizacion de alarma de sistema:

Cortocircuito del tiristor uint8 02AB 683
Network.3.AlmSig.TLF Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Fallo de carga total uint8 02B2 690
Network.3.AlmStop.ChopOff Detener alarma de proceso: Desconexién uint8 02E0 736
Network.3.AlmStop.FreqFault Detener alarma de sistema: Fallo de frecuencia uint8 02DD 733
Network.3.AlmStop.FuseBlown Detener alarma de sistema: fusible fundido uint8 02DA 730
Network.3.AlmStop.MainsVoltFault Detener alarma de proceso: Fallo de tensién de alimentacién| uint8 02E3 739
Network.3.AlmStop.MissMains Detener alarma de sistema: Falta de alimentacion uint8 02D7 727
Network.3.AlmStop.NetworkDips Detener alarma de sistema: Caida de tension de alimentacién| uint8 02DC 732
Network.3.AlmStop.OpenThyr Detener alarma de sistema: tiristor abierto uint8 02D9 729
Network.3.AlmStop.OverCurrent Detener alarma de indicacién: Sobreintensidad uint8 02E5 741
Network.3.AlmStop.OverTemp Detener alarma de sistema: Temperatura excesiva uint8 02DB 731
Network.3.AlmStop.PB24VFail Detener alarma de sistema: fallo de placa de alimentacion de 24V | uint8 02DE 734
Network.3.AlmStop.PLF Detener alarma de proceso: Fallo parcial de carga uint8 02E1 737
Network.3.AlmStop.PLU Detener alarma de proceso: Desequilibrio de carga parcial | uint8 02E2 738
Network.3.AlmStop.PreTemp Detener alarma de proceso: Pretemperatura uint8 02E4 740
Network.3.AlmStop.ThyrSC Detener alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor | uint8 02D8 728
Network.3.AlmStop.TLF Detener alarma de proceso: Fallo de carga total uint8 02DF 735
Network.3.Meas.Frequency Frecuencia de la linea float32 |0262 610
Network.3.Meas.HtSinkTemp Temperatura del disipador 1 float32 |0264 612
Network.3.Meas.HtSinkTmp2 Temperatura del disipador 2 float32 | 0265 613
Network.3.Meas.HtSinkTmp3 Temperatura del disipador 3 float32 |0266 614
Network.3.Meas.| Irms de la carga float32 |024D 589
Network.3.Meas.I2 Irms2 de la carga float32 |024E 590
Network.3.Meas.I3 Irms3 de la carga float32 |024F 591
Network.3.Meas.lavg Valor promedio de Irms float32 {0250 592
Network.3.Meas.IrmsMax Maxima intensidad RMS en una red trifasica. float32 |026A 618
Network.3.Meas.Isq Valor de intensidad de carga al cuadrado float32 {0252 594
Network.3.Meas.IsqBurst Cuadrado del valor promedio de la intensidad de

carga en encendido por rafagas float32 | 0251 593
Network.3.Meas.IsqMax Maxima intensidad al cuadrado en una red trifasica. | float32 {0253 595
Network.3.Meas.P Medida de potencia real. float32 |025B 603
Network.3.Meas.PBurst Medida de potencia real en encendido por rafagas float32 |025A 602
Network.3.Meas.PF Factor de potencia float32 |025D 605
Network.3.Meas.Q Potencia reactiva float32 | 025E 606
Network.3.Meas.S Medida de potencia aparente float32 |025C 604
Network.3.Meas.V Vrms de la carga float32 |0254 596
Network.3.Meas.V2 Vrms2 de la carga float32 {0255 597
Network.3.Meas.V3 Vrms3 de la carga float32 {0256 598
Network.3.Meas.Vavg Valor promedio de Vrms float32 |0257 599
Network.3.Meas.Vline Medida de tensién de la linea float32 |024A 586
Network.3.Meas.Vline2 Medida de tensién de la linea float32 |024B 587
Network.3.Meas.Vline3 Medida de tensién de la linea float32 |024C 588
Network.3.Meas.VrmsMax Maxima tension RMS en una red trifasica. float32 |026B 619
Network.3.Meas.Vsq Valor de tensién de carga al cuadrado float32 0258 600
Network.3.Meas.VsqBurst Valor promedio de tensién de carga al cuadrado en

encendido por rafagas float32 {0263 611
Network.3.Meas.VsqMax Maxima tension al cuadrado en una red trifasica. float32 |0259 601
Network.3.Meas.Z Impedancia de carga float32 |025F 607
Network.3.Meas.Z2 Impedancia de carga 2 float32 {0260 608
Network.3.Meas.Z3 Impedancia de carga 3 float32 | 0261 609
Network.3.Setup.ChopOffNb Numero de desconexién uint8 0270 624
Network.3.Setup.ChopOffThreshold1 Umbral de desconexion 1 uint8 026E 622
Network.3.Setup.ChopOffThreshold2 Umbral de desconexion 2 uint16 | 026F 623
Network.3.Setup.ChopOffWindow Ventana de desconexién uint16 0271 625
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Network.3.Setup.FreqDriftThreshold Umbral de desviacion de frecuencia. float32 |0289 649
Network.3.Setup.HeaterType Tipo de calentador de la carga uint8 0279 633
Network.3.Setup.HeatsinkPreTemp Umbral de temperatura de prealarma del disipador uint8 0274 628
Network.3.Setup.HeatsinkTmax Temperatura maxima del disipador uint8 026C 620
Network.3.Setup.lextScale Ajuste de escala de intensidad externa float32 | 027C 636
Network.3.Setup.IMaximum Intensidad maxima de la pila uint8 0280 640
Network.3.Setup.INominal Intensidad nominal de la pila float32 | 027F 639
Network.3.Setup.NetType Tipo de red.

Ajustar en Instrument.Configuration. uint8 027D 637
Network.3.Setup.OverIThreshold Umbral de sobreintensidad uint16 0278 632
Network.3.Setup.OverVoltThreshold Umbral de sobretension uint8 0272 626
Network.3.Setup.PLFAdjusted Reconocimiento ajustado de fallo parcial de carga uint8 0275 629
Network.3.Setup.PLFAdjustReq Solicitud de ajuste de fallo parcial de carga uint8 027B 635
Network.3.Setup.PLFSensitivity Sensibilidad de fallo parcial de carga uint8 0276 630
Network.3.Setup.PLUthreshold Umbral de desequilibrio de carga parcial uint8 0277 631
Network.3.Setup.UnderVoltThreshold | Umbral de infratensién uint8 0273 627
Network.3.Setup.VdipsThreshold Umbral de caida de tensién uint8 026D 621
Network.3.Setup.VextScale Ajuste de escala de tension externa float32 | 028A 650
Network.3.Setup.VlineNominal Valor nominal de la linea float32 | 027A 634
Network.3.Setup.VloadNominal Tensién nominal de la carga float32 | 027E 638
Network.3.Setup.VMaximum Tension maxima de la pila uint8 028B 651
Network.3.Setup.Zref Fase 1 de impedancia de carga de referencia PLF float32 | 0283 643
Network.3.Setup.Zref2 Fase 2 de impedancia de carga de referencia PLF float32 | 0284 644
Network.3.Setup.Zref3 Fase 3 de impedancia de carga de referencia PLF float32 | 0285 645

Red|4. Consulte los valores de numeracion en Red 1

Network.4.AlmAck.ChopOff Reconocer alarma de proceso: Desconexion uint8 0376 886
Network.4.AlmAck.FregFault Reconocer alarma de sistema: Fallo de frecuencia uint8 0373 883
Network.4.AlmAck.FuseBlown Reconocer alarma de sistema: fusible fundido uint8 0370 880
Network.4.AlmAck.MainsVoltFault Reconocer alarma de proceso:

Fallo de tension de alimentacion uint8 0379 889
Network.4.AlmAck.MissMains Reconocer alarma de sistema: Falta de alimentacion | uint8 036D 877
Network.4.AlmAck.NetworkDips Reconocer alarma de sistema:

Caida de tensién de alimentacion uint8 0372 882
Network.4.AlmAck.OpenThyr Reconocer alarma de sistema: tiristor abierto uint8 036F 879
Network.4.AlmAck.OverCurrent Reconocer alarma de indicacion: Sobreintensidad uint8 037B 891
Network.4.AlmAck.OverTemp Reconocer alarma de sistema: Temperatura excesiva | uint8 0371 881
Network.4.AlmAck.PB24VFail Reconocer alarma de sistema:

fallo de placa de alimentacién de 24 V uint8 0374 884
Network.4.AlmAck.PLF Reconocer alarma de proceso: Fallo parcial de carga | uint8 0377 887
Network.4.AlmAck.PLU Reconocer alarma de proceso: Desequilibrio de carga parcial | uint8 0378 888
Network.4.AlmAck.PreTemp Reconocer alarma de proceso: Pretemperatura uint8 037A 890
Network.4.AlmAck.ThyrSC Reconocer alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor| uint8 036E 878
Network.4.AlmAck.TLF Reconocer alarma de proceso: Fallo de carga total uint8 0375 885
Network.4.AlmDet.ChopOff Estado de deteccion de alarma de proceso: Desconexion uint8 0349 841
Network.4.AlmDet.FreqFault Estado de deteccion de alarma de sistema: Fallo de frecuencia | uint8 0346 838
Network.4.AlmDet.FuseBlown Estado de deteccion de alarma de sistema: fusible fundido | uint8 0343 835
Network.4.AlmDet.MainsVoltFault Estado de deteccion de alarma de proceso:

Fallo de tension de alimentacion uint8 034C 844
Network.4.AlmDet.MissMains Estado de deteccion de alarma de sistema:

Falta de alimentacion uint8 0340 832
Network.4.AlmDet.NetworkDips Estado de deteccién de alarma de sistema:

Caida de tension de alimentacion uint8 0345 837
Network.4.AlmDet.OpenThyr Estado de deteccion de alarma de sistema: tiristor abierto | uint8 0342 834
Network.4.AlmDet.OverCurrent Estado de deteccion de alarma de indicacién:

Sobreintensidad uint8 034E 846
Network.4.AlmDet.OverTemp Estado de deteccién de alarma de sistema:

Temperatura excesiva uint8 0344 836
Network.4.AlmDet.PB24VFail Estado de deteccion de alarma de sistema:

Fallo de placa de alimentacion de 24 V uint8 0347 839
Network.4.AlmDet.PLF Estado de deteccién de alarma de proceso:

Fallo parcial de carga uint8 034A 842
Network.4.AlmDet.PLU Estado de deteccion de alarma de proceso:

desequilibrio de carga parcial uint8 034B 843
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Network.4.AlmDet.PreTemp Estado de deteccion de alarma de proceso: Pretemperatura | uint8 034D 845
Network.4.AlmDet.ThyrSC Estado de deteccién de alarma de sistema:

cortocircuito del tiristor uint8 0341 833
Network.4.AlmDet.TLF Estado de deteccion de alarma de proceso:

Fallo de carga total uint8 0348 840
Network.4.AlmDis.ChopOff Alarma de proceso: Desconexion uint8 033A 826
Network.4.AlmDis.FreqFault Alarma de sistema: Fallo de frecuencia uint8 0337 823
Network.4.AlmDis.FuseBlown Alarma de sistema: fusible fundido uint8 0334 820
Network.4.AlmDis.MainsVoltFault Alarma de proceso: Fallo de tension de alimentacién | uint8 033D 829
Network.4.AlmDis.MissMains Alarma de sistema: Falta de alimentacion uint8 0331 817
Network.4.AlmDis.NetworkDips Alarma de sistema: Caida de tensién de alimentacion | uint8 0336 822
Network.4.AlmDis.OpenThyr Alarma de sistema: tiristor abierto uint8 0333 819
Network.4.AlmDis.OverCurrent Alarma de indicacion: Sobreintensidad uint8 033F 831
Network.4.AlmDis.OverTemp Alarma de sistema: Temperatura excesiva uint8 0335 821
Network.4.AlmDis.PB24VFail Alarma de sistema: fallo de placa de alimentacion de 24V | uint8 0338 824
Network.4.AlmDis.PLF Alarma de proceso: Fallo parcial de carga uint8 033B 827
Network.4.AlmDis.PLU Alarma de proceso: Desequilibrio de carga parcial uint8 033C 828
Network.4.AlmDis.PreTemp Alarma de proceso: Pretemperatura uint8 033E 830
Network.4.AlmDis.ThyrSC Alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor uint8 0332 818
Network.4.AlmDis.TLF Alarma de proceso: Fallo de carga total uint8 0339 825
Network.4.AlmLat.ChopOff Bloqueo de alarma de proceso: Desconexién uint8 0367 871
Network.4.AlmLat.FreqFault Bloqueo de alarma de sistema: Fallo de frecuencia uint8 0364 868
Network.4.AlmLat.FuseBlown Bloqueo de alarma de sistema: fusible fundido uint8 0361 865
Network.4.AlmLat.MainsVoltFault Bloqueo de alarma de proceso:

Fallo de tension de alimentacion uint8 036A 874
Network.4.AlmLat.MissMains Bloqueo de alarma de sistema: Falta de alimentacién | uint8 035E 862
Network.4.AlmLat.NetworkDips Bloqueo de alarma de sistema:

Caida de tension de alimentacion uint8 0363 867
Network.4.AlmLat.OpenThyr Bloqueo de alarma de sistema: tiristor abierto uint8 0360 864
Network.4.AlmLat.OverCurrent Bloqueo de alarma de indicacion: Sobreintensidad uint8 036C 876
Network.4.AlmLat.OverTemp Bloqueo de alarma de sistema: Temperatura excesiva | uint8 0362 866
Network.4.AlmLat.PB24VFail Bloqueo de alarma de sistema:

fallo de placa de alimentacion de 24 V uint8 0365 869
Network.4.AlmLat.PLF Bloqueo de alarma de proceso: Fallo parcial de carga | uint8 0368 872
Network.4.AlmLat.PLU Bloqueo de alarma de proceso: Desequilibrio de carga parcial | uint8 0369 873
Network.4.AlmLat.PreTemp Bloqueo de alarma de proceso: Pretemperatura uint8 036B 875
Network.4.AlmLat.ThyrSC Bloqueo de alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor uint8 035F 863
Network.4.AlmLat.TLF Bloqueo de alarma de proceso: Fallo de carga total uint8 0366 870
Network.4.AlmSig.ChopOff Estado de sefializacion de alarma de proceso: Desconexion | uint8 0358 856
Network.4.AlmSig.FreqFault Estado de sefializacién de alarma de sistema: Fallo de frecuencia | uint8 0355 853
Network.4.AlmSig.FuseBlown Estado de sefializacion de alarma de sistema: fusible fundido | uint8 0352 850
Network.4.AlmSig.MainsVoltFault Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Fallo de tension de alimentacion uint8 035B 859
Network.4.AlmSig.MissMains Estado de sefializacion de alarma de sistema:

Falta de alimentacion uint8 034F 847
Network.4.AlmSig.NetworkDips Estado de sefializacion de alarma de sistema:

Caida de tension de alimentacion uint8 0354 852
Network.4.AlmSig.OpenThyr Estado de sefializacion de alarma de sistema: tiristor abierto | uint8 0351 849
Network.4.AlmSig.OverCurrent Estado de sefializacion de alarma de indicacion:

Sobreintensidad uint8 035D 861
Network.4.AlmSig.OverTemp Estado de sefalizacion de alarma de sistema:

Temperatura excesiva uint8 0353 851
Network.4.AlmSig.PB24VFail Estado de sefializacion de alarma de sistema:

Fallo de placa de alimentacion de 24 V uint8 0356 854
Network.4.AlmSig.PLF Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Fallo parcial de carga uint8 0359 857
Network.4.AlmSig.PLU Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Desequilibrio de carga parcial uint8 035A 858
Network.4.AlmSig.PreTemp Estado de sefializacion de alarma de proceso: Pretemperatura | uint8 035C 860
Network.4.AlmSig.ThyrSC Estado de sefializacion de alarma de sistema:

cortocircuito del tiristor uint8 0350 848
Network.4.AlmSig.TLF Estado de sefializacion de alarma de proceso:

Fallo de carga total uint8 0357 855
Network.4.AlmStop.ChopOff Detener alarma de proceso: Desconexién uint8 0385 901
Network.4.AlmStop.FregFault Detener alarma de sistema: Fallo de frecuencia uint8 0382 898
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Network.4.AlmStop.FuseBlown Detener alarma de sistema: fusible fundido uint8 037F 895
Network.4.AlmStop.MainsVoltFault Detener alarma de proceso: Fallo de tension de alimentacién| uint8 0388 904
Network.4.AlmStop.MissMains Detener alarma de sistema: Falta de alimentacion uint8 037C 892
Network.4.AlmStop.NetworkDips Detener alarma de sistema: Caida de tension de alimentacion | uint8 0381 897
Network.4.AlmStop.OpenThyr Detener alarma de sistema: tiristor abierto uint8 037E 894
Network.4.AlmStop.OverCurrent Detener alarma de indicacién: Sobreintensidad uint8 038A 906
Network.4.AlmStop.OverTemp Detener alarma de sistema: Temperatura excesiva uint8 0380 896
Network.4.AlmStop.PB24VFail Detener alarma de sistema:

fallo de placa de alimentacion de 24 V uint8 0383 899
Network.4.AlmStop.PLF Detener alarma de proceso: Fallo parcial de carga uint8 0386 902
Network.4.AlmStop.PLU Detener alarma de proceso: Desequilibrio de carga parcial | uint8 0387 903
Network.4.AlmStop.PreTemp Detener alarma de proceso: Pretemperatura uint8 0389 905
Network.4.AlmStop.ThyrSC Detener alarma de sistema: Cortocircuito del tiristor | uint8 037D 893
Network.4.AlmStop.TLF Detener alarma de proceso: Fallo de carga total uint8 0384 900
Network.4.Meas.Frequency Frecuencia de la linea float32 | 0307 775
Network.4.Meas.HtSinkTemp Temperatura del disipador 1 float32 | 0309 777
Network.4.Meas.HtSinkTmp2 Temperatura del disipador 2 float32 | 030A 778
Network.4.Meas.HtSinkTmp3 Temperatura del disipador 3 float32 |030B 779
Network.4.Meas.| Irms de la carga float32 | 02F2 754
Network.4.Meas.I2 Irms2 de la carga float32 | 02F3 755
Network.4.Meas.I3 Irms3 de la carga float32 | 02F4 756
Network.4.Meas.lavg Valor promedio de Irms float32 | 02F5 757
Network.4.Meas.IrmsMax Maxima intensidad RMS en una red trifasica. float32 | 030F 783
Network.4.Meas.Isq Valor de intensidad de carga al cuadrado float32 | 02F7 759
Network.4.Meas.IsqBurst Cuadrado del valor promedio de la intensidad de

carga en encendido por rafagas float32 | 02F6 758
Network.4.Meas.IsqMax Maxima intensidad al cuadrado en una red trifasica. | float32 |02F8 760
Network.4.Meas.P Medida de potencia real. float32 | 0300 768
Network.4.Meas.PBurst Medida de potencia real en encendido por rafagas float32 | 02FF 767
Network.4.Meas.PF Factor de potencia float32 | 0302 770
Network.4.Meas.Q Potencia reactiva float32 |0303 771
Network.4.Meas.S Medida de potencia aparente float32 | 0301 769
Network.4.Meas.V Vrms de la carga float32 | 02F9 761
Network.4.Meas.V2 Vrms2 de la carga float32 | 02FA 762
Network.4.Meas.V3 Vrms3 de la carga float32 | 02FB 763
Network.4.Meas.Vavg Valor promedio de Vrms float32 | 02FC 764
Network.4.Meas.Vline Medida de tensién de la linea float32 | 02EF 751
Network.4.Meas.Vline2 Medida de tensién de la linea float32 | 02F0 752
Network.4.Meas.Vline3 Medida de tensién de la linea float32 | 02F1 753
Network.4.Meas.VrmsMax Maxima tension RMS en una red trifasica. float32 | 0310 784
Network.4.Meas.Vsq Valor de tensién de carga al cuadrado float32 | 02FD 765
Network.4.Meas.VsqBurst Valor promedio de tension de carga al cuadrado en

encendido por rafagas float32 |0308 776
Network.4.Meas.VsqMax Maxima tensién al cuadrado en una red trifasica. float32 | 02FE 766
Network.4.Meas.Z Impedancia de carga float32 | 0304 772
Network.4.Meas.Z2 Impedancia de carga 2 float32 | 0305 773
Network.4.Meas.Z3 Impedancia de carga 3 float32 | 0306 774
Network.4.Setup.ChopOffNb Numero de desconexion uint8 0315 789
Network.4.Setup.ChopOffThreshold1 Umbral de desconexion 1 uint8 0313 787
Network.4.Setup.ChopOffThreshold2 Umbral de desconexion 2 uint16 0314 788
Network.4.Setup.ChopOffWindow Ventana de desconexion uint16 | 0316 790
Network.4.Setup.FreqDriftThreshold Umbral de desviacion de frecuencia. float32 | 032E 814
Network.4.Setup.HeaterType Tipo de calentador de la carga uint8 031E 798
Network.4.Setup.HeatsinkPreTemp Umbral de temperatura de prealarma del disipador uint8 0319 793
Network.4.Setup.HeatsinkTmax Temperatura maxima del disipador uint8 0311 785
Network.4.Setup.lextScale Ajuste de escala de intensidad externa float32 | 0321 801
Network.4.Setup.IMaximum Intensidad maxima de la pila uint8 0325 805
Network.4.Setup.INominal Intensidad nominal de la pila float32 | 0324 804
Network.4.Setup.NetType Tipo de red.

Ajustar en Instrument.Configuration. uint8 0322 802
Network.4.Setup.OverlThreshold Umbral de sobreintensidad uint16 031D 797
Network.4.Setup.OverVoltThreshold Umbral de sobretension uint8 0317 791
Network.4.Setup.PLFAdjusted Reconocimiento ajustado de fallo parcial de carga uint8 031A 794
Network.4.Setup.PLFAdjustReq Solicitud de ajuste de fallo parcial de carga uint8 0320 800
Network.4.Setup.PLFSensitivity Sensibilidad de fallo parcial de carga uint8 031B 795
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Network.4.Setup.PLUthreshold Umbral de desequilibrio de carga parcial uint8 031C 796
Network.4.Setup.UnderVoltThreshold | Umbral de infratension uint8 0318 792
Network.4.Setup.VdipsThreshold Umbral de caida de tension uint8 0312 786
Network.4.Setup.VextScale Ajuste de escala de tension externa float32 | 032F 815
Network.4.Setup.VlineNominal Valor nominal de la linea float32 | 031F 799
Network.4.Setup.VloadNominal Tension nominal de la carga float32 | 0323 803
Network.4.Setup.VMaximum Tension maxima de la pila uint8 0330 816
Network.4.Setup.Zref Fase 1 de impedancia de carga de referencia PLF float32 | 0328 808
Network.4.Setup.Zref2 Fase 2 de impedancia de carga de referencia PLF float32 |0329 809
Network.4.Setup.Zref3 Fase 3 de impedancia de carga de referencia PLF float32 | 032A 810
PLMChan.1.Group Grupo en el que funciona el canal uint8 06D3 1747
PLMChan.1.PLMIn Entrada de interfaz del canal PLM uint16 06D5 1749
PLMChan.1.PLMOut Salida de interfaz del canal PLM uint16 06D6 1750
PLMChan.1.PZMax Potencia total instalada en el canal float32 |06D2 1746
PLMChan.1.ShedFactor Factor de desconexion del canal uint8 06D4 1748
PLMChan.2.Group Grupo en el que funciona el canal uint8 06E2 1762
PLMChan.2.LMIn Entrada de interfaz del canal PLM uint16 06E4 1764
PLMChan.2.LMOut Salida de interfaz del canal PLM uint16 06E5 1765
PLMChan.2.PZMax Potencia total instalada en el canal float32 | 06E1 1761
PLMChan.2.ShedFactor Factor de desconexion del canal uint8 06E3 1763
PLMChan.3.Group Grupo en el que funciona el canal uint8 06F1 1777
PLMChan.3.LMIn Entrada de interfaz del canal PLM uint16 06F3 1779
PLMChan.3.LMOut Salida de interfaz del canal PLM uint16 06F4 1780
PLMChan.3.PZMax Potencia total instalada en el canal float32 | 06F0 1776
PLMChan.3.ShedFactor Factor de desconexion del canal uint8 06F2 1778
PLMChan.4.Group Grupo en el que funciona el canal uint8 0700 1792
PLMChan.4.LMIn Entrada de interfaz del canal PLM uint16 0702 1794
PLMChan.4.LMOut Salida de interfaz del canal PLM uint16 0703 1795
PLMChan.4.PZMax Potencia total instalada en el canal float32 | 06FF 1791
PLMChan.4.ShedFactor Factor de desconexion del canal uint8 0701 1793
PLM.AlmAck.PrOverPs Reconocimiento de alarma de indicacién: Pr sobre Ps | uint8 06C6 1734
(0 = sin reconocimiento, 1 = reconocimiento)
PLM.AlmDet.PrOverPs Estado de deteccidn de alarma de indicacién: Pr sobre Ps uint8 06C3 1731
(0 = inactivo, 1 = activo)
PLM.AImDis.PrOverPs Alarma de indicacién: Pr sobre PS (0 = activar, 1 = desactivar) uint8 06C2 1730
PLM.AlmLat.PrOverPs Solicitud de bloqueo de alarma de indicacion: Pr sobre Ps | uint8 06C5 1733
(0 = sin bloqueo, 1 = bloqueo)
PLM.AlmSig.PrOverPs Estado de sefializacion de alarma de indicacion: Pr sobre Ps | uint8 06C4 1732
(0 = sin bloqueo, 1 = bloqueo)
PLM.AlmStop.PrOverPs Solicitud de detencién de alarma de indicacién: Pr sobre Ps | uint8 06C7 1735
(0 = no detener, 1 = detener)
PLM.Main.Period Periodo de modulacion uint16 06B2 1714
PLM.Main.Type Tipo de gestion de carga (0 = ninguna, 1 = reparto, uint8 06B1 1713
2 =IncrT1, 3 = IncrT2, 4 = RotIncr, 5 = Distr,
6 = IncrDistr, 7 = RotIncrDistr)
PLM.Network.Efficiency Factor de eficiencia de gestion de carga uint8 06C0 1728
PLM.Network.MasterAddr Direccién de la unidad maestra seleccionada en la red LM uint8 06C1 1729
PLM.Network.Pmax Potencia maxima instalada en la red PLM float32 |06BC 1724
PLM.Network.Pr Potencia total en la red después de la desconexion de carga| float32 | 06BF 1727
PLM.Network.Ps Potencia total permitida desde la red float32 | 06BE 1726
PLM.Network.Pt Potencia total demandada en la red float32 | 06BD 1725
PLM.Network.TotalChannels NUmero total de canales en la red uint8 06BB 1723
PLM.Network.TotalStation NUmero total de estaciones en el enlace LM uint8 06BA 1722
PLM.Station.Address Direccion de gestiéon de carga uint8 06B3 1715
PLM.Station.LMOut1 Salida de interfaz LM ranura 1 uint16 06B6 1718
PLM.Station.LMOut2 Salida de interfaz LM ranura 2 uint16 06B7 1719
PLM.Station.LMOut3 Salida de interfaz LM ranura 3 uint16 06B8 1720
PLM.Station.LMOut4 Salida de interfaz LM ranura 4 uint16 06B9 1721
PLM.Station.NumChan Numero de canales para esta estacion uint8 06B5 1717
PLM.Station.Status Estado de estacion maestra o esclava (0 = pendiente, | uint8 06B4 1716
1 = maestra, 2 = esclava, 3 = dir. duplic.)
QStart.AnalogIP1Func Funcién de entrada analdgica 1 uint8 084A 2122
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0 = No usada 1 = punto de consigna
2 = limite de punto de consigna 3 = limite de intensidad
4 = limite de tensién 5 = limite de potencia
6 = transferencia
QStart.AnaloglP2Func Funcién de entrada analégica 2 (como AnalogIP1) uint8 084B 2123
QStart.AnalogOP1Func Funcién de salida analégica 1 uint8 0848 2120
0 = No usada 1 = potenciareal 2 =IrRms
3 = Vrms 4 = resistencia
QStart.DigitallP2Func funcion de entrada digital 2 (0 = sin usar, 1 = SPSelect uint8 0849 2121
2 =rec. alarma, 3 = person.)
QStart.Feedback PV principal del bloque de control uint8 0847 2119
0 = abierto 1=V2 2=1
3 = potencia real 4 = VRrums 5 = IRMs
QStart.Finish configuracion de inicio rapido finalizada (0 = no, 1 = si) uint8 0846 2118
QStart.FiringMode Modo de disparo uint8 084E 2126
0 = Ninguno 1 = angulo de fase 2 = légico
3 = rafaga variable 4 = rafaga fija 5=HC
6 = personalizado
QStart.LoadCurrent Intensidad nominal uint8 084C 2124
0=16A 1=25A 2 =40A 3=50A 4 = 80A
5=100A 6=125A 7=160A  8=200A 9 = 250A
10 = 250A 11 =315A 12=400A 13 = personalizado 14 = externd
QStart.LoadType Tipo de carga (0 = resistiva, 1 = transformador) uint8 0851 2129
QStart.LoadVoltage Tension de carga uint8 084D 2125
0=100V  1=110Vv  2=115V  3=120V 4=127V
5=200V  6=208V 7=220V  8=230V 9 =240V
10=277V 11=380V  12=400V 13 =415V 14 = 460V
15=460V  16=480V 17=500V 18=575V  19=600V
20=660V 21=690V 22 = personalizado
QStart.Relay1 Funcién relé 1 ((0 = sin usar, 1 = cualquier alarma, uint8 0850 2128
2 = alarma de red, 3 = fusible fundido)
QStart.Transfer Modo de transferencia (0 = ninguno, 1 = V2,2 = ?) uint8 084F 2127
SetProv.1.DisRamp Entrada externa para activar o desactivar una rampa | uint8 050C 1292
(0 =No, 1 =5i)
SetProv.1.Limit Limite de punto de consigna escalar float32 | 05N 1297
SetProv.1.LocalSP Punto de consigna local float32 | 0508 1288
SetProv.1.RampRate Velocidad de rampa para el punto de consigna
(0 = desconectado) float32 | 050B 1291
SetProv.1.RateDone Indica si se ha completado la rampa. uint8 050D 1293
(0 =No, 1 =5i)
SetProv.1.Remotel Punto de consigna remoto 1 float32 | 050E 1294
SetProv.1.Remote2 Punto de consigna remoto 2 float32 | 050F 1295
SetProv.1.RemSelect Seleccién de punto de consigna remoto
(0 =Rem1, 1 = Rem2) uint8 0510 1296
SetProv.1.5PSelect Seleccionar punto de consigna (0 = Local, 1 = Remoto)| uint8 050A 1290
SetProv.1.WorkingSP Punto de consigna en funcionamiento o activo float32 | 0509 1289
SetProv.2.DisRamp Entrada externa para activar o desactivar una rampa | uint8 0520 1312
(0 =No, 1 =5i)
SetProv.2.Limit Limite de punto de consigna escalar float32 | 0525 1317
SetProv.2.LocalSP Punto de consigna local float32 | 051C 1308
SetProv.2.RampRate Velocidad de rampa para el punto de consigna
(0 = desconectado) float32 | 051F 131
SetProv.2.RateDone Indica si se ha completado la rampa uint8 0521 1313
(0 =No, 1 =5i)
SetProv.2.Remotel Punto de consigna remoto 1 float32 | 0522 1314
SetProv.2.Remote2 Punto de consigna remoto 2 float32 | 0523 1315
SetProv.2.RemSelect Seleccion de punto de consigna remoto
(0 =Rem1, 1 = Rem2) uint8 0524 1316
SetProv.2.SPSelect Seleccionar punto de consigna (0 = Local, 1 = Remoto)| uint8 051E 1310
SetProv.2.WorkingSP Punto de consigna en funcionamiento o activo float32 | 051D 1309
SetProv.3.DisRamp Entrada externa para activar o desactivar una rampa uint8 0534 1332
(0 =No, 1 =5i)
SetProv.3.Limit Limite de punto de consigna escalar float32 | 0539 1337
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8.3 TABLA DE PARAMETROS (cont.)

Ruta del parametro Descripcion Tipo Hex Dec
SetProv.3.LocalSP Punto de consigna local float32 | 0530 1328
SetProv.3.RampRate Velocidad de rampa para el punto de consigna

(0 = desconectado) float32 | 0533 1331
SetProv.3.RateDone Indica si se ha completado la rampa uint8 0535 1333

(0 =No, 1 =5i)
SetProv.3.Remotel Punto de consigna remoto 1 float32 | 0536 1334
SetProv.3.Remote2 Punto de consigna remoto 2 float32 | 0537 1335
SetProv.3.RemSelect Seleccion de punto de consigna remoto

(0 = Rem1, 1 = Rem2) uint8 0538 1336
SetProv.3.SPSelect Seleccionar punto de consigna (0 = Local, 1 = Remoto) uint8 0532 1330
SetProv.3.WorkingSP Punto de consigna en funcionamiento o activo float32 | 0531 1329
SetProv.4.DisRamp Entrada externa para activar o desactivar una rampa uint8 0548 1352

(0 =No, 1 =5i)
SetProv.4.Limit Limite de punto de consigna escalar float32 | 054D 1357
SetProv.4.LocalSP Punto de consigna local float32 | 0544 1348
SetProv.4.RampRate Velocidad de rampa para el punto de consigna

(0 = desconectado) float32 | 0547 1351
SetProv.4.RateDone Indica si se ha completado la rampa uint8 0549 1353

(0 =No, 1 =5i)
SetProv.4.Remotel Punto de consigna remoto 1 float32 | 054A 1354
SetProv.4.Remote2 Punto de consigna remoto 2 float32 | 054B 1355
SetProv.4.RemSelect Seleccion de punto de consigna remoto

(0 = Rem1, 1 = Rem2) uint8 054C 1356
SetProv.4.SPSelect Seleccionar punto de consigna (0 = Local, 1 = Remoto) uint8 0546 1350
SetProv.4.WorkingSP Punto de consigna en funcionamiento o activo float32 | 0545 1349
Timer.1.ElapsedTime Elapsed Time time32 | 0916 2326
Timer.1.In Entrada de disparador/puerta

(0 = desactivada, 1 = activada) bool 091B 2331
Timer.1.0ut Salida (0 = desactivada, 1 = activada) bool 0917 2327
Timer.1.Time Tiempo time32 | 0918 2328
Timer.1.Triggered Marca disparada (0 = desactivada, 1 = activada) bool 0919 2329
Timer.1.Type Tipo de temporizador

(0 = desconectado, 1 = OnPulse, 2 = OnDelay, uint8 091A 2330

3 = One shot, 4 = MinOnTime)
Timer.2.ElapsedTime Elapsed Time time32 | 0927 2343
Timer.2.In Entrada de disparador/puerta (0 = desactivada, 1 = activada) bool 092C 2348
Timer.2.0ut Salida (0 = desactivada, 1 = activada) bool 0928 2344
Timer.2.Time Tiempo time32 | 0929 2345
Timer.2.Triggered Marca disparada (0 = desactivada, 1 = activada) bool 092A 2346
Timer.2.Type Tipo de temporizador (como Timer.1.Type) uint8 092B 2347
Timer.3.ElapsedTime Elapsed Time time32 | 0938 2360
Timer.3.In Entrada de disparador/puerta

(0 = desactivada, 1 = activada) bool 093D 2365
Timer.3.0ut Salida (0 = desactivada, 1 = activada) bool 0939 2361
Timer.3.Time Tiempo time32 | 093A 2362
Timer.3.Triggered Marca disparada (0 = desactivada, 1 = activada) bool 093B 2363
Timer.3.Type Tipo de temporizador (como Timer.1.Type) uint8 093C 2364
Timer.4.ElapsedTime Elapsed Time time32 | 0949 2377
Timer.4.In Entrada de disparador/puerta

(0 = desactivada, 1 = activada) bool 094E 2382
Timer.4.0ut Salida (0 = desactivada, 1 = activada) bool 094A 2378
Timer.4.Time Tiempo time32 | 094B 2379
Timer.4.Triggered Marca disparada (0 = desactivada, 1 = activada) bool 094C 2380
Timer.4.Type Tipo de temporizador (como Timer.1.Type) uint8 094D 2381
Total.1.AlarmOut Salida de alarma (0 = desactivada, 1 = activada) bool 095C 2396
Total.1.AlarmSP Punto de consigna de alarma float32 | 095A 2394
Total.1.Hold Mantener (0 = No, 1 = Si) bool 0961 2401
Total.1.In Valor de entrada float32 | 095F 2399
Total.1.Reset Restablecer (0 = No, 1 = Si) bool 0962 2402
Total.1.Resolution Resolucion (0=X, 1 =X.X, 2 = X.XX, 3 = X.XXX, 4 = X.XXX) uint8 095E 2398
Total.1.Run Ejecutar (0 = No, 1 =Si) bool 0960 2400
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8.3 TABLA DE PARAMETROS (cont.)

Ruta del parametro Descripcion Tipo Hex Dec
Total.1.TotalOut Salida totalizada float32 |095B 2395
Total.1.Units Units uint8 095D 2397

0 = ninguna, 1 = temperatura,2=V,3=mV,4=A,5=mA, 6 = pH, 7 = mmHg
Total.2.AlarmOut Salida de alarma (0 = desactivada, 1 = activada) bool 0971 2417
Total.2.AlarmSP Punto de consigna de alarma float32 |096F 2415
Total.2.Hold Mantener (0 = No, 1 = Si) bool 0976 2422
Total.2.In Valor de entrada float32 (0974 2420
Total.2.Reset Restablecer (0 = No, 1 = Si) bool 0977 2423
Total.2.Resolution Resolucién (como Total.1) uint8 0973 2419
Total.2.Run Ejecutar (0 = No, 1 = Si) bool 0975 2421
Total.2.TotalOut Salida totalizada float32 |0970 2416
Total.2.Units Unidades (como Total.1) uint8 0972 2418
Total.3.AlarmOut Salida de alarma (0 = desactivada, 1 = activada) bool 0986 2438
Total.3.AlarmSP Punto de consigna de alarma float32 0984 2436
Total.3.Hold Mantener (0 = No, 1 = Si) bool 098B 2443
Total.3.In Valor de entrada float32 0989 2441
Total.3.Reset Restablecer (0 = No, 1 = Si) bool 098C 2444
Total.3.Resolution Resolucién (como Total.1) uint8 0988 2440
Total.3.Run Ejecutar (0 = No, 1 = Si) bool 098A 2442
Total.3.TotalOut Salida totalizada float32 0985 2437
Total.3.Units Unidades (como Total.1) uint8 0987 2439
Total.4.AlarmOut Salida de alarma (0 = desactivada, 1 = activada) bool 099B 2459
Total.4.AlarmSP Punto de consigna de alarma float32 0999 2457
Total.4.Hold Mantener (0 = No, 1 = Si) bool 09A0 2464
Total.4.In Valor de entrada float32 |099E 2462
Total.4.Reset Restablecer (0 = No, 1 = Si) bool 09A1 2465
Total.4.Resolution Resolucién (como Total.1) uint8 099D 2461
Total.4.Run Ejecutar (0 = No, 1 =5i) bool 099F 2463
Total.4.TotalOut Salida totalizada float32 |099A 2458
Total.4.Units Unidades (como Total.1) uint8 099C 2460
UsrVal.1.HighLimit Limite superior de valor de usuario float32 |07A4 1956
UsrVal.1.LowLimit Limite inferior de valor de usuario float32 |07A5 1957
UsrVal.1.Resolution Resolucién de visualizacion de valor de usuario uint8 07A3 1955

(0=X,1=XX,2=XXX, 3=XXX, 4 =XXXX)
UsrVal.1.Status Estado de valor de usuario (0 = Good, 1 = Bad) bool 07A7 1959
UsrVal.1.Units Unidades del valor uint8 07A2 1954

0 = ninguna, 1 = temperatura,2=V,3=mV,4=A,5=mA, 6 = pH, 7 = mmHg
UsrVal.1.val Valor de usuario float32 |07A6 1958
UsrVal.2.HighLimit Limite superior de valor de usuario float32 |07B4 1972
UsrVal.2.LowLimit Limite inferior de valor de usuario float32 |07B5 1973
UsrVal.2.Resolution Resolucién de visualizacion del valor de usuario

(como User Val 1) uint8 07B3 1971
UsrVal.2.Status Estado del valor de usuario (como User Val 1) bool 07B7 1975
UsrVal.2.Units Unidades del valor (como User Val 1) uint8 07B2 1970
UsrVal.2.Val Valor de usuario float32 |07B6 1974
UsrVal.3.HighLimit Limite superior de valor de usuario float32 |07C4 1988
UsrVal.3.LowLimit Limite inferior de valor de usuario float32 |07C5 1989
UsrVal.3.Resolution Resolucién de visualizacion del valor de usuario

(como UserVal.1) uint8 07C3 1987
UsrVal.3.Status Estado del valor de usuario (como UserVal.1) bool 07C7 1991
UsrVal.3.Units Unidades del valor (como UserVal.1) uint8 07C2 1986
UsrVal.3.Val Valor de usuario float32 |07C6 1990
UsrVal.4.HighLimit Limite superior de valor de usuario float32 |07D4 2004
UsrVal.4.LowLimit Limite inferior de valor de usuario float32 |07D5 2005
UsrVal.4.Resolution Resolucién de visualizacion del valor de usuario

(como UserVal.1) uint8 07D3 2003
UsrVal.4.Status Estado del valor de usuario (como UserVal.1) bool 07D7 2007
UsrVal.4.Units Unidades del valor (como UserVal.1) uint8 07D2 2002
UsrVal.4.Val Valor de usuario float32 |07D6 2006
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9 OPCION GESTION PREDICTIVA DE LA CARGA

9.1 DESCRIPCION GENERAL

9.1.1

El sistema de gestion predictiva de la carga (PLM) es un conjunto de unidades controladoras (estaciones)
que trabajan juntas para minimizar las demandas de potencia transitorias que podrian darse en la corriente
si todas las unidades fueran independientes. El sistema de gestion predictiva de la carga se describe en tres
apartados, a saber: Secuenciacion de carga (apartado 9.2), reparto de carga (apartado 9.3) y desconexion de
carga (apartado 9.4).

Disefio de gestion de carga

Un sistema de gestién predictiva de la carga consta de un maximo de 63 estaciones que ejecutan un maxi-
mo de 64 canales, distribuidas en torno al taller (longitud maxima acumulada del cable = 100 metros). Cada
estacion gestiona hasta cuatro canales sencillos, dos canales bifasicos o un canal trifasico. Uno o mas de estos
canales pueden participar en la gestién de carga mientras los demas canales funcionan independientemente.
Cuando sean necesarios mas de 64 canales, deberan crearse dos o mas redes independientes, cada una con su
propia unidad maestra.

El conector PLM esta situado detras de la puerta del médulo de control, y las estaciones se conectan entre si
como muestran las figuras 2.2.1b y 2.2.1e (situacion y detalle de patillas, respectivamente).

Estaciont Estacion i Estacionn
E&n?l de Canal de LM 1 Canal de LM 1
] ] ]
Canal 2 de LM Canal 2 de LM Canal 2 de LM
] ] ]
Canal de LM 3 Canal de LM 3 Canal de LM 3
Canal 4 de LM Canal 4 de LM Canal 4 de LM
C. C. C.
ableado Software ableado Software ableado software
Las direcciones deben estar entre
1y 63, ambos incluidos.
Gestion de carga Gestion de carga Gestion de carga
Bloque funcional Bloque funcional Bloque funcional
Unidad maestra de Unidad maestra de Unidad maestra de
gestion de carga gestion de carga gestion de carg?
Direccion 1 Direccion i Direccion
SK2 S K2 SK2
Cableado Fieldbus Cableado Fieldbus

Figura 9.1.1 Disefio habitual de gestién predictiva de la carga

Notas:

1. La direccién de cada estacion debe ser exclusiva en el enlace de comunicaciones PLM, y debe
ajustarse entre 1y 63, ambos inclusive. La direccién 0 desactiva las comunicaciones de gestion de
carga.

2. La anterior figura muestra los cuatro canales utilizados. En realidad, es posible configurar cualquier
ndmero entre 1y 4 para la gestién de carga.

3. La estacién con la direccién inferior se considera la unidad maestra.
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9.1.2 Precision y modulacion de potencia

La modulacion fija se selecciona automaticamente para todos los canales que participan en la gestién de car-
ga. El periodo de modulacion T es constante y se selecciona (entre 25y 1.000 periodos de corriente) durante
la configuracion.

on

T
Figura 9.1.2 Definiciones del periodo de modulacion

Duty cycle =n =

Ty T estan relacionados con el periodo de modulacion (T) y cada uno corresponde a un numero entero de
periodos de corriente. El ciclo de funcionamiento (n =T_/T) determina la potencia suministrada a la carga
durante el periodo de modulacién.

T se selecciona durante la configuracion y su valor determina la precisién del control de potencia. El valor por
omisién es de 100 ciclos.

T (ciclos) | Precisiéon
25 4%
50 2%
100 1%
200 0,5 %
500 0,2 %
1000 0,1%

Tabla 9.1.2 Precision frente a periodo de modulacién

Nota: El valor de T se elige en funcién de la inercia térmica (velocidad de respuesta) de la carga. Para
cargas con una inercia térmica elevada, es posible elegir un periodo de modulacién largo, ya que la
integracion de control puede llevar varios minutos. Cuando la carga tiene poca inercia térmica, un
periodo de modulacién largo puede hacer que el proceso de control sea inestable si el periodo de
modulacién se aproxima al de integracion.
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9.2 SECUENCIACION DE CARGA

La secuenciacién de carga es una distribucion en funcion del tiempo de la energia a través de la carga (inde-
pendiente de la potencia instalada por carga) para evitar grandes picos de demanda de potencia al principio
de cada periodo de conduccion. Hay diferentes tipos de secuenciacion de carga, como se describe a continua-
cién. El tipo determinado que se seleccione depende de la carga manejada. La seleccién se realiza en el area
LoadMng ‘Main’ de la configuracion (apartado 6.19.1).

9.2.1 Tipo 1 de control incremental

Con este tipo de control, varias cargas reciben un punto de consigna comudn. Un canal se modula con el ciclo
de funcionamiento n requerido. Los canales restantes estan al 100 % (conduccién total) o al 0 % (sin conduc-
cién). La potencia total distribuida a las cargas es igual al punto de consigna.

Por ejemplo, para 11 canales y un punto de consigna del 50 % (por ejemplo, la entrada del canal maestro 1
=0,5), los canales del 1 al 5 estan permanentemente conectados y los canales del 7 al 11 permanentemente
desconectados. El canal 6 modula con un ciclo de funcionamiento del 50 % (figura 9.2.1).

Canal 11 ™"
0%

canal 10 '
0%

Canal9
0

Canal8 1“:

100

Canal?7 )

100%

Canalb6 . l

100%
Canal5
0%

100%

Canal4 )

100%
Canal3
0%

100%
Canal2
0%

100%
Canal1
0%

Figura 9.2.1 Ejemplo del tipo 1 de control incremental
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9.2.2 Tipo 2 de control incremental

Este tipo de control es similar al tipo 1 de control incremental, pero el canal modulado es siempre el canal 1.
Los demas canales estan siempre al 100 % (conduccién total) o al 0 % (sin conduccién). La potencia total distri-
buida a las cargas es igual al punto de consigna.

Por ejemplo, para 11 canales y un punto de consigna del 50 % (por ejemplo, la entrada del canal maestro 1
=0,5), los canales del 2 al 6 estan permanentemente conectados y los canales del 7 al 11 permanentemente
desconectados. El canal 1 modula con un ciclo de funcionamiento del 50 % (figura 9.2.2)

100%
Canal 11
0%

100%

Canal 10
0%

100
Canal9
0%

100%
Canal8
0%

100%
Canal7
0%

100%
Canal6
0%

100%
Canal5
0%

100%

Canal4

o
Canal3 ™™

o
Canal2 "

0%
Canal1l mzz I

Figura 9.2.2 Ejemplo del tipo 2 de control incremental
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9.2.3 Control incremental rotativo

Este tipo de control es similar al tipo 1 de control incremental, pero el canal modulado varia. Los canales no
modulados estan siempre al 100 % (conduccién total) o al 0 % (sin conduccion). La potencia total distribuida a
las cargas es igual al punto de consigna.

La figura 9.2.3 muestra el proceso para 11 canales y el punto de consigna = 50 % (por ejemplo, entrada del
canal maestro 1 =0,5).

Canal 11 "
0%

100%

Canal 10
0%

100%
Canal9
0%

100%
Canal8
0%

Canal7 '™ [ | [
0%

Canal6 ™™ [
0%

100%
Canal5
0%

100%
Canal4
0%

100%
Canal3
0%

Canal2 '™ | |
0%
Canal1 wz:_| |

Figura 9.2.3 Ejemplo de control incremental rotativo
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9.2.4 Control distribuido

Con este tipo de control, cada carga tiene su propio punto de consigna. Para evitar el encendido simultaneo
en mas de una carga, los periodos de modulacién se escalonan segun el tiempo dado por T = T/N, donde T es
el periodo de modulacién configurado por el usuario y N es el nUmero de canales.

Nota: El reparto de carga, descrito en el apartado 9.3, ofrece una solucién mas eficiente a este problema.

100%

cron1 ]
TON

100%
Chan 4 « 3T
0%

100%
Chan 3 < 2Ty T,
0%

100%

Chan 2 T T, Tote
0%

L L

Toff

To ff

[ ] [ ]

=

L

L L

[ ] [ ]

L L

] [1 [

|| ||

||

|| ||

|| ||

Chan 1'% Ton Lm\
0% T T T T

>
T

Figura 9.2.4 Ejemplo de control distribuido (4 canales)

9.2.5 Control incremental/distribuido

Con este tipo de control, las cargas se agrupan juntas y cada grupo tiene un Unico punto de consigna que se
aplica a todos los canales del grupo. El tipo 2 de control incremental se aplica en cada grupo y el control
distribuido se aplica a los grupos.

Nota: La asignacion de canales a los grupos se realiza para cada canal de gestion de carga relevante a
través de su parametro LMChan ‘Group’.

El ejemplo de la figura 9.2.5a muestra 11 canales distribuidos en dos grupos.

Punto de

consigna_— p
Grupo 1

Punto de
consigna
Grupo 2

Grupo 1
Canal 1 (G11)
Canal2 (G12)
Canal5 (Gi13)
Canal 6 (G14)
Canal 7  (G15)
Canal 11 (G16)

Grupo 2
Canal3  (Gz21)
Canal4 (G22)
Canal 8 (G23)
Canal9 (G24)
Canal 10 (Gz25)

-—>» Salida 1
—» Salida 2
—» Salida 5
—» Salida 6
—» Salida 7
—» Salida 11

—>» Salida 3
—» Salida 4
—» Salida 8
—» Salida 9
—» Salida 10

Figura 9.2.5a Ejemplo de distribucién de canales en grupos

Para los seis canales del grupo 1, se asume un punto de consigna del 60 % (es decir, la entrada del primer canal

del grupo 1 = 0,6).

El canal G,1 se modula al 60 %; los canales G,2 a G,4 estan permanentemente conectados (100 %) y los canales
G,5y G,6 estan continuamente desconectados. Es decir, el canal 1 se modula al 60 %, los canales 2, 5y 6 estan
conectados y los canales 7 y 11 estan desconectados.
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9.2.5 CONTROL DISTRIBUIDO INCREMENTAL (cont.)

De igual forma para los cinco canales del grupo 2, se asume un punto de consigna del 35 % (es decir, la entra-
da del primer canal del grupo 2 = 0,35), el canal G,1 se modula al 75 %; G,2 esta continuamente conectado y
G,3, G,4y G,5 estan permanentemente desconectados. Es decir, el canal 3 se modula al 75 % (desconectado),
el canal 4 esta continuamente conectado y los canales 8, 9 y 10 estan continuamente desconectados.

El periodo de modulaciéon del grupo 2 se retrasa con respecto al del grupo segin 1t = T/g, donde g = 2 (esto
es, T=T/2).

Nota: el periodo de modulacién T es una constante para todos los grups.

Canal Gz25 (10) 0%

0%
100%

CanalG24 (9) "

100%

CanalG23 (8) o

Grupo 2
A

CanalG22 4) 102: t=T/2

S

\ Canalt 3)"™ || L L | L | L L | I

100%

/CanalG16 an o

100%

CanalGi5 (7) .

100%

CanalGi4 (6) o

100%

CanalGi3 (5)
0%

Grupo 1

100%

CanalGi2 (2) "

100%
\CanalGﬂ(U I L | L | L | LI LI LI LI

0%

< >
T
Figura 9.2.5b Ejemplo de control distribuido incremental (dos grupos)

9.2.6 Control distribuido incremental rotativo

Este método de control es similar al control distribuido incremental descrito anteriormente, pero en cada
grupo, el numero del canal que se modula se incrementa en cada periodo de modulacién.

Canal G25 (10) %% [ I [

0%

100%

Canal G24 (9) o

100%

CanalG23 (8) | | |

Grupo 2
A

100%

Canal G22 4) "

\ Cana G21 3) “’z:

100%

[CanalG16 an)
0%

100%

Canal Gi5 (7) . | | |

100%

Canal G4 (6) o

100%

Canal Gi3 (5)
0%

Grupo 1

100%

CanalGi2 (2) | | |
0%

\ Canad Gi1 (1) "™ |

0%
! ! \ \ \ ! !

Figura 9.2.6 Ejemplo de control distribuido incremental rotativo (dos grupos)
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9.3 REPARTO DE CARGA

El reparto de carga controla el tiempo de distribucion de la potencia total entre las cargas y tiene en cuenta la
cantidad de potencia que requiere cada carga.

9.3.1 Demanda total de potencia
Cada rafaga de potencia se define mediante tres parametros

1. P (potencia de carga maxima) (Depende de la tension de la linea y la impedancia de la carga: P=V?/2)
2. (Ciclo de funcionamiento (T_/T))
3. D (Retardo).

Cuando se utiliza mas de una carga (canal), la demanda de potencia total varia de forma compleja, como pue-
de verse en el ejemplo sencillo, con solo dos canales, que se muestra en la siguiente figura 9.3.1.

D1 Tonl IN

D2
B =
! Tactivado 2 ¢ P2

|
' CB = banda acumulativa

1 CP = potencia acumulativa
'cP1=cp5=0 - -
| CP2 = P1
'CP3 =Pl + P2
' cPa=p2

<« >;< > > >;<

: CB1 CB2 CB3 CB4 CB5

A
\

o G
A

|

Figura 9.3.1 Ejemplo de demanda de potencia total

9.3.2 Factor de eficiencia de reparto (F)

El factor de eficiencia de reparto (F) se define del siguiente modo:

F — Pmax_(cpmax_cpmin)
P

max

Cuando CP__ es el maximo de todas las potencias acumuladas y CP_. el minimo. La eficiencia de reparto se
incrementa a medida que F se aproxima a 1. Es decir, cuanto mas cerca estén CP__ y CP . de P, mayor sera
la eficiencia de reparto.

Pmax
s T A .

CPmax

Pt

CPml’n

Figura 9.3.2 Definiciones de eficiencia de reparto
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9.3.3 Algoritmo de reparto

B1 aBn CP1 a CPn
(puntos de consigna —3| Algoritmo de reparto —3¥ (Demanda de potencia acumulativa
de potencia para los de la alimentacién)

canales 1 an)

Figura 9.3.3a Descripcion del algoritmo de reparto

El objetivo del algoritmo de eficiencia energética consiste en mantener el valor de F lo mas cerca posible de 1.
Para ello, se controlan los siguientes parametros:

1. ElRetardo (D) para cada modulacién de carga

2. Elorden en el que se modulan las cargas.

El propio algoritmo esta formado de varios pasos que se computan antes de cada periodo de modulacién.

La unidad maestra determina el nimero total de canales (n)

2. Launidad maestra determina el punto de consigna (demanda de potencia) para cada canal, lo que pro-
duce el ciclo de funcionamiento y la potencia maxima de Load PZmax.

3. Inicializacion de imagen de rafaga. Cada rafaga (B, se muestra como un rectangulo (R), donde i esta
entre 1y n, inclusive. Finalmente, estos rectangulos i se colocan en el tiempo, pero al principio no.

Inicializacion de banda acumulativa

5. Calculo de Pty Pmax mediante las ecuaciones siguientes, donde L = ciclo de funcionamiento y H = poten-
cia de carga:

Pt=i(RiL><RiH) PmaxziRiH
i=1

i=1
6. Colocacion del rectangulo. Se coloca cada rectangulo y se modifican las bandas en consecuencia.

El mismo algoritmo se ejecuta varias veces de forma iterativa para todos los rectangulos. A partir del resulta-
do, se toma la solucion con el mejor factor de eficiencia como resultado definitivo.
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9.4 DESCONEXION DE CARGA

La desconexion de carga controla la distribucién de la potencia total entre las cargas reduciendo la cantidad
de potencia distribuida a cada carga de forma que la potencia global demandada sea inferior al maximo esta-
blecido (Ps). En caso necesario, puede utilizarse la desconexién de carga y el reparto de carga conjuntamente.

9.4.1 Definiciones

Pz = la potencia instalada en un canal (zona) determinado. Para el canal ‘i’, Pz viene dado por la ecuacion
siguiente: . V.2

Este parametro (PZMax) esta a disposicién del usuario en el bloque ‘LMChan’.

La potencia total instalada es la suma de todas las potencias maximas de carga correspondientes. Asi, para n
canales, la potencia total instalada de la red (P__ ) viene dada por: n
Pmax = 2 PZi max
i=1

P, esta a disposicion del usuario en el bloque ‘LoadMng.Network’.

ma

La potencia real demandada en el canal ‘i’ depende del ciclo de funcionamiento, del modo siguiente:
Pti :ni X PZimax

Pt, esta a disposicion del usuario como el parametro ‘PBurst’ en el bloque ‘Network.Meas™ si no se aplica la
desconexion.

*Nota: no confundir con ‘LoadMng.Network’.

La potencia total demanda en la red es: _
Pt = ) Pt,
i=1

Este parametro (Pt) esta a disposicion del usuario en el bloque ‘LoadMng.Network’ y representa la potencia
media que se disiparia en la carga durante un periodo de modulacion si no se aplica la desconexion de carga.

9.4.2 Reduccion de la demanda de potencia

Otro parametro (Ps) esta a disposicion del usuario en el bloque ‘LoadMng.Network’. Ps se utiliza para limitar
la potencia demandada de la red a un valor maximo absoluto.

Por ejemplo, la potencia total instalada puede ser 2,5 MW, pero el usuario desea limitar la potencia suminis-
trada a un valor por debajo de la banda tarifaria de 2 MW. En tal caso, Ps se ajusta a 2 MW y se desconecta
potencia de la red con el objeto de mantener la demanda total por debajo de 2 MW.

Si Ps > Pmax, se desactiva la desconexion de potencia.

Si Ps=Pt, no se aplica ninguna reducciéon. Si Ps<Pt, cada ciclo de funcionamiento (1) se reduce multiplicando-
lo por el factor de reduccién ‘r’ tomado de la siguiente ecuacion. El factor de reduccion se aplica a cada uno
de los canales.

— Ps
r_Pt
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9.4.2 REDUCCION DE LA DEMANDA DE POTENCIA (cont.)

La potencia resultante para un determinado canal (i) es:

Pr, =rxn, xPt,

El parametro Pr, esta a dispociion del usuario como ‘PBurst’ en el bloque ‘Network.Meas’ para cada canal.
Entonces, la potencia resultante es:

Pr = zn: Pr.
i=1

Este parametro ‘Pr’ esta a disposicion del usuario en el bloque LoadMng.Network.

Nota: Si todos los factores de capacidad de desconexidén (ver a continuacién) son cero, Pr debe estar
préximo a Ps.

FACTOR DE CAPACIDAD DE DESCONEXION
Para algunas aplicaciones, debe mantenerse la demanda de potencia para determinados canales. Por este mo-
tivo, es posible configurar un parametro llamado ‘factor de capacidad de desconexion’ para cada canal, que
permite definir el umbral en el que se aplica al canal algun factor de reduccion.
Este parametro (ShedFactor) esta a disposicion del usuario en el bloque ‘LMChan’
El coeficiente de reduccién (r) se recalcula para cada canal del siguiente modo, donde ‘s’ es el factor de desconexion:

Sis, >r,entoncesr, =s; si s, <=r, entoncesr, =r

Por ejemplo, si s, = 100 %, no se aplica ningun coeficiente de reduccion al canal ’; sis, = 0 %, se aplica siem-
pre el coeficiente de reduccion r, tal cual, al canal ‘.

La potencia resultante para un determinado canal sera ahora:
con: Pr, = rxm,; x Pt

Ps<Pr <Pt

Nota: Si Pr es mayor que Ps, debido al coeficiente de capacidad de desconexién aplicado a algunos
canales de la red, se emite la alarma de indicacion ‘PrOverPs’ (véase a continuacion).
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9.4.3 Comparaciones de desconexion de carga

En este ejemplo imaginario, la red esta formada por 32 canales. La potencia (PZMax)) y el punto de consigna o
ciclo de funcionamiento (demanda de potencian) tienen los valores indicados a continuacion durante el pe-

riodo de modulacion correspondiente de 100 ciclos de corriente. La potencia total instalada en la red es Pmax
= 1,285 MW y la potencia demandada es Pt = 433kW

Canal Punto de . Punto de .
No. consigna Potencia Cl?lg?l consigna Potencia
1 10% 58 KW 17 45 % 69 kw
2 15% 9 KW 18 9% 32 kW
3 56% 7 kKw 19 25% 65 kw
4 45% 56 kW 20 45 % 98 kW
5 1% 12 KW 21 12% 96 kW
6 15% 4 Kw 22 18 % 85 kw
7 45% 25 kW 23 45 % 74 KW
8 78% 23 kw 24 56 % 5 kW
9 52% 45 KW 25 6 % 2 KW
10 54% 12 KW 26 39 % 8 kW
11 56% 45 KW 27 96 % 7 KW
12 4% 78 kW 28 65 % 74 KW
13 5% 36 kW 29 58 % 85 kw
14 58% 25 kw 30 9% 65 kW
15 78% 14 KW 31 7% 5 kW
16 12% 58 kw 32 56 % 8 kW

Tabla 9.4.3 Parametros de canal

SIN REPARTO DE CARGA, SINCRONIZADO

Este es el peor caso. La simulacion de la figura 9.4.3a muestra el perfil de potencia del periodo de modulacion
si todos los canales arrancan al mismo tiempo (sin aplicar control incremental).

kW Pmax

1100 Potencia total por periodo de modulacion (Pt) = 433 kW

=
1200 | R , R -
—L.._l Potencia max. disponible (Pmax) = 1.285 kw
L

Factor de eficiencia (F) = 0

1000 Factor de reduccién (r) = 100%

900

800

700 —— >
600

500

400 Pt

300 L.

200

100

Periodo de modulacién

Figura 9.4.3a Sincronizado sin reparto de carga (r = 100 %)
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9.4.3 COMPARACIONES DE DESCONEXION DE CARGA (cont.)

SIN REPARTO DE CARGA, SINCRONIZADO, FACTOR DE REDUCCION = 50 %

Similar al ejemplo anterior, pero se ha ajustado la potencia autorizada a Ps = 216 kW. (El factor de reduccion
‘r es 50 % (0,5).

kW — Pmax
1200

L, Potencia max. disponible (Pmax) = 1.285 kw
1100 L Potencia total por periodo de modulacién (Pt) = 433 kW
I

Factor de eficiencia(F) = 0,00933
1000 Factor de reduccion (r) = 50% (216 k w)

900
800 ]

700 | P

600

500

400 Pt

300 q

L
200 Ps

100 —

\

Periodo de modulacién

Figura 9.4.3b Sincronizado sin reparto de carga (r = 50%)

SIN REPARTO DE CARGA, NO SINCRONIZADO

Como los periodos de modulacién comienzan en momentos diferentes, el perfil de potencia puede ser positi-
vo para algunos periodos de modulacién pero negativo para otros.

kw Pmax
1200

Potencia max. disponible (Pmax) = 1.285 kW
1100 Potencia total por periodo de modulacién (Pt) = 433 kW
Factor de eficiencia(F) = 0,62334

1000 Factor de reduccién (r) = 100% (433 kw)

900

800

700

—
600 L =
500

400 I‘ii =
- I L

300 —

200 ==

100

|

]
T 1—

m
—
-

Periodo de modulacién

Figura 9.4.3c No sincronizado, sin reparto de carga (r = 100 %)
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9.4.3 COMPARACIONES DE DESCONEXION DE CARGA (cont.)

SIN REPARTO DE CARGA, NO SINCRONIZADO, FACTOR DE REDUCCION = 50 %

kw

1200

Potencia max. disponible (Pmax) = 1.285 kW

1100

Potencia total por periodo de modulacién (Pt) = 433 kW

1000

Factor de eficiencia(F) = 0,66848

Factor de reduccién (r) = 50% (216 kW)

900

800

700

600

500

400

P T
il

300

1 n

_LI

\l_a'u =
1 =

—

=

— =—!
|

200 I_._.—'i_

LT

= .
| =,
e

—
100 |

=

—
=

Periodo de modulacién

Y

Figura 9.4.3d No sincronizado, sin reparto de carga (r = 50 %)

CON REPARTO DE CARGA

Pmax

Pt

Ps

En este ejemplo, se aplica el algoritmo de reparto. La potencia total y la demanda de potencia son iguales a
los ejemplos anteriores, pero el perfil de potencia es practicamente plano, con un valor cercano a Pt.

kw

1200

Potencia max. disponible (Pmax) = 1.285 kW

1100

Potencia total por periodo de modulacién (Pt) = 433 kW

1000

Factor de eficiencia (F) = 0,93696

Factor de reduccién (r) = 100% (433 kW)

900

800

700

600

500 ¥

400

300

200

100

A

Periodo de modulacién

Y

Figura 9.4.3e Reparto de carga (r = 100 %)

Pmax

Pt
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9.4.3 COMPARACIONES DE DESCONEXION DE CARGA (cont.)

SIN REPARTO DE CARGA, FACTOR DE REDUCCION = 50 %

kw
1200

1100
1000
900
800
700
600
500
400
300
200

100

Pmax

Potencia max. disponible (Pmax) = 1.285 kw

Potencia total por periodo de modulacion (Pt) = 433 KW

Factor de eficiencia (F) = 0,96031

Factor de reduccion (r) = 50% (216 kW)

Pt

¥

B

Periodo de modulacién

Figura 9.4.3f Con reparto de carga (r = 50 %)

Y

En este ejemplo, se ve que el algoritmo de reparto se ha recalculado con los nuevos valores. Esto da una
forma distinta a la distribucion de potencia total pero, como en el ejemplo anterior, el perfil de potencia es
practicamente plano, con un valor cercano a Ps.
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9.5 CONFIGURACION

9.5.1 Cableado grafico iTools

La configuracién de gestion de carga se lleva a cabo en las etapas siguientes:

BUCLE DE CONTROL DE POTENCIA ESTANDAR

Cada canal se construye y configura a partir de bloques estandar. La figura 9.5.1a muestra un ejemplo tipico.

&3 TCPIP1.123-456-789-100-502-ID001 -EPower - Conexiones Graficas [Z][E]_rz]
W | By |5m + [ y ¥r & conexiones utiizadas, 74 libres =l
Top | Compound 1
o
Usrval 1 B
100 ©
wal  Val
ﬂa Ef FiringOP 1
Network 1 HFMR (1) G|
TRH 1) Control 1 Enahle SafetyRampStatus
Meas.lsg Main. P Diag.Status In
teas Vs —Main.5F  Diag.Output PalLimitin
eas.P LimitP¥1  Diag.PAOP 6} i E
a el Lirnit.5P1 Modultr 1
a { BurstFix ()&
Iyl ot
10 AnaloglP 1 PLMin
Volts1tos (13 [ 5 0
Wain P ——
5 0 L

Figura 9.5.1a Cableado de bucle de control en iTools

Cada canal puede ser de cualquier tipo: monofasico, bifasico o trifasico.

Nota: la gestion de carga ajusta el tipo de modulador en ‘BurstFix’. De igual modo, la unidad maestra
LM define la longitud de la rafaga.

CANALES DE GESTION DE CARGA (LMCHAN 1 A LMCHAN 4)

Para cada canal, la entrada LMIn del bloque modulador debe conectarse al parametro LMOut del bloque
LMChan. Entonces, cada canal estara gestionado por su propio bloque LMChan. La figura 9.5.1b muestra la
configuracién de tres canales de control monofasicos.

CONTROL DE GESTION DE CARGA GLOBAL (LOADMNG)

Se afiade el bloque LoadMng. Cada parametro LMChan Lmin se conecta al parametro LoadMng LMOut. La
figura 9.5.1c muestra la configuracién completa

Notas:

1. Si un canal no se conecta a una ranura del bloque LoadMng, no participa en el proceso de gestién
de carga.

2. En una estacién dada, es posible mezclar canales que participan en el proceso PLM y canales que no.

CALCULOS Y COMUNICACIONES

La unidad realiza todas las operaciones que requiere el proceso de gestién predictiva de la carga (PLM) de
forma transparente para el usuario.
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9.5.1 CABLEADO GRAFICO iTOOLS (cont.)

MHetwork 1 Uzrival 1
1PH (13 1.00 a
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Limit. %1 PaLimitIn
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Figura 9.5.1b Bloques LMChan
HA179769

Pagina 164

Edicion 1 Diciembre de 2007



- -

GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

9.5.1 CABLEADO GRAFICO iTOOLS (cont.)
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Figura 9.5.1c Bloques LoadMng
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9.5.2 Detalles del bloque funcional gestion predictiva de la carga

En los anteriores apartados 6.19 y 6.17 incluye informaciéon completa sobre los parametros de gestién de carga.

TIPO DE LM

Configura el tipo de gestién de carga (LM), como reparto o secuenciacién de carga (o ninguno).

Situacioén del bloque funcional

LoadMng.Main

Nombre del parametro Tipo
Accesible Siempre
Nivel de acceso minimo para editar Configuracion
Tipo Enumeracion
Valores 0: (LMNo). Gestion de carga desactivada
1: (Reparto). Gestién de carga activada. Véase el apartado 9.3
2: (IncrT1). Tipo 1 de control incremental (apartado 9.2.1).
3: (IncrT2). Tipo 2 de control incremental (apartado 9.2.2).
4: (RotIncr). Control incremental rotativo (apartado 9.2.3).
5: (Distrib). Control distribuido (apartado 9.2.4).
6: (DistIncr). Control distribuido incremental (apartado 9.2.5).
Nota: Si el tipo no es ‘LMNo’ y la ‘Direccién’ no es cero, la unidad maestra impone su propio tipo de
gestion de carga a las esclavas asociadas.
PERIODO

Configura el periodo de modulacién para la estacion. Solo la utiliza la unidad maestra PLM y la impone a todas
las esclavas. Se recomienda configurar todas las esclavas con el mismo periodo de moulacién para que, en
caso que la maestra pierda el control, la nueva maestra elegida herede el periodo de la anterior. Si el periodo
es diferente, la nueva maestra impone su propio periodo a la red en el siguiente ciclo de potencia.

Es posible ajustar ‘Periodo’ en el rango de 25 a 1.000 periodos de corriente. La precisién del control de poten-
cia esta relacionada con este valor. Para elevar la precisién, hay que incrementar el periodo (apartado 9.1.2).

Situacién del bloque funcional
Nombre del parametro

Accesible

Nivel de acceso minimo para editar
Tipo

Valores

LoadMng.Main

Period

Siempre

Configuracion

Uint16

Min. = 25; Max. = 1.000 periodos de corriente
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9.5.2 DETALLES DEL BLOQUE FUNCIONAL GESTION PREDICTIVA DE LA CARGA (cont.)

DIRECCION

Direccién de la estaciéon en la red de gestion de carga. Debe configurarse antes de que funcione la gestion de
carga. Al entregar el aparato, el valor por defecto es 0, lo que significa que la gestidn de carga esta desacti-
vada. Es posible ajustar la direccion en el rango de 1 a 63; la direccién mas baja de la red se convertira en la
unidad maestra de la red.

Situacién del bloque funcional LoadMng.Station

Nombre del parametro Address

Accesible Siempre

Nivel de acceso minimo para editar Configuracion

Tipo Uint8

Valores Min = 1; Max = 63. 0 = PLM desactivado para esta estacion (por de-
fecto).

Ps

La cantidad total de potencia admisible en la red utilizando desconexion de potencia. Configurado por el
usuario para limitar la demanda de potencia de la red.

Por ejemplo, la potencia total instalada puede ser 2,5 MW, pero se desea limitar la potencia suministrada a un
valor por debajo de la banda tarifaria de 2 MW. En tal caso, Ps se ajusta a 2 MW y se desconecta potencia de
la red con el objeto de que la demanda total se mantenga por debajo de 2 MW.

Si Ps se ajusta a un valor superior a Pmax, se desactiva la desconexién de carga. El valor por defecto de este
parametro se ajusta a 5 MW. Para casi todas las aplicaciones, esto desactiva la funcion de desconexion de

carga.
Situacién del bloque funcional LoadMng.Network
Nombre del parametro Ps
Accesible Solo con reparto o control distribuido.
Nivel de acceso minimo para editar Ingenieria
Tipo Float32
Valores De 0 a 99.999 vatios

FACTOR DE DESCONEXION
Define para cada canal el umbral en el cual el factor de reduccién se aplica al modulador para la desconexion

de carga.
Situacioén del bloque funcional LMChan
Nombre del parametro ShedFactor
Accesible Solo con reparto o control distribuido.
Nivel de acceso minimo para editar Ingenieria
Tipo Uint8
Valores De 0 a 100 %
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9.5.2 DETALLES DEL BLOQUE FUNCIONAL GESTION PREDICTIVA DE LA CARGA (cont.)

GRUPO

Permite asignar el canal a un grupo especifico para los tipos de control Distribuido incremental y Distribuido

incremental rotativo.

Situacién del bloque funcional
Nombre del parametro
Accesible

Nivel de acceso minimo para editar
Tipo
Valores

PZMAX

LMChan

Grupo

Solo con los tipos de control ‘Distribuido incremental’ y ‘Distribuido
incremental rotativo’.

Configuracion

Uint8

De0Oa7

Potencia total instalada en el canal (la suma de todas las potencias de carga maximas)

Situacién del bloque funcional
Nombre del parametro

Accesible

Nivel de acceso minimo para editar
Tipo

Valores

ESTADO

Indica el estado actual de la estacion.

Situacién del bloque funcional
Nombre del parametro

Accesible

Nivel de acceso minimo para editar
Tipo

Valores

LMChan

PZMax

Siempre.

Solo lectura
Float32

Cualquiera (vatios)

LoadMng.Station

Status

Siempre.

Solo lectura

Enumeracion

0 (pendiente). La eleccién de la estacibn maestra esta en curso
(apartado 9.6)

1 (IsMaster). Esta unidad (estacion) es la maestra.

2 (IsSlave). Esta unidad es una esclava.

3 (DuplAddr). Esta estacién tiene la misma direccién que otra u
otras. Se desactiva la participacién de estas estaciones en la gestién
de carga.

Nota: Si aparece permanentemente ‘Pendiente’, hay un error de configuracién en la red.

Pagina 168

HA179769
Edicion 1 Diciembre de 2007



GUIA DEL USUARIO DE LA CONTROLADORA EPOWER

9.5.2 DETALLES DEL BLOQUE FUNCIONAL GESTION DE CARGA (cont.)

NUMCHAN

Este parametro indica cuantos de los canales de esta estacion participan en el proceso de gestion de carga.
Véase también ‘TotalChannels’, a continuacién.

Situacién del bloque funcional LoadMng.Station
Nombre del parametro NumChan
Accesible Siempre

Nivel de acceso minimo para editar Solo lectura

Tipo Uint8

Valores Min. = 1; Max. = 4.

Nota: No es necesario que todos los canales de una estacion participen en el proceso de gestion de
carga.

TOTALSTATION

Este parametro indica cuantas estaciones participan en el proceso de gestién de carga en este enlace PLM.

Situacién del bloque funcional LoadMng.Network
Nombre del parametro TotalStation
Accesible Siempre

Nivel de acceso minimo para editar Solo lectura

Tipo Uint8

Valores Min. = 1; Max. = 63.
TOTALCHANNELS

Este parametro muestra cuantos canales participan en el proceso de gestién de carga en este enlace PLM.

Situacién del bloque funcional LoadMng.Network
Nombre del parametro TotalChannels
Accesible Siempre

Nivel de acceso minimo para editar Solo lectura

Tipo Uint8

Valores Min. = 1; Max. = 64.
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9.5.2 DETALLES DEL BLOQUE FUNCIONAL GESTION DE CARGA (cont.)

PMAX

Indica la cantidad total de potencia instalada en la red de gestion de carga y que participa actualmente en la

estrategia de gestion de carga.

Situacién del bloque funcional
Nombre del parametro

Accesible

Nivel de acceso minimo para editar
Tipo

Valores

PT

LoadMng.Network
Pmax

Siempre

Solo lectura
Float32

Sin limite (vatios).

Indica la cantidad de potencia total que se ha demandado de la red. (La suma de las potencias demandadas
por cada canal que participa en la estrategia de gestion de carga).

Situacién del bloque funcional
Nombre del parametro

Accesible

Nivel de acceso minimo para editar
Tipo

Valores

PR

LoadMng.Network
Pt

Siempre

Solo lectura

Float32

Sin limite (vatios)

Indica la cantidad de potencia total que se ha suministrado realmente a través de la red. Este valor puede ser
mayor que Ps, dependiendo de los factores de desconexion de todos los canales.

Situacién del bloque funcional
Nombre del parametro

Accesible

Nivel de acceso minimo para editar
Tipo

Valores

EFICIENCIA

LoadMng.Network
Pr

Siempre

Solo lectura
Float32

Sin limite (vatios).

Indica la eficiencia de funcionamiento de gestion de carga como un valor porcentual. Este valor (F) es calcula

mediante la ecuacién:

F = (Pmax -(PtMax-PtMin))/Pmax

donde: PtMax = el valor maximo de potencia total durante el periodo de modulacién.
PtMin = el valor minimo de potencia total durante el periodo de modulacién.

Situacioén del bloque funcional
Nombre del parametro

Accesible

Nivel de acceso minimo para editar
Tipo

Valores

LoadMng.Network
Efficiency
Siempre

Solo lectura

Uint8

De 0 a 100 %
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9.5.2 DETALLES DEL BLOQUE FUNCIONAL GESTION DE CARGA (cont.)

DIRECCION MAESTRA

Direccion de la unidad maestra seleccionada en la red LM. (Normalmente es la direccién menor del enlace
PLM). Si esta estacién es la unidad maestra, la direccién sera la misma que la direccion PLM de la estacidn; en
caso contrario, sera diferente.

Situacién del bloque funcional LoadMng.Network
Nombre del parametro MasterAddr
Accesible Siempre

Nivel de acceso minimo para editar Solo lectura

Tipo Uint8

Valores De 1a63

9.6 ELECCION DE MAESTRO

Este mecanismo garantiza que la estacién activa con la direccién menor sea elegida unidad maestra. El proce-
so de eleccion puede iniciarse en cualquiera de las circunstancias descritas a continuacion. Durante el proceso
de eleccion, el estado de la estacién es ‘Pendiente’.

Tan pronto como una estacién se reconoce como maestra, su estado cambia a ‘IsMaster’. Tan pronto como
una estacion se reconoce como esclava, su estado cambia a ‘IsSlave’.

9.6.1 Lanzamiento de la eleccion de unidad maestra

1. El proceso de eleccion se inicia en el tiempo de inicializaciéon y continta hasta que todas las estaciones
hayan encontrado a la unidad maestra.

2. El proceso de eleccidn se inicia si una estacion no ha recibido una demanda de encendido durante 100 ms
0 mas.

3. Se asume que si una unidad maestra pierde el control, se reinicializara antes de volver a introducirse en la
red, lo que activa automaticamente el proceso de eleccién de unidad maestra.

4. Al introducir una nueva estacién en el sistema, se inicia automaticamente la eleccién de unidad maestra.

Notas:
1. El mecanismo de elecciéon es asincrono y puede lanzarse en cualquier momento.

2. Durante el mecanismo de eleccidn, se realiza la deteccién de direcciones duplicadas. Si se detecta
una direccion duplicada, el estado de la estacion pasa a ser ‘DupplAddr’.
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9.7 INDICACION DE ALARMA

PROVERPS

Alarma de indicacién: Pr Over Ps:

Informa al usuario de que la potencia real Pr es superior que la potencia de desconexién Ps demandada. Esto
sucede cuando se aplica un factor de desconexiéon a uno o mas canales. Asimismo, la alarma puede estar cau-
sada por la calibracion falsa de uno o mas canales.

Este parametro aparece solo en la estacion maestra.

9.8 DIAGNOSTICO DE PROBLEMAS

9.8.1 Estado de estacion incorrecto

DIRECCION LM DUPLICADA

Una o mas estaciones tienen la misma direccion PLM. Estas estaciones se excluyen del proceso de PLM.

Nota: cero no es una direccién PLM valida. Cuando se ajusta a cero la direccién PLM, la estacién se
excluye del proceso PLM.

ESTADO DE LA ESTACION PERMANENTEMENTE ‘PENDIENTE’

La direccién PLM esta ajustada a 0

Error de cableado hardware. Aseglrese de que todas las patillas ‘High’ y ‘Low’ estan adecuadamente conecta-
das en cadena. Si hay una interrupcion, es probable que se eligan dos o mas unidades maestras y que funcio-
nen en oposicion entre ellas.

La placa opcional PLM no esta bien instalada

TIPO DE ESTACION INCORRECTO

No hay ningun medio para evitar mezclar unidades monofasicas y trifasicas. Esto debe evitarse agrupando las
unidades monofasicas en una red PLM y las unidades trifasicas en otra.
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10 ALARMAS

10.1 ALARMAS DE SISTEMA

Las alarmas de sistema se consideran eventos importantes que impiden el funcionamiento correcto del
sistema y colocan el médulo relevante en el modo de reposo. En algunas configuraciones (como cuatro x
red monofasica), es posible que una alarma de sistema generada en un médulo de potencia ponga en reposo
solamente dicho modulo y las otras tres fases sigan funcionando normalmente.

Los siguientes subapartados describen cada una de las alarmas de sistema posibles.

10.1.1 Falta de alimentacion

El médulo de potencia relevante no recibe corriente. Si faltan una o mas fases de un sistema de dos o tres
fases, el sistema detiene completamente el encendido con el fin de evitar un encendido desequilibrado. La
activacion de la alarma depende del tipo de acoplamiento de carga.

10.1.2 Cortocircuito del tiristor

El cortocircuito de un tiristor provoca un flujo de corriente incluso cuando no hay encendido.

10.1.3 Circuito del tiristor abierto

Esta averia significa que la corriente no fluye incluso cuando el/los tiristor(es) deberian activarse. La averia se
detecta midiendo la tension de carga, por lo que no se detecta si esta activada la opcién de sensor remoto.

10.1.4 Fusible fundido

Las series con tiristores estan equipadas con fusibles de alta velocidad para protegerlas.

10.1.5 Temperatura excesiva

Se mide la temperatura del disipador del tiristor y si se considera que es demasiado alta para la aplicacién
actual, se genera una alarma de temperatura excesiva y se desactiva el encendido. El sistema de medida esta
equipado con histéresis para garantizar que el disipador pueda enfriarse correctamente antes de que se reini-
cie el encendido.

10.1.6 Caidas de red

Detecta la reducciéon de la tensién de alimentacion y si esta reduccién supera un valor medido configurable
(VdipsThreshold), se desactiva el encendido hasta que la tensién de alimentacién recupere el valor correcto.
VdipsThreshold representa el cambio porcentual de la tensién de alimentacién entre medios ciclos sucesivos y
puede ser definido por el usuario en el ment Network.Setup, segin se describe en el apartado 6.18.2.

10.1.7 Fallo de frecuencia de alimentacion

Se dispara si la frecuencia de la tension de alimentacién se encuentra fuera del rango de 47 a 63 Hz, o si la
frecuencia de alimentacion cambia entre un ciclo y el siguiente en mas de un 0,18 % de la frecuencia base o en
mas de un 0,9 % de la frecuencia medida en el tltimo ciclo. El encendido se detiene hasta que la frecuencia
de alimentacioén recupere el estado correcto.

10.1.8 Fallo de placa de alimentacion de 24 V

Se ha producido un fallo en la linea de alimentacién de 24 V del médulo de potencia. El médulo de potencia
detiene el encendido inmediatamente y no se reinicia hasta que se solucione el problema.
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10.2 ALARMAS DE PROCESO

Las alarmas de proceso estan relacionadas con la aplicacién y pueden configurarse para detener el encendi-
do del médulo de potencia (modo de reposo) o para permitir que siga funcionando. Las alarmas de proceso
también pueden configurarse como bloqueadas, en cuyo caso deberan reconocerse antes de que la alarma
se considere desactivada. No es posible reconocer las alarmas hasta que se haya desactivado la causa de su
disparo.

10.2.1 Fallo de carga total (TLF)

No hay carga conectada a una o mas controladoras de alimentacion.

La deteccion se basa en la intensidad de carga RMS y en la tension de carga RMS del dltimo medio ciclo de
alimentacién. En caso de un fallo de carga total, se mide la tension de carga incluso aunque la intensidad de
carga sea igual o cercana a cero. Es posible que este método no indique con exactitud la fase con problemas
en todas las configuraciones de carga (por ejemplo, configuracién delta cerrada para carga trifasica).

10.2.2 Desconexion de entrada

Esta alarma solo esta disponible en la configuracion de entrada 4-20 mA.

El circuito de entrada analdgica (que representa, por ejemplo, el punto de consigna del bucle de alimentaciéon
o el del limite de intensidad) no esta completo.

10.2.3 Cortocircuito de salida

Se detiene el encendido si se detecta un cortocircuito en el circuito de salida.

10.2.4 Desconexion

Dispadado por uno de dos parametros configurables por el usuario, a saber: Umbral de desconexiéon 1y um-
bral de desconexion 2 (se encuentran en la seccion Network.setup de la configuracion (apartado 6.18.2)).

‘Umbral de desconexion 1’ dispara la alarma de desconexién cuando la intensidad de carga iguala o supera el
umbral durante mas de 5 segundos. El encendido se detiene y no se reinicia hasta que se reconozca la alarma.
Es posible ajustar el umbral en cualquier valor entre 100 y 150 % de la intensidad de carga nominal.

‘Umbral de desconexion 2’ activa la alarma de desconexién si la intensidad de carga alcanza o excede el um-
bral de desconexién 1 mas del ‘nimero de desconexién’ en menos de los segundos de la ‘ventana de desco-
nexion’, donde ‘nimero de desconexién’ puede configurarse entre 1y 16, y ‘ventana de desconexion’ puede
adoptar un valor entre 1y 65.535 segundos (ambos inclusive).

El encendido se detiene en el mddulo de potencia correspondiente cada vez que se alcanza o supera el um-
bral. El encendido se reinicia después de 100 ms siempre que no se haya superado el umbral el nUmero de
veces especificado en el nUmero de segundos preestablecido. En caso contrario, el encendido seguira desco-
nectado hasta que se reconozca la alarma.

Nota: para sistemas bifasicos o trifasicos, las medidas de sobreintensidad estan relacionadas con la
intensidad maxima en cualquier fase, con independencia de que la fase esté averiada.

10.2.5 Fallo de tensién de alimentacién
Es posible configurar dos umbrales, ‘OverVoltThreshold’ y ‘UnderVoltThreshold’ como un porcentaje de VLine-
Nominal. Ambos parametros se encuentran en la seccién Network.Setup de configuracién (apartado 6.18.2).

La comprobacion del umbral de tension de cada linea se implementa en la tarea de red correspondiente de la
controladora de alimentacién. Este fallo se indica en un periodo de ciclo de alimentacion.

Nota: Esta alarma sera FALSE si la alarma de falta de alimentacion se ajusta en esta fase.
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10.2.6 Prealarma de temperatura

Esta funcién funciona como un aviso que se activa cuando se alcanza una temperatura de funcionamiento
inesperadamente alta. El aviso se activa antes de que se detenga el funcionamiento.

El umbral de HeatsinkPreTemp se configura entre 30 "Cy 107 °C; si el disipador térmico de cualquier médulo
de potencia de la red supera este valor, se activa la alarma. Se aplica una histéresis de 2 °C para evitar cambios
bruscos. Este parametro se encuentra en Network.Setup, seglin se describe en el apartado 6.18.2.

10.2.7 Fallo parcial de carga (PLF)
Véase también ‘CALCULOS DE FALLO PARCIAL DE CARGA’ en el apartado 6.18.2.

Esta alarma detecta un aumento estatico de la impedancia de carga. Esta alarma compara la impedancia de
carga de referencia (configurada por el usuario) con la medida real de la impedancia de carga en un ciclo de
corriente con encendido por angulo de fase y durante el periodo de rafaga durante el encendido l6gico y por
rafagas. La sensibilidad de la medicién del fallo parcial de carga puede ajustarse a uno de 2 a 6 elementos
paralelos (todos los elementos deberan tener caracteristicas y valores de impedancia idénticos).

Los dos parametros (PLFAdjustReq y PLFSensitivity) se encuentran en Network.Setup, segiin se describe en el
apartado 6.18.2.

Para cargas trifasicas, la impedancia de referencia puede ajustarse solo si la carga esta equilibrada.

Nota: Esta alarma sera FALSE si la alarma de falta de carga total (TLF) se ajusta en esta fase.

10.2.8 Desequilibrio de carga parcial (PLU)

Esta alarma solo se aplica a configuraciones de carga trifasica e indica si la diferencia entre los valores de
intensidad superior e inferior alcanza un umbral (PLUthreshold) configurable entre el 5 y el 50 % de la intensi-
dad de carga superior. PLUthreshold aparece en Network.Setup, segun se describe en el apartado 6.18.2.

10.3 ALARMAS DE INDICACION

Las alarmas de indicacién informan de eventos para que el operario adopte las medidas necesarias. Las alar-
mas de indicacion no pueden configurarse para detener el encendido de un médulo, pero pueden bloquearse
si es necesario; en tal caso, sera necesario reconocerlas para que el estado de sefializacion retorne al estado
normal (sin alarma).

10.3.1 Transferencia de valor de proceso activa

Indica cuando el modo de control de transferencia (por ejemplo, V2 <> |2 P <> [20 V2 <> ) esta activo.

10.3.2 Limitacion activa

Indica si el bucle de control de encendido interno limita la salida de encendido (I> 0 V?) (para no superar el
valor maximo ajustado).

10.3.3 Sobreintensidad de carga

Indica si se alcanza o supera un umbral de intensidad de carga RMS configurable (Overlthreshold). El parame-
tro se encuentra en la seccion Network.Setup de configuracion (apartado 6.18.2) y puede configurarse entre
el 10 y el 400 % de la intensidad nominal.
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10.3.4 Alarma de desconexion de carga (Ps sobre Pr)

Solo se aplica a las unidades equipadas con la opcion de gestion de carga (apartado 9).

La desconexion de carga reduce la demanda global de potencia Pt al nivel Ps establecido. En caso necesario,
puede aplicarse simultaneamente la desconexién de carga y el reparto de carga.

Ps es la potencia reducida; Pt es la potencia total demandada. Si Ps >= Pt, no se aplica ninguna reduccién. Si
Ps < Pt, se reduce cada ciclo de funcionamiento multiplicandolo por un factor de reduccién (r = Ps/Pt):

Para algunas aplicaciones, no es posible reducir la demanda de potencia para determinados canales, por lo
que puede asignarse un factor de desconexién a cada carga durante la configuracién.

El coeficiente de reduccion (r) se recalcula para cada canal, de forma que si s, > r, entonces r, = s, perosi s <
r, entonces r, = r. Asi, si s, = 100 %, el coeficiente de reduccién no se aplica nunca; si s, = 0 %, el coeficiente de
reduccion r se aplica siempre tal cual.

De este modo, la potencia consumida no es Ps, como se demanda, sino Pr donde Ps < Pr < Pt. La alarma de
Ps sobre Pt se activa cuando Pr > Ps para avisar al usuario del hecho de que la potencia real es superior a la
potencia de desconexién requerida.

Nota: esta alarma parece solo en la estacion maestra de gestion de carga.
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11 ESPECIFICACIONES TENICAS

ESTANDARES GENERALES

CATEGORIAS DE INSTALACION

El producto ha sido disefiado y fabricado para cumplir con EN60947-4-3 (conmutadores y equipos de control de baja
tension). Se mencionan otros estandares aplicables en caso apropiado.

Los detalles generales sobre la categoria de instalacion para el controlador y las unidades de control se resumen en la tabla siguiente.

POTENCIA (a 40 °C)

L . Tensiéon
Instalacién Tension no:jmnal nominal
Categoria . soporta 2 de
aimpulsos (Vimp) aislamiento
Comunicaciones 1] 0,5 kV 50V
E/S estandar 1] 0,5 kV 50V
Alimentacién del médulo
ok ol 1] 2,5 kV 230V
Relés 1] 4 kv 230V
Médulos de alimentacion
(hasta 600 V) U/ &Y ZIY
Mddulos de alimentacién (690 V) Il 6 kV 690 V

Precaucion

Aunque el rango de tension de alimentaciéon del médulo de control es de 85 a 265 V de CA, los ventiladores (en su caso) instalados en los médulos de
alimentacion (tiristor) se especifican para su uso a 115 V de CA o bien a 230 V de CA, segln se indique en el momento del pedido. Antes de conectar el
mazo del ventilador al médulo de control, compruebe que la tensién de la corriente sea apropiada para el/los ventilador(es). De lo contrario, su vida
podria acortarse o el efecto de refrigeracién podria no ser suficiente, lo que supondria, en ambos casos, posibles riesgos para el equipo o el operario.

Moédulo de control
Rango de tensién:
Rango de frecuencia:
Requisitos energéticos:

Categoria de instalacion
Médulo de potencia
Nimero de médulos:
Rango de tensién:
Rango de frecuencia:
Intensidad nominal:
Disipacién energética:
Intensidad condicional de
cortocircuito nominal:
Refrigeracion
Hasta 100 A (incluidos):
Mas de 100 A:
Tensién de alimentacion del ventilador:
Potencia del ventilador:
Protecciéon Tiristor:
Grado de contaminacion
Categoria de instalaciéon Red eléctrica:

Alimentacién auxiliar (ventilador):
Categorias de uso

Ciclo de funcionamiento
Denominacién de forma
Proteccién de cortocircuito

tipo de coordinacién
Tipos de carga

de 85 a 265V de CA

de 47 a 63 Hz

60 W + ventiladores del médulo de potencia (15 W cada uno para médulos de 400 A; 10 W cada uno para médulos de
160/250 A).

Categoria de instalacion Il (categoria Ill para los relés)

hasta cuatro unidades idénticas por unidad de control.

de 100 a 600 V de CA (10 - 15 %) o de 100 a 690 V de CA (10 - 15 %), segln se especifique al realizar el pedido.
de 47 a 63 Hz

de 16 a 400 A, en funcion del médulo de potencia.

1,3 W por amperio y fase.

92 kA

conveccién natural

ventilacion forzada. Los ventiladores se conectan en paralelo al conector del médulo de control (figura 2.2.1a).
115 6 230 V de CA, segln se especifique al realizar el pedido (véase ‘Precaucién’, arriba).

10 VA para médulos de 160/250 A; 15 VA para médulos de 400 A.

circuitos RC y fusibles de alta velocidad.

grado de contaminacién 2 (EN60947-1)

categoria de instalacion Ill hasta 600 V;

Categoria de instalacion Il hasta 690 V.

categoria de instalacion I, asumiendo que la tensiéon de fase nominal con respecto a tierra es <300V RMS.
AC51: cargas no inductivas o ligeramente inductivas, hornos de resistencia

AC56a: conmutacion de transformadores.

funcionamiento continuo/ininterrumpido

forma 4

Tipo 1 (fusibles).

Control monofasico o multifasico de cargas resistivas (coeficiente de temperatura alto/bajo y tipos con/sin envejecimien-
to) y primarios de transformador. Retroalimentacion de tensién/intensidad de carga, bien interna (de serie) o externa
(opcioén para utilizar con secundarios de transformador, por ejemplo).

DIMENSIONES

fisicas y puntos de fijacion Vé,:anse los detallfas en las figuras 2.1.1b a 2.2.1e | ensida Peso (incluidos 2 kg para el médulo de control)

Peso Véase la tabla adjunta. 1 fase 2 fases 3 fases | 4 fases
100A | 65kg 11,0kg | 155kg | 20,0 kg
160 A | 69 kg 11.8kg | 167kg | 21,6 kg
250A | 78kg 136 kg | 194kg | 252kg
400A | 118kg | 216kg | 31,4kg | 412kg
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11 ESPECIFICACIONES TECNICAS (cont.)

ENTORNO

Limites de temperaturaFuncionamiento: dE 0 A 50 °C (disminucién de potencia por encima de 40 °C

Almacenamiento

Limites de humedad
Altitud (maxima)
Proteccion

Atmosfera

Cableado externo
Golpes (EN60068-2-29)
Vibracién (EN60068-2-6)

EMC
Estandar

Criterios de inmunidad

INTERFAZ DEL OPERARIO
Pantalla:

Formato de caracteres:

Botones

Indicadores LED

segln las curvas adjuntas). 500
De -25a+70 °C 450 . .
de 5 a 95 % de humedad relativa (sin condensacion) T 400 Unidad de 400 amperios
2.000 metros 1350
IP10 (EN60529) 5300
no explosiva, corrosiva ni conductiva. g 250 Unidad de 250 amperios
Debe cumplir la norma IEC 364. é
foi o . 200
10 G maximo; 6 ms de duracién; 100 sacudidas =) Unidad de 160 amperios
De67a150Hza1G. 2150
2 . )
% 100 Unidad de 100 amperios
~ 50
0
0 10 20 30 40 50

Temperatura en °C —>

Emisiones EN60947-4-3 de clase A

Este producto ha sido disefiado para un entorno A (industrial). El uso de este producto en un entorno B (doméstico,
comercial o industrial ligero) puede ocasionar perturbaciones electromagnéticas no deseadas, en cuyo caso el usuario
debera adoptar las medidas correctivas adecuadas.

Criterio de inmunidad 1 (pero criterio 3 para caidas de tension e interrupciones breves)

Cuatro lineas de hasta 10 caracteres cada una. Se utilizan paginas para ver los valores de las variables de proceso, asi
como para comprobar y modificar la configuracién de la unidad. (La modificacién de la configuracion se realiza mejor uti-
lizando el software de configuracién iTools). Ademas de la visualizacion estandar, pueden definirse hasta cuatro paginas
personalizadas que permiten mostrar graficos de barra, texto, etc.

Matriz LCD de siete puntos de alto por cinco de ancho verde/amarillo.

Cuatro botones permiten seleccionar y recorrer las paginas y las opciones.

Se incluyen tres indicadores (PWR, LOC y ALM) para mostrar que el aparato esta conectado, que esta seleccionado el
control local y que hay una o mas alarmas activas, respectivamente.
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11 ESPECIFICACIONES TECNICAS (cont.)

ENTRADAS/SALIDAS ESTANDAR (SK1)

Todas las figuras se refieren al médulo de control 0V, a menos que se indique lo contrario.

NUmero de entradas/salidas
NUmero de entradas analégicas:
Numero de salidas analégicas
Numero de entradas/salidas digitales:
Alimentacion de 10 V (potenciémetro):
Velocidad de actualizacion

Terminaciéon

ENTRADAS ANALOGICAS
Rendimiento:
Tipos de entrada:
Terminal +:
Terminal -:

Méxima absoluta

SALIDAS ANALOGICAS
Rendimiento:
Tipos de salida:
Terminal +:
Terminal 0 V:

Méxima absoluta

ALIMENTACION DE 10 V (POTENCIOMETRO)

Tensién de salida:

Intensidad de salida de cortocircuito:
Desviacidn a temperatura ambiente:
Méxima absoluta Pin 1:

E/S DIGITAL
Tiempo de respuesta hardware:
Entradas de tension
Nivel activo (alto):
Nivel inactivo (bajo):
Impedancia de entrada:
Entradas de cierre de contacto
Intensidad fuente:

Resistencia de contacto abierto (inactivo):

Resistencia de contacto cerrado (activo):
Salida de fuente de intensidad
Intensidad fuente:

Tensién de circuito abierto:

Resistencia de traccién interna:

Méaxima absoluta Terminal +:
Terminal 0 V

2

1

2 (cada una configurable como entrada o salida).

1

El doble de la frecuencia de corriente aplicada al médulo de potencia 1. Por defecto, 41,6 Hz (24 ms) si no se aplica
corriente al mddulo de potencia 1 o si la frecuencia de alimentacién esta fuera del rango de 47 a 63 Hz).

Conector de 10 vias extrafble. (Paso de 5,08 mm)

Véanse las tablas 11ay 11b.

Cada entrada puede configurarse como:0a10V,1a5V,2a10V,0a5V,0a20 mA o4 a20 mA.
+16V o £40mA

+1,5V 0 £300mA

Véanse las tablas 11cy 11d.

Cada salida puede configurarse como: 0a10V,1a5V,2a10V,0a5V,0a20 mA o4 a 20 mA.
(-0,7 V 0 -300 mA) o bien (+16 V o + 40 mA)

+2A

10,3V +0,3Va5,5mA

15 mA max.

+ 0,012 %/°C (tipica); +0,04 %/°C (max.)
(-0,7 V 0 -300 mA) o bien (+16 V o + 40 mA)

100 ps

4,4V <Vin<30V
-30V<Vin<+2,3V
10 kQ

10 mA min; 15 mA max.
> 500 Q
<150 Q

I9ImA<I_ . <14mAal4Vv
10mA<I_ . <15mAalV
IMA<I . <14mAa-15V
<14V

10kQ @0oV)

+30 Vo +25mA

+2A

Notas:

1. Elrégimen maximo absoluto se refiere a sefiales aplicadas externamente
2. Laalimentacién del potenciometro de 10 V esta disepada para alimentar dos potenciémetros de 5 kQ conectados en paralelo.
3. Laintensidad maxima para cualquier terminal de 0 V es +2 A.
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11 ESPECIFICACIONES TECNICAS (cont.)

Entrada analdgica: rendimiento de entrada de tension

Parametro Tipico Max./Min.
Intervalo de entrada de funcionamiento -0,25Va+ 125V
de tension total (nota 1) 13 bits
Resolucion (sin ruido) (nota 2)

Error de calibracion (notas 3y 4) <0.25% <0,5%
Error de linearidad (nota 3) i0,1%°
Error a temperatura ambiente (nota 3) <0,01%/"C
Resistencia de entrada (terminal positivo) 140 kQ
Resistencia de entrada (terminal negativo) 150 Q

Tension admisible (terminal negativo a 0 V) v
Rechazo en modo normal de interferencias de corriente 46 dB >30 dB
Rechazo CC en modo comin 46 dB >40 dB
Tiempo de respuesta hardware 5ms

Nota 1: de w.rt. a la entrada negativa relevante Nota 3:

Nota 2: intervalo de funcionamiento total de w.r.t.| Nota 4:

% del rango efectivo (de 0 a5V,0a 10 V)

después del calentamiento.

Ambiente = 25° C

Tabla 11a Tabla de especificaciones de entrada analégica (entradas de tension)

Rendimiento de entrada de corriente de la entrada analégica

Parametro Tipico Max./Min.
Intervalo de entrada de funcionamiento -1 mAto +25 mA
de intensidad total 12 bits

Resolucién (sin ruido) (nota 1) o o
Error de calibracién (notas 2 y 3) <0,25 % <0.5 °/°
Error de linearidad (nota 2) £0,1%
Error a temperatura ambiente (nota 2) <0,01 %/T
Resistencia de entrada (terminal 2350

positivo a negativo)

Resistencia de entrada (terminal negativo) 150Q

Tension admisible (terminal negativo a 0 V) +1V
Rechazo en modo normal de 46 dB >30 dB
interferencias de corriente

Rechazo CC en modo comun 46 dB >40 dB
Tiempo de respuesta hardware 5 ms

Nota 1: intervalo de funcionamiento total de w.r.t. | Nota 3: después del calentamiento. Ambiente = 25° C

Nota 2: % del rango efectivo

Tabla 11b Tabla de especificaciones de entrada analégica (entradas de intensidad)

Salida analégica: rendimiento de salida de tension

Parametro Tipico Max./Min.
Intervalo de funcionamiento de tensién total 20,5V to +12,5 V
(intervalo de intensidad de 20 mA (tipico))

Intensidad de cortocircuito <24 mA
Resolucion (sin ruido) (nota 1) 12,5 bits

Error de calibracién (notas 2 y 3) <0,25 % <0,5 %
Error de linearidad (nota 2) <+01%/°C
Error a temperatura ambiente (nota 2) <0,01 %°C
Resistencia de carga minima >800Q
Impedancia de salida CC 20
Tiempo de respuesta hardware (del 10 al 90%) 20 ms <25 ms

Nota 1: intervalo de funcionamiento total de w.r.t. Nota 3: después del calentamiento.

Nota 2: % del rango efectivo (de 0 a 5V,
0alov)

Ambiente =25° C

Tabla 11c Tabla de especificaciones de salida analédgica (salidas de tension)
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11 ESPECIFICACIONES TECNICAS (cont.)

Salida analégica: rendimiento de salida de intensidad

Parametro Tipico Max./Min.
Intervalo de funcionamiento de intensidad total 224 mA to +24 mA
(dentro del intervalo de tensiéon de -0,3 V a +12,5V)
Tension de circuito abierto <16V
Resolucién (sin ruido) (nota 1) 12,5 bits
Error de calibracion (notas 2 y 3) <0,25 % <05 %
Error de linearidad (nota 2) <+0,1%/C
Error a temperatura ambiente (nota 2) <0.01%°C
Resistencia de carga maxima <’550 o
Conductancia de salida de CC <y AV
Tiempo de respuesta hardware (del 10 al 90%,

P P ¢ ) 20 ms <25 ms
Nota 1: intervalo de funcionamiento total de w.r.t. Nota 3: después del calentamiento. Ambiente = 25° C
Nota 2: % del rango efectivo (de 0 a 20 mA)

Tabla 11d Tabla de especificaciones de salida analégica (salidas de intensidad)

ESPECIFICACIONES DE RELE

Los relés relacionados con este producto tienen contactos chapados en oro validos para un uso en circuito seco (baja intensidad).

Vida de contacto Cargas resistivas:

Uso de alta potencia: Intensidad:
Tension:
Uso de baja potencia Intensidad:
Tensién:

Configuracién de contacto
Terminacion

Categoria de instalacion

Relé 1 (estandar):
Relé de vigilancia (estandar):
Relés dos a cuatro (opcién):

100.000 operaciones (disminucién con cargas inductivas, segun la figura).

<2 A (cargas resistivas)

<264 V RMS

>1TmA

>1V

Cambio de polo sencillo (un juego de contactos comunes, normalmente abiertos y normalmente cerrados)

Conector de tres vias en la parte inferior de la unidad de control (figura 2.2.1d)

Conector de tres vias en la parte inferior de la unidad de control (figura 2.2.1d)

Conector de médulo opcional de 12 vias (figura 2.2.1¢c)

Categoria de instalacion Ill, asumiendo que la fase nominal a la tensién de masa es de <300 V RMS. Doble aislamiento
entre los diferentes contactos de los relés, de acuerdo con la categoria de instalacion y la fase de tensién de masa espe-
cificada anteriormente.

Capacidad de conmutaciéon maxima absoluta <2 A a 240 V RMS (cargas resistivas)

Notas: Normalmente cerrado y normalmente abierto se refiere al relé cuando la bobina no esta activada.

Factor de reduccién

03 1 0.8 0.6 0.4 02

Factor de potencia (cos ¢)

Vida inductiva = vida resistiva x factor de reduccion

MODULOS DE ENTRADA/SALIDA OPCIONALES (SK3, SK4, SK5)
Es posible instalar hasta tres médulos de entrada/salida, cada uno con las siguientes entradas y salidas. A menos que se indique lo contrario,
las especificaciones de la E/S opcional (relés incluidos) son iguales que para la anterior E/S estandar.

Terminacién
Nimero de médulos
NUmero de entradas
NUmero de salidas
Nimero de relés

Tension de salida de alimentacion del potenciémetro de 10 V:

Conector de 12 vias extraible (paso de 5,08 mm) por médulo.

Hasta tres

Una entrada analégica y dos digitales por médulo

Una salida analégica por médulo

1 juego de contactos comunes, normalmente abiertos y normalmente cerrados por médulo.
1M0V+03Va55mA
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11 ESPECIFICACIONES TECNICAS (cont.)

MEDIDAS DE LA RED ELECTRICA

Todas las medidas de la red se calculan a lo largo de un ciclo de corriente completo, pero se actualizan internamente cada medio ciclo. Por este motivo, el control
de alimentacion, los limites de intensidad y las alarmas funcionan a la velocidad de medio ciclo de corriente. Los calculos se basan en muestras de formas de onda
de la red tomadas a una velocidad de 20 kHz. Las medidas de cada fase de la red se sincronizan con su propia fase y si no es posible detectar la tensién de la linea,
la medida se detiene para dicha fase. Debe sefialarse que, en funciéon de la configuracion de la red, la tensidn de la fase mencionada puede ser:

a. latension de la linea referida a neutro en cuatro estrellas

b. latensién de la linea referida a neutro u otra fase para redes monofasicas

c. latensiéon de la linea referida a la fase aplicada al siguiente mddulo de potencia adyacente para redes en delta o estrella trifasica

Los siguientes parametros se derivan directamente de las mediciones para cada fase.
Precision (de 20 a 25 °C)

Frecuencia de la linea (F): 0,02 Hz

Tensién RMS de la linea (Vline):  +£0,5 % de Vline nominal.
Tensién RMS de carga (V):  +0,5 % de V nominal
Intensidad RMS del tiristor (I):  +0,5 % de | nominal

Tension RMS de carga al cuadrado (Vsqg): +1 % de (V nominal)?
Intensidad RMS del tiristor al cuadrado (Isq):+1 % de (I nominal)?

Potencia de cargareal (P): 1 % de (V nominal) x (I nominal)

Resolucién de frecuencia 0,01 Hz
Resolucién de medicion 11 bits del valor nominal (sin ruido)
Desviacion de medida a <0,02 % de lectura/°C

temperatura ambiente

Otros parametros (S, PF, Q, Z, lavg, IsqBurst, IsqMax, Vavg, Vsq Burst, VsqMax y PBurst) se derivan de los anteriores para cada red (en su caso). Mas detalles en el
apartado 6.18.1 (submend de medicién).

COMUNICACIONES
Ethernet Tipo:  10baseT (IEEE801)
Protocolo:  Modbus TCP
Conector: RJ45 con indicadores (verde = actividad de transmision; amarillo = actividad de red)
ModBus RTU Protocolo:  esclavo Modbus RTU
Estandar de transmision:  EIA485 de tres cables
Conector:  Doble RJ45 con cableado paralelo, con indicadores (verde = actividad de transmisién; amarillo = actividad de recepcion)
Aislamiento (EN60947-4-3):  categoria de instalacion II; grado de contaminaciéon 2
Terminales a masa 50 V RMS o CC a masa (doble aislamiento).
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12 MANTENIMIENTO

12.1 SEGURIDAD

ADVERTENCIAS

1. El fabricante no sera responsable de ningin dafo, lesién, pérdida ni gasto causado por el uso inade-
cuado del producto o por no atenerse a las instrucciones incluidas en este manual. Es responsabili-
dad del usuario comprobar antes de la puesta en marcha de la unidad que todas las caracteristicas
nominales coincidan con las condiciones en las que va a instalarse y utilizarse.

2. Personal con la cualificacion apropiada y autorizado para trabajar en un entorno industrial de baja
tension debe poner en funcionamiento y encargarse del mantenimiento del producto.

3. Puede haber tensiones de mas de 600 V RMS en el interior y alrededor de las unidades, incluso
cuando no estén funcionando. Asegurese de que todas las fuentes de tensiones peligrosas estén
aisladas de las unidades antes de llevar a cabo ningln trabajo de reparacién.

4. El disipador térmico se calienta durante el funcionamiento de la unidad y puede tardar hasta 15 mi-
nutos en enfriarse después de apagarla. Debe evitar tocar el disipador térmico, incluso brevemente,
mientras la unidad esta en funcionamiento.

12.2 MANTENIMIENTO PREVENTIVO
Lea las advertencias anteriores antes de llevar a cabo ninguna operacién en la unidad.
1. Compruebe cada seis meses que todas las conexiones de los cables de corriente y masa estén bien apreta-
das (apartado 2.2). Esta comprobacién debe incluir las conexiones de masa con el armario.

2. Para mantener la maxima eficiencia de la refrigeracion, debe limpiar regularmente el disipador térmico
del médulo de potencia. La frecuencia depende del entorno, pero no debera superar los seis meses.

3. Para mantener la maxima eficiencia de la refrigeracion, debe limpiar regularmente las rejillas del ventila-

dor de la unidad de alimentacién y tiristor. La frecuencia depende del entorno, pero no debera superar
los seis meses.

Nota: el disipador térmico del tiristor es la parte metalica de la carcasa de la unidad de alimentacion.

12.3 FUSIBLES DE PROTECCION DEL TIRISTOR

Los tiristores de las unidades de alimentacién estan protegidos frente a intensidades excesivas mediante fusi-
bles de alta velocidad en el interior de las unidades. Mas informacién en la tabla 12.3.

AVISO

Los fusibles internos solo protegen las unidades de alimentaciéon. Debe instalarse proteccién linea arri-
ba (fusibles de baja velocidad, disyuntores de circuitos, etc.) para proteger la instalacion.

Clasificacion

de la unidad Nl]mero'de Nﬂmero de
de potencia referencia fusible

100 A CS179139U315 R330042C

160 A CS179139U315 R330042C

250 A CS179139U350 | 170M1373

400 A CS179439U550 [ 170M3422
Tabla 12.3 Detalles de fusible de proteccién
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Titulo de grafico de barras 2. ereeeeeeeeeen e 114 VLineNominal..............
TLF e 76,174  Vline Nominal.............
TNAXDISIPAAOT c.eeeoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeseeseeeeseeseeeseseeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 74 VloadNominal.............
Total VOLVEr A: e
CANALES .o ssessssseeeeeeeee 81 V promedio ...
ESACIONES e reveeeeeeeeeeeeeseseeeeeeeeeesseeeeeesemeesesessessemesseeeseesemessseesenee 81 Vsq usnsens e ianaens e
Totalizador Vsq l\{lamm... ......
Direcciones de parametro Modbus AELLTICH-CER—
TOtalizador T . seeenee 146
TOtAliZAAOr 2 .. 147 y4
TOLAlZAAON 3 v 147 Z,Z1, Z2 72
TOLAZAAOT 4 o LYY B 9%
MENU 88 Zref, Zref2, Zref3 oo 75
Traer al frente
Menu contextual de bloque funcional .........ccceeeeeerieveunenne 98
Menu contextual de cable SN 100
MenU contextual de MONItOr......cccceenernerereeneeeeerecirenines 101
Transferencia de PV
Bloquear alarma......cocceeveeevenennenee
Desactivar alarma......ccoeccvceecevennee
Deteccién de alarma......ccoeceveeunece
Detener alarma ......cccoveeeevcececenennes
Reconer alarma
Sefializacién de alarma.......cc......
Transferencia de valor de proceso activa -
Transformador de intensidad (€Xterno)......eevecneencennee
u
UMDBTAL ottt nas e nensseaesaenaes 65
Umbral de caidas de V......cucneeneenecneenennes 74,173
Umbral desconeXion T........ceeneeunecmneeeneeneees 74,174
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OFICINAS INTERNACIONALES DE VENTAS Y SERVICIOS

AUSTRALIA Sydney
Eurotherm Pty. Ltd.

Telephone (+61 2) 9838 0099
Fax (+61 2) 9838 9288

E-mail info.au@eurotherm.com

AUSTRIA Vienna
Eurotherm GmbH

Telephone (+43 1) 7987601
Fax (+43 1) 7987605

E-mail info.at@eurotherm.com

BELGIUM & LUXEMBOURG Moha

Eurotherm S.A/N.V.

Telephone (+32) 85 274080
Fax (+32) 85 274081

E-mail info.be@eurotherm.com

BRAZIL Campinas-SP
Eurotherm Ltda.

Telephone (+5519) 3707 5333
Fax (+5519) 3707 5345

E-mail info.br@eurotherm.com

CHINA
Eurotherm China

Shanghai Office

Telephone (+86 21) 6145 1188
Fax (+86 21) 6145 262

E-mail info.cn@eurotherm.com
Beijing Office

Telephone (+86 10) 6310 8914
Fax (+86 10) 6310 7291

E-mail info.cn@eurotherm.com

Guangzhou Office
Telephone (+86 20) 3810 6506
Fax (+86 20) 3810 6511

E-mail info.cn@eurotherm.com

DENMARK Copenhagen
Eurotherm Danmark AS
Telephone (+45 70) 234670
Fax (+45 70) 234660

E-mail info.dk@eurotherm.com

FINLAND Abo

Eurotherm Finland

Telephone (+358) 2250 6030
Fax (+358) 2250 3201

E-mail info.fi@eurotherm.com

FRANCE Lyon

Eurotherm Automation SA
Telephone (+33 478) 664500
Fax (+33 478) 352490

E-mail info.fr@eurotherm.com

GERMANY Limburg
Eurotherm Deutschland GmbH
Telephone (+49 6431) 2980
Fax (+49 6431) 298119

E-mail info.de@eurotherm.com

HONG KONG

Eurotherm Hongkong
Telephone (+85 2) 2873 3826
Fax (+85 2) 2870 0148

E-mail info.hk@eurotherm.com

INDIA Chennai

Eurotherm India Limited
Telephone (+91 44) 2496 1129
Fax (+91 44) 2496 1831

E-mail info.in@eurotherm.com

IRELAND Dublin
Eurotherm Ireland Limited
Telephone (+353 1) 469 1800
Fax (+353 1) 469 1300

E-mail info.ie@eurotherm.com

ITALY Como

Eurotherm S.r.l

Telephone (+39 031) 975111
Fax (+39 031) 977512

E-mail info.it@eurotherm.com

KOREA Seoul

Eurotherm Korea Limited
Telephone (+82 31) 2738507
Fax (+82 31) 2738508

E-mail info.kr@eurotherm.com

NETHERLANDS Alphen a/d Rijn
Eurotherm B.V.

Telephone (+31 172) 411752

Fax (+31 172) 417260

E-mail info.nl@eurotherm.com

NORWAY Oslo

Eurotherm A/S

Telephone (+47 67) 592170
Fax (+47 67) 118301

E-mail info.no@eurotherm.com

POLAND Katowice
Invensys Eurotherm Sp z 0.0
Telephone (+48 32) 218 5100
Fax (+48 32) 217 7171

E-mail info.pl@eurotherm.com

SPAIN Madrid

Eurotherm Espafia SA
Telephone (+34 91) 661 6001
Fax (+34 91) 661 9093

E-mail info.es@eurotherm.com

SWEDEN Malmo
Eurotherm AB

Telephone (+46 40) 384500
Fax (+46 40) 384545

E-mail info.se@eurotherm.com

SWITZERLAND Wollerau
Eurotherm Produkte (Schweiz) AG
Telephone (+41 44) 787 1040

Fax (+41 44) 787 1044

E-mail info.ch@eurotherm.com

UNITED KINGDOM Worthing
Eurotherm Limited

Telephone (+44 1903) 268500

Fax (+44 1903) 265982

E-mail info.uk@eurotherm.com
Web [vww.eurotherm.co.ul

U.S.A Leesburg VA
Eurotherm Inc.

Telephone (+1 703) 443 0000
Fax (+1 703) 669 1300

E-mail info.us@eurotherm.com
Web fvww.eurotherm.com
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Invensys, Eurotherm, el logo de Eurotherm, Chessell, EurothermSuite, Mini8, Eycon, Eyris y Wonderware son marcas registradas de
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— Invensyse
EUROTHERMo

EUROTHERM ESPANA
C/ La granja 74, 28108 Alcobendas, Madrid
e-mail: ventas@eurotherm.com
Tel: +34 (91) 661 1. Fax: +34 (91 19093
Website: http://www.eurotherm.e
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