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uint16 calculate_crc(byte *z_p, uint16 z_message_length) 

 

/* CRC runs cyclic Redundancy Check Algorithm on input z_p */ 

/* Returns value of 16 bit CRC after completion and        */ 

/* always adds 2 crc bytes to message                      */ 

/* returns 0 if incoming message has correct CRC           */ 

        

{ 

   uint16 CRC= 0xffff; 

   uint16 next; 

   uint16 carry; 

   uint16 n; 

   uint8 crch, crcl; 

 

   while (z_message_length--) { 

      next = (uint16)*z_p; 

      CRC ^= next; 

      for (n = 0; n < 8; n++) { 

          carry = CRC & 1; 

          CRC >>= 1; 

          if (carry) { 

             CRC ^= 0xA001; 

          } 

      } 

      z_p++; 

   } 

   crch = CRC / 256; 

   crcl = CRC % 256 

   z_p[z_message_length++] = crcl; 

   z_p[z_message_length] = crch; 

   return CRC; 

} 

  



 

 

Function CRC(message$) as long 

'' CRC runs cyclic Redundancy Check Algorithm on input message$ 

'' Returns value of 16 bit CRC after completion and 

'' always adds 2 crc bytes to message 

'' returns 0 if incoming message has correct CRC 

 

  '' Must use double word for CRC and decimal constants 

 

  crc16& = 65535 

  FOR c% = 1 to LEN(message$) 

    crc16& = crc16& XOR ASC(MID$(message$, c%, 1)) 

    FOR bit% = 1 to 8 

      IF crc16& MOD 2 THEN  

        crc16& = (crc16& \ 2) XOR 40961 

      ELSE 

        crc16& = crc16& \ 2 

      END IF 

    NEXT BIT% 

  NEXT c% 

  crch% = CRC16& \ 256: crcl% = CRC16& MOD 256 

  message$ = message$ + CHR$(crcl%) + CHR$(crch%) 

  CRC = CRC16& 

END FUNCTION CRC 
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 Eingänge Adreses 

Eingang01 0x0100 

Eingang02 0x0101 

Eingang03 0x0102 

Eingang04 0x0103 

Eingang05 0x0104 

Eingang06 0x0105 

Eingang07 0x0106 

Eingang08 0x0107 

Eingang09 0x0108 

Eingang10 0x0109 

Eingang11 0x010A 

Eingang12 0x010B 

Eingang13 0x010C 

Eingang14 0x010D 

Eingang15 0x010E 

Eingang16 0x010F 

Eingang17 0x0110 

Eingang18 0x0111 

Eingang19 0x0112 

Eingang20 0x0113 

Eingang21 0x0114 

Eingang22 0x0115 

Eingang23 0x0116 

Eingang24 0x0117 

Eingang25 0x0118 

Eingang26 0x0119 

Eingang27 0x011A 

Eingang28 0x011B 

Eingang29 0x011C 

Eingang30 0x011D 

Eingang31 0x011E 

Eingang32 0x011F 

 Ausgänge Adresse 

Ausgang01 0x0000 

Ausgang02 0x0001 

Ausgang03 0x0002 

Ausgang04 0x0003 

Ausgang05 0x0004 

Ausgang06 0x0005 

Ausgang07 0x0006 

Ausgang08 0x0007 

Ausgang09 0x0008 

Ausgang10 0x0009 

Ausgang11 0x000A 

Ausgang12 0x000B 

Ausgang13 0x000C 

Ausgang14 0x000D 

Ausgang15 0x000E 

Ausgang16 0x000F 
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In diesem Beispiel wird die Konfiguration der SPS Systemhardware ausschließlich über das Siemens Step7 Tool 

ausgeführt. 

Zur Konfiguration des Busses müssen Sie zuerst die SPS und Steller Hardware einrichten. In diesem Beispiel wird eine 

S7315-2 CPU und eine 2 A Spannungsversorgung mit Standard Rack verwendet. Starten Sie die Simatic Software und 

erstellen Sie ein neues Projekt.  
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