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Presentacion (continuacion)  Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Aplicaciones

El arrancador ralentizador Altistart 48 es un graduador de 6 tiristores que realiza el
arranque y la parada progresivos en par de los motores asincronos trifasicos de
jaula, para potencias comprendidas entre 17 y 1.200 A.

Integra las funciones de arranque y ralentizacién con suavidad, de proteccion de las
maquinas y los motores y las funciones de comunicacién con los automatismos.
Estas funciones responden a las aplicaciones mas corrientes de maquinas
centrifugas, bombas, ventiladores, compresores y cintas transportadoras, que se
encuentran principalmente en los sectores de la edificacion, el agroalimentario y el
quimico. El rendimiento de los algoritmos del Altistart 48 se han puesto al servicio
de la robustez, la seguridad y la facilidad de instalacion.

El arrancador ralentizador Altistart 48 es una solucion econémica que permite:

m Reducir los costes de explotacién de las maquinas disminuyendo los problemas
mecanicos y mejorando sus prestaciones;

m Reducir las solicitaciones de la distribucion eléctrica, disminuyendo las puntas de
corriente y las caidas de tension en linea relativas a los arranques de los motores.
La oferta de arrancadores ralentizadores Altistart 48 se compone de 2 gamas:

m Tensiones trifasicas de 230 a 400 V, 50/60 Hz.

m Tensiones trifasicas de 208 a 690 V, 50/60 Hz.

Para cada rango de tensiones, los arrancadores ralentizadores Altistart 48 estan
dimensionados en funcion de las aplicaciones estandar y severas.

Funciones

El arrancador ralentizador Altistart 48 (Jgl]) se suministra listo para su uso para una
aplicacion estandar con protecciéon de motor de clase 10 (ver la pagina 32).
Cuenta con un terminal integrado (), que permite modificar las funciones de
programacion, de ajuste o de supervision para adaptar y personalizar la aplicacion
segun las necesidades del cliente.

m Funciones de prestaciones del accionamiento con:

O Control de par exclusivo del Altistart (patente Schneider Electric).

o Control del par suministrado al motor durante todo el periodo de aceleracion y
deceleracion (reduccion significativa de los golpes de ariete).

O Facilidad de ajuste de la rampa y del par de arranque.

O Posibilidad de by-pass del arrancador con un contactor ([EJ]) al final del arranque
con mantenimiento de las protecciones electrénicas (funcién by-pass).

O Amplia tolerancia de frecuencia para las alimentaciones por grupo electrégeno.
O Posibilidad de conectar el arrancador en el acoplamiento en triangulo del motor,
en serie con cada bobinado.

m Funciones de proteccion del motor y de la maquina con:

O Integracién de una proteccion térmica del motor.

O Tratamiento de la informacion de las sondas térmicas PTC.

O Supervision del tiempo de arranque.

O Funcion de precalentamiento del motor.

O Proteccion contra las sub-cargas y las sobreintensidades en régimen permanente.

m Funciones de facilidad de integracion en los automatismos con:

O 4 entradas légicas, 2 salidas l6gicas, 3 salidas de relé y 1 salida analdgica.

O Borneros de control desenchufables.

O Funcion de configuracion de un segundo motor y facil adaptacion de los ajustes.
O Visualizacion de las magnitudes eléctricas, del estado de carga y del tiempo de
funcionamiento.

O Enlace serie RS 485 para la conexion al bus Modbus.

Opciones

Un terminal remoto (JZJ]) que se puede instalar en la puerta de un cofre o de un
armario.

Soluciones avanzadas de dialogo PowerSuite:

m El paquete del asistente universal PowerSuite con terminal de tipo PPC (&)

m El software de programacion PowerSuite ([&).

Una oferta de accesorios de cableado que facilitan la conexién del arrancador con
los autématas mediante conexion al bus Modbus ().

Opciones de comunicacion para bus y redes Ethernet, Fipio, DeviceNet, Profibus DP.

Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas 4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Caracteristicas
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Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Entorno
Conformidad con las normas

Los arrancadores electronicos se han desarrollado y
estan cualificados de conformidad con las normas
internacionales, concretamente con la norma de
productos de arrancadores EN / IEC 60947-4-2.

Marcado C€

Los productos estan marcados CE en virtud de la
norma armonizada EN / IEC 60947-4-2.

Homologaciones

UL, CSA, DNV, C-Tick, GOST, CCC, NOM 117,
SEPRO, TCF

Grado de proteccion

Arrancadores ATS 48D17e@ 2 48C11e

IP 20 (IP 00 a falta de conexiones).

Arrancadores ATS 48C14e a
48M12e (1)

IP 00

Resistencia a las vibraciones

Segun |IEC 60068-2-6

1,5 mmde2a 13 Hz
1g de 13 a 200 Hz

Resistencia a los choques

Segun |IEC 60068-2-27

15 g durante 11 ms.

Nivel de ruido del arrancador (2) Arrancadores ATS 48D32e a D47e¢ |dBA |52
Arrancadores ATS 48D62e a C11e |dBA |58
Arrancadores ATS 48C14e a C17e | dBA 50
Arrancadores ATS 48C21e a C32e | dBA 54
Arrancadores ATS 48C41e a C66e |dBA |55
Arrancadores ATS 48C79e a M12e | dBA 60

Ventiladores Arrancadores ATS 48D17e y D22e Conveccion natural.

Arrancadores ATS 48D32e a M12e Conveccion forzada. Disparo automatico de los
ventiladores por umbral de temperatura.
Caudal, ver la pagina 25.

Temperatura ambiente en el entorno del aparato Para funcionamiento °C - 10...+ 40 sin desclasificacion (entre + 40 y + 60,
desclasificar la corriente nominal del Altistart de
un 2% par °C).

Para almacenamiento, segun IEC | °C -25..+70
60947-4-2

Humedad relativa maxima Segun IEC 60068-2-3 95% sin condensacioén ni goteo.

Contaminacion ambiente max. Segun IEC 60664-1 Grado 3

Altitud maxima de utilizacion m 1.000 sin desclasificacion (por encima de este
valor, desclasificar la corriente del Altistart un 2,2 %
por cada tramo de 100 m) Limitar a 2.000 m.

Posjcié_n de fu_ncionamiento N 10° 10°

Inclinaciéon méxima permanente con respecto a la posicion P ESTTARN

vertical normal de montaje W

Caracteristicas eléctricas
Categoria de empleo Segun |IEC 60947-4-2 AC-53a
Tension de alimentacioén trifasica Arrancadores ATS 48e00Q (3) \'; 230 -15% ...415 + 10%
Arrancadores ATS 48e00Y \'} 208 - 15% ...690 + 10 %

Frecuencia Hz 50/ 60 + 5% (automatico)

50 0 60 + 20% (por ajuste)

Corriente nominal del arrancador Arrancadores ATS 48e00Q A 17...1.200

Arrancadores ATS 48e00Y A 17...1.200
Potencia del motor Arrancadores ATS 48e00Q kW 4...630
Arrancadores ATS 48e00Y kKW/HP | 5,5...900/ 5...1200
Tension indicada en la placa del motor Arrancadores ATS 48e00Q Vv 230...415
Arrancadores ATS 48e00Y \'} 208...690
Tension de alimentacidn del control del arrancador Arrancadores ATS 48e00Q A" 220 - 15% a 415 + 10%, 50 / 60 Hz
Arrancadores ATS 48e00Y Vv 110 - 15% a 230 + 10%, 50 / 60 Hz
Consumo maximo del control Arrancadores ATS 48D17@¢ a C17e¢ | W 30
(con ventiladores en funcionamiento) Arrancadores ATS 48C21e a C32e | W 50
Arrancadores ATS 48C41e a M12e¢ | W 80

Salida de relé (2 salidas configurables)

3 salidas de relé (R1, R2, R3), contactos de normalmente abiertos 1"NA".

Poder de conmutacién minimo: 10 mA para-—6 V.

Poder de conmutacién méaximo, sobre carga inductiva: 1,8 A para ~ 230 V

y =30V (cos ¢= 0,5 y L/R=20 ms).Tensién méxima de empleo ~~ 400 V.

Ajuste de fabrica: R1 asignado a "relé de fallo" (configurable),

R2 asignado a "relé de final de arranque" para control del relé de by-pass del arrancador,
R3 asignado a "motor alimentado" (configurable).

(1) Los arrancadores ATS 48C14e a C32e se pueden equipar con tapas de proteccion en las bornas de potencia, los arrancadores ATS 48C41e a 48M12e estan

protegidos en la parte frontal y en los lados.

(2) Arrancadores situados a 1 m. Los niveles de ruido pueden evolucionar en funcién de las caracteristicas de los ventiladores.
(3) Alimentar por separado el control con una tensién < 400 V para una red de 415 V + 10%.

Presentacion: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas2a 3 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Caracteristicas eléctricas (continuacion)

Entradas légicas LI (2 entradas configurables) 4 entradas légicas de impedancia 4,3 k<, aisladas: Stop, Run, LI3, LI4.
Alimentaciéon + 24 V (méaximo 30 V) | max 8 mA.
Estado0siU<5Vyl<2mA.

Estado 1siU>11Vyl>5mA.

Fuente interna disponible 1 salida + 24 V aislada y protegida contra los cortocircuitos y las sobrecargas.
Precisién + 25%. Corriente maxima 200 mA.
Salidas légicas LO (configurables) 2 salidas légicas LO1y LO2 con OV comun, compatible con autémata de nivel 1, segin

la norma IEC 65A-68.
Alimentacioén + 24 V (minimo: +12 V, méaximo: + 30 V).
Corriente maxima de salida: 200 mA con fuente externa.

Salida analégica AO (configurable) Salida de corriente 0-20 mA 0 4-20mA .
Impedancia de carga maxima: 500 Q.
Precision + 5% del valor méximo.

Entrada para sonda CTP Resistencia total del circuito de sonda 750 Q a 25 °C, segun IEC 60 738-A.
Capacidad maxima de conexion de las entradas/salidas 2,5 mm? (AWG 12)
Comunicacion Enlace serie multipunto RS 485 integrado en el arrancador, para bus Modbus,

con conector tipo RJ45.

Velocidad de transmision 4.800, 9.600 o 19.200 bits/s.

Numero maximo de Altistart 48 conectados: 18.

Otras utilizaciones:

- conexion con un terminal remoto o

- conexién de un PC o

- conexion a otros buses y redes a través de opciones de comunicacion.

Proteccion Térmica Integrada, arrancador y motor (calculada y/o tratamiento de sondas PTC)
Proteccion red Ausencia de fases, sefalizacion por relés de salida.
Ajuste de las corrientes La corriente nominal del motor In se puede ajustar de 0,4 a 1,3 veces la corriente del

calibre del arrancador.
Ajuste de la corriente maxima de arranque de 1,5 a 7 In del motor con una limitacién
de 5 veces la corriente del calibre del arrancador.

Modo de arranque Por control de par, la corriente del arrancador esta limitada a 5 In como maximo.
Ajuste de fabrica: 4 In en servicio estandar en rampa de par de 15 s.
Modo de parada Parada libre Parada en "rueda libre" (ajuste de fabrica).
Parada controlada por rampa de Ajuste mediante programacion de 0,5 a 60 s (para aplicaciones de bombas).
par
Parada frenada Dindmicamente controlado por el flujo.
Compatibilidades electromagnéticas CEM (1)
Normas Niveles de ensayo | Ejemplos
(elementos perturbadores)
Sintesis de los ensayos de inmunidad realizados con el IEC 61000-4-2 nivel 3
Altistart 48 Descargas electrostaticas:
- por contacto 6 kV Contacto de un individuo cargado
- en el aire 8 kV eléctricamente

IEC 61000-4-3 nivel 3
Campos electromagnéticos
radiados 10 V/m Aparatos emisores de radiofrecuencias

IEC 61000-4-4 nivel 4
Transitorios eléctricos rapidos:

- cables de alimentacion 4 kV Apertura/cierre de un contactor
- cables de control 2kV
IEC 61000-4-5 nivel 3
Onda de choque:
- fase/fase 1kv -
- fase/tierra 2kV
IEC 61000-4-12 nivel 3 Circuito oscilante en la red de
Ondas oscilatorias amortiguadas | 1 kV - 1 M Hz alimentacion
Emisién conducida y radiada Segun |IEC 60947-4-2, clase A, en todos los arrancadores.

Segun IEC 60947-4-2, clase B, en los arrancadores hasta 170 A: ATS 48D17e a 48C17e.
Necesidad de by-pass al final del arranque.

(1) Los arrancadores cumplen la norma de productos IEC 60947-4-2, concretamente para la CEM. Esta norma garantiza un nivel de inmunidad de los productos
y un nivel de perturbaciones emitidas. En régimen establecido, las perturbaciones emitidas son inferiores a lo que exige la norma. Durante las fases de aceleracion
y deceleracion, perturbaciones de baja frecuencia (arménicos) pueden afectar a receptores de bajo nivel. Para atenuar estas perturbaciones, utilizar inductancias,
que se deben cablear entre la red y el Altistart 48.

Nota:

m Las compensaciones de cos ¢ sélo pueden efectuarse aguas arriba del Altistart, y su puesta en tension sélo al final del arranque.

m Elarrancador debe conectarse obligatoriamente a tierra con el fin de cumplir la normativa relativa a las corrientes de fuga (< 30 mA). Cuando
las normas de instalacion imponen una proteccién aguas arriba mediante "dispositivo diferencial residual”, es necesario utilizar un dispositivo
de tipo A-Si. Comprobar la compatibilidad con los demas aparatos de proteccion. Si la instalacion incluye varios arrancadores en la misma
linea de alimentacion, conectar a tierra por separado cada arrancador.

Presentacion: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas2 a3 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Caracteristicas de par

Corriente de arranque

1 Corriente de arranque directo en la red
2 Corriente de arranque limitada a Id1

Par de arranque

1 Par de arranque directo en la red
2 Par de arranque con limitacién de corriente a Id1

Curvas de evolucion del par en funcién de la corriente de arranque de un motor
asincrono trifasico.

Curvas 1: arranque directo en la red.

Curvas 2: arranque en limitacion de corriente.

La curva de par Md1 indica el envolvente del par disponible en funcion de la corriente
de limitacion Id1.

La limitacién de la corriente de arranque Id al valor predeterminado Id1, reduce el
par de arranque Md1 practicamente igual a la relacién del cuadrado de las corrientes
Id1/1d.

Ejemplo:

para las caracteristicas del motor: Md = 3 Mn para Id = 6 In,

limitar la corriente a Id1 = 3 In (0,5 Id)

proporciona un par de arranque Md1 = Md x (0,5)2 = 3 Mnx 0,25 = 0,75 Mn.

I/In
6
5 \\\
4 N

N/Ns

M/Mn
6

PP
v
e

— A
- - ~ -
o m A ———1 -
0 0,25 0,5 0,75 1
N/Ns

Presentacion: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas2a 3 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Arranque tipico en limitacion de corriente o rampa de tension
En limitacién de corriente Id1, el par acelerador aplicado al motor es igual al par
motor Md1 menos el par resistente Mr.
El par acelerador aumenta en el rango de arranque a medida que la velocidad
evoluciona y pasa a ser muy elevado al final de la aceleracion (curva 2).
Esta caracteristica crea una puesta en carga enorme, lo cual no se recomienda para
las aplicaciones de tipo bomba.
Ejemplo de curva de velocidad de un arranque en I/ N/Ns
limitacién de corriente 4 !
1 Corriente aplicada al motor (I/In)
2 Velocidad del motor N/Ns

Arranque con el Altistart 48

El control de par del Altistart 48 impone el par al motor durante toda la fase de
arranque si la corriente necesaria (curva 1) no supera la corriente de limitacion.
El par acelerador puede ser casi constante en todo el rango de velocidades
(curva 2).
Mediante ajuste se puede obtener un fuerte par en el arranque para una puesta en
velocidad rapida del motor limitando su calentamiento, y un par acelerador mas bajo
al final del arranque para una puesta en carga progresiva.
Este control es idéneo para las bombas centrifugas o para las maquinas con un
fuerte par resistente en el arranque.
Ejemplo de curva de velocidad de un arranque con 1/n N/Ns
control de par 4 !
1 Corriente aplicada al motor (I/In)
2 Velocidad del motor N/Ns

Parada con el Altistart 48

m Parada en rueda libre: el motor se para en rueda libre.

m Parada decelerada: este tipo de parada es idoneo para las bombas y permite
reducir eficazmente los golpes de ariete. El control de par del Altistart 48 permite
reducir el efecto de los transitorios hidraulicos, incluso si la carga es variable. Este
tipo de control facilita el ajuste.

m Parada frenada: este tipo de parada es adecuado para las aplicaciones de fuerte
inercia con el fin de reducir el tiempo de parada de la maquina.

Presentacion: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas2 a3 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Curvas Arrancadores progresivos
Arranque convencional
de los motores asincronos trifasicos

Arranque directo

I/In M/Mn
6 8 m Corriente de arranque: de 4 a 8 veces la corriente nominal.
5 25 m Par de arranque: de 0,5 a 1,5 veces el par nominal.
4 2 -
m Caracteristicas:
y. O Motor de 3 bornas, pequena y mediana potencia.
3 1,5
N O Arranque en carga.
5] ’ O Punta de corriente y caida de tension elevadas.
* Mr O Aparellaje simple.
1 05 / O Arranque brusco para la mecanica.
i ~
e A
0 N/Ns 0 wNs M Sin ajuste de parametros.
0 025 05 075 1 0 025 05 075 1
Corriente de arranque Par de arranque

Arranque "estrella-triangulo"
VIn M/Mn
3

m Corriente de arranque: de 1,8 a 2,6 veces la corriente nominal.

o
N
(2]
|

Par de arranque: 0,5 veces el par nominal.

4 2 m Caracteristicas:
\ ) O Motor de 6 bornas.

3 1,5 N O Arranque en vacio o con bajo par resistente.

O Puntas de corriente y de par elevadas al paso "estrella-triangulo”.
2 \ 1 Mr O Aparellaje con mantenimiento.

\/ o limitaciones mecanicas en el arranque.
1 0,5 —~
™~ e = . . .

m Sin ajuste de parametros.

0 N/Ns 0 N/Ns
0 025 05 075 1 0 025 05 075 1

Corriente de arranque Par de arranque

Arranque estatérico con resistencias

I/in M/Mn
8 m Corriente de arranque: 4,5 veces la corriente nominal.
5 25 m Par de arranque: de 0,5 a 0,75 veces el par nominal.
4 ™~ 2 i
\ m Caracteristicas:
s N i y \ O Motor de 3 bornas, alta potencia,
\ ’ L O Arranque de par resistente creciente.
) . N O Punta de corriente elevada.
\ 4 Mr O Aparellaje importante y voluminoso, con mantenimiento.
~——1 4 O limitaciones mecanicas en el arranque.
1 0,5 —
R
0 N/Ns 0 NTOSE Sin ajuste de parametros.
0 025 05 075 1 0 025 05 075 1
Corriente de arranque Par de arranque

Arranque por autotransformador

1/in M/Mn . . .
6 3 m Corriente de arranque: de 1,7 a 4 veces la corriente nominal.
5 25 m Par de arranque: de 0,4 a 0,85 veces el par nominal.
4 2 m Caracteristicas:

P O Motor de 3 bornas, alta potencia.
8 1.5 > O Caida de tension y punta de corriente elevadas en el acoplamiento a tensién
\ A completa.
2 \ 1 / Mr O Equipo complejo y voluminoso, con mantenimiento.
2 O limitaciones mecanicas en el arranque.
1 0,5 >
| R
| Sin ajuste de parametros.

0 N/Ns 0 N/Ns

0 025 05 075 1 0 025 05 075 1
Corriente de arranque Par de arranque

8 Schneider Electric



Curvas (continuacion) Arrancadores progresivos
Arranque progresivo
de los motores asincronos trifasicos

Arranque convencional electronico por tension variable y limitacion de la corriente

m La alimentacion del motor asincrono trifasico, por aumento progresivo de la
tension en el arranque, se obtiene a través de un graduador cuyo circuito se
compone de 6 tiristores, montados en antiparalelo en cada fase de la red.

O Permite, en funcion del instante y del angulo de cebado de los tiristores,
suministrar una tensién que aumenta progresivamente a frecuencia fija.

O La subida progresiva de la tensién de salida se puede controlar mediante la
rampa de aceleracion, supeditarse al valor de la corriente de limitacion, o bien
o vincularse a estos dos parametros.

Esquema de principio

s

o

Angulo de cebado

- m La figura 1 muestra la evolucién del par en funcién de la corriente de arranque.
N La limitacion de la corriente de arranque Id al valor predeterminado Id1, reduce el
par de arranque Md1 en una relacion practicamente igual a la relacion del cuadrado
de las corrientes Id1 e Id.

Id

Ejemplo:
En un motor cuyas caracteristicas son: Md = 2 Mn para Id = 6 In, la limitacién de la
a1 y / corriente a Id1= 3 In, es decir, 0,5 Id, proporciona un par de arranque:
MiN_L” \ Md1 = Md x (0,5)2 =2 Mn x 0,25 = 0,5 Mn.
Mr
e
Md1 —
~—L_+-7 |
0 N/Ns
0 025 05 075 1
Figura 1
M m Lafigura 2 muestra la caracteristica par/velocidad de un motor de jaula en funcién
de la tension de alimentacion.
m Elpar varia como el cuadrado de la tensién a frecuencia fija. La subida progresiva
de la tension elimina la punta de corriente instantanea en la puesta en tension.
U A
0,85U /
/ Mr
06U A s
Nl r—

0
0 025 05 075 1
Figura 2

Ventaja de un arranque con el Altistart 48
m Arranque convencional electrénico
Para solucionar los problemas relativos a:
- Limitaciones mecanicas en el arranque.
- Transitorios hidraulicos en la aceleracion y la deceleracion en aplicaciones de
bombas.
Los arranques convencionales electronicos utilizan varias limitaciones de corriente
o conmutaciones de varias rampas de tension.
El ajuste se complica entonces y debe modificarse en cada evolucion de la carga.

m Arranque con el Altistart 48

El control de par del Altistart 48 permite, con una sola rampa de aceleracion, realizar
un arranqgue sin limitaciones mecanicas y gestionar suavemente los transitorios
hidraulicos.

Los ajustes son faciles y eficaces, independientemente de la carga.

Schneider Electric 9



Criterios de eleccion

Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Criterios de eleccion de un arrancador-ralentizador

progresivo Altistart 48
El Altistart 48 debe elegirse en funcién de 3 criterios principales:

B Latension de alimentacion de la red eléctrica, que se debe elegir entre 2 rangos:
O Tension alterna trifasica: 230 — 400V.
O Tension alterna trifasica: 208 — 690V.

m La potencia y la corriente nominal de la placa de bornas del motor.

m El tipo de aplicacion y el ciclo de funcionamiento:

Para facilitar la eleccion, las aplicaciones se clasifican en 2 tipos,

O Aplicaciones estandar.

O Aplicaciones severas.

Las aplicaciones estandar o severas definen los valores limite de la corriente y el
ciclo para los servicios de motor S1'y S4.

Aplicacion estandar
En aplicacion estandar, el Altistart 48 se dimensiona para responder a:

® Un arranque a 4 In durante 23 segundos o a 3 In durante 46 segundos, partiendo
del estado frio (corresponde a un servicio de motor S1).
® Un arranque a 3 In durante 23 segundos o0 a 4 In durante 12 segundos.

Un factor de marcha del 50% y 10 arranques por hora o un ciclo térmicamente
equivalente (corresponde a un servicio de motor S4).

La proteccion térmica del motor debe ajustarse en la clase 10

(ver la pagina 34).

Ejemplo: bomba centrifuga.

Aplicacién severa
En aplicacién severa, el Altistart 48 se dimensiona para responder a:

m Un arranque a 4 In durante 48 segundos o a 3 In durante 90 segundos, partiendo
del estado frio (corresponde a un servicio de motor S1).

® Un arranque a 4 In durante 25 segundos, con un factor de marcha del 50% y 5
arranques por hora, o un ciclo térmicamente equivalente (corresponde a un servicio
de motor S4).

La proteccion térmica del motor debe ajustarse en la clase 20
(ver la pagina 34).
Ejemplo: machacadora.

Servicios de motor

Un servicio de motor S1 corresponde a un arranque seguido de un funcionamiento
con carga constante que permite alcanzar el equilibrio térmico.

Un servicio de motor S4 corresponde a un ciclo que incluye un arranque,

un funcionamiento con carga constante y un tiempo de reposo.

Este ciclo se caracteriza por un factor de marcha del 50%.

Eleccidn del arrancador

Después de haber seleccionado el tipo de aplicacion en cuestion en la pagina
siguiente, elegir el arrancador en las paginas 14 a 17 en funcion de la tension de
alimentacioén y la potencia del motor.

Atencion:
Si el Altistart 48 se instala en el interior de un armario, deben respetarse las
precauciones de montaje y de desclasificacion (ver la pagina 31).

10
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Criterios de eleccion
(continuacion)

Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Campos de aplicacion

Segun el tipo de maquina, las aplicaciones se clasifican en aplicaciones estandar o severas en funcién de las caracteristicas de arranque,

que se ofrecen a titulo indicativo, en la tabla siguiente.

Tipo de maquina Aplicacion Funciones realizadas por el Altistart 48 Corriente de Tiempo de
arranque arranque (en s)
(en % In)
Bomba centrifuga Estandar Ralentizacién (reduccién de los golpes de ariete) 300 5a15
Proteccion contra las sub-cargas o las inversiones del
sentido de rotacion de las fases
Bomba de pistones Estandar Control del descebado y del sentido de rotacion de la 350 5a10
bomba
Ventilador Estandar Deteccion de sobrecargas por colmatacion o la sub-carga 300 10 a 40
Severasi>30s (transmisién del motor del ventilador rota)
Par de frenado en la parada
Compresor de frio Estandar Proteccion, incluso para motores especiales 300 5a10
Compresor de tornillo Estandar Proteccion contra la inversién del sentido de rotacion 300 3a20
de las fases
Contacto para vaciado automatico en la parada
Compresor centrifugo Estandar Proteccion contra la inversién del sentido de rotacion 350 10a 40
Severasi>30s de las fases
Contacto para vaciado automatico en la parada
Compresor de pistones Estandar Proteccion contra la inversion del sentido de rotacién de 350 5a10
las fases
Contacto para vaciado automatico en la parada
Cinta transportadora, transportador Estandar Control de sobrecarga para deteccion de incidentes o de 300 3al0
sub-carga para deteccion de rotura
Tornillo de elevacion Estandar Control de sobrecarga para deteccion de punto duro o de 300 3a10
sub-carga para deteccion de rotura
Teleski Estandar Control de sobrecarga para deteccion de atasco o de sub- 400 2a10
carga para deteccion de rotura
Elevador Estandar Control de sobrecarga para deteccion de atasco o de sub- 350 5a10
carga para deteccion de rotura
Arranque constante con carga variable
Sierra circular, sierra de cinta Estandar Frenado para parada rapida 300 10a 60
Severasi>30s
Pulper, cuchillo de carnicero Severa Control de par en el arranque 400 3a10
Agitador Estandar La visualizacion de la corriente proporciona la densidad 350 5a20
de la materia
Mezclador Estandar La visualizacion de la corriente proporciona la densidad 350 5a10
de la materia
Machacadora Severa Frenado para limitar las vibraciones durante la parada, 450 5a60
control de sobrecarga para deteccion de atasco
Trituradora Severa Frenado para limitar las vibraciones durante la parada, 400 10a40
control de sobrecarga para deteccién de atasco
Refinador Estandar Control del par en el arranque y la parada 300 5a30
Prensa Severa Frenado para aumentar el nimero de ciclos 400 20 a 60

Schneider Electric
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Criterios de eleccion
(continuacion)

Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Funciones particulares
Otros criterios pueden influir sobre la eleccién del calibre del Altistart 48:

Arrancador conectado en el acoplamiento triangulo del motor

(ver el esquema recomendado de la pagina 40)
Ademas de los montajes mas comunes (arrancador instalado en la linea de
alimentacion del motor y motor acoplado en estrella o en triangulo) el Altistart 48
ATS48eeeQ se puede conectar en el acoplamiento de tridngulo del motor en serie
con cada bobinado (ver el esquema siguiente). La corriente del arrancador es
inferior de v3 a la corriente de linea absorbida por el motor. Este montaje permite
utilizar un arrancador de calibre mas pequefo.

Ejemplo: para un motor 400 V de 110 kW con una corriente de linea de 195 A
(corriente de la placa para el acoplamiento de triangulo), la corriente en cada
bobinado es igual a 195/V3, es decir, 114 A.

Elegir el calibre del arrancador que posea la corriente nominal maxima permanente
justo por encima de dicha corriente, es decir, el calibre 140 A (ATS48C14Q para una
aplicacion estandar).

Para evitar este calculo, utilizar directamente la tabla de la pagina 15.

Este montaje solo permite la parada de tipo rueda libre; el montaje no es compatible
con las funciones de cascada y precalentamiento.

ATS48e00Q motor

| |
|
el NN .
‘ } Arrancador cableado en serie con los
|
|

} bobinados del motor

Observacion: los ajustes de la corriente nominal y de la corriente de limitacion, asi
como la corriente visualizada en funcionamiento, son los valores en linea (evita que
el usuario tenga que calcularlos).

Atencidn: para este tipo de montaje deben respetarse el esquema de cableado y
las recomendaciones correspondientes de la pagina 40.

Arrancador by-passeado por un contactor

(ver el esquema recomendado de la pagina 41)

El arrancador puede ser cortocircuitado por un contactor al final del arranque
(limitacion de la disipacion térmica emitida por el arrancador). El arrancador controla
el contactor de by-pass y las medidas de corriente y las protecciones siguen activas
cuando el arrancador se by-passea.

La eleccién del arrancador se realiza en funcién de los 3 criterios principales y de
uno de los criterios siguientes:
m Si el arrancador esta by-passeado al final del arranque, el arranque del motor se
efecttia siempre en frio; es posible sobreclasificar el arrancador de un calibre.
Ejemplo: elegir un ATS 48D17Q para un motor de 11 kW en aplicacién estandar de
400 V.

m Si el arrancador debe poder funcionar sin el contactor de by-pass al final del
arranque, no hay que desclasificar el arrancador.

Ejemplo: elegir un ATS 48D17Q para un motor de 7,5 kW en aplicacion estandar
de 400 V.

12
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Criterios de eleccion
(continuacion)

Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Funciones particulares (continuacién)

Motores en paralelo

La puesta en paralelo de motores se puede realizar dentro del limite de potencia del
arrancador (la suma de las corrientes de los motores debe ser inferior a la corriente
nominal del arrancador elegido en funcién del tipo de aplicacién). Prever una
proteccion térmica por motor.

Motor de anillos

El Altistart 48 puede funcionar con un motor de resistencia estator cortocircuitada o
con un talon de resistencia. El par de arranque (despegue) se modifica en funcién
de la resistencia del rotor. Si fuera necesario, conservar una resistencia de bajo valor
con el fin de obtener el par necesario para superar el par resistente en el arranque.
Un motor de anillos cortocircuitado tiene un par de arranque muy bajo; para obtener
un par de arranque suficiente, se necesita una corriente de estator importante.
Sobredimensionar el arrancador para disponer de una corriente de limitacion al
700% de la corriente nominal.

Nota: asegurarse de que el par de arranque del motor, igual a 7 veces la corriente
nominal, es superior al par resistente.

Observacion: el control de par del Altistart 48 permite conservar una buena
capacidad de progresion de arranque, a pesar de una limitaciéon de corriente de
7 veces la corriente nominal necesaria para el despegue del motor.

Motor Dahlander y motor de 2 velocidades

El Altistart 48 puede funcionar con un motor de 2 velocidades. El paso de la pequena
velocidad a la gran velocidad debe realizarse después de un tiempo de
desmagnetizacion del motor, con el fin de evitar estar en oposicion de fase entre la
red y el motor, lo que genera corrientes muy importantes.

Elegir el arrancador utilizando los 3 criterios principales.

Gran longitud de cable

Las longitudes grandes del cable del motor generan caidas de tensién debidas a la
resistencia del cable. Si la caida de tensién es importante, puede afectar a la
corriente consumida y al par disponible, por lo que es preciso tenerlos en cuenta al
elegir el motor y el arrancador.

Arrancadores en paralelo en una misma red
Cuando se instalan varios arrancadores en la misma red eléctrica, conviene instalar
inductancias de linea entre el transformador y el arrancador.

Precauciones de utilizacion
Atencion: no utilizar el Altistart 48 aguas arriba de otros receptores que no sean
motores (por ejemplo, no se pueden utilizar transformadores ni resistencias).

No conectar condensadores de compensacion del factor de potencia a las bornas
de un motor controlado por un Altistart 48.

Schneider Electric
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Referencias Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
Tensién de red 230/ 400 V
Conexiodn en la linea de alimentacién del motor

Para aplicaciones estandar

Motor Arrancador 230 /400 V - 50/ 60 Hz
Potencia del motor Corriente Corriente Potencia Referencia Peso
(1) nominal ajuste de disipada
(IcL) fabrica con carga
230V 400V (2) (4) nominal
kW kW A A w kg
4 7,5 17 14,8 59 ATS 48D17Q 4,900
55 11 22 21 74 ATS 48D22Q 4,900
7,5 15 32 28,5 104 ATS 48D32Q 4,900
9 18,5 38 35 116 ATS 48D38Q 4,900
ATS 48D17Q 11 22 47 42 142 ATS 48D47Q 4,900
15 30 62 57 201 ATS 48D62Q 8,300
18,5 37 75 69 245 ATS 48D75Q 8,300
22 45 88 81 290 ATS 48D88Q 8,300
30 55 110 100 322 ATS 48C11Q 8,300
37 75 140 131 391 ATS 48C14Q 12,400
45 90 170 162 479 ATS 48C17Q 12,400
55 110 210 195 580 ATS 48C21Q 18,200
75 132 250 233 695 ATS 48C25Q 18,200
90 160 320 285 902 ATS 48C32Q 18,200
110 220 410 388 1.339 ATS 48C41Q 51,400
_ 132 250 480 437 1.386 ATS 48C48Q 51,400
§ ] 160 315 590 560 1.731 ATS 48C59Q 51,400
. - 355 660 605 1.958 ATS 48C66Q 51,400
220 400 790 675 2.537 ATS 48C79Q 115,000
250 500 1.000 855 2.865 ATS 48M10Q 115,000
355 630 1.200 1.045 3.497 ATS 48M12Q 115,000

Para aplicaciones severas

Motor Arrancador 230 /400 V - 50 / 60 Hz
| Potencia del motor Corriente Corriente Potencia Referencia Peso
e — ) nominal ajustede disipada
umiiie (3) fabrica con carga
ATS 48C14Q 230 V 400 V (4) nominal
kW kW A A w kg
3 55 12 14,8 46 ATS 48D17Q 4,900
4 7,5 17 21 59 ATS 48D22Q 4,900
55 1 22 28,5 74 ATS 48D32Q 4,900
7,5 15 32 35 99 ATS 48D38Q 4,900
9 18,5 38 42 116 ATS 48D47Q 4,900
11 22 47 57 153 ATS 48D62Q 8,300
15 30 62 69 201 ATS 48D75Q 8,300
18,5 37 75 81 245 ATS 48D88Q 8,300
22 45 88 100 252 ATS 48C11Q 8,300
B — — 30 55 110 131 306 ATS 48C14Q 12,400
2 e | 37 75 140 162 391 ATS 48C17Q 12,400
.,n—:=_ﬂ‘ 45 90 170 195 468 ATS 48C21Q 18,200
; 55 110 210 233 580 ATS 48C25Q 18,200
m 75 132 250 285 695 ATS 48C32Q 18,200
= ! 90 160 320 388 1.017 ATS 48C41Q 51,400
110 220 410 437 1.172 ATS 48C48Q 51,400
132 250 480 560 1.386 ATS 48C59Q 51,400
160 315 590 605 1.731 ATS 48C66Q 51,400
- 355 660 675 2.073 ATS 48C79Q 115,000
220 400 790 855 2.225 ATS 48M10Q 115,000
250 500 1.000 1.045 2.865 ATS 48M12Q 115,000
(1) Valor indicado en la placa del motor.
- (2) Corresponde a la corriente maxima permanente en clase 10. IcL corresponde al calibre del
arrancador.
(3) Corresponde a la corriente maxima permanente en clase 20.

ATS 48M12Q (4) La corriente de ajuste de fabrica corresponde al valor de la corriente nominal de un motor
normalizado de 4 polos, 400 V, clase 10 (aplicaciéon estandar). Ajustar segun la corriente de la
placa del motor.

Presentacion: Caracteristicas: Dimensiones: Esquemas:

paginas2a 3 paginas4 a7 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Referencias (continuacion) Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
Tension de red 230 / 400 V
Conexion en el acoplamiento triangulo del motor

ATS 48000Q motor Para aplicaciones estandar segun el esquema 1
‘ ‘ Motor Arrancador 230/ 400 V - 50 / 60 Hz
i i Potencia del motor Corriente Corriente Potencia Referencia Peso
(1) nominal ajuste de disipada
2) fabrica con carga
‘ ‘ ~w~._| 230V 400V (4) nominal
1 | kW kW A A w kg
| i I:I L e 7,5 15 29 14,8 59 ATS 48D17Q 4,900
; i 9 18,5 38 21 74 ATS 48D22Q 4,900
‘ | 15 22 55 28,5 104 ATS 48D32Q 4,900
Esquema 1 18,5 30 66 35 116 ATS 48D38Q 4,900
Utilizacién particular: 22 45 81 42 142 ATS 48D47Q 4,900
arrancador conectado en el 30 55 107 57 201 ATS 48D62Q 8,300

acoplamiento en tridangulo del motor,

on serie con cada bobinado. 37 55 130 69 245 ATS 48D75Q 8,300
45 75 152 81 290 ATS 48D88Q 8,300
55 90 191 100 322 ATS 48C11% 8,300
75 110 242 131 391 ATS 25C14Q 12,400
90 132 294 162 479 A7S 48C17Q 12,400
110 160 364 195 580 ATS4.C2.Q 16)200
132 220 433 233 695 NTe 48C25Q 18,200
160 250 554 285 902 “A7S 48C32Q 18,200
220 315 710 388 1309 .~ ATS 48C41Q 51,400
250 355 831 437 26~ ATS 48C48Q 51,400
- 400 1.022 560 731 ATS 48C590 51,400
315 500 1,443 505 0 1.950 ATS 42266Q 51,400
355 630 1.368 1675 D5 ATS 48C79Q 115,000
- 710~  _1.132 . = 855 # '\ 2365 ATS 48M10Q 115,000
500 z 2Aa7s 1040 3.497 ATS 48M12Q 115,000

Para aplizac.ones saverus segdn el esquema 1

Mzio. A:rz.ncador230/400V - 50/ 60 Hz
Pctenicia delimidte s ““Corrieiite Corriente Potencia Referencia Peso
1) nominal ajuste de disipada
(3) fabrica con carga
230 400V (4) nominal
W kW A A w kg
55 11 22 14,8 46 ATS 48D17Q 4,900
“15 15 29 21 59 ATS 48D22Q 4,900
9 18,5 38 28,5 74 ATS 48D32Q 4,900
15 22 55 35 99 ATS 48D38Q 4,900
18,5 30 66 42 116 ATS 48D47Q 4,900
22 45 81 57 153 ATS 48D62Q 8,300
30 55 107 69 201 ATS 48D75Q 8,300
37 55 130 81 245 ATS 48D88Q 8,300
45 75 152 100 252 ATS 48C11Q 8,300
55 90 191 131 306 ATS 48C14Q 12,400
75 110 242 162 391 ATS 48C17Q 12,400
90 132 294 195 468 ATS 48C21Q 18,200
110 160 364 233 580 ATS 48C25Q 18,200
132 220 433 285 695 ATS 48C32Q 18,200
160 250 554 388 1.017 ATS 48C41Q 51,400
220 315 710 437 1.172 ATS 48C48Q 51,400
250 355 831 560 1.386 ATS 48C59Q 51,400
- 400 1.022 605 1.731 ATS 48C66Q 51,400
315 500 1.143 675 2.073 ATS 48C79Q 115,000
355 630 1.368 855 2.225 ATS 48M10Q 115,000
- 710 1.732 1.045 2.865 ATS 48M12Q 115,000

(1) Valor indicado en la placa del motor.

(2) Corresponde a la corriente maxima permanente en clase 10.

(3) Corresponde a la corriente maxima permanente en clase 20.

(4) Para este tipo de conexidn, la corriente de ajuste de fabrica debe configurarse segun la
corriente indicada en la placa del motor.

Presentacion: Caracteristicas: Dimensiones: Esquemas:
paginas2 a3 paginas 4 a7 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Referencias (continuacion) Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
Tensién de red 208 / 690 V

Potencia del motor indicada en kW

Para aplicaciones estandar

Motor Arrancador 208 / 690 V - 50 / 60 Hz
Potencia del motor (1) Corriente Corriente Potencia Referencia Peso

nominal ajuste de disipada con

(lcL) fabrica carga
230V 400V 440V 500V 525V 660V 690V  (2) 4 nominal
kw kW kw kW kW kW kW A A w kg
4 7,5 7,5 9 9 11 15 17 14 59 ATS 48D17Y 4,900
55 11 11 11 11 15 18,5 22 21 74 ATS 48D22Y 4,900
7,5 15 15 18,5 18,5 22 22 32 27 104 ATS 48D32Y 4,900
9 18,5 18,5 22 22 30 30 38 34 116 ATS 48D38Y 4,900
11 22 22 30 30 37 37 47 40 142 ATS 48D47Y 4,900
15 30 30 37 37 45 45 62 52 201 ATS 48D62Y 8,300
18,5 37 37 45 45 55 55 75 65 245 ATS 48D75Y 8,300
22 45 45 55 55 75 75 88 77 290 ATS 48D88Y 8,300
30 55 55 75 75 90 90 110 96 322 ATS 48C11Y 8,300
37 75 75 90 90 110 110 140 124 391 ATS 48C14Y 12,400
45 90 90 110 110 132 160 170 156 479 ATS 48C17Y 12,400
55 110 110 132 132 160 200 210 180 580 ATS 48C21Y 18,200
75 132 132 160 160 220 250 250 240 695 ATS 48C25Y 18,200
90 160 160 220 220 250 315 320 302 902 ATS 48C32Y 18,200
110 220 220 250 250 355 400 410 361 1.339 ATS 48C41Y 51,400
132 250 250 315 315 400 500 480 414 1.386 ATS 48C48Y 51,400
160 315 355 400 400 560 560 590 477 1.731 ATS 48C59Y 51,400
- 355 400 - - 630 630 660 590 1.958 ATS 48C66Y 51,400
220 400 500 500 500 710 710 790 720 2.537 ATS 48C79Y 115,000
250 500 630 630 630 900 900 1.000 954 2.865 ATS 48M10Y 115,000
355 630 710 800 800 - - 1.200 1.170 3.497 ATS 48M12Y 115,000

Para aplicaciones severas

Motor Arrancador 208 / 690 V - 50 / 60 Hz
Potencia del motor (1) Corriente Corriente Potencia Referencia Peso

nominal ajuste de disipada con

(3) fabrica carga
230V 400V 440V 500V 525V 660V 690V (4 nominal
kw kW kw kW kW kw kw A A w kg
3 5,5 5,5 7,5 7,5 9 11 12 14 46 ATS 48D17Y 4,900
4 7,5 75 9 9 11 15 17 21 59 ATS 48D22Y 4,900
55 11 11 11 11 15 18,5 22 27 74 ATS 48D32Y 4,900
7,5 15 15 18,5 18,5 22 22 32 34 99 ATS 48D38Y 4,900
9 18,5 18,5 22 22 30 30 38 40 116 ATS 48D47Y 4,900
11 22 22 30 30 37 37 47 52 153 ATS 48D62Y 8,300
15 30 30 37 37 45 45 62 65 201 ATS 48D75Y 8,300
18,5 37 37 45 45 55 55 75 77 245 ATS 48D88Y 8,300
22 45 45 55 55 75 75 88 96 252 ATS 48C11Y 8,300
30 55 55 75 75 90 90 110 124 306 ATS 48C14Y 12,400
37 75 75 90 90 110 110 140 156 391 ATS 48C17Y 12,400
45 90 90 110 110 132 160 170 180 468 ATS 48C21Y 18,200
55 110 110 132 132 160 200 210 240 580 ATS 48C25Y 18,200
75 132 132 160 160 220 250 250 302 695 ATS 48C32Y 18,200
90 160 160 220 220 250 315 320 361 1.017 ATS 48C41Y 51,400
110 220 220 250 250 355 400 410 414 1.172 ATS 48C48Y 51,400
132 250 250 315 315 400 500 480 477 1.386 ATS 48C59Y 51,400
160 315 355 400 400 560 560 590 590 1.731 ATS 48C66Y 51,400
- 355 400 - - 630 630 660 720 2.073 ATS 48C79Y 115,000
220 400 500 500 500 710 710 790 954 2.225 ATS 48M10Y 115,000
250 500 630 630 630 900 900 1.000 1.170 2.865 ATS 48M12Y 115,000

1) Valor indicado en la placa del motor.

2) Corresponde a la corriente maxima permanente en clase 10. IcL corresponde al calibre del arrancador.

3) Corresponde a la corriente maxima permanente en clase 20.

4) La corriente de ajuste de fabrica corresponde al valor de la corriente nominal de un motor normalizado segiin NEC, 460V, clase 10 (aplicacion estandar). Ajustar
segun la corriente de la placa del motor.

(
(
(
(

Presentacion: Caracteristicas: Dimensiones: Esquemas:
paginas2a 3 paginas 4 a7 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Referencias (continuacion) Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
Tensién de red 208 / 690 V

Potencia del motor indicada en HP

Para aplicaciones estandar
Motor Arrancador 208 /690 V - 50 / 60 Hz

Potencia del motor (1) Corriente Corriente Potencia Referencia Peso
nominal ajustede disipada
(lcL) fabrica con carga

106762

208V 230V 460V 575V (2) (4) nominal
HP HP HP HP A A w kg

5 5 10 15 17 14 59 ATS 48D17Y 4,900

= 7,5 75 15 20 22 21 74 ATS 48D22Y 4,900
o 10 10 20 25 32 27 104 ATS 48D32Y 4,900
ATS 48D17Y - - 25 30 38 34 116 ATS 48D38Y 4,900
15 15 30 40 47 40 142 ATS 48D47Y 4,900

20 20 40 50 62 52 201 ATS 48D62Y 8,300

25 25 50 60 75 65 245 ATS 48D75Y 8,300

30 30 60 75 88 77 290 ATS48D83Y 8,300

40 0 75 100 110 96 322 ATS48C11¢ 8,300

50 50 100 125 140 124 391 ATS 48C14Y \, 12,400

60 60 125 150 170 156 473 ATS 48C17Y 12,400

75 75 150 200 210 180 580+ .+ ATS48C21Y 18,200

- 100 200 250 250 245 €)X . ATS48C25Y 15,200

125 125 250 300 320 302 52 ATS 48C32Y 18,200

150 150 300 350 415 221, | 1.339< . .ATS48C41Y 51,400

- - 350 400 .~ 480 s 19026 ATS 48C48Y 51,400

200 200 400 _500 520 . 477 1.701 ATS 48C59Y 517400

250 250 5007 6007 ) ool 590+ «.1.958 ATS 48C66Y.~ 51,400

300 300~ 600 (507 790 70007 2507 ATS 48279Y 115,000

350 _550 870.) 400 1.2000 -, 054 2060+ ATS 48M10Y 115,000

4507 480, 1.000° 1.200% 20D 1470 | . 0.497 ATS 48M12Y 115,000

~ara >plicacione s severas
WNMowor 2 . (\A rancador 263/ 690 V - 50 / 60 Hz

Potencia 1e’ motor (1) Corriente~Corriente Potencia Referencia Peso
nominal ajustede disipada

ATS 48C14Y 3) fabrica con carga
208 V (230160 V 575V 4) nominal
H”~ 1P HP-~ HP A A w kg
RS 3 75 10 12 14 46 ATS 48D17Y 4,900
5 5 10 15 17 21 59 ATS 48D22Y 4,900
7.5 75 15 20 22 27 74 ATS 48D32Y 4,900
70 10 20 25 32 34 929 ATS 48D38Y 4,900
- - 25 30 38 40 116 ATS 48D47Y 4,900
15 15 30 40 47 52 153 ATS 48D62Y 8,300
20 20 40 50 62 65 201 ATS 48D75Y 8,300
25 25 50 60 75 77 245 ATS 48D88Y 8,300
) 30 30 60 75 88 96 252 ATS 48C11Y 8,300
g 40 40 75 100 110 124 306 ATS 48C14Y 12,400
 ———— 50 50 100 125 140 156 391 ATS 48C17Y 12,400
B i 60 60 125 150 170 180 468 ATS 48C21Y 18,200
e T 75 75 150 200 210 240 580 ATS 48C25Y 18,200
: - 100 200 250 250 302 695 ATS 48C32Y 18,200
m 125 125 250 300 320 361 1.017 ATS 48C41Y 51,400
' 150 150 300 350 410 414 1.172 ATS 48C48Y 51,400
- - 350 400 480 477 1.386 ATS 48C59Y 51,400
200 200 400 500 590 590 1.731 ATS 48C66Y 51,400
250 250 500 600 660 720 2.073 ATS 48C79Y 115,000
300 300 600 800 790 954 2.225 ATS 48M10Y 115,000
350 350 800 1.000 1.000 1.170 2.865 ATS 48M12Y 115,000

(1) Valor indicado en la placa del motor segiin mercado americano (Horse Power).

(2) Corresponde a la corriente maxima permanente en clase 10. IcL corresponde al calibre del

arrancador.

(3) Corresponde a la corriente maxima permanente en clase 20.

(4) La corriente de ajuste de fabrica corresponde al valor de la corriente nominal de un motor
ATS 48M12Y normalizado segun NEC, 460V, clase 10 (aplicacion estandar). Ajustar segun la corriente de la

placa del motor.

Presentacion: Caracteristicas: Dimensiones: Esquemas:
paginas2 a3 paginas 4 a7 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45

Schneider Electric 17




Presentacion

Arrancadores progresivos

para motores asincronos
Arrancadores-ralentizadores progresivos Altistart 48

Opciones de comunicacion

Bus de comunicacion Modbus

El Altistart 48 se conecta directamente al bus Modbus
en la toma terminal de tipo RJ45.

Esta toma admite el estandar RS 485 (2 hilos)

y el protocolo Modbus RTU.

La comunicacion permite acceder a las funciones de
configuracion, ajuste, control y sefializacion del
arrancador.

Otros buses de comunicacion

El Altistart 48 se puede conectar también a las redes
Ethernet, Fipio, Profibus DP y DeviceNet a través de
un acoplador (bridge o pasarela).

La comunicacion en la red permite:

m el mando,

m la supervisiony

m los ajustes de los productos Modbus conectados.

Conexiones por repartidores y conectores de tipo RJ45

L
ATS 48

Conexiones por cajas de derivacion

1
)

6 7
FONAY ORI Y FONAN )
== Fx] [
L
ATS 48

Conexiones por borneros con tornillos

1 Autdmata (1).
2 Cable Modbus en funcién del tipo de
controlador o autémata.
3 Repartidor Modbus LU9 GC3.
4 Cables de derivacién Modbus
VW3 A8 306 Ree.
5 Adaptadores de final de linea
VW3 A8 306 RC.
6 Tes de derivacion Modbus
VW3 A8 306 TFee (con cable).

1 Autdmata (1).

2 Cable Modbus en funcién del tipo de
controlador o autdémata.

3 Cable Modbus TSX CSA e00.

4 Caja de derivacion TSX SCA 50.

5 Toma de abonados TSX SCA 62.

6 Cable de derivacion Modbus
VW3 A8 306.

7 Cable de derivacion Modbus
VW3 A8 306 D30.

En este caso, se utiliza un cable de derivacion Modbus VW3 A8 306 D30 y
adaptadores de final de linea VW3 A8 306 DRC.

Conexion con acopladores

1 Hacialared.

2 Acopladores de comunicacion.

3 Cables VW3 A8 306 Ree,
VW3 P07 306 R10 o
VW3 A8 306 D30.

4 Repartidor Modbus LU9 GC3.

5 Cables de derivacion Modbus
VW3 A8 306 Ree.

6 Adaptador de final de linea
VW3 A8 306 RC.

(1) Consultar los catalogos “Plataforma de automatismo Premium”
y “Plataforma de automatismo Modicon TSX Micro”.

Referencias:
pagina 19
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Referencias

Arrancadores progresivos

para motores asincronos

Arrancadores-ralentizadores progresivos Altistart 48
Opciones de comunicacion

&9 )
TSX SCA 50

521424

[ B =]

o o
o Lt

TSX SCA 62

Bus de comunicacion Modbus

Accesorios de conexion

Designacién Referencia Peso
kg
Caja de derivacion TSX SCA 50 0,520
3 borneros con tornillos, adaptadores de final de linea RC
Para conectar con el cable VW3 A8 306 D30
Toma de abonados TSX SCA 62 0,570
2 conectores hembra de tipo SUB-D de 15 contactos
y 2 borneros con tornillos y adaptacion de final de linea RC
Para conectar al cable VW3 A8 306
Repartidor Modbus LU9 GC3 0,500
8 conectores tipo RJ45 y 1 bornero con tornillo
Adaptadores Paraconector R_-120Q,C=1nf VW3 A8 306 RC 0,200
de final de linea RJ45
) R=150Q VW3 A8 306 R 0,200
Parabornero  R-120Q, C=1nf VW3 A8 306 DRC 0,200
con tornillos
R=150Q VW3 A8 306 DR 0,200
Tés de derivacion Modbus Con cable integrado de 0,3 VW3 A8 306 TF03 -
m
Con cable integradode 1m VW3 A8 306 TF10 -
Cordones y cables de conexion
Designaciéon  Longitud Conectores Referencia Peso
m kg
Cables para 3 1 conector de tipo RJ45 VW3 A8 306 D30 0,150
bus Modbus y un extremo pelado
3 1 conector de tipo RJ45 VW3 A8 306 0,150
y 1 conector macho de tipo
SUB-D 15 contactos para
TSX SCA 62
0,3 2 conectores de tipoRJ45 VW3 A8 306 R03 0,050
1 2 conectores de tipo RJ45 VW3 A8 306 R10 0,050
3 2 conectores de tipo RJ45 VW3 A8 306 R30 0,150
Cables para 1 2 conectores de tipo RJ45 VW3 P07 306 R10 0,050
Profibus DP
Cables de doble 100 Suministrados sin conector TSX CSA 100 -
par trenzado
blindado RS 485 59 Suministrados sin conector TSX CSA 200 -
500 Suministrados sin conector TSX CSA 500 -
Otros buses de comunicacion
Designacién Cables Referencia Peso
para asociar kg
Bridge Ethernet /Modbus VW3 A8 306 D30 174 CEV 30010 (2) 0,500
con 1 puerto Ethernet 10baseT
(type RJ45)
Paserela Fipio/Modbus VW3 A8 306 Ree LUF P1 0,240
Paserela DeviceNet/Modbus VW3 A8 306 Ree LUF P9 0,240
Paserela Profibus DP/Modbus VW3 P07 306 R10 LA9 P307 0,240
Parametraje por configurador
estandar Profibus DP,
tipo Sycon de Hilscher
Paserela Profibus DP/Modbus VW3 A8 306 Ree LUF P7 0,240

Parametraje por software
ABC Configurator

(1) Venta por cantidad indivisible de 2.
(2) Consultar el catalogo “Plataforma de automatismo Modicon Premium y software PL7”.

Presentacion:
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Presentacion

Arrancadores progresivos

para motores asincronos

Arrancadores-ralentizadores progresivos Altistart 48

Opciones: terminal remoto, inductancias de linea
y kits DNV

Terminal remoto

El terminal remoto se puede instalar en la puerta de un cofre o de un armario.
Incluye la misma visualizacion para la sefializacion y los mismos botones para la
configuracion que el terminal integrado en el arrancador. El conmutador de
enclavamiento de acceso al menu esta situado en la parte posterior del terminal.

La opcién se compone:

- Del terminal remoto.

- De un kit de montaje que incluye un tapa, tornillos y una junta de estanqueidad
IP 54 en la parte frontal.

- Un cable de conexion de 3 m de longitud con un conector de tipo SUB D 9
contactos del lado del terminal y un conector de tipo RJ45 del lado del Altistart 48.

1 Lavisualizacién se realiza en forma de
codigos o de valores con reglas de
visualizacion a través de 3

1 visualizadores de “7 segmentos”.
2 Teclas de desplazamiento en los menus
3 o de modificacion de los valores.

3 “ESC”: tecla para salir de los menus

4 (sin accion de validacién).
4 “ENT”: tecla de validacion para entrar
en un menu o validar el nuevo valor
2 elegido.

Inductancias de linea
La utilizacién de inductancias de linea esta especialmente recomendada cuando se
instalan varios arrancadores electrénicos en la misma linea de alimentacion. Los
valores de las inductancias se definen para una caida de tensién comprendida entre
el 3y el 5% de la tensién nominal de la red.
Instalar la inductancia de linea entre el contactor de linea y el arrancador.

Kits DNV
Estos kits permiten a los arrancadores ATS 48D62e a 48M12e responder a los
requisitos del organismo de prescripcion DNV.
Cada kit incluye los terminales de fijacion y el conjunto de las piezas necesarias
para montar el arrancador (para el kit VW3 G48107, el montaje necesita utilizar
una eslinga, no suministrada).

Los arrancadores ATS 48D17e a 48D47e tienen la certificacion DNV y no es
necesario afadir un kit opcional.

Referencias :
pagina 21
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Referencias

Arrancadores progresivos

para motores asincronos

Arrancadores-ralentizadores progresivos Altistart 48
Opciones: terminal remoto, inductancias de linea,
kits DNV, tapas de proteccién y documentacion

VW3 G48101

LA9 F702

Terminal remoto

Designacién Referencia Peso
kg
Terminal remoto VW3 G48101 0,200
Inductancias de linea
Para arrancadores Valordela Corriente Gradode Referencia Peso
inductancia nominal proteccion
mH A kg
ATS 48D17e 1,7 15 IP 20 VZ1 LO15UM17T 2,100
ATS 48D22e 0,8 30 IP 20 VZ1 L030U800T 4,100
ATS 48D32e y 48D38e 0,6 40 IP 20 VZ1 L040U600T 5,100
ATS 48D47ey 48D62e 0,35 70 IP 20 VZ1 L070U350T 8,000
ATS 48D75e a 48C14e 0,17 150 IP 00 VZ1 L150U170T 14,900
ATS 48C17e@ a 48C25e 0,1 250 IP 00 VZ1 L250U100T 24,300
ATS 48C32e 0,075 325 IP 00 VZ1 L325U075T 28,900
ATS 48C41ey 48C48e 0,045 530 IP 00 VZ1 L530U045T 37,000
ATS 48C59e a 48M10e 0,024 1025 IP 00 VZ1 LM10U024T 66,000
ATS 48M12e 0,016 1435 IP 00 VZ1 LM14U016T 80,000

Nota: las inductancias de linea con grado de proteccién IP 00 deben equiparse con una barrera
de proteccion para garantizar la seguridad de las personas contra los contactos eléctricos.

Kits DNV
Para arrancadores Referencia Peso
kg
ATS 48D62@ 2 48C17@ VW3 G48106 0,600
ATS 48C21e a 48C32e VW3 G48107 0,680
ATS 48C41e a 48C660 VW3 G48108 3,400
ATS 48C79e a 48M12e VW3 G48109 4,400
Carcasas de proteccion de las bornas de potencia
Para utilizar con terminales cerrados
Para arrancadores Numero de carcasas  Referencia Peso
por juego kg
ATS 48C14ey ATS 48C17@ 6(1) LA9 F702 0,250
Documentacion
Designacion Formato Referencia Peso
kg
Guia de utilizacion Altistart 48 A5 VVD ED 301066 0,150
Guia de utilizacion Modbus A5 VVD ED 302023 0,150
Manual Técnico Internacional CD-ROM DCICD 398111 0,150

™M) )

(1) Los arrancadores tienen 9 bornas de potencia no protegidas.

(2) Biblioteca que incluye:
Los manuales e instrucciones de servicio de los arrancadores y variadores de velocidad,

asi como las guias de utilizacién de las pasarelas de comunicacion, se encuentran disponibles en

el sitio Web.

Presentacion:
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Presentacion
y funciones

Software de programacion
PowerSuite

Pantalla PowerSuite en PC.
Gestion de la base instalada.

+- 7 Configuration born
2 5’ Contréle command
= 5 Fonctions applicativ
Enirées sommatrk
J0G

[~ des
Limitation de cour
Chotx vilesses pr
Veleurs vilesses
Injection de coura
Fibguiateur PY

RPG Gain proportionnel PI
RIG Gain intégral P1

FBS Coefficient retour PI

3737397000

Pantalla PowerSuite en PC.
Vista de los parametros de funcién del regulador.

i
i

et ﬁ'l: ey e |
- o | -

Vista de la funcién de osciloscopio FTT.

Presentacion
El software de programacion PowerSuite para PC es una herramienta facil de usar
disefada para ajustar dispositivos de control destinados a los siguientes motores
de la marca Telemecanique:
m Arrancadores-controladores TeSys U.
m Unidades de arranque/parada suave Altistart.
m Variadores de velocidad Altivar.
m Servovariadores Lexium 05.
Incluye varias funciones disefadas para el ajuste de fases, como por ejemplo:
m Preparacion de configuraciones.
m Arranque.
® Mantenimiento.
Con el fin de simplificar el arranque y mantenimiento de las fases, el software
de programacion PowerSuite puede utilizar el enlace inaldambrico Bluetooth®.

Funciones (1)

Preparacion de configuraciones

El software de programacion PowerSuite se puede utilizar solo para generar la
configuracion del dispositivo. Se puede guardar, imprimir y exportar a software
de automatismos de oficina.

El software de programacion PowerSuite también puede utilizarse para convertir
configuraciones de variadores Altivar 58 o Altivar 58F a un variador Altivar 71.

Arranque

Cuando el PC estéa conectado al dispositivo, el software de programacion
PowerSuite se puede utilizar para:

m Transferir la configuraciéon generada.

m Ajustar.

Controlar. Esta opcion se ha mejorado con nuevas funciones como por ejemplo:
El osciloscopio.

El osciloscopio de alta velocidad (base de tiempo minima: 2 ms).

El osciloscopio FFT (Fast Fourier Transform).

Visualizar parametros de comunicacion.

Controlar.

m Guardar la configuracion final.

EOOO0AO0

Mantenimiento
A fin de simplificar las operaciones de mantenimiento, el software de programacion
PowerSuite se puede utilizar para:
m Comparar la configuracion de un dispositivo utilizado actualmente con una
configuracién guardada.
m Gestionar la base de equipos instalada del usuario, en concreto:
o Organizar la base instalada en carpetas (equipos eléctricos, maquinaria,
talleres, etc.).
O Guardar mensajes de mantenimiento.
O Simplificar la conexién a Ethernet guardando direcciones IP.

Interface de usuario
El software de programacion PowerSuite se puede utilizar para lo siguiente:
m Presentar los parametros del dispositivo ordenados por funcion en forma de vistas
ilustradas de diagramas o tablas sencillas.
m Personalizar los nombres de los parametros.
m Crear:
O Un menu de usuario (seleccion de parametros particulares).
O Supervisar paneles de control con elementos graficos (cursores, medidores,
graficos de barras...).
m Realizar operaciones de clasificacion con los parametros.
m Visualizar texto en 5 idiomas (inglés, francés, aleman, italiano y espafol).
El idioma cambia inmediatamente y no es necesario reiniciar el programa.

También dispone de ayuda contextual en linea:
m En la herramienta PowerSuite.
m En las funciones del dispositivo mediante acceso directo a los manuales del usuario.

(1) Algunas funciones no estan disponibles para todos los dispositivos.
Consulte la tabla de disponibilidad de funciones en la pag. 23.

Referencias:
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Funciones (continuacion) Software de programacion
PowerSuite

Disponibilidad de funciones para el software de programaciéon PowerSuite
Las funciones que no estan enumeradas en la tabla estan disponibles para todos los dispositivos.

Funcién disponible con dispositivos Arrancador- Unidad de  Variadores Servodrives
controlador arranque y
parada

TeSys U ATS 48 ATV 11 ATV 31 ATV 61 ATV 71 LXM 05

Supervision

Osciloscopio

Osciloscopio de alta velocidad

Osciloscopio FFT

Visualizacién de parametros de comunicacion
Controlar

Personalizacion de nombres de parametros
Creacion de un menu de usuario

Creacion de paneles de control para supervision
Operaciones de clasificacion con los parametros

I Funciones disponibles
Funciones no disponibles

Conexiones (1)
Enlace serie Modbus

El software de programacion PowerSuite se puede conectar directamente al puerto
PowerSuite del terminal del dispositivo o al puerto del enlace serie Modbus a través del puerto

2 serie del PC.

Existen dos tipos de conexion:

XGS Z24 m Con un solo dispositivo (conexion punto a punto), utilizando un kit de conexion
Enlace serie Modbus de puerto serie VW3 A8 106 para PC.
m Con varios dispositivos (conexién multiderivacion), utilizando el interface XGS Z24.

H @ — Red de comunicacién Ethernet TCP/IP

) ] {] El software de programacion PowerSuite se puede conectar a una red Ethernet

] ] ETEE TCP/IP.
ATV3io0 ATV 61 ATV71  TeSysU  ATS48 En este caso, se puede acceder a los dispositivos:
Lexium 05 m Con una tarjeta de comunicacion VW3 A3 310 para los variadores Altivar 61y 71.
Conexién multiderivacion Modbus. m Con un bridge TSX ETG 100 Ethernet/Modbus.
Autémata (2) Enlace inalambrico Bluetooth®
o I 7= El software de programacién PowerSuite se puede comunicar a través de un enlace
= [e] PowerSuite de radio Bluetooth® con un dispositivo que esté equipado con un adaptador Bluetooth®.
E] —— % - Modbus VW3 A8 114. El adaptador se conecta al puerto terminal del conector del
§ m dispositivo o al puerto de enlace serie Modbus y tiene un rango de 10 m (clase 2).

Red Ethernet TCP/IP Si el PC no dispone de tecnologia Bluetooth®, utilice el adaptador VW3 A8 115

USB-Bluetooth®.

Bridge
Mantenimiento remoto

Con una simple conexién Ethernet, el software de programacion PowerSuite se
puede utilizar para supervisar y diagnosticar de forma remota.

Cuando los dispositivos no estén conectados a la red Ethernet o cuando no se

Enlace serie Modbus

AR @“ pueda acceder directamente, existen varias soluciones de transmisiéon remota
[%} (médem, gateway de teleprocesamiento, etc.). Consultarnos.
ATV 310 ATS 48 ATV 61 ATV 71 (1) Consulte la tabla de compatibilidad en la pag. 25.

Lexium 05 (2) Consultar nuestros catalogos “Plataforma de automatismos Modicon Premium y software

Unity - PL7” y “Plataforma de automatismos Modicon TSX Micro y software PL7”.
Conexion Ethernet.

Presentacion: Referencias:
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533188

Referencias

Software de programacion
PowerSuite

Software de programacion PowerSuite

VW3 A8 104

VW3 A8 114

Descripcién Composicién Referencia Peso
(kg)
CD-ROM de PowerSuite m 1 programa para PC en inglés, francés, aleman, italiano VW3 A8 104 0.100
y espafol
m Manuales técnicos de variadores de velocidad, arrancadores
y servodrives
CD-ROM de actualizacion m 1 programa para PC en inglés, francés, aleman, italiano VW3 A8 105 0.100
de PowerSuite (1) y espafol
m Manuales técnicos de variadores de velocidad y arrancadores
Kit de conexién para puerto  m 1 cable de 3 m con 2 conectores RJ45 VW3 A8 106 0.350
serie del PC m 1 convertidor RS 232/RS 485 con un conector hembra SUB-D
para conexién punto a punto de 9 contactos y un conector RJ45
Modbus m 1 convertidor para el variador ATV 11 con un conector macho
de 4 contactos y un conector RJ45
m 1 adaptador macho SUB-D RJ45 de 9 contactos para conectar
variadores ATV 38/58/58F
m 1 adaptador hembra SUB-D RJ45 de 9 contactos para
conectar variadores ATV 68
Interface RS 232-RS 485 1 convertidor multiderivacion Modbus para la conexién a los XGS 224 0.105
para conexién multiderivacion  terminales de tornillos. Necesita una fuente de alimentacién 24 V
Modbus — (20...30 V), 20 mA (2).
Adaptador Modbus- m 1 adaptador Bluetooth® (rango de 10 m, clase 2) VW3 A8 114 0.155
Bluetooth® (3) con 1 conector RJ45
m 1 cable de 0,1 m con 2 conectores RJ45
para PowerSuite
m 1 cable de 0,1 m con 1 conector RJ45 y 1 conector mini DIN
para TwidoSoft
m 1 adaptador macho SUB-D RJ45 de 9 contactos para conectar
variadores ATV 38/58/58F
Adaptador USB-Bluetooth® El adaptador es necesario para un PC que no tenga tecnologia VW3 A8 115 0.290

para PC

Bluetooth®. Se conecta a un puerto USB del PC.
Rango de 10 m (clase 2).

(1) Actualiza una versién > V1.40 con la dltima disponible. Para las versiones < V1.40, debe pedir el CD-ROM de PowerSuite,

VW3 A8 104.

(2) Consultar el catalogo especializado “Fuentes de alimentacion, bloques de distribucién e interfaces”.

(3) También se puede utilizar para la comunicacion entre un autémata Twido y el software de programacion TwidoSoft.

Presentacion:
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Compatibilidad Software de programacion
PowerSuite

Compatibilidad del software de programacion PowerSuite con los siguientes dispositivos (1)

Conexion Arrancador- Unidad de  Variadores Servodrives
controlador arranque y
parada
TeSys U ATS 48 ATV 11 ATV 31 ATV 61 ATV 71 LXM 05A/B

()

Modbus

Ethernet (dispositivo equipado con una tarjeta Ethernet TCP/IP)
Ethernet a través de bridge Ethernet/Modbus

Bluetooth®

I Versiones de software compatibles
Versiones de software incompatibles

Entornos de hardware y software
El software de programacion PowerSuite puede funcionar en los siguientes entornos y configuraciones de PC:
m Microsoft Windows® XP SP1, SP2.
m Pentium Ill, 800 MHz, disco duro de 300 MB disponibles, 128 MB de memoria RAM.
m Monitor SVGA o de definicion superior.

(1) Versién minima de software.
(2) Para los servodrives LXM 05Aee0e0000, |a version minima de software es la 2.2.

Presentacion: Funciones: Referencias:
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Dimensiones

Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
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Dimensiones (continuacion) — Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
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Dimensiones (continuacion)

Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

DNV Kits (Kit DNV)
VW3 G48106 para los ATS 48D62e y ATS 48C17e
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Dimensiones (continuacion) — Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Kits DNV (Continuacion)
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Dimensiones (continuacion)

Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Inductancias
VZ1-LO15UM17T a LO70U350T

VZ1-L150U170T a LM14U016T

| a c
e |
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VZ1- a b c ci G H O VZ1- a b c cil G H o
LO15UM17T 120 150 80 75 60/80,5 52 6 L150U170T 270 240 170 140 105/181 96 11,5
Lo30U800T 150 180 120 100 75/106,5 76 7 L250U100T 270 240 220 160 105/181 125 11,5
Lo40U600T 180 215 130 100 85/122 76 7 L325U075T 270 240 240 175 105/181 138 11,5
LO70U350T 180 215 150 130 85/122 97 7 L530U045T 380 410 225 140 310 95 9
LM10U024T 400 410 310 170 310 125 9
LM14U016T 420 490 340 170 310 125 9
Montaje del terminal remoto
VW3 G48101
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Montaje

Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Precauciones de montaje

=100 mm

\ =10 mm

=100 mm

m Instalar el Altistart en posicion vertical, a + 10°.

m Evitar situar el Altistart cerca o encima de elementos de calor.

m Dejar un espacio libre suficiente para permitir la circulacion de aire necesaria para
el enfriamiento, que se realiza por ventilaciéon de abajo a arriba.

Atencion: el Altistart 48, en su version IP 00, debe equiparse con una barrera de
proteccion para garantizar la seguridad de las personas contra los contactos
eléctricos.

Para los ATS 48C14e a ATS 48C32e, existen tapas de proteccion que se piden por
separado.

Montaje en cofre o en armario metalico con grado de proteccién IP 23 o IP 54

vy pae

0° < 40 °C 0°<40°C

i [~

m Respetar las precauciones de montaje indicadas arriba.

O Para permitir una buena circulacién de aire en el arrancador:

O Prever rejillas de ventilacion.

O Asegurarse de que la ventilacion es suficiente; si no es asi, instalar una ventilacion
forzada con filtro; las aberturas o los ventiladores eventuales deben permitir un
caudal al menos igual al de los ventiladores de los arrancadores (ver la tabla
siguiente).

m Utilizar filtros especiales con IP 54.

Corriente de los ventiladores en funcion del calibre del arrancador

Arrancador ATS 48 Caudal m3%hora

ATS48 D32e y D38e 14

ATS48 D47e 28

ATS48 D62e a C11e 86

ATS48 C14ey C17e 138

ATS48 C21e a C32e 280

ATS48 C41e a C66e 600

ATS48 C79e a M12e 1.200

Cofre o armario metalico con grado de proteccion IP 54

Para los Altistart no ventilados (ATS 48D17e y 48D22e), montar un ventilador bajo
el arrancador a una distancia < 50 mm, para enviar el aire al cofre con el fin de evitar
los puntos de calor.

Calculo de las dimensiones del cofre o del armario

Resistencia térmica maxima Rth (°C/W)
6 = temperatura maxima en el cofre en °C,
Rth = 0—6e 0e = temperatura exterior maxima en °C,
P P = potencia total disipada en el cofre en W.

Las asociaciones arrancador/motor definidas en las paginas 14 y 15 sélo se aplican
a temperaturas ambientes < 40 °C.

Para temperaturas comprendidas entre 40y 60 °C, desclasificar la corriente maxima
permanente del arrancador de un 2% por grado por encima de 40 °C.

Potencia disipada por el arrancador: ver las paginas 14 y 15.

Cuando la frecuencia de los arranques es baja, se recomienda cortocircuitar el
Altistart al final del arranque para reducir la disipacion térmica.

La potencia disipada es entonces de 15a 30 W.

Anadir la potencia disipada por los otros componentes del equipo.

Superficie de intercambio titil del cofre S (m?)
(lados + parte superior + parte frontal, en el caso de una fijaciéon mural)

S = —R—Eﬁ K = résistencia térmica al m?2 de la envolvente.

Para los cofres metalicos tipo ACM: K = 0,12 con ventilador interno, K = 0,15 sin
ventilador.
Atencion: no utilizar cofres aislantes, ya que tienen una conductibilidad muy baja.

Caracteristicas:
paginas 4 a7

Presentacion:
paginas 2y 3

Referencias: Esquemas:
paginas 14 a 21 paginas 40 a 45
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Funciones

Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Corriente -

IN  Caorriente nominal maokar

15,2 A

ILT  Caorriente de limitacidn

400 %

Ajuste de las corrientes con
PowerSuite sobre PPC

Recapitulacion de las funciones

Ver las pags.
Preajuste de fabrica del arrancador 32
Funciones de ajuste Ver las pags.
Corriente nominal del motor (corriente maxima permanente) 33
Corriente de limitacion 33
Tiempo de rampa de aceleracion 33
Par inicial en el arranque 33
Eleccién del tipo de parada 33
Funciones de proteccion Ver las pags.
Proteccion térmica del motor por célculo 34
Puesta a cero del estado térmico del motor 34
Proteccion térmica del motor por sondas PTC 34
Proteccion térmica del arrancador 34
Proteccion de sub-carga del motor 35
Proteccion del tiempo de aceleracién demasiado largo 35
Proteccion de sobrecarga de corriente 35
Proteccion contra la inversion de las fases de la red 35
Tiempo antes del rearranque 35
Deteccién de pérdida de una fase de motor 35
Rearranque automatico 35
Funciones de ajuste avanzado Ver las pags.
Limitacion de par 36
Nivel de Boost en tension 36
Acoplamiento del arrancador en el tridngulo del motor 36
Ensayo en motor de baja potencia 36
Activacion de la funcién de cascada 36
Frecuencia de la red 36
Puesta a cero de los kWh o del tiempo de funcionamiento 36
Retorno a los ajustes de fabrica 36
Funciones de ajuste del 22 motor 37
Funciones de comunicacion 37
Soluciones avanzadas de dialogo PowerSuite 37
Funciones de supervision de la aplicacion 37
Funciones de aplicacion de las entradas légicas Ver las pags.
Mando 2 hilos / 3 hilos 38
Parada en rueda libre 38
Fallo externo 38
Precalentamiento del motor 38
Forzado en modo de control local 38
Inhibicion de todas las protecciones 38
Rearme del fallo térmico del motor 38
Activacion de la funcién de cascada 38
Rearme de todos los fallos 38
Funciones de aplicacidn de las salidas I6gicas 39
Funciones de aplicacion de los relés y de la salida analégica 39
Tabla de compatibilidad de las funciones 39

Preajuste de fabrica del arrancador
El arrancador se suministra listo para su uso para la mayoria de las aplicaciones.
Las principales funciones validadas y los valores de las funciones por defecto son
los siguientes:
- Corriente nominal del motor (depende del calibre del arrancador).
- Corriente de limitaciéon: 400%.
- Tiempo de rampa de aceleracion: 15 s.
- Par inicial en el arranque: 20%.
- Eleccion del tipo de parada: parada en rueda libre.
- Proteccion térmica del motor: clase 10.
- Tiempo antes del rearranque: 2 s.
- Umbral de pérdida de fase del motor: 10%.
- Frecuencia de la red: automatica.
- Entradas I6gicas RUN y STOP: mando 2 o 3 hilos por cableado.
- Entrada légica LI3: forzado parada en rueda libre.
- Entrada légica LI4: control en modo local (enlace serie invalidado).
- Salida I6gica LO1: alarma térmica del motor.
- Salida I6gica LO2: motor alimentado.
- Salida de relé R1: relé de fallo.
- Salida de relé R3: motor alimentado.
- Salida analdgica: corriente del motor.
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Funciones (continuacién) Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Funciones de ajuste
m Corriente nominal del motor (corriente maxima permanente)
La corriente nominal del arrancador se puede adaptar a la corriente nominal del
motor indicada en la placa de caracteristicas.
Rango de ajuste: 0,4 a 1,3 veces la corriente nominal del calibre del arrancador.

m Corriente de limitacién

La corriente de arranque maxima se puede ajustar.

Rango de ajuste: de 150 a 700% de la corriente nominal del motor ajustado y limitada
al 500% de la corriente maxima permanente definida para el calibre del arrancador.

m Tiempo de rampa de aceleracién

Durante la fase de arranque, el Altistart 48 aplica al motor una rampa de par. El
% Mn tiempo (ACC) ajustado corresponde al tiempo empleado por la rampa para pasar de
0 al par nominal. Rango de ajuste: 1 a 60 s.

100 ~
| Par inicial en el arranque
80 + L . . . .
El par inicial tq0 aplicado al motor permite superar instantaneamente el par
60 resistente en el arranque. Rango de ajuste: 0 al 100% del par nominal del motor.
40,4
L7 20+
e 0
0 Acc !
<

Rampa de aceleracién durante un tiempo ACC con par
inicial en el arranque g0 = 40% del par nominal del motor.

m Eleccion del tipo de parada
Se puede elegir entre tres tipos de paradas:

O Parada del motor en rueda libre.

% Mn o Parada del motor en deceleracion por control del par (aplicaciéon de bomba).
Este tipo permite decelerar progresivamente una bomba centrifuga en una rampa
100 con el fin de evitar una parada brusca. Permite suavizar lo suficiente el transitorio
801 hidraulico para disminuir significativamente los golpes de ariete.

El tiempo de la rampa de deceleraciéon (dEC) se puede ajustar.
Durante la deceleracion, el caudal de la bomba disminuye para pasar a ser

60 - Final de la deceleracién controlada . . . - e .
/ irrelevante a una velocidad determinada; seguir decelerando es inutil. Es posible
40 J BdC > ajustar un umbral de par (EdC) a partir del cual el motor pasa a rueda libre, evitando
S asi calentar inatilmente el motor y la bomba.
~
20 + RN
~
~ ~
0 T t
dEC

Parada decelerada por control del par durante un tiempo
dEC con umbral Edc de paso en rueda libre. Edc = 40% del
par nominal del motor.

o Parada del motor en frenado dinamico (aplicacion: parada de maquinas de
fuerte inercia).

Este tipo de parada ralentiza el motor en caso de inercia importante.

El nivel del par de frenado (brc) se puede ajustar. El tiempo de frenado dinamico (T1)
corresponde a la duracion de ralentizacion del 100 al 20% de la velocidad nominal
del motor. Con el fin de mejorar el frenado al final de la deceleracion, el arrancador
inyecta una corriente continua durante un tiempo ajustable (T2).

100 %

20 %

T ‘Tz! t

Paradas de frenado dindmico para distintos niveles de par
de frenado brc.
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Curvas de proteccion térmica del motor, en frio.
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Funciones de proteccion
El Altistart 48 posee funciones que permiten proteger el motor y la maquina.

m Proteccion térmica del motor por calculo

El arrancador calcula permanentemente el calentamiento del motor a partir de la
corriente nominal ajustada y la corriente realmente absorbida. Con el fin de
adaptarse al motory a la aplicacion, se ofrecen varias clases de protecciones segun
la norma IEC 60947-4-2:

Clase 30, clase 25, clase 20 (aplicacion severa), clase15, clase 10 (aplicacion
estandar), clase 10 A, subclase 2.

Las diferentes clases de proteccion se ofrecen para capacidades de arranque del
motor:

- En frio sin fallo térmico (corresponde a un estado térmico del motor estabilizado,
motor sin tension).

- En caliente sin fallo térmico (corresponde a un estado térmico del motor
estabilizado, a potencia nominal).

La funcién de proteccion térmica del motor se puede inhibir.

Después de una parada del motor o de una desconexién del arrancador, el calculo
del estado térmico continua, incluso si el control no esté alimentado. El control
térmico del Altistart impide el rearranque del motor si su calentamiento sigue siendo
demasiado elevado. En caso de utilizarse motores especiales cuya proteccion
térmica no esté garantizada por las curvas, prever una proteccién térmica externa
por sondas o por relés térmicos.

Al salir de fabrica, el arrancador esta ajustado con una clase de proteccion 10.

Las curvas de disparo se establecen en funcién de la relacion entre la corriente de
arranque Id y la corriente nominal del motor In (ajustable).

Tiempo de disparo en frio

Tiempo de disparo para aplicaciéon estandar | Tiempo de disparo para aplicacién severa

(clase 10)

(clase 20)

Id=3In

Id=41In

Id=51In

Id=3,5In

Id=41In

Id=51In

46 s

23s

15s

63 s

48 s

29s

Tiempo de disparo en caliente

1000

—
-

o=
L

100

A

=111

A

A ATz
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/ /’/ o
/// f
/ / / /
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0,5
1,12

2,00

3,00

4,00

5,00 6,00

7,00

Curvas de proteccion térmica del motor, en caliente.

8,0

30

20
15

10

10A

21d/In
0

(clase 10)

Tiempo de disparo para aplicaciéon estandar

Tiempo de disparo para aplicacién severa

(clase 20)

Id=3In

Id=41In

Id=51In

Id=3,5In

Id=41In

Id=51In

23s

12s

75s

32s

25s

15s

B Puesta a cero del estado térmico del motor
La activacion de la funcién vuelve a poner a cero el estado térmico del motor
calculado por el arrancador.

B Proteccion térmica del motor por sondas PTC

El arrancador integra el tratamiento de las sondas PTC para evitar emplear un
aparato exterior. El fallo o la alarma "rebasamiento térmico sonda PTC" se pueden
indicar mediante una salida légica configurable o visualizar mediante enlace serie.
La funcién se puede inhibir.

Nota: las funciones "proteccion por sondas PTC" y "proteccién térmica del motor por
célculo" son independientes, pueden estar activas al mismo tiempo.

m Ventilacion del arrancador: el ventilador de enfriamiento de los arrancadores
funciona desde que la temperatura del radiador alcanza 50 °C. Detiene su
funcionamiento cuando la temperatura vuelve a bajar a 40 °C.

B Proteccion térmica del arrancador
El arrancador esta protegido por una sonda térmica analdgica contra las
sobrecargas térmicas.
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M
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uLL t
Deteccién de subcarga del motor (ULL).
|
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Loc —
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Deteccién de sobrecorriente del motor (OIL).
Proteccién

Témica  Sobre / Sub caiga |Fase r2d | Arrangue |

Histéresis =10% respecto al
nivel de desconexidn.
LCR=nivel de coriente.

DIL Act.niv.sobrecarga corriente W E
LOC Nivel sobrecarga corriente l—sﬂ j %

TOL Tiempo sobrecarga corriente 10,0 :’ S

— Sub

ULL Activacidn nivel subcarga Alarma M

LUL Nivel subcarga 60 :’ %
TUL Tiempo subcarga 60 :Il Ed

0k | Cancel | gpica | Awda |

Configuracién de la sobrecarga y de la subcarga del
arrancador con PowerSuite en PC.

Funciones de proteccion (continuacién)
m Proteccion de subcarga del motor

El arrancador detecta una subcarga del motor si, durante un tiempo determinado
ajustable (tUL), el par motor pasa a ser inferior a un umbral de par preajustado (LUL).
El umbral de subcarga del motor se puede ajustar del 20 al 100% del par nominal
del motor. La duracion permitida de subcarga se puede ajustar de 1 a 60 s.

La deteccién puede activar una alarma o un fallo. La deteccién se puede inhibir. La
alarma "deteccion de subcarga del motor" se puede indicar mediante una salida
I6gica configurable y/o visualizar mediante enlace serie en el estado del arrancador.
El fallo "deteccion de subcarga del motor" (ULF) enclava el arrancador y se puede
visualizar mediante enlace serie

m Proteccion del tiempo de aceleracion demasiado largo

Esta proteccion permite detectar un arranque que no se realiza en condiciones
adecuadas, por ejemplo, un rotor bloqueado o un motor cuya velocidad de rotacion
no llega a alcanzar su régimen nominal.

Si la duracién del arranque es superior al valor ajustado (de 10 a 999 s), el
arrancador indica un fallo. La funcién se puede inhibir

m Proteccion de sobrecarga de corriente

El arrancador detecta una sobrecarga de corriente si, durante un tiempo
determinado ajustable (tOL), la corriente del motor pasa a ser superior a un umbral
de sobrecorriente preajustado (LOC).

El umbral de sobrecorriente se puede ajustar del 50 al 300% de la corriente nominal
del motor.

La duracion permitida de sobrecorriente se puede ajustar de 0,1 a 60 s.

Esta funcion esta activa Unicamente en la fase de régimen establecido.

La deteccion puede activar una alarma o un fallo. La deteccion también se puede inhibir.
La alarma "deteccion de sobrecarga de corriente" se puede indicar mediante una
salida légica configurable y/o visualizarse mediante enlace serie.

El fallo "deteccion de sobrecarga de corriente" (OLC) enclava el arrancador y se
puede visualizar mediante enlace serie en el estado del arrancador.

m Proteccion contra la inversion de las fases de la red
Esta funcion permite detectar el sentido de rotacion de las fases del motor y si se
valida, permite sefialar un fallo cuando el sentido de rotacién se invierte.

H Tiempo antes del rearranque

Esta funcion permite evitar varios arranques consecutivos que pueden provocar:

- Bien un calentamiento térmico de la aplicacién, no tolerado.

- Bien el paso a un fallo térmico y una intervenciéon de mantenimiento.

- Bien sobrecorrientes en caso de inversion del sentido de rotacion o al teclear las
6rdenes de marcha/parada.

El motor no puede volver a arrancar antes de que transcurra la temporizacion
ajustada, después de una peticion de parada.

El rearranque se realiza al término de la temporizacion si la orden de marcha sigue
siendo valida o si se ha dado una nueva orden de marcha.

Rango de ajuste: 0 a 999 s.

m Deteccidn de pérdida de una fase de motor

La funcion permite ajustar la sensibilidad de la proteccion para detectar la falta de

corriente o una corriente baja en una de las tres fases del motor durante al menos
0,5 s, 0 bien en las tres fases del motor durante al menos 0,2 s. El valor del nivel de
la corriente minima se puede ajustar entre el 5y el 10% de la corriente del calibre

del arrancador

m Rearranque automatico

Después de un enclavamiento por fallo, la funcién permite hasta seis intentos de
rearranque, espaciados de 60 s cada uno, si el fallo ha desaparecido y las érdenes
de marcha siguen presentes. Tras el sexto intento, el arrancador permanece
enclavado y es necesario rearmar el fallo para poder arrancar.

Si la funcién esté activa, el relé de seguridad permanece enclavado al detectar fallos
de pérdida de fase de red, pérdida de fase de motor y frecuencia de red fuera de
tolerancia. Esta funcion solo se puede utilizar en mando de 2 hilos.
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100 %
Un

50 %
Un

Md

Rampa de par

100 ms

t

Aplicacion de un Boost de tensién igual al 100%
de la tensién nominal del motor.

Funciones de ajuste avanzado
B Limitacién de par

Destinada principalmente a las aplicaciones de fuerte inercia y de par constante de tipo
cinta transportadora, la funcion limita la referencia de la rampa de par al valor ajustado.
La funcién permite, por ejemplo, limitar el par a un valor constante durante toda la
duracion del arranque.

Rango de ajuste: 10 al 200% del par nominal del arrancador.

m Nivel de Boost en tension

La funcidn permite corregir un eventual par "de despegue" (fenédmeno de adherencia
en parada o resistencia mecanica). Cuando aparece una orden de marcha, el
arrancador aplica al motor una tension fija durante un tiempo limitado antes del
arranque. La funcion se puede inhibir.

El valor del ajuste de la tension varia entre el 50 y el 100% de la tensién nominal del motor.

m Acoplamiento del arrancador en el triangulo del motor

Los ATS48 eeeQ asociados a motores acoplados en tridngulo se pueden cablear en
los bobinados del motor. Con este tipo de acoplamiento, la corriente del arrancador
disminuye de una relacién V3, lo que permite utilizar un arrancador de calibre mas
pequeno. Los ajustes de la corriente nominal y de la corriente de limitacion, asi como
la corriente visualizada en funcionamiento, siguen siendo los de los valores en linea,
indicados en la placa del motor. Para esta aplicacion, las funciones de parada en
frenado o en deceleracion estan inactivas, sélo es posible la parada de tipo rueda libre.
El rango de ajustes de la corriente nominal del motor y de la corriente de limitacién
se multiplican por V3 si se selecciona la funcion.

Esta funcién no es compatible con las siguientes funciones: deteccion de pérdida de
fase del motor, precalentamiento del motor, cascada, parada decelerada y frenado
dinamico.

Respetar el esquema recomendado en la pagina 42 para este tipo de montaje.

m Ensayo en motor de baja potencia

Esta funcion permite probar un arrancador en un motor cuya potencia sea muy
inferior al arrancador. Permite, por ejemplo, comprobar el cableado eléctrico de un
equipo.

La funcion se elimina automaticamente al desconectar el arrancador.

En la siguiente conexion, el arrancador recupera su configuracion inicial.

m Activacion de la funcién de cascada

Esta funcion permite, con un solo arrancador, arrancar y decelerar varios motores
en cascada.

Con el fin de aprovechar al maximo el rendimiento del control en par, se recomienda
utilizar motores cuya potencia esté comprendida entre 0,5y 1 vez la potencia del
arrancador.

El esquema de cableado de la funciéon de motor en cascada se describe en la
pagina 44.

Esta funcion no es compatible con las siguientes funciones: precalentamiento del
motor y acoplamiento en el triangulo del motor.

m Frecuencia de la red

La funcién permite elegir entre:

— La frecuencia de 50 Hz. La tolerancia de supervision del fallo de frecuencia es de
+20%.

— La frecuencia de 60 Hz. La tolerancia de supervision del fallo de frecuencia es de
+20%.

— El reconocimiento automatico de la frecuencia de red por el arrancador. La
tolerancia de supervision del fallo de frecuencia es de + 6%.

O Las frecuencias de 50 6 60 Hz se recomiendan en caso de alimentacion por grupo
electrégeno, teniendo en cuenta su gran tolerancia.

B Puesta a cero de los kWh o del tiempo de funcionamiento
Puesta a 0 del valor de la potencia en kW/h o del valor del tiempo de funcionamiento.
Tras la peticion de puesta a cero, el calculo de los valores se vuelve a actualizar.

m Retorno a los ajustes de fabrica
La funcion permite reinicializar cada ajuste a su valor inicial (ajuste de fabrica del
arrancador, ver la pagina 32).
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Funciones (continuacién) Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Funciones de ajuste del 2.2 motor
El acceso a las funciones de ajuste del 2.° motor requiere asignar una entrada légica
a la funcion del segundo juego de parametros del motor. Las funciones y los rangos
de ajuste son idénticos para los dos juegos de parametros del motor.
Los ajustes son los siguientes (ver la pagina 39):
- Corriente nominal del motor.
- Corriente de limitacion.
- Tiempo de rampa de aceleracion.
- Par inicial en el arranque.
- Tiempo de rampa de deceleracion.
- Umbral de paso a rueda libre al final de la deceleracion.
- Limitacion del par méximo.

Funciones de comunicacion
El Altistart 48 incluye de base un enlace serie multipunto RS 485, con protocolo
Modbus. El enlace serie se configura a partir del menu de comunicacion mediante:
O La direccion del arrancador, ajustable de 0 a 31.
La velocidad de comunicacion, a elegir entre: 4.800, 9.600 o 19.200 bits/s.
El formato de los datos de comunicacion, a elegir entre:
8 bits de datos, paridad impar, 1 bit de stop.
8 bits de datos, paridad par, 1 bit de stop.
8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de stop.
8 bits de datos, sin paridad, 2 bits de stop.
O El time-out, ajustable de 1 a 60 s.

oo n

Soluciones avanzadas de dialogo PowerSuite
O Las soluciones avanzadas de didlogo PowerSuite presentan las siguientes

ventajas:

O Conexion con el Altistart 48 y acceso a las funciones de ajuste, supervision y
control.

O Visualizacion clara de los mensajes en 5 idiomas (francés, inglés, aleman, espafol
e italiano).

O Preparacion y archivo de los ajustes en soporte informatico de tipo disco duro.
O Comparacion y modificacion de los ajustes con herramientas de ofimatica.
O Descarga de los ajustes del arrancador hacia el PC y del PC hacia el arrancador.

Funciones de supervision de la aplicacion

Las funciones de supervision proporcionan la siguiente informacion:
m El coseno ® se muestra de 0,00 a 1,00.
m Estado térmico del motor: el 100% corresponde al estado térmico del motor que
- R S s e consume la corriente nominal ajustada permanentemente.

m Corriente del motor: se muestra en amperios de 0 a 999 A y en kiloamperios de

1.000 a 9.999 A.
m La duracion de funcionamiento corresponde al numero total de horas de
funcionamiento del arrancador durante las fases de calentamiento, aceleracion,
régimen permanente, deceleracion, frenado y régimen permanente en by-pass.
Se muestra en horas de 0 a 999 h y en kilo horas de 1.000 a 65536 h.
m La potencia activa se muestra del 0 al 255%, el 100% corresponde a la potencia

Visualizacién de los controles y los
ajustes con PowerSuite en PC.

Viglancia en corriente nominal ajustada y tensién completa.
Estada arranc. Marcha m El par motor se muestra del 0 al 255%, el 100% corresponde al par nominal.
COS Caoseno phi 0,90 m La potencia activa consumida se muestra en kW. El valor de la tensién de la red
LCR  Corriente motar A 51,0 f PR H
I BRD i o i debg’estar c_onflgurado. La pl_'gC|S|on de esta medida depende del error entre la
RMT 7. func. h 10000 tension configurada y la tension real.
THR Est.térm.motor % 50 H f
U Cobtm B = m La p_otengla en kW/h se muestra con PowerSuite. o
kwh Patactiva kwh kwh 282 m La visualizacién del estado en curso muestra los siguientes estados del
LFT  Ultmna falo Mingun falla .
THP Prot.térm.motor Clase 10 arrancador: X X X
PHE Sentrotfases  Sin proteccidn O Arrancador sin orden de marcha y potencia no alimentada.

O Arrancador sin orden de marcha y potencia alimentada.
O Aceleracion y deceleracion en curso.
O Marcha en régimen establecido.

O Frenado en curso.
ml - O Arrancador en limitacién de corriente.
SR~ O Temporizacion de arranque no transcurrida.
m Ultimo fallo. Muestra el ultimo fallo ocurrido.
Supervision de los pardametros con m Sentido de rotacion de las fases. Muestra el sentido de rotacion directo o indirecto.
PowerSuite en PPC. m Cddigo de enclavamiento del terminal

O Permite proteger el acceso a los parametros de ajuste y de configuracion del
arrancador mediante un cédigo de acceso. Sélo se pueden ver entonces los
parametros de supervision.
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Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Entradas Logi

Entradas Ldgicas

LI1 STOP
LIZ RUM

3 Forzado rueda libre
LI4 Forzado Local

Asighaciones posiblas

2%juego de parametros motor

Asignacion de las entradas
I6gicas con PowerSuite en PPC.

Funciones de aplicacion de las entradas lIdgicas
El arrancador posee 4 entradas logicas, de las cuales:

m 2 entradas l6gicas (RUN y STOP) reservadas para las 6rdenes de marcha/
parada que se pueden dar en forma de contactos mantenidos o en forma de
contactos por impulsos.

O Mando 2 hilos: la marcha y la parada se controlan mediante una sola entrada
l6gica. El estado 1 de la entrada I6gica controla la marcha y el estado 0 la parada.
O Mando 3 hilos: la marcha y la parada se controlan mediante 2 entradas I6gicas
diferentes.

La parada se obtiene en la apertura (estado 0) de la entrada STOP.

El impulso en la entrada RUN se memoriza hasta la apertura de la entrada STOP.

m 2 entradas légicas (LI3 y L14) configurables con las siguientes funciones:
Parada en rueda libre: en combinacién con una orden de control de parada frenada o
decelerada, la activacion de la entrada légica provoca la parada del motor en rueda libre.
O Fallo externo: permite al arrancador tener en cuenta un fallo de usuario externo
(nivel, presion, etc.). Cuando el contacto esta abierto, el arrancador pasa a fallo.

O Precalentamiento del motor: permite proteger el motor contra el hielo o contra
las diferencias de temperatura que pueden provocar condensacién. Cuando la
entrada logica esta activada, una corriente ajustable atraviesa el motor después de
una temporizacion ajustable de 0 a 999 s. Dicha corriente calienta el motor sin
conllevar su rotacion. Esta funcién es incompatible con las funciones de cableado en
el triangulo del motor y de cascada.

O Forzado en modo de control local: en caso de utilizarse el enlace serie, permite
pasar del modo de linea (control por enlace serie) al modo local (control por
bornero).

O Inhibicidn de todas las protecciones: permite la marcha forzada del arrancador
en los casos de emergencia omitiendo los principales fallos (extraccion de humos,
por ejemplo).

Atencion: esta utilizacion conlleva la pérdida de la garantia del arrancador.

O Rearme del fallo térmico del motor: permite rearmar el fallo a distancia.

o Activacion de la funcién de cascada: en este caso, la proteccion térmica del
motor se inhibe y el relé R1 se configura como relé de aislamiento de fallo. Permite
arrancar y decelerar varios motores seguidos con un solo arrancador (ver el
esquema de las paginas 44 y 45).

O Rearme de todos los fallos: permite rearmar los fallos a distancia.

O Segundo juego de parametros del motor: permite seleccionar un segundo
juego de parametros para arrancar y decelerar dos motores diferentes con un solo
arrancador.
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Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

(Asignaciin de las entradar 7 rakdas

" - |

Sabdan Légicas

J) El valor de AD=20mA"L stado téemico (%) / AST

. >

=

Sukdat Ansliges

of | Coeetw | pgien |

|

Asignacion de la salida analégica con PowerSuite

en PC.

Tabla de compatibilidad de las funciones

Funciones

Parada en
deceleracion
Parada en frenado
dindmico

Forzado parada en
rueda libre
Proteccion

térmica

Deteccién de
pérdida de una fase
de motor
Acoplamiento en el
tridngulo del motor
Ensayos en motor
de baja potencia
Motores en
cascada
Precalentamiento
del motor

(1) Pérdida de una fase del motor no detectada.

Parada en
frenado
dindmico

Parada en
deceleracion

Funciones compatibles
Funciones incompatibles
No tiene objeto

Forzado
parada en
rueda libre

Funciones de aplicacion de las salidas logicas

El arrancador posee 2 salidas légicas (LO1 y L02) que permiten, segun su
configuracion, sefalar a distancia los estados o los sucesos siguientes:
m Alarma térmica del motor: informa que el estado térmico del motor ha superado el
umbral de alarma y permite por ejemplo evitar arrancar un motor si la reserva
térmica es insuficiente.
m Motor alimentado: informa que existe corriente en el motor.
m Alarma de sobrecorriente del motor: la corriente del motor es superior al umbral
ajustado.
m Alarma de sub-carga del motor: el par motor es inferior al umbral ajustado.
m Alarma sondas PTC de motor: informa sobre el rebasamiento del estado térmico
visto a través de la sonda PTC del motor.
m Segundo juego de parametros del motor activado.

Funciones de aplicacion de los relés y de la salida analdgica
El arrancador posee 3 relés de los cuales 2 son configurables.
m Relé de final de arranque R2: no configurable.

El relé de final de arranque controla el contactor de by-pass del arrancador. Se
activa cuando el arranque del motor termina. Esta desactivado en la peticion de
parada y por fallo; el arrancador recupera entonces el control por peticion de frenado
o de deceleracion.
m Funciones de aplicacion del relé R1

El relé R1 se puede configurar como:
O Relé de fallo: el relé R1 se activa cuando el arrancador esta alimentado y sin fallo.
Se desactiva cuando aparece un fallo y el motor pasa a rueda libre.
O Relé de aislamiento: el contacto del relé R1 se cierra con la orden de control Run
y se abre con la orden de parada, al final de la deceleracion en una parada
decelerada o por fallo. Asi, el contactor de linea se desactiva y el motor se aisla de
la red (ver el esquema de la pagina 41).
m Funciones de aplicacion del relé R3

El relé R3 se configura para sefalar los mismos estados o sucesos que las salidas
l6gicas LO1 o LO2 (ver arriba).
® Funciones de aplicacion de la salida analégica en corriente AO
O La salida analdgica AO proporciona una imagen de los siguientes valores:
O corriente del motor, par motor, estado térmico del motor, coseno M, potencia activa.
O A la salida analdgica se asignan los ajustes:
— Del tipo de sefal suministrado: 0-20 mA o 4-20 mA.
— De la puesta a escala de la sefal. La funcion asocia la amplitud maxima de la
salida analdgica (20 mA) a un porcentaje del valor nominal del parametro, ajustable
entre el 50 y el 500%.

Precalenta-
miento
del motor

Proteccion
térmica

Deteccién de Acoplamiento Ensayos en  Motores en
pérdida de eneltriangulo motor de baja cascada
una fase de  del motor potencia

motor

(2)

1) (1)

(1)

(2) (1)

(2) Durante el precalentamiento del motor, la proteccién térmica no esta garantizada.
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Esquemas Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Esquema de aplicacion recomendado para 1 sentido de marcha con contactor de linea en coordinacion
de tipo1y2
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Elegir los componentes que se van a asociar segun las referencias de la pagina 43, en las tablas de asociacion de las paginas 46 a 55.

(1) Para la coordinacién de tipo 2 (segun IEC 60947-4-2), afiadir fusibles ultrarrapidos para garantizar la proteccién del arrancador en caso de producirse un cortocircuito
(2) Asignar el relé R1 a "relé de aislamiento". Debe prestarse atencion a los limites de empleo de los contactos (ver las caracteristicas en la pagina 4); aplicar un
relé para los contactores de gran calibre.

(3) Insertar un transformador si la tension de la red es diferente de la tension de alimentacion definida para el control (ver la pagina 4).

Tipo de coordinacion
La norma define ensayos a distintos niveles de intensidad, que tienen por objeto colocar el equipo en condiciones extremas.
Segun el estado de los componentes después de un ensayo de cortocircuito, la norma define 2 tipos de coordinacion.

m Coordinacion de tipo 1: se admite el deterioro del contactor y el arrancador con 2 condiciones:
o Ningun riesgo para el operador.

O Los elementos distintos del contactor y el arrancador no deben estar danados.

El mantenimiento es obligatorio después del cortocircuito.

m Coordinacién de tipo 2: sélo se admite una ligera soldadura de los contactos del contactor, si se pueden separar facilmente, sin destruccion del arrancador.
Después de los ensayos de coordinacion de tipo 2, las funciones de los equipos de proteccién y de control estan operativas.

Tras la sustitucion de los fusibles, comprobar el contactor.

Nota: el arrancador protege el motor y los cables contra las sobrecargas. Si se elimina esta proteccién, es necesario prever una proteccién térmica externa.

Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones:
paginas 2y 3 paginas4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30
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Esquemas (continuacion) Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Esquema de aplicacion recomendado para 1 sentido de marcha con contactores de linea y de by-pass
del arrancador, en coordinacion de tipo 1y 2
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Elegir los componentes que se van a asociar segun las referencias que se indican a continuacion, en las tablas de asociacion de las paginas 46 a 55.

(1) Para la coordinacion de tipo 2 (segun IEC 60947-4-2), afiadir fusibles ultrarrapidos para garantizar la proteccion del arrancador en caso de producirse un
cortocircuito.

(2) Asignar el relé R1 a "relé de aislamiento". Debe prestarse atencion a los limites de empleo de los contactos (ver las caracteristicas en la pagina 4); aplicar un
relé para los contactores de gran calibre.

(3) Insertar un transformador si la tensién de la red es diferente de la tensién de alimentacién definida para el control (ver la pagina 4).

(4) Control 2 y 3 hilos (ver la pagina 38).

Componentes que se van a asociar en funcion de los tipos de coordinacion y de las tensiones

Referencia Designacion

M1 Motor

Al Arrancador (aplicaciones estandar y aplicaciones severas)
Qi Disyuntor o interruptor / Fusibles

Q3 3 fusibles UR

KM1, KM3 Contactor

S1, 82 Control (elementos separados XB2 o XB2 M)
Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones:

paginas 2y 3 paginas 4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30
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Esquemas (continuacion) Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Esquema de aplicacion recomendado para el acoplamiento del arrancador en el triangulo del motor,
1 sentido de marcha, parada en rueda libre, con contactores de linea y de by-pass del arrancador, en
coordinacion de tipo 1y 2

Este tipo de cableado permite reducir el calibre del arrancador.
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Elegir los componentes que se van a asociar segun las referencias de la pagina 43, en las tablas de asociacion de las paginas 46 a 55.

(1) Contactor de linea obligatorio en la secuencia.

(2) Para la coordinacion de tipo 2 (segun IEC 60947-4-2), afiadir fusibles ultrarrapidos para garantizar la proteccion del arrancador en caso de producirse un cortocircuito.
(3) Asignar obligatoriamente R1 a "relé de aislamiento” para controlar el contactor KM1. Debe prestarse atencion a los limites de empleo de los contactos

(ver las caracteristicas en la pagina 4); aplicar un relé para los contactores de gran calibre.

(4) Insertar un transformador si la tensién de la red es diferente de la tension de alimentacién definida para el control (ver la pagina 4).

(5) Control 2y 3 hilos (ver la pagina 38).

Tipo de coordinacién
La norma define ensayos a distintos niveles de intensidad, que tienen por objeto colocar el equipo en condiciones extremas.
Segun el estado de los componentes después de un ensayo de cortocircuito, la norma define 2 tipos de coordinacién.

m Coordinacion de tipo 1: se admite el deterioro del contactor y el arrancador con 2 condiciones:
o Ningun riesgo para el operador.

O Los elementos distintos del contactor y el arrancador no deben estar danados.

El mantenimiento es obligatorio después del cortocircuito.

m Coordinacién de tipo 2: sélo se admite una ligera soldadura de los contactos del contactor, si se pueden separar facilmente, sin destruccion del arrancador.
Después de los ensayos de coordinacion de tipo 2, las funciones de los equipos de proteccién y de control estan operativos.
Tras la sustitucion de los fusibles, comprobar el contactor.

Nota: el arrancador protege el motor y los cables contra las sobrecargas. Si se elimina esta proteccién, es necesario prever una proteccién térmica externa.

Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones:
paginas 2y 3 paginas 4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30
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Esquemas (continuacion) Arrancadores progresivos
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Esquema de aplicacion recomendado para motores de pequena velocidad/gran velocidad, 1 sentido de
marcha con contactores de linea y de by-pass del arrancador
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Elegir los componentes que se van a asociar segun las referencias que se indican a continuacion, en las tablas de asociacion de las paginas 46 a 55.

(1) Para la coordinacién de tipo 2 (segun IEC 60947-4-2), afiadir fusibles ultrarrapidos para garantizar la proteccion del arrancador en caso de producirse un
cortocircuito.

(2) Insertar un transformador si la tension de la red es diferente de la tensién de alimentacién definida para el control (ver la pagina 4).

(3) Asignar la entrada légica LI3 a "activacion de las funciones de ajuste del 2° motor".

(4) Asignar el relé R1 a "relé de aislamiento". Debe prestarse atencién a los limites de empleo de los contactos (ver las caracteristicas en la pagina 4); aplicar un
relé para los contactores de gran calibre.
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Componentes que se van a asociar en funcion de los tipos de coordinacion y de las tensiones

Referencia Designacion

M1 Motor

Al Arrancador (aplicaciones estandar y aplicaciones severas)
Qi Disyuntor o interruptor / Fusibles

Q3 3 fusibles UR

KM1, KM2, KM3, KM5, KA1 Contactores y relés

S1,82,S3 Control (elementos separados XB2 o XB2 M)
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Arrancadores progresivos

Esquemas (continuacion)
Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Esquema de aplicacion recomendado para el arranque y la ralentizacion de varios motores en cascada

con un solo Altistart 48, 1 sentido de marcha y contactor de linea
Esquema proporcionado a titulo indicativo; para obtener mas detalles, consultar la guia de utilizacion del Altistart 48.
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Elegir los componentes que se van a asociar segun las referencias que se indican a continuacion, en las tablas de asociacién de las paginas 46 a 55.

(1) Para la coordinacién de tipo 2 (segun IEC 60947-4-2), afiadir fusibles ultrarrapidos para garantizar la proteccién del arrancador en caso de producirse un

cortocircuito.
(2) Insertar un transformador si la tensién de la red es diferente de la tension de alimentacién definida para el control (ver la pagina 4).

Importante:

m Es preciso configurar una entrada légica del Altistart 48 en funcién de cascada.

m En caso de producirse un fallo, no es posible decelerar ni frenar los motores que se encuentren en servicio.
m Ajustar la proteccion térmica de cada disyuntor Q,,; con la corriente nominal de motor correspondiente.

Componentes que se van a asociar en funcion de los tipos de coordinacién y de las tensiones

Referencia Designacion

M1, M2, Mi, Mn Motor

A1 Arrancador (aplicaciones estandar y aplicaciones severas)
KM1, KM2, ..., KMi, KMn Contactor

Q1 Disyuntor o interruptor / Fusibles

Q3 3 fusibles UR

Q11,Q21, ..., Qn1

Disyuntores magnetotérmicos

KA, KAT, KALI, KALIT

Control (elementos separados XB2 o XB2 M)

Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones:
paginas 2y 3 paginas 4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30
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Esquemas (continuacion) Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Esquema de aplicacion recomendado para el arranque y la ralentizacion de varios motores en cascada
con un solo Altistart 48, 1 sentido de marcha y contactor de linea (continuacion)
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(3) Asignar el relé R1 a "relé de aislamiento". Debe prestarse atencion a los limites de empleo de los contactos (ver las caracteristicas en la pagina 4); aplicar un
relé para los contactores de gran calibre.

BPMn: Botén "Marcha" Motor n.
BPAN: Botdén "Parada” Motor n.
MST: Botén "Marcha" general.
MHT: Botén "Parada" general.

Dimensiones:
paginas 26 a 30

Referencias:
paginas 14 a 21

Telemecanique

Caracteristicas:
paginas 4 a7

Presentacion:
paginas 2y 3

Schneider Electric 45



Asociaciones

Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
Alimentacion 230 V
Coordinacion de tipo 1

Componentes que se van a asociar segin normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segiin los esquemas de pags. 40 a 45)
Asociar, bien el disyuntor (columnas en azul claro), contactor, arrancador, bien los interruptores/ fusibles (columnas en azul oscuro), contactor, arrancador

Motor Arrancador (1) Tipo de disyuntor Tipo de Tipo de Fusibles Am
Clase 10 Clase 20 Telemecanique Calibre  contactor interruptor o Referencia (3) Tamafo Calibre
Aplicaciones  Aplicaciones  Merlin Gerin interr.-secc. Sin percutor  Con percutor
KW A  estandar severas A (blogue sin A
proteccion)
M1 A1 Q1 KM1, KM2, KM3
3 11,5 - ATS 48D17e GV2 L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10X 38 16
NS80H MA 12,5 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10X 38 16
4 14,5 ATS 48D17e ATS 48D22e GV2 L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10X 38 16
NS80H MA 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10X 38 16
55 20 ATS 48D22e¢ ATS 48D32e GV2 L22 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2 CA25 - 10X 38 25
NS80H MA 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2 CA25 - 10X 38 25
75 27 ATS 48D32e¢ ATS 48D38e GV2 L32 32 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3 EA32 14 X 51 32
NS80H MA 50 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3 EA32 14 X 51 32
9 32 ATS 48D38e ATS 48D47e GK3 EF40 40 LC1 D38 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14 X 51 40
NS80H MA 50 LC1 D38 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14 X 51 40
11 39 ATS 48D47e¢  ATS 48D62e GK3 EF65 65 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22 X 58 50
NS80H MA 50 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22 X 58 50
15 52 ATS 48D62e ATS 48D75e GK3 EF65 65 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22 X 58 80
NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22 X 58 80
18,56 64 ATS 48D75@ ATS 48D88e GK3 EF80 80 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22 X 58 80
NS80H MA 80 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22 X 58 80
22 75 ATS 48D88e ATS 48C11e NS1000 MA (2) 100 LC1 D115 GK1 FK DF2 FA100 DF3FA100 22X 58 100
30 103 ATS 48C11e ATS 48C14e NS160@ MA (2) 150 LC1 D115 GK1 FK DF2 FA125 DF4FA125 22X 58 125
37 126 ATS 48C14e ATS 48C17e NS160@ MA (2) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 0 160
45 150 ATS 48C17e ATS 48C21e NS2500 MA (2) 220 LC1 F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
55 182 ATS 48C21e ATS 48C25e NS25080 MA (2) 220 LC1 F225 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
75 240 ATS 48C25e ATS 48C32e NS400e0 MA (2) 320 LC1 F265 GS1QQ DF2 JA1251 DF4 JA1251 2 250
90 295 ATS 48C32e ATS 48C41e NS400e0 MA (2) 320 LC1 F330 GS1QQ DF2 JA1311 DF4 JA1311 2 315
110 356 ATS 48C41e ATS 48C48e NS63080 MA (2) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1401 DF4 KA1401 3 400
132 425 ATS48C48e  ATS 48C59%e NS630@ MA (2) 500 LC1 F500 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500
160 520 ATS48C59e  ATS 48C66e NS630be (2) 630 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
Micrologic 5.0
C801e(2) 800 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
STR35 ME
- - ATS 48C66@  ATS 48C79%e NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
Micrologic 5.0
C801e(2) 800 LC1 F800 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
STR35 ME
220 700 ATS48C79e ATS 48M10e NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4LA1801 4 800
Micrologic 5.0
C801e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4LA1801 4 800
STR35 ME
250 800 ATS 48M10e ATS 48M12e NS1000e (2) 1.000 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1101 DF4LA1101 4 1.000
Micrologic 5.0
C1001e (2) 1.000 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1101 DF4LA1101 4 1.000
STR35 ME
355 1115 ATS 48M12e - NS1250e (2) 1.250 LC1BP33 - DF2 LA1251 DF4LA1251 4 1.250
Micrologic 5.0
C12510(2) 1.250 LC1BP33 - DF2 LA1251 DF4 LA1251 4 1.250
STR35 ME

(1) Sustituir @ por Q o Y segun el rango de tensiones del arrancador.
(2) Sustituir @ por N, H o L, en funcion del poder de corte, ver la tabla siguiente.
(3) DF2 CA, DFe EA, DFe FA: venta en lotes de 20.
DFe GA, DFe KA: venta en lotes de 3.

DFe LA: venta unitaria.

Poder de corte de los disyuntores segun la norma |IEC 60947-2

230V Icu (kA)
GV2 L20, GK3 EF40, NS80 100
GV2 L22, GV2 L32, GK3 EF65, GK3 EF80 50
230V Icu (kA)
N H I8
NS100, NS160, NS250, NS400, NS630 85 100 150
NS800, NS1000 50 70 150
NS1250 50 70 -
C801, C1001 85 100 150
C1251 85 100 -
Corriente de cortocircuito presumible méxima del arrancador segun la norma IEC 60947-4-2
Arrancador Iq (kA)
ATS 48D17@ a ATS 48C32e 50
ATS 48C41e a ATS 48M12e 70
Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas2y 3 paginas 4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
46 Schneider Electric



Asociaciones (continuacion)

Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
Alimentacion 230 V
Coordinacion de tipo 2

Componentes que se van a asociar segun las normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segiin los esquemas de las
paginas 40 a 45) disyuntores, contactores, fusibles ultrarrapidos, arrancadores
Asociacion: disyuntor, contactor, arrancador

Motor Arrancador (1) Tipo de disyuntor Tipo de contactor
Clase 10 Clase 20 Telemecanique Calibre
kw A Aplicaciones estandar  Aplicaciones severas  Merlin Gerin A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
3 11,5 - ATS 48D17e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 12,5 LC1 D40
4 14,5 ATS 48D17e ATS 48D22e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
5,5 20 ATS 48-D22e ATS 48D32e GV2L22 25 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
7,5 27 ATS 48D32e ATS 48D38e GV2L32 32 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
9 32 ATS 48D38e ATS 48D47e GK3 EF40 40 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
11 39 ATS 48D47e ATS 48D62e GK3 EF65 65 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
15 52 ATS 48D62e ATS 48D75e GK3 EF65 65 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
18,5 64 ATS 48D75e ATS 48D88e GK3 EF80 80 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
22 75 ATS 48D88e ATS 48C11e NS100e MA (2) 100 LC1 D115
30 103 ATS 48C11e ATS 48C14e NS160e MA (2) 150 LC1 D115
37 126 ATS 48C14e ATS 48C17e NS160e MA (2) 150 LC1 D150
45 150 ATS 48C17e ATS 48C21e NS250e MA (2) 220 LC1 F185
55 182 ATS 48C21e ATS 48C25e NS250e MA (2) 220 LC1 F225
75 240 ATS 48C25e ATS 48C32e NS400e MA (2) 320 LC1 F265
90 295 ATS 48C32e ATS 48C41e NS400e MA (2) 320 LC1 F330
110 356 ATS 48C41e ATS 48C48e NS630e MA (2) 500 LC1 F400
132 425 ATS 48C48e ATS 48C59%e NS630e MA (2) 500 LC1 F500
160 520 ATS 48C59%e ATS 48C66e0 NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
200 626 ATS 48C66@ ATS 48C79%e NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
220 700 ATS 48C79%e ATS 48M10e NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
250 800 ATS 48M10e ATS 48M12e NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1 BM33
355 1115 ATS 48M12e - NS1250e (2) Micrologic 5.0 (3) 1250 LC1 BP33
(1) Sustituir @ por Q o Y segun el rango de tensiones del arrancador.
(2) Sustituir@ por N, Ho L, en funcién del poder de corte, ver la tabla de la pagina anterior relativa
al poder de corte.
(3) La coordinacion de tipo 2 sélo se obtiene si los fusibles ultrarrdpidos permanecen en el
circuito de alimentacién del motor y no se by-passean al final del arranque.
Asociacién de fusibles ultrarrapidos (obligatoria en coordinacién de tipo 2), arrancador
Arrancador Fusibles ultrarrapidos
Referencias Referencia (4) Tamafio Calibre 12t
A kA2.s
A1l Q3
ATS 48D17e DF3 ER50 14X 51 50 2,3
ATS 48D22e y ATS 48D32e DF3 FR80 22X 58 80 5,6
ATS 48D38e y ATS 48D47e DF3 FR100 22X 58 100 12
ATS 48D62e y ATS 48D75e@ DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88e y ATS 48C11e DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14e y ATS 48C17e DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21e a ATS 48C32e DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41e DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48e y ATS 48C59%e DF4 331000 33 1.000 900
ATS 48C66@ DF4 2331400 2 X33 1.400 1.200
ATS 48C79%e DF4 441600 44 1.600 1.600
ATS 48M10e y ATS 48M12e DF4 442200 44 2.200 4.100
Corriente de cortocircuito presumible maxima del arrancador segun la norma IEC 60947-4-2
Arrancador Iq
(kA)
ATS 48D17@ a ATS 48C7% 50
ATS 48M10e y ATS 48M12e 85
(4) DF3 ER, DF3 FR: venta en lotes de 10.
DF4: Venta unitaria.
Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas 2y 3 paginas 4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Asociaciones (continuacion)  Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
Alimentacion 380 V, 400 V, 415V
Coordinacion de tipo 1

Componentes que se van a asociar segtin normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segiin los esquemas pags. 40 a 45)
Asociar, bien el disyuntor (columnas en azul claro), contactor, arrancador, bien los interruptores/ fusibles (columnas en azul oscuro), contactor, arrancador

Motor Arrancador (1) Tipo de disyuntor Tipo de Tipo de Fusibles Am
Clase 10 Clase 20 Telemecanique Calibre  contactor interruptor o Referencia (3) Tamafo Calibre
Aplicaciones  Aplicaciones  Merlin Gerin interr.-secc. Sin percutor  Con percutor
KW A  estandar severas A (blogue sin A
proteccion)
M1 A1 Q1 KM1, KM2, KM3
55 11 - ATS 48D17e GV2 L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10X 38 16
NS80H MA 12,5 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10X 38 16
7,5 14,8 ATS 48D17e ATS 48D22e GV2 L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10X 38 16
NS80H MA 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10X 38 16
11 21 ATS 48D22e¢ ATS 48D32e GV2 L22 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2 CA25 - 10X 38 25
NS80H MA 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2 CA25 - 10X 38 25
15 28,5 ATS 48D32e ATS 48D38e GV2 L32 32 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3 EA32 14 X 51 32
NS80H MA 50 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3 EA32 14 X 51 32
18,56 35 ATS 48D38e ATS 48D47e GK3 EF40 40 LC1 D38 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14 X 51 40
NS80H MA 50 LC1 D38 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14 X 51 40
22 42 ATS 48D47e¢ ATS 48D62e GK3 EF65 65 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22 X 58 50
NS80H MA 50 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22 X 58 50
30 57 ATS 48D62e ATS 48D75e GK3 EF65 65 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22 X 58 80
NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22 X 58 80
37 69 ATS 48D75@ ATS 48D88e GK3 EF80 80 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22 X 58 80
NS80H MA 80 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22 X 58 80
45 81 ATS 48D88e ATS48C11e NS1000 MA (2) 100 LC1 D115 GK1 FK DF2 FA100 DF3FA100 22X 58 100
55 100 ATS 48C11e ATS 48C14e NS1600 MA (2) 150 LC1 D115 GK1 FK DF2FA125 DF4FA125 22X 58 125
75 131 ATS 48C14e ATS 48C17e NS160@ MA (2) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 0 160
90 162 ATS 48C17e ATS 48C21e NS25080 MA (2) 220 LC1 F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
110 195 ATS 48C21e ATS 48C25e NS2500 MA (2) 220 LC1 F225 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
132 233 ATS 48C25e ATS 48C32e NS400e MA (2) 320 LC1 F265 GS1QQ DF2 JA1251 DF4 JA1251 2 250
160 285 ATS 48C32e ATS 48C41e NS400e MA (2) 320 LC1 F330 GS1QQ DF2 JA1311 DF4 JA1311 2 315
220 388 ATS48C41e ATS 48C48e NS630e MA (2) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1401 DF4 KA1401 3 400
250 437 ATS 48C48e ATS 48C59e NS630e MA (2) 500 LC1 F500 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500
315 560 ATS 48C59e ATS 48C66e NS630be (2) 630 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
Micrologic 5.0
C801e(2) 800 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
STR35ME
355 605 ATS 48C66e ATS 48C79%e NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1631 DF4LA1631 4 630
Micrologic 5.0
C801e(2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1631 DF4LA1631 4 630
STR35ME
400 675 ATS48C79e ATS 48M10e NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4LA1801 4 800
Micrologic 5.0
C801e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4LA1801 4 800
STR35ME
500 855 ATS 48M10e ATS 48M12e NS1000e (2) 1.000 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1101 DF4LA1101 4 1.000
Micrologic 5.0
C1001e (2) 1.000 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1101 DF4LA1101 4 1.000
STR35ME
630 1.045 ATS48M12¢ — NS1250e (2) 1.250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 DF4LA1251 4 1.250
Micrologic 5.0
C12510(2) 1.250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 DF4LA1251 4 1.250
STR35ME

(1) Sustituir @ por Q o Y segun el rango de tensiones del arrancador.

(2) Sustituir @ por N, H o L, en funcion del poder de corte, ver la tabla siguiente.
(3) DF2 CA, DFe EA, DFe FA: venta en lotes de 20.

DFe GA, DFe KA: venta en lotes de 3.

DFe LA: venta unitaria.

Corriente de cortocircuito presumible méaxima del Poder de corte de los disyuntores segun la norma |IEC 60947-2
arrancador segun la norma IEC 60947-4-2 380V, 400V, 415V Icu (kA)
Arrancador Iq (kA) GV2 L20, GV2 L22, GV2 L32 50
ATS 48D17@ a ATS 48C32e 50 GK3 EF40 50
ATS 48C41e a ATS 48M12e 70 GK3 EF65, GK3 EF80 35
NS80 70
380V, 400V, 415V Icu (kA)
N H L
NS100 25 70 150
NS160, NS250 36 70 150
NS400, NS630 45 70 150
NS800, NS1000 50 70 150
NS1250 50 70 -
C801, C1001 50 70 150
C1251 50 70 -
Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas 2y 3 paginas 4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Asociaciones (continuacion)

Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
Alimentacion 380 V, 400 V, 415V

Coordinacion de tipo 2

Componentes que se van a asociar segun las normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segiin los esquemas de las
pags. 40 a 45) disyuntores, contactores, fusibles ultrarrapidos, arrancadores

Asociacion: disyuntor, contactor, arrancador

Motor Arrancador (1) Tipo de disyuntor Tipo de contactor
Clase 10 Clase 20 Telemecanique Calibre
kw A Aplicaciones estandar  Aplicaciones severas  Merlin Gerin A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
55 11 - ATS 48D17e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 12,5 LC1 D40
7.5 14,8 ATS 48D17e ATS 48D22e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
11 21 ATS 48D22e ATS 48D32e GV2L22 25 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
15 28,5 ATS 48D32e ATS 48D38e GV2L32 32 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
18,5 35 ATS 48D38e ATS 48D47e NS80H MA 50 LC1 D80
22 42 ATS 48D47e ATS 48D62e NS80H MA 50 LC1 D80
30 57 ATS 48D62e ATS 48D75e NS80H MA 80 LC1 D80
37 69 ATS 48D75e ATS 48D88e NS80H MA 80 LC1 D80
45 81 ATS 48D88e ATS 48C11e NS100e MA (2) 100 LC1 D115
55 100 ATS 48C11e ATS 48C14e NS160e MA (2) 150 LC1 D115
75 131 ATS 48C14e ATS 48C17e NS160e MA (2) 150 LC1 D150
90 162 ATS 48C17e ATS 48C21e NS 2500 MA (2) 220 LC1 F185
110 195 ATS 48C21e ATS 48C25e NS 2500 MA (2) 220 LC1 F225
132 233 ATS 48C25e ATS 48C32e NS400e MA (2) 320 LC1 F265
160 285 ATS 48C32e ATS 48C41e NS400e MA (2) 320 LC1 F330
220 388 ATS 48C41e ATS 48C48e NS630e MA (2) 500 LC1 F500
250 437 ATS 48C48e ATS 48C59%e NS630e MA (2) 500 LC1 F500
315 560 ATS 48C59%e ATS 48C66@ NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
355 605 ATS48C660 ATS48C79%e NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
400 675 ATS48C79%e ATS48M10e NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
500 855 ATS48M10e ATS48M12e NS1000L Micrologic 5.0 1.000 LC1 BM33
630 1.045 ATS48M12e - NS1250e (2) Micrologic 5.0 (3) 1.250 LC1 BP33
(1) Sustituir @ por Q oY segun el rango de tensiones del arrancador.
(2) Sustituir @ por N, H o L, en funcién del poder de corte, ver la tabla de la pagina anterior
relativa al poder de corte.
(3) La coordinacion de tipo 2 sélo se obtiene si los fusibles ultrarrapidos permanecen en el
circuito de alimentacién del motor y no se by-passean al final del arranque.
Asociacion de fusibles ultrarrapidos (obligatoria en coordinacién de tipo 2), arrancador
Arrancador Fusibles ultrarrapidos
Referencia Referencia (4) Tamafio Calibre  [%t
A kA2.s
Al Q3
ATS 48D17e DF3 ER50 14X 51 50 2,3
ATS 48D22e y ATS 48D32e DF3 FR80 22X 58 80 5,6
ATS 48D38e y ATS 48D47e DF3 FR100 22X58 100 12
ATS 48D62e y ATS 48D75e DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88e y ATS 48C11e DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14e y ATS 48C17e DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21e a ATS 48C32e DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41e DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48e y ATS 48C59%e DF4 331000 33 1.000 900
ATS 48C66@ DF4 2331400 2 X33 1.400 1.200
ATS 48C79%e DF4 441600 44 1.600 1.600
ATS 48M10e y ATS 48M12e DF4 442200 44 2.200 4.100
Corriente de cortocircuito presumible max. del arrancador segun la norma IEC 60947-4-2
Arrancador Iq
(kA)
ATS 48D17e 50
ATS 48D22e a ATS 48D47e 40
ATS 48D62e a ATS 48C79%e 50
ATS 48M10e y ATS 48M12e 85
(4) DF3 ER, DF3 FR: venta en lotes de 10.
DF4: Venta unitaria.
Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas 2y 3 paginas 4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Asociaciones (continuacion)

Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
Alimentacion 440 V
Coordinacion de tipo 1

Componentes que se van a asociar segun las normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segtn los esquemas de las

paginas 40 a 45)
Asociar, bien el disyuntor (columnas en azul claro), contactor, arrancador, bien los interruptores/ fusibles (columnas en azul oscuro), contactor, arrancador

Motor Arrancador Tipo de disyuntor Tipo de Tipo de Fusibles Am
Clase 10 Clase 20 Telemecanique  Calibre ~ contactor interruptor o Referencia (2) Tamafio Calibre
Aplicaciones  Aplicaciones  Merlin Gerin I(?Jtligu:es?r? Sin percutor  Con percutor
KW A estandar severas A o Lo A

M1 A1 Q1 KM1, KM2, KM3

55 104 - ATS 48D17Y NS1000 MA (1) 12,5 LC1 D12 LS1 D32 DF2 CA16 - 10X 38 16
NS80H MA

7.5 13.7 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS1000 MA (1) 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10X 38 16
NS80H MA

11 20.1 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS1000 MA (1) 25 LC1 D25 GK1 EK DF2 EA25 DF3 EA25 14X 51 25
NS80H MA

15 26.5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3 EA32 14X 51 32
NS80H MA

185 32.8 ATS 48D38Y ATS48D47Y NS1008 MA (1) 50 LC1 D40 GK1 EK DF2 EA40 DF3EA40 14X51 40
NS80H MA

22 39 ATS48D47Y ATS48D62Y NS7100e MA (1) 50 LC1 D40 GK1 FK DF2FA50 DF3FA50 22X58 50
NS80H MA

30 52 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22 X 58 80

37 64 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22X 58 80

45 76  ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS1000 MA (1) 100 LC1 D115 GK1 FK DF2 FA100 DF3 FA100 22X 58 100

55 90 ATS48C11Y ATS 48C14Y NS1000 MA (1) 100 LC1 D115 GS1L DF2 GA1121 DF4 GA1121 0 125

75 125 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160@ MA (1) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 1 160

90 150 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS2500 MA (1) 220 LC1 F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200

110 178 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS2500 MA (1) 220 LC1 F225 GS1N DF2 HA1251 DF4 HA1251 1 250

132 215 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS250@0 MA (1) 220 LC1 F265 GS1QQ DF2 JA1311 DF4 JA1311 2 315

160 256 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265 GS1QQ DF2 JA1401 DF4 JA1401 2 315

220 353 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS630@ MA (1) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500

250 401 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630@ MA (1) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500

355 549 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630be (1) 630 LC1 F630 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0

400 611 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NS630be (1) 630 LC1 F630 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0

500 780 ATS48C79Y ATS48M10Y NS800e (1) 800 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0
C801e (1) 800 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
STR35ME

630 965 ATS 48M10Y ATS 48M12Y NS7000e (1) 1.000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1.000
Micrologic 5.0
C1001L 1.000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1.000
STR35ME

710 1.075 ATS 48M12Y - NS1250e (1) 1.250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 - 4 1.250
Micrologic 5.0
C1251e (1) 1.250 LC1 BP33 — DF2 LA1251 — 4 1.250
STR35ME

(1) Sustituir @ por N, H o L, en funcién del poder de corte, ver la tabla siguiente.
(2) DF2 CA, DFe EA, DFe FA: venta en lotes de 20.
DFe GA, DFe KA: venta en lotes de 3.

DFe LA: venta unitaria.

Poder de corte de los disyuntores segtin la norma IEC 60947-2

440V Icu (kA)
GV2 L20, GV2 L22, GV2 L32 20
GK3 EF40 30
GK3 EF65, GK3 EF80 25
NS80 65
440V Icu (kA)
N H L
NS100 25 65 130
NS160, NS250 35 65 130
NS400, NS630 42 65 130
NS800, NS1000 50 65 130
NS1250 50 65 -
C801, C1001 42 65 150
C1251 42 65 -
Corriente de cortocircuito presumible maxima del arrancador segun la norma IEC 60947-4-2
Arrancador Ig (kA)
ATS 48D17Yy ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y a ATS 48M12Y 70
Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas 2y 3 paginas 4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Asociaciones (continuacion)

Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
Alimentacion 440 V
Coordinacion de tipo 2

Componentes que se van a asociar segun las normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segiin los esquemas de las
paginas 40 a 45) disyuntores, contactores, fusibles ultrarrapidos, arrancadores

Asociacion: disyuntor, contactor, arrancador

Motor Arrancador Tipo de disyuntor Tipo de contactor
Clase 10 Clase 20 Telemecanique Calibre
kw A Aplicaciones estandar  Aplicaciones severas  Merlin Gerin A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
55 10,4 - ATS 48D17Y NS80H-MA 12,5 LC1 D40
NS1000 MA (1) 12,5 LC1 D80
75 13,7 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS80H-MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
11 20,1 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS80H-MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
15 26,5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS100e MA (1) NS80H-MA 50 LC1 D80
18,5 32,8 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
22 39 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
30 52 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
37 64 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
45 76 ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
55 90 ATS 48C11Y ATS 48C14Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
75 125 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160e MA (1) 150 LC1 D150
90 150 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS160e MA (1) 150 LC1 D150
110 178 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS250e MA (1) 220 LC1 F185
132 215 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
160 256 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
220 353 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS630e MA (1) 500 LC1 F400
250 401 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630e MA (1) 500 LC1 F500
355 549 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
400 611 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
500 780 ATS 48C79Y ATS 48M10Y NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
630 965 ATS 48M10Y ATS 48M12Y NS1000L Micrologic 5.0 1.000 LC1 BP33
710 1.075 ATS 48M12Y - NS1250e (1) Micrologic 5.0 (2) 1.250 LC1 BP33
(1) Sustituir @ por N, H o L, en funcién del poder de corte, ver la tabla de la pagina anterior
relativa al poder de corte.
(2) La coordinacion de tipo 2 sélo se obtiene si los fusibles ultrarrapidos permanecen en el
circuito de alimentacion del motor y no se by-passean al final del arranque.
Asociacion de fusibles ultrarrapidos (obligatoria en coordinacion de tipo 2), arrancador
Arrancador Fusibles ultrarrapidos
Referencia Referencia (3) Tamafio Calibre It
A kA2.s
Al Q3
ATS 48D17Y DF3 ER50 14X 51 50 2,3
ATS 48D22Y y ATS 48D32Y DF3 FR80 22X 58 80 5,6
ATS 48D38Y y ATS 48D47Y DF3 FR100 22X 58 100 12
ATS 48D62Y y ATS 48D75Y DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88Y y ATS 48C11Y DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14Y y ATS 48C17Y DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21Y a ATS 48C32Y DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41Y DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48Y y ATS 48C59Y DF4 331000 33 1.000 900
ATS 48C66Y DF4 2331400 2 X33 1.400 1.200
ATS 48C79Y DF4 441600 44 1.600 1.600
ATS 48M10Y y ATS 48M12Y DF4 442200 44 2.200 4.100
Corriente de cortocircuito presumible maxima del arrancador segun la norma IEC 60947-4-2
Arrancador Iq (kA)
ATS 48D17Y 50
ATS 48D22Y a ATS 48D47Y 20
ATS 48D62Y y ATS 48D75Y 50
ATS 48D88Y 40
ATS 48C11Y a ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y 40
ATS 48C48Y a ATS 48C79Y 50
ATS 48M10Y y ATS 48M12Y 85
(3) DF3 ER, DF3 FR: venta en lotes de 10.
DF4: Venta unitaria.
Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas 2y 3 paginas 4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Asociaciones (continuacion)

Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
Alimentacion 500 V
Coordinacion de tipo 1

Componentes que se van a asociar segtin normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segun esquemas pégs. 40 a 45)
Asociar, bien el disyuntor (columnas en azul claro), contactor, arrancador, bien los interruptores/ fusibles (columnas en azul oscuro), contactor, arrancador

Motor Arrancador Tipo de disyuntor Tipo de Tipo de Fusibles Am
Clase 10 Clase 20 Telemecanique Calibre ~ contactor interruptor o Referencia (2) Tamafo Calibre
Aplicaciones  Aplicaciones ~ Merlin Gerin '(gtl‘;:u:i?ﬁ Sin percutor  Con percutor
KW A estandar severas A proteccion) A

M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3

75 12 - ATS 48D17Y NS1000 MA (1) 12,5 LC1 D12 LS1 D32 DF2 CA16 - 10X 38 16
NS80H MA

9 14  ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS1000 MA (1) 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10X 38 16
NS80H MA

11 18.4 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS1000 MA (1) 25 LC1 D25 GK1 EK DF2 EA25 DF3 EA25 14X 51 25
NS80H MA

18,5 28,5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D32 GK1 EK DF2EA32 DF3 EA32 14X 51 32
NS80H MA

22 33 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D40 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14X 51 40
NS80H MA

30 45 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22 X 58 50
NS80H MA

37 55 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS1000 MA (1) 100 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22 X 58 80

45 65 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS1000 MA (1) 100 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22X 58 80

55 80 ATS48D88Y ATS48C11Y NS1000 MA (1) 100 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA100 DF3 FA100 22X 58 100

75 105 ATS48C11Y ATS 48C14Y NS160@ MA (1) 150 LC1 D115 GS1L DF2 GA1121 DF4 GA1121 0 125

90 130 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160@ MA (1) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 0 160

110 156 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS2500 MA (1) 220 LC1 F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200

132 207 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS250@ MA (1) 220 LC1 F265 GS1N DF2 HA1251 DF4HA1251 1 250

160 257 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e0 MA (1) 320 LC1 F265 GS1QQ DF2 JA1311 DF4 JA1311 2 3il5

220 310 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS630@ MA (1) 500 LC1 F400 GS1QQ DF2 JA1401 DF4 JA1401 2 400

250 360 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS630@ MA (1) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500

315 460 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630@0 MA (1) 500 LC1 F500 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630

400 540 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630be (1) 630 LC1 F630 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0

450 630 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NS630be (1) 630 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0

500 680 ATS48C79Y ATS48M10Y NS800e MA (1) 800 LC1 BL33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0
C1001e (1) 1.000 LC1 BL33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
STR35 ME

630 850 ATS48M10Y ATS 48M12Y NS71000e (1) 1.000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1.000
Micrologic 5.0
C1001e (1) 1.000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1.000
STR35 ME

800 1.100 ATS 48M12Y - NS1250e (1) 1.250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 — 4 1.250
Micrologic 5.0
C1251e (1) 1.250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 — 4 1.250
STR35 ME

(1) Sustituir @ por N, H o L, en funcién del poder de corte, ver la tabla siguiente.
(2) DF2 CA, DFe EA, DFe FA: venta en lotes de 20.
DFe GA, DFe KA: venta en lotes de 3.

DFe LA: venta unitaria.

Poder de corte de los disyuntores segun la norma IEC 60947-2

500 V Icu (kA)
GV2 L20, GV2 L22, GV2 L32 10
GK3 EF40 20
GK3 EF65, GK3 EF80 15
NS80 25
500 V Icu (kA)
N H L
NS100 18 50 100
NS160, NS250, NS630 30 50 70
NS400 30 50 100
NS800, NS1000 40 50 100
NS1250 40 50 -
C801, C1001 40 50 100
C1251 40 50 -
Corriente de cortocircuito presumible maxima del arrancador segun la norma IEC 60947-4-2
Arrancador Iq (kA)
ATS 48D17Y a ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y a ATS 48M12Y 70
Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas 2y 3 paginas 4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Asociaciones (continuacion)

Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
Alimentacion 500 V
Coordinacion de tipo 2

Componentes que se van a asociar segun las normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segiin los esquemas de las
paginas 40 a 45) disyuntores, contactores, fusibles ultrarrapidos, arrancadores

Asociacion: disyuntor, contactor, arrancador

Motor Arrancador Tipo de disyuntor Tipo de contactor
Clase 10 Clase 20 Telemecanique Calibre
kw A Aplicaciones estandar  Aplicaciones severas  Merlin Gerin A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
7,5 12 - ATS 48D17Y NS80H MA 12,5 LC1 D40
NS100e MA (1) 12,5 LC1 D80
9 14 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS80H MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
11 18,4 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS80H MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
18,5 28,5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
22 33 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
30 45 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS100e MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
37 55 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
45 65 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
55 80 ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
75 105 ATS 48C11Y ATS 48C14Y NS160e MA (1) 150 LC1 D115
90 130 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160e MA (1) 150 LC1 D150
110 156 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS250e MA (1) 220 LC1 F185
132 207 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS250e MA (1) 220 LC1 F265
160 257 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1 F400
220 310 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS400e MA (1) 320 LC1 F400
250 360 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS630e MA (1) 500 LC1 F500
315 460 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630e MA (1) 500 LC1 F500
400 540 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
450 630 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F800
500 680 ATS 48C79Y ATS 48M10Y NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 BL33
630 850 ATS 48M10Y ATS 48M12Y NS1000L Micrologic 5.0 1.000 LC1 BP33
800 1100 ATS 48M12Y - NS1250e (1) Micrologic 5.0 (2) 1.250 LC1 BP33
(1) Sustituir @ por N, H o L, en funcién del poder de corte, ver la tabla de la pagina anterior relativa
al poder de corte.
(2) La coordinacion de tipo 2 sélo se obtiene si los fusibles ultrarrapidos permanecen en el
circuito de alimentacién del motor y no se by-passean al final del arranque.
Asociacion de fusibles ultrarrapidos (obligatoria en coordinacién de tipo 2), arrancador
Arrancador Fusibles ultrarrapidos
Referencia Referencia (3) Tamafio Calibre  [?t
A kA2.s
Al Q3
ATS 48D17Y DF3 ER50 14X 51 50 2,3
ATS 48D22Y y ATS 48D32Y DF3 FR80 22X 58 80 5,6
ATS 48D38Y y ATS 48D47Y DF3 FR100 22X 58 100 12
ATS 48D62Y y ATS 48D75Y DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88Y y ATS 48C11Y DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14Y y ATS 48C17Y DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21Y a ATS 48C32Y DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41Y DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48Y y ATS 48C59Y DF4 331000 33 1000 900
ATS 48C66Y DF4 2331400 2 X33 1400 1200
ATS 48C79Y DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10Y y ATS 48M12Y DF4 442200 44 2200 4100
Corriente de cortocircuito presumible maxima del arrancador segun la norma IEC 60947-4-2
Arrancador Iq (kA)
ATS 48D17Y 50
ATS 48D22Y a ATS 48D47Y 20
ATS 48D62Y y ATS 48D75Y 50
ATS 48D88Y 40
ATS 48C11Y a ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y 40
ATS 48C48Y a ATS 48C79Y 50
ATS 48M10Y y ATS 48M12Y 85
(3) DF3 ER, DF3 FR: venta en lotes de 10.
DF4: Venta unitaria.
Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas 2y 3 paginas 4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Asociaciones (continuacion)

Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48

Alimentacion 690 V
Coordinacion de tipo 1

Componentes que se van a asociar segtin normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segun esquemas pégs. 40 a 45)
Asociar, bien el disyuntor (columnas en azul claro), contactor, arrancador, bien los interruptores/ fusibles (columnas en azul oscuro), contactor, arrancador

Motor Arrancador Tipo de disyuntor Tipo de Tipo de Fusibles Am
Clase 10 Clase 20 Telemecanique  Calibre ~ contactor interruptor o Referencia (2) Tamafo Calibre
Aplicaciones  Aplicaciones ~ Merlin Gerin '(T)tlzgu:z(:ﬁ Sin percutor  Con percutor
KW A  estandar severas A proteccion) A

M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3

121 - ATS48D17Y  NS100eMA(1) 125  LC1D18 GK1 FK DF2FA16 DF3FA16 22X58 16
NS80H MA 12,5

15 16.5 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS1000 MA (1) 25 LC1 D25 GK1 FK DF2 FA20 DF3 FA20 22 X 58 20
NS80H MA 25

18,5 20,2 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D32 GK1 FK DF2 FA25 DF3 FA25 22X 58 25
NS80H MA 50

22 24,2 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D40 GK1 FK DF2 FA32 DF3 FA32 22 X 58 32
NS80H MA 50

30 33 ATS 48D38Y  ATS 48D47Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D40 GK1 FK DF2 FA40 DF3 FA40 22 X 58 40
NS80H MA 50

37 40 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22 X 58 50
NS80H MA 50

45 49 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS1000 MA (1) 100 LC1 D80 - - - - -

55 58 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS1000 MA (1) 100 LC1D-115 - - - - -

75 75,5 ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS1000 MA (1) 100 LC1D-115 - - — - -

90 94 ATS 48C11Y ATS 48C14Y NS160e MA (1) 150 LC1D-150 - - - = =

110 113 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160@ MA (1) 150 LC1D-150 = = = = =

160 165 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS2500 MA (1) 220 LC1F-265 - - — - -

200 203 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS400e0 MA (1) 320 LC1F-330 - - - - =

250 253 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e0 MA (1) 320 LC1F-400 = = = = =

315 321 ATS48C32Y ATS 48C41Y NS630@ MA (1) 500 LC1F-500 - - — - -

400 390 ATS48C41Y ATS 48C48Y NS630e MA (1) 500 LC1 F630 - - - - -

500 490 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630be (1) 630 LC1 BL33 - - - - -
Micrologic 5.0
C801e (1) 800 LC1 BL33 - = = = =
STR35 ME

560 549 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630be (1) 630 LC1 BL33 - - - - -
Micrologic 5.0
C801e (1) 800 LC1 BL33 - = = = =
STR35 ME

630 605 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NS800e (1) 800 LC1 BP33 - - - - -
Micrologic 5.0
C801e (1) 800 LC1 BP33 - - - - -
STR35 ME

710 694 ATS 48C79Y ATS 48M10Y NS800e (1) 800 LC1 BP33 = = = = =
Micrologic 5.0
C801e(1) 800 LC1 BP33 - - - - -
STR35 ME

900 880 ATS48M10Y ATS 48M12Y NS1000e (1) 1.000 LC1 BR33 = = = = =
Micrologic 5.0
C1001L 1.000 LC1 BR33 = = = = =
STR35 ME

950 1000 ATS 48M12Y - NS1250e (1) 1.250 LC1 BR33 = = = = =
Micrologic 5.0
Ci251e(1) 1250 LC1BR33  — - - - -
STR35 ME

Corriente de cortocircuito presumible méxima del arrancador
segun la norma |IEC 60947-4-2

(1) Sustituir @ por N, H o L, en funcién del poder de corte, ver la tabla siguiente.

(2) DF FA: venta en lotes de 10.

Poder de corte de los disyuntores segun la norma IEC 60947-2

Arrancador Iq (kA) 690 V Icu (kA)
ATS 48D17Y y ATS 48C32Y 50 GV2 L20, GV2 L22, GV2 L32 4
ATS 48C41Y a ATS 48M12Y 70 GK3 EF40, GK3 EF65, GK3 EF80, NS80 6
690 V Icu (kA)
N H L
NS100 8 10 75
NS160, NS250 8 10 20
NS400 10 20 75
NS630 10 20 35
NS800, NS1000 30 42 25
NS1250 30 42 -
C801, C1001 25 40 60
C1251 25 40 -
Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas 2y 3 paginas 4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Asociaciones (continuacion)

Arrancadores progresivos

Arrancadores ralentizadores progresivos Altistart 48
Alimentacion 690 V
Coordinacion de tipo 2

Componentes que se van a asociar segun las normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segin esquemas de las
paginas 40 a 45) disyuntores, contactores, fusibles ultrarrapidos, arrancadores

Asociacion: disyuntor, contactor, arrancador

Motor Arrancador Tipo de disyuntor Tipo de contactor
Clase 10 Clase 20 Telemecanique Calibre
kw A Aplicaciones estandar  Aplicaciones severas  Merlin Gerin A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
11 12.1 - ATS 48D17Y NS100e MA (1) 12,5 LC1 D80
15 16.5 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS100e MA (1) 25 LC1 D80
18.5 20.2 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
22 24.2 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
30 33 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
37 40 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
45 49 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
55 58 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
75 75.5 ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
90 94 ATS 48C11Y ATS 48C14Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
110 113 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
160 165 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS 4000 MA (1) 320 LC1 F265
200 203 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS400e MA (1) 320 LC1 F400
250 253 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1 F500
315 321 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS630e MA (1) 500 LC1 F500
400 390 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS630e MA (1) 500 LC1 F630
500 490 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 BL33
560 549 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 BL33
630 605 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 BP33
710 694 ATS 48C79Y ATS 48M10Y NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 BP33
900 880 ATS 48M10Y ATS 48M12Y NS1000L Micrologic 5.0 1.000 LC1 BR33
950 1000 ATS 48M12Y - NS1250e (1) Micrologic 5.0 (2) 1.250 LC1 BR33
(1) Sustituir @ por N, H o L, en funcién del poder de corte, ver la tabla de la pagina anterior relativa
al poder de corte.
(2) La coordinacion de tipo 2 sélo se obtiene si los fusibles ultrarrapidos permanecen en el
circuito de alimentacién del motor y no se by-passean al final del arranque.
Asociacion de fusibles ultrarrapidos (obligatoria en coordinacién de tipo 2), arrancador
Arrancador Fusibles ultrarrapidos
Referencia Referencia (3) Tamafio Calibre  [?t
A kA2.s
Al Q3
ATS 48D17Y DF3 ER50 14X 51 50 2,3
ATS 48D22Yy ATS 48D32Y DF3 FR80 22X 58 80 5,6
ATS 48D38Y y ATS 48D47Y DF3 FR100 22X 58 100 12
ATS 48D62Y y ATS 48D75Y DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88Y y ATS 48C11Y DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14Y y ATS 48C17Y DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21Y a ATS 48C32Y DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41Y DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48Y y ATS 48C59Y DF4 331000 33 1.000 900
ATS 48C66Y DF4 2331400 2 X33 1.400 1.200
ATS 48C79Y DF4 441600 44 1.600 1.600
ATS 48M10Y y ATS 48M12Y DF4 442200 44 2.200 4.100
Corriente de cortocircuito presumible maxima del arrancador segun la norma IEC 60947-4-2
Arrancador lq(kA)
ATS 48D17Y 50
ATS 48D22Y y ATS 48D32Y 15
ATS 48D38Y y ATS 48D47Y 20
ATS 48D62Y y ATS 48D75Y 50
ATS 48D88Y 20
ATS 48C11Y a ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y 25
ATS 48C48Y a ATS 48C79Y 50
ATS 48M10Y y ATS 48M12Y 85
(3) DF3 ER, DF3 FR: venta en lotes de 10.
DF4: Venta unitaria.
Presentacion: Caracteristicas: Referencias: Dimensiones: Esquemas:
paginas 2y 3 paginas 4 a7 paginas 14 a 21 paginas 26 a 30 paginas 40 a 45
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Telemecanique, la marca de
Schneider Electric para la
Automatizacion

y el Control Industrial

Asociados o por separado, los productos Telemecanique aportan respuestas
completas a todas las aplicaciones de automatismos y control industrial en
la industria, los edificios, las infraestructuras y la energia.

Herramientas de software
Didlogo del operador
Redes y comunicaciones (et et
i:,'. E : = b
Jt! = t .
Ritaeaty - -

F Ty
LA o
Interfaces y E/S - . Automatizacion /

Deteccion Alimentacion

Control de motores

Sistemas de montaje

Presencia internacional

Disponibilidad permanente:

m Mas de 5.000 puntos de venta en 130 paises.

m La seguridad de que encontrara en cualquier lugar del mundo la gama
de productos que se adapte a sus necesidades y cumpla perfectamente
las normas del pais de utilizacién.

Asistencia técnica en todo el mundo:

m Nuestros técnicos se encuentran a su disposicion para estudiar con usted
soluciones personalizadas.

m Schneider Electric le garantiza la asistencia técnica necesaria en todo

el mundo.

S ° Z S / En razon de la evolucion de las normativas y del material,

Zmp y m arl-. las caracteristicas indicadas por el texto y las imdgenes
de este documento no nos comprometen hasta después
de una confirmacion por parte de nuestros servicios.

Los precios de las tarifas pueden sufrir variacion y, por
tanto, el material sera siempre facturado a los precios
y condiciones vigentes en el momento del suministro.
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