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La informacién que se ofrece en esta documentacion contiene descripciones de caracter general y/o
caracteristicas técnicas sobre el rendimiento de los productos incluidos en ella. La presente
documentacion no tiene como objetivo sustituir ni debe emplearse para determinar la idoneidad o
fiabilidad de dichos productos para aplicaciones de usuario especificas. Los usuarios o integradores
tienen la responsabilidad de llevar a cabo un analisis de riesgos adecuado y exhaustivo, asi como la
evaluacioén y pruebas de los productos en relacion con la aplicacion o uso en cuestion de dichos productos.
Ni Schneider Electric ni ninguna de sus filiales o asociados asumiran responsabilidad alguna por el uso
inapropiado de la informacién contenida en este documento. Si tiene sugerencias para mejoras o
modificaciones o ha hallado errores en esta publicacion, le rogamos que nos lo notifique.

No se podra reproducir este documento de ninguna forma, ni en su totalidad ni en parte, ya sea por medios
electrénicos o0 mecanicos, incluida la fotocopia, sin el permiso expreso y por escrito de Schneider Electric.

Al instalar y utilizar este producto es necesario tener en cuenta todas las regulaciones sobre seguridad
correspondientes, ya sean regionales, locales o estatales. Por razones de seguridad y para garantizar que
se siguen los consejos de la documentacion del sistema, las reparaciones sélo podra realizarlas el
fabricante.

Cuando se utilicen dispositivos para aplicaciones con requisitos técnicos de seguridad, siga las
instrucciones pertinentes.

Si con nuestros productos de hardware no se utiliza el software de Schneider Electric u otro software
aprobado, pueden producirse lesiones, dafos o un funcionamiento incorrecto del equipo.

Si no se tiene en cuenta esta informacion se pueden causar dafios personales o en el equipo.

© 2013 Schneider Electric. Reservados todos los derechos.
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Informacién importante

AVISO

Lea con detenimiento estas indicaciones y examine el equipo a fin de familiarizarse con él antes de instalarlo, utilizarlo o realizar
operaciones de mantenimiento. Los mensajes siguientes pueden aparecer en la documentacion o en el equipo. Advierten de posibles
peligros o proporcionan informaciéon que puede ayudarle a aclarar o simplificar un procedimiento.

Si aparece este simbolo ante un panel de seguridad de peligro o advertencia, indica un riesgo eléctrico que puede provocar
lesiones personales si no se respeta esta informacion.

Este es el simbolo de una alerta de seguridad. Advierte de un riesgo de dafios corporales. Siga escrupulosamente las
advertencias de seguridad asociadas a este simbolo para evitar heridas o poner su vida en peligro.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacion peligrosa inminente que, si no se evita, puede provocar la muerte, lesiones graves o
dafios materiales.

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una posible situaciéon peligrosa inminente que, si no se evita, puede provocar la muerte,
lesiones graves o dafios materiales.

A ATENCION

ATENCION indica una posible situacion peligrosa que, si no se evita, puede provocar lesiones o dafios materiales.

ATENCION

La indicacién ATENCION utilizada sin el simbolo de alerta, sefiala una posible situacion peligrosa que, si no se evita,
puede provocar dafios materiales.

OBSERVACION IMPORTANTE

El término "variador" como se utiliza en esta guia se refiere a la parte del "controlador" del variador de velocidad segun la definicion que
dala NEC.

Solo personal cualificado debe llevar a cabo la instalacién, la configuracion y uso de los equipos eléctricos. Schneider Electric declina toda
responsabilidad en cuanto a las consecuencias que se puedan derivar de la utilizacion de esta documentacion.

© 2013 Schneider Electric. Reservados todos los derechos.
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Antes de empezar

Tiene que leer y entender estas instrucciones antes de seguir cualquier procedimiento relacionado con este variador.

A A PELIGRO
PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

» Solo estara autorizado a trabajar con este sistema de variador el personal debidamente formado que esté familiarizado con el
contenido de este manual y el resto de documentacion pertinente de este producto, lo entienda y haya recibido formacién en
seguridad para reconocer y evitar los riesgos que implica. La instalacion, el ajuste, la reparacién y el mantenimiento deben ser
realizados por personal cualificado

« Elintegrador del sistema es responsable del cumplimiento de todos los requisitos de los codigos eléctricos locales y nacionales,
asi como del resto de reglamentos aplicables relacionados con la correcta conexién a masa de todo el equipo.

* Muchos componentes del producto, incluidas las placas de circuito impreso, funcionan con tensién de red. No los toque. Utilice
solo herramientas con aislante eléctrico

* No toque los componentes no apantallados ni las bornas cuando haya tensién

» Los motores pueden generar tension cuando se gira el eje. Antes de realizar cualquier tipo de trabajo en el sistema de variador,
bloquee el eje del motor para impedir que gire

» Latension CA puede asociar la tensién a los conductores no utilizados en el cable del motor. Aisle los dos extremos de los
conductores no utilizados del cable del motor.

» No cortocircuite entre las bornas de bus CC, los condensadores de bus CC o las bornas de resistencia de frenado

» Antes de trabajar en el sistema de variador:

- Desconecte toda la potencia, incluida la alimentacion de control externa que pueda haber.

- Coloque la etiqueta de "No conectar" en todos los interruptores de alimentacion

- Bloquee todos los interruptores de alimentacion en la posicién abierta

- Espere 15 minutos para que los condensadores de bus CC se descarguen. EI LED de bus CC no es un indicador de la
ausencia de tension de bus CC que puede exceder 800 V CC.

- Mida la tension de bus CC entre las bornas de bus CC usando un voltimetro con la capacidad adecuada para comprobar
que la tensién es <42 V CC.

- Silos condensadores de bus CC no se descargan correctamente, pdngase en contacto con su representante local de
Schneider Electric. No repare ni haga funcionar el producto

« Instale y cierre todas las cubiertas antes de aplicar tension.

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

» Tiene que leer y entender esta guia antes de instalar o de poner en funcionamiento el variador Altivar 312.
» Cualquier modificacion que se aporte a la configuracion de los parametros la tiene que realizar personal cualificado.

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.

A ADVERTENCIA

EQUIPO DANADO

No instale el variador ni lo ponga en funcionamiento si parece que esta dafiado.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones graves o daiios materiales.
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Antes de empezar

A ADVERTENCIA

PERDIDA DE CONTROL

» Eldisefiador del esquema de control debe tener en cuenta los potenciales modos de fallo de rutas de control y, para funciones criticas,
proporcionar los medios para lograr un estado seguro durante y después de un fallo de ruta. Ejemplos de funciones criticas de control
son la parada de emergencia, la parada de sobrerrecorrido, el corte de suministro eléctrico y el reinicio.

» Para las funciones criticas de control deben proporcionarse rutas de control separadas o redundantes.

 Las rutas de control del sistema pueden incluir enlaces de comunicacion. Deben tenerse en cuenta las implicaciones de retardos o
fallos de transmisién no anticipados del enlace.

» Tenga en cuenta todas las normativas de prevencion de accidentes y las normas locales de seguridad.

» Cada impler1nentacic')n del producto se debe probar de forma individual y exhaustiva para su correcto funcionamiento antes de ponerse
en servicio.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse daios en el equipo, lesiones graves o incuso la muerte.

1. Para EE. UU.: Para obtener mas informacion, consulte NEMA ICS 1.1 (edicién mas reciente), "Normas de seguridad para la aplicacion, instalacién y mantenimiento
del control del estado sélido" y NEMA ICS 7.1 (edicién mas reciente), "Normas de seguridad para la construccién y guia para la seleccion, instalacion y funcionamiento
de sistemas de variadores de velocidad.".
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Biblioteca

Los documentos técnicos que se muestran a continuacion relativos al Altivar 312 estan disponibles en el sitio Web
www.schneider-electric.com.

Guia de instalacion

En esta guia se describen el montaje y la conexion del variador.

Guia de programacién

En esta guia se describen las funciones, los parametros y el uso de los terminales del variador.

Quick Start

Este documento describe como conectar y configurar el variador para arrancar el motor de manera sencilla y rapida para un uso basico.
Este documento se suministra con el variador.

Guias Modbus®, CANopen®,

Estas guias describen el montaje, las conexiones al bus o a la red, la sefializacion, el diagndstico, la configuracion de los parametros
especificos a la comunicacion.
Ademas se indican los servicios de comunicacion de los protocolos.
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Evolucion del software

Desde su lanzamiento, el Altivar ATV312 se ha equipado con funciones adicionales. La version de software V5.1 |IE 50 se ha actualizado
a V5.1 |E 54. Esta documentacion se refiere a la version V5.1 |IE 54.
La version de software aparece en la placa de caracteristicas que esta fijada al lateral del variador.

Evolucion de la version V5.11E54 en relacion con la V5.11E50

Nueva configuracion posible

- Configuracién local: Al pulsar el boton MODE durante 3 segundos, el variador cambia automaticamente a la configuracion local.
El selector giratorio integrado actia como un potenciometro (Fr1 = AlV1) y el boton RUN integrado se activa.

- Configuraciéon remoto: Esta es la configuracion de fabrica. (consulte la pagina 28)

8 BBV46387 07/2014



Fases de la puesta en servicio

INSTALACION

1. Consulte la guia de instalacion.

PROGRAMACION

2. Encendido del variador sin puesta en
funcionamiento

3. Configurar:
O la frecuencia del motor [Estandar frec. mot]

(bFr) pagina 41 si es distinta a 50 Hz,

O los parametros de motor en el menu
[CONTROL MOTOR] (drC-) pagina 41 sélo
si la configuracion de fabrica del variador

no conviene,

O las funciones de aplicaciones en los
menis [ENTRADAS/SALIDAS] (I-O-)
pagina 47, [CONTROL] (CtL-) pagina 50
y [FUNCIONES DE APLICA.] (FUn-)

pagina 62 Los parametros del motor,
si la configuracién del variador no es
adecuada.

Recomendaciones:

* Prepare la programacion; para ello, rellene las tablas
de ajustes del cliente. Véase la pagina 111.

» Siempre se puede volver al ajuste de fabrica mediante
el parametro [Restaurar config.] (FCS) pagina 46.

» Para obtener rapidamente la descripcién de una funcion,
utilice el indice de funciones, pagina 110.

4. En el menu [AJUSTES] (SEt-)

ajuste los parametros:
O [Rampa aceleracion] (ACC) pagina 32

» Antes de configurar una funcion, lea atentamente el capitulo
"Compatibilidad de las funciones", paginas 21 y 22.

* Nota:

y [Rampa deceleracion] (dEC) pagina

Para obtener una mejora del rendimiento del arrastre
en precision y del tiempo de respuesta, es necesario:

- entre los valores leidos en la placa de caracteristicas
del motor en el ment [CONTROL MOTOR] (drC-)
pagina 41.

- realice un autoajuste del motor en frio y conectado,
mediante el parametro [Autoajuste] (tun) pagina 43.

- ajuste los parametros [Ganancia Velocidad] (FLG)
pagina 33 y [Estabilidad] (StA) pagina 34.

32,
O [Velocidad minima] (LSP) pagina 33
y [Vel. maxima] (HSP) pagina 33,

O [l Térmica motor] (ItH) pagina 33.

5. Arranque el variador.
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Puesta en marcha: Recomendaciones preliminares

Antes de la puesta en tension del variador

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Asegurese de que todas las entradas logicas estan inactivas para evitar un arranque intempestivo.

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.

Antes de configurar el variador

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

» Tiene que leer y entender esta guia antes de instalar o de poner en funcionamiento el variador ATV312.

» Cualquier modificacion que se aporte a la configuracion de los parametros la tiene que realizar personal cualificado.

» Asegurese de que todas las entadas logicas estan inactivas para evitar un arranque intempestivo durante la modificacion
de los parametros.

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.

Arranque

Nota: Cuando se produce una puesta en tension o una reinicializacion de fallo bien manual, o bien tras una orden de parada, sélo arrancara
el motor una vez que se han reiniciado las érdenes “adelante”, “atras” y “parada por inyeccion de corriente continua”. De lo contrario, el
variador indica [Rueda libre] (nSt) pero no arranca. Estas 6rdenes se tienen en cuenta sin reinicializacion previa si la funcion de rearranque

automatico esta configurada (parametro [Rearranque auto.] (Atr) del ment [GESTION DE FALLOS] (FLt-) pagina 90).

Contactor de linea

ATENCION

RIESGO DE DANO DEL VARIADOR

* No haga funcionar con frecuencia el contactor para evitar el envejecimiento prematuro de los condensadores del filtro.
« El corte de la alimentacion tiene que ser superior a 60 segundos.

Si no se tienen en cuenta estas instrucciones, se pueden producir dafios materiales.

Uso de un motor de calibre inferior o sin motor

» Con ajuste de fabrica, la deteccion de pérdida de fase del motor esta activa ([Pérdida fase motor] (OPL) = [YES] (YES) pagina 93).
Para comprobar el variador o durante una fase de mantenimiento sin tener que utilizar un motor del mismo calibre que el variador,
desactive la deteccion de pérdida de fase del motor ([Pérdida fase motor] (OPL) = [No] (nO)). Esto es especialmente util en el caso
de que se usen variadores de potencia muy alta).

» Ajuste el parametro [U/f mot 1 selecc 1] (UFt) pagina 44 en [Ley V/F] (L) en el mend [CONTROL MOTOR] (drC-).

ATENCION

RIESGO DE DANO DEL MOTOR

La proteccién térmica del motor no esta asegurada por el variador si la corriente nominal del motor es inferior al 20% de la corriente
nominal del variador. Proporcione un medio alternativo para la proteccion térmica.

Si no se tienen en cuenta estas instrucciones, se pueden producir dafios materiales.
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Configuracién de fabrica

Preajustes

El Altivar 312 se entrega preajustado de fabrica para las condiciones de uso mas habituales:
* Visualizacion: variador listo [Listo] (rdY) con el motor parado y frecuencia del motor en marcha,
» Las entradas logicas LI5 y LI6, entrada analdgica Al3, salida analégica AOC y relé R2 no estan asignados,
* Modo de parada en caso de que se detecte un fallo: rueda libre.

Cad. Descripcion Valor Pagina
bFr [Frec. estandar motor] [50Hz IEC] 41
ECC [Control 2/3 hilos] [Ctrl. 2 hilos] (2C): control 2 hilos 30
UFE [U/f mot 1 selecc 1] [SVC] (n): Control vectorial del flujo sin captador para aplicaciones de par constante. 44
DEC | [Rampa deceloracion) | 300 segundos 63
L5F [Velocidad Minima] 0Hz 33
HSF [Vel. maxima] 50 Hz 33
IEH [I Térmica motor] Corriente nominal del motor (el valor depende del calibre del variador) 33
5dC [Nivel Int. DC auto.1] 0.7 x corriente nominal del variador, para 0.5 segundos 35
S5Fr [Frecuencia de Corte] 4 kHz 40
rrS [Asig. marcha Atras] [LI2] (LI2): Entrada logica LI2 48
F5¢2 [2 Vel. preselecc.] [LI3] (LI3): Entrada légica LI3 72
F5H4 [4 Vel. preselecc.] [LI4] (LI4): Entrada légica LI4 72
Fr | [Canal Ref. 1] [Al1] (Al1) - Entrada analdgica Al1 29
SAZ [Ref. sumatoria 2] [AI2] (Al2) - Entrada analdgica Al2 70
- [Asignacion RA] E)SLTJ;?]ILOJ fellzbzii\a/j;iraggtrée;:atgf]s(%lnc)ontacto se abre cuando se detecta un fallo 49
brA [Adapt.rampa dec.] [Si] (YES): Funcién activa (adaptacion automatica de la rampa de deceleracion) 64
AE - [Rearranque auto.] [No] (nO): Funcion inactiva. 90
SEE [Tipo de parada] [Paro rampa] (rMP): En rampa 65
CFLC [Macroconfiguracion] [Config. de fabrica] (Std) (1) 45

Verifique que los valores anteriores son compatibles con la aplicacion. Si es necesario, el variador se puede utilizar sin modificar los

ajustes.

(1)Si desea un preajuste minimo del variador, seleccione la macro-configuracion [Macroconfiguracion] (CFG) = [MarchaParo] (StS)

después [Restaurar config.] (FCS) = [Config. CFG] (Inl) (pagina 46).
La macro-configuracién [MarchaParo] (StS) es idéntica a la configuracién de fabrica, excepto por la asignacion de las entradas y salidas:

» Entradas légicas:

- LI1, LI2 (2 sentidos de marcha): control 2 hilos en la transicién, LI1 = marcha adelante, LI2 = marcha atras.
- LI3 a LI6: inactivas (no asignadas).

Entradas analégicas:

- Al1: consigna de velocidad de 0 a 10 V.

- Al2, Al3: inactiva (no asignada).

Relé R1: el contacto se abre en caso de que se detecte un fallo (o si el variador esta sin tension).
Relé R2: inactivo (no asignado).

Salida analégica AOC: De 0 a 20 mA, inactiva (no asignada).
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Funciones basicas

Proteccion térmica del variador

Funciones:

Proteccién térmica por sonda PTC fijada en el radiador o integrada en el moédulo de potencia.
Proteccién indirecta del variador contra las sobrecargas mediante disparo con sobreintensidad. Puntos tipicos de disparo:
- corriente motor = 185 % de la corriente nominal del variador: 2 segundos

- corriente motor = 150% de la corriente nominal del variador: 60 segundos
Tiempo
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T T T

T T
1 11 1,2 1,3 1,4 1,5 1,6 1,7

] ‘ Corriente motor/ In variador
1,8 1,9

Ventilacion de los variadores

El ventilador queda alimentado al poner en tensién el variador, y al cabo de 10 segundos se para si no se da ninguna orden de marcha.

El ventilador recibe alimentacion automaticamente al desbloquearse el variador (sentido de marcha + referencia). Permanece sin tension
unos segundos tras el bloqueo del variador (velocidad del motor < 0,2 Hz y frenado por inyeccion terminado).
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Funciones basicas

Proteccion térmica del motor

Funcion:

Proteccién térmica mediante el calculo de I2t.
La proteccion se implementa en los motores autoventilados.

Tiempo de disparo t
en segundos

1Hz 3Hz 5Hz
10000 Nt/ 10le 20 Hz 50 Hz
‘\
\
WA \ \
NN\ \ \
N NS
\\‘§ \‘\
1000 \§
e
AN
N
\\
~.
\\
\\
100
07 08 09 1 1,1 12 13 1.4 15 1.6

Intensidad motor / [| Térmica motor] (ItH)

ATENCION

RIESGO DE DANO DEL MOTOR

En las siguientes condiciones es necesario el uso de una proteccidn externa contra las sobrecargas:
» Puesta en tension del producto, ya que no existe memoria del estado térmico del motor.

* Alimentacién de varios motores.

» Alimentacién de motores cuyo calibre es inferior a 0,2 veces la corriente nominal del variador.

* Uso de una conmutacion del motor.

Si no se tienen en cuenta estas instrucciones, se pueden producir dafnos materiales.
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Opcién terminal remoto ATV31

Este terminal es un control local que puede instalarse sobre la puerta del cofre o del armario. Va provisto de un cable con tomas que se
conecta al enlace serie del variador (véase la ficha entregada con el terminal). Incluye practicamente la misma visualizacién que el
Altivar 312. La rueda jog dial del producto se sustituye aqui por flechas arriba y abajo para la navegacion. Ademas, existe un conmutador
de bloqueo de acceso a los menus. Hay tres botones para el control del variador (1):

* FWD/REV: inversion del sentido de rotacion,

* RUN: orden de marcha del motor,

» STOP/RESET: orden de parada del motor o rearme
El primer impulso en el botén controla el paro del motor, y si esta configurado el freno por inyecciéon de corriente continua, un segundo

impulso detendra este frenado.

Vista de la parte delantera: Vista de la parte trasera:

©) ©
H H H H — Visualizador
de 4 caracteres:

@ ©

@ @ O Conector ~ —f— o@ o
Dn

o 2% @
v

Conmutador de bloqueo del acceso:

+posicién: & menUs [SUPERVISION] (SUP-) y
[REFERENCIA VELOCIDAD] (rEF-)
accesibles

e posicién: 3  menus [AJUSTES] (SEt-),
[SUPERVISION] (SUP-)y [REFERENCIA
VELOCIDAD] (rEF-) accesibles

 posicion: ' todos los menus accesibles

Nota: La proteccion por medio del codigo confidencial del cliente tiene prioridad sobre el interruptor.

Nota:
» El conmutador de bloqueo de acceso al terminal remoto bloquea también el acceso mediante las teclas del variador.

» Cuando se desconecta el terminal remoto, el bloqueo eventual permanece activo para las teclas del variador.
+ Para que el terminal remoto se active, el parametro [Vel. trans. Modbus] (tbr) del ment [COMUNICACION] (COM-) pagina 97 debe
tener el ajuste de fabrica: [19.2 Kbps] (19.2).

(1)Para activar los botones del terminal remoto es necesario configurar [Ctrl Consola] (LCC) = [Si] (YES) pagina 61.

Grabacion y carga de configuraciones

El terminal remoto permite almacenar hasta 4 configuraciones completas de variadores ATV312 sin tarjeta opcional, ofreciendo asi la
posibilidad de grabar, transportar y transferir esas configuraciones de un variador a otros del mismo calibre. Asimismo, permite conservar
4 configuraciones distintas para un mismo aparato.

Ver los parametros [Config. guardada] (SCS) y [Restaurar config.] (FCS) de los menus [CONTROL MOTOR] (drC-) paginas 45 y 46,
[ENTRADAS/SALIDAS] (I-O-) paginas 49 y 49, [CONTROL] (CtL-) paginas 61y 61, y [FUNCIONES APLICACION] (FUn-) pagina 89y 89.

Para realizar una transferencia de la configuracion entre un ATV31 y un ATV312, véase el procedimiento en la pagina 89.
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Opcion del terminal grafico remoto ATV61/ATV71

Descripcién del terminal

Este terminal grafico, version FLASH V1.11E19 minimo, procedente del ATV71 permite aprovechar la capacidad de la pantalla para
visualizar informacién mas completa que la visible mediante el visualizador integrado. Se conecta del mismo modo que el terminal remoto

ATV31.

1 Visualizador grafico

2 Teclas de funcion:
F1: CODIGO
F2,F3:No utilizado
F4: MODO

7 Botén ESC: abandonaun valor,
un parametro o un menu para

3 Boton de paro/ regresar a la opcién anterior

rearme

6 Boton de inversion del sentido de

4 Boton de marcha .
giro del motor

5 Boton de navegacion:

» Pulsacion - Guarda el valor en curso
(ENT): - Se accede al menu o al parametro seleccionado
* Giro (+/-): - Aumenta o disminuye el valor

- Pasa a la linea siguiente o anterior
- Aumenta o disminuye la consigna si el control por
terminal esta activado

Nota: Las teclas 3, 4, 5 y 6 permiten controlar directamente el variador, si el control por terminal esta activado.

Para activar los botones del terminal remoto es necesario configurar [Ctrl Consola] (LCC) = [Si] (YES) pagina 61.
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Opcién del terminal grafico remoto ATV61/ATV71 (continuacion)

Primera puesta en tension del terminal grafico

A la primera puesta en tension, el usuario debe escoger el idioma que se visualizara en el terminal grafico.

IDIOMA Ao
English
Francais
Deutsch
Italiano A 4
Chinese
Russian
Turkish

L]
Schneider mm
LPElectric
ATV312HU15M2

1.5kW/2HP 200V monofésico

MENU GENERAL

MENU VARIADOR

IDIOMA

3 segundos *
ENT o

MENU VARIADOR
REFERENCIA VELOCIDAD
CONTROL MOTOR
ENTRADAS/SALIDAS
CONTROL

Cad. Modo
FUNCIONES APLICACION
GESTION DE FALLOS
COMUNICACION

Visualizacion después de la primera puesta en

tensién del terminal grafico.
Elija el idioma y pulse ENT.

Paso al calibre del variador.

Paso al ment [MENU GENERAL]
automaticamente.

Paso al ment [MENU VARIADOR]

automaticamente después de 3 segundos.

Elija el menu y pulse ENT.
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Opcién del terminal grafico remoto ATV61/ATV71 (continuacion)

Primera puesta en tension del variador

A la primera puesta en tension, el usuario accede directamente a los 3 parametros siguientes: [Frec. estandar motor] (bFr),
[Canal ref. 1] (Fr1), y [Control 2/3 hilos] (tCC) pagina 30.

Sciyrider mm

ATV312HU15M2
1.5kW/2HP 200V monofasico

MENU GENERAL

MENU VARIADOR

IDIOMA

3 segundos *

MENU VARIADOR
Control 2/3Hilos

Canal Ref. 1

REFERENCIA VELOCIDAD
AJUSTES

CONTROL MOTOR
ENTRADAS/SALIDAS
CONTROL

FUNCIONES APLICACION
GESTION DE FALLOS
COMUNICACION

ESC *

MENU VARIADOR

Ready

Cod. Modo

Visualizaciéon después de la primera puesta en tension

Paso al ment [MENU GENERAL]
automaticamente.

Paso al ment [MENU VARIADOR]
automaticamente después de 3 segundos.
Elija el menu y pulse ENT.

A partir del [MENU VARIADOR], la pulsacién de la
tecla ESC provoca la visualizacion de Ready en el
terminal grafico.
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Opcién del terminal grafico remoto ATV61/ATV71 (continuacion)

Puestas en tension posteriores

Sciyider mm

ATV312HU15M2
1.5kW/2HP 200V monofasico

MENU GENERAL

MENU VARIADOR

IDIOMA

3 segundos *

MENU VARIADOR

REFERENCIA VELOCIDAD
AJUSTES

CONTROL MOTOR
ENTRADAS/SALIDAS
CONTROL

Cod. Modo

FUNCIONES APLICACION
GESTION DE FALLOS
COMUNICACION

ESC *

MENU VARIADOR

Ready

Cod. Modo

Visualizacién después de la puesta en tension

Paso al ment [MENU GENERAL]
automaticamente.

Paso al ment [MENU VARIADOR]
automaticamente después de 3 segundos.
Elija el menu y pulse ENT.

A partir del [MENU VARIADOR], la pulsacién de la
tecla ESC provoca la visualizacion de Ready en el
terminal grafico.
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Opcidén terminal remoto ATV12

Descripcién del terminal

Este terminal es un control local que puede instalarse sobre la puerta del cofre o del armario. Va provisto de un cable con tomas que se
conecta al enlace serie del variador (véase la ficha entregada con el terminal). Incluye practicamente la misma visualizacién que el
Altivar 312. La rueda jog dial del producto se sustituye aqui por flechas arriba y abajo para la navegacion.

1 Visualizador grafico

2 Boton MODO (1): Si se

visualiza [REFERENCIA
VELOCIDAD] (rEF-), permite pasar
al menu [AJUSTES] (SEt-). Si no,
permite pasar al menu
[REFERENCIA VELOCIDAD] (rEF-).

3 Boton ESC

Permite salir de un menu
o de un parametro o
terminar el valor
visualizado para volver al
valor anterior que se
encuentra en la memoria

4 Boton RUN /

REF
MON
CONF

MODE

™ ESC

Value
Unit

A
ENT “|

A A

5 Teclas de navegacion:

6 Botén ENT

/ Permite guardar el valor en curso, o
entrar en el menu o en el parametro
seleccionado

7 Botén STOP
/ Permite detener el motor y hacer
un reset

Inicia la ejecucion si la
funcién esta configurada

8 Boton de inversién del sentido de
giro del motor

(1) Si el variador esta bloqueado con un cadigo ([Cédigo PIN 1] (COd) pagina 102), la pulsacion de la tecla Modo permite pasar del menu
[SUPERVISION] (SUP-) al menu[REFERENCIA VELOCIDAD] (fEF-) y a la inversa.

Para activar los botones del terminal remoto es necesario configurar [Ctrl Consola] (LCC) = [Si] (YES) pagina 61.
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Estructura de las tablas de parametros

Las tablas de parametros que contienen las descripciones de los distintos menus se organizan como se describe a continuacion.

Ejemplo:

1.

2.

3.

4.

™
Ok B [Regulador PI] «

olo

I ®
Mend [FUNCIONES APLICACION] (Fun-)
t - ®

| Caod. | Nombre/Descripcién ‘ Rango de ajuste | Ajuste de fabrica

Nota: La funcion "Regulador PI" no es compatible con varias funciones (véase la

pagina 21). Para configurarla, es necesario desasignar estas funciones, concretamente las
entradas sumatorias (ponga [Ref. sumatoria 2] (SA2) a [No] (no) pagina 70) y las velocidades
preseleccionadas (ponga [2 vel. pres.] (PS2) y [4 vel. pres.] (PS4) a [No] (no) pagina 72) que
estan asignados en ajustes de fabrica.

> P IF [ [Retorno PID] <—® [Nol (no)

O [No] (no): sin asignar

Al O [AI1] (Al1): Entrada analdgica Al1
AiZ O [AI2] (Al2): Entrada analdgica Al2
Al O [AI3] (Al3): Entrada analdgica Al3
t ®
Nombre del menu en el visualizador de 4 digitos y "7 segmentos". 5. Nombre del menu en el terminal grafico ATV61/ATV71

Codigo de submenu en el visualizador de 4 digitos y "7 segmentos". 6. Nombre del submenu en el terminal grafico ATV61/ATV71
Caodigo del parametro en el visualizador de 4 digitos y "7 segmentos”. 7. Nombre del parametro en el terminal grafico ATV61/ATV71

Valor del parametro en el visualizador de 4 digitos y "7 segmentos”". 8. Valor del parametro en el terminal grafico ATV61/ATV71

20

BBV46387 07/2014



Compatibilidad de las funciones

Funciones incompatibles

No sera posible acceder a las funciones siguientes, o estaran desactivadas en los casos que se describen a continuacion:

Rearranque automatico

Solo es posible con el tipo de control de 2 hilos en el nivel ([Control 2/3 hilos] (tCC) = [ Control 2 hilos] (2C) y [Tipo de control de 2 hilos]
(tCt) = [Nivel] (LEL) o [Priorid. FW] (PFQ)).

Recuperacion al vuelo

Solo es posible para el tipo de control de 2 hilos por nivel ([Control 2/3 hilos] (tCC) = [Ctrl 2 hilos] (2C) y [Tipo Control 2 hilos] (tCt) = [Nivel]
(LEL) o [Priorid. FW] (PFO)).
Esta funcién esta bloqueada si la inyeccién automatica en paro se configura en continuo ([Inyecc. DC auto] (AdC) = [Continuo] (Ct)).

Tabla de compatibilidad de las funciones

La elecciéon de las funciones de aplicacion puede verse limitada por el niumero de entradas/salidas y por la incompatibilidad de
determinadas funciones entre si. Las funciones que no aparecen en la tabla no sufren ninguna incompatibilidad.
Cuando haya incompatibilidad entre funciones, la primera que se haya configurado impide la configuracion de las demas.

Para configurar una funcion, primero debe asegurarse de que las funciones que no sean compatibles no estén asignadas,
sobre todo las que vienen ajustadas de fabrica.

o
Qo
—
Qo
b
[}
/“? ©
0 ]
= [2]
o) =]
Y © %
S @ S
© © =
0] = o =
- o | ® 8
g — = c (O] o
=, ~ o] o o) (]
) =~ | © ‘S ke
- |s o} - )
@ © 3 ) o S =
c | |O |& ) Q2 Q
= S %) 0] © [%} =
S |6 |2 |8 Q o ®
kel o S
< [ © 5 © > @
€ > | £ Q| o o g |8 9]
= » b= (7} o ) c = =2 fus
»n o [0} ] = © o o g c
o |5 | |8 |8 |2 | |2 |2 |0
® —_
T E S IB|2|8 8 |8 8|8
S 1% |5 8 = o | £ © © ©
= ] 7] o o) = c & Y Y
c o o} o Q < o © @© ©
w (= |0 |[> | |=2 |O | | |a
Entradas sumatorias (ajuste de fabrica) ° t ° t
Mas/menos velocidad (1) ° o ° o
Gestion de finales de carrera °
Velocidades preseleccionadas
. o « ° ° 1
(ajuste de fabrica)
Regulador PI ° ° ° ° ° °
Marcha paso a paso JOG - ° - ° °
Control Freno ° ° °
Parada por inyeccion de corriente ° t
Parada rapida t
Parada en rueda libre - -

(1)Excepto el uso particular con el canal de consigna [Canal ref. 2] (Fr2) (véanse los sindpticos 53 y 55)

\Il Funciones incompatibles D Funciones compatibles \:l Sin objeto
Funciones prioritarias (funciones que no pueden estar activadas a la vez):

La funcién sefialada por la flecha tiene prioridad sobre la otra.

Las funciones de parada tienen prioridad sobre las érdenes de marcha.
Las consignas de velocidad por orden légica son prioritarias sobre las consignas analdgicas.
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Compatibilidad de las funciones

Funciones de aplicacién de las entradas l6gicas y analégicas

Cada una de las funciones descritas en las paginas siguientes se puede asignar a una de las entradas.

Una misma entrada puede activar varias funciones al mismo tiempo (por ejemplo, marcha atras y 22 rampa). Por lo tanto, es preciso
asegurarse de que estas funciones se pueden utilizar al mismo tiempo.

El ment [SUPERVISION] (SUP-) (parametros [[CONF. ENTRADAS LOGICAS]] (LIA-) pagina 103 y [[IMAGEN ENT. ANALOGICAS]]
(AlA-) pagina 103) permite visualizar las funciones asignadas a cada entrada para verificar su compatibilidad.

Antes de asignar una referencia, un comando o una funcién a una entrada légica o analdgica, es preciso comprobar que esta entrada no
viene ya asignada de fabrica y que no se le ha asignado otra funciéon incompatible o no deseada.

» Ejemplo de funcién incompatible para desasignar:
Para activar la funcion +/- velocidad, en primer lugar es necesario desasignar las velocidades preseleccionadas y la entrada
sumatoria 2.

En la tabla siguiente se muestran las asignaciones de las entradas con ajustes de fabrica y el procedimiento para desasignarlas.

Entrada asignada Funcion Cod. Para desasignar, indique: Pagina
LI2 Marcha atras rrS nO 48
LI3 2 velocidades preseleccionadas F52 nO 72
LI4 4 velocidades preseleccionadas P54 nO 72
Al1 Consigna 1 Fr | Distinto de Al1 58
LI Marcha adelante ELCC 2Co3C 47
Al2 Sumatorio entrada 2 SAZ nO 70
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Lista de las funciones asignables a las entradas/salidas

Entradas légicas. Pagina Cod. Ajuste de fabrica
Sin asignar - - LIS - LI6
Marcha adelante - - LI
2 velocidades preseleccionadas 72 P52 LI3
4 velocidades preseleccionadas 72 F54 LI4
8 velocidades preseleccionadas 72 P58

16 velocidades preseleccionadas 73 F5 Ik

2 referencias Pl preseleccionadas 80 Prcd

4 referencias Pl preseleccionadas 81 PrH4

Mas velocidad 77 Uusr

Menos velocidad 7”7 d5FP

Marcha paso a paso 75 J06L
Conmutacion de rampa 64 rP5S
Conmutacion 22 limitacion de corriente 85 Lce

Parada rapida por entrada ldgica 65 F5E

Inyeccion de corriente continua por entrada légica 66 drC |

Parada en rueda libre por entrada logica 67 nSE

Marcha atras 48 rr5 LI2
Fallo externo 92 EEF

RESET 91 r5F

Forzado local 98 FLO
Conmutacion de consigna 59 rFLC
Conmutacién de canal de control 60 crs
Conmutacion del motor 86 CHF

Final de carrera giro adelante 88 LAF

Final de carrera giro atras 88 LAr

Inhibicion de fallos 95 InH

Entradas analégicas Pagina Cod. Ajuste de fabrica
Sin asignar - - Al3
Consigna 1 58 Fr | Al1
Consigna 2 58 Frco

Sumatorio entrada 2 70 SAZ Al2
Sumatorio entrada 3 70 SA3

Retorno del regulador PI 80 F IF

BBV46387 07/2014
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Lista de las funciones asignables a las entradas/salidas

Salida analogicallogica Pagina Cod. Ajuste de fabrica
Sin asignar - - AOC/AOV
Intensidad motor 48 orr

Frecuencia del motor 48 OF r

Par motor 48 OE r

Potencia generada por el variador 48 OFr

Fallo variador detectado (informacion logica) 48 FLE

Variador en marcha (informacion logica) 48 rln

Umbral de frecuencia alcanzado (informacion logica) 48 FER

Maxima velocidad HSP alcanzada (informacion logica) 48 FLA

Umbral de corriente alcanzado (informacion légica) 48 CEAR

Consigna de frecuencia alcanzada (informacion légica) 48 5rA

Umbral térmico del motor alcanzado (informacion légica) 48 ESA

Légica de freno (informacion logica) 48 bLL

Relé Pagina Cod. Ajuste de fabrica
Sin asignar - - R2

Fallo detectado 49 FLE R1
Variador en marcha 49 rlUn

Umbral de frecuencia alcanzado 49 FEA

Maxima velocidad HSP alcanzada 49 FLA

Umbral de corriente alcanzado 49 CEA

Consigna de frecuencia alcanzada 49 SrA

Umbral térmico del motor alcanzado 49 ESA

Logica de freno 49 bLC

Copia de la entrada logica 49 L IllalL IB

24

BBV46387 07/2014




Lista de las funciones que se pueden asignar a los bits de las palabras
de control Red y Modbus

Bits 11 a 15 de la palabra de control Pagina Cod.
2 velocidades preseleccionadas 72 P52
4 velocidades preseleccionadas 72 F5H4
8 velocidades preseleccionadas 72 FS5SH
16 velocidades preseleccionadas 73 PS5 16
2 referencias PI preseleccionadas 80 Prc
4 referencias Pl preseleccionadas 81 PrH4
Conmutacién de rampa 64 rP5
Conmutacion 22 limitacion de corriente 85 Lce
Parada rapida por entrada légica 65 FSE
Inyeccion de corriente continua 66 drC |/
Fallo externo 92 EEF
Conmutacién de consigna 59 rFLC
Conmutacion de canal de control 60 LrLs
Conmutacién del motor 86 LHF

BBV46387 07/2014



Lista de control

Lea con detenimiento las guias de programacion, instalacion y de programacion abreviada, asi como el catalogo. Antes de empezar a
utilizar el variador, verifique los siguientes puntos relativos a las instalaciones mecanicas y eléctricas.
Para obtener documentacion completa, remitase al sitio Web www.schneider-electric.com.

1. Instalaciéon mecanica (véanse las guias de programacion abreviada y de instalacion).

Para conocer los tipos de montaje y las recomendaciones sobre la temperatura ambiente, consulte las instrucciones de montaje
en la guia de programacion abreviada o en la guia de instalacion.

Monte el variador de manera vertical, de acuerdo con las especificaciones, consulte las instrucciones de montaje en la guia de
programacion abreviada y en la guia de instalacion.

El uso del variador se tiene que realizar de acuerdo con los entornos definidos por la norma 60721-3-3 y segun los niveles definidos
en el catalogo.

Monte las opciones que requiere su aplicacion, consulte el catalogo.

2. Instalacion eléctrica (véanse las guias de programacion abreviada y de instalacién).

Conecte el variador a tierra, véase Puesta a tierra del equipo en la guia de programacién abreviada o en la guia de instalacion.

Asegurese de que la tension de alimentacién de entrada corresponde a la tension nominal del variador y conecte la alimentacion tal
y como se indica en la guia de programacion abreviada o en la guia de instalacion.

Asegurese de utilizar fusibles de linea de entrada y disyuntores apropiados. Véase la guia de programacién abreviada o la guia
de instalacion.

Instale el cableado de los bornes de control correctamente (véase la guia de programacioén abreviada o la guia de instalacion).
Separe el cable de alimentacion del cable de control, de acuerdo con las reglas de compatibilidad CEM.

La gama ATV312eeeeM?2 y ATV312eeeeN4 integran un filtro CEM. El uso de un puente IT permite reducir la corriente de fuga,
como se explica en el apartado de Filtro CEM interno en ATV312eeeeM2 y ATV312eeeeN4 en la guia de instalacion.

Asegurese de que las conexiones del motor corresponden a la tension (estrella, tridngulo).

3. Uso y puesta en marcha del variador

Arranque el variador, [Frec.estandar motor] (bFr) pagina 29 se muestra durante la primera puesta en tensién. Asegurese de que
la frecuencia definida por la frecuencia bFr (el ajuste de fabrica es de 50 Hz) esta conforme con la frecuencia del motor.

Durante la primera puesta en tension, los parametros [Canal ref. 1] (Fr1) pagina 29 y [Control 2/3 hilos] (tCC) pagina 30 se muestran
después [Frec. estandar motor] (bFr). Estos parametros se tienen que ajustar si quiere controlar el variador de manera local.

Durante las siguientes puestas en tension, [Listo] (rdY) se muestra en el HMI.

La funcién [Restaurar config.] (FCS) pagina 46 permite reinicializar el variador con los ajustes de fabrica.

26
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Programacién

Descripcién del IHM

Funciones del visualizador y las teclas

« LED REF, encendido si

el menu [REFERENCIA
VELOCIDAD] (rEF-)
esta activo

* LED de Carga \
» LED MON, encendido si

el menu
[SUPERVISION] (SUP)
esta activo

* LED CONF, encendido silos

— » Visualizador 4 x 7 segmentos
I .
lL-l ,’ > * 2 LED de estado CANopen
I U L4
Vl ///"/
! "
.|| REH & r-RUN4 L1 » Permite salir de un mend o de un
[ [ Moy ggo Eo Eﬂ E LICAN |1 parametro o borrar el valor
CONF - ERRA] mostrado para volver al valor

memorizado
En la configuracion LOCAL, al
pulsar el boton ESC durante 2

menus [AJUSTES] (SEt-),
[CONTROL MOTOR] (drC-),
[ENTRADAS/SALIDAS]
(1-O-), [CONTROL] (CtL-),
[FUNC. APLICA.] (FUn-),
[GESTION DE FALLOS]
(FLt-) o [COMUNICACION]
(COM-) activos

Botéon MODO (1): Al pulsar el
botén MODE durante 3 segundos,
se cambia

entre las configuraciones
REMOTA/LOCAL. Si se visualiza
[REFERENCIA VELOCIDAD]
(rEF-), permite pasar al menu
[AJUSTES] (SEt-). Si no, permite
pasar al menu

[REFERENCIA VELOCIDAD]
(rEF-).

segundos se cambia entre los
modos de control/programacion.

%%\@\)\
\

1 STOP N * Rueda - Sirve para navegar

/ RESET, cuando se gira en el sentido de

las agujas del reloj o en sentido
RUN (= contrario - Una pulsacién en la
rueda realiza una seleccioén o
valida una informacion. _

=ENT

fis

i
e ~7 Y—7) Actdia como un potenciometro en
/ ‘\ la configuracion LOCAL y REMOTA

si [Canal ref. 1] (Fr1-) en el
[COMANDO] (CtL-) tiene el valor

Boton RUN: Controla el encendido [Imagen entrada AIVA] (AIV1).
del motor de marcha hacia delante .

Boton STOP/RESET:
en la configuracion LOCAL y

. . * Permite un Reset de los fallos detectados
REMOTA si el parametro [Control 2/

» Puede servir para controlar el paro del motor

3 hilos] (tCC) del mend - si[Control 2/3 hilos] (tCC)es distinto de
L'ft‘;'jf{'f?zﬁﬁ%%?slé"gzi‘;”e [Local] (LOC), habra parada en rueda
»pagina 2~ libre.

- si [Control 2/3 hilos] (tCC) esta ajustado
en [Local] (LOC), habra parada en rampa
o parada en rueda libre mientras se
produzca un frenado con inyeccion de
corriente.

Nota 1: En la configuracion LOCAL, los tres LED REF, MON y CONF parpadean simultaneamente en el modo de programacion y lucen

alternativamente en el modo de control.

Visualizacién normal si no hay coédigo de fallo y no es la primera puesta en tension:

- Y4 3.0 : Visualizacién del parametro seleccionado en el ment [SUPERVISION] (SUP-) (por defecto: frecuencia del motor).
En caso de limitacién de corriente, el parametro visualizado parpadea. En este caso, si un terminal grafico ATV61/ATV71 esta
conectado al variador, se visualizara CLI en la parte superior izquierda.

- In | E: Secuencia de inicializacion.

- r d Y :Variador listo

- d [ b:Frenado por inyeccion de corriente continua en curso

- n 5E:Parada en rueda libre
- F 5E:Paradarapida
- E U n: Autoajuste en curso

En caso de que se detecte un fallo, el codigo de fallo aparece parpadeando. Si esta conectado un terminal grafico ATV61/ATV71,
se visualizara el nombre del fallo detectado.

(1) Si el variador esta bloqueado con un cédigo ([Cédigo PIN 1] (COd) pagina 102), la pulsacién de la tecla Modo permite pasar del menu
[SUPERVISION] (SUP-) al ment[REFERENCIA VELOCIDAD] (rEF-) y a la inversa. Ya no es posible cambiar entre las configuraciones
LOCAL y REMOTA.
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Programacién

Sencilla configuraciéon REMOTO y LOCAL

La configuracion LOCAL permite activar automaticamente el botén RUN integrado y el selector giratorio como un potenciémetro.
En esta configuracion, el ajuste de la velocidad también sera efectiva en los terminales remotos. El botén MODE del terminal remoto ATV12
y del terminal grafico ATV61/71 (tecla de funcidén F4) también esta activo para cambiar de una configuracién a otra.

[Canal ref. 1] (Fr1) tiene el valor [Al red 1] (AIV1) y [Control 2/3 hilos] (tCC) tiene el valor [Local] (LOC) al cambiar a la configuracién LOCAL.
Elija la configuracion (REMOTA o LOCAL) antes de iniciar el ajuste de los parametros del variador.

Por motivos de interdependencias de parametros, al cambiar de una configuracion a otra se modificaran otros parametros (por ejemplo: la
asignacion de entrada/salida recuperara su valor de fabrica).

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO NO DESEADO DEL EQUIPO
Al pasar de configuracion REMOTO a LOCAL, todas las asignaciones relacionadas con las entradas logicas vuelven a los valores

predeterminados.
Verifique que este cambio sea compatible con el diagrama de cableado empleado.

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.

Estructura de los menus

o o
; rdH 5

@ @

000008
S|~
m ||
2 ||™
O 00 O
|
+
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®
N
(7]

Estos 3 parametros sélo

pueden verse la primeravez

que se encienda el variador.

La configuracién podra

cambiarse posteriormente

enelmenu:

dr [ -?parabF r

CEL -?paraFr |
I-0-?parakt L[

0®

o . .
Gn 3 5. || [Frecuencia de salida] (Hz) o

oD,
=EV
&

[REFERENCIA DE VELOCIDAD] Eleccion de los parémetros

[AJUSTES]

(3 - -/ +
@ Q)

| I
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€

[CONTROL DEL MOTOR]

[ENTRADAS/SALIDAS]

[ JeJe]
Ry
m

[CONTROL]

[FUNCIONES APLICACION]

[GESTION DE FALLOS]

[COMUNICACION]

[SUPERVISION] | | 8[5 L/ F -
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Programacién

Configuracién de los parametros [Frec.estandar motor] (bFr), [Control 2/3 hilos]
(tCC) y [Canal Ref. 1] (Fr1)

Estos parametros so6lo pueden modificarse en parada, sin orden de marcha.

I Caod. | Descripcién Rango de ajuste | Ajuste de fabrica I
bFr 1 [Frec. estandar motor] BUARIEE) )
Este parametro sélo aparece en este menu en la primera puesta en tension.
Se puede madificar en el mend [CONTROL MOTOR] (drC-).
50 [50Hz IEC] (50): 50 Hz
50 [60Hz NEMA] (60): 60 Hz
Este parametro modifica los preajustes de los parametros: [Vel.maxima] (HSP) pagina 33, [Nivel
Frecuencia] (Ftd) pagina 39, [Frec. nom. mot.] (FrS) pagina 41 y [Frecuencia maxima] (tFr) pagina 44.
Fri O [Canal Ref. 1] AT (AI)
Al OO [Al1] (Al1) - Entrada analdgica Al1.
AlZ OO [AI2] (Al2) - Entrada analdgica Al2.
A3 O [AI3] (AI3) - Entrada analdgica Al3.
AU O [Al red] (AIV1) - En modo de control de terminal, la rueda acttia como un potenciometro.
Si el [NIVEL ACCESOQ] (LAC) = [Nivel 2] (L2) o [Nivel 3] (L3), son posibles las asignaciones suplementarias:
UPdE O [+/- VELOCIDAD] (UPdt): Consigna +velocidad/ -velocidad por LI. Véase la configuracién en la pagina 77.
UPdH O [Ref.+/-cons.] (UPdH): Consigna + velocidad/- velocidad girando la rueda del local ATV312.
Para su uso, visualice la frecuencia [Frecuencia salida] (rFr) pagina 100. La funcién + velocidad/- velocidad
mediante el local o el terminal se controla desde el ment [SUPERVISION] (SUP-) situandose en el parametro
[Frecuencia salida] (rFr).
Si el [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las asignaciones suplementarias:
LLCC O [HMI] (LCC) Consigna mediante el terminal remoto, parametro [Ref.Frec. Consola] (LFr) del menu
[AJUSTES] (SEt-) pagina 32.
Mdb O [Modbus] (Mdb): Consigna por Modbus.
nEE O [Red] (nEt): Consigna mediante protocolo de comunicacion de red.
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Programacién

Caod. | Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica I

ECL O [Control 2/3 hilos] [Control 2 hilos] (2C)

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Cuando se modifica el parametro [Control 2/3 hilos] (tCC) los parametros [Asig.marcha Atras] (rrS) pagina 48,
[Tipo Control 2 Hilos] (tCt) pagina 47 y todas las funciones que afectan a las entradas logicas vuelven a su valor
por defecto. Aseglrese de que este cambio es compatible con el esquema de cableado utilizado.

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.

Configuracion del control:

= O [Ctrl. 2 hilos] (2C): control 2 hilos.

irC O [Ctrl. 3 hilos] (3C): control 3 hilos.

Lor O [Local] (LOC): control local (RUN / STOP / RESET del variador) (invisible si [NIVEL ACCESO] (LAC) =
[Nivel 3] (L3) pagina 58).

Control 2 hilos: el estado abierto o cerrado de la entrada controla la marcha o la parada.
Ejemplo de cableado: &3z T 1
LI1: marcha adelante | 24V L Lix

|
j
LIx: marcha atras

Control 3 hilos (mando por impulsos): un pulso "adelante" o "atras" es suficiente para controlar el arranque;
un pulso de "parada” es suficiente para controlar la parada.

Ejemplo de cableado: g3z 1
LI1: parada 124V L1 L2 LIx__J:
LI2: adelante

LIx: atras E/EN E

Z P El cambio de asignacion de este parametro necesita una pulsacion prolongada (2 seg) en la rueda (ENT).
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Menu [REFERENCIA VELOCIDAD] (rEF-)

-EF-

El ment [REFERENCIA VELOCIDAD] (rEF-) muestra [Ref.Frec.Consola] (LFr), [Imagen entrada AIV1] (AIV1) o [Referencia Frec.] (FrH) SEE-
segun el canal de control activo. drl -

En control local, la rueda del HMI actlia como un potenciémetro que permite aumentar o disminuir el valor de la referencia dentro de los /= U -
limites que definen los parametros [Velocidad minima] (LSP) y [Velocidad maxima] (HSP). CEL -

Cuando esta desactivado el control local, mediante el parametro [Canal ref. 1] (Fr1), sélo se muestran los valores de consigna. El valor F L/ -
solo estara en modo lectura y no se podra modificar con la rueda de navegacion (la referencia de velocidad la proporciona una Al u otra | , _
fuente).

con-
La referencia que se muestra depende de la configuracion del variador.
SUP -
Cod. ‘ Descripcion Ajuste de fabrica
LFr 1 [Ref. frec. consola] 02500 Hz

Este parametro solo aparece si la funcién ha sido activada.
Permite modificar la consigna de velocidad a partir del control remoto.
No es necesario pulsar ENT para validar un cambio de consigna.

AUl (1 [Imagen entrada AIV1] De 0 2 100%

Permite modificar la consigna de velocidad con la rueda.

De LSP a HSP Hz

FrH (1 [Referencia frec.]

Este parametro esta solamente en modo de lectura. Permite visualizar la referencia de velocidad aplicada al
motor, sea cual sea el canal de referencia elegido.
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rEF-

SEE -

drC -

I-0-

CEL-

FlUn -

FLE-

con-

SUP-

Mend [AJUSTES] (SEt-)

ﬁﬂh:: =\ +

Factor de escala del parametro [Valor salida cliente] (SPd1)

lﬁ! ENT _Ll ENT . , _
GEL - '_IL - |<—|:I Consigna de velocidad desde el terminal
ESC ESC
- |+
ENT
ESC
- |+
ENT
ESC
- i+ + |-
ENT,
ALE.:/S
ESC

Los parametros de ajuste se pueden modificar en marcha o en parada
Nota: Es preferible efectuar los cambios cuando el variador esta parado

Caod. | Descripcién

Rango de ajuste

Ajuste de fabrica I

LFr

(1 [Ref. frec. consola]

Este parametro aparece si [Ctrl. Consola] (LCC) = [Si] (YES) péagina 61 o si [Canal ref. 1] (Fr1) / [Canal ref. 2]
(Fr2) = [HMI] (LCC) pagina 58, y si un terminal remoto esta conectado. En este caso, [Ref. Frec. Consola] (LFr)

también es accesible mediante el local del variador.
[Ref. Frec. Consola] (LFr) se reinicializa a 0 cuando se apaga.

De 0 a HSP

P (1 [Ref. Interna PID] de 0,0 a 100 % 0%
Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80.
*
ACL 1 [Rampa aceleracion] segun /nr paginag3 | 3s
Definido para acelerar entre 0 y la frecuencia nominal [Frec. nom. mot.] (FrS) del ment [CONTROL MOTOR]
(drC-).
ACZ (1 [Rampa Aceleracion 2] segun /nr paginag3 | 5s
Parametro accesible si [Nivel Conmut.Rampa 2] (Frt) > 0 pagina 64 o si [Conmut. rampa] (rPS) se ha asignado
*
pagina 64.
dEZ (1 [Rampa Deceleracion 2] segun /nr paginag3 | 5s
Parametro accesible si [Nivel Conmut.Rampa 2] (Frt) > 0 pagina 64 o si [Conmut. rampa] (rPS) se ha asignado
*
pagina 64.
dEL segun [~ r~ pagina6l | 3s

(1 [Rampa deceleracion]

Definido para decelerar entre la frecuencia nominal [Frec. nom. mot.] (FrS) (parametro del meni [CONTROL

MOTOR] (drC-)) y 0.

Asegurese de que el valor de [Rampa Deceleracion] (dEC) no es demasiado bajo con respecto a la carga que

se va a detener.

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programacion mas comoda,

sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [AJUSTES] (SEt-)

I Cod. ‘ Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica
ERA I [ [Coef. red. inicio Acc] De 0 a 100 10
* Parametro accesible si [Tipo rampa] (rPt) = [Person.] (CUS) pagina 62.
ERZ ([ [Coef. red. final ACC] De0a(100-tA1) | 10
* Parametro accesible si [Tipo rampa] (rPt) = [Person.] (CUS) pagina 62.
ER3 [ [Coef. red. inicio Dec] De 0a 100 e
* Parametro accesible si [Tipo rampa] (rPt) = [Person.] (CUS) pagina 62.
EAY ([ [Coef. red. final DEC] De 0 a(100-tA3) | 10
* Parametro accesible si [Tipo rampa] (rPt) = [Person.] (CUS) pagina 62.
L5F d [Velocidad Minima] De 0aHSP 0
Frecuencia del motor con consigna minima.
HSP D [Vel_ méxima] De LSP a tFr bFr
Frecuencia del motor con consigna max. asegurese de que este ajuste es adecuado para el motor y la aplicacion.
IEH [l [| Térmica motor] De 0,2a1,5In (1) | Segun el calibre
del variador
Ajuste [| Térmica motor ] (ItH) a la intensidad nominal que se muestra en la placa motor.
Para eliminar la proteccion térmica, consulte [Gest. sobrecarg. mot.] (OLL) pagina 93.
UFr 1 [Compensacion RI] e 1K A
- Para [U/f mot 1 selecc 1] (UFt) = [SVC] (n) o [Ahorro Energ] (nLd) pagina 44 : Compensacion RI.
- Para [U/f mot 1 selecc 1] (UFt) = [Ley V/F] (L) o [Par variable] (P) pagina 44 : Boost de tension.
Permite optimizar el par a velocidad muy baja (aumente.[Compensacién RI] (UFr) en caso de par insuficiente).
Asegurese de que el valor de [Compensacion RI] (UFr) no es demasiado elevado con el motor en caliente, ya que
podria producirse inestabilidad.
Nota: Si se modifica [U/f mot 1 selecc. 1] (UFt) pagina 44, [Compensacion RI] (UFr) vuelve a pasar a su ajuste de
fabrica (20 %).
FLEG (1 [Ganancia Velocidad] De 1a100% 20%
* Parametro accesible tan sélo si [U/f mot 1 selecc. 1] (UFt) = [SVC] (n) o [Ahorro Energ] (nLd) pagina 44.
El parametro F L L ajusta el seguimiento de la rampa de velocidad en funcion de la inercia de la maquina
accionada.Un exceso de ganancia puede conllevar un funcionamiento inestable.
Hz F L L bajo He F L o correcto He F L [ alto
50 50 50
40 40 40
30 En este caso, 30 30 En este caso,
20 aumente el valor 20 20 disminuya el
10 deFLL 10 10 valorde FL L
01 01 04
-10 -10 -10
0 0,1 0,2 0,3 04 05 t 0 0,1 0,2 0,3 0,4 05 t 0 0,1 0,2 0,3 04 05 t

(1)In corresponde a la intensidad nominal del variador que se indica en la guia de instalacion y en la placa de caracteristicas del variador.

*

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programacion mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [AJUSTES] (SEt-)

Cod. ‘ Descripcion Rango de ajuste

Ajuste de fabrica

SER

d [Estabilidad] De 12100 %

20%

Parametro accesible tan soélo si [U/f mot 1 selecc. 1] (UFt) = [SVC] (n) o [Ahorro Energ] (nLd) pagina 44.
Permite adaptar la llegada al régimen permanente después de un transitorio de velocidad (aceleracién o

deceleracion) en funcion de la cinematica de la maquina.
Aumente progresivamente la estabilidad para eliminar los rebasamientos de velocidad.

e N\ 5 E A bajo He 5 E A correcto 2 5k A alto
50 50 50
* 40 40 40
30 En este caso, 30 30 En este caso,
20 aumente 5E A 20 20 disminuya 5 £ A
10 10 10
0 01 0
MToT oz o 04 o5t 0T 0T o2 o3 o4 o5t Mo 0z o8 04 o5 %
S5LP 1 [Compens.Desliz.] De 02 150% 100%

Parametro accesible tan soélo si [U/f mot 1 selecc. 1] (UFt) = [SVC] (n) o [Ahorro Energ] (nLd) pagina 44.
Permite ajustar la compensacion de deslizamiento en torno al valor fijado por la velocidad nominal del motor.

En las placas de los motores, las indicaciones de velocidad no son siempre exactas.

« Si el deslizamiento ajustado es < el deslizamiento real: el motor no gira a la velocidad correcta en el régimen

permanente.
« Si el deslizamiento ajustado es > el deslizamiento real: el motor esta sobrecompensado y la velocidad es
inestable.
4L 1 [Int. frenado DC 1] (2) 0aln (1) 0,7 In (1)

ATENCION

RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR

» Compruebe que el motor resistira esta corriente sin sobrecalentarse.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafos en el equipo

Parametro accesible si [Tipo de parada] (Stt) = [Inyecc. DC] (dCl) pagina 65 o si [Asig.Inyeccion DC] (dCl) es

distinto de [No] (nO) pagina 66.

Alos 5 segundos, la corriente de inyeccién queda limitada a 0,5 [| Térmica motor] (ItH) si esta ajustada a un valor

superior.

£dl

*

A [Tpo inyeccién DC2] (2) De0,1a30s

0,5s

ATENCION

RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR

* Unos periodos largos de frenado por inyeccion DC pueden provocar sobrecalentamiento y dafiar
el motor.
* Proteja el motor evitando periodos largos de frenado por inyeccion DC.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafios en el equipo.

Parametro accesible si [Tipo de parada] (Stt) = [Inyecc. DC] (dCl) pagina 65.

(1)In corresponde a la intensidad nominal del variador que se indica en la guia de instalacion y en la placa de caracteristicas del variador.
(2)Nota: Estos ajustes son independientes de la funcion "inyeccion automatica de corriente en la parada”.

*

Estos parametros sélo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro mend. Cuando son accesibles y ajustables
desde el menu de configuracién de la funcion correspondiente, para una programacion mas comoda, sus descripciones se incluyen

en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [AJUSTES] (SEt-)

Cod. ‘ Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica
tdC | | [Tpo |ny DC auto_1] De 0,1a30s 0,5s
ATENCION
RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR
* Unos periodos largos de frenado por inyeccién DC pueden provocar sobrecalentamiento y dafiar
el moto.
* Proteja el motor evitando periodos largos de frenado por inyeccion DC..
Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafios en el equipo.
* Parametro accesible si [Inyeccion DC automatica] (AdC) es diferente de [No] (nO) pagina 68.
5dC 1 (1 [Nivel Int. DC auto.1] de0at2in(1) | 07In(1)
ATENCION
RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR
» Compruebe que el motor resistira esta corriente sin sobrecalentarse.
Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafos en el equipo.
* Parametro accesible si [Inyeccion DC automatica] (AdC) es diferente de [No] (nO) pagina 68.
Nota: Asegurese de que el motor admite esta corriente sin sobrecalentamiento.
tdle A [Tpo Iny. DC auto.2] de0a30s Os
ATENCION
RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR
» Unos periodos largos de frenado por inyeccién DC pueden provocar sobrecalentamiento y dafiar
el moto.
» Proteja el motor evitando periodos largos de frenado por inyeccion DC..
Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse daios en el equipo.
* Parametro accesible si [Inyeccion DC automatica] (AdC) es diferente de [No] (nO) pagina 68.
s5drC2 3 [Nivel Int. DC auto.2] de0at2in(1) |05In(1)

ATENCION

RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR

« Compruebe que el motor resistira esta corriente sin sobrecalentarse.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafios en el equipo.

*

Parametro accesible si [Inyeccion DC automatica] (AdC) es diferente de [No] (nO) pagina 68.
Nota: Asegurese de que el motor admite esta corriente sin sobrecalentamiento.

(1)In corresponde a la intensidad nominal del variador que se indica en la guia de instalacion y en la placa de caracteristicas del variador.
(2)Nota: Estos ajustes son independientes de la funcion "inyeccion automatica de corriente en la parada".

Estos parametros solo aparecen si la funcién correspondiente se ha seleccionado en otro menud. Cuando son accesibles y ajustables
* desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programacién mas comoda, sus descripciones se incluyen
en los menus en las paginas indicadas.
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Cod. | Descripcion

Rango de ajuste

Ajuste de fabrica |

1FF A [Frec. Oculta] 0 a 500 Hz 0 Hz
Impide el funcionamiento prolongado en un rango de frecuencia de + 1 Hz alrededor de [Frec. Oculta] (JPF).
Esta funcién permite eliminar las velocidades criticas que comporten resonancia. El ajuste a 0 desactiva la
funcion.
JFe A [Frec. Oculta 2] 1a500 Hz 0 Hz
Impide el funcionamiento prolongado en un rango de frecuencia de + 1 Hz alrededor de [Frec. Oculta 2] (JF2).
Esta funcién permite eliminar las velocidades criticas que comporten resonancia. El ajuste a 0 desactiva la
funcion.
JGF A [Frecuencia JOG] 0a10Hz 10 Hz
arametro accesible si [Asignacion es diferente de [No] (n agina 75.
* Paré ible si [Asignacion JOG] (AdC) es dif de [No] (nO) pagina 75
rPG (1 [Ganancia prop. inverso] De 0,01 a 100 1
* Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80.
Mejora el rendimiento dinamico durante las evoluciones rapidas del retorno PI.
- 1G 1 [Ganancia Integral PID] 0,012 100/s 1
* Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80.
Aporta precision estatica durante las evoluciones lentas del retorno PI.
FbS [ [Coef. Retorno PID ] De 0,12 100 1
* Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80.
Para la adaptacion del proceso.
P IC (A [PID inverso] [No] (nO)
Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80.
nlO O [No] (nO): Normal
YES O [Si] (YES): Inverso
*
rPZ (1 [Ref.presel. PID 2] 0a100% 30%
* Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80 y si [2 preset PID ref.] (Pr2)
pagina 80 ha sido validado por la eleccién de una entrada.
rP3 (1 [Ref.presel. PID 3] 0a100% 60%
* Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80 y si [4 preset PID ref.] (Pr4)
pagina 81 ha sido validado por la eleccién de una entrada.
rP4 d [Ref.presel. PID 4] ba oL Sl
* Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80 y si [4 preset PID ref.] (Pr4)
pagina 81 ha sido validado por la eleccién de una entrada.
5P& ( [Velocidad preselecc. 2] 0 a 500 Hz 10 Hz

Véase la pagina 73.

Estos parametros so6lo aparecen si la funcién correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,

sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Menu [AJUSTES] (SEt-)

cod. ‘ Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica
=is d [Velocidad preselecc. 3] 0a500 Hz 15 Hz
) ¢ Véase la pagina 73.
5FH 1 [Velocidad preselecc. 4] 0a500 Hz 20 Hz
* Véase la pagina 73.
5P5 (1 [Velocidad preselecc. 5] 0 a 500 Hz 25 Hz
* Véase la pagina 73.
5PE (d [Velocidad preselecc. 6] 02500 Hz 30 Hz
* Véase la pagina 73.
=i (1 [Velocidad preselecc. 7] 0 a 500 Hz 35 Hz
) ¢ Véase la pagina 73.
aFH (1 [Velocidad preselecc. 8] 0 a 500 Hz 40 Hz
) ¢ Véase la pagina 73.
5P3 (1 [Velocidad preselecc. 9] 0 a 500 Hz 45 Hz
) ¢ Véase la pagina 73.
5P 10 (1 [Velocidad preselecc. 10] 0 a 500 Hz 50 Hz
* Véase la pagina 73.
D (d [Velocidad preselecc. 11] 0a 500 Hz 55 Hz
* Véase la pagina 74.
CLa (d [Velocidad preselecc. 12] 0a 500 Hz 60 Hz
Y Véase la pagina 74.
sF 13 (d [Velocidad preselecc. 13] 0 a 500 Hz 70 Hz
) ¢ Véase la pagina 74.
P4 (1 [Velocidad preselecc. 14] 0 a 500 Hz 80 Hz
) ¢ Véase la pagina 74.
5P 15 (1 [Velocidad preselecc. 15] 0a 500 Hz 90 Hz
) ¢ Véase la pagina 74.
5P 16 (1 [Velocidad preselecc. 16] 0a 500 Hz 100 Hz
* Véase la pagina 74.
Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
* y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas cémoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [AJUSTES] (SEt-)

Cod. | Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica

cL i

O [Limit. Intensidad] De025a15in(1)[151n (1)

ATENCION

RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR Y EL VARIADOR

permanentes, que son susceptibles de sufrir desmagnetizacion

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse danos en el equipo.

» Verifique que el motor resistira esta corriente, especialmente en el caso de los motores sincronos de imanes

» Compruebe que la misién del perfil cumple la curva de desclasificacion que aparece en el manual de instalacion.

Permite limitar el par y el calentamiento del motor.

cLe

O [Limit. intensidad 2] De025a151n (1) | 1,5n (1)

ATENCION

RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR Y EL VARIADOR

permanentes, que son susceptibles de sufrir desmagnetizacion

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse danos en el equipo.

» Verifiqgue que el motor resistira esta corriente, especialmente en el caso de los motores sincronos de imanes

» Compruebe que la misién del perfil cumple la curva de desclasificacion que aparece en el manual de instalacion.

Este parametro sélo se puede ver si [Activ. Limitacion Int. 2] (LC2) es diferente de [No] (nO) pagina 85.

ELS |:I [Tpo a Veloc|dad ml'n] de 0a999,9s 0 (s?n limite
de tiempo)
Después de estar funcionando a [velocidad minima] (LSP) durante el tiempo establecido, la parada del motor
se genera automaticamente. El motor rearranca si la referencia de frecuencia es superior a [Velocidad minimal
(LSP) y si hay una orden de marcha activa.
Nota: El valor 0 corresponde a un tiempo ilimitado de funcionamiento.
r5lL ( [Niv. rearranque PID] 0a100 % 0%

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO NO DESEADO DEL EQUIPO

» Compruebe que los rearranques imprevistos no supongan ningun peligro.

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.

Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80.

En el caso de las funciones "PI" y "Tiempo de funcionamiento a velocidad minima" [Tpo a Vel. minima.] (tLS)
pagina 38 se configuran al mismo tiempo, puede que el regulador Pl intente regular la velocidad a un valor

inferior a [Velocidad Minima] (LSP).

Como resultado se produce un funcionamiento insatisfactorio que consiste en arrancar, girar [Velocidad

Minima] (LSP), y luego parar, y asi sucesivamente.

El parametro [Niv.rearranque PID (rSL) (Umbral de error de rearranque ) permite ajustar un umbral de error

Pl minimo para rearrancar después de una parada en [Velocidad minima] (LSP) prolongada.
La funcién esta inactiva si [Tpo a Vel. Minima] (tLS) = 0.

(1)In corresponde a la intensidad nominal del variador que se indica en la guia de instalacion y en la placa de caracteristicas del variador.

*

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,

sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [AJUSTES] (SEt-)

I Cod. ’Descripcién

Rango de ajuste

Ajuste de fabrica

UFr?2

*

(d [Compensacion RI 2]

Para [U/f mot 1 selecc. 2] (UFt2) = [SVC] (n) o [Ahorro Energ] (nLd): Compensacion RI.
Para [U/f mot 1 selecc. 2] (UFt2) = [Ley V/F] (L) o [Par variable] (P): Boost de tension.
Permite optimizar el par a velocidad muy baja (aumente.[Compensacion RI] (UFr2) en caso de par insuficiente).
Asegurese de que el valor de [Compensacion Rl 2] (UFr2) no es demasiado elevado con el motor en caliente, ya
que podria producirse inestabilidad. Si se modifica [U/f mot 1 selecc. 2] (UFt2), [Compensacion Rl 2] (UFr2)
vuelve a pasar a su ajuste de fabrica (20%).

0a 100 %

20%

FLLCZ

Hz
50
40
30
20

-10

(1 [Ganancia Velocidad 2]

Parametro accesible tan solo si [U/f mot 1 selecc. 2] (UFT2) =[SVC] (n) ou [Ahorro Energ] (nLd) pagina 87.

El parametro [Ganancia Velocidad Frec. 2] (FLG2) ajusta el seguimiento de la rampa de velocidad en funcién de
la inercia de la maquina accionada.
Un exceso de ganancia puede conllevar un funcionamiento inestable.

F L L 2 bajo

En este caso,

aumente el valor de

FLLCZ

Hz
50

F L & 2 correcto

0a 100 %

20%

40
30
20
10

FLLGZ alto

0

0,1 02 03 0,4 05 t

0,1 02 03 0,4

En este caso,
disminuya el valor
deFLLZ?

05 t "o on

02 03 0,4 05 t

StRZ

Hz

(1 [Estabilidad bucle 2]

Parametro accesible tan solo si [U/f mot 1 selecc. 2] (UFT2) = [SVC] (n) o [Ahorro Energ] (nLd) pagina 87.

Permite adaptar la espera del régimen permanente después de un transitorio de velocidad (aceleracion o deceleracion)
en funcion de la cinematica de la maquina.

Aumente progresivamente la estabilidad para eliminar los rebasamientos de velocidad.

0a 100 %

20%

(1 [Compens.Desliz. 2]

Parametro accesible tan solo si [U/f mot 1 selecc. 2] (UFT2) =[SVC] (n) o [Ahorro Energ.] (nLd) pagina 87.
Permite ajustar la compensacion de deslizamiento en torno al valor fijado por la velocidad nominal del motor.

En las placas de los motores, las indicaciones de velocidad no son siempre exactas.

» Si el deslizamiento ajustado es < el deslizamiento real: el motor no gira a la velocidad correcta en el régimen

permanente.

+ Si el deslizamiento ajustado es > el deslizamiento real: el motor esta sobrecompensado y la velocidad es inestable.

/\5 E A 2 bajo Hz4 S £ A 2 correcto Hz4 § L HZ alto
50 50 50
* 40 40 40
30 En este caso, %0 %0 En este caso,
2 aumente el valorde 0 20 disminuya el valor
10 10 10
StEARZ de 5tAZ
01 01 04
10 -10 10
0 0,1 0,2 0,3 04 05 t 0,1 0,2 0,3 0,4 05 t 0 0,1 0,2 0,3 0,4 05 t
SLPZ 0a 150 % 100%

(1 [Nivel de intensidad Motor]

Umbral por encima del cual el contacto del relé ([Asignacion R1] (r1) o [Asignacion R2] (r2) = [Nivel Int.alc.] (CtA))
se cierra o la salida AOV = 10 V ([Salida analog./légic.] (dO) = [Limit. corriente] (CtA)).

FEd (1 [Nivel Frec.Alcanzado] 02500 Hz bFr
Umbral por encima del cual el contacto del relé ([Asignacion R1] (r1) o [Asignacién R2] (r2) = [N.frec.alcan.] (FtA))
se cierra o la salida AOV = 10 V ([Salida Analog/légica] (dO) = [Limite frecuencia] (FtA)).

ttd [ [Temp. mot.alcanz.] pe il | i e
Umbral por encima del cual el contacto del relé ([Asignacion R1] (r1) ou [Asignacién R2] (r2) = [T.mot.alc.] (tSA))
se cierra o la salida AOV = 10 V ([Salida Analog./lIégica] (dO) = [térmico var.] (tSA)).

CEd de0a1,5In(1) In (1)

(1)In corresponde a la intensidad nominal del variador que se indica en la guia de instalacion y en la placa de caracteristicas del variador.

*

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [AJUSTES] (SEt-)

Caod. ‘ Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica
5d5 (1 [Factor de escala] De 0,12 200 30
Permite visualizar un valor proporcional a la frecuencia de salida [Frecuencia salida] (rFr) : la velocidad de la
maquina, la velocidad del motor, etc.
» Si [Factor de escala] (SdS) s 1, visualizacién de [Valor salida cliente ] (SPd1) (definiciéon posible = 0,01)
» Si 1 < [Factor de escala] (SdS) < 10, visualizaciéon de [Valor salida cliente] (SPd2) (definicién posible = 0,1)
» Si [Fact. de escala] (SdS) > 10, visualizacion de [Valor salida cliente] (SPd3) (definicion posible = 1)
» Si [Factor de escala] (SdS) > 10y [Factor de escala] (SdS) x [Frec. salida] (rFr) > 9999 :
visualizacién de . .
[Valor Salida cliente] (SPd3) = [Factor de escala] (SdS)1xO(£grecuenCIa de salida] (rFr) con 2 decimales
ejemplo: para 24.223, se visualiza 24.22
- Si [Factor de escala] (SdS) > 10 y [Factor de escala] (SdS) x [Frec. salida] (rFr) > 65535, visualizacion
bloqueada a 65.54
Ejemplo: Visualizacion de la velocidad del motor
motor 4 polos, 1500 tr/mn a 50 Hz (velocidad de sincronismo):
[Factor de escala] (SdS) = 30
[Frec. salida cliente] (SPd3) = 1500 a [Frecuencia de salida] (rFr) = 50 Hz
SFr [ [Frecuencia de Corte] M 2,02 16 kHz 4 kHz

También se puede acceder a este parametro desde el meni [CONTROL MOTOR] (drC-). La frecuencia se
puede ajustar para reducir el ruido del motor.

Si la frecuencia se ajusta a mas de 4 kHz, en caso de sobrecalentamiento el variador disminuira
automaticamente la frecuencia de corte, y la restablecera cuando la temperatura vuelva a ser normal.

(1) También se puede acceder a este parametro desde el mend[CONTROL MOTOR] (drC-).
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Mend [CONTROL MOTOR] (drC-)

[ l [ Frecuencia estandar del motor
bFr
(o P Tese 3L e —
ESC

T

configuracion

<i| FL5 % | Retorno al ajuste de fabrica/Recuperacion de la
ENT

Los parametros solo se pueden modificar en parado (sin orden de marcha), excepto [Autoajuste] (tUn), que puede provocar la puesta en
tension del motor.

En el terminal remoto opcional ATV31, este menu es accesible en la posicion ﬂ del conmutador.

Para optimizar el rendimiento del accionamiento:
- introduzca los valores que figuran en la placa de caracteristicas del motor en el menu Control Motor,
- ejecute un autoajuste (en un motor asincrono estandar).

-EF-

SEE -

dr L -

I1-0-

CEL-

FUn -

con-

SUP-

Céd. | Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica I
bFr 3 [Frec. estandar motor] [etliiz =] ()
50 [50Hz IEC] (50): 50 Hz: IEC
=] [60Hz NEMA] (60): 60 Hz: NEMA
Este parametro modifica los preajustes de los parametros [Vel. maxima] (HSP) pagina 33, [Nivel Frecuencia]
(Ftd) pagina 39, [Frec. nom. mot.] (FrS) pagina 41 y [Frecuencia maxima] (tFr) pagina_44.
Unm§ ] [Tensién Nom.Motor] Segun el calibre Segun el calibre
del variador del variador
Tension nominal del motor que aparece en la placa. Cuando la tension de linea sea inferior a la tension
nominal del motor, ajuste [Tensién Nom. Motor] (UnS) con el valor de la tension de linea aplicada a los bornes
del variador.
ATV312eeeM2: 100 a 240 V
ATV312eeeM3: 100 a 240 V
ATV312eeeN4: 100 a 500 V
ATV312eeeS6: 100 a 600 V
Frs d [Frec. nom.Motor] Peaeibiz | ey
Frecuencia nominal del motor que aparece en la placa. El ajuste de fabrica es 50 Hz, o0 60 Hz si
[Frec.estandar motor] (bFr) esta ajustado a 60 Hz.
. .. [Tension Nom.Motor] (UnS) (en voltios) N .
Nota: La relacion [Frec. nom. mot] (FrS) (en Hz) no debe sobrepasar los valores siguientes:
ATV312eeeM2: 7 como maximo
ATV312eeeM3: 7 como maximo
ATV312eeeN4: 14 como maximo
ATV312eeeS6: 17 como maximo
El ajuste de fabrica es de 50 Hz y es sustituido por un preajuste de 60 Hz si [Frec.estandar motor] (bFr)
se establece en 60 Hz.
nCr a [|nt_ Nominal MOtOI’] De 0,25a1,5In (1) | Segun el calibre
del variador
Intensidad nominal del motor que figura en la placa.

(1)In corresponde a la intensidad nominal del variador que se indica en la guia de instalacion y en la placa de caracteristicas del variador.
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Mend [CONTROL MOTOR] (drC-)

Cod. ‘ Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica
AnS5FP a [Ve|_ Nominal MOtOI’] De 0 a 32760 rpm | Segun el calibre
del variador
029999 rpm y luego 10,00 a 32,76 krpm
Si la placa de caracteristicas no indica la velocidad nominal, sino la velocidad de sincronismo,
y el deslizamiento en Hz o en %, la velocidad nominal debe calcularse de la siguiente forma:
- velocidad nominal = velocidad de sincronismo x 100 - desliz%naiento en %
o
« velocidad nominal = velocidad de sincronismo x 90 - desllzasn:)lento enHz  (motores 50 Hz)
o . .

« velocidad nominal = velocidad de sincronismo x -00-- desllzag?)lento enHz  motores 60 Hz)

cos a [MOtOI" 1 cos fi] De0,5a1 Segun el calibre

del variador

Coseno Phi que figura en la placa del motor.

r5C [ [Res. estator sinc.] [NO] (nO)

n0 O [NO] (nO): funcién inactiva Para las aplicaciones que no precisan alto rendimiento o que no toleran

el autoajuste automatico (paso de corriente en el motor) en cada puesta en tension.

In IE O [Inicio] (Inlt): Activa la funcion. Para mejorar el rendimiento a baja velocidad sea cual sea el estado térmico
del motor.

BB88 O Valor de resistencia del estator en frio, en mQ.

Nota:

* Es muy aconsejable activar esta funcion en las aplicaciones de elevacion y manipulacion.

 La funcién debe activarse [Inicio] (Inlt) s6lo cuando el motor esta en estado frio.

» Cuando [Resist. estator fria ] (rSC) = [Inicio] (Inlt), el parametro [Autoajuste] (tUn) se fuerza a [Power On]
(POn). En la proxima orden de marcha la resistencia del estator se mide con el autoajuste. El parametro
[Resist. estator fria] (rSC) pasa a este valor (H 8 B H) y lo conserva, [Autoajuste] (tUn) sigue forzado a
[Power On] (POn). El parametro [Resist. estator fria] (rSC) permanece en [Inicio] (Inlt) mientras no se haya
realizado la medida.

» Elvalor B 8 5 B se puede forzar o modificar por la rueda (1).

(1) Procedimiento:
- Asegurese de que el motor esta frio.
- Desconecte los cables del terminal del motor.

Mida la resistencia entre 2 de los bornes del motor (U. V. W.) sin modificar su acoplamiento.

- Entre la mitad del valor medido, con la rueda de navegacion.

Establezca el preajuste de fabrica de [Compensacion RI] (UFr) pagina 33 en 100 % en lugar de 20 %.

Nota: No utilice [Resist. estator fria ] (rSC) distinta de [No] (nO) ou = [Power On ] (POn) con la recuperacion al vuelo ((RECUPER. AL VUELO]
(FLr-) pagina 92).
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Mend [CONTROL MOTOR] (drC-)

Cod. ‘ Descripcion | Rango de ajuste | Ajuste de fabrica I
ElUn A [Autoajuste] [No] (nO)
A A PELIGRO
RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO
» Durante el autoajuste, la corriente nominal recorre el motor.
* No manipule el motor durante el autoajuste.
El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.
A ADVERTENCIA
PERDIDA DE CONTROL
* Antes de iniciar el autoajuste, es esencial que se configuren correctamente los parametros [Tensién
Nom.Motor] (UnS), [Frec. nom.Motor] (FrS), [Int. Nominal Motor] (nCr), [Vel. Nominal Motor] (nSP) y
[Motor 1 cos fi] (COS)
+ Si se cambia uno o mas de estos parametros después de realizar el autoajuste, [Autotuning] (tUn) devolvera
[No] (nO) y se debera repetir el procedimiento.
Si no se tienen en cuenta estas instrucciones, puede producir heridas graves o incluso la muerte.
n0 O [No] (nO): Autoajuste no realizado.
HES O [Si] (YES): El autoajuste se realiza cuando es posible y, a continuacion, el parametro pasa en caso de
fallo del autoajuste. Se visualiza [FALLO AUTOAJUSTE] (inF) si [Gest.fallo autoajust] (tnL) = [Si] (YES)
pagina 94.
dOnE O [Realizado] (dONnE): Uso de los valores proporcionados por el autoajuste anterior.
rUn O [Var.marcha] (rUn): El autoajuste se realiza cada vez que hay una orden de marcha.
FOnr O [Power On] (POn): El autoajuste se realiza cada vez que hay una puesta en tension.
LI O [LIM]a[LI16] (LI1) a (LI6): El autoajuste se realiza en el momento de la transicion 0 -» 1 de una entrada
a I6gica asignada a esta funcion.
L Ib
A A PELIGRO
PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA O ARCO ELECTRICO
Cuando [Auto tuning] (tUn) tiene el valor [Power on] (POn), se realizara un autoajuste cada vez que se
conecte la electricidad
 Verifique que esta accidon no ponga en peligro de ningin modo al personal ni al equipo.
El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.
Nota:
[Autoajuste] (tUn) se fuerza a [Power On] (POn) si [Resist. estator fria] (rSC) = [Inicio] (Inlt).
El autoajuste tiene lugar Unicamente si no hay ninguna orden activada. Si se ha asignado la funcion
“Parada en rueda libre” o “Parada rapida” a una entrada ldgica, hay que poner dicha entrada en el estado
1 (activa en 0).
El proceso de autoajuste puede durar de 1 a 2 segundos. No lo interrumpa y espere a que el visualizador
pase a [Realizado] (dOnE) o a [No] (nO).
EUS 1 [Estado autoajuste] [No realiz.] (tAb)
(Informacion, no parametrizable)
EAb O [No realizado] (tAb): se utiliza el valor por defecto de la resistencia de estator para controlar el motor.
FPEnd O [Pendiente] (PEnd): El autoajuste se ha solicitado pero todavia no se ha realizado.
PrOLG O [En curso] (PrOG): Autoajuste en curso
FA IL O [Fallo] (FAIL): el autoajuste ha fallado.
d0OnE O [Realizado] (dONE): Se utiliza la resistencia del estator medida por la funcidn de autoajuste para controlar
el motor.
SErd O [R1 entrada] (Strd): La resistencia del estator en frio ([Resist. estator fria ] (rSC) distinta de [No] (nO))
se utiliza para controlar el motor.
Lus O El valor de [Resist. estator fria] (rSC) se ajusta manualmente.
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Mend [CONTROL MOTOR] (drC-)

FEF -
SEE-
drl - Cod. | Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica
ool uFe O [U/f mot 1 selecc 1] [SVCl(m)
bEL- L O [Ley V/F] (L): Par constante para motores en paralelo o motores especiales.
FlUn- F O [Par Variable] (P): Par variable: aplicaciones de bombas y ventiladores.
FLL- n O [SVC] (n): Control vectorial del flujo sin captador para aplicaciones de par constante.
nld O [Ahorro Energ] (nLd): Ahorro de energia, para aplicaciones con par variable sin necesidad de una dinamica
can- importante (comportamiento cercano a la ley [Par Variable] (P)en vacio y a la ley [SVC] (n) en carga).
SUFP- Tension
UnS
ﬂ'/ / I
e
f“ /
I
— | Frecuencia
FrS
nrd [ [Frec.Corte Aleatoria] [Si] (YES)
SES O [Si] (YES): Frecuencia con modulacién aleatoria.
nl O [No] (nO): Frecuencia fija.
La modulacion de frecuencia aleatoria evita los posibles ruidos de resonancia que pueden producirse con
una frecuencia fija.
5Fr [ [Frecuencia de Corte] O 2,0 a 16 kHz 4 kHz
La frecuencia se puede ajustar para reducir el ruido del motor.
Si la frecuencia se ajusta a mas de 4 kHz, en caso de sobrecalentamiento el variador disminuira
automaticamente la frecuencia de corte, y la restablecera cuando la temperatura vuelva a ser normal.
EFr (1 [Frecuencia Maxima] D laanllhz | B Az
El ajuste de fabrica es de 60 Hz y es sustituido por un preajuste de 72 Hz si [Frec.estdndar motor] (bFr)
se establece en 60 Hz.
S5rF [ [Filtro bucle salida] [No] (nO):
nl0 O [No] (nO): Elfiltro del bucle de velocidad permanece activo (evita los rebasamientos de consigna).
dE 5 O [Si] (YES): El filtro del bucle de velocidad se elimina (en las aplicaciones con posicionamiento,

implica un tiempo de respuesta reducido, con un posible rebasamiento de consigna).

Hz Hz

50

40
30
20

SrF =n0O

50
40
30
20
10

-10

SrF =YES

0,2 03 04 05

0.1

0,2

03 0,4 05 t

(1)Parametro igualmente accesible en el menu [AJUSTES] (SEt-).
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Mend [CONTROL MOTOR] (drC-)

Cod. ‘ Descripcion ‘ Rango de ajuste Ajuste de fabrica
5Cs (1 [Config guardada] 1 [Ninguna] (nO)
nl O [Ninguna] (nO): funcién inactiva.
SEr | O [Config. 1] (Str1): Efectia una grabacion de la configuracion en curso (excepto el resultado del autoajuste)

en la memoria EEPROM. [Config guardada] (SCS) vuelve a pasar automaticamente

a [No] (nO) en el momento en el que se ha efectuado la grabacion. Esta funcion permite conservar una

configuracién de reserva ademas de la configuracion en curso.

Z 2s En los variadores salidos de fabrica, la configuracion en curso y la configuracién guardada se inicializan a

la configuracion de fabrica.

+ Si la opcion terminal remoto ATV31 esta conectada al variador, las opciones siguientes aparecen
de forma adicional: [Fichero 1] (FIL1), [Fichero 2] (FIL2), [Fichero 3] (FIL3), [Fichero 4] (FIL4) (ficheros
disponibles en la memoria EEPROM del terminal remoto para grabar la configuracién en curso). Permiten
almacenar de 1 a 4 configuraciones diferentes que pueden ser conservadas e incluso transferidas a otros
variadores del mismo calibre.

[Config guardada] (SCS) vuelve a pasar automaticamente a [No] (nO) en el momento en el que se ha

efectuado la grabacion.

LFG (d [Macroconfiguracion] M [Config. de fabrica] (Std)

A PELIGRO

Z 2s FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Compruebe que la macroconfiguracion elegida sea compatible con el esquema de cableado utilizado.

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.

Seleccioén de la configuracién fuente.
SES O [MarchaParo] (StS): Configuracién marcha/paro.
Idéntica a la configuracion de fabrica, salvo por lo que se refiere a las asignaciones de las entradas/salidas:
» Entradas ldgicas:
- LI1, LI2 (2 sentidos de marcha): control 2 hilos en la transicién, LI1 = marcha adelante, LI2 = marcha
atras.
- LI3 a LI6: inactivas (no asignadas).
» Entradas analdgicas:
- Al1: consigna de velocidad de 0 a 10 V.
- Al2, Al3: inactiva (no asignada).
* Relé R1: el contacto se abre en caso de que se detecte un fallo (o si el variador esta sin tension).
* Relé R2: inactivo (no asignado).
+ Salida analogica AOC: De 0 a 20 mA, inactiva (no asignada).
SEd O [Config. de fabrica] (Std): Configuracion de fabrica (véase la pagina 11).
Nota: La asignacion de [Macroconfiguracién] (CFG) implica directamente volver
a la configuracion seleccionada.

(1)[Config guardada] (SCS), [Macroconfiguracion] (CFG) y [Restaurar config.] (FCS) son accesibles desde varios menus de configuracion,
pero se refieren al conjunto de menus y parametros.
(2) Parametro igualmente accesible en el menu [AJUSTES] (SEt-).

g El cambio de asignacién de este parametro necesita una pulsacion prolongada (2 seg) en la rueda (ENT).
2s
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Mend [CONTROL MOTOR] (drC-)

rEF-

SEE -

zim b - Cad. ‘ Descripcion ‘ Rango de ajuste | Ajuste de fabrica

FL3 1 [Restaurar config.] (1 [NO] (nO)

I1-0-

CEL-

o A PELIGRO
T Z 25 FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Verifique que la modificacién de la configuracion en curso es compatible con el esquema de cableado utilizado.

con-

SUF- El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.

n0 O [NO] (nO): funcién inactiva.
rEC | O [Interno] (rEC1): La configuracion en curso pasa a ser igual a la guardada anteriormente por
[Config guardada] (SCS) = [Config. 1] (Str1).
[Interno] (rEC1) sélo se puede ver si se ha efectuado una grabacion. [Restaurar config.] (FCS) vuelve
a pasar automaticamente a [NO] (nO) en el momento en el que se ha efectuado la grabacion.
In | O [Reg. CFG] (Inl): La configuracién actual se sustituye por la configuracion seleccionada por el parametro
[Macroconfiguracion] (CFG) (2). [Restaurar config.] (FCS) vuelve a pasar automaticamente a [NO] (nO)
en el momento en el que se ha efectuado la grabacién.
Si la opcién terminal remoto ATV31 esta conectada al variador (3), las opciones siguientes aparecen de
forma adicional, con la condicién de que se hayan cargado los archivos correspondientes de la memoria
EEPROM del terminal remoto (de 0 a 4 archivos): [Fichero 1] (FIL1), [Fichero 2] (FIL2), [Fichero 3] (FIL3),
[Fichero 4] (FIL4). Permiten sustituir la configuracion en curso por una de las 4 configuraciones que el
terminal remoto puede contener.
[Restaurar config.] (FCS) vuelve a pasar automaticamente a [NO] (nO) en el momento en el que se ha
efectuado la grabacion.
Nota: Si en el display ~» A d aparece durante unos instantes antes del paso a [NO] (nO),
significa que la transferencia de configuracion no es posible y no se ha efectuado (por ejemplo, debido
a calibres de variadores distintos). Si en el display ~ E r aparece durante unos instantes antes del paso
a [NO] (nO), significa que la transferencia de configuracién no ha sido valida, con lo cual es preciso
efectuar un ajuste de fabrica mediante [Reg. CFG] (Inl).
En ambos casos, verifique la configuracién que se debe transferir antes de volver a intentarlo.

(1)[Config guardada] (SCS), [Macroconfiguracion] (CFG) y [Restaurar config.] (FCS) son accesibles desde varios menus de configuracion,
pero se refieren al conjunto de menus y parametros.
(2) Esta funcién no modifica los parametros siguientes, sino que conservan su configuracion:
- [Frec. estandar motor] (bFr) pagina 41.
- [Ctrl Consola] (LCC) pagina 61.
[Cdédigo PIN 1] (COd) (Cddigo de bloqueo del terminal) pagina 102.
- Los parametros del ment [COMUNICACION] (COM-).
- Los parametros del ment [SUPERVISION] (SUP-).
(3)Las opciones [Fichero 1] (FIL1) a [Fichero 4] (FIL4) permanecen visibles también después de desconectar la consola remota ATV31.

Z 25 El cambio de asignacién de este parametro necesita una pulsacion prolongada (2 seg) en la rueda (ENT).
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Menu [ENTRADAS/SALIDAS] (I-O-)

(2 - -2\ +
—— ENT J_'T Control 2 hilos/3 hilos
|
|

ESC '”E_II_

ESC

+| |-

ESC &D Retorno al ajuste de fabrica/Recuperacion de la configuracién
ENT

Los parametros so6lo pueden modificarse en parada, sin orden de marcha.
En el terminal remoto opcional ATV31, este menu es accesible en la posicién ﬂ del conmutador.

~

-EF-

SEE -

drC -

1-0-

CEL-

FUn -

FLE-

con-

SUP-

Cod. ’ Descripcion Rango de ajuste

Ajuste de fabrica

ECC [d [Control 2/3 hilos]

Véase la pagina 30.

[Ctrl. 2 hilos] (2C)

ECE [ [Tipo Control 2 Hilos]

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.

[Transicion] (trn)

Compruebe que la modificacién del tipo de control de 2 hilos es compatible con el esquema de cableado utilizado.

"adelante" siempre tiene prioridad sobre la entrada de giro "atras".

Sodlo se puede acceder a este parametro si [Control 2 / 3 Hilos] (tCC) = [Ctrl 2 hilos (2C) pagina 47.

LEL O [Nivel] (LEL): El estado 0 6 1 se tiene en cuenta para la marcha o la parada.

Ern O [Transicion] (trn): Es necesario cambiar de estado (transicion o flanco) para activar la marcha a fin de evitar
un rearranque imprevisto tras una interrupcion de la alimentacion.

FFO O [Priorid. FW] (PFO): El estado 0 6 1 se tiene en cuenta para la marcha o la parada, pero la entrada de giro

g 5 El cambio de asignacién de este parametro necesita una pulsacion prolongada (2 seg) en la rueda (ENT).
S
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rEF-

SEE -

drC -

I-0-

CEL-

FUn -

FLE-

con-

SUP-

Menu [ENTRADAS/SALIDAS] (I-O-)

Cod. ‘ Descripciéon Rango de ajuste | Ajuste de fabrica
rr5 [ [Asig. marcha Atras] [Li2] (L12)
Si [Asig. marcha Atras] (rrS) = [No] (nO), la marcha atras permanece activa, por tension negativa en Al2,
por ejemplo.
n0 O [No] (nO): sin asignar
L1 O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
L IZ O [LI2] (LI2): La entrada logica LI2 es accesible si [Control 2 / 3 Hilos] (tCC) = [Ctrl 2 hilos (2C) pagina 47
L 13 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
L 14 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
L IS5 O [LI5] (LI5): Entrada légica LI5
L IG O [LI6] (LI6): Entrada légica LI6
LrL3 4 [Valor minimo Al3] 0a20mA 4 mA
[rH3 [ [Valor maximo Al3] De 4 220 mA 20 mA
Estos dos parametros permiten configurar la entrada a 0-20 mA, 4-20 mA, 20-4 mA, etc.
Frecuencia Frecuencia
HSP Ejemplo: HSP
7 20-4mA
LSP ‘ _"T/ LsP
| |
0 I I
o cre 20 A2 A Gom w
AO Ik 4 [Configuracion AO1] [Intensidad] (0A)
Si hay una tarjeta de comunicacion conectada al equipo, no se puede ver este parametro.
OA O [Intensidad](0A): Configuracion 0 - 20 mA (uso de la borna AOC)
4A O [Corr. 4-20] (4A): Configuracion 4 - 20 mA (uso de la borna AOC)
1au O [Tension] (10U): Configuracién 0 -10 V (uso de la borna AOV)
do 1 [Salida Analog/légica] [No] (nO)
Si hay una tarjeta de comunicacion conectada al equipo, no se puede ver este parametro.
nl O [No] (nO): sin asignar
orr O [Int. motor] (OCr): Corriente del motor. 20 mA o 10 V corresponde a dos veces la corriente nominal del variador.
OF r O [Frec. mot.] (OFr): Frecuencia del motor. 20 mA o 10 V corresponde a la frecuencia maxima
[Frecuencia Maxima] (tFr) pagina 44.
OE - O [Par motor] (Otr): Par motor. 20 mA o 10 V corresponde a dos veces el par nominal del motor.
[ = O [Alimentado] (OPr): Potencia suministrada por el variador. 20 mA o 10 V corresponde a dos veces
la potencia nominal del variador.
Las asignaciones siguientes (1) implican la transformacion de la salida analdgica en salida légica
(véase el esquema en la guia de instalacion):
5L (s O [Fallo Variador] (FLt): Fallo detectado
rlUn O [En marcha] (rUn): variador en marcha
FER O [Limite frecuencia] (FtA): Umbral de frecuencia alcanzado (parametro [Nivel Frecuencia ] (Ftd) del menu
[AJUSTES] (SEt-) pagina 39)
FLA O [V. max. alc.] (FLA): [Vel.maxima] (HSP) alcanzada
CER O [Nivel Int.alcanz.] (CtA): Nivel de intensidad alcanzado (parametro [Nivel corriente] (Ctd) del menu
[AJUSTES] (SEt-) pagina 39)
5rA O [Ref. Frecuencia] (SrA): Consigna de frecuencia alcanzada
& S5 O [térmico var.] (tSA): Umbral térmico del motor alcanzado (parametro [Temp. mot.alcanz.] (ttd) del menu
[AJUSTES] (SEt-) pagina 39)
LLLC O [Logica de freno] (bLC): Lagica de freno (informativa, ya que esta asignacién puede hacerse o deshacerse
Unicamente desde el menu [FUNCIONES APLICACION] (FUn-) pagina 84)
APL O [No 4-20mA] (APL): Pérdida de la sefial 4-20 mA, incluso si [Pérdida 4-20 mA] (LFL) = [No] (nO) pagina 94

La salida légica esta en el estado 1 (24 V) cuando la asignacion elegida esta activa, excepto si
[Fallo Variador] (FLt) (estado 1 si el variador funciona con normalidad).

Nota: (1) Con estas asignaciones, configure [Configuracion AO1] (AO1t) = [Corriente] (OA).

48
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Menu [ENTRADAS / SALIDAS] (I-O-)

Caod. | Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica I
rl 1 [Asignacion R1] [Sin fallo] (FLt)
Si hay una tarjeta de comunicacion conectada al equipo, no se puede ver este parametro.
n0 O [No] (nO): sin asignar
FLE O [Sin fallo] (FLt): Variador en fallo detectado
rln O [Var.marcha] (rUn): variador en marcha
FER O [N.frec.alcan] (FtA): Umbral de frecuencia alcanzado (parametro [Nivel Frecuencia ] (Ftd) del menu
[AJUSTES] (SEt-) pagina 39)
FLRA O [V.max.alc.] (FLA): [Vel.maxima] (HSP) alcanzada
CER O [Nivel Int.alcanz.] (CtA): Nivel de intensidad alcanzado (parametro [Nivel corriente] (Ctd) del menu
[AJUSTES] (SEt-) pagina 39)
S 5 O [R.Frec.alc.] (SrA): Consigna de frecuencia alcanzada
ESA O [T.mot.alc.] (tSA): Umbral térmico del motor alcanzado (parametro [Temp. mot.alcanz.] (ttd) del menu
[AJUSTES] (SEt-) pagina 39)
AFPL O [4-20mA] (APL): Pérdida de la sefial 4-20 mA, incluso si [Pérdida 4-20 mA] (LFL) = [No] (nO) pagina 94
LI O [LI1] a[LI6] (LI1) a (LIB): Reenvia el valor de la entrada légica seleccionada.
a
L IB
El relé esta activado cuando la asignacion elegida estéa activa, excepto [Sin fallo] (FLt) (activado y variador
sin fallo detectado).
re [ [Asignacion R2] [No] (nO)
nl O [No] (nO): sin asignar
FLE O [Sin fallo] (FLt): Variador en fallo detectado
rln O [Var.marcha] (rUn): variador en marcha
FER O [N.frec.alcan] (FtA): Umbral de frecuencia alcanzado (parametro [Nivel Frecuencia ] (Ftd) del menu
[AJUSTES] (SEt-) pagina 39)
FLA O [V.max.alc.] (FLA): [Vel.maxima] (HSP) alcanzada
CER O [Nivel Int.alcanz.] (CtA): Nivel de intensidad alcanzado (parametro [Nivel corriente] (Ctd) del menu
[AJUSTES] (SEt-) pagina 39)
S5rA O [R.Frec.alc.] (SrA): Consigna de frecuencia alcanzada
ERSIE O [T.mot.alc.] (tSA): Umbral térmico del motor alcanzado (parametro [Temp. mot.alcanz.] (ttd) del menu
[AJUSTES] (SEt-) pagina 39)
bLL O [Ctrl. Freno] (bLC): Logica de freno (informativa, ya que esta asignacion puede hacerse o deshacerse
Unicamente desde el menu [FUNCIONES APLICACION] (FUn-) -, pagina 84)
APL O [4-20mA] (APL): Pérdida de la sefial 4-20 mA, incluso si [Pérdida 4-20 mA] (LFL) = [No] (nO) pagina 94
LI O [LI1] a[LI6] (LI1) a (LIB): Reenvia el valor de la entrada légica seleccionada.
a
L IB
El relé esta activado cuando la asignacion elegida esta activa, excepto [Sin fallo] (FLt) (activado y
variador sin fallo detectado).
5C5 [ [Config guardada] (1) nO
Z 26 Véase la pagina 45.
LFG (1 [Macroconfiguracion] (1) Std
g Véase la pagina 45.
2s
FCS [ [Restaurar config.] (1) nO
g P Véase la pagina 46.

(1)[Config guardada] (SCS), [Macroconfiguracion] (CFG) y [Restaurar config.] (FCS) son accesibles desde varios menus de configuracion,
pero se refieren al conjunto de menus y parametros.

f 2

El cambio de asignacion de este parametro necesita una pulsacion prolongada (2 seg) en la rueda (ENT).
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rEF-

SEE -

drC -

I1-0-

CEL -

FUn -

FLE-

con-

SUP-

Ment [CONTROL] (CtL-)

oD,
(08 = =(FRA\+
Wy <ENT LD

— ENT_, ‘ ESC Nivel de acceso a las funciones
— " AL ——
HEINE ESC - T ENT |
ESCRIy-r;
+ -
ESC ESC Retorno al ajuste de fabrica/Recuperacion de la configuracion
=2 T B ﬁ | J p 9

Los parametros sélo pueden modificarse en parada, sin orden de marcha.
En el terminal remoto opcional, este menu es accesible en la posicion i’ del conmutador.

Canales de control y de consigna

Las érdenes de control (marcha adelante, marcha atras...) y las consignas pueden proceder de los siguientes canales:

Control CMD Consigna rFr

tEr: bornero (LI.) Alx : bornero

LCC: terminal remoto (toma RJ45) LCC: local ATV312 o terminal remoto
LOC: control del local AIV1: rueda jog dial

Mdb: Modbus (toma RJ45) Mdb: Modbus (toma RJ45)

nEt :red nEt :red

A ADVERTENCIA

PERDIDA DE CONTROL

Los botones de parada del ATV312 (integrado en el variador y las consolas remotas) se pueden programar para que no sean prioritarios.
Para que sea prioritario el botdon de parada, es necesario configurar el parametro [Stop Prioritario] (PSt) en el menu [CONTROL] (CtL-)
pagina 61 a [Si] (YES).

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones graves o dafios materiales.

El parametro [NIVEL ACCESO] (LAC) del ment [CONTROL] (CtL-) pagina 58 permite seleccionar los modos de prioridad de los canales
de control y de consigna, y ofrece 3 niveles de funciones:

* [NIVEL ACCESO] (LAC) = Funciones basicas. La gestion de los canales se realiza por orden de prioridad.
[Nivel 17 (L1):

» [NIVEL DE ACCESO] (LAC) = Ofrece la posibilidad de funciones adicionales con respecto a [Nivel 1] (L1):
[Nivel 2] (L2): - Mas rapido/menos rapido (rueda jog dial motorizada)
- Control de freno
- Conmutacion de la 22 limitacion de corriente
- Conmutacion de motores
- Gestion de finales de carrera

» [NIVEL DE ACCESO] (LAC) = Las mismas funciones que con [Nivel 2] (L2). La gestion de los canales de control y de consigna
[Nivel 3] (L3): se puede configurar.
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Ment [CONTROL] (CtL-)

EF

Estos canales se combinan por orden de prioridad si el parametro [NIVEL ACCESO (LAC) = [Nivel 1] °¢*

(L1) o [Nivel 2] (L2) drr
De mas prioridad a menos prioridad: Forzado local, Red, Modbus, terminal remoto, bornero/consola (de derecha a izquierda en la figura /-0

siguiente). CEL

FlUn

Bornero/consola FLL

con

SUFP

Terminal remoto Forzado local

Véanse los sinodpticos detallados en las paginas 53 y 54.
* Enlos ATV312 con ajuste de fabrica, el control y la consigna se encuentran en el terminal.

» Con un terminal remoto, si [Ctrl Consola] (LCC) =[Si] (YES) (ment [CONTROL] (CtL-) el control y la consigna estan en el terminal remoto
(consigna por [Ref.Frec. Consola] (LFr), menu [AJUSTES] (SEt-).

Existe la posibilidad de combinar los canales por la configuracion, si [NIVEL ACCESO] (LAC) =
[Nivel 3] (L3)

Control y consigna no separados (parametro [Perfil] (CHCF) = [No separado] (SIM)):

Eleccién canal consigna:
parametro [Canal Ref. 1]
(Fr1)

El canal de control procede control y consigna
de la misma fuente —

Eleccion canal consigna:
parametro [Canal Ref. 2]
(Fr2)

El canal de control procede
de la misma fuente

El paréametro [Conmutacion Ref.2] (rFC) permite elegir el canal [Canal Ref. 1] (Fr1) o [Canal Ref. 2] (Fr2) o configurar una entrada légica
o un bit de control para conmutar a distancia el uno o el otro.
Véanse los sinodpticos detallados en las paginas 55 y 57.
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rEF-

SEE -

drC -

I1-0-

CEL -

FUn -

FLE-

con-

SUP-

Ment [CONTROL] (CtL-)

Control y consigna no separados (parametro [Perfil] (CHCF) = [Separados] (SEP)):

Consigna

Eleccion canal consigna:
parametro [Canal Ref. 1]
(Fr1)

L~ consigna

Eleccion canal consigna:
parametro [Canal Ref. 2]
(Fr2)

El parametro [Conmutacion Ref.2] (rFC) permite elegir el canal [Canal Ref. 1] (Fr1) o [Canal Ref. 2] (Fr2) o configurar una entrada légica
o un bit de control para conmutar a distancia el uno o el otro.

Control

Eleccién canal control:
parametro [Canal de
control 1] (Cd1)

——— control

Eleccién canal control:
parametro [Canal de
Control 2] (Cd2)

CcCs

El parametro [Conmut. canal Ctrl] (CCS) pagina 60 permite elegir el canal [Canal de Control 1] (Cd1) o [Canal de Control 2] (Cd2)

o configurar una entrada légica o un bit de una palabra de control para conmutar a distancia el uno o el otro.

Véanse los sindpticos detallados en las paginas 55 y 56.

52

BBV46387 07/2014



Ment [CONTROL] (CtL-)

Canal de consigna para [NIVEL ACCESO] (LAC) =[Nivel 1] (L1) o [Nivel 2] (L2)

Fr |l

UPdt]
UPdH -

]

|

|
Al1-{m i
]
A2+ !
A3 i

|

AIV1 |
|

Mas
velocidad

Menos
velocidad

Mas
velocidad

Velocidades

preseleccionadas
nO

SP2
|
SP16
!
LI
Pl no asignado
nO
Pl asignado
consigna A
Funcion PI
véase la >
pagina 78
consigna B

Nota: Para poder configurar el control Mas velocidad / Menos velocidad ([Canal
Ref. 1] (Fr1) = [+/- VELOCIDAD] (UPdt) o [ref.+/-cons.] (UPdH)), las entradas
sumatorias SA2 / SA3 y las velocidades preseleccionadas se tienen que
desconfigurar previamente.

FIF

Canal 2

Menos
velocidad

Terminal
remoto

ﬁ_

L?I
Marcha
paso a

paso JOG

Modbus

Rampas
HSP, ACC DEC
\—/|FrH _/—\_
LSP AC2 DE2

Forzado local

La eleccion de “Modbus” o “Red” se efectua en
linea escribiendo la palabra de control adecuada
(véase la documentacioén especifica del bus).

Leyenda:

Parametro:

El

rectangulo negro
asignacion segun el ajuste de fabrica.

representa

la

Funcién accesible para [NIVEL ACCESO] (LAC) =
[Nivel 2] (L2)

rFr
—
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Ment [CONTROL] (CtL-)

rEF-

°£:- Canal de control para [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 1] (L1) o [Nivel 2] (L2)

drC -

=0~ Los parametros [Asignacion Forzado Local] (FLO) pagina 98, [Ctrl Consola] (LCC) pagina 61, y la eleccion del bus Modbus o red son
CEeL - comunes en los canales de consigna y de control.

Ejemplo: [Ctrl Consola] (LCC) = [Si] (YES) da la orden y la consigna mediante el terminal remoto.
FlUn -

FLE-
can-

SUP- LI

CMD Adelante

— Atras
STOP
Modbus
Red
STOP STOP
FWD / REV
Teclado Terminal SN
remoto e
O STOP
ﬁ STOP (Prioridad
Terminal remoto STOP)
Leyenda:
Parametro:

El rectangulo negro representa
la asignacion en ajuste de fabrica.
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Ment [CONTROL] (CtL-)

Canal de consigna para [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3)

Nota: Para poder configurar el control Mas velocidad / Menos velocidad ([Canal Ref. 1]
(Fr1) = [+/- VELOCIDAD] (UPdt) o [Ref.+/- cons] (UPdH)), las entradas sumatorias SA2 /
SA3y las velocidades preseleccionadas se tienen que desconfigurar previamente.

Terminal
remoto

LFr

Terminal
remoto

Terminal
remoto

Terminal
remoto

[]___

Mas
— velocidad

Menos
velocidad

E_

ﬁ_

E L Leei

nO |
Al H
Al2 -l
A3 | H
AIV1 - |
— LCC | H
Mdb |
nEt4

SA3

nO —I_l—l—
A1 H
Al2- 1 H

A3 | H
AIV1 |
— LCC | H

nO
Mdb < | H

Al1
nEt{ -
- Al2

Al3

F IF

Velocidades

preseleccionadas

/

LI
Mdb
nEt

consigna A

Pl no asignado
nO

Pl asignado

UPdt |
UPdH

Mas
1 velocidad

Funcién PI
véase la pagina 78

consigna B

Canal 1

Canal 2

Menos
velocidad

nO —M—
A1 - |
Al2q | H

Al3— | H
AIV1 | 1

Mdb - | H
nEt-{ |-

I‘-fl
Marcha
paso a

paso JOG

Forzado local

Leyenda:

Parametro:

Nota:

La marcha paso a paso
JOG sélo esta activa en
consigna y control por

bornero (ALe y Lle)

Rampas
IACC DEC
FrH -/_\- rFr
>
AC2 DE2

El rectangulo negro representa
la asignacion segun el ajuste de

fabrica.
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Ment [CONTROL] (CtL-)

Canal de control para [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3)

Consigna y control no separados

Los parametros [Canal Ref. 1] (Fr1) pagina 58, [Canal Ref. 2] (Fr2) pagina 58, [Conmutacién ref. 2] (rFC) pagina 59, [Asignaciéon Forzado
Local] (FLO) pagina 98,y [Canal Forzado Local] (FLOC) pagina 98 son comunes para la consigna y el control. Por lo tanto, el canal de

control esta determinado por el canal de consigna.

Ejemplo: si la consigna [Canal Ref. 1] (Fr1) =[Al1] (Al1) (entrada analégica en el terminal) el control es mediante LI (entrada logica al terminal).

LI

Teclado

RUN AV | ]
STOP

Fr

UPdt | |+
LUPdH | H
— Al

- ARH
— A

——1ceH |

RUN/STOP ﬁ
FWD / REV

J Mdb - | I+

nEt{|

Terminal remoto

LI

Teclado

RUN L AIVT | 4
STOP

(RUN/STOP) [ —AIV1

(RUN/STOP
FWD / REV)

|

>

1
_l_

RUN /STOP ﬁ
FWD / REV

—Lce |
Mdb - |

Terminal remoto

Leyenda:
Parametro:

El rectangulo negro representa
la asignacion en ajuste de fabrica.

i: Al2
Al3

: J |

Teclado

O STOP
ﬁ STOP

Terminal remoto

Forzado local

Adelante
Atras
STOP

(Prioridad STOP)
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Ment [CONTROL] (CtL-)

rEF -
Canal de control para [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3) EET

drC -
Modo mixto (consigna y control separados) -
Los parametros [Asignacion Forzado Local] (FLO) pagina 98, y [Canal Forzado Local] (FLOC) pagina 98 son comunes para la consigna _

y el control.
Ejemplo: si la consigna en forzado local se realiza por [Al1] (Al1) entrada anal6gica en terminal), el control en forzado local se realiza por ¢, -
LI (entrada l6gica en el terminal).

FLE-
Ldl
can-
_____________ Llo—— Al
Ll o0—— tEr—I_l—l— L A2 SUFP-
Teclado L AI3
RUN L 414
SN () Loc (RUN/STOP)@—AIW
—LCC
(RUN/ STOP |
RUN/STOP Lced FWD / REV)
FWD / REV
Mdb - !
Terminal remoto nEt{ | |-
LI
Forzado local
cvmp Adelante
Atras
Teclado sToP STOP
LdZ
- E STOP (Prioridad STOP)
N
Ll o———— tEr— | |+ .
| Terminal remoto
Teclado i
RUN L LocH |
STOP |
I

RUN / STOP E Leod! L

FWD / REV |
| Mdb mi—
Terminal remoto i nEt- |
| L
I
Leyenda:
Parametro:

El rectangulo negro representa
la asignacion en ajuste de fabrica.
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rEF-

SEE -

drC -

I1-0-

CEL -

FUn -

FLE-

con-

SUP-

Menu

[CONTROL] (CtL-)

Nota: Puede haber incompatibilidades entre funciones (véase la tabla de incompatibilidades, en la pagina21). En tal caso, la primera
funcién configurada impide la configuracion de las demas.

Cod. | Descripcion ‘ Rango de ajuste | Ajuste de fabrica I
LRLC (1 [NIVEL ACCESO] [Nivel 1] (L1)
A PELIGRO
FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO
Zz s » Laasignacion de [NIVEL ACCESO] (LAC) a [Nivel 3] (L3) provoca un retorno al ajuste de fabrica de los parametros
[Canal Ref. 1] (Fr1) pagina 58, [Canal de control 1] (Cd1) pagina 59, [Perfil] (CHCF) pagina 59, y [Control 2 / 3
Hilos] (tCC) pagina 47.
» Elretorno de [Nivel 3] (L3) a [Nivel 2] (L2) o [Nivel 1] (L1) y el retorno de [Nivel 2] (L2) a [Nivel 1] (L1) s6lo se pueden
realizar con un "ajuste de fabrica" mediante [Restaurar config .] (FCS) pagina 46.
» Asegurese de que este cambio es compatible con el esquema de cableado utilizado.
El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.
L O [Nivel 1] (L1): Acceso a las funciones estandar y gestion de los canales por orden de prioridad.
L2 O [Nivel 2] (L2):Acceso a las funciones avanzadas en el ment [FUNCIONES APLICACION] (FUn-):
- Mas rapido/menos rapido (rueda jog dial motorizada)
- Control Freno
- Conmutacion de la 22 limitacion de corriente
- Conmutacion de motores
- Gestion de finales de carrera
L3 O [Nivel 3] (L3):Acceso a las funciones avanzadas y a la gestion de los canales mediante configuracion.
Frl (1 [Canal Ref. 1] [AI] (A1)
Véase la pagina 29.
Fre [ [Canal Ref. 2] [No] (nO)
nl O [No] (nO): sin asignar
Al O [AI1] (Al1): Entrada analdgica Al1
AiZ O [AI2] (Al2): Entrada analdgica Al2
A3 O [AI3] (Al3): Entrada analdgica Al3
AU O [AIl red comunicacién] (AlV1): Rueda de navegacion
Si el [NIVEL ACCESOQ] (LAC) = [Nivel 2] (L2) o [Nivel 3] (L3), son posibles las asignaciones suplementarias:
UFdE O [+/- Velocidad] (UPdt):(1) Consigna +velocidad/ -velocidad por LI. Véase la configuracién en la pagina 77.
UFdH O [ref.+/-cons.] (UPdH): (1) Consigna + velocidad/- velocidad girando la rueda del local ATV312.
Para su uso, visualice la frecuencia [Frecuencia salida] (rFr) pagina 100. La funcién + velocidad/- velocidad
mediante el local o el terminal se controla desde el ment [SUPERVISION] (SUP-) situandose en el
parametro [Frecuencia salida] (rFr).
Si el [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las asignaciones suplementarias:
Lot O [HMI] (LCC): Consigna mediante el terminal remoto, parametro [Ref.Frec. Consola] (LFr) del menu
[AJUSTES] (SEt-) pagina 32.
Nd b O [Modbus] (Mdb): Consigna por Modbus
nEEL O [Red] (nEt): Consigna por red
(1) Nota:

* No se puede asignar al mismo tiempo [+/- VELOCIDAD] (UPdt) a [Canal Ref. 1] (Fr1) o [Canal Ref. 2] (Fr2) y [ref.+/-cons.] (UPdH)
a[Canal Ref. 1] (Fr1) o [Canal Ref. 2] (Fr2). Sélo es posible una de las asignaciones [+/- VELOCIDAD] (UPdt) / [Ref.+/- cons.] (UPdH)
en un Unico canal de consigna.

» La funcion + velocidad/- velocidad de [Canal Ref. 1] (Fr1) no es compatible con varias funciones (véase la pagina 21). Para
configurarla, es necesario desasignar estas funciones, concretamente las entradas sumatorias (ponga [Ref. sumatoria 2] (SA2)

a [No] (nO) pagina 70) y las velocidades preseleccionadas (ponga [2 vel. pres.] (PS2) y [4 vel. pres.] (PS4) a [No] (nO) pagina 72)
que estan asignados en ajuste de fabrica.

» En [Canal Ref. 2] (Fr2), la funcién + velocidad/- velocidad es compatible con las velocidades preseleccionadas, las entradas
sumatorias y el regulador PI.

Zzs

El cambio de asignacién de este parametro necesita una pulsacion prolongada (2 seg) en la rueda (ENT).
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Ment [CONTROL] (CtL-)

Cod. ‘ Descripcion | Rango de ajuste | Ajuste de fabrica I
rFL 1 [Conmutacion ref. 2] [Canal1 act] (Fr1)
El parametro [Conmutacion ref.2] (rFC) permite elegir el canal [Canal Ref. 1] (Fr1) o [Canal Ref. 2] (Fr2)
o configurar una entrada ldgica o un bit de control para conmutar [Canal Ref. 1] (Fr1) o [Canal Ref. 2] (Fr2)
a distancia.
Fr [0 [Canal1 act.] (Fr1): Consigna = consigna 1
Fréd O [Canal1 act.] (Fr2): Consigna = consigna 2
LI O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entrada logica LI2
L /3 O [LI3] (LI3): Entrada logica LI3
L 14 O [LI4] (LI4): Entrada légica LI4
L IS5 O [LI5] (LI5): Entrada légica LI5S
L I& O [LI6] (LI6): Entrada logica LI6
[NIVEL ACCESOQ] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las asignaciones suplementarias:
Cilii O [C111] (C111): Bit 11 de la palabra de control Modbus
cCiliz O [C112] (C112): Bit 12 de la palabra de control Modbus
cil13 O [C113] (C113): Bit 13 de la palabra de control Modbus
CII4 [0 [C114] (C114): Bit 14 de la palabra de control Modbus
CI15 [0 [C115] (C115): Bit 15 de la palabra de control Modbus
ceii O [C211] (C211): Bit 11 de la palabra de control de red
£Lzie O [C212] (C212): Bit 12 de la palabra de control de red
£z21I13 O [C213] (C213):Bit 13 de la palabra de control de red
L2 I4H O [C214] (C214): Bit 14 de la palabra de control de red
CE 5 O [C215] (C215): Bit 15 de la palabra de control de red
La conmutacién de consigna puede efectuarse en marcha.
En el estado 0 de la entrada légica o del bit de la palabra de control,[Canal Ref. 1] (Fr1) esta activo.
En el estado 1 de la entrada légica o del bit de la palabra de control,[Canal Ref. 2] (Fr2) esta activo.
CHLCF a [perf"] [Canales no separados] (SIM)
(canales de control separados de los canales de consigna)
Este parametro es accesible si [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3) pagina 58.
51n O [Canales no separados] (SIM): No separados
SEFP O [Separados] (SEP): Separados
Ldi (1 [Canal de control 1] [Bornero] (tEr)
* Este parametro es accesible si [Perfil] (CHCF) = [Separados] (SEP) pagina 59 y [NIVEL ACCESO] (LAC) =
[Nivel 3] (L3) pagina 58.
EEr O [Bornero] (tEr): Control bornero
Lot O [Local] (LOC): Control del local
LLL O [Terminal remoto] (LCC): Control terminal remoto
ldb O [Modbus] (Mdb): Control a través de Modbus
nEE O [Red] (nEt): Control a través de la red
Lde (1 [Canal de control 2] [Modbus] (Mdb)
* Este parametro es accesible si [Perfil] (CHCF) = [Separados] (SEP) pagina 59 y [NIVEL ACCESO] (LAC) =
[Nivel 3] (L3) pagina 58.
EEr O [Bornero] (tEr): Control bornero
Lot O [Local] (LOC): Control del local
Lok O [Terminal remoto] (LCC): Control terminal remoto
ndb O [Modbus] (Mdb): Control a través de Modbus
nEt O [Red] (nEt): Control a través de la red

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
* y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programacion mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Ment [CONTROL] (CtL-)

rEF- I Cad. ’ Descripcion Rango de ajuste Ajuste de fabrica I
SEE-
[cs d [Conmut. canal Ctrl] [ | Eek]
drl - (Cd1)
1-0- Este parametro es accesible si [Perfil] (CHCF) = [Separados] (SEP) pagina 59 y [NIVEL ACCESO] (LAC) =
* [Nivel 3] (L3) pagina 58.
CEL- El parametro [Conmut. canal Ctrl] (CCS) permite elegir el canal [Canal de control 1] (Cd1) o [Canal de
FlUn- control 2] (Cd2) o configurar una entrada légica o un bit de control para conmutar el canal
[Canal de Control 1] (Cd1) o [Canal de Control 2] (Cd2) a distancia.
FLE- (e O [Canal1 act.] (Cd1): Canal de control = canal 1
con- Ld2 O [Canal2 act.] (Cd2): Canal de control = canal 2
L1 O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
SUP- L1z O [LI2] (LI2): Entrada légica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
L 14 O [LI4] (LI4): Entrada légica LI4
L 15 O [LI5] (LI5): Entrada légica LI5
L IB O [LI6] (LI6): Entrada légica LI6
crii O [C111] (C111): Bit 11 de la palabra de control Modbus
crie O [C112] (C112): Bit 12 de la palabra de control Modbus
cri3 O [C113] (C113): Bit 13 de la palabra de control Modbus
cCriy O [C114] (C114): Bit 14 de la palabra de control Modbus
Cris O [C115] (C115): Bit 15 de la palabra de control Modbus
Leail O [C211] (C211): Bit 11 de la palabra de control de red
Leie O [C212] (C212): Bit 12 de la palabra de control de red
Le i3 O [C213] (C213): Bit 13 de la palabra de control de red
L2 iH O [C214] (C214): Bit 14 de la palabra de control de red
L2 15 O [C215] (C215): Bit 15 de la palabra de control de red
En el estado 0 de la entrada o del bit de palabra de control, el canal 1 esta activo
en el estado 1 la entrada o el bit de palabra de control, el canal 2 esta activo.
cor [ [Copia Canal 1<->2] [No] (nO)
(s6lo copia en esa direccion)
A PELIGRO
FUNCIONAMIENTO NO DESEADO DEL EQUIPO
Copiar el comando o la referencia puede cambiar la direccion de giro.
» Compruebe que esto sea seguro.
El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.
Este parametro es accesible si [NIVEL ACCESQ] (LAC) = [Nivel 3] (L3) pagina 58.
nl0 O [No] (nO): Sin copia
5 (= O [Referencia] (SP): Copia de la consigna
Cd O [Control] (Cd): Copia del control
ALL O [Ctrly Ref.] (ALL): Copia del control y de la consigna

« Si el control del canal 2 se realiza por el bornero, el control del canal 1 no se copiara.

« Si la consigna del canal 2 se realiza por Al1, Al2, Al3 o AlU1, la consigna del canal 1 no se copiara.

» La consigna copiada es [Referencia frec.] (FrH) (antes de rampa), excepto si la consigna del canal 2 es
por mas velocidad/menos velocidad.
En dicho caso, se copia la consigna [Frecuencia salida] (rFr) (después de rampa).

Nota: Una copia de un control y/o de una consigna puede implicar un cambio en el sentido de giro.

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Ment [CONTROL] (CtL-)

Cad. | Descripcién Rango de ajuste Ajuste de fabrica

Lcc (1 [Ctrl Consola] [No] (nO)
Este parametro solamente es accesible con una opcion de terminal remoto, y para [NIVEL ACCESQ] (LAC)
=[Nivel 1] (L1) o [Nivel 2] (L2) pagina 58.

a0 O [No] (nO): funcidn inactiva.
YHES O [Si] (YES): Permite validar el control del variador mediante los botones STOP/RESET, RUN y FWD/REV

del terminal. Asi, la consigna de velocidad la da el parametro [Ref.Frec. Consola] (LFr) del menu
[AJUSTES] (SEt-). Sélo las 6rdenes de parada en rueda libre, parada rapida y parada por inyeccién
permanecen activas a través del bornero. Si la conexién variador/terminal se corta o si no hay terminal,
el variador se blogquea por fallo [Fallo MODBUS] (SLF).

FPSE (d [Stop Prioritario] [Si] (YES)

Este parametro permite activar o desactivar el botén de stop en el variador y en las consolas remotas.
La desactivacion del boton de stop es efectiva si el canal de control activo es distinto del terminal integrado
o de las consolas remotas.

A ADVERTENCIA

PERDIDA DE CONTROL

Va a desactivar el botén de paro situado en el variador y el terminal remoto.
No seleccione "nO" a menos que existan métodos externos de paro.

Si no se respetan estas precauciones pueden producirse graves lesiones, daiios materiales o incluso la
muerte.

nO O [No] (nO): funcién inactiva.
HE &S O [Si] (YES): Prioridad tecla STOP.
rOt (A [Sentido de la marcha] [Avance] (dFr)
Este parametro sélo es visible si [Canal Ref. 1] (Fr1) pagina 29 o [Canal Ref. 2] (Fr2) pagina 58 estan
asignadosa LLL oA | U I.
Sentido de marcha autorizado por la tecla RUN del local o la tecla RUN del terminal remoto.
dF r O [Avance] (dFr): Adelante.
dr 5 O [Atras] (drS): Atras.
bOE [0 [2 sentidos] (bOt): Estan autorizados los dos sentidos.
5C5 1 [Config guardada] (1) nO
Z 2s Véase la pagina 45.
LFG 1 [Macroconfiguracion] (1) Std
g 2s Véase la pagina 45.
FLS 1 [Restaurar config.] (1) nO

Véase la pagina 46.

Zz s El cambio de asignacién de este parametro necesita una pulsacion prolongada (2 seg) en la rueda (ENT).

(1)[Config guardada] (SCS), [Macroconfiguracion] (CFG) y [Restaurar config.] (FCS) son accesibles desde varios menus de configuracion,
pero se refieren al conjunto de menus y parametros.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

ENT ENT ENT
]
ESC : ESC ESC
[
P
[ ENT ENT
ESC B I | |
B s

Submenu

Submenu

Los parametros solo pueden modificarse en parada, sin orden de marcha.

En el terminal remoto opcional, este menu es accesible en la posicion ﬂ del conmutador.

Ciertas funciones incluyen numerosos parametros. Para facilitar la programacion y evitar un tedioso desfile de parametros, estas funciones
se han agrupado en submenus.

Los submenus se identifican por un guidn situado a la derecha de su cdigo, como en los menus:

por ejemplo.

Nota: Puede haber incompatibilidades entre funciones (véase la tabla de incompatibilidades, en la pagina 21). En tal caso, la primera
funcién configurada impide la configuracion de las demas.

Rampas en S
f(Hz)
GV

f (Hz)

GV§

=]

t

2]

%

Rampas en U
f (Hz)
GV

f(Hz)
GV

Rampas personalizadas

f(Hz)
GV

f(Hz)
GV

tA1 tA2

tA4,
g

ACC ou AC2

dEC ou dE2

El coeficiente de redondeo es fijo,
cont2=0,6 x t1
con t1 = tiempo de rampa ajustado.

El coeficiente de redondeo es fijo,
cont2=0,5xt1
con t1 = tiempo de rampa ajustado.

E A | :ajustable de 0a100 % (de AL L o AL 2)

E AZ: ajustablede 0a(100% - EA [)(de ACL o AL Z)
E A 3: ajustable de 0a 100 % (de JEL o JEL Z)

E A4: ajustable de 0 a (100 % - EA J)(de JEL o dE Z)

I Cod. ‘ Nombre/Descripcion Rango de ajuste ‘ Ajuste de fabrica I
P B [RAMPAS]
rPE (1 [Tipo rampa] [Lineal] (LIn)
Define el aspecto de las rampas de aceleracion y deceleracion.

L In O [Lineal] (LIn): lineal
5 O [Rampaen S](S):en S
u O [Rampaen U] (U):en U

Cus [0 [Person.] (CUS): personalizada
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

rEF -
I Cad. ‘ Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajuste de fabrica I SEE-
drl -
rPL- | [RAM PAS] (continuacion) o
EA ( [Coef. red. inicio Acc] De 02100 10 cee-
* Parametro accesible si [Tipo rampa] (rPt) = [Person.] (CUS) pagina 62. FlUn -
FLE-
EARZ 1 [Coef. red. final ACC] De 0 a (100 - tA1) 10
can-
* Parametro accesible si [Tipo rampa] (rPt) = [Person.] (CUS) pagina 62.
SUP-
EA3 ( [Coef. red. inicio Dec] De 02100 10
* Parametro accesible si [Tipo rampa] (rPt) = [Person.] (CUS) pagina 62.
ERY ( [Coef. red. final DEC] De 0 a (100 - tA3) 10
* Parametro accesible si [Tipo rampa] (rPt) = [Person.] (CUS) pagina 62.
Inr  [Incremento rampa] 0,01-0,1-1 0.1
o. o O [0.01] (0.01): Rampa ajustable de 0,05s a 3276 s

O [0.1] (0.1): Rampa ajustable de 0,1 s a 3.276 s

O [1] (1): Rampa ajustable de 1 s a 32760s (1)
Este parametro se aplica a los parametros [Rampa Aceleraciéon] (ACC), [Rampa Deceleracion] (dEC),
[Rampa Aceleracion 2] (AC2) y [Rampa Deceleracion 2] (dE2).
Nota: La modificacion del parametro [Incremento rampa] (Inr) provoca una modificacién de los ajustes de los
parametros [Rampa Aceleracion] (ACC), [Rampa Deceleracion] (dEC), [Rampa Aceleracion 2] (AC2) y [Rampa
Deceleracion 2] (dE2).

ACLC J [Rampa aceleracién] @) SEgIm o [P gs
JEL 1 [Rampa deceleracion] y

=]
_—_ -

Definidos para acelerar y decelerar entre 0 y la frecuencia nominal [Frec. nom. mot.] (FrS) (parametro del
menu [CONTROL MOTOR] (drC-).

Asegurese de que el valor de [Rampa Deceleracion] (dEC) no es demasiado bajo con respecto a la carga
que se va a detener.

(1)Para la visualizacién de valores superiores a 9.999 en el variador o en el terminal remoto, se utiliza un punto como separador de miles.
Nota:
Este tipo de visualizacion conlleva una confusion entre los valores que tienen dos decimales y los valores superiores a 9.999.
Verifique el valor del parametro [Incremento rampa] (Inr).
Ejemplo:
- Si [Incremento rampa] (Inr) = 0,01, el valor 15,65 corresponde a un ajuste de 15,65 s.
- Si [Incremento rampa] (Inr) = 1, el valor 15,65 corresponde a un ajuste de 15650 s.

(2) Parametro igualmente accesible en el menu [AJUSTES] (SEt-).

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
* y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programacion mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

Cod. ‘ Nombre/Descripcién Rango de ajuste | Ajuste de fabrica I

rPL- | [RAM PAS] (continuacion)

rP5 1 [Conmut. Rampal] [No] (nO)
Esta funcién permanece activa independientemente de cual sea el canal de control.

n0 O [No] (nO): Sin asignar.
LI O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
LIz O [LI2] (LI2):Entrada légica LI2
L 13 O [LI3] (LI4):Entrada légica LI3
L I4 O [LI4] (L14):Entrada logica L4
L I5 O [LI5] (LI5):Entrada logica LI5S
L I& O [LI6] (LI6):Entrada logica LI6
Si el [NIVEL ACCESOQ] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las siguientes asignaciones:
Ccdill [0 [CD11] (CD11): El Bit 11 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
Ldilz2 O [CD12] (CD12): El Bit 12 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdI3 O [CD13] (CD13): El Bit 13 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
LdIH O [CD14] (CD14): El Bit 14 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
L dI5 [0 [CD15] (CD15): El Bit 15 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
En el estado 0 de la entrada légica o del bit de control, [Rampa Aceleracion] (ACC) y [Rampa Deceleracion]
(dEC) se validan.
En el estado 1 de la entrada légica o del bit de control, [Rampa Aceleracion 2] (AC2) y [Rampa Deceleracion 2]
(dE2) se validan.

Frk [ [Nivel Rampa 2] 0 a 500 Hz 0 Hz
Conmmutacion 2¢ rampa si [Nivel Rampa2] (Frt) es distinto de 0 (el valor 0 corresponde a la funcion
inactiva) y la frecuencia de salida es superior a [Nivel Rampa2] (Frt).

La conmutacién de la rampa por umbral es acumulable con la conmutacién por LI o bit de la siguiente
manera:
LI o bit Frecuencia Rampa
0 <Frt ACLC,dELC
0 >Frt ACZ,dEZ
1 <Frt ACZ,dEZ
1 >Frt ACZ,dEZ
ACZ 1 [Rampa Aceleracion 2] (1 segun /nr pagina 63 | 5
* Parametro accesible si [Nivel Conmut.Rampa 2] (Frt) > 0 pagina 64 o si [Conmut. rampa] (rPS) se ha
asignado péagina 64.
dEZ (d [Deceleracion 2] (1) S (= P | 9
* Parametro accesible si [Nivel Conmut.Rampa 2] (Frt) > 0 pagina 64 o si [Conmut. rampa] (rPS) se ha
asignado péagina 64.

brA  [Adapt.rampa dec.] [Si] (YES)
La activacion de esta funcion permite la adaptacion automatica de la rampa de deceleracion, si ésta se ha
ajustado a un valor muy bajo, habida cuenta de la inercia de la carga.

nl O [No] (nO): Funcién inactiva
HYES O [Si] (YES): Funcién activa. La funcién es incompatible con las aplicaciones que necesitan:
* un posicionamiento sobre la rampa,
* el uso de una resistencia de freno (ésta no aseguraria su funcion).
[Adapt.rampa dec.] (brA) se fuerza a [No] (nO) si el control de freno [Control légica freno] (bLC) esta
asignado, pagina 84.

(1)Parametro igualmente accesible en el mend [AJUSTES] (SEt-).

*

Estos parametros s6lo aparecen silafuncion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

I Cod. ‘ Nombre/Descripcion Rango de ajuste ‘ Ajuste de fabrica |
SELe l [MODOS DE PARADA]
Stk 1 [Tipo de parada] [Paro rampa]
(rMP)
Modo de parada durante la desaparicién de la orden de marcha o la aparicién de una orden de Stop.
r MNP O [Paro rampa] (rMP): En rampa
FSE [0 [Parad.rapid.] (FSt): parada rapida
m S (= O [Rueda libre] (nST): parada en rueda libre
drC | O [Inyecc. DC] (dCl): Parada por inyeccion de corriente continua
FSE 1 [Parada rapida] [No] (nO)
nl O [No] (nO): sin asignar
L 11 O [LIM] (LI1): Entrada logica LI1
L IZ2 O [LI2] (LI12): Entrada légica LI2
L I3 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
L I4 O [LI4] (LI4): Entrada légica LI4
L IS O [LI5] (LI5): Entrada logica LI5
L Ib6 O [LI6] (LI6): Entrada légica LI6
Si el [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las siguientes asignaciones:
Cdill O [CD11](CD11): El Bit 11 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
Ldl2 [0 [CD12] (CD12): El Bit 12 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdI3 [0 [CD13] (CD13): El Bit 13 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdIH O [CD14] (CD14): El Bit 14 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
LdI5 O [CD15] (CD15): El Bit 15 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
La parada se activa en el estado logico 0 de la entrada y en el estado 1 del bit de la palabra de control.
La parada rapida es una parada en rampa reducida por el parametro [Coef. parada rapida] (dCF). Si la
entrada vuelve al estado 1y la orden de marcha todavia esta activada, el motor sélo vuelve a arrancar
si se ha configurado el control de 2 hilos ( [Control 2 / 3 Hilos] (tCC) = [Ctrl 2 hilos] (2C) y [Tipo Control 2
Hilos] (tCt) = [Nivel] (LEL) o [Priorid. FW] (PFO) pagina 47). En los demas casos, es necesaria una nueva
orden de marcha.
dCF (1 [Coef.parada rapida] De 0a 10 4
Parametro accesible para [Tipo de parada] (Stt) = [Parad.rapid.] (FSt) pagina 65 y para [Parad.rapid.] (FSt)
* si es diferente de [No] (nO) pagina 65.
Asegurese de que la rampa reducida no es demasiado corta con respecto a la carga que se va a detener.
El valor 0 corresponde a la rampa minima.

Estos parametros sélo aparecen silafuncion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programacion mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

rEF -

SEE- I Cod. ‘ Nombre/Descripcion Rango de ajuste ‘ Ajuste de fabrica |
dr [ -

oo- SEL- . [MODOS DE PARADA] (continuacion)i

CEL - dr | d [Asig.Inyeccion DC] [No] (nO)

FUn-

FLE- A ADVERTENCIA

con- NO HAY PAR DE MANTENIMIENTO

cup » El frenado por inyeccion DC no proporciona ningin par de mantenimiento a velocidad nula.

» Elfrenado por inyeccion DC no funciona si hay una pérdida de potencia o si el variador detecta
un fallo
» Cuando sea necesario, utilice un freno separado para mantener los niveles de par.

Si no se respetan estas precauciones pueden producirse graves lesiones, dafios
materiales o incluso la muerte.

Nota1: Esta funcién no es compatible con la funcién "Control de freno" (véase la pagina 21).
Nota2: La parada de inyeccion DC no es efectiva cuando se detiene el variador con la funcion JOG
activada. .

nl O [No] (nO): Sin asignar.

LI O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1

L 12 O [LI2] (LI2): Entrada logica LI2

L /3 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3

L I4 O [LI4] (LI4): Entrada légica LI4

L I5 O [LI5] (LI5): Entrada légica LI5S

L 16 O [LI6] (LI6): Entrada logica LI6

Si el [NIVEL ACCESOQ] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las siguientes asignaciones:

(- | O [CD11] (CD11) : EI Bit 11 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
Ldle2 O [CD12] (CD12): El Bit 12 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
Ld I3 [0 [CD13] (CD13): El Bit 13 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdIH [0 [CD14] (CD14): El Bit 14 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdI5 O [CD15] (CD15): El Bit 15 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién

El frenado se activa en el estado légico 1 de la entrada o del bit de la palabra de control.
IdC [ [Int. frenado DC] (1@3) Oalin(2) 0.7 In(2)

ATENCION
RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR

» Compruebe que el motor resistira esta corriente sin sobrecalentarse.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dainos en el equipo.

Parametro accesible si [Tipo de parada] (Stt) = [Inyecc. DC] (dCl) pagina 65 o si [Asig.Inyeccion DC] (dCl)
* es distinto de [No] (nO) pagina 66.

A los 5 segundos, la corriente de inyeccion queda limitada a 0,5 [| Térmica motor] (ItH) si esta ajustada
a un valor superior.

(1)Parametro igualmente accesible en el menu [AJUSTES] (SEt-).
(2)In corresponde a la intensidad nominal del variador que se indica en la guia de instalacion y en la placa de caracteristicas del variador.
Nota: Estos ajustes son independientes de la funcion "inyeccién automatica de corriente en la parada"”.

Estos parametros sélo aparecen sila funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
* y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

|  cod.

| Nombre/Descripcion

Rango de ajuste

Ajuste de fabrica |

SECL -

. [MODOS DE PARADA] (continuacion)

EdC

(1 [Tpo inyeccion DC2]

(@A)

De 0,1a30s

0,5s

Parametro accesible si [Tipo de parada] (Stt) = [Inyecc. DC] (dCl) pagina 65.

nSE

[l el el e o

nl0
1!
=
=
4
15
16

OooOoooo

(1 [Asig.Rueda Libre]

[No] (nO): sin asignar

[LIM1] (LI1): Entrada légica LI1
[LI2] (LI2): Entrada légica LI2
[LI3] (LI3): Entrada légica LI3
[L14] (LI5): Entrada logica L14
[LI5] (LI5): Entrada légica LI5
[LI6] (LI6): Entrada logica LI6

— = O — —

[No] (nO)

La parada se activa en el estado logico 0 de la entrada. Si la entrada vuelve al estado 1 y el control de
marcha sigue activado, el motor sélo rearrancara si se ha configurado el control 2 hilos por nivel.

En los demas casos, es necesaria una nueva orden de marcha.

(1)Parametro igualmente accesible en el menu [AJUSTES] (SEt-).
(2)In corresponde a la intensidad nominal del variador que se indica en la guia de instalacion y en la placa de caracteristicas del variador.

(3)Nota: Estos ajustes son independientes de la funcion "inyeccién automatica de corriente en la parada”.

*

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

rEF -

SEE- Cod. ‘ Nombre/Descripcion Rango de ajuste ‘ Ajuste de fabrica I
drC - 3 r

| e H [INYECCION DC AUTOMATICA]

CEL- AdC A [Inyeccion DC auto.] [Si] (YES)

FlUn- Este parametro configurado en [Continuo] (Ct) provoca el establecimiento de inyeccién aun sin orden de marcha.
FLL- Este parametro se puede modificar en cualquier momento. No es compatible con [Autoajuste] (tUn) = [Var.marcha]

(rUn). Este parametro se puede cambiar en cualquier momento.

ane A APELIGRO

SUP- PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Cuando [Inyecciéon DC auto.] (AdC) = [Continuo] (Ct), la inyeccion de corriente se realiza aunque no se haya
enviado un comando de marcha.
» Verifique que esta accion no ponga en peligro de ningun modo al personal ni al equipo.

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.

A ADVERTENCIA
NO HAY PAR DE MANTENIMIENTO

» El frenado por inyeccion DC no proporciona ningin par de mantenimiento a velocidad nula.
» El frenado por inyeccion DC no funciona si hay una pérdida de potencia o si el variador detecta un fallo.
» Cuando sea necesario, utilice un freno separado para mantener los niveles de par.

Failure to follow these instructions can result in death, serious injury, or equipment damage.

nl O [No] (nO): Sin inyeccién
HYE S O [Si] (YES): Inyeccion de duracion ajustable, en la parada
CE O [Continuo] (Ct): Inyeccion permanente en la parada
EdC | | [Tpo |ny DC auto_1] ) De0,1a30s 0,5s
* Parametro accesible si [Inyeccion DC automatica] (AdC) es diferente de [No] (nO) pagina 68.

ATENCION
RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR

» Unos periodos largos de frenado por inyeccion DC pueden provocar sobrecalentamiento
y dafar el motor
» Proteja el motor evitando periodos largos de frenado por inyeccion DC.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse daios en el equipo.

s5dC 1 (A [Nivel Int. DC auto.1] (1 de0a12In(2) |0,71In(2)

ATENCION
RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR

» Compruebe que el motor resistira esta corriente sin sobrecalentarse

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafios en el equipo.

* Parametro accesible si [Inyeccion DC automatica] (AdC) es diferente de [No] (nO) pagina 68.
Nota: Asegurese de que el motor admite esta corriente sin sobrecalentamiento.

(1)Parametro igualmente accesible en el menu [AJUSTES] (SEt-).
(2)In corresponde a la intensidad nominal del variador que se indica en la guia de instalacion y en la placa de caracteristicas del variador.

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
* y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

Cod. ‘ Nombre/Descripcion | Rango de ajuste | Ajuste de fabrica
AdC - B [INYECCION DC AUTOMATICA] (continuacion)
tEdC2 4 [Tpo Iny. DC auto.2] M de0a30s 0s

ATENCION

RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR

» Unos periodos largos de frenado por inyeccion DC pueden provocar sobrecalentamiento y daiar el motor.
» Proteja el motor evitando periodos largos de frenado por inyeccion DC.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafos en el equipo.

Parametro accesible si [Inyeccion DC automatica] (AdC) es diferente de [No] (nO) pagina 68.

5dC~2

d [Nivel Int. DC auto.2] () woelz2lne wolne)

ATENCION

RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR

» Compruebe que el motor resistira esta corriente sin sobrecalentarse.

Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse daios en el equipo.

Parametro accesible si [Inyeccion DC automatica] (AdC) es diferente de [No] (nO) pagina 68.
Nota: Asegurese de que el motor admite esta corriente sin sobrecalentamiento.

AdLC 5dLC 2 | Funcionamiento
I
sdc1 _|
YES: X SdC2 |
! tdC1 tdC1+tdc2 t
]
! !
SdC1 +— _l
Ct %0 $dC2 -~
. tdC1 t
! |
| |
| i !
SdC1 +—
Ct =0
| t
! |
| |
| |
I |
| |
1 |
_| |
Orden de marcha 0 L
b t
| i i
oo
L
Velocidad ! i
)
0 ' :

(1)Parametro igualmente accesible en el mend [AJUSTES] (SEt-).
(2)In corresponde a la intensidad nominal del variador que se indica en la guia de instalacion y en la placa de caracteristicas del variador.

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
* y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

FEF-

55&—|

Cad.

‘ Nombre/Descripcion

| Rango de ajuste

drlC -

-0

CEL

FlUn

con-

SUP-

SA |-

B [ENTRADAS SUMATORIAS]

Permite sumar una o dos entradas Unicamente a la consigna [Canal Ref. 1] (Fr1).
Nota: La funcion "Entradas sumatorias” es objeto de incompatibilidades con otras funciones
(véase la pagina 21).

S5ACZ

— DD 3

|
—wh O

MNdb
nEE

Oooooo

O
O

(1 [Ref. sumatoria 2]

[AI2] (AI2)

Ajuste de fabrica |

[No] (nO): No asignada

[Al1] (Al1): Entrada analdgica Al1

[Al2] (Al2): Entrada analdgica Al2

[AI3] (AI3): Entrada analdgica Al3

[Al red comunicacion] (AlV1): Rueda de navegacion

Si el [NIVEL DE ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las siguientes asignaciones:

[HMI] (LCC): Consigna mediante el terminal remoto, parametro [Ref.Frec.Consola] (LFr) del menu
[AJUSTES] (SEt-) pagina 32.

[Modbus] (Mdb): Consigna por Modbus

[Red] (nEt): Consigna por red

SA3

R a1

[
~wh Qg

LCLC

MNdb
nEE

Oooooo

O

oo

(1 [Ref. sumatoria 3]

[No] (nO)

[No] (nO): No asignada

[Al1] (Al1): Entrada analdgica Al1

[Al2] (Al2): Entrada analdgica Al2

[AI3] (AI3): Entrada analdgica Al3

[Al red comunicacién] (AlV1): Rueda de navegacion

Si el [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las siguientes asignaciones:

[HMI] (LCC): Consigna mediante el terminal remoto, parametro [Ref.Frec.Consola] (LFr) del menu
[AJUSTES] (SEt-) pagina 32.

[Modbus] (Mdb): Consigna por Modbus

[Red] (nEt): Consigna por red

Entradas sumatorias

Fr i

S5A

[5A 3=

C

Nota:

Al2 es una entrada £ 10 V, que permite realizar una resta mediante
la suma de una sefal negativa.

Véanse los sindpticos completos en las paginas 53 y 55.
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Menu [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

Velocidades preseleccionadas

Se pueden preseleccionar 2, 4, 8 0 16 velocidades, que necesitan 1, 2, 3 0 4 entradas légicas, respectivamente.

El orden de asignacion que debe respetarse es el siguiente: [2 Vel. preselecc.] (PS2) y [4 vel. pres.] (PS4)y [8 vel. pres.] (PS8)

y [16 vel. pres.] (PS16).

Tabla de combinacion de las entradas de velocidades preseleccionadas

16 velocidades

8 velocidades

4 velocidades

2 velocidades

Consigna de velocidad

LI (PS16) LI (PS8) LI (PS4) LI (PS2)
0 0 0 0 Consigna (1)
0 0 0 1 SP2
0 0 1 0 SP3
0 0 1 1 SP4
0 1 0 0 SP5
0 1 0 1 SP6
0 1 1 0 SP7
0 1 1 1 SP8
1 0 0 0 SP9
1 0 0 1 SP10
1 0 1 0 SP11
1 0 1 1 SP12
1 1 0 0 SP13
1 1 0 1 SP14
1 1 1 0 SP15
1 1 1 1 SP16

(1)Véanse los sindpticos de la pagina 53 y la pagina 55: consigna 1 = (SP1).
Nota: Si Fr1 = LCC y rPI= nO, entonces referencia Pl (%) = 10 * Al (Hz) / 15.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

rEF -
SEE- Cod. ‘ Nombre/Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica I
dr [ -
| B [VEL. PRESELECC..]
Nota: La funcion "Velocidades preseleccionadas” es objeto de incompatibilidades con otras funciones (véase
CeL- la pagina 21).
Filn P52 1 [2 Vel. preselecc.] [LI3] (LI13)
FLE-
La eleccion de la entrada logica asignada valida la funcion.
can- nl O [No] (nO): sin asignar
L1 O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
suF- L 12 O [LI2] (LI2): Entrada logica LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
L I4 O [LI4] (L14): Entrada légica LI4
L I5 O [LI5] (LI5): Entrada légica LI5S
L IBE O [LI6] (LI6): Entrada logica LI6
Si el [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las siguientes asignaciones:
Cdill O [CD11] (CD11): El Bit 11 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
Ldle O [CD12] (CD12): El Bit 12 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
Ld I3 O [CD13] (CD13): El Bit 13 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdIH [0 [CD14] (CD14): El Bit 14 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdI5 O [CD15] (CD15): El Bit 15 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
P54 (1 [4 Vel. preselecc.] [LI4] (LI4)
La eleccion de la entrada logica asignada valida la funcion.
Asegurese de que [2 vel.preselecc.] (PS2) se ha asignado antes de asignar [4 vel.preselecc.] (PS4).
n0 O [No] (nO): sin asignar
L1 O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
LIz O [LI2] (LI2): Entrada légica LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
L 14 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
L IS5 O [LI5] (LI5): Entrada légica LI5
L IG O [LI6] (LI6): Entrada légica LI6
Si el [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las siguientes asignaciones:
Cdill O [CD11] (CD11): El Bit 11 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdIZ2 [0 [CD12] (CD12): El Bit 12 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdIl3 O [CD13] (CD13): El Bit 13 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
LdIH O [CD14] (CD14): El Bit 14 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
Ld IS O [CD15] (CD15): El Bit 15 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
PsH (1 [8 Vel. preselecc.] [No] (nO)
La eleccion de la entrada logica asignada valida la funcién.
Asegurese de que [4 vel.preselecc.] (PS4) se ha asignado antes de asignar [8 vel.preselecc.] (PS8).
nl O [No] (nO): sin asignar
L1 O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
LIz O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
L I4 O [LI4] (L14): Entrada légica LI4
L I5 O [LI5] (LI5): Entrada légica LI5S
L IBE O [LI6] (LI6): Entrada logica LI6
Si el [NIVEL ACCESOQ] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las siguientes asignaciones:
(- | O [CD11] (CD11): El Bit 11 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
Ldle2 O [CD12] (CD12): El Bit 12 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
Ld I3 O [CD13] (CD13): El Bit 13 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdIH [0 [CD14] (CD14): El Bit 14 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdI5 O [CD15] (CD15): El Bit 15 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

I Cod. ‘ Nombre/Descripcion ‘ Rango de ajuste ‘ Ajuste de fabrica |
- - -] (continuacién
P55 Bl [VELOCIDAD. PRESELECC.] ( )
F5 16 (1 [16 Vel. preselecc.] [No] (nO)
La eleccion de la entrada logica asignada valida la funcién.
Asegurese de que [8 vel.preselecc.] (PS8) se ha asignado antes de asignar [16 vel.preselecc.] (PS8).
nO O [No] (nO): sin asignar
LI O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entrada logica LI2
L /3 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
L I4 O [LI4] (LI4): Entrada légica LI4
LI5S O [LI5] (LI5): Entrada légica LI5
L 16 O [LI6] (LI6): Entrada logica LI6
Si el [NIVEL ACCESOQ] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las siguientes asignaciones:
Cdlill O [CD11] (CD11) : ElI Bit 11 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdliIZ O [CD12] (CD12): El Bit 12 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
LdI3 O [CD13] (CD13): El Bit 13 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
L dIH [0 [CD14] (CD14): El Bit 14 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
LdI5 O [CD15] (CD15): El Bit 15 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
*
*
5F5 3 [Vel. preselecc.5] M De 0,0a500,0 Hz(2) | 25 Hz
*
*
*
5P9 3 [Vel. preselecc.9] (1) De 0,0a500,0 Hz(2) | 45 Hz
*

(1)Parametro igualmente accesible en el menu [AJUSTES] (SEt-). Este parametro solo aparece en funcidon del nimero de velocidades

configurado.

(2)Advertencia: La velocidad esta limitada por el parametro [Vel.maxima] (HSP) pagina 33.

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
* y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

rEF -
SEE- | cod. | Nombre/Descripcion | Rango de ajuste | Ajuste de fabrica |
drlC -
o FeEs O [VELOCIDAD PRESELECC] (continuacién)
ree- 5P 11 A [Vel. preselecc.11] (1) De0,0a500,0Hz(2) | 85 Hz
FUn - *
FLe-ll sPue 3 [Vel. preselecc.12] () Do0.0a5000Hz(2) | 60 Hz
can- *
SuF- 5F 13 O [Vel. preselecc. 13] 1 De 0,0a500,0 Hz(2) | 70 Hz
*
5P 1Y O [Vel. preselecc.14] (1 De 0,0a500,0 Hz(2) | 80 Hz
*
5P I5 1 [Vel. preselecc.15] (1) De 0,02500,0 Hz(2) | 90 Hz
*
SP B 1 [Vel. preselecc.16] 1 De 0,0a500,0 Hz(2) | 100 Hz
*

(1)Parametro igualmente accesible en el menu [AJUSTES] (SEt-). Este parametro sélo aparece en funcion del nimero de velocidades

configurado.

(2)Advertencia: La velocidad esta limitada por el parametro [Vel.maxima] (HSP) pagina 33.

Estos parametros solo aparecen si la funcién correspondiente se ha seleccionado en otro menud. Cuando son accesibles
* y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programacion mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

Céd.

‘ Nombre/Descripcién

Rango de ajuste

Ajuste de fabrica

JOG -

H [JOG]
Nota: La funcién "Marcha paso a paso JOG" es objeto de incompatibilidades con otras funciones (véase la
pagina 21).

J060L

~r—r~--r-

n0O
Il
e
I3
]
15
6

O
O
O
O
O
O
O

A [Asignacion JOG]

La eleccion de la entrada logica asignada valida la funcion.

[No] (nO): Sin asignar.

[LI1] (LI1): Entrada légica LI1
[LI2] (LI2): Entrada logica LI2
[LI3] (LI3): Entrada logica LI3
[L14] (LI4): Entrada logica LI4
[LI5] (LI5): Entrada légica LI5
[LI6] (LI6): Entrada logica LI6

[No] (nO)

Ejemplo: Funcionamento en control de 2 hilos ([Control 2 /3 hilos] (tCC) = [Ctrl 2 hilos] (2C))

Frecuencia Rampa JE [ / JE 2 Rampaforzadaa0,1s

del motor

Consigna

Consigna JGF /

Consigna JGF

LI (JOG)

Adelante

20,5s

Atras

JGF

*

A [Frecuencia JOG] (1)

0a10Hz

10 Hz

Parametro accesible si [Asignacion JOG] (AdC) es diferente de [No] (nO) pagina 75.

(1)Parametro igualmente accesible en el menu [AJUSTES] (SEt-).

*

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programacion mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Menu [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

Mas/menos velocidad

Funcién solamente accesible si [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 2] (L2) o [Nivel 3] (L3) pagina 58.
Existen dos tipos de funcionamiento disponibles.

1. Uso de botones de simple accién: se necesitan dos entradas logicas ademas del sentido, o los sentidos, de marcha.

La entrada asignada al control "mas velocidad" aumenta la velocidad; la asignada al control "menos velocidad" la reduce.

Nota:

Si se activan al mismo tiempo los comandos "mas velocidad" y "menos velocidad", tiene prioridad el comando "menos velocidad".
2. Uso de botones de doble accion: sélo es necesaria una entrada légica asignada a "mas velocidad".

Mas/menos velocidad con botones de doble accion:

Descripcién: 1 boton de dos niveles para cada sentido de rotacién. Cada nivel cierra un contacto.

Sin pulsar 1® nivel 2" nivel
(menos velocidad) | (velocidad constante) (mas rapido)
Botén de giro adelante - a ayb
Botén de giro atras - c cyd

Ejemplo de cableado:

LI1: marcha adelante
LIx: marcha atras
Lly: mas velocidad

T
| Terminal de control i
| ATV312 |
[ I
L L Lix Ly +24 |

" Y

c

Frecuencia del motor

LsP

LSpP /

Adelante
e .
27 nivel

1€ nivel
0 al aja; a a a a

Atras
2 nivel

1®nivel | __q_\__ 4 4 ____ N B I N I __
0 c c

Este tipo de "mas/menos velocidad" es incompatible con el control de 3 hilos.
En ambos casos de uso, la velocidad maxima viene determinada por el parametro [Vel. maxima] (HSP) pagina 33.

Nota:

La conmutacién de consigna por [Conmutacion ref.2] (rFC) pagina 59 de un canal de consigna cualquiera hacia un canal de consigna por
"Mas velocidad/menos velocidad" va acompafnada con una copia del valor de consigna [Frecuencia de salida] (rFr) (después de rampa).
Esto permite evitar que la velocidad se restablezca a 0 inoportunamente en el momento de la conmutacion.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

| Cod.

‘ Nombre/Descripcion

Rango de ajuste

Ajuste de fabrica |

UrPd-

B [+/-VELOCIDAD]

(rueda navegacion / potenciémetro motorizado)

Esta funcién es solamente accesible si [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 2] (L2) o [Nivel 3] (L3) y [ref.+/-cons.]
(UPdH) o [+/- VELOCIDAD] (UPdt) seleccionado, pagina 58.

Nota: La funcién "Mas velocidad/Menos velocidad" no es compatible con varias funciones

(véase la pagina 21). Para configurarla, es necesario desasignar estas funciones, concretamente las
entradas sumatorias (ponga [Ref. sumatoria 2] (SA2) a [No] (nO) pégina 70) y las velocidades
preseleccionadas (ponga [2 vel. pres.] (PS2) y [4 vel. pres.] (PS4) a [No] (nO) pagina 72) que estan
asignados en ajustes de fabrica.

[l el el el
-
L

1 [Asig. + velocidad]

Parametro accesible solamente para [+/- VELOCIDAD] (UPdt) La eleccion de la entrada légica asignada

valida la funcion.

[LI1] (LI1):
[L12] (LI2):
[LI3] (LI3):
[L14] (LI4):
[LI5] (LI5):
[LI6] (LI6):

Oooooooo

[No] (nO): sin asignar

Entrada légica LI1
Entrada Idgica LI2
Entrada Idgica LI3
Entrada Idgica LI4
Entrada l6gica LI5
Entrada Igica LI6

[No] (nO)

d5P

~r—r—~--
=
-

(1 [Asig. menos velocidad]

Parametro accesible solamente para [+/- VELOCIDAD] (UPdt) La eleccion de la entrada légica asignada

valida la funcion.

[LI1] (LI1):
[LI2] (LI2):
[LI3] (LI3):
[L14] (LI4):
[LI5] (LI5):
[LI6] (LI6):

Oooooooo

[No] (nO): sin asignar

Entrada logica LI1
Entrada l6gica LI2
Entrada Idgica LI3
Entrada Idgica LI4
Entrada ldgica LIS
Entrada l6gica LI6

[No] (nO)

S5Er

nd
r A
EEF

(d [Memao. referencia]

Este pardmetro, asociado a la funcién "mas/menos velocidad", permite memorizar la consigna:

» cuando desaparecen las érdenes de marcha (memorizacién en RAM),

» cuando desaparece la red de alimentacion o las érdenes de marcha (memorizacién en EEPROM)
En el arranque siguiente, la consigna de velocidad es la Ultima consigna memorizada.

O [No] (nO): Sin memorizacion

O [RAM] (rAM): memorizacion en RAM
O [Memo.en EEPROM] (EEP): memorizacién en EEPROM

[No] (nO)

Estos parametros so6lo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
* y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Menu [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

Regulador Pl
Sinéptico
La funcién se activa mediante la asignacion de una entrada analégica al retorno Pl (medida).

L Umbral de error
? de rearranque
,’Zri (despertar)
Consigna T Inversion g Rampas
interna s de error ACC DEC
FrH rFr
Pl ’Lupn e ij\_——>
rP2 * i rPG AC2 DE2
Consigna A rP3 Ganancias
Agi 53y 55
paginas 53 y 55 .
A
Consignas PI L da:
preseleccionadas AACE

nO Fb5

AT Parametro:
Retorno —>— x FbS El rectangulo negro
PI Al2 representa la asignacion

Al3 segun el ajuste de

fabrica.

Consigna B
Paginas 53 y 55
Retorno PI:
El retorno PI debe ser asignado a una de las entradas analdgicas Al1, Al2 o AI3.
Consigna PI:

La consigna PI puede asignarse a los parametros siguientes por orden de prioridad:
- consignas preseleccionadas por entradas ldgicas [Ref.presel.2 PID ] (rP2), [Ref.presel.3 PID] (rP3), y [Ref.presel.4 PID] (rP4),
pagina 81,
- consigna interna [Ref. interna PID] (rPl) pagina 82,
- consigna [Canal Ref. 1] (Fr1) pagina 58.
Tabla de combinacién de las consignas Pl preseleccionadas.

LI (Pr4) LI (Pr2) Pr2=nO | Consigna
rPlo Fr1
0 0 rPl o Fr1

0 1 rP2

1 0 rP3

1 1 rP4

Parametros accesibles en el menu [AJUSTES] (SEt-):

* [Ref. Interna PID] (rPI) pagina 32.

* [Ref. presel. 2 PID] (rP2), [Ref. presel. 3 PID] (rP3), y [Ref. presel. 4 PID] (rP4), pagina 36.

» [Ganancia prop. inverso] (rPG) pagina 36.

» [Ganancia Integral PID] (rIG) pagina 36.

* [Coef. Retorno PID ] (FbS) pagina 36 :
El parametro [Coef. Retorno PID] (FbS) permite ajustar a la escala la consigna en funcion del rango de variacion del fallo retorno Pl
(calibre del captador).
Ejemplo: Regulacién de presién
Consigna PI (proceso) 0-5 Bar (0-100 %)
Calibre del captador de presion n 0-10 bar
[Coef. Retorno PID] (FbS) = max. escala captador/max. proceso
[Coef. Retorno PID] (FbS) = 10/5= 2

* [Niv.rearranque PID] (rSL) pagina 38:
Permite fijar el nivel de error Pl mas alla del cual el regulador Pl se reactiva (despertar), después de un paro provocado por un
desbordamiento del umbral de tiempo maximo a velocidad minima [Tpo a Vel. minima] (tLS).

» [PID inverso] (PIC) pagina 36: si [PID PID] (PIC) = [No] (nO), la velocidad del motor aumenta cuando el error es positivo
(Ejemplo: Regulacion de presion con compresor). Si [PID PID] (PIC) = [Si] (YES), la velocidad del motor disminuye cuando el error
es positivo (Ejemplo: Regulacion de temperatura por ventilador de refrigeracion).
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

rEF -
Marcha “Manual - Automatica” con PI 2EES
Esta funcién combina el regulador Pl y la conmutacion de consigna [Conmutacion ref.2] (rFC) pagina 59. En funcién del estado de la drl-
entrada légica, la referencia de velocidad se obtiene a través de[Canal Ref. 2] (Fr2) o de la funcién PI. I-0-
Puesta en servicio del regulador Pl beL-
FUn -

1. Configuracién en modo PI
Véase el sindptico de la pagina 78. FLE-
2. Realice una prueba con el ajuste de fabrica (recomendable en la mayoria de los casos).
Para optimizar el proceso, ajuste [Gan prop. PID] (rPG) o [Ganancia integral PID] (rlG) paso a paso e independientemente, observando £ 017 -
el efecto en el fallo retorno Pl con respecto a la consigna.
3. Silos ajustes de fabrica son inestables o si la consigna no se ha respetado: SUF-
Realice una prueba con una consigna de velocidad en modo Manual (sin regulador PI) y en carga para el rango de velocidad del sistema:
- enel rtégbilrgen permanente, la velocidad debe ser estable y conforme a la referencia. La senal de fallo retorno Pl también debe
ser estable.
- en el régimen transitorio, la velocidad debe seguir la rampa y estabilizarse rapidamente. El fallo retorno Pl debe seguir la velocidad.
En caso contrario, consulte los ajustes del accionamiento y/o la sefal del captador y el cableado.

Pase a modo PI.

Ponga [Adapt.rampa dec.] (brA) en no (sin autoadaptacion de rampa).

Ajuste las rampas de velocidad [Rampa Aceleracion] (ACC) y [Rampa Deceleracion] (dEC) al minimo autorizado por medio de la mecanica
y sin que se produzca el disparo por fallo [FRENADO EXCESIVO] (ObF).

Ajuste la ganancia integral [Ganancia Int.(PID)] (rIG) al minimo.

Observe el retorno Pl y la consigna.

Realice una serie de marcha y parada o de variacion rapida de carga o de consigna.

Ajuste la ganancia proporcional [Gan. prop. PID] (rPG) de manera que encuentre el mejor equilibrio entre tiempo de respuesta y estabilidad
en las fases transitorias (poco desbordamiento y de 1 a 2 oscilaciones antes de que se estabilice).

Si la consigna no se sigue en el régimen permanente, aumente progresivamente la ganancia integral [Gan. integral PID] (rlG), reduzca la
ganancia proporcional [Gan prop. PID] (rPG) en caso de inestabilidad (oscilaciones crecientes) y encuentre el equilibrio entre tiempo de
respuesta y precision estatica (véase el diagrama).

Realice pruebas en produccién con todo el rango de consigna.

Tiempo de estabilizacion

Magnitud
regulada r P L alto
) .~ Rebasamiento
Consigna, — Error estatico
Ganancia ) u’\v"v"v"v"v—v

proporcional /
/ - P [ bajo

Tiempo de subida

r L alto

Consigna /\<
Ganancia \ N P

integral /

b - |G bajo

-~ PLy r |L correctos

La frecuencia de las oscilaciones depende de la cinematica del sistema.

Tiempo

Tiempo

Tiempo

Tiempo de

subida Rebasamiento

Parametro

Tiempo de
estabilizacion

Error estatico

[Ganancia prop. PID] (rPG) / \\ /

N

[Ganancia Integral PID] (rIG)
/ N Vo

Vi

A\
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

I Cod. | Nombre/Descripcion | Rango de ajuste | Ajuste de fabrica I
P B [REGULACION PI]
Nota: La funcion "Regulador PI" es incompatible con varias funciones (véase pagina 21).
Para configurarla, es necesario desasignar sus funciones, especialmente las entradas sumatorias
(ponga [Ref. sumatoriaa2] (SA2) a [No] (nO) pagina 70) y las velocidades preseleccionadas
(ponga [2 vel. preselecc.] (PS2)y [4 vel. pres.] (PS4) a [No] (nO) pagina 72) que estan asignados en ajustes
de fabrica.
P IF 1 [Retorno PID] [No] (nO)
a0 O [No] (nO): sin asignar
Al O [AI1] (Al1): Entrada analogica Al1
AIZ O [AI2] (Al2): Entrada analdgica Al2
A I3 O [AI3] (Al3): Entrada analdgica Al3
r PG (1 [Ganancia Prop. inverso] (1 De 0,012 100 1
* Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80.
Mejora el rendimiento dinamico durante las evoluciones rapidas del retorno PI.
Sl 1 [Ganancia Integral(PID)] (M De 0012100 |1
* Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80.
Aporta precision estatica durante las evoluciones lentas del retorno PI.
FbS 1 [Coef. Retorno PID ] (M De 0,12 100 1
* Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80.
Para la adaptacion del proceso.
PIC A [PID inverso] [No] (nO)
* Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80.
n 0 O [No] (nO): Normal
YES O [Si] (YES): Inverso
Freé [ [2 ref. PID preselec.] [No] (nO)

[l e el o ol

Cd
Cd
CLd
Cd
Cd

Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80.
La eleccion de la entrada logica asignada valida la funcion.

n0 O [No] (nO): sin asignar
Il O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
e O [LI2] (LI2): Entrada ldgica LI2
13 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
4 O [LI4] (LI4): Entrada logica LI4
15 O [LI5] (LI5): Entrada légica LI5S
16 O [LI6] (LI6): Entrada légica LI6

Si el [NIVEL ACCESOQ] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las siguientes asignaciones:
Il [0 [CD11] (CD11): EI Bit 11 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
e O [CD12] (CD12): El Bit 12 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
13 O [CD13] (CD13): El Bit 13 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
4 O [CD14] (CD14): El Bit 14 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
15 [0 [CD15] (CD15): El Bit 15 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién

(1)Parametro/-s igualmente accesible en el menu [AJUSTES] (SEt-).

*

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menud. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programacion mas comoda,

sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

I Cod ‘ Nombre/Descripcion Rango de ajuste ‘ Ajuste de fabrica I
PI- [ [REGULAC'ON PI] (continuacion)
Pr4 1 [4 ref. PID preselec.] e (9%
* Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80.
La eleccion de la entrada logica asignada valida la funcién.
Asegurese de que [2 preset PID ref.] (Pr2) pagina 80 se ha asignado antes de asignar [4 preset PID ref.] (Pr4).
n0 O [No] (nO): sin asignar
L i O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
Lz O [LI2] (LI2): Entrada légica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
L 14 O [LI4] (LI4): Entrada légica LI4
L 15 O [LI5] (LI5): Entrada ldgica LI5
L 16 O [LI6] (LI6): Entrada légica LI6
Si el [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las siguientes asignaciones:
Ldll O [CD11] (CD11): EI Bit 11 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
Ldlc O [CD12] (CD12): El Bit 12 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
Ld 13 O [CD13] (CD13): El Bit 13 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdIHq O [CD14] (CD14): El Bit 14 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdI5 O [CD15] (CD15): El Bit 15 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
rPe O [Ref.presel.2 PID] M 0100 % 30%
) ¢ Véase la pagina 36.
rP3 (1 [Ref.presel.3 PID] ) 02100 % 60%
* Véase la pagina 36.
rPH (1 [Ref.presel.4 PID] M 02100 % 90%
* Véase la pagina 36.

(1)Parametro/-s igualmente accesible en el menu [AJUSTES] (SEt-).

*

Estos parametros solo aparecen si la funcién correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO NO DESEADO DEL EQUIPO

+ Compruebe que los rearranques imprevistos no supongan ningun peligro.

I Cod ‘ Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajuste de fabrica I
PI- [ [REGULAC'ON PI] (continuacion)
r5L (1 [Nivel rearranque PID] ) 02100 % 0%

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.

a un valor inferior a [Velocidad Minima] (LSP).

Minima] (LSP), y luego parar, y asi sucesivamente.

En el caso de las funciones "PI" y "Tiempo de funcionamiento a velocidad minima" [Tpo a Vel. minima.]
(tLS) (pagina 38) se configuran al mismo tiempo, puede que el regulador Pl intente regular la velocidad

Como resultado se produce un funcionamiento insatisfactorio que consiste en arrancar, girar [Velocidad
El parametro rSL (nivel de error de rearranque) permite ajustar un nivel de error PI

minimo para el rearranque después de una parada en [Velocidad minima] (LSP) prolongada.
La funcion esta inactiva si [Tpo a Vel. Minima] (tiLS) = 0.

Pl [ [Ref. Interna PID] [No] (nO)
*
n0 O [No] (nO): La consigna del regulador Pl es [Canal Ref. 1] (Fr1), excepto que [ref.+/-cons.] (UPdH) y
[+/- VELOCIDAD] (UPdt) (mas/menos velocidad no puede utilizarse en la consigna del regulador PI).
HES O [Si] (YES): La consigna del regulador Pl es interna, mediante el parametro [Ref. Interna PID] (rPI).
P | (1) 0a 100 % 0%

*

(1 [Ref. Interna PID]

Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80.

(1)Parametro/-s igualmente accesible en el menu [AJUSTES] (SEt-).

Estos parametros solo aparecen si la funcién correspondiente se ha seleccionado en otro menud. Cuando son accesibles

* y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,

sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Menu [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

Control de freno

Funcién solamente accesible si [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 2] (L2) o [Nivel 3] (L3) (pagina 53).
Esta funcién, asignable al relé R2 o a la salida légica AOC, permite que el variador gestione un freno electromagnético.

Principio
Sincronizar la apertura del freno con el establecimiento del par durante el arranque y al cerrar el freno a velocidad nula en el momento de
la parada para suprimir las sacudidas.

Légica de freno

Velocidad del motor

Consigna de velocidad

Relé R2 o salida légica AOC 7

Ajustes accesibles en el menu

0 ! Funciones de aplicaciones

Intensidad motor [FUNCIONES APLICACION] (FUn-) :

i « frecuencia de apertura de freno
[Frec. apertura freno] (brL)

 corriente de apertura de freno

[Tiempo Apert. Freno] (lbr)
. . » temporizacién de apertura de
_ freno [Tiempo Apert. Freno] (brt)
Frecuencia del motor « frecuencia de cierre del freno
_ bEt [Frec.cierre freno] (bEn)
Consigna de « temporizacion de cierre del
freno [Tiempo cierre freno] (bEt)
brL » impulso de apertura de freno
bEr; . [Imp. apertura freno] (bIP)
LI adelante o atras :
0 t
Estado del freno apretado (cerrado) suelto (abierto) cerrado

Recomendacion de ajustes del control del freno:

1.

[Frec. apertura freno] (brL) pagina 84:
- movimiento horizontal: ajustar a 0.
- movimiento vertical: ajustar a una frecuencia igual al deslizamiento nominal del motor en Hz.

[Tiempo Apert. Freno](lbr) pagina 84:
- movimiento horizontal: ajustar a 0.
- movimiento vertical: preajustar a la corriente nominal del motor y luego ajustar para eliminar las sacudidas en el arranque,
asegurandose de que la carga maxima esté retenida en el momento de la apertura del freno.

[Tiempo Apert Freno] (brt) pagina 84 :
Ajustela segun el tipo de freno. Corresponde al tiempo necesario para la apertura del freno mecanico.

[Frec.cierre freno] (bEn) pagina 84 :
- movimiento horizontal: ajustar a 0.
- movimiento vertical: ajustar a una frecuencia igual al deslizamiento nominal del motor en Hz. Nota: [Frec.cierre freno] (bEn)
maximo = [Velocidad minima] (LSP), por lo tanto se tiene que ajustar previamente la [Velocidad minima] (LSP) a un valor adecuado.

[Tiempo cierre Freno] (bEt) pagina 84 :
Ajustela segun el tipo de freno. Corresponde al tiempo necesario para el cierre del freno mecanico.

[Imp.apertura freno] (bIP) pagina 85 :
- movimiento horizontal: ajuste a [No] (nO).
- movimiento vertical: ajuste a [Si] (YES) y verifique que el sentido del par motor en la orden “Marcha adelante” corresponda al
sentido de subida de la carga. Si es necesario, invierta dos fases del motor. Este parametro provoca un par motor en el sentido
de subida, independientemente del sentido de marcha ordenado, para mantener la carga durante la apertura del freno.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

FEF -

SEE- I Céd. | Nombre/Descripcién | Rango de ajuste | Ajuste de fabrica

dr [ -

. Sk Hl [CONTROL DE FRENO]

Funcién solamente accesible si [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 2] (L2) o [Nivel 3] (L3) pagina 58.

CEL - Nota: Esta funcién provoca incompatibilidades con otras funciones (véase la pagina 21).

Flin= bLL (1 [Control I6gica de freno] [No] (nO)

FLE-

nO O [No] (nO): sin asignar
can- rc O [Relé R2] (r2): Relé R2
d0 O [DO] (dO): Salida légica AOC

SUP- Si esta asignada [Control I6gica freno] (bLC), los parametros [Recuper. al vuelo] (FLr) pagina 92 y
[Adapt.rampa dec.] (brA) pagina 64 estan forzados a [No] (nO), y el parametro [Pérdida fase motor] (OPL)
pagina93 esta forzado a [Si] (YES).
[Control I6gica de freno] (bLC) esta forzado a [No] (nO) si [Pérdida fase motor] (OPL) = [C.fase mot.] (OAC)
pagina 93.

bBrL D [Frec_ apertura freno] de 0,0a 10,0 Hz SegUn el calibre
del variador
* Frecuencia de apertura del freno.
Ibr | [| apert_freno subida] de0a1,361In (1) SegL'm.eI calibre
del variador

Nivel de intensidad al abrir el freno en marcha de subida o adelante.
Si el valor de la corriente [| apert.freno subida] (Ibr) es mas bajo que la corriente magnetizante aplicada al
motor, una desconexion en una de las fase de salida quizas no sea detectada antes que el freno sea
liberado y la carga probablemente pueda desprenderse.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

En aplicaciones que implican movimiento vertical, el valor actual de [I apert.freno subida] (Ibr) debe configurarse
por arriba del valor de la corriente de magnetizacién del motor.
Si no se satisface esta condiciéon, debe usarse un variador con realimentacion del codificador.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones graves o dafios materiales.

La corriente magnetizante de un motor es igual a In * Square (1 - Cos? ¢) siendo Cos ¢ el que se haya
indicado en la placa del motor.

brkE

d [Tiempo Apert Freno] de0a5s 05s

Temporizacion al abrir el freno.

L5F

d [Velocidad Minima] ? a H.SP33) 0LSP
pagina 33

Frecuencia del motor con consigna minima.
Parametro igualmente accesible en el menu [AJUSTES] (SEt-) pagina 33.

*

bEn [ [Frec.cierre freno] nO-0alsP no
*
n0 O No ajustado
o O Rango de ajuste en Hz
a Si [Control l6gica freno] (bLC) esta asignada y [Frec.cierre freno] (bEn) es igual a [No] (nO),
L5F el variador se bloqueara en fallo [FALLO CONTROL FRENO] (bLF) a la primera orden de marcha.
bEE [ [Tiempo cierre freno] de0as5s 05s

Tiempo de cierre del freno (tiempo de respuesta del freno).

(1)In corresponde a la intensidad nominal del variador que se indica en la guia de instalacion y en la placa de caracteristicas del variador.

*

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programacion mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

I Caod. ‘ Nombre/Descripcion | Rango de ajuste | Ajuste de fabrica I
bLL- . [CONTROL DE FRENO] (continuacion)
Funcién solamente accesible si [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 2] (L2) o [Nivel 3] (L3) pagina 58.
Nota: Esta funcién provoca incompatibilidades con otras funciones (véase la pagina 21).
b IP A [Imp. apertura freno] [No] (nO)
n0 O [No] (nO): El par motor durante la apertura del freno se efectiia en el sentido de giro ordenado.
gE 5 O [Si] (YES): El par motor durante la apertura del freno siempre se ejerce en giro adelante,
independientemente del sentido de marcha ordenado.
* Nota:Verifique que el sentido del par motor en comando “marcha adelante” corresponda al sentido de
subida de la carga. Si es necesario, invierta dos fases del motor.
LLe- H [LIMIT. INTENS. 2]
Funcién solamente accesible si [NIVEL DE ACCESQ] (LAC) = [Nivel 2] (L2) o [Nivel 3] (L3) pagina 58.
Lce [ [Act. Limitacion Int. 2] ] e
La eleccion de la entrada légica asignada valida la funcién.
nl0 O [No] (nO): sin asignar
L 11 O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
LIz O [LI2] (LI2): Entrada légica LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Entrada logica LI3
L I4 O [LI4] (LI4): Entrada légica LI4
L I5 O [LI5] (LI5): Entrada légica LI5S
L I& O [LI6] (LI6): Entrada légica LI6
Si el [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las siguientes asignaciones:
Cdill [0 [CD11] (CD11) : El Bit 11 de la palabra de control que viene de una red de comunicaciéon
Ldilz2 O [CD12] (CD12): El Bit 12 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
LdI3 O [CD13] (CD13): El Bit 13 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
LdIH [0 [CD14] (CD14): El Bit 14 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
L dI5 [0 [CD15] (CD15): El Bit 15 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
En el estado 0 de la entrada logica o del bit de la palabra de control, [Limit. Intensidad] (CL1) esta
validada (Menu [AJUSTES] (SEt-) pagina 38).
En el estado 1 de la entrada logica o del bit de la palabra de control, [Limit. intensidad 2 2] (CL2) esta
validada.
cLe ( [Limitacion intensidad 2] M De0,25a1,5In(2) | 1,51In (2)
* Véase la pagina 38.

(1)Parametro igualmente accesible en el menu [AJUSTES] (SEt-).
(2)In corresponde a la intensidad nominal del variador que se indica en la guia de instalacion y en la placa de caracteristicas del variador.

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menud. Cuando son accesibles
* y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

I Cod. | Nombre/Descripcion | Rango de ajuste ‘ Ajuste de fabrica I

CHP- H [CONMUT. MOTOR]

Funcién solamente accesible si [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 2] (L2) o [Nivel 3] (L3) pagina 58.

CHF (1 [Commutation mot.] [No] (nO)

nQ
1!
(=
13
Y
15
1B

[No] (nO): Sin asignar.

[LI1] (LI1): Entrada légica LI1
[LI2] (LI2): Entrada logica LI2
[LI3] (LI3): Entrada I6gica LI3
[LI4] (LI4): Entrada légica LI4
[LI5] (LI5): Entrada légica LI5
[LI6] (LIB): Entrada l6gica LI6

Ll el e e Y
OOooOoooo

Si el [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las siguientes asignaciones:
[CD11] (CD11): EI Bit 11 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
[CD12] (CD12): El Bit 12 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
[CD13] (CD13): El Bit 13 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
[CD14] (CD14): El Bit 14 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
[CD15] (CD15): El Bit 15 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion

Cdill
LdiIZ
Ld I3
Cd Y
LdI5

ooooo

LI o bit = 0: Motor 1
LI o bit = 1: Motor 2

Nota:
+ Si se utiliza esta funcién, no esta activa la funcién autoajuste, pagina 43 en el motor 2.
* Los cambios de parametros sélo se tienen en cuenta cuando el variador esta bloqueado.

ATENCION

RIESGO DE DANO DEL MOTOR

La funcion de conmutacion de motores inhibe la proteccion térmica del motor.

Si no se tienen en cuenta estas instrucciones, se pueden producir dainos materiales.

Uns~?2 | [Tensién nom. mot 2] Segun el calibre | Segun el calibre
del variador del variador

ATV312eeeM2: 100 a 240 V
* ATV312eeeM3: 100 a 240 V
ATV312eeeN4: 100 a 500 V
ATV312eeeS6: 100 a 600 V

Frse (1 [Frec. nom.Motor 2] De10a500 Hz | 50 Hz

Nota:

[Tension Nom.Motor] (UnS) (en voltios)
[Frec. nom. mot.] (FrS) (en Hz)

* ATV312eeeM2: 7 como méaximo

ATV312eeeM3: 7 como maximo

ATV312eeeN4: 14 como maximo

ATV312e0eS6: 17 como maximo

El ajuste de fabrica es de 50 Hz y es sustituido por un preajuste de 60 Hz si [Frec.estandar motor] (bFr)
se establece en 60 Hz.

La relacion

no debe sobrepasar los valores siguientes:

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
* y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programacion mas comoda,

sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

I Cod. | Nombre/Descripcion Rango de ajuste ‘ Ajuste de fabrica I
LHF- | [CONMUT MOTOR] (continuacién)
nCrc (d [Int. Nominal Motor 2] De 0,25a1,51In(2) | Segun el calibre
del variador
* Corriente nominal del motor 2 que figura en la placa.
nSP2 De 0 a 32760 rpm | Segun el calibre

(1 [Vel. Nominal Motor 2]

029999 rpm y luego 10,00 a 32,76 krpm

« velocidad nominal = velocidad de sincronismo x
o)

« velocidad nominal = velocidad de sincronismo x
o)

« velocidad nominal = velocidad de sincronismo x

del variador

100 - deslizamiento en %

100

50 - deslizamiento en Hz

60 - deslizamiento en Hz

50

Si la placa de caracteristicas no indica la velocidad nominal, sino la velocidad de sincronismo,
y el deslizamiento en Hz o en %, la velocidad nominal debe calcularse de la siguiente forma:

(motores 50 Hz)

(motores 60 Hz)

Tension
unS

importantes (comportamiento cercano a la ley P en vacio y a la ley n en carga)

60
caseée | [MOtOl‘ 1 cos fi 2] De0,5a1 Segun el calibre
del variador
* Coseno phi que figura en la placa del motor 2.
UFES [ [U/f mot 1 selecc 2] [SVCI(n)
L O [Ley V/F] (L): Par constante para motores en paralelo o motores especiales.
F O [Par Variable] (P): Par variable: aplicaciones de bombas y ventiladores
n O [SVC] (n): Control vectorial del flujo sin captador para aplicaciones de par constante
nld O [Ahorro Energ] (nLd): Ahorro energético, para aplicaciones de par variable sin necesidades dinamicas

*

(1 [Compens.Desliz. 2]

Véase la pagina 39.

L.’ /
’¢" n /
-
Frs Frecuencia
UFre (d [Compensacion Rl 2] (1) 02100 % 20%
) ¢ Véase la pagina 39.
FLGE 1 [Ganancia Velocidad 2] (1) De 1.2 100% 20%
* Véase la pagina 39.
SEAZ A [Estabilidad bucle 2] (1) De 1.2 100% 20%
* Véase la pagina 39.
SLPZ (1) 0a150 % 100%

(1)Parametro igualmente accesible en el mend [AJUSTES] (SEt-).
(2)In corresponde a la intensidad nominal del variador que se indica en la guia de instalacion y en la placa de caracteristicas del variador.

*

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programacion mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

rEF-

5" Gestion de finales de carrera

Funcién solamente accesible si [NIVEL ACCESO] (LAC) = [Nivel 2] (L2) o [Nivel 3] (L3) pagina 58.
=0~ Esta funcion permite controlar la accion de uno o dos interruptores de final de carrera (1 6 2 sentidos de marcha):

drC -

CEL - - Asignacion de una o dos entradas logicas (final de carrera giro adelante, final de carrera giro atras)
- Eleccion del tipo de parada (en rampa, rapida o en rueda libre).
Flin- Después de la parada, solo se autoriza el rearranque en el otro sentido.
FLE- - La parada se produce en el estado 0 de la entrada, y el sentido de la marcha se autoriza en el estado 1.
can-

Rearranque tras una parada en final de carrera
SUP- » de un orden de marcha en direccion contraria (en caso de control por el terminal, si [Control 2/3 hilos] (tCC) = [Ctrl. 2 hilos] (2C) y
[Tipo Control 2 Hilos] (tCt) = [Transicion] (trn), elimine previamente todas las érdenes de marcha).

* Invierta el signo de la consigna, elimine todas las érdenes de marcha y, a continuacion, dé una orden de marcha en el mismo sentido
que antes de la parada en final de carrera.

I Caod. | Nombre/Descripcion ‘ Rango de ajuste ‘ Ajuste de fabrica I
LSk - Bl [FINALES DE CARRERA]
Funcién solamente accesible si [NIVEL DE ACCESO] (LAC) = [Nivel 2] (L2) o [Nivel 3] (L3) pagina 58.
Nota: Esta funcién no es compatible con la funcién "Regulador PI" (véase la pagina 21).
LAF [ [F.C.paro av.] [No] (nO)
nO O [No] (nO): Sin asignar

LI O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L /3 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
LIy O [LI4] (LI4): Entrada logica LI4
LI5S O [LI5] (LI5): Entrada logica LI5
L IB O [LI6] (LI6): Entrada logica LI6

LAr (1 [F.C. paro rev.] [No] (nO)

*
nl O [No] (nO): Sin asignar

Ll O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
L iz O [LI2] (LI2): Entrada légica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
L4 O [LI4] (LI4): Entrada légica LI4
L5 O [LI5] (LI5): Entrada légica LI5
L IB O [LI6] (LI6): Entrada légica LI6

LAS A [Tipo de parada] [Rueda libre]

(nSt)
* arametro accesible si se ha asignado [F.C. paro av. pagina 88 o [F.C. paro rev. r) pagina 88.
Par3 ible si se ha asignado [F.C 1 (LAF) pagina 88 o [F.C 1 (LAr) pagina 88

r1FP O [Paro rampa] (rMP): En rampa
FSE O [Parad.rapid.] (FSt): Parada rapida
nSk O [Rueda libre] (nSt): Parada en rueda libre

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menu. Cuando son accesibles
* y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mend [FUNCIONES APLICACION] (FUn-)

Céod. | Nombre/Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica

ArE (1 [Select. ATV31 conf.] [No] (nO)
Este parametro es invisible si esta presente una opcién de comunicacion. Sélo se utiliza para una
transferencia de configuracion a través de un cargador o de una consola remota ATV31.
[Select. ATV31 conf.] (ArE) permite especificar, durante la transferencia entre ATV31 y ATV312,
el tipo de ATV31 (ATV31 o ATV31eeeeeeA). Consulte "Transferencia de configuracién de un ATV31 a un
ATV312" en la pagina 104 para obtener mas informacion sobre las herramientas de carga compatibles.
Nota: La transferencia no se puede realizar de un ATV31 a un ATV312 con una tarjeta de comunicacion
opcional.

a0 [No] (nO): transferencia entre dos ATV312
Nota1: il software per PC & compatibile con ATV312 sdélo utilizzando il quadro di comando ingressi/uscite
standard.
3 IE Nota 2: La transferencia entre dos variadores sélo es posible si tienen la misma tarjeta de comunicacion.
[ATV31 std] (31E) : transferencia desde un ATV31 hacia un ATV312. Ponga ARE = 31E para descargar una
IR configuracion de un ATV31 Europa

[ATV31...A] (31A) : transferencia desde un ATV31eeeeeeA hacia un ATV312. Ponga ARE = 31A para
descargar una configuracion de un ATV31 Asia
Procedimiento para realizar una transferencia de configuracion:
» Ajuste los parametros [Selecc. ATV31 conf.] (ArE) del valor deseado.
» Realice la transferencia de la configuracion.
» Cuando haya terminado la transferencia, ponga el variador fuera de tension,
» Vuelva a poner en tension el variador para inicializar la configuracion.
» El parametro vuelve a su ajuste de fabrica.

5C5 [ [Config guardada] M [No] (nO)

S 2s Véase la pagina 45.

g 2s Véase la pagina 45.

FLS 1 [Restaurar config.] (1) [No] (nO)

g 2s Véase la pagina 46.

(1) [Config guardada] (SCS), [Macroconfiguracion] (CFG) y [Restaurar config.] (FCS) son accesibles desde varios menus de configuracion,
pero se refieren al conjunto de menus y parametros.

g El cambio de asignacion de este parametro necesita una pulsacion prolongada (2 seg) en la rueda (ENT).
2s
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Mend [GESTION DE FALLOS] (FLt-)

rEF -
SEE -
drC - y oD,
" t%@%l = ENT
-a- —  ENT Esc
— /T + [ | AEF | [ Rearranque automatico
cet- D ESC 1y ENT
FlUn- EsC
FLE -
con- |~
SUP-
ESC o~ ESC Reinicializacién del tiempo de funcionamiento
ENT

Los parametros so6lo pueden modificarse en parada, sin orden de marcha.
En el terminal remoto opcional, este menu es accesible en la posicion ﬂ del conmutador.

Céd.

| Descripcién

| Rango de ajuste Ajuste de fabrica

AEr

nlO
HES

A [Rearranque auto.] [No] (nO)

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

» Elrearranque automatico sélo se puede utilizar en maquinas o instalaciones que no presenten ningun peligro para
el personal y el equipo.

» Si esta activado el rearranque automatico, R1 indicara que se ha detectado un fallo solamente después espirar el
time-out de la secuencia de rearranque.

» El uso del equipo tiene que estar de acuerdo con las reglas de seguridad nacionales y locales.

oo

El rearranque automatico del motor sélo estara activo en modo de control de dos hilos en el nivel ([Control
2/3 hilos] (tCC) = [Ctrl 2 hilos] (2C) y [Tipo Control 2 hilos] (tCt) = [Nivel] (LEL) o [Prioridad FW] (PFO)).
[No] (nO): Funcion inactiva.

[Si] (YES): Rearranque automatico si se ha eliminado el fallo y si las demas condiciones de funcionamiento
lo permiten. El rearranque se efectia mediante una serie de intentos automaticos, separados por tiempos
de espera crecientes: 1s,5s, 10 s, a continuaciéon 1 min para los siguientes.

Si el arranque no se produce una vez transcurrido el tiempo configurable [T.Max Rearranque] (tAr),

el proceso se abandona y el variador permanece bloqueado hasta que se apaga y vuelve a ponerse en
tension.

Se puede utilizar esta funcién si se cumplen las condiciones siguientes:

[FALLO RED COMUNIC.] (CnF): Fallo de comunicacién detectado en la tarjeta de comunicacion,

[Com. CANopen] (COF): Fallo de comunicacién CANopen detectado,

[Externo] (EPF): Fallo externo,

[4-20mA ] (LFF): Pérdida 4-20 mA,

[Exceso fre.] (ObF): Sobretension del bus CC,

[Sobrecalent.var.] (OHF): Sobrecalentamiento del variador,

[Sobr. motor] (OLF): Sobrecarga del motor,

Fase Motor (OPF): Corte de fase del motor,

[Sobretension de red] (OSF): Sobretension de la red,

[Pérdida fase Red] (PHF): Pérdida de fase de red,

[Fallo MODBUS] (SLF): Fallo de comunicacion del Modbus detectado.

El relé R1 del variador permanece activado si la funcion también esta activada. La consigna de velocidad
y el sentido de marcha deben mantenerse.
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Mend [GESTION DE FALLOS] (FLt-)

|  cod.

| Descripcion

| Rango de ajuste Ajuste de fabrica

EAr

d [T.Max Rearranque] [5 min] (5)

Este parametro tan sélo es visible si [Rearranque auto] (Atr) = [Si] (YES).

* Permite limitar la cantidad de rearranques sucesivos en un fallo recurrente detectado.
5 O [5 min] (5): 5 minutos
1o O [10 min] (10): 10 minutos
io O [30 min] (30): 30 minutos
Ik O [1 h](1h): 1 hora
ch O [2 h] (2h): 2 horas
Jh O [3 h] (3h): 3 horas
CE O [llimitado] (Ct): llimitado (excepto para [Pérdida fase motor] (OPF)y [PERDIDA FASE DE RED] (PHF); la
duracién maxima del proceso de rearranque se limita a 3 horas)
rSF d [Borrar.fallos] NGl e

nl O [No] (nO): No asignada

L1 O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1

LIz O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2

L I3 O [LI3] (LI3): Entrada ldgica LI3

L IY O [LI4] (L14): Entrada légica LI4

LI5S O [LI5] (LI5): Entrada légica LI5

L IBE O [LI6] (LI6): Entrada logica LI6

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menud. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Cod. | Descripcion Rango de ajuste Ajuste de fabrica I
FLr A [Recuper. al vuelo] [No] (nO)
Permite validar un rearranque sin sacudidas si la orden de marcha se mantiene después de los siguientes
eventos:
- corte de red o simplemente apagado
- rearme del fallo del variador en curso o rearranque automatico
- parada en rueda libre
La velocidad proporcionada por el variador se inicia a partir de la velocidad estimada del motor en el
momento de la recuperacion y, a continuacion, sigue la rampa hasta la consigna.
Esta funcién necesita el control de 2 hilos ( [Control 2/3 hilos] (tCC) = [Ctrl 2 hilos] (2C)) con [Tipo Control
2 hilos] (tCt) = [Nivel] (LEL) o [Prioridad FW] (PFO).
nO O [No] (nO): Funcién inactiva.
SES O [Si] (YES): Funcion activa
Cuando la funcién esta activa, interviene en cada orden de marcha y conlleva un ligero retraso
(1 segundo como maximo).
[Recuperacion al vuelo] (FLr) se fuerza a [No] (nO) si el control de freno [Control l6gica freno] (bLC) esta
asignado, pagina 84.
EEF 1 [Asig. fallo Externo] [No] (nO)
nO O [No] (nO): Sin asignar
L1 O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
LIz O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L /3 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
L IY O [LI4] (LI4): Entrada légica LI4
L I5 O [LI5] (LI5): Entrada légica LI5S
L IBE O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6
Si el [NIVEL DE ACCESO] (LAC) = [Nivel 3] (L3), son posibles las siguientes asignaciones:
Cdlill O [CD11] (CD11) : El Bit 11 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
LdiZ O [CD12] (CD12): El Bit 12 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
Ld i3 [0 [CD13] (CD13): El Bit 13 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
L dIH [0 [CD14] (CD14): El Bit 14 de la palabra de control que viene de una red de comunicacion
LdI5 O [CD15] (CD15): El Bit 15 de la palabra de control que viene de una red de comunicacién
LEE 1 [Config.fallo externo] [Activo a 1]
(HIG)
Lo O [Activo a 0] (LO): La deteccion del fallo externo se realiza cuando la entrada légica esta asignada a [Asign.
fallo Externo] (EtF) pasa al estado 0.
Nota: En tal caso, [Asign. fallo Externo] (EtF) no se puede asignar a un bit de la palabra de control que
viene de la red de comunicacion.
H IL [ [Activo a 1] (HIG) La deteccion del fallo externo se realiza cuando la entrada légica o el bit estan asignados
a [Asign. fallo Externo] (EtF) pasa al estado 1.
Nota: En caso de que [Config.fallo externo] (LEt) = [Activo a 1] (HIG), [Asig. fallo Externo] (EtF) esta
asignado a un bit de la palabra de control que viene de una red de comunicacién y que no tiene deteccion
de fallo [Asign. fallo Externo] (EtF), el paso a [Config.fallo externo] (LEt) = [Activo a 0] (LO) provoca una
deteccion de un fallo [Asign. fallo Externo] (EtF). En este caso, es necesario apagar y luego volver a
encender el variador.
EFL [ [Gestion fallo ext.] [Parada rueda
libre] (YES)
nl O [Fallo ignor.] (nO): Ignorado
SES O [Parada rueda libre] (YES): Gestion del fallo detectado con parada en rueda libre
r MNP O [Paro ramp] (rtMP): Gestion del fallo detectado con parada en rampa
FSE [ [Parad.rapid.] (FSt): Gestion del fallo detectado con parada rapida
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Mend [GESTION DE FALLOS] (FLt-)

I Cod. ‘ Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica I
OoPL (1 [Pérdida fase motor] [Si] (YES)
A APELIGRO
PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO
Si [Pérdida fase motor] (OPL) tiene el valor nO, no se detecta la pérdida de cable.
» Check this action will not endanger personnel or equipment in any way
El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.
n0O O [No] (nO): Funcién inactiva.

gE 5 O [Si] (YES): Disparo por [Pérdida fase motor] (OPF)

ORC O [C.fase mot.] (OAC): Sin disparo por [Pérdida fase motor] (OPF), pero con gestién de la tensién de salida
para evitar una sobreintensidad cuando se restablezca de la conexién con el motor y de la recuperacion al
vuelo incluso si [Recuper. al vuelo] (FLr) = [No] (nO). Debe utilizarse si hay contactor aguas abajo.
[Pérdida fase motor] (OPL) se fuerza a [Si] (YES) si [Control l6gica freno] (bLC) es distinta de [No] (nO)
pagina 84.

IPL ( [Pérdida fase red] [SiT(YES)
Sélo se puede acceder a este parametro en los variadores trifasicos.
a0 O [No] (nO): Ignorado
HE S O [Si] (YES): Modo de parada en caso de que se detecte un fallo: rueda libre
OHL (1 [Gest.sobretemp.Var] [Parada rueda
libre] (YES)
ATENCION
RIESGO DE DANOS EN EL EQUIPO
La inhibicion de la deteccién de fallos de sobrecalentamiento da lugar a la desproteccion del variador. Esto
invalida la garantia.
» Verifique que las posibles consecuencias no supongan riesgo alguno.
Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dainos corporales o materiales.
n O O [Fallo ignor.] (nO): Ignorado

HES [0 [Parada rueda libre] (YES): Gestidn del fallo detectado con parada en rueda libre

rfnFP O [Paro rampa] (rMP): Gestién del fallo detectado con parada en rampa

IF 5= O [Parad.rapid.] (FSt): Gestion del fallo detectado con parada rapida

oLt (1 [Gest.sobrecarg.mot] [Parada rueda
libre] (YES)
ATENCION
RIESGO DE DANOS EN EL MOTOR
Si OLL tiene el valor nO, el variador ya no proporciona proteccion térmica al motor. Se debera proporcionar un
método alternativo de proteccion térmica.
Si no se respetan estas instrucciones, pueden producirse dafos en el equipo.
nO O [Fallo ignor.] (nO): Ignorado

gE 5 [0 [Parada rueda libre] (YES): Gestidn del fallo detectado con parada en rueda libre.

rnP O [Paro rampa.] (rMP): Gestion del fallo detectado con parada en rampa

F5E O [Parad.rapid.] (FSt): Gestion del fallo detectado con parada rapida
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Mend [GESTION DE FALLOS] (FLt-)

rEF -
S5EE- | cod. | Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica |
drl -

; S5LL A [Gest. fallo Modbus] [Parada rueda
- libre] (YES)
CEL -

Fun- A\ ADVERTENCIA
FhE PERDIDA DE CONTROL

con- Si [Gest. fallo Modbus] (SLL) = [Fallo ignor.] (n0), en inhibira el control de la comunicacién. Por razones
de seguridad, la inhibicion de deteccion del fallo de comunicacion se tiene que reservar a la fase de puesta a
punto o a aplicaciones especiales.

SUP-

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones graves o dafios materiales.

nDO O [Fallo ignor.] (nO): Ignorado
RS O [Parada rueda libre] (YES): Gestion del fallo detectado con parada en rueda libre.
MNP O [Paro rampa] (rMP): Gestion del fallo detectado con parada en rampa
F5E O [Parad.rapid.] (FSt): Gestion del fallo detectado con parada rapida
Questo parametro non si applica al software per PC.
coL (1 [Gest. fallo CANOpen] [Parada rueda
libre] (YES)

A ADVERTENCIA

PERDIDA DE CONTROL

Si [Gest.fallo CANOpen] (COL) = [Fallo ignor.] (nO), se inhibira el control de la comunicacién. Por razones de
seguridad, la inhibicién de deteccion del fallo de comunicacion se tiene que reservar a la fase de puesta a punto
0 a aplicaciones especiales.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones graves o dafios materiales.

nDO O [Fallo ignor.] (nO): Ignorado
RS O [Parada rueda libre] (YES): Gestion del fallo detectado con parada en rueda libre.
MNP O [Paro rampa] (rMP): Gestion del fallo detectado con parada en rampa
F5E O [Parad.rapid.] (FSt): Gestion del fallo detectado con parada rapida
kEnl (1 [Gest.fallo autoajust] [Si] (YES)

Este parametro permite gestionar el comportamiento del variador en caso de que falle el autoajuste
([FALLO AUTOAJUSTE] (tnF)

nDd O [No] (nO): Ignorado (el variador toma los valores del ajuste de fabrica)
HE S O [Si] (YES): Gestion del fallo detectado con variador bloqueado.
Si [Resist. estator fria] (rSC) pagina 42 es distinta de [No] (nO), [Gest.fallo autoajust] (tnL) esta forzado a
[Si] (YES)
LFL a [pérdida 4-20 mA] [Paradaruedalibre]
(YES)
n O O [Fallo ignor.] (nO): Ignorado (tnico valor posible si [Valor minimo AlI3] (CrL3) < 3 mA péagina 48)
HES O [Parada rueda libre] (YES): Gestion del fallo detectado con parada en rueda libre.
LFF O [Vel.réplica] (LFF): El variador pasa a velocidad de réplica (parametro [Vel.réplica] (LFF))
FIL5 O [Mant. Vel.] (rLS): El variador conserva la velocidad que tenia en el momento de detectarse el fallo. Esta
velocidad
se memoriza y se conserva como consigna hasta que el fallo desaparezca.
rfnFP O [Paro rampa] (rMP): Gestién del fallo detectado con parada en rampa
IF 5= O [Parad.rapid.] (FSt): Gestion del fallo detectado con parada rapida
LFF (1 [Velocidad de Réplica] 0a 500 Hz 10 Hz

Ajuste de la velocidad de retorno para la parada por [Pérdida 4-20mA] (LFL).
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Mend [GESTION DE FALLOS] (FLt-)

Cod. | Descripcion | Rango de ajuste Ajuste de fabrica
drn d [Marcha degradada] [No] (nO)
Permite reducir el umbral de activacion de [Subtensién] (USF) para que el aparato funcione aunque las
Z 25 redes presenten caidas de tensién del 50%.
A0 O [No] (nO): Funcién inactiva
YES O [Si] (YES): Funcion activa
En este caso, se reducen las caracteristicas del variador.
ATENCION
RIESGO DE DANO DEL VARIADOR
Cuando Marcha degradada] (drn) = [Si] (YES), utilice una inductancia de linea (véase el catalogo).
Si no se tienen en cuenta estas instrucciones, se pueden producir daiios materiales.
StP ([ [Prev. Subtension] [No] (nO)
Esta funcién permite controlar el tipo de paro en el corte de red.
nd O [No] (nO): Bloqueo del variador y parada del motor en "rueda libre"
fnns O [Mant.busDC] (MMS): Este modo de parada utiliza la inercia para conservar la alimentacién del variador
el maximo de tiempo
NP O [Parorampa] (rMP): Parada segun la rampa valida ((Rampa Deceleracion] (dEC) o [Rampa Deceleracion
2] (dE2))
FSE O [Parad.rapid.](FSt): Parada rapida; el tiempo de frenado depende de la inercia y de las posibilidades de
frenado del variador
InH

nQ
i1
=
13
Y
15
]

4 [Asig.Inhib. Fallos] [No] (nO)

A PELIGRO

PERDIDA DE PROTECCION PARA LAS PERSONAS Y EL APARATO

La activacion del parametro [Asig.Inhibicién Fallos](InH) desactivara las funciones de proteccién del variador.
[Asig.Inhibicion Fallos] (InH) no debe estar activado para las aplicaciones estandar de este equipo.
[Asig.Inhibicion Fallos] (InH) solamente debe estar activado en situaciones extraordinarias en las que un analisis
detallado de los riesgos demuestre que la presencia de proteccion en el variador de velocidad conlleva un riesgo
mayor que el riesgo de dafos personales o materiales.

Si no se tienen en cuenta estas instrucciones, pueden producirse heridas graves o incluso la muerte.

Esta funcién permite inhibir la proteccion del variador para los fallos detectados siguientes: SLF, CnF,
EPF, CrF, LFF, OHF, OBF, OLF, OSF, OPF, PHF, SOF, tnF, COF, bLF.

[No] (nO): sin asignar

[LI1] (LI1): Entrada légica LI1

[LI12] (LI2): Entrada logica LI2

[LI3] (LI3): Entrada légica LI3

[L14] (LI4): Entrada logica LI4

[LI5] (LI5): Entrada logica LI5S

[LI6] (LI6): Entrada légica LI6

Las entradas logicas estan activas en el estado alto.

Oooooooo

Z 2s El cambio de asignacion de este parametro necesita una pulsacion prolongada (2 seg) en la rueda (ENT).
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Mend [GESTION DE FALLOS] (FLt-)

Cod. | Descripcion Rango de ajuste Ajuste de fabrica
rPr [ [Borrar tpo func.] [No] (nO)
a0 O [No] (nO): No
rEH O [B.t.func] (rtH): Reinicializacion del tiempo de funcionamiento
El parametro [Borrar tpo func.] (rPr) vuelve a pasar automaticamente a [No] (nO) al efectuar
la reinicializacion.
- [No] (nO)

n0
HES

(1 [Reset producto]

A PELIGRO

FUNCIONAMIENTO NO DESEADO DEL EQUIPO

Va a rearmar el variador.
» Verifique que esta accién no ponga en peligro de ningiin modo al personal ni al equipo.

Si no se respetan estas instrucciones, se produciran graves dafos corporales o la muerte.

O [No] (nO): No
O [Si] (YES): Si

El cambio de asignacion de este parametro necesita una pulsacion prolongada (2 seg) en la rueda (ENT).
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Mend [COMUNICACION] (COM-)
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Los parametros so6lo pueden modificarse en parada, sin orden de marcha. Las modificaciones de los parametros [Direc.Modbus] (Add),
[Velocidad Modbus] (tbr), [Formato Modbus] (tFO), [Direccion CANopen] (AdCO) y [Velocidad CANopen] (bdCO) sélo se tienen en cuenta
después de apagar y encender el equipo.
En el terminal remoto opcional del ATV31, este menu es accesible en la posicion dﬁ del conmutador.

I Céd. ‘ Descripcion Rango de ajuste | Ajuste de fabrica I
Add (1 [Direc.Modbus] De 1a247 1
Direccion Modbus del variador.
tbr A [Vel. Trans. Modbus] 19200 bits/s
Velocidad de transmisién Modbus.
4. 8 [ [4.8 Kbps] (4.8): 4800 bits/segundo
9. 6 O 19,6 Kbps] (9,6): 9600 bits/segundo
s, & O [19,2 Kbps] (19,2): 19200 bits/segundo (Nota: solamente este valor permite el uso del terminal remoto)
EFO (1 [Formato Modbus] [8-E-1] (8E1)
a0 | [0 [8-0O-1] (801): 8 bits de datos, paridad impar, 1 bit de parada
BE | O [8-E-1] (8E1): 8 bits de datos, paridad par, 1 bit de parada (Nota: solamente este valor permite
el uso del terminal remoto)
Bn | O [8-N-1] (8n2): 8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de parada
Bnc [0 [8sin par-2] (8n2): 8 bits de datos, sin paridad, 2 bits de parada
ssd (1 [Timeout Modbus] De0,1a30s 10s
AdCO (1 [Direc. CANopen] De 0a 127 0
Direccion CANopen del variador.
bdC O ( [Velocidad CANopen] 125 bits/s
Velocidad de transmision Modbus.
o. o O [10 kbit/s] (10.0): 10 kilobits/segundo
co. o [ [20 kbit/s] (20,0): 20 kilobits/segundo
5o, o O [50 kbit/s] (50,0): 50 kilobits/segundo
I125. 0 O [125kbit/s] (125.0): 125 kilobits/segundo
2s0. o O [250 kbit/s] (250,0): 250 kilobits/segundo
sog. o O [500 kbit/s] (500,0): 500 kilobits/segundo
oog O [1 Mbps/s] (1000): 1.000 kilobits/segundo
E-CO (1 [Cédigo de error] -
a O “No error”
I O "Bus off"
2 O "Life time"
gl O "CAN"
H O "Heartbeat"
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Mend [COMUNICACION] (COM-)

FEF -
SEE-
drl- Caod. ‘ Descripcion Rango de ajuste Ajuste de fabrica I
I-0- = oz
FLO 1 [Asignacion Forzado Local] [No] (nO)
CEL -
n0 O [No] (nO): sin asignar
Fln- L 11 O [LI1] (LI1): Entrada légica LI1
FLE- LIz O [LI2] (LI2): Entrada logica LI2
L /3 O [LI3] (LI3): Entrada logica LI3
can- L I4 O [LI4] (L14): Entrada légica LI4
L I5 O [LI5] (LI5): Entrada légica LI5S
Sup- L IB O [LI6] (LI6): Entrada légica LI6
El forzado local devuelve el control del variador al bornero y al terminal.
FLOC (1 [Canal Forzado Local] [AIT (A1)
* Este parametro solo es accesible si [NIVEL ACCESQ] (LAC) = [Nivel 3] (L3) pagina 58.
En forzado local, sélo se tiene en cuenta la referencia de velocidad. Las funciones PI, entradas sumatorias,
etc. no estan activas.
Véanse los sindpticos en las paginas 55 a 57.
A1l O [Al1] (Al1): Entrada analdgica Al1, entradas logicas LI
A1z O [AI2] (Al2): Entrada analdgica Al2, entradas logicas LI
A 13 O [AI3] (AI3): Entrada analdgica Al3, entradas logicas LI
AU O [Al red comunicacion] (AIV1): Rueda jog dial, botones MARCHA/PARADA
Lcrc O [HMI] (HMI): Terminal remoto: consigna [Ref.Frec. Consola] (LFr) pagina 32, botones RUN/STOP/FWD/
REV

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menud. Cuando son accesibles
* y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programaciéon mas comoda,
sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mena [SUPERVISION] (SUP-)
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Los parametros son accesibles en marcha o en paro.
En el terminal remoto opcional, este menu es accesible en cualquier posicion del conmutador.

Ciertas funciones incluyen numerosos parametros. Para facilitar la programacion y evitar un tedioso desfile de parametros, estas funciones
se han agrupado en submenus.
Los submenus se identifican por un guion situado a la derecha de su codigo, como en los menus: L [A por ejemplo.

Cuando el variador esta en marcha, el valor mostrado corresponde al de uno de los parametros de supervision. Por defecto, el valor
asignado es la frecuencia de salida aplicada al motor (parametro [Frecuencia de salida] (rFr)).

Durante la visualizacion del valor del nuevo parametro de supervision deseado, es necesario pulsar una segunda vez la rueda "ENT" de
forma continuada (2 segundos) para validar el cambio de parmetro y memorizarlo. Desde ese momento, sera el valor de ese parametro el
que se visualizard en marcha (incluso tras una desconexion de tension).

Si no se confirma la nueva seleccién pulsando por segunda vez la tecla "ENT" de forma continuada, se volvera al parametro anterior
después de la desconexion.

Nota: Después de un apagado o de un corte de red, el pardmetro que se visualiza es el estado del variador ([Listo] (rdY) por ejemplo).
El parametro seleccionado se muestra después de una orden de marcha.
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Mena [SUPERVISION] (SUP-)

FEF -
SEE-
drl- I Cod. ‘ Descripcién Rango de variacién I
I-0-
LFr 1 [Ref. frec. consola] 0a500 Hz
CEL -
* Consigna de frecuencia para control por el terminal integrado o por el terminal remoto.
FlUn -
FLE- FP 1 [Ref. Interna PID] Dailtlze
con- * Consigna interna PID
cUp Parametro visible solamente si [Retorno PID] (PIF) es distinto de [No] (nO) pagina 80.
U -
FrH (1 [Referencia frec.] 0a500 Hz
Consigna de frecuencia antes de rampa (en valor absoluto).
rFr (A [Frecuencia de salida] - 500 Hz a + 500 Hz
Este parametro también se utiliza en la funcién + velocidad/- velocidad a través de la rueda del local o del
terminal.
Muestra y valida el funcionamiento (véase la pagina 58). En caso de corte de red, [Frecuencia de salida]
(rFr) no se memoriza, y se tiene que volver a [SUPERVISION] (SUP-) y [Frecuencia de salida] (rFr) para
volver a validar la funcion + velocidad/- velocidad.
S5Pd I (1 [Valor salida cliente]
© [Frec. salida cliente] (SPd1) o [Valor salida cliente] (SPd2) o [Frec. salida cliente] (SPd3) segun el parametro
sPde [Factor de escala ] (SdS) pagina 40 ( [Frec. salida cliente] (SPd3) en ajuste de fabrica).
o
S5Pd3
Lcr (1 [Intensidad motor]
Estimacion de la intensidad en el motor.
OFr (1 [Pot. salida motor]
100% = Potencia nominal del motor, calculada a partir de los parametros indicados en el menu
[CONTROL MOTOR] (drC-).
UL n (1 [Tensién de red]
Este parametro indica la tensién de red a través del bus CC, en régimen de motor o en parado.
EHr (1 [Est.térmico motor]
100% = Estado térmico nominal
118% = Nivel "OLF" (sobrecarga motor)
EHd 1 [Est.térm.var.]

100% = Estado térmico nominal
118% = Nivel “OHF” (sobrecalentamiento variador)

Estos parametros solo aparecen si la funcion correspondiente se ha seleccionado en otro menud. Cuando son accesibles
y ajustables desde el menu de configuracion de la funcion correspondiente, para una programacion mas comoda,

sus descripciones se incluyen en los menus en las paginas indicadas.
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Mena [SUPERVISION] (SUP-)

I Cad. | Descripcién Rango de variacion I
LFE 2 [Fallo]
bLF O [Control freno] (bLF): Fallo detectado del control del freno
LCFF O [Config. Incorrecto] (CFF): Configuracién (parametros) incorrecta
CF I O [Config. Invalida] (CFI): Configuracion (parametros) no valida
CnF O [FALLO RED COMUNIC.] (CnF): Fallo de comunicacion detectado en la tarjeta de comunicacion
COF O [Com. CANopen] (COF): Fallo de comunicacion detectado en linea 2
LrF O Carga Condensador] (CrF): Fallo de precarga condensadores detectado
EEF O [EEPROM] (EEF): Fallo de memoria EEPROM detectado
EFPF O [Externo] (EPF): Fallo externo
ILF O [Com.interna opcidn] (ILF): Interrupcion de enlace interno de opcion
IF | O [FALLO INTERNO] (IF1): Calibre desc.
IF 2 O [FALLO INTERNOQ] (IF2): Tarjeta IHM no reconocida o incompatible/Visualizador ausente
IF 3 O [FALLO INTERNOQ] (IF3): Problema EEPROM detectado
IFH O [FALLO INTERNO] (IF4): Error en EEPROM industrial detectado
LFF O [4-20mA ] (LFF): Pérdida 4-20 mA
nOF O [Ningun fallo] (nOF): No hay cédigo de fallo memorizado
ObF O [Exceso fre.] (ObF): Sobretension del bus CC
OCF O [Sobreintensidad] (OCF): Sobreintensidad
OHF O [Sobrecalent.var.] (OHF): Sobrecalentamiento del variador,
OLF O [Sobr. motor] (OLF): Sobrecarga del motor,
OFPF O Fase Motor (OPF): Corte de fase del motor
O5F O [Sobretension de red] (OSF): Sobretension de la red,
FPHF O [Pérdida fase Red] (PHF): Pérdida de fase de red
SCF O [Cortocirc.motor] (SCF): Cortocircuito del motor (fase, tierra)
SLF O [Modbus] (SLF): Fallo de comunicacion del Modbus detectado.
SOF O [Sobrevelocidad] (SOF): Sobrevelocidad del motor,
EnF O [autoajuste] (tnF): Fallo de autoajuste detectado
USF O [Subtension] (USF): Subtension de la red
OEr (1 [Par motor]
100% = par nominal del motor, calculado a partir de los parametros indicados en el meni [CONTROL
MOTOR] (drC-).
rEH [ [T. Funcionamiento] 0265530 horas
Tiempo acumulado de puesta en tension del motor: de 0 a 9999 (horas), y luego de 10,00 a 65,53
(kilohoras).
Puede restablecerse a cero con el parametro [Borrar tpo func.] (rPr) del ment [GESTION DE FALLOS]
(FLt-) pagina 96.
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Mena [SUPERVISION] (SUP-)

FEF -

SEE-

drl- I Cad. | Descripcién Rango de variacion I

I-0- F

Cod (1 [Cbédigo PIN 1]

CEL -
Permite proteger la configuracion del variador mediante un cédigo de acceso.

Fln- Cuando el acceso esta bloqueado con un cddigo, solamente son accesibles los parametros de los

FLE- menus [SUPERVISION] (SUP-) y [REFERENCIA VELOCIDAD] (rEF-). Si pulsa el botén MODO puede
pasar de un menu al otro.

can-

Nota: Antes de introducir un cédigo, no se olvide de anotarlo.

SUP- OFF O [OFF] (OFF): ningun codigo bloquea el acceso.

» Para bloquear el acceso, teclee un codigo (de 2 a 9999) aumentando la visualizacion con la rueda y,
a continuacion, pulse "ENT". [ON] (On) aparece y se bloquea el acceso.

O0n O [ON] (On): Un codigo bloquea el acceso (de 2 a 9999).

» Para desbloquear el acceso, teclee el codigo aumentando la visualizacién con larueda y a
continuacion pulse “ENT”. Se muestra el cédigo y el acceso se desbloquea hasta la proxima
desconexion. Se vuelve a bloquear el acceso en la siguiente puesta en tension.

» Siseintroduce un codigo incorrecto, la visualizacion vuelve a pasar a [ON] (On), y el acceso sigue
bloqueado.

BHEBEH O Se desbloquea el acceso (se sigue mostrando el cédigo).

Para activar de nuevo el bloqueo con el mismo cédigo, con el acceso desbloqueado, vuelva a

[ON] (On) con la rueda y, a continuacion, pulse "ENT". [ON] (On) aparece y se bloquea el acceso.

Para bloquear el acceso con un nuevo cédigo, con el acceso desbloqueado, componga el nuevo

cédigo aumentando la visualizacion con la rueda o y, a continuacion, pulse "ENT". On aparece y se

bloquea el acceso.

Para eliminar el bloqueo, con el acceso desbloqueado, vuelva a [OFF] (OFF) con la rueda y,

a continuacion, pulse "ENT". [OFF] (OFF) se muestra, se desbloquea el acceso y queda asi incluso

después de haber apagado y encendido.

EUS (1 [Estado autoajuste]
EAL O [No realizado] (tAb): Se utiliza el valor por defecto de la resistencia del estator para controlar el motor.
PEnd O [Pendiente] (PEnd): El autoajuste se ha solicitado pero todavia no se ha realizado.
PrOL O [En curso] (PrOG): Autoajuste en curso.
FA IL O [Fallo] (FAIL): El autoajuste ha fallado.
dOnE O [Realizado] (dOnE): Se utiliza la resistencia del estator medida por la funcién de autoajuste para
controlar el motor.
SErd O [R1 entrada] (Strd): La resistencia del estator en frio ([Resist. estator fria] (rSC) distinta de [No] (nO))
se utiliza para controlar el motor.
Cus O El valor de [Resist. estator fria] (rSC) se ajusta manualmente.
udp (1 [Ver.soft.variador ]
Este parametro indica la version de software del variador.
Ejemplo: 1102 = V1.1 IE02.
OoiCE (1 [Tipo carta opcion 1]
Este parametro soélo es visible si hay una tarjeta opcional.
Sirve para visualizar el nombre de la opcién presente.
nlO O Sin tarjeta o con Tarjeta CANopen o tarjeta DaisyChain (estas tarjetas no pueden enviar su nombre al
ATV312.
dnkt O DeviceNet
PL5S O C.Profibus
CnF (1 [Fallo red comunic.]

Cadigo de fallo de la tarjeta opcional
Este parametro soélo es visible en modo lectura y si hay una tarjeta opcional.

El codigo de fallo se memoriza en el mismo parametro si desaparece la causa. El parametro
se restablece a 0 después de apagarse y encenderse el variador. Los valores de este parametro
dependen de la tarjeta de red. Consulte la guia de la tarjeta correspondiente.
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Mena [SUPERVISION] (SUP-)

rEF -
SEE-
I Cod. ‘ Nombre/Descripcion Rango de ajuste Ajuste de fabrica I drl -
_ V4 l - U -
S B [CONF. ENTRADAS LOGICAS]
CEL -
Permite visualizar las funciones asignadas a cada entrada. Si no hay asignada ninguna funcién,
LIIR
L I2A se visualiza [No] (nO). La rueda permite examinar todas las funciones. Si hay varias funciones asignadas ||~ Y -
L I13A a una misma entrada, asegurese de que sean compatibles. FLE-
L I4A
L ISA con-
L IBAR
SUP -
LI5S Permite visualizar el estado de las entradas ldgicas (uso de los segmentos del display: alto = 1, bajo = 0).
Estado 1
Estado 0
L1 LI2 LI3 LI4 LI5 Li6
Ejemplo anterior: LI1 y LI6 estan a 1, LI2 a LIS estan a 0.
A G- Bl [IMAGEN ENT. ANALOGICAS]
- Permite visualizar las funciones asignadas a cada entrada. Si no se muestra ninguna funcion, se visualiza
A I2A [No] (nO). La rueda permite examinar todas las funciones. Si hay varias funciones asignadas a una misma
-NEL:] entrada, asegurese de que sean compatibles.
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Migracion ATV31 - ATV312

EI ATV312 es compatible con el ATV31.
Para recuperar la configuracion del ATV31, basta con transferir la configuracion del ATV31 al ATV312. Consulte "Transferencia de
configuracion de un ATV31 a un ATV312" mas adelante.

Dimensiones

En todos los tamanos, la profundidad del ATV312 es 6 mm inferior en relacion con el ATV31eee000A.

Reemplazo de un ATV31eeeeeeA por un ATV312

Nota: posicionamiento del conmutador de entrada logica

En el ATV31eee000A el conmutador de entrada l6gica estaba situado en «Sink»en ajuste de fabrica.

En el ATV312 esta situado en «Source» en ajuste de fabrica.

Situe el conmutador del mismo modo que en el producto reemplazado. Para ampliar la informacién, remitase a la guia de instalacion,
capitulo "Borneros de control".

Nota: posicionamiento del puente IT
En el ATV31eeeee0A no tenia filtro CEM integrado. En el ATV312, para desactivar el filtro CEM integrado, remitase al capitulo
"Funcionamiento en régimen IT" de la guia de instalacion.

EI ATV312 empleado en la configuracion LOCAL (consulte la pagina 27) utiliza el selector giratorio como un potenciometro y el botén RUN
se activa. Funciona de modo parecido al ATV31eeeeeeA. Después de la primera puesta en tension, apareceran los dos parametros
siguientes [Frec.estandar motor] (bFr). Se tienen que ajustar de la siguiente manera:

[Canal Ref. 1] (Fr1) pagina 29 en [Al red] (AIV1)

[Control 2/3 hilos] (tCC) pagina 30 en [Consola] (LOC)

A continuacion, es posible volver a la otra version de HMI utilizando los parametros siguientes:
[Canal Ref. 1] (Fr1) del ment [CONTROL] (CtL-)
[Control 2/3 hilos] (tCC) del menu [ENTRADAS/SALIDAS] (I-O-)

Ajustes de fabrica
Como complemento del control con el potencidmetro, las diferencias entre los ajustes de fabrica del ATV31eeee00A y las del ATV312 son
las siguientes:

Parametro ATV31eeeeeeA ATV312

[Control 2/3 hilos] (tCC) Control local LOC [Ctrl. 2 hilos] (2C)
[Canal Ref. 1] (Fr1) Entrada analdgica AIP Al1

[Canal de control 1] (Cd1) Control local LOC tEr

[Asig. marcha Atras] (rrS) [No] (nO) (si [Control 2/3 hilos] (tCC) = [Consola] (LOC)) LI2

[Canal Forzado Local] (FLOC) Rueda AIP AlU1

[Select. ATV31 conf.] (ArE) Parametro inexistente en el ATV31 [No] (nO)

Transferencia de configuracion de un ATV31 a un ATV312 (mediante el uso de la
consola remota ATV31 o un cargador)

Las herramientas de carga compatibles :
* Multi-Loader V1.10 ay superior,
» Simple-Loader V1.3 y superior,
* SoMove V1.1.11.1 y superior,
* SoMove Mobile V2.0 y superior
» PowerSuite 2.6 Patch1 y superior.
Nota: La transferencia no se puede realizar de un ATV31 a un ATV312 con una tarjeta de comunicacion opcional.

Un parédmetro nuevo [Selecc ATV31 config.] (ArE) se ha afiadido al ment [FUNCIONES APLICACION.] (FUn-).
Permite, cuando se realiza una transferencia entre ATV31 y ATV312 especificar el tipo de ATV31 (ATV31 0 ATV31eeeeeeA).

Valores del parametro [Selecc ATV31 config.] (ArE):
* [No] (nO), ajuste de fabrica, transferencia entre dos ATV312,
* [ATV31...A] (31A), transferencia de ATV31eeee0eA a ATV312,
» [ATV31...std] (31E), transferencia de ATV31 a ATV312.

Para realizar una transferencia de configuracion, remitase al procedimiento, en la pagina 89.
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Diagnéstico y reparacion

El variador no se enciende y no aparece ningun cédigo de fallo

+ Sino se visualiza ningln elemento, compruebe que el variador esté conectado a la corriente y compruebe los cables de las entradas
Al1 y Al2 y la conexién del conector RJ45.

» Al asignar las funciones "Parada rapida" o "Parada en rueda libre", el variador no arranca si las entradas légicas correspondientes
no tienen tension. EI ATV312 muestra [Rueda libre] (nSt) o [Parad.rapid] (FSt). Esta situacion es normal, puesto que dichas funciones
se activan en el momento del rearme con vistas a que se pueda realizar la parada en caso de que se corte el cable.

» Asegurese de que la o las entradas de control de marcha estan accionadas de acuerdo con el modo de control elegido (parametro
[Control 2/3 hilos] (tCC) del ment [ENTRADAS/SALIDAS] (I-O-) pagina 47).

» Siuna entrada se asigna a la funcion de final de carrera y dicha entrada esta a cero, el variador so6lo podra arrancar con una orden
de sentido opuesto (véase la pagina 88).

» Si el canal de consigna (pagina 53) o el canal de control (pagina 54) esta asignado a un bus de comunicacién, durante la puesta en
tension el variador muestra [Rueda libre] (nSt) y sigue parado mientras el bus de comunicacion no manda 6rdenes.

» Siel LED del bus DC esta encendido y no se visualiza nada, compruebe que no haya un cortocircuito en la alimentacién 10 V.

» Siel variador muestra [Listo] (rdy) y no arranca, compruebe que no haya un cortocircuito en la alimentacion 10 V y verifique los cables
de las entradas Al1 y AI2 y la conexion del conector RJ45.

» En ajuste de fabrica, el botén "RUN" esta inactivo. Ajuste los parametros [Canal ref. 1] (Fr1) pagina 29 et [Canal de control 1] (Cd1)
pagina 59 para controlar el variador de manera local.

Caédigos de deteccion de un fallo que requieren rearme mediante puesta en tension
tras la eliminacion del fallo
Para eliminar la causa del fallo antes del rearme, quite la tensién del variador y vuelva a déarsela.

[FALLO PRECARGA] (CrF), [SOBREVELOCIDAD] (SOF), [FALLO AUTOAJUSTE] (tnF) y [FALLO CONTROL FRENO] (bLF) son rearmables
a distancia por medio de una entrada Iégica (parametro [Borrar.fallos] (rSF) del ment [GESTION DE FALLOS] (FLt-) pagina 91).

I Cod. Nombre Causa probable Solucién I
bL F ||[FALLO CONTROL * Intensidad de apertura del freno no » Compruebe la conexién variador/motor.
DE FRENO] alcanzada. + Compruebe los bobinados del motor.
» Nivel de frecuencia de cierre del » Compruebe el ajuste [l apert.freno subida] (Ibr) del
freno [Frec.cierre freno] (bEn) = [No] menu [FUNCIONES APLICACION] (FUn-) pagina 84.
(nO) (no ajustado) mientras esta * Lleve a cabo los ajustes recomendados [Frec. cierre
ajustado el control del freno [Control freno] (bEn) paginas 83 y 84.

l6gica freno] (bLC).

* Pérdida de una fase a la salida del
variador.

« Contactor de salida abierto.

C -~ F ||[FALLO » Control del relé de carga o resistencia » sustituya el variador.
PRECARGA] de carga deteriorada.
E E F ||[MEMORIA * Memoria interna » Compruebe las condiciones del entorno
EEPROM FAULT] (compatibilidad electromagnética).
* sustituya el variador.
I'F | ]|[FALLO INTERNO] « Calibre desc. * sustituya el variador.

» Rearranque el variador
» Pdéngase en contacto con un representante de
Schneider Electric.

I F 2 ||[FALLO INTERNO] » Tarjeta HMI no reconocida
» Tarjeta HMI incompatible
+ Visualizador ausente

I F 3 J|[FALLO INTERNO] « EEPROM
I F 4 ]][FALLO INTERNO] + EEPROM industrial
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Diagnoéstico y reparacidon (continuacion)

Caédigos de deteccién de un fallo que requieren rearme mediante puesta en tensiéon
tras la eliminacion del fallo (continuacion)

I Céd. Nombre Causa probable Solucién

OCF ||[SOBRECORRIENTE] Parametros de los menus Verifique los parametros de [AJUSTES] (SEt-)
[AJUSTES] (SEt-) y [CONTROL pagina 32 y [CONTROL MOTOR] (drC-) pagina 41.
MOTOR] (drC-) incorrectos Compruebe el dimensionamiento motor/variador/
inercia o carga demasiado alta carga.
Blogueo mecanico Compruebe el estado de la mecanica.
Cortocircuito del motor de fase/
tierra
Impedancia cortocircuito

5L F ||{[CORTOCIRC.MOTOR] Cortocircuito en la salida del Verifique los cables de conexién del variador al
variador motor y el aislamiento del motor.
Corriente de fuga a tierra Reduzca la frecuencia de corte.
importante en la salida del Conecte las inductancias en serie con el motor.
variador en el caso de varios
motores en paralelo.
Puesta a tierra en la salida del
variador

SOF ||[SOBREVELOCIDAD] Inestabilidad o bien Compruebe los parametros del motor, la ganancia 'y
Carga de accionamiento muy la estabilidad.
elevada Afada una resistencia de frenado.

Compruebe el dimensionamiento motor/variador/
carga.

Caédigos de deteccion de fallos rearmables con la funcién de rearranque automatico
una vez desaparecida la causa

Véase funcién [Rearranque auto] (Atr) pagina 90.
Estos fallos detectados también son rearmables por apagado y encendido o mediante entrada Idgica (parametro [Borrado fallos] (rSF)
pagina 91 del menu [GESTION DE FALLOS] (FLt-) pagina 90).

Cod. Nombre Causa probable Solucion
L~ F ||[FALLO RED Fallo de comunicacion detectado en « Compruebe las condiciones del entorno
COMUNIC.] la tarjeta de comunicacion (compatibilidad electromagnética).
« Compruebe el cableado.
* Compruebe el time out.
» Sustituya la tarjeta opcional.
» Consulte el parametro [Gest.fallo CANOpen]
(COL) en la pagina 94 para definir el modo de
parada con un (CnF).
COF |][COM. CANopen] Interrupcion de comunicacién en » Compruebe el bus de comunicacion.
bus CANopen « Consulte la documentacion especifica.
EFPF ||[FALLO EXTERNO] Segun usuario. » Segun usuario.
IL F ||[[Comm.inter] Interrupcion de la comunicacion « Compruebe que la tarjeta opcional es compatible
entre la tarjeta opcional y el variador. con el variador
» Cambie la tarjeta opcional.
L FF ||[PERDIDA 4-20mA] Pérdida de la consigna de 4-20 mA » Verifique la conexioén en la entrada Al3.
en la entrada Al3
Ok F ||[EXCESO FRE.] Frenado demasiado brusco * Aumente el tiempo de deceleracion.
0 carga arrastrante » Afada una resistencia de frenado en caso
necesario.
« Active la funcion [Adaptacion rampa dec.] (brA)
pagina 64 si es compatible con la aplicacion.
OHF ||[SOBRECALENT.VAR.] Temperatura del variador » Compruebe la carga del motor, la ventilacion del
demasiado elevada. variador y las condiciones ambientales. Espere a
que se enfrie para volver a arrancarlo.
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Diagnoéstico y reparacidon (continuacion)

Caédigos de deteccion de fallos rearmables con la funcién de rearranque automatico
una vez desaparecida la causa (continuacion)

I Cad. Nombre Causa probable Solucién
OLF |[[SOBR.MOTOR] » Disparo por intensidad del motor Verifique el ajuste [ Térmica motor] (ItH) pagina
demasiado elevada 33 de la proteccion térmica del motor y
compruebe la carga del mismo. Espere a que
» Valor parametro [Resist. estator fria] se enfrie para volver a arrancarlo.
(rSC) erréneo Vuelva a calcular la [Resist. estator fria] (rSC)
pagina 42.
OF F ||[Pérdida fase motor] » Corte de fase a la salida del variador Compruebe las conexiones del variador al motor.
» Contactor aguas abajo abierto En caso de utilizacion de un contactor aguas
» Motor no conectado o de potencia abaijo, fije el parametro [Pérdida fase motor] (OPL)
demasiado baja. a [C.fase mot.] (OAC) (ment [GESTION DE
 Inestabilidades instantaneas FALLOS] (FLt-) pagina 93).
de intensidad del motor Prueba en motor de baja potencia o sin motor:
con el ajuste de fabrica, se activa la deteccion de
pérdida de fase del motor ([Pérdida fase motor]
(OPL) = [Si] (YES)). Para comprobar el variador
en un entorno de prueba o de mantenimiento,
y sin poder recurrir a un motor equivalente al
calibre del variador (en particular para los
variadores de grandes potencias), desactive la
deteccion de fase del motor ([Pérdida fase motor]
(OPL) = [No] (nO)).
Verifique y optimice los parametros
[Compensacion RI] (UFr), [Tension nom. mot.]
(UnS) y [Int. Nominal Motor] (nCr), y haga un
autoajuste mediante [Autoajuste] (tUn) pagina 43.
05F ||[SOBRETENSION » Tension de red demasiado elevada Compruebe la tension de red.
RED] * Red perturbada
PHF ||[PERDIDA FASE RED] » Variador mal alimentado o fusion de Compruebe la conexion de potencia y los fusibles.
un fusible. Rearme.
» Corte de una fase Utilice una red trifasica.
« Utilizacion de un ATV312 trifasico en Inhiba la deteccién mediante [Pérdida fase red]
red monofasica (IPL) = [No] (nO) (ment [GESTION DE FALLOS]
» Carga exceéntrica. (FLt-) pagina 93).
Esta proteccién actua Unicamente en
carga.
5L F ||[FALLO MODBUS] * Interrupcién de comunicacion en Compruebe el bus de comunicacion.
bus Modbus. Consulte la documentacion especifica.
+ Validacion del terminal remoto ([Ctrl Compruebe el enlace con el terminal remoto.
Consola] (LCC) =[Si] (YES)
pagina 61) y terminal desconectado.
EnF ||[FALLO » Motor especial o motor cuya Utilice laley L olaley [Par var-] (P) (véase [U/f mot
AUTOAJUSTE] potencia no esta adaptada al 1 selecc 1] (UFt) pagina 44).
variador Compruebe la presencia del motor durante el
» Motor no conectado al variador autoajuste.
En caso de utilizar un contactor aguas abajo,
ciérrelo durante el autoajuste.
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Diagnoéstico y reparacidon (continuacion)

Cdédigos de deteccion de fallos rearmados automaticamente a la desaparicion

de la causa
Estos fallos se pueden inhibir y borrar a distancia por medio de una entrada légica o de un bit de control (parametro[Asig.Inhib. Fallos] (InH)
pagina 95).
Céd. Nombre Causa probable Solucion I
LFF |[CONFIG. La configuracién actual es Restablezca el ajuste de fabrica o la configuracion
INCORRECTA] incoherente. guardada si es valida. Véase parametro [Restaurar
Afadir o suprimir una opcion config.] (FCS) pagina 46.
LF | |[CONFIG.NO Configuracion no valida. Compruebe la configuracién previamente cargada.
VALIDA] La configuracién cargada en el Cargue una configuracién coherente.
variador mediante enlace serie
no es coherente.
US5F |[FALLO DE Red sin potencia suficiente. Verifique la tension y el parametro tension.
SUBTENSION] Bajada de tensién transitoria nivel de disparo en [FALLO SUBTENSION] (USF)
ATV312eeeeM2 : 160V
ATV312eeeeM3 : 160V
ATV312eeeeN4 : 300V
ATV312ee0eS6 : 430V
Resistencia de carga defectuosa Sustituya el variador.
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Diagnoéstico y reparacidon (continuacion)

Caédigos de deteccion de los fallos que se muestran en el terminal remoto ATV12

| Cod. ‘ Nombre Descripcion |
In IE Inicializacion en El microcontrolador esta en curso de inicializacion.
curso Busca la configuracién de comunicacion.
COmM. E ||Errorde Error de time out (50 ms) detectado.
(1) comunicacion Este mensaje aparece tras 20 intentos de comunicacion.
A-11 Botén de alarma La pulsacién en un botén ha durado mas de 10 segundos.
(1) El local esta desconectado.
El local "se despierta" mientras se mantiene un botén pulsado.
clr Confirmacién de Este se muestra cuando se pulsa una vez en el botén STOP mientras haya un fallo detectado
(1) reinicializacion de en la consola remota.
fallo detectado
d E L. E || Disparidad variador La marca del variador no corresponde a la marca de la consola remota.
(1)
~ 0. E ||Anomalia ROM La consola remota detecta una anomalia de ROM mediante el calculo de la suma
(1) de comprobacion.
r AM. E || Anomalia RAM La consola remota detecta una anomalia de RAM.
(1)
L FLU. E |] Otros fallos Otros fallos detectados
(1) detectados

(1) parpadeo
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indice de funciones

[+/~VELOCIDAD]

[Act. Limitacion Int. 2]

[Adapt.rampa dec.]

[Asignacion Forzado Local]

[Asig.Inyeccion DC]

[Asig.Rueda Libre]

[Asignacion R1]

[Asignacion R2]

[Autoajuste]

[Borrar.fallos]

Canales de control y de consigna

[Conmut. canal Ctrl]

[CONMUT. MOTOR]

[Conmut. Rampa]

[Control 2/3 hilos]

Control de freno

[Conmutacion ref. 2]

[Direc. CANopen]

[Direc.Modbus]

[ENTRADAS SUMATORIAS]

[Frec. Oculta]

[Frecuencia de Corte]

Gestion de finales de carrera

Grabacion de la configuracion

[I Térmica motor]

[Inyeccion DC auto.]

[JOG]

[Limit. Intensidad]

[MODOS DE PARADA]

[NIVEL ACCESOQ]

Proteccién térmica del motor

= O O] W] [N] [©] [ | |00 |B] W N [© |© g [0 || & [0 | |G [©] | D] B O 2 [©] [ [0 N
| 18] 18 18] [ 18] B & 18] 5] 8] ] 9] 1<) 18] 18] K] R 18] 1B] 1B 12 & | K| 12| 18] 18] R & 8

Proteccién térmica del variador 12
[Parada rapida] 65
[RAMPAS] 62
[Rearranque auto.] 90
[Recuper. al vuelo] 92
Regulador PI 78
Retorno al ajuste de fabrica/Recuperacion de la configuracién 46
[Salida Analog/légical] 48
[U/f mot 1 selecc 1] 44
Velocidades preseleccionadas yal
Ventilacién de los variadores 12
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indice de los codigos de parametros y de los ajustes de cliente

X L. . . - Ajuste de Ajuste
Cod. Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcion fabrica cliente
ACZ 64 [Rampa Aceleracion 2] s segin [nr - 5
ACC 63 [Rampa aceleracion] s segun [nrr - El

nO [No]: Sin inyeccién
HJES [Si]: Inyeccién de duracién ajustable,
AdC 68 [Inyecciéon DC auto.] - en la parada HE S
CE [Continuo]: Inyeccion permanente en la
parada
AdCO 97 [Direc. CANopen] - Oa 121 - o
Add 97 [Direc.Modbus] - laZd4q1 - i
Al IR 103 | [Asignaciones de Al1]
A IgA 103 | [Asignaciones de Al2]
A I3A 103 | [Asignaciones de Al3]
AU 1 31 [Imagen entrada AlV1] % Oa 100 - -
oA [Corriente]: Configuracion 0 - 20 mA
A0 IE 48 [Configuracion AO1] - 4A [Corr. 4-20]: Configuracién 4 - 20 mA o
ou [Tension]: Configuracion 0 - 10 V
n0 [No]: Transferencia entre dos ATV312
[ATV31...A]: Transferencia desde un
ArE 89 [Select. ATV31 conf.] JIA ATV31eeee@eA hacia un ATV312. n0
[ATV31 std]: Transferencia desde un
JIE ATV31 aun ATV312
n0 [No]: funcién inactiva
REr 20 [Rearranque auto ] B HES [Si]: Rearranque automatico. nlO
1g. o [10 kbit/s]: 10 kilobits/segundo
0. 0 [20 kbit/s]: 20 kilobits/segundo
Kilobits/ 500 [50 kbit/s]: 50 kilobits/segundo
bdC O 97 [Velocidad CANopen] sequndo 125 0 [125 kbit/s]: 125 kilobits/segundo I25. 0
9 250 0 [250 kbit/s]: 250 kilobits/segundo
so0. o0 [500 kbit/s]: 500 kilobits/segundo
ooo [1 Mbps/s]: 1.000 kilobits/segundo
) n0 No ajustado
bLEn 84 [Frec.cierre freno] - OalLsSP Rango de ajuste en Hz nlO
LEE 84 [Tiempo cierre freno] s Oas - o s
29 . 50 [50Hz IEC]
bFr a1 [Frec. estandar motor] Hz 50 [60Hz NEMA] 50
nO [No]: Par motor durante la apertura del
freno en el sentido de rotacion solicitado.
bIF 85 [imp. apertura freno] ) HES [Si]: Par motor durante la apertura del freno n0
siempre en sentido hacia delante.
nO [No]: Sin asignar
bLC 84 [Control légica de freno] - re [R2]: Relé R2 nl
d0 [DO]: Salida légica AOC
nO [No]: Funcion inactiva
brA | 64 |[Adaptrampa dec] - YES [Si]: Funcion activa. JES5
0. Oa Segun el calibre
brlL 84 [Frec. apertura freno] Hz 0.0 - del variador
brkE 84 [Tiempo Apert Freno] s Oas - o5
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indice de los codigos de parametros y de los ajustes de cliente

c6 - . . . Ajuste Ajuste
od. Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcion de fabrica cliente
CLdl [Canal1 act.]: Canal de control = canal 1.
Lde [Canal2 act.]: Canal de control = canal 2.
LIl [LI1]: Entrada légica LI1
L2 [LI2]: Entrada l6gica LI2
L 13 [LI3]: Entrada Iégica LI3
L 1Y [LI4]: Entrada l6gica L14
L I5 [LI5]: Entrada I6gica LI5
L IB6 [LI6]: Entrada Iégica LI6.
cirii [C111]: Bit 11 de la palabra de control Modbus
tes 60 | [Conmut. canal Ctrl] * |Crie | [C112]: Bit 12 de la palabra de control Modbus La1
cCi1i13 [C113]: Bit 13 de la palabra de control Modbus
Cii14 [C114]: Bit 14 de la palabra de control Modbus
C 115 [C115]: Bit 15 de la palabra de control Modbus
czili [C211]: Bit 11 de la palabra de control de red
ceie [C212]: Bit 12 de la palabra de control de red
ce2ii3 [C213]: Bit 13 de la palabra de control de red
Leiy [C214]: Bit 14 de la palabra de control de red
LZI5 [C215]: Bit 15 de la palabra de control de red
EEr [Bornero]: Control terminal.
Lar [Consola]: Control del local
Cdl 59 [Canal de control 1] - LCC [Terminal remoto]: Control terminal remoto. EEr
ndb [Modbus]: Control a través de Modbus
nEE [Red]: Control a través de red.
EEr [Bornero]: Control terminal.
Lar [Consola]: Control del local
Cde 59 [Canal de control 2] - LCC [Terminal remoto]: Control terminal remoto. ndb
ndb [Modbus]: Control a través de Modbus
nEE [Red]: Control a través de red.
45 SES [MarchaParo]: Configuracion marcha/paro.
49 SEd [Config. de fabrica]: Configuracién de fabrica
CFG a [Macroconfiguracion] - SEd
89
) sin [Canales no separados]: No separados
LHEF 59 [Perfil] . SEF [Separados]: Separados 51n
a0 [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada légica LI1
LIz [LI2]: Entrada l6gica LI2
L 13 [LI3]: Entrada I6gica LI3
L 14 [LI4]: Entrada I6gica L14
L I5 [LI5]: Entrada I6gica LI5S
L IB6 [LI6]: Entrada I6gica LI6.
cdil [CD11]: EI Bit 11 de la palabra de control que viene de
CHF 86 [Commutation mot.] - una red de comunicacion n0
Ldie [CD12]: El Bit 12 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
Ldl3 [CD13]: El Bit 13 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
CdIY [CD14]: El Bit 14 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
Ldls [CD15]: El Bit 15 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
cLi 38 | [Limit. Intensidad] In E;‘ ‘; sa |, I 5
cLe % [Limit. intensidad 2] In E;' :5 a . I. 5
CnF 102 | [Fallo red comunic.] - - - -
OFF [OFF]: Ningun cédigo
. On [On]: bloquea el acceso.
tod 102 | [Codigo PIN 1] ) gaB8 Un caddigo bloquea el acceso. )
El acceso esta desbloqueado.
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indice de los codigos de parametros y de los ajustes de cliente

X . . . . -, Ajuste de Ajuste
Cod. Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcion fabrica T
nlO [Fallo ignor.]: Ignorado.
HES [Rueda libre]: Gestion del fallo detectado con parada
en rueda libre.
coL 94 [Gest. fallo CANOpen] - rFP [Paro rampa]: Gestion del fallo detectado con parada HES
en rampa.
FSE [Parada rapida]: Gestion del fallo detectado con
parada rapida
nO [No]: Sin copia
. : R 5P [Referencia]: Copia de la consigna
Lor 60 [Copia Canal 1<->2] Cd [Control]: Copia del control n0
ALL [Ctrl y Ref.]: Copia del control y de la consigna.
) Segun el calibre
£cos 42 [Motor 1 cos fi] - g 5a |l - .
del variador
) Segun el calibre
cose? 87 [Motor 1 cos fi 2] - o 5Sa |l - .
del variador
CrH3 48 [Valor maximo Al3] mA Yac2Oo - ca
CrL3 48 [Valor minimo Al3] mA Oaco - 4
CEd 39 [Nivel de intensidad In Oal s ) |
Motor]
dCF 65 [Eallo cqrrlente ) Oa o ) y
diferencial]
nO [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada I6gica LI1
L2 [LI2]: Entrada l6gica LI2
L 13 [LI3]: Entrada logica LI3
L 14 [LI4]: Entrada l6gica LI4
LIS [LI5]: Entrada logica LI5S
L IB [LI6]: Entrada l6gica LI6.
Cdil [CD11]: EI Bit 11 de la palabra de control que
drC | 66 [Asig.Inyeccion DC] - viene de una red de comunicacién n0
Ldig [CD12]: El Bit 12 de la palabra de control que
viene de una red de comunicacién
Ldi3 [CD13]: El Bit 13 de la palabra de control que
viene de una red de comunicacion
CdiY [CD14]: El Bit 14 de la palabra de control que
viene de una red de comunicacion
CdIs [CD15]: El Bit 15 de la palabra de control que
viene de una red de comunicacion
dEZ 64 [Rampa Deceleracion 2] s segin Inr |- 5
dELC 63 [[Rampa deceleracion] s segun [nr |- El
nO [No]: Sin asignar
orr [Int. motor]: Corriente del motor.
OF r [Frec. mot.]: Frecuencia del motor.
OE r [Par motor]: Par motor.
OFr [Alimentado]: Fallo detectado por el variador.
FLE [Fallo Variador]: Fallo detectado.
rlUn [En marcha]: Variador en marcha
. - FER [Limite frecuencia]: Nivel de frecuencia alcanzado
J0 48 [Salida Analog/idgical . FLA [V. max. alc.]: Velocidad maxima alcanzada n0
CER [Légica de freno]: Nivel de intensidad alcanzado
5rA [Ref. Frecuencia]: Consigna de frecuencia
alcanzada
ESA [térmico var.]: Umbral térmico del motor
alcanzado.
bLL [Logica de freno]: Légica de freno
AFL [No 4-20mA]: Pérdida de sefal 4-20 mA
nO [No]: Funcién inactiva
drn 95 [Marcha degradada] - YES [Si]: Funcién activa. n0
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indice de los codigos de parametros y de los ajustes de cliente

Céd. | Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcién A#:::fcge 3":'5]::
n0 [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada I6gica LI1
L2 [LI2]: Entrada l6gica LI2
d5F 77 [Asig. menos velocidad] - L I3 [LI3]: Entrada légica LI3 nl
L 14 [LI4]: Entrada l6gica L14
LIS [LI5]: Entrada logica LI5S
L IB [LI6]: Entrada I6gica LI6.
n0 [Fallo ignor.]: Ignorado.
HES [Rueda libre]: Gestién del fallo detectado con parada
en rueda libre
EFPL 92 [Gestion fallo ext.] - rnF [Paro rampal]: Gestién del fallo detectado con parada HES
en rampa
FSE [Parada rapida]: Gestion del fallo detectado con
parada en rapida
o “No error”
J “Bus off ”
E-CO 97 [Cddigo de error] - =4 “Life time ” -
3 "CAN overrun"
4 “Heartbeat”
n0 [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada I6gica LI1
L2 [LI2]: Entrada logica LI2
L 13 [LI3]: Entrada l6gica LI3
L 14 [LI4]: Entrada logica L4
L I5 [LI5]: Entrada l6gica LI5
L IB [LI6]: Entrada I6gica LI6.
|- [CD11]: EI Bit 11 de la palabra de control que viene de
EEF 92 [Asig. fallo Externo] - una red de comunicacion n0
LCdlIZ [CD12]: El Bit 12 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
CLdl3 [CD13]: El Bit 13 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
CdI4d [CD14]: El Bit 14 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
LdI5 [CD15]: El Bit 15 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
Fbs % [Coef. Retorno PID | - E;'UU' a - I
n0 [NQJ: Funcién inactiva
46 rEC 1| [interna]: La configuracién en curso pasa a ser
E idéntica a la guardada anteriormente por 5L 5
FLCS 6_1 [Restaurar config.] - =5Er I n0
- In |l [Reg. CFG]: La configuracion en curso es
89 reemplazada por la configuracién seleccionada por el
parametro [ F .
FLG 33 [Ganancia Velocidad] % la 100 - =
39 ) )
FLL?Z 87 [Ganancia Velocidad 2] % la 100 - =4
n0 [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada l6gica LI1
[Asignacién Forzado L2 [LI2]: Entrada l6gica LI2
FLO 98 Local] - L 13 [LI3]: Entrada I6gica LI3 nlO
L 14 [LI4]: Entrada l6gica L14
L I5 [LI5]: Entrada l6gica LI5
L IB [LI6]: Entrada l6gica LI6
Al [Al1]: Entrada analégica Al1, entradas légicas LI
AIZ [AI2]: Entrada analdgica Al2, entradas logicas LI
A3 [AI3]: Entrada analdgica Al3, entradas logicas LI
FLOC | 98 | [Canal Forzado Locall - AUl [Al red]: Rueda jog dial, botones MARCHA/PARADA. | 1 1/
LCC [HMI]: Terminal remoto, botones RUN/STOP/FWD/
REV.
n0 [No]: Funcion inactiva
FLr 92 | [Recuper. al vuelo] ) YES [Si]: Funcion activa. n0
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indice de los codigos de parametros y de los ajustes de cliente

, - . . » Ajuste de Ajuste
Cod. Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcion fabrica cliente
A1l [Al1]: Entrada analdgica Al1
AIZ [AI2]: Entrada analdgica Al2
A3 [AI3]: Entrada analdgica Al3
AUl [Al red]: Rueda jog dial
29 UPdJE [+/- Velocidad]: Consigna +velocidad/ -velocidad
Fr | % [Canal Ref. 1] - por L |. A1
= UPdH [ref.+/-cons.]: Consigna +/- velocidad utilizando la
rueda del local ATV312.
LCC [HMI]: Consigna por terminal remoto.
ndb [Modbus]: Consigna por Modbus
nEE [Red]: Consigna por red
a0 [No]: Sin asignar
A1l [Al1]: Entrada analdgica Al1
AIZ [AI2]: Entrada analdgica Al2
A3 [AI3]: Entrada analdgica Al3
AUl [Al red]: Rueda jog dial
Era 58 [Canal Ref. 2] R UPdE Eg; \Zellocidad]: Consigna +velocidad/ -velocidad i
UPdH [ref.+/-cons.]: Consigna +/- velocidad utilizando la
rueda del local ATV312.
LCC [HMI]: Consigna por terminal remoto.
nNdb [Modbus]: Consigna por Modbus
nEE [Red]: Consigna por red
FrH 100 | [Referencia frec.] Hz ODasO00 - -
Frs 41 [Frec. nom.Motor] Hz /0asO0 |- 5o
Fr&2 86 [Frec. nom.Motor 2] Hz /ID0as0oo |- 50
FrE 64 [Nivel Rampa 2] Hz Oasoo - a
nO [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada I6gica LI1
L2 [LI2]: Entrada logica LI2
L 13 [LI3]: Entrada légica LI3
L I4 [LI4]: Entrada l6gica LI4
L I5 [LI5]: Entrada logica LI5S
L IB [LI6]: Entrada logica LI6.
|- [CD11]: EI Bit 11 de la palabra de control que viene
FSE 65 [Parada rapida] - de una red de comunicacién nO
Ldie [CD12]: El Bit 12 de la palabra de control que viene
de una red de comunicacién
Ldl3 [CD13]: El Bit 13 de la palabra de control que viene
de una red de comunicacién
CLdIY [CD14]: EI Bit 14 de la palabra de control que viene
de una red de comunicacién
LdIs [CD15]: EI Bit 15 de la palabra de control que viene
de una red de comunicacién
[Nivel
FEd 39 Frec.Alcanzado] Hz basbo B bFr
H5P 33 | [Vel. maximal Hz |L2Fa ; bFr
EFr
b 84 [l apert.freno In ga il 36 |- Segun el.calibre
subida] del variador
34
IdrC 66 [Int. frenado DC 1] In Oaln - o1
nO [No]: Sin asignar
LIl [LI1]: Entrada I6gica LI1
L2 [LI2]: Entrada logica LI2
InH 95 [Asig.Inhib. Fallos] - L 13 [LI3]: Entrada légica LI3 n0
L I4 [LI4]: Entrada l6gica LI4
L I5 [LI5]: Entrada logica LI5S
L IB [LI6]: Entrada logica LI6.
o. ol [0.01]: Rampa ajustable de 0,05s a 327,6s.
Inr 63 [Incremento rampa] - oo [0.1]: Rampa ajustable de 0,1 s a 3.276 s oo
i [1]: Rampa ajustable de 1 s a 32760s
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indice de los codigos de parametros y de los ajustes de cliente

X . . . . -, Ajuste de Ajuste
Cod. Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcion fabrica o
g [No]: Ignorado.
IPL 93 [Pérdida fase red] - :IE g [Si]: Modo de parada en caso de que se detecte HES
un fallo: rueda libre
Segun el
IEH 33 [l Térmica motor] In o Zfal. 5 - calibre
del variador
dF 2 36 [Frec. Oculta 2] Hz las5ono - o
36 .
JGF 75 [Frecuencia JOG] Hz Oa 10 - a
nl0 [No]: Sin asignar
LI [LI1]: Entrada I6gica LI1
Lie [LI2]: Entrada I6gica LI2
J0OC 75 [Asignacion JOG] - L3 [LI3]: Entrada logica LI3 n0
LIY [LI4]: Entrada l6gica L14
LI5S [LI5]: Entrada logica LI5S
L IB [LI6]: Entrada I6gica LI6.
dFPF 36 [Frec. Oculta] Hz ODasoOo - o
L [Nivel 1]: Acceso a las funciones estandar
L2 [Nivel 2]: Acceso a las funciones avanzadas del
LALC 58 [NIVEL ACCESO] - menu F Unr - L/
L3 [Nivel 3]: Acceso a las funciones avanzadas y
gestion de los canales por configuracion.
nO [No]: Sin asignar
Ll [LI1]: Entrada I6gica LI1
Lie [LI2]: Entrada l6gica LI2
LAF 88 [F.C.paro av.] - L 13 [LI3]: Entrada I6gica LI3 n0
L 14 [LI4]: Entrada l6gica L14
LI5S [LI5]: Entrada logica LI5S
L I6 [LI6]: Entrada l6gica LI6.
nO [No]: Sin asignar
Ll [LI1]: Entrada I6gica LI1
LIz [LI2]: Entrada logica LI2
LAr 88 [F.C. parorev.] - L 13 [LI3]: Entrada I6gica LI3 n0
L 14 [LI4]: Entrada l6gica L14
L I5 [LI5]: Entrada l6gica LI5S
L I6 [LI6]: Entrada l6gica LI6.
rnP [Paro rampa]: En rampa
LAS 88 [Tipo de parada] - FS5E [Parada rapida]: Parada rapida nSE
nSE [Rueda libre]: Parada en rueda libre
nl0 [No]: Sin asignar
LIl [LI1]: Entrada logica LI1
Lie [LI2]: Entrada l6gica LI2
L 13 [LI3]: Entrada l6gica LI3
L I4 [LI4]: Entrada I6gica L14
L I5 [LI5]: Entrada I6gica LI5S
L IB [LI6]: Entrada logica LI6.
|- [CD11]: El Bit 11 de la palabra de control que
LC~? 85 [Act. Limitacion Int. 2] - viene de una red de comunicacion nO
cdie [CD12]: El Bit 12 de la palabra de control que
viene de una red de comunicacién
Cdil3 [CD13]: El Bit 13 de la palabra de control que
viene de una red de comunicacién
CdIYy [CD14]: El Bit 14 de la palabra de control que
viene de una red de comunicacion
CdIs [CD15]: El Bit 15 de la palabra de control que
viene de una red de comunicacion
nl0 [No]: Funcién inactiva
YES [Si]: Permite validar el control del variador
Lot 61 | [Ctrl Consola] . mediante los botones STOP/RESET, RUN y no
FWD/REV del terminal.
LCr 100 | [Intensidad motor] A - - -
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indice de los codigos de parametros y de los ajustes de cliente

X . . . . - Ajuste de Ajuste
Cod. Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcion f4brica o
Lo [Activo a 0]: Se detecta el fallo externo cuando la
entrada légica o el bit asignado a E E F pasa al
LEE 92 [Config.fallo externo] - estado 0. HICG
HIC [Activo a 1]: Se detecta el fallo externo cuando la entrada
l6gica o el bit asignado aE £ F pasa al estado 1.
LFE 94 [[\{el9cidad de
Réplica]
L IIRA 103 | [Asig. LI1]
L IR 103 | [Asig. LI2]
L I3A 103 | [Asig. LI3]
L IR 103 | [Asig. LI4]
L I5A 103 | [Asig. LI5]
L IBER 103 | [Asig. LI6]
n0 [Fallo ignor.]: Ignorado.
HES [Rueda libre]: Gestion del fallo detectado con parada
en rueda libre.
LFF [Vel.réplica]: El variador pasa a la velocidad de
réplica.
LFL 94 [Pérdida 4-20 mA] - rLS [Mant. Vel.]: El variador conserva la velocidad que HES
tenia en el momento del fallo.
rnP [Paro rampa]: Gestion del fallo detectado con parada
en rampa
FSE [Parada rapida]: Gestion del fallo detectado con
parada rapida
32
LFr 100 [Ref. frec. consola] - OaHSP - -
bLF [Control freno]: Fallo del control del freno detectado.
CFF [Config. Incorrecta]: Configuracién (parametros)
incorrecta.
CF I [Config. No valida]: Configuracion (parametros) no
valida.
CnF [FALLO RED COMUNIC.]: Fallo de comunicacién
detectado en la tarjeta de comunicacion
COF [Com. CANopen]: Fallo de comunicacion detectado
en linea 2 (CANopen)
CrF [Carga Condensador]: Fallo de precarga
condensadores detectado.
EEF [EEPROM]: Fallo memoria EEPROM detectado.
EPF [Externo]: Fallo externo
IF 1 [FALLO INTERNOIJ: Calibre desc.
IF 2 [FALLO INTERNOJ: Tarjeta IHM no reconocida o
incompatible/Visualizador ausente
LFE 101 [Fallo] ) IF 3 [FALLO INTERNOJ]: Problema EEPROM detectado. B
— IFY [FALLO INTERNO]: Error en EEPROM industrial
detectado.
LFF [4-20mA ]: Pérdida 4-20 mA
nOF [Ningun fallo]: Ningun cédigo de fallo memorizado.
ObF [Exceso fre.]: Sobretension
OorCF [Sobreintensidad]: Sobreintensidad
OHF [Sobrecalent.var.]: Sobrecalentamiento del variador.
OLF [Sobr. motor]: Sobrecarga del motor,
OFF Fase Motor: Corte de fase del motor.
OSF [Sobretension de red]: Sobretension de la red,
FHF [Pérdida fase red]: Pérdida de fase de red
SCF [Cortocirc.motor]: Cortocircuito del motor (fase, tierra).
SLF [Modbus]: Fallo de comunicacion del Modbus
detectado.
S0F [Sobrevelocidad]: Sobrevelocidad del motor,
EnF [Autoajuste]: Fallo de autoajuste detectado
USF [En tensién]: Subtension de la red
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X . . . . - Ajuste de Ajuste
Cod. Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcion fabrica o
L5F 4 [Velocidad Minima] Hz OaHSP - o
nlCr 41 [Int. Nominal Motor] In b 25a - Segun el.callbre

I. 5 del variador
nlr?2 87 [Int. Nominal Motor 2] In b.e2s5a - Segun el.callbre
1. 5 del variador
nrd 44 [Frec.Corte Aleatoria] ) YES [Sl’]:_Frecuencig cczn modulacién aleatoria. YES
n0 [No]: Frecuencia fija.
. Oa Segun el calibre
nSP 42 [Vel. Nominal Motor] RPM 22160 - del variador
. Oa Segun el calibre
nS5P2 87 [Vel. Nominal Motor2] | RPM 32760 - del variador
n0 [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada I6gica LI1
L2 [LI2]: Entrada logica LI2
nSE 67 [Asig.Rueda Libre] - L13 [LI3]: Entrada logica LI3 nl0
L I4Y [LI4]: Entrada logica LI4
LI5S [LI5]: Entrada logica LI5
L I6 [LI6]: Entrada l6gica LI6.
OoICE 102 [Tipo carta opcién 1] - YES
n0 [Fallo ignor.]: Ignorado.
YES [Rueda libre]: Gestién del fallo detectado con
parada en rueda libre
OHL 93 [Gest.sobretemp.Var] - rf1P [Paro rampa]: Gestion del fallo detectado con HES
parada en rampa
FSE [Parada rapida]: Gestion del fallo detectado con
parada rapida
n0 [Fallo ignor.]: Ignorado.
YES [Rueda libre]: Gestién del fallo detectado con
parada en rueda libre
oLL 93 [Gest.sobrecarg.mot] - rf1P [Paro rampa]: Gestion del fallo detectado con HES
parada en rampa
F5E [Parada rapida): Gestion del fallo detectado con
parada rapida
nl0 [No]: Funcién inactiva
YES [Si]: Disparo por [Pérdida fase motor] (OPF).
aofrL 93 [Pérdida fase motor] - ORC [C.fase mot.]: Sin disparo por [Pérdida fase HES
motor] (OPF) pero con gestion de la tensién de
salida.
OF - 100 | [Pot. salida motor] % - - -
Ok r 101 [Par motor] % - - -
36 ) nO [No]: Normal
P IC 80 [PID inverso] - YES [Si]: Inverso nl0
n0 [No]: Sin asignar
A1l [Al1]: Entrada analdgica Al1
PIF 80 | [Retono PID] Aie [AI2]: Entrada analogica Al2 n0
A1l3 [AI3]: Entrada analdgica Al3.
n0 [No]: La consigna del regulador Ples F ~ I,
) excepto UPdHyYy UPAE.
P 82 [Ref. Interna PID] YES [Si]: La consigna del regulador PI es interna, por n0

el parametro ~ P |.
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Ajuste .
Cod. Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcion " ;e S{:ﬁt
abrica
a0 [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada I6gica LI1
Lie [LI2]: Entrada logica LI2
L 13 [LI3]: Entrada logica LI3
L 14 [LI4]: Entrada logica LI4
LI5S [LI5]: Entrada logica LI5S
L IB6 [LI6]: Entrada l6gica LI6.
|- [CD11]: EI Bit 11 de la palabra de control que viene de una
Prc 80 [2 ref. PID preselec.] - red de comunicacién n0
Ldie [CD12]: El Bit 12 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacion
LdIl3 [CD13]: El Bit 13 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacion
CLdilYy [CD14]: El Bit 14 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacion
LdIs [CD15]: EI Bit 15 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacion
nO [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada I6gica LI1
LIz [LI2]: Entrada logica LI2
L 13 [LI3]: Entrada logica LI3
L 14 [LI4]: Entrada logica LI4
L I5 [LI5]: Entrada logica LI5S
L IB6 [LI6]: Entrada l6gica LI6.
cdil [CD11]: EI Bit 11 de la palabra de control que viene de una
Pr4 81 [4 ref. PID preselec.] - red de comunicacion nl0
Ldie [CD12]: El Bit 12 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacién
Ldil3 [CD13]: El Bit 13 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacién
CLdIY [CD14]: El Bit 14 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacion
LdI5 [CD15]: EI Bit 15 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacion
nl0 [No]: Sin asignar
LIl [LI1]: Entrada I6gica LI1
L2 [LI2]: Entrada logica LI2
L 13 [LI3]: Entrada logica LI3
L 1Y [LI4]: Entrada logica LI4
L I5 [LI5]: Entrada logica LI5
L IB [LI6]: Entrada logica LI6.
cdil [CD11]: EI Bit 11 de la palabra de control que viene de una
FP5 16 73 [16 Vel. preselecc.] - red de comunicacion nl0
cLdie [CD12]: El Bit 12 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacion
Ldil3 [CD13]: El Bit 13 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacion
CdIY [CD14]: El Bit 14 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacién
LdIs [CD15]: EI Bit 15 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacion
nl0 [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada logica LI1
LiZ [LI2]: Entrada logica LI2
L 13 [LI3]: Entrada logica LI3
L I4 [L14]: Entrada l6gica L4
L I5 [LI5]: Entrada logica LI5S
L IB [LI6]: Entrada logica LI6.
Cdill [CD11]: EI Bit 11 de la palabra de control que viene de una
P52 72 [2 Vel. preselecc.] - red de comunicacion L3
cLdie [CD12]: El Bit 12 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacion
CLdil3 [CD13]: El Bit 13 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacion
CLdIlYy [CD14]: El Bit 14 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacion
LdIs [CD15]: EI Bit 15 de la palabra de control que viene de una
red de comunicacién
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, .. . . -, Ajuste de Ajuste
Cod. Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcion f4brica o
n0 [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada I6gica LI1
L2 [LI2]: Entrada l6gica LI2
L 13 [LI3]: Entrada l6gica LI3
L 14 [LI4]: Entrada logica LI4
LIS [LI5]: Entrada l6gica LI5
L IB [LI6]: Entrada I6gica LI6.
cCdili [CD11]: El Bit 11 de la palabra de control que viene de
P54 72 [4 Vel. preselecc.] - una red de comunicacion L 14
LCdIZ [CD12]: El Bit 12 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
LCdl3 [CD13]: El Bit 13 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
CdI4d [CD14]: El Bit 14 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
LdIs [CD15]: El Bit 15 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
n0 [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada logica LI1
L2 [LI2]: Entrada l6gica LI2
L 13 [LI3]: Entrada l6gica LI3
L I4 [LI4]: Entrada I6gica L14
LIS [LI5]: Entrada l6gica LI5
L IB [LI6]: Entrada logica LI6.
Cdilli [CD11]: El Bit 11 de la palabra de control que viene de
FP5H 72 [8 Vel. preselecc.] - una red de comunicacion nO
Ldile [CD12]: El Bit 12 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
CLdil3 [CD13]: El Bit 13 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
I-E [CD14]: El Bit 14 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
LdI5S [CD15]: El Bit 15 de la palabra de control que viene de
una red de comunicacion
L n0 [No]: Funcion inactiva
FsE 61 | [[Stop Prioritario]] © | yes [Si]: Prioridad tecla STOP. 9ES
n0 [No]: Sin asignar.
FLE [Sin fallo]: Sin fallo de variador detectado.
rlin [Var.marcha]: Variador en marcha.
FER [N.frec.alcan]: Nivel de frecuencia alcanzado
FLA [V.max.alc.]: Maxima velocidad alcanzada.
. . CEA [Nivel Int.alcanz.]: Nivel de intensidad alcanzado.
o 49 [Asignacion R1] . 5rA [R.Frec.alc.]: Consigna de frecuencia alcanzada FLE
ESA [Térmico motor alcanzado]: Umbral térmico del motor
AFPL alcanzado
LI la [4-20mA]: Pérdida de sefial 4-20 mA
L IB [LI1] a [LI6]: Reenvia el valor de la entrada I6gica
seleccionada.
n0 [No]: Sin asignar.
FLE [Sin fallo]: Variador defectuoso.
rlUn [Var.marcha): Variador en marcha.
FER [N.frec.alcan]: Nivel de frecuencia alcanzado
FLA [V.méx.alc.]: Maxima velocidad alcanzada.
CEAR [Nivel Int.alcanz.]: Nivel de intensidad alcanzado.
re 49 [Asignacion R2] 5rA [R.Frec.alc.]: Consigna de frecuencia alcanzada nO
ESA [Térmico motor alcanzado]: Umbral térmico del motor
bLLC alcanzado
AFL [Ctrl. Freno]: Légica de freno
LI la [4-20mA]: Pérdida de sefal 4-20 mA
L IB [LI1] a [LI6]: Reenvia el valor de la entrada légica
seleccionada.
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Céd. | Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcién Ajuste de fabrica 3{2?&2
Fr i [Canal1 act.] : Consigna 1
Fré [Canal 2 act.] : Consigna 2
L 11 [LI1] : Entrada logica LI1
L2 [LI2] : Entrada l6gica LI2
L 13 [LI3] : Entrada logica LI3
L 14 [LI4] : Entrada l6gica L14
L I5 [LI5] : Entrada l6gica LI5
L IB [LI6] : Entrada logica LI6.
. L 111 |[C111]:Bit 11 de la palabra de control Modbus
rFL 59 | [Conmutacién ref. 2] - [ 112 |[C112):Bit12 de la palabra de control Modbus Frl
L 113 |[C113]:Bit 13 de la palabra de control Modbus
C I 14 | [C114]: Bit 14 de la palabra de control Modbus
C115s [C115] : Bit 15 de la palabra de control Modbus
L2 11 |[C211]:Bit 11 de la palabra de control de red
L2 12 |[C212]:Bit 12 de la palabra de control de red
L2 13 |[C213]:Bit 13 de la palabra de control de red
L& 14 | [C214]: Bit 14 de la palabra de control de red
Leis [C215] : Bit 15 de la palabra de control de red
rFr 100 | [Frecuencia de salida] Hz -500a | -
+500
r1G % [Ganancia Integral PID] - UI’L'IUD’ a . /
dF r [adelante]: Adelante
. dr 5 [Atras]: Atras
rOE 61 [Sentido de la marchal . bOE [Ambos sentidos]: Los dos sentidos dFr
autorizados
rP 96 [Reset producto] - Zg 5 {283.3’\:0 n0
P2 % [Ref.presel. PID 2] % E;gu ; Ei|
FP3 % [Ref.presel. PID 3] % E;Su - (31}
FPY % [Ref.presel. PID 4] % U/Su - 90
rPG % [Ganancia prop. inverso] - UI’L'IUD’ a . /
32 Oa
P 82 [Ref. Interna PID] % - o
100 oo
nO [No]: No.
rPr 96 [Borrar tpo func.] - rkEH [B.t.func.]: Reinicializacion del tiempo de nl
funcionamiento
a0 [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada lI6gica LI1
L2 [LI2]: Entrada l6gica LI2
L 13 [LI3]: Entrada l6gica LI3
L 14 [LI4]: Entrada logica LI4
L I5 [LI5]: Entrada l6gica LI5
L IB [LI6]: Entrada I6gica LI6.
Cd 11 |[CD11]: EIBit 11 de la palabra de control que
rP5 64 [Conmut. Rampa] - viene de una red de comunicacién nd
Cd 12 | [CD12]: El Bit 12 de la palabra de control que
viene de una red de comunicacién
L d 13 |[CD13]: ElBit 13 de la palabra de control que
viene de una red de comunicacion
L d 14 | [CD14]: El Bit 14 de la palabra de control que
viene de una red de comunicacion
LdI5 [CD15]: El Bit 15 de la palabra de control que
viene de una red de comunicacion
L In [Lineal]: lineal
rPE 62 [Tipo rampa] - LEI {E:mg: Z: LSJ]] Z:lSJ L In
LCus [Person.]: personalizada
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; - . . - Ajuste | Ajuste
Cod. | Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcion de fabrica | cliente
nO [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada logica LI1
L2 [LI2]: Entrada l6gica LI2 accesiblesi EL L = 2.
rrS 48 [Asig. marcha Atras] - L 13 [LI3]: Entrada logica LI3 LIz
L 14 [LI4]: Entrada l6gica L14
LIS [LI5]: Entrada logica LI5S
L IB [LI6]: Entrada l6gica L16
nO [NOJ:Funcién inactiva
rsC 42 [Res. estator sinc.] - Im IE [Inicio]: Activa la funcion. n0
BEBBH Valor de resistencia del estator utilizado en frio.
nO [No]: Sin asignar
L1 [LI1]: Entrada logica LI1
L2 [LI2]: Entrada l6gica LI2
r5SF 91 [Borrar.fallos] - L 13 [LI3]: Entrada logica LI3 nlO
L 14 [LI4]: Entrada l6gica L14
LIS [LI5]: Entrada logica LI5S
L IB [LI6]: Entrada I6gica LI6.
38 . .
rSL 82 [Niv. rearranque PID] % Oa 100 - o
rEH 101 | [T. Funcionamiento] hora - - -
nO [No]: Sin asignar
A1 [Al1]: Entrada analégica Al1
A2 [AI2]: Entrada analdgica Al2
. B A3 [AI3]: Entrada analdgica Al3
5A2 70 [Ref. sumatoria 2] AU [Al red]: Rueda jog dial Ale
LCC [HMI]: Consigna por terminal remoto.
nNdb [Modbus]: Consigna por Modbus
nEE [Red]: Consigna por red.
nO [Non]: No asignada
A1 [Al1]: Entrada analégica Al1
A2 [AI2]: Entrada analdgica Al2
A3 [AI3]: Entrada analdgica Al3
5A3 70 [Ref. sumatoria 3] - AUl [Al red]: Rueda jog dial n0
LCC [HMI]: Consigna por terminal remoto.
nNdb [Modbus]: Consigna por Modbus
nEE [Red]: Consigna por red.
45 n0 [Ninguno]: Funcion inactiva
49 ) SEr | [Config. 1]: Graba la configuracion en curso en la memoria
5C5 61 [Config guardada] - EEPROM. nlO
89
sdl 39 [Nivel Int. DC auto.1] In Oa I @2 - a. 1
! 68
54C 35 .
2 69 [Nivel Int. DC auto.2] In Oal 2 - g5
Oo. la
5d5 40 [Factor de escala] - 200 - o
40 .
S5Fr 44 [Frecuencia de Corte] kHz 2. 0a l6 |- 4
nlO [Fallo ignor.]: Ignorado.
HES [Rueda libre]: Gestion del fallo detectado con parada en
S5LL 94 [Gest. fallo Modbus] - rueda libre YES
MNP [Paro rampa]: Gestion del fallo detectado con parada en rampa
FSE [Parada rapida]: Gestion del fallo detectado con parada rapida
SLFP 34 | [Compens.Desliz.] % Oa 150 |- oo
SLP 39 [Compens.Desliz. 2] % Oa Is0 - oo
2 87
5P I 37 [Velocidad
o 73 | preselecc. 10] Hz basoo - 5o
SP | 37 [Velocidad
I 74 | preselecc. 11] Hz basoo - 55
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. - . . .. Ajuste Ajuste
Cod Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcién de fabrica | cliente
37 .

SFP IZ 74 [Velocidad preselecc. 12] Hz OasOoOo - B0
37 .

SFP I3 74 [Velocidad preselecc. 13] Hz OasOoOo - 10
37 ,

SP I4 74 [Velocidad preselecc. 14] Hz OasOoo - 80
37 ,

5P I5 74 [Velocidad preselecc. 15] Hz OasOoo - 90
37 ,

5P Ib 74 [Velocidad preselecc. 16] Hz OasOoo - oo
36 .

S5P2 73 [Velocidad preselecc. 2] Hz OasOoOo - a
37 .

SF3 73 [Velocidad preselecc. 3] Hz OasOoOo - 15
37 .

SFP4Y 73 [Velocidad preselecc. 4] Hz OasOoOo - ea
37 ,

S5FP5 73 [Velocidad preselecc. 5] Hz OasOoo - es
37 ,

SFPE 73 [Velocidad preselecc. 6] Hz OasOoo - EN)
37 ,

S5FP1 73 [Velocidad preselecc. 7] Hz OasOoo - 35
37 .

SFPH 73 [Velocidad preselecc. 8] Hz OasOoo - 4o
37 .

S5F39 73 [Velocidad preselecc. 9] Hz OasOoOo - 45
SPd I 100 | [Valor salida cliente] - - - -
S5Pd¢Z 100 | [Valor salida cliente] - - - -
5Pd3 100 | [Valor salida cliente] - - - -

) ) nlO [No]: El filtro sigue activo
SrF 44 [Filtro bucle salida] - YES [Si]: Filtro suprimido a0
SEA 34 [Estabilidad] % la 100 - =41}
39 -
SERZ 87 [Estabilidad bucle 2] % Oa /00 - ea
n0 [No]: Bloqueo del variador y parada del motor en
"rueda libre"
nns [Mant.busDC]: Este modo de parada utiliza la
SEFP 95 [Prev. Subtension] - inercia para conservar la alimentacién del n0
variador el maximo de tiempo
rnP [Paro rampa]: Parada después de la rampa valida
FSE [Parada rapida): Parada rapida
nlO [No]: Sin memorizacién
SEr 7 [Memo. referencia] - rAn [RAM]: Memorizaciéon en RAM n0
EEP [Eeprom]: Memorizacién en EEPROM
rnP [Paro rampal: En rampa
FSE [Parada rapida]: Parada rapida
SEE 65 [Tipo de parada] - nSE [Rueda libre]: Parada en rueda libre rnFr
drC | [Inyecc. DC]: Parada por inyeccién de corriente
continua.
EA | 63 [Coef. red. inicio Acc] % Oa 100 - g
33 ) o 0a
EAZ 63 [Coef. red. final ACC] % (ioo-eA | " g
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co - . . » Ajuste Ajuste
od. Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcion de fabrica | cliente
33 [Coef. red. inicio o
EA3 63 Dec] %o Oa 100 - g
33 [Coef. red. final o 0a
EAY 1 63 |DEC] * | Cioo-en3)|” 'a
5 [5 min]: 5 minutos
g [10 min]: 10 minutos
. Ei) [30 min]: 30 minutos
EAr 91 ge":'rar;‘n wel . Ih [1 h]: 1 hora 5
q 2h 2 h]: 2 horas
EN [3 h]: 3 horas
CE [llimitado]: llimitado.
4 B [4.8 Kbps]: 4800 bits/segundo
[Vel. Trans. . X X
Ebr a7 Modbus] bits/s 9. b6 [9,6 Kbps]: 9600 bits/segundo 159. 2
19. 2 [19,2 Kbps]: 19200 bits/segundo
er [Ctrl. 2 hilos]: Control 2 hilos
30 . ar [Ctrl. 3 hilos]: Control 3 hilos
ELL 47 | [Control 2/3 hilos] . Loc [Consola]: Control local (RUN/STOP/RESET del et
variador).
LEL [Nivel]: Estado 0 6 1.
[Tipo Control 2 Ern [Transicién]: Cambio de estado (transicion o flanco).
ECE 47 .p - PFO [Priorid. FW]: Estado 0 6 1 entrada de sentido Ern
Hilos] " " N .
adelante" siempre prioritaria a la entrada de sentido
"atras".
34 [Tpo inyeccion
EdlC 67 DC2] s o. la3id - a. s
35 [Tpo Iny. DC
EdLC | 68 auto.1] s o. la3d - . s
35 [Tpo Iny. DC
tdC 2 69 auto.2] s Oa 30 - a
B0 I [8-O-1]: 8 bits de datos, paridad impar, 1 bit de parada
} BE | [8-E-1]: 8 bits de datos, paridad par, 1 bit de parada
tFno o7 [Formato Modbus] Bn | [8-N-1]: 8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de parada BE I
Bn? [8-N-2]: 8 bits de datos, sin paridad, 2 bits de parada
EFr 44 | [Precuencia Hz | IDasoo |- 60
Maximal]
EHd 100 | [Est.térm.var.] - - - -
EHr 100 | [Est.térmico motor] - - - -
ELS 3g | [TpoaVelocidad s |Dag999. 39 |- o
min]
n0 [No]: Ignorado.
EnL 94 [Gest..fallo - HES [Si]: Gestién del fallo detectado con variador HES
autoajust]
bloqueado.
EEd 39 | [Temp. % la 118 - oo
mot.alcanz.]
EED 97 [Timeout Modbus] s g. lai3o - o
n0 [No]: Autoajuste no realizado.
HES [Si]: El autoajuste se realiza a partir de que es posible
dOnE [Realizado]: Uso de los valores proporcionados por el
autoajuste anterior.
rlUn [Var.marcha]: El autoajuste se realiza cada vez que hay
ElUn 43 [Autoajuste] - una orden de marcha. nlO
POn [Puesta en tension]: El autoajuste se realiza cada vez
que hay una puesta en tension.
L I laL IB |[LI1]a][LI6]: El autoajuste se realiza en el momento de

la transicion 0 = 1 de una entrada légica asignada a
esta funcién.
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Cod Pagina | Nombre Unidad Valor/Posible funcién Ajuste LB
s g de fabrica cliente
EAb [No realiz.]: Se utiliza el valor por defecto
de la resistencia del estator para
controlar el motor.
PEnd [Pendiente]: Autoajuste solicitado pero
que aun no se ha realizado.
PrOoG [En curso]: Autoajuste en curso
43 . FA IL [Fallo] : Autoajuste en fallo.
EUs 102 [Estado autogjuste] . d0nE [Realizado]: Se utiliza la resistencia del EAB
estator medida por la funcion de
autoajuste para controlar el motor.
SErd [R. Est. frio]: La resistencia del estator en
frio se utiliza para controlar el motor.
cus El valor de [Resist. estator fria] (rSC) se
ajusta manualmente.
Udr 102 | [Ver.soft.variador ] - - - -
UF r 33 [Compensacién RI] % Oa /00 - 20
39 ” o
UFr2 87 [Compensacién RI 2] % Oa /100 - 20
L [Ley V/F]: Par constante.
P [Par Variable]: Par variable.
UFE a4 [U/f mot 1 selecc 1] n [SVC]: Control vectorial de flujo n
nld [Ahorro energ.]: Ahorro energético.
L [Ley V/F]: Par constante.
P [Par Variable]: Par variable.
Uree 87 | [V mot 1 selecc 2] . n [SVC]: Control vectorial de flujo m
nlLd [Ahorro energ.]: Ahorro energético.
UL n 100 | [Tension de red] Y, - - -
Segun el
Uns 41 [Tension Nom.Motor] \% - - calibre
del variador
Segun el
Uunsée 86 [Tension nom. mot 2] \% - - calibre
del variador
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