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INDUSTRIEREGLER AUF MULTIPROZESSORBASIS
EUROTHERM TYP 820

1. EINBAU

a) Auspacken und Lagerung

Urn ausreichenden Schutz wahrend des Versandes zu gewahrlgisten, wurde dieses
Produkt sorgfaltig und stofgesichert verpackt. Bei Empfang der Sendung sollte der
Karton duberlich auf grobe Beschadigungen untersucht werden. Ist dies der Fall.
so soll die Verpackung gedffnet und das Gerat auf Anzeichen von Beschadigungen
untersucht werden.

lm Falle einer Beschiadigung darf das Gerat nicht in Betrieb genommen werden.
Zur Beurteilung des Schadens bitte umgehend mit dem nachsten EUROTHERM Blro
Kontakt aufnehmen.

Bevor die Verpackung fortgeworfen wird. priifen Sie bitte. ob alles Standardzubehdr
entnommen wurde. Das Standardzubeh&dr umfaBt:

2 Stack Befestigungsschrauben (am Gehiuse angebracht)

1 Stdck Bedienungsanleitung.
Wird das Gerat nach dem Auspacken nicht unrnittelbar in Betrieb genommen. mub es

vor Feuchtigkeit und grobem Schmutz geschitzt werden.
Lagertemperatur: - 30 ' C bis + 75 C.

b) Mechanischer Aufbau

Gehduse: Stahliblechgehiuse mit Kunststoffeinschub
Schutzart: VDE 0411, Klasse 1
Anschliisse: 6.3 mm Flachsiecker (Standard) = VB G4 oder
3,5 mm Schraubklemmen
Gewicht; ca. 1.20 kg
Umgebungs-
temperatur: 0...50°C
Leistungsaufnahme: 9 VA
Schutzklasse: IP 54
c¢) Abmessungen Sbmm temm) ,L' 200mm
;
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d) Einbau

Das Gerat ist fur den Einbau in einen Front-
tafelausschnitt (92x92mm) nach DIN 43700 vorge-
sehen (siehe Abbildung). Vor dem Einbau wird der
Regler aus dem Einschub genommen. Hierzu ist
die Schraube rechis unten zu 16sen.

Die Halteschrauben zurtickschrauben und nach in-
nen aus dem Gehause nehmen. Das Gehiuse wird
von vorne in die Fronttafel eingeschoben, die Hal-
teschrauben wearden wieder eingesetzt und leicht
angezogan. Der Regler kann dann von vorne herein.
geschoben und mit der Verriegelungsschraube
wieder verriegelt werden.

e) Verdrahtungshinweise

Die Digitaltechnik und «P-Prozessortechnologie stellen neue und andere Anforderun-
gen an die [nstallation einer Anlage. Entsprechend dem heutigen technischen Stand
méchten wir auf einige Installationsmerkmale hinweisen, die bet Nichtbeachtung zu

spateren Betriebsstdrungen fahren kénnen:
1) Mbglichst kurze Leitungswege (Vermeidung von Schieifen)

2) Maglichst Last-, Steuer- und MeBleitungen getrennt verlegen
(nicht in einem Strang)

3) Entstérung von Schirtz- und Relaisspulen

Wenn auch nach Beachtung des technischen Standards Probleme auftreten, 3o bitten
wir Sie folgendes zu heachten:

4) Netzfilter iber Netzeingang oder separate Spannungsversorgung
tiber Steuertrafo

5) Steuerleitung abgeschirmt verlegen
6) im Ausland Spannungskonstanthalter ginsetzen



2, ANSCHLUSSKLEMMEN
a) Allgemein

Der AnschliuBblock besteht aus max. 36 AnschluBi-

1 10 klemmen, die Obereinanderliegend angeordnet
2 - sind. Die Numerierung erfolgt fortlaufend von
1—36.
3 12 AnschluB dber 6,3 mm Flachstecker (Standard) =
a 1 1] VBG4 oder Schraubklemmen {(Sonderfunktion
Bestell-Code 09).
5 14
16 15
7 16 25
;) 17 25
9 18 7]
- AnschluBbeschreibung
auf der Oberseite
des Einschubaehiuses
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b) Netzanschiuf
LINE

N (Mp)
e

7 |

CJHM -

—-
[50]

Netzspannung: Klemme 1 (Phase) Klemmae 3 (N/Mp).

Beliebige Netzspannung zwischen 85 V und 264 V ist maglich.

Gerédteerdung
Erde (Schutzleiter): Klemme 18

Suppression Erde
Funkentstérung -normalerweise mit der Gerdteerdklemme
(Schutzleiter) 18 verbinden.

- Anmerkung: Der MeBeingang ist durch eine RC-Kombination geschitzt. DiecAnschlu-
leitungen sind direkt nach hinten herausgefihrt und werksseitig auf die Klemme 18
{grane Leitung) und die Klemme 26 (blaue Leitung), bei Widerstandsthermometer bzw,
auf die Klemme 27 (blauve Leitung} bei allen anderen Eingéngen gefidhrt.

c) Eingangssignale
Thermoselemente

25} TIC +
274 TIC-=.

Thermoelemente sind anzuschlieBen. an Klemme 25 (+) und
Klemme 27 {-). Die Verbindung zwischen Thermoelement und Regler
ist mit-Ausgleichslaitung (des entsprechenden Thermoelements) vor-

- zunehmen_ Thermeelementbruchsicherung und eine 0°C Vergleichs-

stelle sind eingebaut.

Widerstandsthermometer _
Ft 100 in 2- und 3-Leiter-Schaltung. Fiir Anschlisse ist Kupferleitung zu verwenden.

M| M
~JI| hin

@w
v
1 2

a) 2-Leiter-Schaltung

2-Leiter-Pt 100 anschlieBen an Klemmen 25 und 26, sowie gine
Brocke legen von 26 nach 27.

Bei der 2-Leiter-Schaltung ergibt ein Leitungswiderstand von 1 Ohm
einen Fehler von 2,6 C.

b) 3-Leiter-Schaltung
Bei 3-Leiter-Pt100 ist der einzelné Leiter anzuschlieben auf
Klemme 25 und der doppelte Leiter aul Klemmen 26 und 27,

Bei 3-Leiteranschluf wird der Leitungswiderstand kompensiart,

Ist der MeBwertgeber ein Pt100 FOhler mit 3-Leiteranschlu, so erfolgt eine
Fahler-Bruchanzeige nur bei gleichzeitigem Bruch von 2 Leitern,

Bei PL100 2-Leiteranschlub erfolgt die Fahler-Bruchanzeige bereits bei Bruch

eines Leiters.

Bei Fuhlerbruch erfolgt die Anzeige »NO SENSOR«, Der Regler fahrt dann mit dem un-
ter aNO SENSOR PWRe« eingestellten Ausgangswert (Stellgrifie) weiter.

Anmerkung: Nicht bei mA-Eingang und Eingang ™ 100 mV

mV, mA oder V
25|0C I/P +

27\DCI/P -

Diese Signale sind zu klemmen auf 25 (+) und 27 (-). Bei
mA-Eingang ist die Fuhlerbruchsicherung nicht wirksam.

Maximaler Eingang 50 V —



dy Reglerausginge
Relaisausgang (Bestellcode 003 oder 028) nur Ausgang 1

4 [ HO Das Ausgangsrelais ist als Wechsler ausgelegt.
——1 Die AnschluBklemmen sind:
MNC
5 , Klemme 4 = SchlieBer_
6 Klemme 5 = QOffner

Klarmme 6 = Gemeinsamer

Die Relaiskontakte sind mit 2A 7 264V (50 Hz) belastbar,

Bei PiD-Verhalten ist die Zykluszeit einstelibar von 5 bis 65 sek.

Bei EIN/AUS-Verhalten ist eine Schalthysterese von 0,1% bis 10.0%
bezogen auf den MeBbereich ansielle des Xp einstellbar.

Logikausgang (Bestellcode 049)

Ausgang 1:
8 + Der galvanisch getrennte Logikausgang 20 V (10 mAj) liegt zwischen
9 - den Kiemmen 8 (+) und 9 (-).

Der Ausgang schaltet zeitproportional mit einstellbarer Zykluszeit
29 + (einstellbar von 0,1 bis 65 sek.).
30 - Ausgang 2: :

Wie Ausgang 1. Jedoch die Klemmen 29 (+) und 20 (-).

V., mA Ausgang {Bestellcode 070, 072, 073 und 123)

8 T Ausgang 1:
Der isolierte Strom- oder Spannungsausgang liegt zwischen
- Klemme B (+) und 9 (-).

9
29 + Ausgang 2:
30 — Wie Ausgang 1, jedoch die Klemmen 29 {+) und 30 (-).

Triac-Ausgénge (Bestellcode 92)

4 [LOAD Ausgang 1:
Der Ausgangs-Triac wird zwischen Phase L und Last gelegt.
Die AnschluBklernmen sind 6 (Phase L) und 4 (Last),

6 LINE z-B. ein Magnetvantil.
Der Triac ist belastbar mit 1A7264 V.

2g | LHE Die Zykluszeit ist einstellbar zwischen 0,1 und 65 sek.
Ausgang 2:

29 Amg Wie Ausgang 1, jedoch Klemmen 28 (Phase L) und 29 (Last)

Minimalstrom (Haltestrom) 50 mA
e) Alarmausgidnge

Alarm 1 Die Alarmsignalisierung erfolgt Uber 2 Alarmrelais
31 j 1A/264V (50 Hz).

32 Die AnschluBklemmen fiir Alarmrelais 1
33_-1 sind Klemmen 31, 32 und 33.

Alarm 2 Die AnschluRklemmen far Alarmrelais 2

34 sind Klemmen 34, 35 und 36,

3531

36 5




fy B20 Schnittstelle

Die Alarm-Relais arbeiten nach dem Ruhestromprinzip. Die Relaisrspu.!e ist im Alarmfall
stromlos. Die Kontakie 31-32 bei Alarm 1 und 34-35 bei Alarm 2 sind im Alarmfall
geschlossen. Relais im Alarmfall stromfahrend ist codierbar.

Die Alarmhysterese ist einstellbar auf 0.1/0.5 oder 1% bezogen auf‘ den MeRbereich,
Regelabweichungsalarme sind einstellabr von 0-10% bzw, = 1 bis .2 10% unter
und/oder Gber dem Sollwert. Vollbereichsalarme sind einstellbar von 0-100 %4 vom

MeRbereich.

Der Regler Typ 820 kann als Sonderfunktion mit einer Schnittstellenkarte ausgerustet
sein. Hierbei stehen entweder eing analoge Schnittstelle oder eine digitale Schnitt-
stelle zur Verfiagung.

Ay ANALOGE SCHNITTSTELLE

Diese Erweiterungskarte hat einen analogen Eingang, analogen Ausgang und digitalen
Eingang. Zusatzlich stehen ein weiterer digitaler Eingang oder gin digitaler Ausgang

zur Verfligung

1. analoger Eingang (Strom oder Spannung):

114

15

[P +

e —

An die Klemmen 14 (+) und 15 {(-) kénnen externe Analogsignale
angeschlossen werden, mit diesem Signal kann je nach Bestell-
codierung eine der folgenden Gréfen vorgegeben werden:
— externer Sollwert (SETFOINT) ‘
— Sollwerttrimm (5.P. TRIM)
Beim Gerat eingestellter Grundsollwert wird durch
externes Signal verschoben.
— Trim Sollwert (LOC. TRIM)
Sollwert wird extern vorgegeben und kann durch
einstellbaren Trimmwert verschoben werden.
— Leistungsbegrenzung (MAX. Q/P 1),
— Eingangsbirde (mA) = 250 Q(V) = < 33k,

2. analoger Eingang (Potentiometer):

10

12

14

15

POT
POT
e
I/p

-+

+

Ein externes Potentiometer 47 kOhm wird an Klemme 10 und 12
angeschlossen. Der Schleifer wird mit Klemme 14 verbunden,
auBerdem sind die Klermmen 12 und 15 zu bricken.

Uber dieses Potentiometer knnen externer Sollwert. Sollwerttrimm.
Trim Sollwert oder Leistungsbegrenzung (siehe Strom-/
Spannungseingang) vorgegeben werden.

3. analoger Ausgang {(Strom oder Spannung):

16

17

/P +
orp -

Der analoge Ausgang steht an den Klemmen 16 (+) und 17 (-) zur
Verfogung. Er kann 50 programmiert werden, daB der Sollwert
(SETPOINT), Istwert (P.V.) oder die Regelabweichung (ERROR)
herauvsgefihrt wird.

'

4. digitaler Einang:Sind Klemmen 11 und 12 bzw. 10 und 12 verbunden, so ist der jewei-

10

11

12

13

DIG IK 1
DIG IM 2

COH

lige Eingang gesetzt. Es kann je nach Bestellcodierung eine der
folgenden Funktionen damit ausgelast werden:

— Autornatik-fHand-Umschaltung (MANUAL) Bestellcode 50

— internefexterne Sollwertumschaltung (REMOTE) Bestellcode 51
— Verriegelung der Bedientasten (KEY LOCK) Bestellcode 52

— PID 1/PID 2-Umschaltung (DUAL PID) Bestellcode 53

--- Die digitalen Eingdnge sind flankengetriggert

6



5. digitaler Ausgang.oder digitaler Eingang:
5.1 LED-Ausgang (entfdllt bei externem Fotentiometer)

10

SUPPLY

11

DIG IN 2

a

12

COM

13

DIO QUT

Supply }_-
+ —

Zur Signalisierung kann eine LED zwischen die Klemmen 10 und 13
gelegt werden, Hiermit kann die Funktion des digitalen Eingangs
extern angezeigt werden (siehe 4).

Der digitale Ausgang ist ein offener Kollektor.
Belastbar mit 20V (20mA).

5.2 digitaler Eingang {falls Klemme 10 belegh)

Der digitale Ausgang steht an der Klemme 13 zur Verfagung.

Er kann z.B. mit einer externen Versorgungsspannung, Begrenzungs-
widerstand und LED baschaltet-werden. Die externe Versorgungs-
spannung kann bis zu 120 V betragen.

5.4 zweiter digitaler Eingang (entfzllt bei externem Potentiometer)

10

11

0Ig IN 2

12

COM

13

DIG OUT1

sind die Klemmen 12 und 10 verbunden, so ist dieser Eingang
gesetzt. Es'kodnnen je nach Bestellcodierung 54-59 die gleichen
Funktionen wie bei dem digitalen Eingang 1 (siehe Punkt 4) gewéhlt
werden.

R.Limit

T

B) DIGITALE SCHNITTSTELLE:

Mit der digitalen Schnitistellenkarte kann der 820er an.einen bergeordneten Rechner
oder Drucker angeschlossen werden. Hierzu stehen eine RS 232 oder RS 422 Schnitt-
stelle zur Verfogung. Zusétzlich stehen zwei digitale Eingange oder ein digitaler Ein-
gang und digitaler Ausgang zur Verfagung.

Uber die Schnittstelle kénnen afle Parameter des Reglers abgefragt und verandert wer-
den. Das Protokoll ist nach ANSI-X3.28 Standard aufgebautl. Das gesamte 820

Schnitistellenprotokol! in englischer Sprache erhalten Sie auf Wunsch von Ihrer nach-
sten EUROTHERM-Vertretung. '

1. RS 422 — digitale Schnittstelle

12
14
15
16
17
18

COM

X+
RX -
TX +
™ -
4r

Klemme 12 ist Masse und normalerweise mit Klernme 18 (Erde) ver-
bunden. Die RS 422 Schnittstelle benutzt Klemmen 14 (+) und 13(-)
zum Empfangen und Klemmen 16 (+) und 17 (-) zum Senden.

2. RS 232 — digitale Schnittstelle

12
14
16
18

COM

RX
TX

r

Klemme 14 ist zum Empfangen und Klemme 16 zum Senden der
RS 232 Schnittstelle. Klemme 12 ist Masse und nicht mit der Erde
intern verbunden.



3. Data Logger RS 232

12

ity )

13

ENABLE +

15

ENABLE —

16

T +

17

T® =

18

t

Der Drucker wird an die Klemmen 12 und 16 angeschlossen.

Das Data-Logging wird durch Verbinden von Klemmen 12 und 15
gestartet oder durch Anlegen eines 2V-Signals an Klemme 14
(Bezugspunkt mit Klemme 12).

Das Ausdruck-Intervall ist bei der Konfiguration einstelibar, Das
Data-Logging wird unterbrochen, wenn die Startbedingung nicht

mehr erfillt ist.
Klemmen 12 und 18 sind normalerweise nicht intern verbunden.

4. Data Logger RS 422

12

COH

14

ENABLE +

15

EMABLE -

16

TX

18

on

Der Drucker wird an die Klemmen 16 (+) und 17 {-) angeschlossen.

Durch Verbinden von Klermmen 12 und 15 oder durch Anlegen eines
2V-Signals an Klemme 14 (Bezugspunkt mit Klemme 12) wird das
Data-Logging gestartet.

Das Ausdruck-lntervall ist bei der Konfiguration einstellbar. Das

Data-Logging wird unterbrochen, wenn die Startbedingung nicht
mehr erflllt 1st.

Klemmen 12 und 18 sind normalerweise intern verbunden.

5. digitaler Eingang

10
M
12
13

DIG 18 1
DIG 14 2
CoM

Sind Klemmen 11 und 12 verbunden, so ist dieser Eingang Qesetzt.
Es kann-je nach Bestellcodierung eine der folgenden Funktionen
damit ausgeldst werden.:

— Automatik-/Hand-Umschaltung (MANUAL) Bestelicode 50 )
— internelexterne Sallwertumschaltung (REMOTE) Bestelicode 51
— Verriegelung der Bedientasten (KEY LOCK) Bestellcode 52

— PID 1/PID 2-Umschaltung (DUAL PID) Bestellcode 53

§. digitaler Ausgang oder zweiter digitaler Eingang:
6.1 digitaler Ausgang

10| SUPPLY

11{DIGIN 2
/f: 12| COM

13| DIG OUT1

Der digitale Ausgang steht an der Klemme 13 zur Verfligung.
AnschiuBmadglichkeiten siehe bei analoger Schnittstelle.

6.2 digitaler Eingang

Sind die Klemmen 12 und 10 verbunden, so ist dieser Eingang
gesetzt. Es konnen die gleichen Funktionen wie bei dem digitalen
Eingang 1 (siehe Punkt 5) gewahlt werden.



3. BEDIENUNGS- UND KONTROLLELEMENTE

a) Digitalanzeige
Istwertanzeige

Die Anzeige des Istwertes erfolgt dber ein

Ziffernhdhe 12.5 mm (0,57} ) ] _ )
Bei Bereichsitber- und -unterschreitung wird die Anzeige dunkel gesteuert.
Die Regelabweichungsanzeige zeigt die BereichsOber- oder -unterschreitung an.

b) Regelabweichungsanzeige
> 1 .
g -2..5 Uber'
c— - sall-
— ::., :_1 wert
T <%0.5% Sollwert
C= 0.5-1 Unter-
— 1-2 soll-

1 2-s5 werl

[ =5

c¢) Matrixanzeige

g 4stellige, grane 7-Segmentanzeige.

Die Regelabweichungsanzeige erfolgt als
Bargraph Gber 9 Segmente mit dan

nebenstehenden Wertigkeiten.

Die %-Angaben beziehen sich auf den

MeBbhereich.

Uber die 15 x 54 Punkte Matrixanzeige lassen sich alphanumerische und graphische
Symbole darstellen.
In der Bedienebene wird die Betriebsart, die StellgréBe (als Balkendiagramm) und die

- MaBeinheit der. MeRgréke angegaben. In den tieferen Ebenen lassen sich die Parame-
. ter in die Matrixanzeige aufrufen und verdndern, bzw. s werden- Alarme oder Fehler

gemeldet.

Regel-
abwelchungs-
anzeige

Batriebsart

Matrixanzeige

Multifunktions-
tasten

EWUARQTHERAPRM

'I

= HJ0

;"';._.
s
TR

S

|i - q @ S
nlarm/ﬂ( fﬁ”’e "l'\\ s : Inl!\ f

1=y

00

|
i
i

Fi

kY I

Alarm
guittieren

Automa

d} Multifunktionstasten
Die gesamte frontseitige Bedienung erfolgt dber 6 Mullifunktionstasten

(Funktionen siehe

oben).

Sallwert-
Umschaltung
intern/extern

tik/iHand Yerte

N

Enterfta

Werte

vergrofiern/Nein

verringern/Nein

9

4-ztellige
Istwert-
Digitalanzeige

MaBReinhait

°p’u Ausgangs.
leistung



e) Parameteranzeige und -anderung

f)

Alle Parameter lassen sich auf der Matrixanzeige darstellen und veréndern. In jeder
der hierarchischen Ebenen (Bedienerebene, Uberwachungsebene, Inbetriebnahme-
ebene und Konfigurationsebeneg) hat man Zugang zu den fur diese Ebenen erlaubten
Parametearn.

In eine tieferliegende Ebene kommt man @ber die Tasten 1 und &. Innerhald einer
Ebene kann man Gber die Taste 6 zum nachsten Parameter weitertasten.

Uber die Taste 1 erfolgt ein Ricksetzen in die Bedienerebene (siehe Bild auf der
ndchsten Seite).

Soliwertanzeige oder -dnderung

Der Sollwert erscheint durch Dricken der Taste »\ENTER« auf der Matrixanzeige. Durch
Dricken einer der Tasten "AUF" oder "AB"” kann der Sotlwert auf 1 Digit genau
gingestellt werden.

Durch langeres Dricken der "AUF"- oder "AB"-Tasten wird die Sollwerteinstellung

beschleunigt. Loslassen und erneutes Betatigen der Taste erméglichen die Verstellung
um 1 Digit.

Der neu vorgegebene Sollwert wird Ober die Enter-Taste eingelesen.

Ober Taste 1 Ruckkehr zur Betriebsartenanzeige.

Bei Ausfihrung mit 2. Sollwert zun&chst Taste 6 driicken — der 1. Sollwert wird
angezeigt. Der 2. Sollwert erscheint in der Digitalanzeige durch Drucken der Taste 6
und der Taste 3. Veranderungen k&nnen dann in gleicher Weise wie beim Sollwerf 1

‘aber die "AUF"-oder "AB"-Tasten vorgenommen werden. Bei externer Sollwertvargabe

(Umschaltung Ober Taste 3) wird der extern vorgegebene Sollwert angezeigt.

10



4. BETRIEBSEBENEN UND ZUGANG UBER DIE TASTEN

a) Allgemein
Um die Leistungsfahigkeit des Multiprozessorreglers 820 auch ohne Programmierkennt-
nisse, Handbilcher und langwierige Einarbeitung voll nutzen zu kdnnen, wurde
eine interaktive Bedienerfuhrung geschaffen. Aus Sicherheitsgronden ist das Frage-
und Antwort-Spiel zwischen Regler und Mensch in vier hierarchische Ebenen unterteilt:

-- Bedienerebene

-- Uberwachungsebere
-- Inbetriebnahmeebene
-- Konfigurationsebene

Der Zugang zu den Ebenen unterhalb der Uberwachungsebene ist gesichert und nur
iber einen Sicherheitscode erreichbar. Die Bedienung erfolgt aber die
6 Multifunktionstasten. Als optisches Ausnahmemedium dient die Matrixanzeige.

Das Durchtasten einer Ebene zur anderen erfolgt durch gleichzeitiges Driicken der
Tasten 1 und 6. Innerhalb einer Ebene wird mit Taste 6 operiert,

Bedienerebens Uberwachungs- Inbetriebnahma- Konfigurations:
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b) Bedienerebene

AUTO MV
= ./.

AUTO MY
::l‘_—:::'. - 7.

AUTO REM
= %

SETPOINT
200.0

SETPOINT
1 12.00

SETPOINT
2 12.25

REM. SP.
200.

MANUAL
PWR S0.07,

MANUAL
PWR-99 2%

AUTO: Automatikhetrieh

Das Grundbild in der Bedienerebene ist bei Automatikbetrieb die
AusgangsstellgroBe (siehe nebenstehendes Bild). Die Ausgangsstell
groBe ist als Balkendiagramm (0-100%) dargestelli. Die Angabe
wAUTO« symbolisiert Automatikbetrieb. Die Angabe sMV« ist die
MaBeinheit der MeBgrébe. Bei Gersiteausfihrungen mit 2. Ausgang
(Kahlausgang) erfolgt die Balkendarstellung von der Mitte aus for
Ausgang 2 (0 bis —89,8%) nach links und fdr Ausgang 1

(0 bis + 100°%) nach rechis.

REM zeigt an, daB der externe Sollwert aktiviert ist.

SETPOINT: Sollwert
(bzw. SETPOINT 1 bei Ausfiihrung mit 2. Sollwert)

Der Sollwert erscheint durch Dricken der Taste 6. Veriinderungen
sind (ber die Tasten "A oder ¥ maglich. -

- Begrenzung des Einstellbereichs for den Sollwert ist in der Inbetrieb-

nahmeebene moglich,
Uber die Taste 6 wird der neu vorgegebene Sollwert eingelesen.

SETPOINT: Sollwert 2

st das Gerat mit 2. Sollwert ausgefiihrt (DUAL PID) erreicht man
diesen durch gleichzeitiges Driicken der Tasten 6 und 3. Die FEin-
stellung erfolgt wiederrum ber die Tasten "AVY". Uber die
Taste 6 (Enter-Taste) wird der neue Sollwert eingegeben.

REM. 5P,: Externer Sollwert

Bei Geréteausfohrung mit externer Sollwertvorgabe wird der externe
Sollwert nach Drucken der Taste 3 (Local/Remote-Umschalter)
umgeschaltet und zur Anzeige gebracht.

MAMNUAL: Handbetrieb

Uber die Taste 2 (Hand/Automatikumschaltung) kommt man in den
Handbetrieb.

In der Matrixanzeige erscheint "MANUAL". Die StellgréBe 14t sich
Uber die Tasten "A'¥" einstellen. Der eingestellte Wert wird in
Ziffernform dargestellt. '

Hier z.B. PWR 90.0%.

Einstellbereich Q bis 1000 % fur Ausgang 1 (Heizen)
Einstellbereich 0 bis -100,0 % fir Ausgang 2 (Kohten)

Uber die Taste 6 wird der neu vorgegebene Wert eingelesen.

17



LOCAL cp LOCAL-SETPOINT
295.0C Bei Ausfahrung mit ext. Soliwert wird der interne Sollwert unter
- “LOCAL-SP« angezeigt.

ACTUAL-SETPOINT

ACTUAL_ _ SP | Der »AGTUAL-SPu ist der zur Zeit arbeitende Sollwert.
' Bei Trimmausfiahrung ist dies der Surmmenwert.

REN TRIM ] REM-TRIM
M ; ; =
5 OC ] Ext. Trimmeingang bei int. Sollwert.

- LOC-TRIM
Lot 'I'5H[I3[\é1: interner Sollwerttrimm bei ext. Sollwertvorgabe.
" PV-Istwertanzeige
T In der Ausfahrung »5 digite ist aber diesen Parameter eine 5stellige
100.72 Istwertanzeige maglich.

¢) Uberwachungsehene

Uber gleichzeitiges Dricken der Tasten 6 und 1 kommt man von der Bedienerebene in
die Uberwachungsebene. Uber die Taste 6 lassen sich nacheinander die Alarme 1

und 2 sowie dis max. Stellgribe (Ausgangsleistung) for Ausgang 1 und 2 aufrufen. Die
Alarmpunkte bzw. ‘die StellgroBen lassen sich Ober die Tasten " AW einstellen. Nach
der Einstellung der neuen Werte miasgsen diese jeweils Ober die Taste 6 (Enter)
eingelesen werden.

Alarm 1

B\LjﬁRM %5" Die Alarmeinstellung erfolgt direkt in der entsprechenden
1. physikalischen Einheit des MeBbereiches (z.B. C).

Einstellbereiche bezogen auf den Mebbereich:.

® Regelabweichungsalarm (Ubersollwert) DVH = 0 bis + 10%

© Regelabweichungsalarm (Untersollwert) DVL = 0 bis —10%

® Bandalarm (Uber- und Untersollwert) DVB *1bis =10%

@ Vollbereichsmaximalalarm (FSH) } ~ beliebig innerhalb

@ Vollbereichsminimalalarm (FSL) des MeBbereiches
(0-100%)

ALARM 2 = Alarm 2
DVH 15 .80 wie Alarm 1

Ausaangsleistunghegrenzung Ausgang 1 d2
MAX . 0/0P1 gang ghea g Ausgang * un

. Der max. Ausgang (StellgroBe) 146t sich fir Ausgang 1 und 2
PWR.WU 04 getrennt einstellen.

(z.B. Ausgang 0—5V, Begrenzung auf PWR = 50% <+ max 2.5V)

MAX 07P2 Nicht méglich bei EINJAUS (ONJOFF) Regelalgorithmus.
PWR 80 .0%. | Einstellbereich:

Ausgang 1: 0 bis 100.0%
Ausgang 2: 0 bis —99.8%
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Alarmmeldung
%l\:’ﬁﬂl\g %OT Steht ein Alarm an, wird dies durch die Anzeige des Alarms 1 oder 2

auf der Matrixanzeige angegeben. Der eingestelite Alarmpunkt und

der Alarmtyp warden ebenfalls angezeigt.

— DVL = Regelabweichungsalarm (Untersollwertalarm)
ALARM 2 DVH = Regelabweichungsalarm (Ubersollwertalarm)
DVL 1 .25 | ove = Bandalarm (Uber- und Untersollwert)

FSH = Vollbereichsmaximalalarm

FSL = Vollbereichsminimalalarm

Die Alarmeinstetlung erfolgt in der Uberwachungsebene.

Das Zeichen * zeigt den Alarmzustand an. Sind beide Alarme im
Alarmzustand, wird der zuletzt aktivierte Alarm angezeigt.

Die Alarmmeldung 1Bt sich Ober die Taste 1 (Alarm ack.) quittieren.
(Auf der Matrix erscheint das Grundbild Hand- oder Automatikbe-
trieb.)

Steht der Alarm jedoch weiter an, wird dies durch Blinken der Regel-
abweichungsanzeige (links oben) im 1 Hz-Takt angezeigl.

Fiihlerbruchanzeige (IfP BREAK)
IP BREAK - . - ,
/P 75 0% Wenn die Fuhlerbruchanzeige aktiv ist (siehe Parameter

2NO-SENSOR« Seite 17) wird dies durch 9999 auf-der Istwertanzeige
signalisiert. Im unteren Feld erscheint /P BREAK und die far
Fahlerbruch vorgewahlte Stellgrdfe.

REM. SP REM. 5P
BREAK 4 Anzeige, dab ext. Sollwert nicht anliegt, bzw. auferhalb seines Wertes
liegt.

NO SENSOR NO SENSOR: Filhlerbruchanzeige

PWRS0.0V Bei offenem Mebkreis (Thermoelementbruch) und bei Uberschreitung
U4 | des maximalen Sollwertes um mehr als 5% erscheint in Matrix-

anzeige "NO SENSOR". _

Darunterliegend wird die StellgroBe angezeigt, mit der der Regler bis
zur Schadensbehebung weiterfahrt (hier z.B. 50,0 %%)

Die Einstellung der Stellgrdfe nach Fihlerbruch erfolgt in der Uber-
wachungsebene (siehe 4.¢)

CHECK CHECK: Fehlermeldungen
CONFIG a) CHECK CONFIG. = in der Konfigurationsebene wurde eine
[ ' inkorrekte Information eingeschrieben

— Konfiguration aberprifen

CHECK | b) CHEGK CALIB. = Kalibrierung wurde nicht bzw. nicht richtig
CALIB vorgenomrmen
' — neu kalibrieren
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M CHECK
PARAMS

CHECK
STATUS

¢) CHECK PARAMS = die parameter in der labetrisbnahme wurden
nicht korrekt gesetzl
_ Uberprafen der Parameter in der Inbetriebnahmeebene

d) Softwargproblem. Rickgetzen Gber Taste 1,
Netzspannung ausschalten. versuch eines Neustarts.

Riickfragen beim nachsten EUROTHERM:Biiro

d) Inbetriebnahmeebene

SECURITY
NO. 7

SECURLTY |
NO. ?

SETPOINT
HI 100

SETPOINT
Lo - 0O

CYCLE T.
[ 5.05—\

PROPBAND
| 0 .17

Der Zugang Zur Inbetriebnahmeebene erfolgt Ober die

Tasten 1 und 6.

Ist der Regler mit einem Sicherheitscode versehen, erscheint zuerst
die Frage nach dem Sicherheitscode (SECURITY NO. ?).

Der Zugang zu den Parametern ist erst dann méglich, wenn der
richtige 4-stellige Sicherheitscode eingegeben wird.

Wird ein falscher Sicherheitscode eingegeben. erfolgt ein sofortiges
Zuricksetzen in die Bedienerebene.

Achtung: Bei der Auslieferung ist kein Sicherheitscode eingegeben.
Jede Zahleneingabe des Sicherheitscode wird mit derm Symbol ="
bestatigt. Die Frage nach dem Sicherheitscode kann jedoch aus-

geschaltet werden. wenn man dies nicht wiinscht. Dies-erfolgt in
einer tieferen Ebene (siehe 4.€)

Uber die Taste 6 lassen sich der Reihe nach die nachfolgenden
Parameter aufrufen, und Gber die Tasten "AW" verandern.

Eine Veranderung mul dann Gber die Taste 6 (Enter) guittiert
werden,

Zuriicksatzten in die Bedienerebene erfolgt dber die Taste 1.

SETPOINT HI: Sollwertobergrenze

{)berden Parameter "SETPOINT HI" 1aBt sich eine Sollwertober-
grenze festlegen. uber die hinaus in der Bedienerebene keine
Eollwerteinstellung erfolgen kann. Einstellbereich Uber den
gesamten MeBbereich.

SETPOINT 1.O: Sollwertuntergrenze

Uber den Parameter "SETPOINT LO" 16t sich eine Sollwertunter-
grenze festlegen, unterhalb dieser in der Bedienerebene keine Soll-
werteinstellung moglich ist. Einstellbereich Gber den gesamten
MeBbereich.’

Anmerkung: Uber SETPOINT HI und LO laBt sich ein beliebiger
~ ggllwerteinstellbereich tur den Bediener festlegen.

CYCLET. 1: Zykluszeit fiir Ausgang 1

Bai schaltendem Ausgang 1 148t sich die Zykluszeil des Ausgangs:
Triacs oder des Logikausgangs zwischen 0.1 und 65 sek. einstellen
Bei Relaisausgang ist der Einstellbereich 5 bis 65 sek.

Anmerkung: nicht einstellbar bei EIN/AUS (ON/OFF)
Regelalgonthmus.

PROPBAND 1: Proportionalbereich (Xp)
Der Proportionalberaich ist einstellbar zwischen 0.1 und 100.0%.
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INTEG, T,
1 60.5

MAN. RESET
| 20 L

CUTBACK
LO 5.00

DEADBAND
1.0%

REL .COOL
) 1.0

H.C DBAND
5.07%

CYCLE T.
2 10.0S5

0/P BIAS
5' 0 /ﬂ

INTEGT 1: Integralzeit 1

Die Integralzeit ist einstellbar zwischen 0 und 89395 sek.
0 = Integral ausgeschaltet.

MAN. RESET: Lastanpassung
Wenn die Integralzeit auf Null eingestellt wird (PD-Regler), besteht
die Maglichkeit tber den Pararmeter "MAN. RESET™ die bleibende

Regelabweichung auszugleichen.
Einstellbar zwischen 0 und 100,0 %.

DERIV.T.: Differentialzeit

Die Difierentialzeit ist einstellbar zwischen 0 und 999.5 sek.
0 = Differentia!l ist ausgeschaltet.

CUTBACK H! und LO. Anfahrschaltung

Einstellbar zwischen 0 und 100% des MeBbereichs direkt in der ent-
sprechenden physikal. Einheit.

0 = CUTBACK ausgeschaltet. Benutzung der CUTBACK-Parameter

giehe 5.6,

Anmerkung: Die Parameter Proportionalband. Integralzeit.

Man. Reset. Differentiatzeit und Cutback lassen sich nicht aufrufen

bei EINJAUS (ONJOFF) Regelalgorithmus.

DEADBAND, TOTEAND oder Schalthysterese
Die Schalthysterese bei EINJAUS (ON/OFF} Regelalgorithmus ist
zwischen 0.1 und 10.0 °% einstellbar.

cuséatzliche Parameter bei Reglerausfohrung mit zwei Ausgangen
(Heiz-/Kihlregler)

REL. COOL: Relativ Kiihlen

Der Parameter "RELATIV KUHLEN" fiir Ausgang 2 ist zwischen

0.1 und 10 als Teiler zum Xp-Heizen einstellbar. Ist die Kihlleistung
groBer als die Heizleistung. ist "REL COOL™ Kleiner 1 einzustellen.
Ist die Kihileistung kleiner als die Heizleistung. ist "REL. COOL"
gréBer 1 einzustellen. (st Kihl- und Heizleistung gleich groB. ist
"REL. COOL™ gleich 1 einzustellen. Durch "REL. COOL" wird die
Kithlverstarkung variieren.

H:C DBAND. Totband zwischen Heizen und Kiihlen

Das Totband zwischen Heizen und Kiihlen ist einstellbar zwischen
0.0 und 5.0% bezogen auf die Proportionalbandeinstellung.

CYCLET. 2: Zykluszeit fiir Ausgang 2

Bei schaltendern Ausgang 2 148t sich die Zykluszeit des Ausgangs-
triacs oder des Logikausgangs zwischen 0,1 und 65 sek. einstellen,
Bei Relaisausgang ist der Einstellbereich 5 bis 65 sek.

Anmerkung: nicht einstellbar bei EIN/JAUS (ON/OFF)
Regelalgorithmus.

O/P BIAS: Ausgangsverstirkung

Der Parameter O/P BIAS ermdglicht eine konstante Erhdhung bzw.
Absenkung des jeweiligen Reglerausgangswertes. Einstellbereich
zwischen -99.8% und + 100%.
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PROPBAND
2z 10.0%
INTEG T

2 L0.5
MAN RESET
2 507,
DERIV. T.

2 B80.05
REL COOL
2 6.0

NO SENSOR
PWR

'P BREAK
3 100.0%

E. SCALER
0.50

Zusatzliche Parameter bei Ausfihrung mit 2. Soliwert und

2. PID-Parametersatz

Bei Geratekonfiguration mit 2. Sollwert {Dual PID) lassen sich

e e T o —— o — o ——

zusitzlich nachfolgende Parameter aufrufen und einstellen.

PROPBAND 2: Proportionalband 2 (Xp 2)
Einstellbar zwischen 0,1 und 100,0%

INTEG.T.: Integralzeit 2
Einstellbar zwischen 1 und 9995 sek.

MAN. RESET 2: Lastanpassung 2
wie MAN. RESET 1. Einstellbar zwischen 0 und 100%.

DERIV.T. 2: Differentialzeit 2
Einstellbar zwischen 0 und 999,5 sek.

REL. COOL 2: Relativ Kiihlen 2
Wie REL. COOL 1. Einstelibar zwischen 0,1 und 10 als Teiler

zum Xp-Heizen.

2. Sollwert aufgerufen ist.

WEITERE PARAMETER

NO SENSOR: Ausgangsleistung (StellgroBe nach Fiihlerbruch)

- Anmerkung: Die Parameter mit Index 2 ' werden aktiviert, wenn der

Bei Fahlerbruch (offener MeRkreis) |48t sich eine definierte Stell-

grobe des Reglers vorwahlen. Der Regler arbeitet nach Fahlerbruch

his zur Behebung des Schadens mit der eingesteliten Ausgangsstell-
grobe. Einstellbar bei Reglern mit einem Ausgang zwischen 0 und

100 7%,

Bei Reglern mit Ausgang 1 und 2. einstellbar zwischen
-99,8% bis + 100 %.

Ansprechgrenzen; 5% Gber "SETPOINT HI" und

I'P3-BREAK

Bei ext. Sollwert Gber Eingang 3 (Normalfall) 1aRt sich fir den

5% unter "DISPLAY MIN”

Signalfehlertall (auBerhalb £5% der Spezifikation) ein definierter

Vorgabewert zwischen 0 und 100% vorwahlen.

E. SCALER

Nur bei Pyrometermefeingang zum Abgleich des Emissionsfakias

zwischen 0,50 und 1,00.
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LOG RATE: Druckerrate (nur bei Gerateausfuhrung mit
LOG RATE Druckeranschluf)

10 Uber den Parameter "LOG RATE™ 1aRt sich die Ausdruckrate fest
tegen. Einstellbar zwischen 0 und 20 min., in Schritten zu 1 min.
0 = kein Ausdruck,

g) Konfigurationsebene (Read only Mode)
1. Auslesen der Gerdtekonfiguratian

Uber die Tasten 6 und 1 kommt man in die Konfigurationsebene (Read only). Diese
Ebene ist geschaffen, um die Geratekonfiguration auszulesen.

Nach Dricken der Tasten 6 und 1 erscheint zundchst ein Leuchtband in.der Matrix-
ranzeige mit dem Text »INSTRUMENT CONFIGUHATION*HEAD ONLY«

Nur Auslesen der Geradtekonfiguration.

Nach Ablauf des Leuchtbandes ist es méglich, uber dig Taste 6 die Konfiguration der
Reihe nach abzurufen. Uber die Taste 1 erfolgt ein Ricksetzen in die Bedienerebena.

Konfigurationsliste: TC Typ — Fahlertyp (z.B. Thermoelement Typ K)

CJC — Vergleichstetle "CJC” (z.B. 50 C EXT)

/P Typ — Mazxirnaler Eingang (z.B. 25—100mV)

O/P 1 — Ausgang 1 (z.B. Relais)
Schaltungsmode (2.B. zertproporhonal
Tim.Prob.)
Wirkungsweise (z.8. direkt)

QP 2 — Ausgang 2 (wenn hardwaremaBig eingebaut)

DUAL FID — 2. Parametersatz (ja oder nein)

SETPOINT TRACK — Funktion Setpoint Track. Der Sallwert folgt
im Handbetrieb dem Istwert

SETPOINT HOLD — Funktion Setpoint Hold. Der Sollwert bleibt
im Handbetrieb fest auf dem vorher
gingestelliten Wert,

COMMS — Art der Schnittstelle (z.B. RS 422) und
dazugehirige Parameter (z.B. Adresse)

ALARM HYS. — Eingestellier Wert der Alarmhysterase

ALARM 1 — Typ und Funktionen des Alarmsg 1

ALARM 2 — Typ und Funktion des Alarms 2

D.P. POS. — Position des Dezimalpunktes far die
Digitalanzeige (z.B. XXX.X)

UNITS — Einheiten des MeBbereiches (z.B. C)

5 DIGIT - Sollwertvorgabe 4- oder 5-stellig

MAX MV IN — Anfangs- und Endwert des Eingangs bei mV,
mA und V

DISP MAX — Maximaler MeRbereich
(Anzeigebereichsendwert z.B. 400 C)

DISF MIN — Minimaler MeBbereich

(Anzeigebereichsanfangswert z.8. 0 Q)
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Die Geratekonfiguration 1aBt sich in der Konfigurationsebene jederzeit in den
hardwarebedingten Grenzen urmnkonfigurieren.

Dazu fordern Sie bitte die Konfigurationsanweisung beirm nachsten EUROTHERM-BUro
an.

2. Eingabe des Sicherheitscodes (SECURITY NO))

Am Ende der Konfigurationsebene "READ ONLY" ist es moglich. ginen neuen
Sicherheitscode (SECURITY NQ.) einzugeben.
Durch Dricken der Tasten 1 und 6 erscheint in der Matrixanzeige dig Frage

NEW CODE
No. ?

{iber die Tasten 1 bis 6 (4Bt sich eine 4-stellige Zahl eingeben. z.8. 1234, dig Ober
die Taste 6 (Enter-Taste) eingegeben wird.

Der Zugang zur Inbetriebnahmeebene (siehe 5.6.3) ist danach nur noch Ober

den Sicherheitscode maglich. um ungewolltes Verstellen der Regelparameter zu
verhindern.

Die Eingabe der Zahlenfolge 6666 bedeutet — kein Sicherheitscode.

Der Zugang zu allen Ebenen ist frei. Das entspricht auch dem Auslieferungsstatus des
Geréates.
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5.

a)

b)

VORGEHENSWEISE BEIM EINSTELLEN DER REGELPARAMETER

PID-Parameter

Der Regler vorn Typ 820 ist ein PID-Regler mit zusétzlich eingebauten Eigenschaften,
mit deren Hilfe das Anfahren zum Sollwert und die Systemantwort auf groBe Stér-
signale optimiert werden kénnen.

Die Regelparameter lassen sich ermitteln, indem man das Verhalten der Regelstrecke
(bzw. des geschlossenen Regelkreises) bei einer reinen P-Regelung oder die Sprung-
antwort beim Anfahren zum Sollwert (Verfahren nach Cohn und Coon) beobachtet.

Normalerweise ergibt ein etwas gréferer Quotient aus Ty und Ty von ca. 6 bis 8 ein
besseres Anfahrverfahren, da dies der Integralséttigung im Proportionalband
entgegenwirkt. Der Regler arbeitet dann so, dab er gute Sprungantworten auf grofe
und kleine Regelabweichungen abgibt.

Cutback-Parameter

Zwei weitere Regelparameter »Cutback iow« und »Cutback high« stehen fiir spezielle
Anforderungen beim Anfahren zum Sollwert zur Verfogung. Wenn man diese
Parameter auf Null setzt, dann wird die »Cutback«-Wirkung.ausgeschaltet, und der
Regler verhalt sich normal wie oben beschrieben. Eine typische Hochlaufkurve unter
diesen Bedingungen ist aus Bild 1 (siehe nachste Seite) zu entnehmen. Der »Cutback-
Low«-Parameter erlaubt dem Anweénder ein schnelleres Hochlaufverhalten mit sehr ge-
nauer Kontrolle der Uberschwingweite. [n &hnlicher Weise ist es dem Anwender mit|
dem »Cutback-High«-Parameter moglich, die Systemantwort far.groRe negative Soll-
wertdnderungen zu optimieren, so daB auch das Unterschwingverhalten optimal wird.

Die »Cutbackw-Eigenschaft wurde entwickelt, um die Ausgangsleistung so lange auf
ihrem Grenzwert zu halten, bis der Istwert den Cutback-Grenzwert dberschreitet. Der
»Cutback-Low«-Parameter definiert den Punkt unterhalb des Sollwertes, bis zu dem die
StellgraBe auf threm Maximalwert gehalten wird. Oberhalb dieses Punktes kehrt der
Regler zu normaler PID-Regelung zurick. In &hnlicher Weise wird die SteligroBe auf
maximaler Kihlleistung gehalten, wenn der Istwert oberhalb des Sollwertes liegt. Dies
ist s0 lange der Fall, bis der [stwert kleiner als der Sollwert plus der »Cutback-Highe«-
Grenzwert wird. Unterhalb dieses Punktes ist wieder die normale FID-Regelung
wirksam.

Nachdem man die richiigen P, | und D-Parameter fir das beste Regelverhaiten
gefunden hat, kénnen die optimalen »Cutback«-Parametear wie folgt ermittelt werden:

Starten Sie elne Hochlaufphase mit richtig eingestellten PID-Parametern und it
»Cutback-High« und »Cutback-Low«-Werten, die jeweils auf ein Drittel des
Proportionalbandes eingestellt sind (in physikalischen Einheiten). Es sei hierzu
folgendes Beispiel eines Reglers betrachtet:

MeBbereich: 400 C
Sollwert: 200 'C (oder ein anderer prozeBgemiBer Wert),
Proportionalband: 6% = 24 K.

Es sind also aCutback-High« und »Cutback-Lowe« jeweils auf 24K/3 = 8K einzustellen.

Die Anfahrphase wird nun mit maximaler StellgroBe fortgesetzt, bis der »Low-Cutback-
Punkt bei 200 C - BK = 192°C erreicht ist.

Der Regler Typ 820 schaltet nun auf normale PID-Regelung um und schwingt wahr-
scheinlich tber (siehe Bild 2 nichste Seite) -beachten Sie die Uberschwingweite.
Addieren Sie diese Uberschwingweite zum bisherigen »Cutback«-Parameter ung stellen
Sie die Summe als neuen »Low-Cutback«-Wert ein - dies hat dann eine schnelle
Sprungantwort mit rinimaler Uberschwingweite zur Folge (siehe Bild 3 nachste Seile).

20



Wenn man den Sollwert merklich klginer als den »High-Cutback«Parameter macht (z.B.
200 °C nur 160°C), tohrt dies zum Einsatz der maximalen Kdhlleistung, bis der »High-
Cutbacke-Punkt bei 168°C ereicht wird (= 160 + 8). Wenn kein Kihl-Ausgang vor-
handen ist, bleibt die Heizleistung bis zum aHigh-Cutback«-Punkt auf Null.

Unterhalb dieser Temperatur ist die normale PID-Regelung wirksam, und das System
kann unterschwingen. Addieren Sie wie zuvor die Unterschwingweite zum bisherigen

»High-Cutback«-Wert und stellen Sie den so modifizierten »High-Cutback«-Parameter
ein.

Mit diesen Methoden kKann der Regler Typ 820 sowohl ein optimales Regelverhalten far
kleine Begelabweichungen aufweisen als auch ein unabhangig davon optimiertes
Anfahrverhalten.

Beachten Sie jedoch, daB es auch Falle gibt, bei denen das beste Gesamtregelver-
halten erzielt wird, wenn man zu groBe »Cutback«-Grenzwerte wiahlt oder die
»Cutbacke-Eigenschaft abschaltet. Dies gilt z.B. fOr Prozesse mit stark veranderlicher
Regelstreckencharakteristik, die Fehler hervorrufen, welche die »Cutbacke-Grenzwerte
tberschreiten und somit an den »Cutbacke-Punkten Nichtlinearitaten zur Folge haben.

Schnelle Regelstrecken:

Der Regler dbernimmt den Istwert alle B0 ms und Kann demnach schnelle Regel-
strecken beherrschen. Far sehr schnelle Anwendungen sollte der Analog (DC)-Ausgang
eingesetzt werden, wobei hierfir im Regler die kitrrzeste Zeitkonstante von 100 ms
einzustellen ist. In diesem Fall wére die schnellste sinnvolle TV-Zeitkonstante 0,2 s,
wahrend die TN-Zeitkonstanie 1 s oder gréber sein-kann. Auch -Regelstrecken mit Zeit-
konstanten in der GrdBenordnung von =1s kdnnen noch geregelt werden, dies aber
nur mit einem sehr groben F’roportlonarband

Bild 1 Bild 2

Bild 3

2



6. BESTELLANGABEN:

[ =y
Bestellcodierung: . = g
() — "
Fu o = [:-]
R . ® 5 3
= = — ™
- S 2 e £ £ -
- ] g & [ o ) a 5 5
= < o< = = = < » A 3]
v v v v v v v v A4 v
820 — — — — — — - — — 00
A
Feld 1
Typ: Industrie- und Prozessregler Typ 820
Anhand der nachfolgenden Bestellcodierungen L4BL sich der fir eine Bestellung
notwendige Bestellcode des Gerates festlegen..
Feld 2 und 3
hd v
Tyn | Ausgang | Ausgang | MeBwen- [ MgB. Alarm | Alarm Kommunikahion | Sonder- Sohiug-
1 2 geber bereith 1 2 funRiianen code
AUSGANGSSTUFEN
Ausgang 1] Ausgang 2
Bestell- Bestell-
code code
J Relaisausgang. zeitproportional mit Leistungsausgigich
{(2A. 240V, 50H2) 003 —_—
Relzisausgang. EIN/JAUS (2A7240V, 50Hz) 028 -_
Logikausgang. (10mA, 20V} galv. getrennt. 049 049-°
reitproportional, mit Leistungsausgleich
Logikausgang. (10mA, 20V) galv. gatrennl, EIN/AUS 137 137"
Triac. 1A, 264V, 50 Hz. zeitproportional 092 09z
(lineare Leistungscharakteristik)
Triac. 1A, 264V. 50 Hz. zeitproportional — 085
(michtlineare Leislungscharakteristik)
Triagc, 1A, 264V. 50Hz, EINJAUS 058 058
G- 5V (20mA max.) galv. getrennt 070 070"
1- 5V (20mA max.) galv. getrennt 068 068"
Q- 10V (20mA max.) galv. getrennl 123 123"
0 - 10mA (10V max.} galv. getrennt 071 071~
0. 20mA (10V max.) galv. getrennt 072 Qra-
4. 20mA (10V max.) galv. getrennt 073 073"
5- 1V {20mA max.) galv. getrennt 128 128
5 -0V {20mA max.) galv. getrennt 120 130"
10 - QV (20mA max.) galv. getrennt 124 124-°
10 - OmA (10V max.) galv, getrennt 131 131
20 - 0mA (10V max.) galv. getrenm 132 132°
20 - 4mA (10V max.) galv. getrenn! 133 133"
MeRwertausgang anstelle von Reglerausgang 2 — XXX

«xx = Beliebiger Steligavsgangscode + 200 [ar Istwertausgang

+ 400 tur Reglerabweichungsausgang

o + 600 lur Sollwerlausgang
Beispiel: |siwertausgang 4 - Z0mA

Ausgangscode 4 - 20mA = 073 + 200 = 273
22




Feld 4

h 4
‘ Tyo | Aausgang | Ausgang | Medwery Mefl | Alarm Alarm Kommgmikation | 3oAder LI
1 2 geber bareich 1 2 funhngnen code
MESSWERTGEBER
Codierung besteht aus 3 Zitfern
1. Zitlar 2 und 3. ZIH{ar
‘MeBbaraichsgrenzen:
Skala Code | MaBwarigebar Cods Min®C Max"C . | Anmarkung
C a FauCyuM|BS) TypJ/DIN [EC 5341184 om — 210 1200 (&)
F 1 Ni CriNi Typ K 03 — 265 1372 n
K 2 CWICuMNI (BS) Typ T 04 — 270 400 {1
volt 4 PrL13% ARIPL Typ R 05 — 50 1767 n
ma 5 Pt 10%s AR/PL Typ 5 06 9] 1820 n
mv 7 Pr30%c RAn/FL 6% Rh(EL 18 Typ B 08 n] 1920 m
Siehe NiCr/CuNi Typ E 12 — 270 1000 n
“Anmerkung 3 Piatnel 1l 28 - 100 1370 (n
MicrasiliMisil 45 a 1300 n
P1 100 {0OINy 100 1 Bai D0 70 — 250 1050 Q)]
FeGuMi (DIN 43710 02 — 200 200
WIW 287, Re (Engelhard) 09 — 70 2000
W 5% Rerw 26%: Ra (Engalhard) 11 10 2300
W 5% Re&/wW 26°% Re (Haskins) 24 0 2500
Wi 2167 Ae (Hosking) 29 0 2010
Mi/Ni 1870 Molyden 33 1] 1400
W 33 Ae-W 25% Re (Heraeus) a5 — 30 2410
W/Re 5% -W/Ra 26% (Courbe/Bocuze) 38 -~ 30 2010
Pyrameter (Q 009 Land) L] 1200 4000 (4)
Pyromater (Q 002 Land) 50 500 1200 {4)
Pyrameter (Q 003 Land) 51 800 1500 (4]
Pyrgmeter (O 005 Land) a7 slale] 2000 [
Fyrometer (Q 007 Land) 58 1060 2600 (4
Pyrarmeter (& 004 Land) &0 700 1500 {4}
P10 100hm bei 0°C 69 — 220 1050
P1130 1300nm bei 0°C 71 - 200 00
Linear (V, mA, m¥) a3 - -— 42 {1 {2
Unlinear {V. mA. mV) 43 - — 23 () (M
Anmerkungen:

(1) Die mit (1) gekennzeichneten Linearisierungen sind standardmaéabig in jedem
Gerat aufrufbar. Alle weiteren Linearisierungen sind unier Sonderfunktion

Bestellcode 35 implementiert.

(2} Gewinschten Eingangsbersich in Klammern angeben.

(z.B. Code 542 (4;20) = 4-20mA linear)

(3) Wie (2) jedoch zusitzlich die Angaben Linearisierung, MeBbereich und Ein-
heit. (z.B. Code 443 (0;10) (J; 0; 500; C) = 0-10V Eingang mit Linearisierung

far Typ J, 0-500°C MeBbereich,

(4) Uber einen Parameter in der Inbetriebnahmeebene 1481 sich eine Anpassung

auf die Strahlungsstérke vornehmen.

(5) Die 1. Ziffer gibt die Einheit fur die Anzeige an. Unter Sonderfunktion 29 sind

weitere MaBeinheiten méglich. Siehe Sonderfunktion 29. (z.B. 29 (BAR)).
Beispiele: Code 003 = MeBwertgeber NiCr/Ni (Typ K) in °C
Code 101 = Mebwertgeber Fe-CuNi (Typ J} in °F.

23



Feld &

A4
TyD Ausgang | Ausgang Meh- Alarm Alarm Haommunikahon Sander- Schiuf
1 paraich i 2 lurkhionen nede
MESSBEREICHE

MeBRbereich Bastell-

code
—800 bis + 500 607
—=250 bis + 750 628
— 250 bis + 250 608
—125 bis + 125 609
—=100 bis + 400 627 .
—100 bis + 300 225 Diese MeBbereiche sind mit einer
8_ 138 Sgg Auflésung von 0,1 lieferbar,

- Anstelle von 6XX wird dann 7XX -

0— 200 612 .
0— 300 613 codiert.
0— 400 614 Belspisl: Code 731 = 0—300.0
0— 500 624 Code 699 = 0—150.0
0— B00 615
00— 800 616
0—"1000 617
0—1200 618
0—1500 625
0—1600 619
0—1800 631
0—2000 620
0-—2400 621
0—3000 622
0—40G0 623
andere 699 (Klartext)

24




Feld 8

Tabelle 1 oder 2
v

Meh-
hereich

MeBwealr-
geber

Ausgang
1

Ausgang
2

Typ

Alarm

Kommumkahion Senluf

codE

Alarm
3

Sonder-
funkbipnen

KO MMU NIKAT[ON (Eine Austahrung nach Tabelle | oder I 151 moglich)

Tabella I. Analog

1. + 2. Zitfar A, Zitter
Baatell- Externar Elngang Bestall- - Ausgangssignal
Mr, Nr.
00 MNicht eingebaut 0 Kein Ausgangssignal
01 — 1 Istwertausgang (Vaolt)
0z — 2 Sollwertausgang (Volt)
03 — 3 Regelabweichungsausgang(Voll)
D4 — 4 Istwertausgang {mA)
05 Externer Sollwert (Volt) 5 Sollwertausgang (mA)
06 Externer Hauptsollwert (Volt) ] - Regelabweichungsausgang (MA)
+ interner Sollwerttiirmm
Q7 Interner Hauptsoliwert {Valit) — —
+ externer Sollwerttrimm
08 Externe Leistungsbegrenzung(Voll) —_ —_
al=} Extarnar Sollwert (mA) — —
10 Extarnar Hauplsollwert {(mA) —_ —
T interner Sollwerttrimm
11 Interner Hauptsollwert (MA) — —
+ externer Sollwerttrimm
12 Externe Leistungsbegrenzung (maA) — _
13- Externer Sollwart (Poti) — —
14" Externer Hauptsollwert (Poti) — —
+ inlerner Sollwerttrimm
15~ Interner Hauptsollwert (Poti) —_ —
) = externer Sollwerttrimm
16° Externe Leistungsbegrenzung (Poth) — _
Tabelle Il. Digital
1. + 2. Ziffer 3. Zifter
Bastell. Typ Bestell- Baud Rate
Mr, MNr.
(1]a] Nicht eingebaut 0 Nicht eingebaut
07 RS 232 1 110
02 RS 422 2 A0Q
03 Datalog RS 232 3 600
04 Datalog RS 422 4 1200
— _— 5 2400
- — 6 3600 '
— — 7 4800
— — 8 8600

* Externes Fotl 4,7 kOhm

Anmerkung: Dem Bestellcode bei analoger Kemmiunikation folgen 2 Werte in Klammern,
die jeweils den Anfangswert und den Endwer!l des Analogsignals angeben.

Beispiel: Externer Sollwert 0 - 10V mit Istwertausgang 0 - 20mA = Bestellcode 054 (10
(0;20)

MeBwertausgang Voll (10mA max.), MeBwertausgang mA (9V max.). Wird nur MeB-
wertausgang spezifiziert (1.u.2. Zitfer = Q) wird 05X(0;5) = Externer Sollwerteingang mit
0-5V geliefert. 26



Feld 6 und 7
' v v

Alarm Kommumikatan

2

Mei
berech

Alarm
1

Madwact
geber

Auzgang
1

Typ Ausgang

Z

Soadar Schiud-
tunktionen code

ALARME

ALARMCODIERUNG: Zwei unabhangige Alarme mit nachfolgender Alarmcodigrung,
beslehend aus 3 Ziffern, sind Standard

1. Ziffer (Alarmtyp) 2. Ziffer (Alarmart) 3. Ziffer (Wirkung)

1 = Regelabweichungsalarm 1 = nicht gespeichert | 1 = Relais im Alarm-
(Uber- und Unterscliwert £10%) fa‘ll stromfohrend

2 = Regelabweichungsalarm 2 = gespeichert 2 = Relais im Alarm-
{(Ubersollwert O bis + 10%) fall stromlas

3 = Regelabweichungsalarm
(Untersaliwert 0 bis -10%)

4 = Vollbereichsmaximalalarm

{0—100 %)
5 = Vollbereichsminimalalarm
{0—100%)

Alarmhysterese 0,5% (0,1% oder 1% maglich, bitte im Klartext angeben)

Anmerkung: Wenn Kommunikation und Ausgang 2 codiert werden muB im Alarmfeld 1
und 2 jewsails 000 codiert werden.

Codierungsbeispiel: 412 = Vollbereichsmaximalalarm / nicht gespeichert / Relais im
Alarmfall stromlos



Feld 9

v
FT,:V ausgang | Ausgang | Mefwerl | [, Alarm Alarm ¥ omrmurnkalion Sandef: I Zchiud
' 2 nehar Berech 1 2 funklronan code
SONDERFUNKTIONEN

SONDERFUNKTIONEN IN VERBINDUNG MIT

KOMMUNIKATION Bestell-
cods

Uber rickseitige Klemmen sind nachfolgende Funktionen getrennt

umschaltbar:

Hand ! Automatik 50

Imterner [ Externer Sollwert a1

Fronttastenverriegelung (nur Auslesen maglich) 52

PIO 1 (Sollwert )/ PID 2 (Sollwert 2) 53

Hand / Automatik und PID 1 (Sollwert 1)/ P1D 2 (Sollwert 2) B4

Mand / Automatik und Fronttastenverriegelung (nur Auslesen méglich) 55

Hand / Automatik und interner f externer Sollwert . 56

Fronttastenvarriegelung (nur Ausiesen maglich) und FID 1 (Sollwert 1)/

PID 2 (Sollwert 2) 57

Interner / externer Sollwert und PID 1 {Sollwert 1)/ PID 2 (Sollwert 2) 58

Interner / extarner Sollwert und Fronttastenverriggelung

(nur Auslesen maglich) 59

SONDERFUNKTIONEN Bestell-
code

Kein Leistungsausgleich 08

SchraubanschluB (Flachstecker = Standard) 09

Sondereichung fur externe 0°C Vergleichsstelle 11

Sondereichung far externe 50 *C Vergleichsstelle 72

2. Sollwert und 2. Parametersatz 34

Saollwert Track Funktion {(Sollwert Hold als Standard) 70

Sallwertanzeige 5 stellig (4 stellig als Standard) 75

MaBeainheit abweichend vom MeBeingang (im Klartext angeben)

°C, °F, K, mV, mA, Vv, Onm, bar, Psi, mm, %, % Co,, Co,, ohne Einheit,

andere auf Anfrage . 29

Software mit erweiterten Linearisierungsbereichen 35

Anmearkungan:

1) Sanderfunktionen 53, 54, 57 u. 58 nur In Verbindung mit Sonderfunkticnen 34.

Code 34 bainhaltet frontseitige Umschaltung.

2} Sonderfunktionen 50 bis 59 sind in Verbindung it den digitalen Schnittsiellen

01X u. 02X (X = Baud Rate) frei programmierbar.
27




