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PRECAUTIONS LORS DE L'UTILISATION DE

REGULATEURS DE TEMPERATURE OU DE PROCESS

Con1ormément à l'articfe 11 des conditions générales de vente
il est rappelé d'utiliser une unité d'alarme indépendante des alarmes
du régulateur de température.

lor:tde la définition des différents composants d'une instal­
Jation donnée,iI est impératif de prévoir les conséquences de la défail­
lance de chaque élément de la boude de régulation. Le principal danger
dans une régulation de température est de laisser la chauffe appliquée en
permanence.

Ceci peut se produire lorsque:

1)Le thennocouple ou le capteur de température n'est plus représen­
tatif de la température réelle et ne refléte plus la variable régulée.

2) Un court-circuit se produit sur le thermocouple ou son câblage .

3)Une manoeuvre accidentelle est effectuéesur le régulateur:
-appareil laissé en mode manuel avec sa sortie au maximum
-consigne laissée à une valeur trop élevée

4)Une consigne externe erronée est envoyée sur le régulateur.

5)Un défaut de la vanne ou de la commande de vanne se produit

6)Un défaut du microprocesseur ou du sys1ème de supervision se produit

7)La défaillance d'un composant- interne au régulateur provoque
un chauffage continu de la charge.

8)Le non respect de la maintenance et de l'entretien courant

Ainsi que tout autre cas non cité ci-dessus.

AUSSI LORSQUE L' APPUCA TlON EN PERMANENCE DE LA PUISSANCE
DE CHAUFFE RISQUE D'ENDOMMAGER LA CHARGE OU L'JNST ALLA TlON MEME,

UN DISPOSITIF INDEPENDANT DE PROTECTION DOIT ETRE INSTALLE.

La meilleure protection consis1e à utiliser un système totale­
ment indépendant du régulateur : une unité d'alarme séparée avec son pro­
pre therrnocouple différent du thermocouple principal et dont la sortie
alarme provoque soit l'ouverture du contacteur principal soit la ferme-
ture de la vanne de tête.
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Régulateur

L'unité d'alarme

EUROTHERM type 106 avec
une sortie relais correspond par­
faitement au système d'alarme
indépendant désiré, les alarmes
internes du régulateur de tem­
pérature ne pouvant réaliser
une protection suffisante dans
toutes les éventualités citéc..s.

Toutefois, il est recommandé de procéder à !'essai régulier ( environ tous les 3 mois)
du déclenchement correct de l'unité d'alarme 106.
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Recommandations d'installation

Ces régulateurs répondent aux directives Européennes en matière de sécurité et de compatibilité
élecITo-magnétiqué. TI est de la responsabilité de l'installateur d'assurer la conformité de l'instaila­
tionà ces directives.

Spécifications techniques relatives à la sécurité
Equipement
Tension d'alimentation

Fréquence d'alimentation
Consommation de l'alimentation
Sortie relais

Sortie Triac
Courant de fuite

Protection contre les pointes de courant

Entrées/Sorties bas niveau

Environnement
Etanchéité de la face avant

Température de fonctionnement
Humidité relative

Atmosphère

Protection électrique
Installation catégorie II

Degré de pollution 2

IsolatioD

85 à 264 Vac, ou en option alimentation alternative externe; 17 à 40 Vac
ou 20 à 40Vdc
48à62Hzac
8,5 Watts

264 Vac maximum - minimum.30Vac ou dc - Courant maximum sur charge
résistive : 2A

85 à 264 Vac - Courant maximum: lA sur charge résistive.
Le courant de fuite à travers le circuit RC du le triac ou du rdais estinférieur
à 2mA sous 264 Vac. 50Hz

Des dispositifs de protection externe co:ttte les pointes de courant sont
nécessaires pour la conf,?rmité du câblage de l'installation. Un fil de section
minimum de 0,5 mm2 ou 16/0,2 mm est recommandé. Des fusibles indépendants
sont nécessaires pour l'alimentation de l'appareil et chaque sortie relais ou triac.
D faut des fusibles de type T (IEC 127 ; retard) :

- pour l'alimentation de l'appareil: 85 à 264Vac-2A (T)-17 à 40V-3,SA(T)
- pour les sorties relais : 2A (T) - sorties triac : lA (T)
Toutes les connexions des auttes entrées/sorties sont conçues pour des signaux bas
niveau, inférieurs à 42Y.

Les appareils sont conçus pour être montés en panneau. L'étanchéité de la face ava:
est conforme à l'EN 60529 :

IF 54 pour les régulateurs 815 et 818 et IP65 pour les Séries 902
o à 5Ye. S'assurer que l'habitacle possède une ventilation suffisante.
S à 95% non condensé.

les appareils sont conçus pour fonctionner à une altitude maximum de 2000 mètres
Ds ne peuvent fonctionner dans des atmosphères explosives ou corrosives.

EN 610 l 0(93), Catégorie d'installation II, Degré de pollurion 2

Les transitoires de tension sur les alimentations principales connecté~
aux appa..reils ne doivent pas dépasser 2,5kY.
L'armoire dans laquelle est monté l'appareil ne doit pas être soumise à
une pollution conductrice.
Toutes les entrées et sorties, (exceptées les entrées logiques) ont une
double isolation qui assure une protection contre les chocs élecniques.
Les entrées logiques sont reliées électriquement à l'en~ de la variable
principale du procédé (thermocouple etc..)

Symboles de sécurité
Différents symboles sont utilisés sur l'appareil, voici leur signification

A Attenùon (se référc!' aux documents~ ac::ompagnant l'appareil) (-:l'\ Borne pour ronducteur'(3) de prot=on
-L Bornede te:=

fonctionnelle:

Une terre fonctionnelle est disponible pour àes connexions autres que celles liées à la sécurité (filtre de masse par exemple)



SECURITE DES INSTALLATJONS

Pour être utilisés en toute sécurité, les régulateurs EUROlliERM doivent être installés dans un environnement approprié.
Lire attentivement les recommandations d'installation avant de câbler les appareils.
• Les raccordement doivent être compatibles avec les règles de câblage local.

• L'installation doit être équipée d'un interrupteur de puissance isolé ou d'un coupe circuit. ce dispositif doit
être à proximité du régulateur, faciiement accessible aux opérateurs et dairement repéré.

• Le régulateur ne doit pas être alimenté par un réseau triphasé en étoile sans neutre. Ceci est nécessaire
pour que dans certaines conditions de défaut, la tension d'alimentation ne monte pas au dessus de 264Vac
par rapport à la terre.Dans ces conditions, la sécurité d'uri1isation n'est plus assurée.

• Aucun transitoire de tension sur l'alimentation ne doit excéder 2,SkV. Si des transitoires de plus de 2,5kV

sont mesurés ou prévus, l'installation de puissance jusqu'aux appareils et aux circuits de charge doit comporter un dispositif
limiteur de surtension. Ces dispositifs sont en général des MOV (Métal Oxyde Varistance) ou des tubes à décharge qui limi­
tent les transitoires aux surtensions lié:::; aux arcs électriques ou aux commutations sur charges inductives. Ces limiteurs sont
définis en fonction du niveau d'énergie de l'installation.

• L'armoire dans laquelIe est monté l'appareil ne doit pas être soumise à ne pollution conductrice .. La pous­
sière de carbone est une pollution, même les particules qui sont normalement non conductrices peuvent le
devenir dans une atmosphère condensée. pour assurer une atmosphère sécurisante dans le cas d'une pollution, mettre un filtre
sur l'admission d'air dans l'armoire. S'il y a un risque de condensation, par :,:xemple à basse température, installer un thermo­
stat pour réguler la température de l'armoire.

• L'opérateur n'a à accéder à aucun élément interne du régulateur. Contacter l'agence EUROT.dERM la plus proche pour toute
réparation.

PRECAUTIONS D1INSTALLATION POUR LA DIRECTIVE CEM
Pour assurer la confonnité à la directive Européenne CEM, il est nécessaire de respecter certaines précautions d'installation.

• Pour les règles générales se référer au guide d'installation CEM d'EUROTHER..\II AIJTOMATION,
référence HA 174705.

• Les câbles des entrées procédé (TC, PTI00, linéaire) et des entrées analogiques doivent être
bobinés autour d'un tore de ferrite fourni avec le régulateur. TI faut effecteur 4 boucles complètes autour du tore. Monter ce
tore sur le bornier arrière, de préférence à l'intérieur du capot de protection. Référence du tore de ferrite CO 025439.

• Pour les sorties relais, il est nécessaire de mettre un filtre pour supprimer les émissions. Pour des applica-
tions typiques, nous pouvons vous recommander des filtres SCHAFFNER FN321 ou FN612, les caractéristiques du filtre
dépendant toutefois essentiellement des caractéristiques de la charge.

• Ce produit respecte la directive EN 50081-2 : 1994, relative à l'émission en milieu industriel.
Si le régulateur est utilisé en matériel de table, alimenté par un cordon d'alimentation standard, il se peut qu'il doive respec­
ter la directive EN50081-1 relative à l'émission en nù1ieu domestique ou industriel non pollué. Dans ce cas, le régulateur
doit être monté dans une enceinte métallique pour empêcher les émissions électro-magnétiques. Tous les câbles passant hors
de l'enceinte(y compris l'alimentation) doivent passer dans un filtre RF, tel que les Shaffner FN 321 ou FN 612.
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I- PRESENTATION GENERALE

Le 818 est un rÉgulateur évolutif gr§ce à ses possibilités de configuration
par logiciel et par modules.
Le 818 est proposé dans deux versions qui diffèrent essentiellement au niveau
de leur structure modulaire.: la version gÉnérale qui s'adresse à l'ensemble
des utilisateurs et la version "CNOI'10" qui concerne uniquement l'industrie
automobi le

1.1 • LA VERSION GENERALE pour laquelle il existe 4 modules embrochables

le module correspondant à la sortie contrôle 1 est positionné sur la
carte alimentation
les trois autres modules pouvant avoir des fonctions variees sont
POS! tiannés sur la "carte option H •

--------r------------------1-------------------------------------------------SORTIE 1 l3'If'I.ACB'I3o AJNCTIOI l'!RIJOICXPAl.E1 FONCUao AJXILIAJ:I<E---------------------------~---------------------~--------------------------
Voie 1
Voie 2
Voie 3

<81SP)
Voie 4

(B1SP)

Carte alimentation
Carte Option
Carte Option

Carte Option

Sortie régulation
Sortie régulation
Sortie alarme 1

Sortie alarme 2

Retransmission (1)
Retransmission (2) ou
évèneoen t prog ramme

Consigne externe (3) ou
potentiomètre de recopie
(818 VRP ou VPT) ou
évènement programme

------------------------------------------------------------------------------

(1) Cette configuration est passible si le 818 dispose d'un module retrans­
mission analogique, d'une sortie chaude seulement et s'il n'a pas le'
module de communication analogique.

(2) Cette configuration est possible si le 818 est équipe d'un module
retransmission analogique et s'il ne dispose pas du module communication
analogique.

(3) Cette configuration est passible si le 818 n'est pas equipe de la
communication analogique.

Note: peur plus de précision, consulter la codification et les spécifications
techniques en annexe.

1.2 • LA VERSION CNOMO qui a été spécialement conçue pour l'industrie
automobile, conformément à des normes définies par celle-ci

1.2.1. SïRUCTURE HARDWARE

- La sortie régulation n'est pas un module. Les composants sont
directement montés sur la carte alimentation. Cette sortie peut être de
type relais ou analogique: pour passer d'un type à l'autre, il suffit
·de déplacer un cavalier.
- La sortie régulation 2 qui est un module en~rochable sur la carte
option peut être de type relais au analosique. Pour passer d'un type à
l'autre, il suffit de changer de module.
- Un,module alarme ernbrochable sur la carte option ou bieT! à la place
de l'alanme, un module retransmission également embrochable sur la
carte option
- Un module consigne externe embrochable sur la carte option
- Une carte communication numérique (RS 232 ou RS 485)
Note: ,.Les· entrées et les sorties analogiques sont proposées en signal

4-2Om~, mais il est possible de les configurer en signal tension.
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1.2.2. CONFIGURATION GENERALE DE L'APPAREIL EN

Entrée thenmocouple type K
- Echelle O-1200°C
- Constantes de temps du PIO en minutes
- Algorithme de régulati~n chaud/froid
- Alarme N°l : haute pleine échelle (désexcitée en alarme)
Entrée logique N°l : sélection de la consigne externe analogique

- Entrée logique N°2 : sélection de la commande auto-manu
- Tous les paramètres accessibles
- Communication numérique en RS 232C à 9600 bauds
- Consigne interne ou externe analogique avec seconde consigne locale

utilisÉe éventuellement pour une correction de la consigne externe
- Auto-manu possible en façade avec consigne de régulation fixe
- Possibilité de rampe sur la consigne

1.2.3. ENTREES - SORTIES

1.2.3.1. EntrÉes-sorties de La Version de base: GNOMO STO

- Voie 1 : sortie canal chaud relais modulé (Y1A)
Autres possibilités par configuration :

• Sortie canal chaud 4-20mA (YiS) (accès par mini-interrupteur
sur la carte) (max 500 ohms)
Sortie relais (ViA) pour commande de servo-moteur
ouverture (accès par mnÉmonique C2)

- Voie 2 : sortie canal froid
Autre possibilité :
Sortie relais pour commande
mnémon ique C2).

relais modulé (Y2)
,

de servomoteur-fermeture {accès par

- Voie 3 : Sortie relais alarme haute pleine échelle
Autre type d'alarme par mnémonique C3.

- Voie 4 : Entrée consigne externe analogique en 4-20mA avec shunt
extÉrieur de 50 ohms.
Autre type de consigne externe ou de signal d'entrée par:
• MnÉmonique CS : type .
Mnémonique ril : Echelle basse de WE"
MnÉmonique rih : Echelle haute de WE
Mnémonique icI: décalage du signal d'entrée (0-20 mA au lieu
de 4-2OmA)

• Switch interne pour le passage en 2-10V et éventuellement icI
pour O-lOV.

1.2.3.2. Entrées-so~ties de l'option canal froid analogique
CNOMO Y2 ANA.

Identique au paragraphe 2.3.1. sauf
- voie 2 : sortie canal froid analogique 4-20mA (Y2) (max 500 ohms)
Autres possibilitÉs :
· Sortie tension 2-10V (accès par mini-interrupteur sur la ca~te)
Sortie courant ou tension sans décalage de 0 : accès par
mnémonique C21).
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1.2.3.3. Entrées-sorties de l'option Retransmission de mesure
CNOMO RTM

Identique au paragraphe 2.3.1. sauf:'-.
- Voie 3 : Sortie retransmission analogique de la mesure en

4-20 mA à la place de l'alarme de la voie 3.

Autres possibilités
Retransmissio~ de la consigne ou de l'écart (accès par mnémonique
CS)

. Sortie tension 2-10V (accès par mini-.interrupteur sur la carte)
Sortie courant ou tension sans décalage de température : accès
par mnÉmonique C31.
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1.2.2. CONFIGURATION GENERALE DE L'APPAREIL EN

Entrée thermocouple type K
- Echelle O-l200°C
- Constantes de temps du PlD en minutes
- Algorithme de régulati~n chaud/froid
- Alarme N°l : haute pleine échelle (désexcitée en alarme)

Entrée logique N°l : sélection de la consigne externe analogique
- Entrée logique N°2 : Sélection de la commande auto-manu
- Tous les paramètres accessibles
- Communication numérique en RS 232C à 9600 bauds

Consigne interne ou externe analogique avec seconde consi9n~ locale
utilisée éventuellement pour une correction de la consigne externe

- Auto-manu possible en façade avec consigne de régulation fixe
- Possibilité de rampe sur la consigne

1.2.3. ENTREES - SORTIES

1.2.3.1. Entrées-sorties de La Version de base: CNOMO STD

- Voie 1 : sortie canal chaud relais modulé (YIA)
Autres possibilités par configuration :

. Sortie canal chaud 4-20mA (YiS) (accès par mini-interrupteur
sur la carte) (max 500 ohms)

· Sortie relais (YiA) pour commande de servo-moteur
ouverture (accès par mnémonique C2)

- Voie 2 : sortie canal froid relais modulé (Y2)
Autre possibilité:
Sortie relais pour commande de servomoteur-fermeture (accès par
mnémonique C2).

- Voie 3 : Sortie relais alarme haute pleine échelle
Autre type d'alarme par mnémonique C3.

- Voie 4 : Entrée consigne externe analogique en 4-20mA avec shunt
extérieur de 50 ohms.
Autre type de consigne externe ou de signal d'entrée par :
· Mnémonique CS : type .
Mnémonique rii : Echelle basse de WE·
Mnémonique rih : Echelle haute de WE
MnÉmonique icI: décalage du signal d'entrée (0-20 mA au lieu
de 4-20mA)

· Switch interne pour le passage en 2-10V et éventuellement icI
pour O-lOV.

1.2.3.2. Entrées-sorties de l'option cdnal froid analogique
CNOMO Y2 ANA.

Identique au paragraphe 2.3.1. sauf:
- voie 2 : sortie canal froid analogique 4-20mA (Y2) (max 500 ohms)
Autres possibilités:
· Sortie tension 2-10V (accès par mini-interrup~eur sur la carte)
Sortie courant ou tension sans décalage de 0 : accès par
mnémonique C21).
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1.2.:3.3. EntrÉes-sorties de l'option Retransmission de mesure
CNOMO RTM

Identique au paragraphe 2.3.1. sauf:

- Voie 3 : Sortie retransmission analogique de la mesure en
4-20 mA à la place de l'alarme de la voie 3.

2-10V (accès par mini-.interrupteur sur la carte)
ou tension sans décalage de température : accès
C31.

Autres possibilités
• Retransmission de

CS)
• Sortie tension
• Sortie courant
par mnÉmonique

la consigne ou de l'écart (accès par mnémoniqUE
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CONFIGURATION CLIENT
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JI:. PROCEDURE DE MISE EN ·-ROUTE

ATTENTION! Le code figurant sur l'étiquette correspond à la configu­
ration de l'appareil à la sortie d'usine. AprÈs une reccnfiguration de
l'appareil, nous ne garantissons plus la validité du code figurant sur
l'étiquette.

Comme le 818 est un appareil configurable sur mesure, à sa réception,
nous vous recommandons de suivre la procédure ci-dessous :

VÉrifier que le code de l'appareil figurant sur
l'étiquette est compatible avec l'application

l--~__l
Codi fication

Alimenter l'appareil.
A la mise sous tension, le régulateur 818 affiche,
durant 2 secondes environ, le numéro de la version
soft pendant que le microprocesseur effectue des
vÉrif.ications internes. Après ces deux secondes, le
régulateur 818 revient en fonctionnement normal.

Lire la configuration. Appuyer sur ~ jusqu'à Sbr
et puis appuyer simultanément sur~ et \7 pour
faire apparaitre les paramètres de configuration Ci,
C2 •.•.• C8, Idn, dSl .... rih.
Relever la configuration initiale pour chacun des
paramètres. *1

Résler les paramètres.

Mettre le programme en memoire pour la version
rÉgulateur/ programmateur

L'apparei l est a lors prêt pour la mise en
fonctionnement de l'installation

*1 S'il est nécessaire de modifier une ou plusieurs
carac~éristiques sur l'appareil, il faut entrer dans
la configuration (voir § configuration Software).
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NIVEAUX D'UTILISATION

Il exis~e deux niveaux d'utilis~tion

- le mode utilis~teur donnant accès à la sélec~ion des modes de fonctionnement
(soit par les touches de face avant ou le bornier, suivant la configuration
choisie), et au réglage des paramètres de rÉgulation

- le mode configuration permettant la dÉfinition des diffÉrentes
caractéristiques Uscftware" de l'appareil.

Pour passer d'un mode à l'autne, il suffit de modifier la position du crochet
sur le mini-interrupteur de configuration sur la carte microprocesseur
(§ 8.2.2.)
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MODE UTILISATEUR

- SELE CTI ON DE :
La fonction automatic;ue ou manuelle _

• La c:onsigne intern~ou externe _
· Des algorithmes auto-réglable et auto-adaptatif _

- DEMARRAGE/AR RET DE LA RAMPE (OU DU PROGRAMME POUR
LE 818P) :
REGLAGE DES PARAMETRES SUIVANTS :

• Bande proportionnelle, Bande proportionnelle à _

effet anticipé ou retardé " " ]

· C~e~f~cient d'émissivité, Consignes internes (Wl~W2)_· Derlvee_
· Intégrale~ Intégrale -manUelle'=-- -- - ---- ----
· Limitation de puissance des sorti;s-l et-2- -----

· Puissanc:e disponible en cas de ï'upture c:aPte-;:;r:-:-p~iSJ

sance de sOï'tie (réglable seulement en mode manuel)_
· Seui l s d'a la rme _
· Tempsde cycle des sorties 1 et 2 _
· Vitesse de rampe __ ~~ _

MODE CONFIGURATION (ECRITURE)
----

PARAGRAPHE

4.2 et 4.3.
4.2.1 et 4.2.2
4.7.2 et 4.8.2.

5.3.1­
et
5.3.2.

- CONFIGURCITION
· De l'entrée (type - unité - compensation de soudure .:...8-2-3-1
fï'oi'de)
· Des sorties régulation (di recte/inverse,- _ - - 8-2-3-2

normale/inversé)
Des alaï'mes (type - état du relais) 8-2-3-3
Des 1'1 iveaux de sécuri té "de modific:ation des paramètï'es 9-2-3-4
Des affect.3tians des entrées ,logiques ":
De la ccmmunication (vi tesse de communication n~'T11érique 8-2-3-5
c:onsigne externe et ï'etransmission analogique)

De la position du point décimaol---------------------3· De la sélectior: de la commandeauto/Manu- 8-2-3-6· Dumode Poursulte _

· Du type de c:ommunication (numérique ou analog iqueL.,._ - - - - - - ] 8-ë.-3-J· sélection des algorithmes auto-rÉglables et auto- __ ..:.... _
adaptatifs
Des caï'actéristiques de rampe 8-2-3-8

· Des caractéristiques de prcgrammatian 8-2-3-9

- CALI3RAïION DU SIGNAL DE CONSIGNE EXTERNE ET DE RETRANSMISSION 8-2-3-10
ANALOGIGUE 8-2-3-11

- REGLAGE DES LIMITES 8-2-3-13
· De c:onsignes
· D'échelle
· D'hystérésis
· De sortie
· De retransmission et d'entï'Ée analogique
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IV • UTILISATION

4.1. MISE SOUS TENSION
;.;:.

A la mise sous tension,: le ~gulateur 818 affiche, durant 2 secondes
environ, le numéro de la version soft pendant que le microprocesseur
effectue quelques vérifications internes. Après ces 2 secondes, le
régulateur 818 revient en fonctionnement normal.

Remarque : si un défaut est détecté par le microprocesseur le 818
affiche un des messages suivants: CH •.X ou OR .••X •...
Dans ce cas, se référer au chapitre Effacement des
erreurs.

4.2. FONCTIONNEMENT EN MODE AUTOMATIGUE

(régulation sur une consigne interne ou externe)

Guand le rÉgulateur 818 fonctionne en mode automatique, la légende
~MAN" est éteinte. Au cas où cette légende serait allumée, il suffit
d'appuyer sur la touche ~ pour passer en mode automatique

4.2.1. Consigne interne

Guand le régulateur 818 régule sur une consigne interne, la légende
EXT (REM) est éteinte. Au cas où cette légende serait allumée, il
suffit d'appuyer sur la touche EXï (REM) pour rÉguler sur la consigne
. ~~n~erne.

4.2.1.1. Deuxième consigne interne (W2 ou SP2)

La deuxième consigne interne est sélectionnable uniquement par
l'entrée logique 2 (à condition que cette dernière ait été configuree
pour la sélection de la 2Ème consigne interne.

La valeur de la deuxième consigne interne apparaitrasur l'afficheur
inférieur gauche. Pour modifier cette valeur~ il suffit de faire
apparaître la 2ème consigne interne (SP2) dans la liste des
paramètres 7· et d'appuyer sur .6. ou \1 selon la nouvelle valeur.
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4.2.2. Consigne externe

Deux versions de consigne externe existent. Une seule des 2 peut
être configurÉe :

1) Consigne interne 'principale (SPi) + correction de consigne
externe (TRIM).

2) Correction de consigne interne (SP2) + consigne externe (W EXT)
ou (REMOTE S/P).

Le passage de la consigne interne à la consigne externe peut se
faire de2 maniÈres:

- soit par le born:ier arrière, par l'intermédiaire
d'un interrupteur connecté entre une des 2 entrÉes logiques et le commun,

- soit par le bouton EXT (LOCAL/REMOTE) de la face avant.

La légende "EXT" (REM) signale si le 818 régule en consigne externe
(voyant allumé) ou en consigne interne (voyant éteint).

Guand le 8i8 régule sur la consigne externe, la valeur affichée en
face de W (SP) représente la somme algÉbrique de la consigne interne
Wl (SPi) et de la correction de consigne externe (TRIM) ou la somme
algébrique de la correction, consigne interne W2 (SP2) et de la
consigne externe (REMOTE S/P).
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4.3. FONCTIONNEMENT EN MODE MANUEL

Guand le régulateur 818
est Éclairée. A~ cas où
sur la touche. ~

fonctionne en made manuel, la légende MAN
ce voyant serait éteint, il suffit d'appuyer
pour passer en mode manuel.

Sur l'afficheur inférieur, la puissance manuelle Y (O/P) est
affichée à la place de la consigne. Pour modifier la valeur de la
puissance manuelle, il suffit d'appuyer sur la touche L V
(incrémentation) ou (décrémentation). /

Notes :

Lors du retour en mode automatique, la consigne peut, suivant
l'option choisie lors de la configuration:

- demeurer inchangée: c'est à dire garder sa dernière valeur
avant le passage en made manuel (made "HOLO")

- ou bien suivre la mesure (made "TRACK").

Si la fonction rampe était active avant la sÉlection de la fonction
manuelle, la rampe s'arrêtera automatiquement lors du passage en
mode manuel.

4.4 LIMITATION DE PUISSANCE

4.4.1 Limitation de puissance interne

La limitation de puissance interne est rèslable aux mnémoniques
Hl (sortie 1) et CI (sortie 2) qui se trouvent dans la liste des
paramètres de régulation.

4.4.2 Limitation de puissance externe

L'entrée analogique de limitation de puissance externe est
sélectionnable par une des deu~ entrÉes logiques.

La valeur de limitation de puissance peut se lioe dans la liste
des paramètres de régulation au mnémonique RL.
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4.5. FONCTION RAMPE SUR LA CONSIGNE

Cette fonction qui peut êtrE déterminée lors de la configuration,
permet de fai re vat:.ier Iinéa irEment, la consigne, à parti l' de ·la
mesure jusqu'à un seui l fi xe qui est. la consigne W

La mise en action de la fonction rampe se fait:

. sait pal' la touche "DEPART/STOP" ("RUN/HOLD).Guand la fonction
rampe est activée, la légende IlRAMP "
sur l'arficheur du haut restera allumée durant tout le temps de
montée de la consigne; le temps restant à s'écouler apparaîtra
en race du mnémonique (TIME). Une rois la consigne atteinte par la
rampe, un "E" apparaîtra sur l'afficheur.

Note: La suppression de la fonction rampe se fait en appuyant sur
la touche "DEPART/STOP" ("RUN/HOLD") ou bien par l'entrée losique 2.

Cette fonction ne peut être activée si le régulateur 818 régule sur
la consigne externe,ou sur la consigne interne 2"W2" (SP2) avec
l'algorithme auto-réglable.

4.6. RUPTURE CAPTEUR

En cas de rupture capteur, une puissance de sortie qui aura été
déterminée lors du N?glage des paramètres sera disponible sur les
sorties. Cette valeur de puissance de sortie apparaîtra toutes les
fois que la mesure dépassera de 10 ï. du maximum d'échelle, la limite
haute d'affichage ou bien chaque fois que la mesure se trouvera de
lO'l. du ·maximum d'échelle inférieur au minimum d'affichage.

Sur l'afficheur du haut apparaîtra le message "OR" (out of range). Si
un message "OR .•.X" est affiché, il indique un défaut au niveau du
régulateur. X est un numÉro donnant la nature du défaut.

!-------!-------------------------------------------!
X ! Oéfaut

1 1 1...
1 ! ZÉro auto-calibrÉ
2 ! Référence tension.
3 ! Compensation de soudure fro~ae
4 ! Compensation des variations secteur
5 ! Consigne externe
6 ! EntrÉe auxiliaire

1 - 1_- -------------------------------- -1...
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4.7. ALGORITHME AUTO-REGLA8lE

4.7.1. PrinciPE de l'algorithme auto-règlable

L'algorithme auto-règlable permet de calculer les paramètres PID à
partir de la réponse du système lors de sa mise en fonctionnement.

La figure 1 montre comment le procédé peut être contrôle afin d'obtenir
les fonctions necessaires.

La première phase de la séquence auto-rÉglable de l'algorithme selftune
du 818 consiste à enregistrer durant 1 mn les bruits et perturbations
du système. Durant cet enregistrement, la puissance de sortie est à 0%.
Ainsi, si une zone adjacente influe sur la variable à réguler, l'infor­
mation enregistrée pourra être utilisée lors des calculs ultérieurs.

Après ce temps d'attente d'une minute (assimilable en quelque sorte
à un réglage d'offset), 100% de la puissance est appliquée à la
charge et les mesures sont enregistrées régulièrement.

Le temps Tl représentant le temps de retard entre la mise en chauffe
et le début de montÉe en température est relevé.

Après Tl, la vitesse de montée en température est calculée en
permanence.

Un problème des ·séquences tout ou rien appliquées à une charge est le
risque de dépassement. L'idéal est d'effectuer la·séquence tout ou
rien assez près de la consigne pour être dans la zone de fonctionnement
réel sans toutefois dépasser la consigne (lorsqu'aucun dépassement
n'est toléré>.

Ceci est réalisé dans l'algorithme auto-réglable du 818 qui calcule une
consigne de substitution remplissant les conditions nécessaires grâce
aux informations acquises précédemment: temps de retard, vitesse de
montée, consigne en cours et valeurs instantannÉes de la mesure.

A la consigne de substitution, la puissance est mise à zéro pour la
séquence tout ou rien. L'amplitude du premier pic Tos et le temps T2
mis pour atteindre ce pic sont mémorisés pour les calculs ulterieurs.

La température redescend jusqu'à revenir à la valeur de la consigne
de substitution. La puissance est alors appliquée à nouveau sur la
charge. Le temps T3 mis pour arriver au .premier creux et la valeur du
creux Tus sant également enregistrés. Puis la température augmente à
nouveau jusqu'à la valeur de la consigne de substitution et la
puissance est à nouveau supprimÉe. Le temps T4 pour atteindre le
deuxième pic et l'amplitude Tp de Ce pic sont mémorisÉs.

Ace moment là, le 818 dispose d'informations suffisantes pour
calculer les paramètres P,I,O et la bande proportionnelle à effet
anticipé ou retardé (cutback).
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Pour une régulation, comportant à la fois une sortie chaude et une
sortie froide, la connaissance des performances du refroidissement
sont aussi nécessaires. Le refroidissement est rég+é pour les
appareils e~ROTHERM par le paramètre Gain Relatif de la sortie froide
par rapport à la sorti~ chaude. Pour effectuer ce réslage, au temps T4
la pleine puissance de refroidissement est appliquée jusqu'à ce que la
mesure revienne à la consigne de substitution. Le taux de variation
de la tempÉrature est alors enregistré.

tempÉrature •

consigne_
consigne de"
subs6:-ti.ïFi_C:Jn

lC~_
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Q.7.2. Sélection de l'algorithme auto-règlable

La sÉlection de cet algorithme se fait:
. soit par une entré~ logique confisurée pour

. soit par la touche de scrutation ~
paramètres de régulation paragraphe 5.3).

cette sélection,
(voir liste des

Une fois
touches

"ST"
~

affiché,
et \l

il suffit d'une pression simultanée sur les
pour valider l'algorithme.

La légende "ST"* est alors allumée; l'afficheur inférieur indique
alors en clignotant pendant une minute, la è:onsigne. Après ces 60
secondes, la lÉgende W (consigne) cesse de clignoter et la légende
"ST'~se met à clignoter. Durant ce temps, l'algorithme auto-rÈglable
contrôle les fonctions de l'appareil, la liste des paramètres peut être
alors seulement lu

Une fois les paramètres calculÉs, la lÉgende "ST" est éteinte et le
818 régule avec les nouveaux paramÈtres PID.

Si l'algorithme auto-règlable est sélectionné, alors que le 818 régule
déjà sur. la consigne, un point de consigne artificiel est généré aux
environs de la consigne à 0,5% du maximum d'échelle.

L'algorithme auto-règlable détermine les paramètres P,I,O ,le temps
de cycle des relais modulés, la bande proportionnelle anticipée ou
retardée et le gain relatif de la sortie froide.

* ST
AT

Face avant version française
Face avant versioh anglaise

.,
4.8. ALGOR:I""IH'EAUTO-AOAPTATIF

4.8.1. Principe

Les paramètrês PlD sont calculés en· régime permanent.

L'algorithme auto-adaptatif est mis en action chaque fois qu'une
perturbation sur la charge provoque une déviation dépassant un seuil
FrÉdéterminé. Le régulateur analyse alors la réponse du système et
rec21cule les paramètres PID. Le calcul est suspendu pendant un temps
défini afin que les courtes variations ne soient pas traitées par
l'algorithme auto-adaptatif. Ce type de régulation est parti=ulièrement
intéressant dans le cas d'un programme, car il permet le calcul automa­
tigue des paramèt~es PIO pour chaque palier.

Analyse de la réponse du système en cas de perturbations•
1

cons igne .~
cons ign2 --io

de sUDsti tution
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4.8.2. Sélection de l'algorithme aute-adaptatif

La sélection de cet algorithme se fait par l'entrée lOglgUe configurÉe
pour cette sélection~ soit par là touche ~ (voir liste des
paramÈtres de scrutation paragraphe 4.3). Une fois le paramÈtre "AT"
affiché, il suffit d'une pression simultanée sur les touches 6
et 'V pour valider l'algorithme auto-adaptatif. La légende "5T"
est alors allumÉe, et le restera tant gue l'algorithme est activé.

Chague fois gu'une perturbation intervient sur la charge, cet
algorithme est mis en action, de façon transparente pour l'utilisa­
teur. Dans la liste des paramÈtres, les mnÉmonigues pb, ti et td
peuvent Être seulement lus.

L '-afficheurdu haut indigue la mesure, celui du bas, le paramètre
sÉlectionné. Pour supprimer l'algorithme auto-adaptatif, il suffit de
faire apparaître dans la liste des paramÈtres "AT" et d'appuyer
simultanément sur 6 et V

4.9. REGULATION AUTO-REGLANTE ET AUTO-ADAPTATIVE

4.9.1. Principe

Se référer aux paragraphes

• 4.7.1. Principe de l'algorithme auto-règlable,
• 4.8.1. Principe de l'algorithme auto-adaptatif.

4.9.2. Sélection des algorithmes auto-réglables et auto-adaptatifs

Pour sélectionner ces 2 algorithmes en même temps, il suffit de
faire apparaître dans la liste des par-amètres, "SATU et de le
valider en appuyant s"imultanémentsur- les touches f::::. et v

Remar-gue : Si le 818 est for-cé en mode manuel, alors gue les
algorithmes auto-réglable et auto-adaptatif sont
sélectionnés, ces dern"iers deviennent inopérants tant
gue le 818 fonctionne en mode manuel ; ils redeviennent
actifs lor-sdu retour en mode àutomatigue.
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v. REGLAGE DES PARAMETRES DE REGULATION

5.1. VISUALISATION DES PARAMETRES

La touche de scT'L:ftation ~ pennet d'accèder à la liste des
paramèt~s de régulation. Cette liste dépend de la configuration de
l'appareil.

Un simple appui sur cette touche pennet de visual iser l'afficheur
inférieur
· la consigne W (SP)
ou
• la puissance de sortie Y (O/P)
ou
• le temps (TIME) restant à s.'écouler sur la rampe si celle-ci est
activée.

Un appui prolongé sur la touche ~ permet de visualiser les
différents paramètres de régulation (voir la liste au paragraphe),
sur l'afficheur inférieur (partie de droite).

Pour faire apparaitre la valeur du paramètre affiché, il suffit
d'appuyer sur la touche.b. ou \l

5.2. MODIFICATION D'UNE VALEUR DE PARAMETRE

Pour modifier la valeur d'un paramètre, il suffit d'effectuer un
appui prolongé sur la touche D. (incrémentation), ou ~
(décrémentation).
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5.3 LISTE DES PARAMETRES DISPONIBLES
5.3.1 Version régulation P.I.O --

PAAAMETRE
MNEMONIQUELIMITES REGLAGEREMARQUES

EN USINE
Consigne active

SP (W)spi et sph25°C
Sortie

OP IY)-100 ou 0 à 100"10
Rampe

Pr
~

0,1 à 6000 unltés/mn
Sortie rampe

Or ch -
Sortie fin de

END ch -
programme Consjgne 1

SP1dsl et dsh25°C
Consigne 2

SP2dsl et dsh2SGC

Consigne locale
LSPdsl et dshmRieu d'échelle

Consigne externe
rSP

Auto-féglage
St ou FSt 'f non validée

.Auto-adaptatlon
At1 non validée

Auto-réglage et
SAt ou FSA ., non validée

Auto-adaotatlon Seuil de dédenchernent
Atr0.1% à 25% X échelle max'2

de l'auto-adaptatlon
1 unité d'atflhage à

25% x échelle max'2Alanne 1
AL1dsl et dshDéviation : 1

Alanne 2
AL2dsh et dshHaute pleine

échelle: dshBasse pleineéchelle: dshBande
Pb0,1 à 999,9%5%

proportlonneile ïemps d'Intégrale

tIOFF,1 à 150 mn300 s
Intégrale manuelle

res-100 ou 0 à 100"10

ï emps de délivée
tdOFF, 1 à 15 mn60s

Action proportionnelle

cbl0,1 à écheille rnaxoff
antidpée ou retardée Isortle Inversée}Action proportionnelle

cbh0,1 à échellie maxoff
antldpée ou retardé (Sortie directe)Umlte ma:< Y1

HLo à100"lo 100"10
Umlte max

ALo àHL lecture seulement
externe Y1 Modulation Y1

Hc10 à 100s10s10 s min pour
un relaisGain relatif Y2

Cr0,1 à 10,01.0
Umlte ma:< Y2

Cl1 -100 à 0"10o ou -100%
Umlte max

ALOàCI
externe Y2 Modulation Y2

Cc1 0,3 à 100s 10,0 s1

Modulation Y2 IHc2
0.3 à 100s10,0 s

1(Y2 sortie Inverse) Bande morte Y11Y2
db

1 -5,0 à +5,0% x Pb 1

Emisslvité
ES0,01 à 1,001,00pour les

pyromètres0,00
pour les autres

caoteursPuissance en cas
Sbr

1-100 ou 0 à 100%

0%

1
de rupture capteur

*1 FST ou FSA 1: algorithme autorégiant rapide (parmètres calculés lors de la 1ère montée en température}(voir conllguration C7)

*2 : Entrée linéaire. Exemple: entrée 0-50mV, échelle 0-200 BAR. Atr peut être réglé entre 0,2 BAR et 50 BAR.

*3: Entrée non linéaire. E,'(9mpie : Entrée type J, échelle 0,0°-400,0°. Atr peut être réglé entre 1,0° et 100,0°
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PARAMETFIE

Bande orocortlonnelle

Temcs d'lntéqrale
Intégrale manuelle
Temps de dérivée
Temps de course de la vanne
Temps de fenneture de
la vanne

Temps minimum de la durée
d'Imeulslon

Temps de rafraIchlssement
de la sortie

Bande proportionnelle
anticipée ou retardée(Y1)
Bande proportionnelle
anticipée ou retardée(Y2)

MNEMONIQUE

Pb

!L.
rES
td
tt

-ttd

ot

Ut

obi

REGLAGE EN USINE

10%
300 s
0%
60 s
120 s
120 s

0,1 s

0,1 s

off

ott

5.4 RéfJlaQed'une boucle de réQulation
5.4.1 Méthode automatique: afQorithme auto-réQlable (voir & 4.7.2)
Le cafcul des paramètres suivants Pb, tI, td, ebl, ebh, He, Cc et Cr est réalisé par "algorithme auto-réglable (Sll.
La sélection de cet algorithme auto-réglable se fait :
. soit par une entrée logique conllgurée pour cette foncUon (Mnémonique C4, digit C =3)
. soit par la touche de serutaUon ~ (voir liste des paramétres de régulation &5.3). Une fois ST affiché, appuyer simultanément
sur .•••.. et T pour valider cette fonction.

ATTENTION: SI tl ou td = off, ralgorlthme auto-réglable ne claculera pas ces paramètres. En conséquenca,
avant de lancer l'algorithme auto-réglable, Il faut vérifier que tI et td ne sont pas off.

NOTE: Dans le cas d'une sortie posltlonneur de vanne, Il est nécessaire de régler le temps de course de la vanne (tt) et
la durée minimum de J'Impulsion (ot), avant de lancer l'algorithme auto;églable.

5.4.2 Méthode manuelle
5.4.2.1 Version réQulation P.I.D
a- Régler la consigne à sa valeur d'utilisation
b- Mettre Pb à sa valeur minimum· , U = OFF et td = OFF et cbl = 0 et chh = 0
c- Le système est alors an oscinatlon . Relaver l'amplitude des oscillations A et la période d'une oscillation T. Pour ces relevés,
ne pas prendre en compte le premier dépassement.

TEMPERATURE

t:nNSIGNE

TEMPS
d- Appliquer alors les formules suivantes :

Pb = 105 X A (%)
Echelle

tI = 0,6 T td '" 0,12T

"Note: Pour les systèmes de faible Inertie qui ne peuvent ëtre contrOlés en tout ou rien, trouver la vaieur (8P1) de la bande
proportionnelle qui met le système à la limite des oscillations. Effectuer ansuite les mêmes relevés que eL dessus et appliquer les

formules suivantes :

REGULATION REGLAGE DES PARAMEïRES
BP

tItd
Proportlonnolle 1

2 x BP1

P.I

2,2 x BP10,8 T

P.I.D

1.67 x BP10.510.12T



Réslage de la bande prQPorticnnelle à effet
( C1:1l , CDn) -.

.= TI t i -= ipÉ-e ~ u

Les e~plica~~ons sent données pour cbl , une action proportionnelle
anticipée ou retardÉe en dessous de la consigne.le principe est le
même pour cbh , une action prcportionnelle anticipée ou retardÉe au
dessus de la consigne

cbl et cbh sent exprimées en unités d'affi=hage.
Pour la mise en route , règler cbl ou cbh à la même valeur que la
bande proportionnelle principale (en unités d'affichage)
Deu~ cas de figure peuvent· se produire:

Il se preduit un dépassement en température
impar~ant (Systeme de ïorte lner~le)

température

[ST).

appuyer

En con

c:msic;ne

la vannt

1 ï. POUl

temps

RÈgler cbl=Xp(ï.) X étendue d'affichage + D
Xp:bande proportionnelle
Exemple:Avec une étendue d'affichage de 10000e , une
bande proportionnelle Xp=SOr. et un dépassement de lOoe
on obtiendra une bande proportionnelle à effet anticipÉ

cbI = ~x 1000°C + lOoe = S100e
100

.La mesure atteint difficilement la consigne
(Système ayan~ beaucoup ce per~es)

tempérar.ure •

consigne

temps

Régler cbl=Xp(ï.) x étendue d'affichase - D

Exemple: Avec une étendue d'affichage de 1000~e , une
bande prepor~ionnelle de 40% et D = lDoe , on cbtiendra
cbl = ~x 1000°C - 10°C = 390°C

10 C
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5.4.2.1 Version commande servo..rncteur

a. Mesurer le 1emps de c:Jurse de la vanne, c'est à dire le temps qua met !a vanne pour aller de la position ouverture à fermeture.
Entrer catte vaJeur au parmètre tt --
b. 511 existe une différence significative entre les temps de course dépendant du sens ouverture:Jermeture cu fermeture louverture
entrer au paramètre ttd, la vealeur du temps de fermeture de la vanne
c- Entrer au paramètre ot fa valeur de la durée minimum de l'Impulsion. Cette valeur peut être mesurée ou lue sur les spéci1lcatlcns
du servo-moteur. Catte valeur ne doit pas dépasser 10% du temps de course. ::t catte valeur nedoitpas également être intérieure
au temps de réoanse de la vanne.

d- Mettre ut à ~a valeur minimum (0,15). Ca paramètre pourra âtre réajusté après le régJage des pararmètres si f'on constate une
trop grande sollicitation de la vanne, dOe-aux perturbations du procédé.
La valeur du paramètre ut peut atteindre le 1/4 du temps de dérivée sans pour autant affecter les réglages etfuctés auparavant •.
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je la position Cl

Jre:lermeture Cl

mesurée ou lue
1e doitpas égal,

les pararmètre::

r les réglages e

V.J ADDITiF POUR LA PARTIE PROGRAMMATION (818P, 818P4 et 818P15)

6.1 GENERALITES

Tous les paramè!!:?s cités au paragraphe 5.3.1 existent également dans le 818
équipé de la fonc+jon programmation, exceptée la fonction rampe qui est remplacée par 4 programmes(818P4)
(818P15).
Chaque rampe est définie par 2 paramètres :
. le niveau à atteindre (PL)
. la vitesse de rampe ou la durée de la rampe (PR) suivant la configuration choisie (digit D au mnémonique CS)

Le programme peut être rebouclé sur lui même jusqu'à 999 fois.

De plus on a la possibiiité de chainer des programmes entre eux, ca qui permet d'augmenter
la longueur d'un programme( voir & 6.12) .

6.2 MISE EN MEMOIRE DU PROGRAMME

6.2.1 Visualisation et modification d'un paramètre

La mise en mémoire du programme peut se faire à condition que la fonction programme ne soit pas activée (l'afl
en bas à droite doit être éteint)

Pour visualiser les paramètres de programmation, il suffit d'effecteur un appui prolongé sur la touche €
appui sur .Â. ou T permet d'afficher la valeur du paramètre. Pour modifier la valeur, il suffrt d'et

prolongé sur .Â. ou .•••.
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6.2.2 Table de correspondance entre un paramètre et son mnémonique

Les paramètres de programmation apparaissent avant les paramètres de régulation

MNEMONIQUE 1 PARAMETRE LIMITES1Pnr
Numéro de crcgramme (SlSP4 ET P15J1 à 4 (S18P4)1à 15 (81BP15) j

Lr
Nombre de cydes restant lecture seulement

1
,..:-1

Hampe 1
-

·Ioutes les rampes t'I\n). - -
::'ortJe rampe 1

1peuvent etre contlgurees en
r-U

1Niveau a attelncre par la rampe 1 1.hl'l \:::J'IU) (1)
r-C1

1
t'aller i

1.J'\IUNt::
- - -

Sortie palier 1
.'=~Ht::!...UN (::' 1t::t")

7r2
Hampe 2

1
.en umtes a"atTlC1'1agepar.- -

1::'ol1le rampe ~ 1
minute ou neure

Pl2
1Niveau a atteindre par la rampe 2 1

.en minutes ou neures
t"'d~

1rauer 2
1- - -

1::'Ol1le palier ~ 1ous les paliers r-0ln)
Pr3

1Rampe 3 peuvent âtre configurês en
- - -

1::'ortle rampe 3 .rlN (t::NU) (1)
?l3

Niveau il. attalndre par la rampe 31.0 (pas de palier)
?d3

l'''aller :3 1.0,1 a 999,9 minutes ou
- - -

1::.ortle palier j 1
neures

Pr4
1Hampe 4 !

- - .
Sortie rampe 2

1• 1outes les sOl1les peuvent
PL4

Niveau a attamcrs"par la rampe 41
etre atTectees a :

1

i-'c:A.

1t-'allsr4 1- - - : pas a attectatlon
- - -

Sortie pallsr 4
12 - - : sortie 2

7r5
1Hampe ::> i- 3 - : sortie"

- .-
1::'orne rampe ~ 1- - 4 : sortie 4

PL:>
1Niveau a attelncre par la rampe ::: 1~ ;j - : sorties ~ et ;;

Pd5
Palier 5 !- 3 4 : sorties 3 et 4

- - .
1Sortie Daller 5 12 - 4 : sorttes 2 et 4

PrS
1Rampe 6 1

2 3 4 : sorties 2, 3 et 4
- - .

1;:,ortle rampe b
1I""'ourc..,OISlrle numero ae

l'''LO

1Niveau a attelnare par la ramee b 1sorne, appuyer sur .Â ou ".
PdG

1
Palier 6

1
1

- - -
1SortiS palier 6 1

Yu
1Hampe ( 1- - -

1;:,ort!e rampe 1 1

PL?
1Niveau a attelnare par la rampe 7 j

Pd7
1Pairer 1 1

- - -
1::'Ol1le palier 7

1

t'rb
1Mampe !:i 1

- - -
1 Sortie rampe 8

1

PL8
!Niveau a attelnare par la rampe 8 1 1

pcs
11'"'aller8 1- - -

t;:,ortl9 palier 8 1

Hb
1Maintien sur écart

1

PLc
1 Nomore de boudes 1

Gnt
1GhaÎnaae de croarammes 1Voir &6.12

End
1

Fin de programme
1 1

(1) Pour faire apparaître :;es différentes configurations. il suffit après avoir affiché 000, d'appuyer surŒ, .
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6.2.3. Valeurs de rÈglage en usine des paramètres de programmation

Le régulateur 818 est livré avec les paramètres de programmation livrés
de la façon suivan~~ :

- Toutes les rampes Prn : NONE
- Tous les niveaux PIn : 0,0
- Tous les paliers Pdn : 0,0
- Nombre de rebouchage PlC : 1
- Maintien sur écart Hb : 1.

6.3. DEMARRAGE DU PROGRAMME

On peut lancer le programme de 2 manières différentes :

- par l'entrÉe logigue 2, si cette dernière a été canfigurée pour
le démarrage du programme,

- par un simple appui sur la touche ~DEPART/STOP" CRUN/HOLO) en face
avant.

Une fois le programme lancé, une légende sur la face avant indiquera
le type de segment en cours (rampe (ramp) ou palier (dwell» et sen
numéro (1 à 8).

Si le programme est rebauclé plusieu~ fois sur lui même, cette
procédure se répètera autant de fois gue le nombre de rebouclage. Une
fois le programme tenminé, la lettre E (END) indigue le programme est
terminé.

6.4. ARRET ET REDEMARRAGE DU PROGRAMME EN COURS

Le pragram~e en cours peut être stoppé à tout moment, de 2 manières:

- par l'entrée logique 2 si elle a été confisurÉe pour le démarrage
et l'arrêt du programme ("DEPART/STOP" "RUN/HOLD"),

- par la touche "DEPART/STOP" (RUN/HOLD) de la face avant. (cette
touche peut être invalidée lors de la configuration).

Une fois le programme arrêté, la légende STOP (HOLD) est allumée ainsi
que le numéro de segment.
Un 2È:me appui sur la touche "DEPARO/STOP (RUN/HOLD)" fait redémarrer le
pros T'amme.
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6.5. REMISE A ZERO DU PROGRAMME

Un programme peut à tout moment être remis à zéro de 2 manières
différentes: '-

- par l'entrée logique 1 si cette dernière a été configurée en
RESET (rem ise à zéro),

- par un appui simul ta nÉ sur les touches ~ et V

Note: La fonctionRESET par un appui simultané sur les touches
À et V peut être inhibÉe lors de la configuration.

ATf;:'JfnON : Quand le programme est remis à zéro, la mesure régule sur la consigne Interne SP1

6.6. MODIFICATION DU PROGRAMME EN COURS

Les paramÈtres de programmation peuvent être lus, mais non modifies
lorsque le programme tourne.
Le seul moyèn pour modifier un paramÈtre est d'arrêter le programme par
la touche "DEPART/STOP (RUN/HOLD)".
Une fois la modification effectuée, il suffit d'appuyer à nouveau sur
la touche nDE?ART/STOP (RUN/HOLD)" pour faire redémarrer le programme.

6.7. MAINTIEN SUR ECART (HOLDBACK)

Le holdback provoque un arrêt du programme sur le segment en cours
quand l'ecart mesure/consigne dÉpasse une certaine valeur dÉterminée
(Hb) lors du règlage des paramètres' de programmation. Le programme
redémarre lorsque l'écart mesure/consigne devient inférieur à cette
valeur. Cette valeur qui représente un écart de la mesure par rapport à
la consigne s'exprime en unités d'affichage.

L'utilisateur est informé qu'il y.a un arrêt momentanÉ du programme,
par le clignotement de la légende rampe (ramp) ou palier (dwell).

6.8. COMMANDE AlITO-MANU

Si la commande manuelle est sÉlectionnée lorsque le programme tourne,le
programme s'arrête aussitôt. Si l'utilisateur passe à la commande
automatiquE, le programme demeure toujours arrêté. Pour redémarrer le
programme, il suffit d'appuyer sur la touche "DEPART/STOP (RUN/HOLD)"
d'activer l'entrée logique 2 Cà condition que cette dernière ait été
configurée en "DEPART/STOP (RUN/HOLD)".
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6.9. CONSIGNE LOCAl:.E/EXTERNE

Si le 815 r~gule·sur la consigne externe, si on essaie de faire
démarrer le programme soi t par la touche RUN/HOLD soi t par l'ent~e
logique 2 configurée pour le démarrage" du programme, le 815 continue
de ~guler sur la consigne externe.
Inversement si le programme tourne, il est impassible de sélectionner
la consigne externe ..Seule la consigne locale peut être sélectionnée.

6. 10. AFFI CHAGE DE LA DUREE DES SEGMENTS

Quand le ~ogramme tourne, il suffit de 3 pressions successives sur latouche ~ pour visualiser sur l'afficheur infÉrieur le temps
Il <TIME) Il restant à s'écouler sur le segment en cours~
Si la valeur de ce temps n'est pas précèdée de la lettre H, le temps est
exprimé en heures.

Si la valeur de ce temps-n'est pas précédée de la lettre H, la valeur de
ce temps est exprimé en minutes •.

6.11 SELECTION DU PROGRAMME (818P4 et 818P15) : Pnr
Pour sélectionner le numéro de programme voulu:
- Afficher Pnr (après,. y,. puissance de sortie)

- Appuyer ensuite sur À. ou,.., ou bien d'utiliser "entrée logique 2 canflgurâe en sélec~on de programmme (mnémonique
C4. digit A--4 ou 5 et digIt C:9)

6.12 CHAINAGE DES PROGRAMMES (818P4 et 818P15) : Cllt
Ce paramètre apparaît après PLc dans la liste des paramètres de programmatIon.
-Pour ne pas sélectionner le chaînage, appuyer sur.,..: "Cnt n" apparaît
-Pour sélectionner le chainage, appuyer sur ..•. : "Cnt y" apparaît.
Dans ce cas le programme suivant s'enchaînera automatiquement au programme sélectionné.
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VII. COMMUNICATION NUMERIGUE

Le régulateur 818 est conçu pour fonctionner soit avec la
communication numérique RS232 ou avec la communication numérique
RS422 (485).

Deux types ne protocoles sont disponibles sur le 818 :
- le protocole EUROTHERM
- le protocole MOD SUS 1 J-SUS (disponible à partir d'avril 88)

PROTOCOLE EUROTHERM
Le protocole EUROTHERM est le protocole·ANSI X.3.28 Révision 76
sous catégorie 2.5 et A.4.Ce protocole définit la procédure
d'établissement de connexion, le transfert du message, la.fin de la
connexion .Les messages sant envoyés en caractères ASCII. Pour plus
d'informations sur le protocole, se référer au manuel sur la
communication des régulateurs de la série 800, HA 020161.

PROTOCOLE MOD BUS IJ-BUS:
Le protocole d'origine est le protocole MOD BUS créé par la société
MODICON.La société APRIL a repris ce protocole pour le personnaliser
en décalant l'adressage d'une unité: c'est le J SUS. Pour plus
d'informations, se réféer au manuel sur la communication MODBU5, J8US
HA 172 570.

REMARGUES:
La sélection de plusieurs modes de fonctionnement par la face avant
ou par les entrées logiques peut également être faite par la
communication numérique.

Lorsque l'appareil est en communication, la légende COM est allumée.

Le bus de communication numérique peut être inhibé par pont effectué
sur le bornier arrière entre les bornes 10 et 12.
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7.1. LISTE DES MNEMONIGUES

!Mnémonigue
1

Paramètre Disponibilité

PV
SP
OP
sw
OS
XS

Valeur mesurée
Consigne en cours
Sortie
Mot d'état
Mot d'état option
Mot d'état

Toujours disponible
Toujours disponible
Toujours disponible
Toujours disponible
Toujours disponible
Toujours disponible

1--------------------------------------------,-------------------.-
lA
2A
ER
SL
S2
MP

RT
RI

Alarme l
Alarme 2
Ecart mesure/consigne
Consigne interne
Consigne 2
Valeur du potentiomètre
de recopie
Correction locale
Consigne externe

Dépend de la confisuration
Dépend de la configuration
Toujours disponible
Dépend de la configuration

.1 Dépend de la configuration

Lecture seulement
Dépend de la configuration
Dépend de la configuration

01
02
03
04
TM

Mot d'état d'extension
Mot d'état d'extension
Mot d'état d'extension
Mot d'état d'extension
Temps restant à s'écou­
ler sur le segment

Version programmateur
Version programmateur
Version programmateur
Version programmateur
Version programmateur

Il

Il

Il

Il

Il
Il

n

Il

n

Il

n

..

n

n

Il

n

Il

Il

Il

..

n

n

n

If

Version rÉgulateur programmateur
Il

..

"
n

Il

..

Version programmateur avec pro­
gramme en cours ou à l'arrêt
Version régulateur programmateur

Boucles restantes sur
le programme
Vitesse de rampe 1
Ni veau 1
Durée de palier l
Vitesse de rampe 2
Niveau 2
Durée de palier 2
Vitesse de rampe 3
Niyeau 3
Durée ~e palier 3
Vitesse de rampe 4
Niyeau 4
Durée de palier 4
Vitesse de rampe 5
Niyeau 5
Durée de palier 5
Vitesse de rampe 6
Niyeau 6
Durée de palier 6
Vitesse de rampe 7
Niveau 7
DurÉe de palier ï
Vitesse de rampe 8
Niveau 8
DurÉe de palier 8

LR

ri
Il.•..1
L.._

r21

12
t2r313t3r414t4r515"':5r616t6r717t7r8,~.i:j
tS
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Hb

Le:
RR
HO

LORH
RCHS
HSLSH2L2H3L3--2H2LCHXPTIMRTDHB

LBRG

HCCC
C2AL
-1-1

Tt
MTTPHCEH
LE;:)c;'

, -
BP

VO
IIIHIl- !

Ma:ntien su~ écart

Nombre de rebouclages
programme
Vitesse de rampe

Max so~tie chaud
Max sort-i-e fi'oid
limite externe sortie
cha ud
limite externe sortie

EntrÉe
Max consigne 1
Mini. consigne 1
Max consigne 2
Mini consigne 2
Max consigne locale
Mini consigne locale

Max consigne externe
Mini consigne externe
Temps cycle sortie 1
Bande pro~ortionnelle
Temps d'intégrale
Intégrale manuelle

., Temps de déri vée
Bande proportionnelle
anticipée au retardée
sortie froid
Bande proportionnelle
anticipée ou retardée
sortie chaud
Gain relatif fT'oid
Bande morte chaud/froid
Temps cycle froid

Temps de cycle sOi'tie
Y2
Limi te approche
Temps de course

Temps de fermeture de la vanne
Durée minimum de rimpulsion
Rafraîchissement de la sortie

Bande mor-t:e
limite haute course
moteur
limite basse course
moteur
Emissivité
Puissance sOi'tie en cas
de .rupture capteur
Version soft
Identité appareil
Affichage max*
Affichage mini*

Version rÉgulateur prcgi'ammateur
configurÉe avec le maintien sur. ~ecar~.

Version rÉgulateur/programmateur

Configuration de la fûnction
rampe

PlO sur sort e e:haud
PIO sur sart e froid
PID sur sart e chaud ~ limite
externe sur sortie chaud
PlO sur sortie froid t limite
externe sur sortie fT'oid

Toujours disponible
Toujours disponible
Dépend de la configuT'at on
Dépend de la configurat on
Dépend de la configurat on
Dépend de la configuT'at on

Dépend de la configuration
Dépend de la configuration
Sortie Yi configurée en PID
Sortie chaude PID
Sortie chaude PID
Régulateur tout/rien ou PD
Sortie chaude PID
Sortie chaude pro

Sortie chaude pro

Sorties chaud/~rcid PlD
Sorties chaud/froid
Sorties chaud/froid sortie
froid modulé
Deux sorties chaudes PID
modulées
lecture / Ecriture
lecture 1 Ecriture

Lecture/Ecriture
Lecture/Ecriture
Lecture/Ecriture

lectu~ê 1 Ecriture
lecture / Ecriture

lecture / EcrituT'e

EntT'Ée pyromètre
Toujoui's disponible

Toujours disponible
ToujouT's disponible
Toujours disponible
Toujours disponible

*Note : Les limites d'affichage de la mesure PV sont: lH + 10ï.

de (lH-1L)~ il + lO/. de (lH-1L).
Pour plus d'informations concernant le protocole de communication,
se référer au manuel HA020161.
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7.2. MOTSD'ETAT

Les digits ABCD sant enêaractèrEs ASCII représentant chacun un chirrre
hexadécimal (0 9 et A F).

MOT D'ETAT SW (format ASCD)

DIGIT
MOT D'ETAT

o
o
o
o

c
c

c
c

N..I"ERO
DE BIT

o
1
2
3

4
5

6
7

FONCTIœI

Format de donnée
Rupture thermocouple
Blocage des touches
Inutilisé

l nut i l i sé
Modif des paramÈtres
par les touches'
Inutilisé
Inutilisé

POSSIBILIl'ES

Lecture/Ecriture
Lecture seulement
Lecture/Ecriture

Lecture

ETAT LOGIGtE
0/1

Libre/ri xe
Nan/oui

Nan/oui

B 8Etatalarme 2 1Lecture seulement 1Non/oui
B

9Inutilisé
8

10Etatalaorme 1 Lecture seulement1Non/oui
B

11Inutilisé

1

1 Adivation alanne1A

12 1Lecture seulement
1 Pas d' a larme/

Nouvellea larme
1ou 2

A

13
1Consigne 2 Lecture/Ecriture

1

Wl(SP1)/W2(SP2)
A

14Consigne externe Lecture/EcritureLocal/distance
A

15Auto/manu Lecture/EcritureAuto/manu

1
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MOT D'ETAT EN OPTION (OS) (Format ASCO)

'- --,
DIGIT

IIU'EROF<J\ICrI<W POSSIBILITESETAT LOGIGLE
MOT D'ETAT

DE 8IT 0/1

D

0Etat programme Voir note 2l
D

1Etatprogramme Voir note 2
D

2Etatprogramme Voir note 2
0

3Etatprogramme Voir nete 2

C

4Arrêt du programme Lecture/EffacementInactif/Actif
C

5Saut de segment Lecture/EcritureInactif/Actif
C

6Rampe/ pa lier Lecture seulementRampe/Palier
--C

7Blocage entréelogiqueLecture/EcritureValide/Invalide
8

8Segmen t .n0 Voir note1
B

9Segment n° Voir note1
B

10Segmen t n° Voir note1
B

11Segment n° Voi r note1

1

A

12Sortie logique 2 Lecture seulement0/1
A

13Sortie logique1Lecture seulement0/1
A

14Entrée logique 2 Lecture seulement0/1
A

15Entréelog ique1Lecture seulement0/1

NOTES : 1/ Le numéro de segment est un chiffre de 1 à 8 (lecture seulement)

2/ l'état programme est un numéro de 0 à 6 :
D = 0 : Remise à zéro du programme/fonction rampe
D = 1 : Non disponible
D = 2 : Lancement programme/Fonction rampe (Lecture/~criture)
o = 3 :,Arrêt programme (Lecture /écriture)
D = 4 : Fin programme (Lecture seulement)
o = 5 : Fonction rampe validÉe (Lecture seulement)
o = 6 : Maintien sur écart (Lecture seulement)
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MOT D'ETAT EN OPTION {XS) FORMAT ASCO

DIGIT BITFONCTION POSSIBILITESETAT LOGIQUE
MOT D'ETAT D

0Auto-réglable Lecture / Ecriture0/1
0

1Auto-adaptative Lecture / Ecriture0/1
0

2Disponible
0

3Disponible
C

4Asservissement du PI01 àLecture / EcritureAsservi/Non asservi
SP1 et du PI02 à SP2 C

5Régulation PI01 ou PID2Lecture / EcriturePlO 1 / PlO 2
C

6Sortie 2 contrôlée par laLecture / EcritureOff / On
communication numérique C

7Disponible Lecture / Ecriture
B

0818P (1 programme) Lecture/Ecriture
B

1-4818 P4 (4 programmes) Lecture/Ecriture
B

1-15818 P15 (15 programmes)Lecture/Ecmu re
B

Disponible
auto

manu
A

0Sorties off LUE
A

1Sortie descente on LUE
A

2Sortie montée on LUE
A

3Impulsion descente E
A

4Impulsion montée. E

MOT D'ETAT SORTIE LOGIQUE 1 (FORMAT A8CO)

DIGIT MOT BITFONCTION POSSI BIUTESETAT LOGIQUE
D'ETAT 0

0Rampe 1 sur voie 3 Lecture / EcritureActive / Sans effet
0

1Palier 1 sur voie 3 Lecture / EcritureActive / Sans effet
0

2Rampe 2 sur voie 3 Lecture / EcritureActive / Sans effet
0

3Palier 2 sur voie 3 Lecture / EcritureActive / Sans effet
C

4Rampe 3 sur voie 3 Lecture / EcritureActive / Sans effet
C

5Palier 3 sur voie 3 Lecture / EcritureActive / Sans effet
C

"
Rampe 4 sur voie 3 Lecture / EcritureActive / Sans effet0

C
7Palier 4 sur voie 3 Lecture / EcritureActive / Sans effet

,...,

8Rampe 5 sur voie 3 Lecture / EcritureActive / Sans effet1::)

B
9Palier 5 sur voie 3 Lecture / EcritureActive / Sans effet

B

10Rampe 6 sur voie 3 Lecture / EcritureActive / Sans effet
B

11Palier 6 sur voie 3 Lecture / EcritureActive / Sans effet
A

12Rampe 7 sur voie 3 Lecture / EcritureActive / Sans effet
A

13Palier 7 sur voie 3 Lecture / EcritureActive 1 Sans effet
A

14Rampe 8 sur voie 3 Lecture / EcritureActive / Sans effet
A

15Palier 8 sur voie 3 Lecture 1 EcritureActive / Sans effet
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MOT D'ETAT SORTIE LOGIGUE 2 (02) (FORMAT ASCO)

DIGIT ~

FONCTION
POSSIEILITES1

ETAT LOGIGuE'-10TD'ETAT . 1

0/1
'-- D

0Fin sur voie 3 Lecture/EcritureActive/Sans effet
D

1Disponible
D

2Disponible
0

3Disponible

C

4Disponible
C

5Disponible
C

6Disponible
C

7Disponible

8

8Disponible
8

9Disponible
a

10Disponible
8

11Dispon ibl'e

A

12Disponible
A

13Disponible
A

14Disponible
A

1SDisponible

MOT D'ETAT SORTIE LOGIGUE 3 (03) (FORMAT A8CO)

DIGIT BITFONCTION POSSIBILITESETAT LOGIGUE
MOT D'ETAT

0/1

0

0Rampelsur voie 4 Lecture/EcritureActive/Sans effet
0

1Palier1sur voie 4 Lecture/EcritureActive/Sans effet
0

2Rampe 2 sur voie 4Lecture/EcritureActive/Sans effet
0

3Palier 2 survoie 4Lecture/EcritureActive/Sans effet

C

4Rampe 3sur voie 4Lecture/EcritureActive/Sans effet
C

5Palier 3 sur voie 4Lecture/EcritureActive/Sans effet
C

6Rampe 4 sur voie 4Lecture/EcritureActive/Sans effet
C

7Palier 4 sur voie 4Lecture/EcritureActive/Sans effet

1

1-
8Rampe 5 sur voie 4Lecture/EcritureActive/Sans effet

a

9Palier5 sur voie 4Lecture/Ecri ture' Act ive/Sans effet
a

10Rampe 6 sur voie 4Lecture/EcritureaActive/Sans effet
B

11Palier 6 survoie 4Lecture/EcritureActive/Sans effet

A

12 "Rampe 7 sur veie 4Lecture/EcritureActive/Sans effet
A

13Palier 7 sur voie 4Lecture/EcritureActive/Sans effet
A

14Rampe 8 sur voie 4Lecture/EcritureActive/Sans effet
A

15Palier 8 sur voie 4Lecture/EcritureActive/Sans effet
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MOTD"ETAT SORTIE LOGIGlE 4 (04) (~T ABCO)

DIGIT 8I1FONC ,-ION

1

POSSIBILITES

1

ETAT LOGIGUE

1

MOT D'ETAT
0/1

0

0Fin sur voie 4- Lecture/EcritureActive/Sans effet
D

1Disponible
0

2Disponible
0

3Disponible

C

4Disponible
C

5Disponible
C

6Disponible
C

7Disponible

8

8Disponible
B

9Disponible
8

10Disponible
B

11Disponible

l
A 12Disponible

1

A

13Disponible
A

14-Disponible
A

15Disponible
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VIII. CONFIGURATION

8.1. CONFIGURATION HARDWARE (MATERIEL)
---.

8.1.1. Généralités

Le 818 est équipé de modules de sortie, d'alarme et de
communication embrochables sur des cartes mères.

Une intervention est nÉcessairE au niveau du "hard", chaque
fais que l'utilisateur veut fai~-une modification

. AU NIvEAU DE L'ENTREE

- Entrée mesure

Une modification au niveau du bornier est nécessaire dans
tous les cas de figure marqués d'une croix dans le tableau
ci-dessous :

TRANSFORMATIONI EN ENTREE TIC
~NDE

VOLTS

mA
DE L'EN 1REE ------- PLATINE

TIC

XX

SONDE PLATINE

Xv/\

VOLTS

Xv0
V

/\
"-

mA

Xv
X" -

o Une modification est nécessaire -pour la transformation d'une entrée
0-5V (au 1-5V)en O-lOV et vice et versa .

. AU NIVEAU DE LA SORTIE

a) insertion ou modificati::m du type <relais - triac­
logique - a~alogique)

b) modification d'une caractéristique de la sortie (courant ou
tension paur les sorties analogique - contacI ouvert ou
fe-rmé pour les sorties relais - relais excitÉ ou désexcité
en condition d'alarme.

Physiquement, il est nécessaire d'intervenir sur plusieurs
cartes pour pouvoir effectuer ces modifications'

carte module sortie contr51e ou alarme
- carte microprocesseur.
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SORTIE 1 : SPECIFICATIONS 818 VERSION GNOMO

Sur la version spécifications GNOMO,la sortie i peut être de deux
types : relais-_ou analogique. Pour passer de l'un à l'autre, il
suffit de déplacer un cavalier sur la carte alimenta,tion ("CNOMOPSUBoard·).

Position des cavaliers

Sortie tension =
Sortie c:aurant '\1,

o

LKS

Position LK6

Page 8.2.
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. AU NIVEAU DE LA COMMUNICATION :-- --.- --- --- --- --- --- ---
a) modification du type de communication (analogi~ue ou
numÉrique)
b) modification du type de communication (RS232 ou RS422/48S).

L'intervention se fait uniquement sur la carte communication.

Attention: chaque fois qu'une modification est faite au
niveau du signal d'entrée ou de retransmission analogique de
la carte communication analogique, il est imperatif de
recalibrer l'entrÉe ou la sortie (se référer au paragraphe
calibration du signal d'entrée oU'calibration du signal de
sortie analogique).

Remarque importante: chaque fois qu'une modification est
faite au niveau du "Hard", il faut impérativement entrer
dans la configuration (mode écriture) et scruter les

p~ramètr:s a:vec~ jusqu'au mnémoni':1ueIdn, appuyer ensuite
slmul tanement sur 1:::. et V • EnSUl te exercer un appui,
prolongé sur~ jusgu'à la visualisation de Clr; appuyer
alors simultanément sur Â et ~ .

8.1.2. Cartes de sorties contrôles et alarmes

8.1.2.1. Généralités

1 1 1 1 1...
1

Sortie Emplacement !Fonction principale!Fonction auxiliaire~
1 1 1

1 ! 1 1 ~

1 J

'voie 1!Carte"PSU"!Sortiecontrôle1 !
!

!
Vaie

..-!Carteoption!Sortie contrôle2!Retransmission(1)
!Voie

3!Carteoption!Sortiea la i'iT1E1~Retransmission(2 )
!

! Voie 4 ! Carte option ! Sortie alarme 2 !consigne externe
1 1 ----_- __ -_1- ------- 1-_- 1.....

(1) Cette configuration est possible si le 818 dispose d'un module
retransmission analogique, d'une sortie chaude ~lement et s'il n'a
pas le module communication analogique.

(2) Cette configuration est possible si le 818 est équipé d'un module
retransmission analogi~ue et,s'il ne dispose ni du module communication
analogique ni du module alarme.
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[c::; 'z.

Position des links pour une sortie
courant

Position des links pour une sortie
tension

module pour sortie contrôle (référence AH020990U002)
module pour sortie retransmission (rBférence
AH020986U002)

8.1.2.3 Module sortie relais

0 RElAY CUTP\JT 1SS 1

0 D0 0
§

ci
NOD §NO

1 ~B

.
RaAY a.JTP\JT 1SS1

1

Contacts normalement ouverts (avec circuit
RCR=1000hms, C=O,022 P F)

Contacts normalement fermes (circuit RC

R=1000 hms, C= O,022p F)

Remarque : Ces modules relais servent aussi bien pour les sorties
contrôle que pour les sorties alarme.
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ue

ur une sc

8.1.2.4. Carte microprocesseur

Sur la carte microprocesseur se trouvent 4 jeux de cav<
chacun se rapportant à une sortie ou une alarme. La po~
ces cavaliers détermine l'état des sorties à la mise sc
et lors de la phase-de remise à zéro du microprocesseur

)ur une s·

er-ence Ar
n (r€fér~

Sori:ie 1

Sortie 2
A"larme 1
Alarme 2

Position des cavaliers pour:
- des sorties analogiques contrôle

retransmission à zéro.
- relais desexcité en alarme"

Note: Les cavaliers sont positionn
de cette manière lors de la
livraison.

Position des cavaliers pour:
- des sorties analogiques contrôle

retransmis~ion au maximum
- relais excité en alarme.

: ouverts
)22 p F)

8.1.2.5 • Carte communication numérique

t fermÉS

~ fi F)

ien pour
me.

Position des links pour la
commun i cation RS 232

Position des links pour la
cammmunication RS 422 (485)
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8~1.2.6 Carte entrée analogiqué

Il faut positionner le cavalier suivant le type d'entrée
choisie.

Cavalier LKl : Signal d'entrée lV x 10

Cavalier LK2 : Signal d'entrée 10V x 1

Entrée :

Entrée :

4-20 mA
0-20 mA

0-5V
1-5V
O-lOV

Shunt de 50 ohms
entre les bornes
29 et 30

8.1~2.7 Module sortie retransmission analogique

Il faut positionner les cavaliers LKl et LK2 suivant la sortie
voulue

SORïIE TENSION

SORTIE COURANT

module pour sartie retïansmissiori--(ïéfér-eni::eAH020986U002-)
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8.1.2.7. Carte communication analogique

Sortie retransmission

Position des cavaliers pour
une sortie tension et une entrée
tension haut niveau

Entrée e~terne: tension comprise entre -5,0 V et lOV·

Sortie retransmission

Position des cavaliers pour une
sortie courant et pour une entrée
tension bas niveau.

Entrée externe: 'tension comprise entre -0,5 V et l V

8.2. CONFIGURATION MSOFTWARE" (LOGICIEL)

Chaque fois qu' il est nécessai.re de faire une modification de la
configuration qui ne touche pas la partie hardw~re, il suffit
d'entrer dans le mode configuration.

8.2.1. Lecture de la configuration

Pour ent~ dans ce mode, il suffit de faire défiler, grâce à latouche ~ ' la liste des paramÈtres jusqu'à "Sbr" et d'appuyer
simul tanément sur les touches . <Ë4 et \1 ..
La configuration du 818 peut être alors seulement lue. Pour la
compréhension des messages, se r€férer aux paragraphes suivants.
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8.2.2. Modificatio~ de la co~figuration (écriture)

Coupez la tension d'alimentation et retirez l'appareil de son manchon.
Pour valider la configuration, il suffit de crocheter l'épingle du .-­
contact situé sur la carte nlicroprocesseur (voir schéma ci-dessous).

contact à épingle

Œ.

validée invalidée configuation

c3rte microprocesseur

Emplacement du contact à épingle
sur la carte micnoprocesseur

Replacez l'appareil dans son manchon, et remettez le sous tension.
L'afficheur supérieur indique alors CONF (configuration).
L'afficheur inférieur indique Cl. Appuyer sur la touche ~
ou \7 pour afficher un code à 4 chiffres (ASCO), représentatif de
la configuration voulue.Puis appuyez sur la touche ~ .(*1)
C2 apparait alors sur l'afficheur, procedez alors de la mêne
fa~on que pour Cl et ainsi de suite jusqu'à ca. Une explication des
mnémoniques Ci à ca ainsi que les numéros de code leur correspondant
est donnée aux paragraphes suivants.

Après l'affichage de ca, il suffit d'appuyer sur ~ pour faire
apparaitre successivement des mnémoniques correspondant au réglage
des limites d'échelles, à la calibration des entrées.

Note (*1) : Si le numéro n'est pas correct, "CiE" apparaitra sur
l'afficheur et il ne sera pas possible d'aller plus loin
tant que le code n'aura pas été corrigé.

-. ATTENTION. Avant de sortir de la configuration, il faut impérativement
afficher le dernier paramètre "Clrl!et appuyer simultanement
sur 6. et '\7
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e

1

-- 1

MNEMONIQUE

PARAMETRES CONFIGURES
2ème afficheur

C1

Courbes de linéarisation et constantes de temps
C2

Algoritfirne et rôle des sorties
C3

Alarmes
C4

Entrées logiques et niveau de sécurité
CS

Communication
CS

Caractéristiques de fonctionnement
C7

Communication - algorithme auto-réglable et algorithme auto-adaptatif
ca

Fonction ramee et croaramme
Idn

Identification des cartes .1
dSI

Echelle basse de la mesure
dSh

Echelle haute de la mesure
SPI

Limite basse de la consigne 1
SPh

Limite haute de la consigne 1
S2J

Limite basse de la consigne 2
S2h

Limite haute de la consigne 2
Ah1

Hystérésis de l'alarme 1
Ah2

Hystérésis de l'alarme 2
-.

Add
Adresse de l'appareil

C11
Echelle basse de Y1 analogique

C1h
Echelle haute de Y1 analogique

C2!
Echelle basse de Y2 analogique

C2h
Echelle haute de Y2 analogique

C31
Limite basse du signal de retransmission à la place de !'alanne

C3h
Limite haute de du signal retransmission à la place de l'alarme

roi
Limite basse du signal de retransmission sur la carte de communication analogiql E

roi
Limite haute du signa) de retransmission sur la carte de communicationanalogiqu

rrl
Echelle basse de la retransmission en unité d'affichage

rrh
Echelle haute de la retransmission en unité d'affichage

ni
Echelle basse de la consigne externe

nh
Echelle haute de la consiane externe

i8 i20
Attention : Ne pas intervenir sur ces paramètres de calibration. Il faut seulement les

150
les faire défiler en appuyant plusieurs fois sur CE;.

tr CJCrtlrthid
Umite basse du signal de consigne externe

ich
Umite haute du signal de consigne externe

Pd
Umite basse du potentiomètre de recopie

Pel
Umite haute du potentiomètre de recopie

1

Clr
1

Effacement des erreurs 1r2
1

*1 : Il faut impérativement valider le paramètre Ido en appuyant simultanément sur .Â. et ..•••..

*2 : Il faut impérativement afficher ce paramètre et le valider en appuyant simultanément sur" et ..•••..avant de sortir
de la configuration.
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Attention Dans tous les cas, si l'utilisa±eur effectue une ou
plusieurs modifications,il doit absolument aller jusqu'à
la fin de la liste des mnÉmoniques et faire apparaitre
CIr, et-ensuite appuyer simultanément sur les touches

.6 et \l
Si l'utilisateur n'effectue pas cette procedure, le
message CHC apparaitra, lors du ~tour en fonctionnement
normal.

Une fois la configuration achevée, il faut mettre
l'appareil hors tension, le retirer de son manchon et
dÉcrccheter l'épingle du contact sur la carte micro­
processeur.

8.2.3. Signification des mnémoniques de Cl à cs.

Chaque mnémonique est composé d'un code à 4 chiffres: "A.8.C.D.".
Pour chaque lettre, il existe plusieurs numéros de code correspondant
chacun à une caractéristique que l'utilisateur deyra choisir. Une fois
le code choisi pour chacune des lettres ASCO, l'utilisateur obtient un
code à 4 chiffres (ASCO) qu'il devra raire apparaitre grace aux
boutons .6. ou \l , en face du mnémonique.
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=
=

C1------------- __
Entrée et unités
A = 0 Compensation de soudure froide interne

= 1 Compensation de soudure froide, référence externe QOC -Décalage de la mesure en J.I.V
= 2 Compensation de soudure froide, référence externe 459C -Décalage deia mesure en J.l.V
= 3 Compensation de soudure froide, référence externe SO·C -Décalage de la mesure en 11V

4 Compensation de soudure froide Interne - Décalage de la mesure en unités physiques
5 Compensation de soudure froide, référence externe QOC -Décalage de la mesure en unités physiques
6 Compensation de soudure froide, référence externe 45°C -DécaJage de la mesure en unités physiques
7 Compensation de soudure froide, référencs externe SO°C -Décalage de la mesure en unités physiques

Unités
B

=0"C et tI et tel en secondes
=

1 ·F et tI et td an secondes
=

2 OK et tl et td en secondes
=

3 'C et 11 et tel en minutes
=

4 OF et tl et tel en minutes
=

5 OK et tI et td en minutes

Capteur
CD = 00

= 01
= 02
= 03
= 04
= 05
= 06

= 07
= 08
= Q9
= 10
= 11
= 12
= 13
= 14
= 15
= 16
= 17
= 18
= 19
= 20

= Z1
= 22
= 23
= 24
::; 25

26
= 27
= 28
= 29

= 30
= 31
= 32
= 33
= 34

=

35
=

36

=

S7
=

38
=

39

40

J
J DIN

K
T
R
S
8
WIW26 ENG
W5/W26ENG
E
P10/40RH
C
R20/40RH
Platlnel 11
WIW26Re
NIINIB"IoMoly
W31W25HER
W5/W26BOC
Nisil
a009
aOC2
a003
aoos
a007
a004
RT100
Unéalre a mV
UnéaJre 20 mV
UnéaJre 50mV
Unéaire amv (20% de décalage)
UnéaJre 20 mV (20% de décalage)
Unéaire 50 mV (20"10 de décaJage)
Racine carré

Racine carré - 20% de décalage
Unéaire -Sm V à +SmV

IVD1
F?/GP10
F?IGP11
F?IGP12
F?IGP20
F?/GP21

EXEMPLE : Pour un 818 avec entrée thermocouple type J, avec compensation de
soudure froide interne, et des temps d'intégrale et de dérivée en minute et un affichage
en °C, C1 = 0300
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C2
Sorties Voies 1 et 2

A ::1 0 Sorties 1 et 2 Indépendantes ]

::II 1 Sortie 2 contrôlée par le P.I.D de la sortie 1 ]
•• 2 Sorties 1 et 2 Indépendantes --------
:II 3 Sortie 2 contrôlée par le P.I.D de fa sortie 1

Dérivée sur
l'erreur
Dérivée sur
la mesure

B =

::1

=

o
1
2
3

Sortie inverse sans compensation de variation secteur
Sortie inverse avec compensation de variation secteur
Sortie directe sans compensation de variation secteur
Sortie directe avec compensation de variation secteur

c =0

::1

1

=

2

=

3

=

4

=
5

D =.Q

=
1

=
2

=
3

::a

4

=
5

=

6
••

7
=

8

NOTES

Sortie 1 normale - Sortie 2 nonnale (Algorithme P.1.0)
Sortie 1 ouverture de la vanne - Sortie 2 fermeture de la vanne

Sortie 1 normale -Sortie 2 Inversée (Algorithme P.I.D)
Sortie 1 ouverture de la vanne -Sortie 2 fermeture de la vanne

Sortie 1 Inversée - Sortie 2 normale (Algorithme P.1.0)
Sortie 1 fermeture de la vanne - Sortie 2 ouverture de la vanne

Sortie 1 Inversée - Sortie 2 inversée (Algorithme P.I.D)
Sortie 1 fermeture de la vanne - Sortie 2 ouverture de la vanne

Vanne asymétrique: Sortie 1 ouverture - Sortie 2 fermeture
Vanne asymétrique: Sortie 1 fermeture - Sortie 2 ouverture

Sortie 1 : P.I.D Inverse - Pas de sortie 2
Sortie 1 : P.I.D Inverse - Sortie 2 : P.I.O directe (linéaire)
Sortie 1 : P.I.O inverse - Sortie 2 : P.I.Ddlrecte (non linéaire)
Sortie 1 : P.1.0 Inverse - Sortie 2 : directe tout ou rien
Sor1ie 1 : Inverse tout ou rien - Sortie 2: directe tout ou rien
Sortie 1 : Inverse tout ou rien - Pas de sortie 2
Pos/tionneur de vanne

Pos/tionneur de vanne avec potentiomètre de recopie
Sortie 1 : P.1.0 inverse- Sortie 2 : évènement programme

'1 Une sortie inverse est définie de la manière suivante :
La sortie régulation diminue quand la mesure augmente.
Exemple: Dans le cas d'une régulation de température, la sortie inverse correspond à une sortie chaude.

·2 Une sortie directe est définie de la manière suivante :

La sOf1lerégulation augmente quand la mesure augmente.
Exemple: Dans le cas d'une régulation de température, la sortie directe correspond à la sortie froide.

'3 On a une sortie 'normale" quand le signal de sortie augmente du zéro au maximum pour un accroissement de demande de
puissance.

Exemple: Sortie 0-1DV. Pour 1000/0 de demande de puissance, on a 10V. POUR 0% de demande de puissance, on a OV.

'4 On a une sortie Inversée quand le signai de sortie augmente du Zéro au maximum pour une diminution de demande de puissance.
Exemple: Sortie 10-0V . Pour 100% de demande de puissance, on a OV. Pour 0% de demande de puissance, on a 10V.

1 EXEMPLE : Pour un régulateur équipé de 2 sorties Indépendantes :
- une sortie chaude P.1.Cnonnale avec compensation de variations secteur
- une sortie froide P.I.d, Inversée, linéaire,
C2 = 0111
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C3
DEFINITION DES ALARMES

Bande proportionnelle
A = 0 Bande proportionnelle en %

= 1 Bande proportionnelle en unités physiques
= 2 Bande proportionnelle en % + Double P.J.D
= 3 Bande proportlonnele en unités physiques + Double P.I.D

Voie 3
B

=0 Pas d'alarme 1 (retransmission possible sur la voie 3)
=

1Alarme 1 : Déviation haute
=

2 Alarme 1 : Déviation basse
=

3Alarme 1 : Bande·
=

4Alarme 1 : Haute pleine échelle
=

5Alarme 1 : Basse pleine échelle
=

6Sortie logique d'évènement programme (818P-818P4-818P15)
=

7 Sortie logique contrôlée par la communication numérique

Voie 4
c

=0 Pas d'alarme 2 (consigne exteme possible sur la vole 4)
1

Alarme 2 : Déviation haute
=

2Alarme 2 : Déviation basse
=

3Alarme 2 : Bande
=

4
Alarme 2 : Haute pleine échelle

=

5
Alarme 2 : Basse pleine échelle

=

6Sortie logique d'évènement programme (818P-818P4-818P15)
=

7Sortie logique contrôlée par la communication numérique

Etat des relais d'a/arme
D = 0 Relais A1 et A2. désexcités en alarme

= 1 RelaJ:sA1 désexclté en alarme et A2. excité en alarme
= 2 Relais A1 excité en alarme et A2. désexdté en alarme
= 3 Refais A1 et A2. excités en alarme

EXEMPLE: Pour un régulateur 818 ayant une bande proportionnelle exprimée en pourcenta~
d'une alarme de déviation haute, d'une alarme haute pleine échelle, avec les 2 relais d'alarmes
désexcités en alarme, .C3 = 0140.
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C4 _
ENTREES LOGIQUES ET DEFINITJON DES NIVEAUX DE SECURITE

Fréquence et entrée logique 2
A = 0 50Hz +/-2Hz et 60Hz .•./-O,3Hz

= 1 60Hz"';-2Hz
= 3* 50Hz "';-2Hz et entrée logique 2: Sélection P.I.O 1 / P.J.O2
= 4* 60Hz +I-2Hz et entrée logique 2 : Sélection P.LO 1 / P.l.O 2
= 5* 50Hz "';-2Hz et entrée logique 2 : Sélection du numéro de programme
= 6* 60Hzo+l-2Hzet entrée logique 2: Séledlon du numéro de programme

• Le digit C doit être obllgatolrument mis à 9

Modification des paramètres (Niveaux de sécurité)
B = 0 Aucunemodlflcatlon desparamètres n'est possible

= 1 Modlflcatlondes 2 consignes InternesW1 et W2
= 2 Modificationdes consignes W1 et W2 et des alarmesA1 et A2
= 3 Modificationdes consignes W1 et W2 et paramètres de programme ou rampe
= 4 Modificationdes consignes W1 et W2, des alarmes A1 et A2,et des paramètres de programme ou rampe

5 Tous les paramètres peuvent être modffjés

Entrée logique 2
c = 0 SansaffeC+.atlon

= 1 Sélectionde la commande auto-manu
= 2 Sélectionde la consigne externeanalogique
= 3 Sélectionde l'algorithme auto-règlable
= 4 Fonctionrampe
= 5 Départ/Stop(818P-818P4-818P15seulement)
= 6 StopIDépart(818P-818P4-818P15seulement)
= 7 Sélectionde la deuxième consigne
= 8 Saut sur segment
= 9 Se réferer au digit A

Entrée logique 1
D = 0 Sans affectation

= 1 Sélectionde la commande auto-manu
= 2 Sélectionde la consigne externe analogique
= 3 Sélectionde "algorithme auto-adaptatlf
= 4 Blocagedes touches en face avam
= 5 DépartlRemiseà zéro (818P-818P4-818P15)
= 6 Entréelogique 1 : incrémentatJon Entrée logique 2 : décrémen1atlon
= 7 Sécuritémodification des paramètres
= 8 Saut sur segment
= 9 Sélectionde la2ème consigne

Attention! Sur les 818 de version antérieure à la version 4.11 D::5 signifiait Remise à zéro

• Le digitA déterminela bande passame du filtre d'entrée, pour le taux dOeréjectlon en mode série. Il est généralement configuré
à zéro, pour les fréquences50 Hz et 60Hz. Il peut être configuré à 1, lorsque la fréquenœ 60 Hz varie dans des proportions
impOrtantes(12 Hz).

r ~- ~ - --- --~~~-~- __n~_ - - ---- ~- ------ ~--

r:XEMPLE: Pour la modification des 2 consignes internes seulement à partir de la face avantl

avec "entrée logique 1 configurée en commande auto-manu et J'entrée logique 2 en 1

sélection de 2ème consigne interne, C4 = 0171. 1
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cs
COMMUNICAT10N

Vitesse de communication numérique
A = a 9600 baud .

= 1 4800 baud
= 2 3600 baud
= 3 2400 baud
= 4 1200 baud
= 5 600 baud
= 6 300 baud

Consigne externe et deuxième consigne
B = a Pas de consigne externe SP2 disponible

= 1 Consigne interne + externe ·1 SP2 non disponible
Accessible par le bornier et fa face avant

= 2 Consigne interne + externe ·1 SP2 non disponible
Accessible par le bornler seulement

= 3 Consigne externe seulement SP2 disponible
Accessible par le bornier et la face avant

= 4 Consigne externe seulement SP2 disponible
Accessible par te bornier seulement

= 5 Umltatlon de puissance de la sortie chaude SP2 disponible
Accessible par fe bornier seulement

= 6 Umltatlon de puissance de la sortie froide SP2 disponible
Accessible par le bornier seulement

Retransmission analogique (par la carte de communication analogique ou
les voies 2 ou 3)
c = 0 Pas de retransmission

= 1 Consigne
= 2 Mesure
= 3 Ecart (Consigne - Mesure)
= 4 Puissance de sortie
= 5 Consigne (signa! Inversé)
= 6 Mesure (signai Inversé)
= 7 Ecart (signal Inversé}
= 8 Puissance de sortie (signal Inversé}

Décalage de la consigne externe analogique
D = 0 SIgna! non décalé

= 1 Signai avec 20% de décalage

·1 Ces 2 types de configuration permettent d'avoir une consignecorrigée. Lacorrec:lon de consigne peut être interne ou externe.

EXEMPLE: Pour un 818 équipé d'une communication analogique:
- avec une consigne externe et une correction de consigne, sélectionnabies
à la fois par le bornier et la face avant
- avec une retransmission de la consigne en signal 4-20mA.
C5 = 0111.
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·C6--------- _
CARACTERISTIQUES DE FONCTIONNEMENT

Position du point décimal
A = 0 xxxxx :=]---------- _

= 1 XXXX.x

= 2 XXX.xx ~--------------
= 3 xx.xXX

Sélection de la commande auto-manu
8 = 0 Pas de commande manuelle

= 1 Commande manuelle sélectlonnable par le bomler et la face avant
= 2 Commande manuelle sélectionnable par le bomler seulement

Tout type
d'entrée
Entrée
linéaire seulement

D =0
=

1
=

2

=

3
=

4
=

5
=

6

=

7

=

8

Mode poursuite (asservissement de la consigne à la mesure)
c = 0 Avec une régulation sur une C{)nsigne externe, C{)nslgne Interne non asservie à la mesure -

En mode manuel C{)nslgne non asservie à la mesure
= 1 Avec une régulation sur une C{)nslgne externe, C{)nslgne Interne non asservie à la mesure -

En mode manuei C{)nslgne asservie à la mesure
= 2 Avec une régulation sur une C{)nslgne externe, C{)nsigne Interne asservie à la mesure -

En mode manuel consigne non asservie à la mesura
= 2 Avec une régulation sur une C{)nslgne externe, C{)oslgne Interne asservie à la mesure -

En mode manuel C{)nsigne asservie à la mesure

PROTOCOLES DE COMMUNICATION
Protocole EUROTHERM
Protocole MOD8US 1 Pas de parité !Partie entière
Protocole JBUS 1 Pas de partté 1 Partie entière
Protocole MOD8US 1Partté paire /Partie entière
Protocole J8US 1Parité paire 1Partie entière
Protocole MOD8US 1 Pas de parité !Partie entière + Partie décimale
Protocole JBUS 1 Pas de parité 1 Partie entière + Partie décimale
Protocole MOD8US 1 Parité paire !Partie entière + Partie décimale
Protocole JBUS 1 Parité paire 1 Partie entière + Partie décimale

EXEMPLE: Pour un 818 avec une gamme d'affichage 0-100,00, avec une commande auto­
manu sélectlonnable par le bornier et la face avant, avec une consigne interne asservie à la
mesure et un protocole EUROTHERM, C6 = 2100
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C7--- _
COMMUNICATION -ALGORITHME AUTO-ADAPTATIF ET
AUTO-REGLABLE

A = o

=

=
=

=

=

=

Sélection de l'algorithme auto-réglable (ST) et auto-adaptatif (AT)
B· = 0 Non disponible

= 1 ST e1AT sélectionnables par le bornier e11sface avant
2 ST sélectionnable par le bomier e11aface avant, AT par le bornier
3 ST sélectionnable par le bornier seulement, AT par le bomier et la face avant
4 ST et AT sélectionnables par le bornier seulement
5 Idem 8,., 1 + Algorithme auto-réglable racide' ...

6 Id 8 2 AI 'th t' labl ' 'd 1 SI le regu/ateur possede une sortie directe
em >= + gon me au o-reg e rapt e ' " .

Id 8 3 AI ' h . labl 'd (froide), ne pas selectionner l'algorithme
7 em => + gont me auto-reg e racr el· ut . 1 bl Id8 Idem 8••4 + Algorithme auto-réglable raPide a o-reg a e rap e.

Retransmission analogique courant ou tension
C = 0 Courant

= 1 Tension

Communication
D = 0 Pas de communication ou Communication numérique ou Module de consigne externe ou de retransmission

= 1 Carte de communication analogique

EXEMPLE :Pour un 818 équipé d'une communication analogique, avec les algorithmes auto­
réglable et auto-adaptatif sélectionnables par la face avant et le bornier et avec une
retransmission 4-20 mA, C7 = 0101
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= 2

=

3

=

4
=

5

=

6

=

7

C8---------- _
FONCTION RAMPE ET PROGRAMME

Maintien sur écart
A = 0 Pas de maintien sur écart - Résolution normale sur la rampe

= 1 Maintien sur écart avec plage centrée autour de la consigne
Résolution normaie sur la rampe
Maintien sur écart avec plage calée au dessus de la consigne
Résolution normale sur la rampe
Maintien sur écart avec plago calée au dessous de la consigne
Résolution normale sur la rampe
Pas de maintien sur écart - Rampe avec un chiffre significatif en plus
Maintien sur écart avec plage centrée autour de la consigne
Rampe avec un chiffre significatif en pjus
Maintien sur écart avec plage calée au dessus de la consigne
Rampe avec un chiffre significatif en pjus
Maintien sur écart avec plage calée au dessous de "laconsigne
Rampe avec un chiffre significatif en plus

Durée de segments
B = 0 Rampe en minutes -Palier en minutes

= 1 Rampe en heures - PalIer en minutes
= 2 Rampe en minutes - Palier en heures

3 Rampe en heures - Palier en heures

Sélection du départ, de l'arrêt et de la remise à zéro
c = 0 Départ/Arrêt par le bomier ou la face avant - Remise à zéro par le bornier ou la face avant

= 1 Départ/Arrêt par le bomier seulement - Remise à zéro par le bomier ou la face avant
= 2 Départ/Arrêt par le bornler ou la face avant - Remise à zéro par le bomier seulement
= 3 Départ/Arrêt par le bomler seulement - Remise à zéro par le bomier seulement

Fonctions du régulateur
D = 0 8185: pas de fonction rampe ou programme

= 1 8185: fonction rampe "
= 2 818P : fonction programmateur - Rampe exprimée en vttesse
= 3 818P: fonction programmateur - Rampe exprimée en durée
= 4 818P4 et 818P15 : fonction multl-programmes- Rampe exprimée en vitesse
= 5 818P4 et 818P15 : fonction multi-programme - Rampe exprimée en durée

EXEMPLE: Pour un 818P disposant d'un programme avec rampe en unités par minute
et palier en minutes, sans maintien sur écart, la sélection des fonctions
Départ! Arrêt et Remise à zéro se faisant par le bornier et la face avant, C8 = 0002

Page 8.18



Idn
8.2.4. "Idn" ID5\1TIFICATION DES CARTES OPTIONS
Idn = ASCO

8.2.4.1. 818 Version générale

Le paramètre Idn permet d'identifier la configuration hardware du
818 en ce qui concerne les sorties :

A SORTIE 4< Alarme 2)
8

SORTIE 3< Alarme1)
C

SORTIE 2(Sortie contrôle froid)

D

SORTIE1(Sortie contrôle chaud)

Chacune des lettres de A à 0 peut être configurée de la manière
suivante :

o - Néant

1 - Relais

2 - Logique

3 - Triac

4 - Analogique

S - Entrée externe

6 - Entrée potentiomètre de recopie

Il n'est pas nécessaire d'écrire ce code car le 818 effectue
lui-même la reconnaissance de sa configuration hardware. Cependant,
chaque fois qu'une modification au niveau du hard a été faite, il
faut impérativement appuyer simultanément sur6 etv pour valider
la nouvelle identification du hard.

Exemple: pour un résulateur équipé d'une sortie chaude C4-20mA),
d'une sortie froide triac et de 2 alarmes, le code sera: 113a.
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8.2.4.2. 818 Version CNOMO

Le paramètre Idn permet d'identifier la configuration hardware du 818
en ce qui concerne les modules

A - module4(Alarme 2)
8

- module3(Alarme1)
C

- module2(sortie contrôlefroid ouretransmission)
0

- module1(sortie contrôle chaud)

Chacune des lettres de A à 0 peut être configurée de la manière
suivante

o - Néant
1 - Relais
4 - Analogique
5 - Entrée externe

Il n'est pas nécessaire d'écrire ce code cer le 818 effectue lui-même
la reconnaissance de sa configuration hardware. Cependant, chaque
rois qu'une modification au niveau du hard a été faite, il faut
impérativement appuyer simultanément sur A et \7 pour valider la
nouvelle identification du hard.

Exemple: pour un régulateur équipé d'une sortie ch.:=:oude0-101,),
sortie froide relais, d'une alarme et d'une consigne externe:
code sera 5114.
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8.2.5 Réglage des limites d'échelles

Mnémonique
Paramètres Remarques

2eme
contlgurés

afficheur
dSI

Umite basse d'affich~eUmites maximales : -9999 à + 19999
dSh

Umite haute d'affichageLes limites pour les 1hermocoupfes, les sondes RT et pyromètre sont limitées
à" étendue d'utilisation du capteur.SPI

Umite basse de W1Umites pour définir la plage d'utilisation optimale de la consigne interne 1
SPh

Umite haute de W1Etendue de réglage de dSI à dSh

S2L

Umite basse de W2Umites pour définir la plage d'utilisation optimale de la 2éme consigne interne
S2h

Umite haute de W2ou de la consigne externe

Ah1

Hystérésis de "alarme1Hystérésis réglable de 0,1 % à 10% de l'étendue d'affichage
Ah2

Hystérésis de "alarme 2

Add

Adresse de l'appareilRéglable de 00 à 99. Cette adresse permet d'identifier le régulateur dans le
cas d'une communication numérique.

c1L

Echelle basse de la sortie
analogique voie 1c1h

Echelle haute de la sortieLe hardware (voir page 8.6) détermine 2 types de signaux pour les sorties
analogiaue voie 1

analogiques: 0-10V et 0-20mA.
c2L

Echelle basse de la sortieLes limites c.•l et euh sont exprimées en % par rapport à J'étendue de J'unde
analogique voie 2

ces signaux.
c2h

Echelle haute de la sortieExemple: Pour une sortie 0-5V, CuL = 0% et c..h = 50%
analogiaue voie 2

Pour une sortie 4-20mA CooL= 20% et cuh = 100%
c3L

Echelle basse de la sortie

analogique voie 3c3h
Echelle haute de la sortie

analogique voie 3
rol

Echelle basse de la retransLes limites sont exprimées en % de l'étendue des signaux 10V/20mA
misssion sur la carte de

Exemple: Pour une retransmission de la mesure en signal 4-20mA, il faut
communication analogique

régler: rol = 20% et roh = 100%
roh

Echelle haute de la retrans
mission de sur la carte decommunication analogique

rrL

Umite basse de fa retransCes limites permettent de faire une wloupe" sur la retransmission
mission

Exemple: Avec une étendue d'affichage 0-1000°C, on peut faire une retrans
mission 0-100°C; pour celà, il faut régler rrl= 0 et rrh= 100rr

Umite haute de la retrans
missionril

Umite basse de laCes limites s'expriment en unité d'affichage
ccnsigne externe

Exemple : Pour une échelle de mesure 0-1000oe, où il est nécessaire de faire
rih

Umite haute de taune con-ection de consigne de 1QOce auteur de la consigne, il faut régler:
ccnsigne externe

riL = -100 et rih = +100

Notes : 1)1 Mnémonique

c1 L et c1 h
c2L et c2h
c3l et c3h
rol et roh

Emplacement
ole oaule

1 Sortie contrôle analogique
2 Sortie contrôle ou retransmission analogique
3 Retransmission analogique

arte de commumcation an ogrque

2) Pour la caJibration des sorties, brancher un voltmètre entre les bornes de sortie du signal à calibrer afin
d'ajuster c..l, c..h, rol, roh, rrL et rm.
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8.2.6. CALIBRATION

8.2.6.1. Signal de consigne externe sur la carte communication
analogique ou sur le mOdule conslgne ex~erne

'--

ATTENTION! Pour que la calibration soit prise en compte, il est
impératif de suivre la.procédure du début jusqu'à la fin. Ne Fas
débrancher l'appareil avant d'avoir fait apparaitre le par-amètre "Clr"
pui s après avoi r appuyé simul tanément sur ~ et V .

1 - Entrer dans le mode écriture de la configuration (voir paragraphe'
Modification de la configuration (Ecriture)).

2 - Brancher une source à millivolts EUROTHERM Type 239, en respectant
les pâlarités entre les bornes d'entrée lS et 17 (Communication
analogique) ou entre les bornes 35 et 36 (module consigne externe).
Utiliser des fils de cuivre pour effectuer le raccordement.

818

DDSource millivolts (EUROTHERM Type 239)

cuivre

Phase
Terre
Neutre

Note: si l'entrée à calibrer étal~ déjà une entrée courant, il faut
supprimer le shunt monté s~r un petit barnier. Pour démonter ce petit
barnier, dévisser les 2 vis qui maintiennent le petit bornier monté sur
le barnier principal.

~ - Scruter les paramètres à l'aide de la touche~ jusqu'à l'affichage
de icI et injecter la tension correspondant au minimum du sign21
d'entrée. Pour les entrées courant, injecter un signal correspondant
au minimum du signal x 50. Appuyer simultanement sur..6 et "Y et la
valeur de icI sera affichée.

Exemples Pour une entrée de 0-10V, injecter OV.
Attention 1 Pour les entr-ees l-SV et 4-20mA, le dÉcalagE du
signal d'entrée est déjà fait lors de la configuration
(digit D! mnémonique CS); il faut donc injecter un signal OV.
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4
Appuyer sur Œ­
corr'Espondan1:e
Exemple : PoUr'
entr-ée 4-20rnA,

, peur a~ficher "ich". Injecter' la tension
au maximum du signal.
une 'entrée 0-10V, injecter' lOVa Pour une
injecter lV (20mA x 50 ohms = lV).

5 - Appuyer slmultanement sur.6. et\7 et une valeur repr'esentativE?
du max d'échelle en %, appar-ait en face de ich. Si la valeur
est incorr'ecte, réinjecter la tension corr'ecte et appuyer de
nouveau simul tanérnen,tsur t::. etV

6 - Appuyer ensuite sur la tDuche~

8.2.6. 2. Potentiomètre de recopie PC

Une fois "PCL" a~fiché, appuyer sur' la touche.6.ouV pour asir
directement sur la vanne; à la position désirée, on appuie sur la touche
MAN (manuel) pour figer la valeur. Pr-océder de la même manière avec
Il PCH Il •

Note: La calibration reste en mémoi~ même si le potentiomÈtre de
recopie a été retir-é.
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8.2.7. "Clr Validation de la configuration

Ce paramètre permet de valider la nouvelle configuration
("soft ou hard"). Avant de sortir de la configuration~
l'utilisateur doit impérativement le visualiser et appuyer
simultanément sur 6. et V

Le mnémonique UClr" clignotera pendant quelques secondes. La
nouvelle configuration est prise en compte: l'utilisateur
peut alors décrocheter le contact à épingle de la
configuration, pour replacer l'appareil en fonctionnement
normal.
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IX - EFFACEMENT DES ERREURS

Si une erreur s'est produite lors de la configuration, lors du retour en mode opérateur, un
message d'erreur apparaîtra sur l'afficheur supérieur. Pour corriger l'erreur, il suffit de
retourner en mode"ConfigUf8.tion Ecriture" et suivre les instructions données dans le tableau
ci-dessous.

Code affiché SignificationAction pour supprimer l'erreur

G En

Sortie de configurationABer jusqu'au mnémonique Glr et appuye
invalide

simultanément sur ~ ou V
G Er

Valeur de paramètre deRé-entrer la valeur correcte
configuration invalideG ch

Erreur checksum sur leRé-entrer la valeur corrompue
paramètre de configurationH Er

Modification hardware nonVérifier que les modules sont corrects;
validée

afficher ensuite Idn et appuyer ensuite
simultanément sur è:J. et VP ch

Erreur checksum sur leRé-entrer la valeur corrompue
paramètre

ATTENTION! Toutes ces actions de correction doivent se terminer par la
procédure suivante:
Affichage de Clr et appui simultanné sur fj. et V.
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Spécifications techniques
ENTREES
Généralités

Thermocouple

Sonde
~ résistance

:ourant

;ORTIES

\LARMES

~ENERALITES
~ffichage

:alibration
'aramètres
e fonctionnement

'aramètres
e contrôle

Sortie
commanae
servo-mcteur

seuiement

Signal d'entTee
Minimum d'éc.>JeÎle
Maximum d'éc.>Jelie
Décalage maximum du ~ero
iiéjection en mode commun
RéjeC:ion en mode serie
Impéoanc:e d'entrée
Hésojurion
Périooe d'éc.>Jantillonnage'-
Erreur de linéarité

Standards

Linéarisation

E:1et de longueur de ligne
Comoensation de soudure
frOIde.
Erreur de compensation
interne.

Standares
Lineansation
Connexion
Courant de polarisation
;:r:eur dans la c::>moensat;on
de la réSIstance de ligne.
Volts gamme

Impédance cj" entree

Relais

Triac

L:>gioue isolée
Temps de ='Ic!e
Compensation oe vanaticn
sec:eur
Analogique

Retransmission

Signal de retïansmission

Résolution
Unean1é
Iso:ation

Ac:ion

Non-iinearité

Relais

Hystèrésis
Type
Réglage
OptIon

Affic:,eur supérieur
RésoiutÎon
Afficheur inférieur
Résolution

E:-reur

Commande auto/manu
Consigne lecale/distance

Double P!D

Sance propertlonneîle(PS)

Temps dïntégrale (ti)

Aoproc!'1e (AP)
Temps oe course
au moteur (n)
Bande morte (db)

Limite minimum du

potentiomètne de re=pie (PI)
Limite maximum du

patentiometre de recopie (prl)

Intégrale manuelle (RES)
Temps de derivee (Id)

Sance proportionnelle à
ac:ion amic::oee ou retardee
(C3UGSH)

Variation ce - B.O mV il .,.50 mV,
5,0 mV.
50 mV.
20 % du maximum cf éC!'1elle.
< 50 II-V en ponant Je capteur il 254 V erncaC2 (50/60 Hz).
< 50 II-V en portant le capteur il 50 mV.
:> , M ohm,
12 bits pour :outes les etendues d'échelles.

,25 ms, ceci permet ce piloter des ::narges de constante oe temps c'envirOt1 2 s (mm,) et , n
(max.).
Meilleure eue O., % du maximum d'entrée.

Français NFC <:23.21 et NP:: 18001, anglais BS 4937 ('973), allemanc DIN <:37'0, américain
US ASTM E 230 (1972).
Meilleure que 0.2° C pour les tI1ermoc:Jupies usuels.
0.5 "V/ohm.
Interne ou exteme rélérencee à O' C, 45" C ou 50° C.

0,05' C:. C ce variation ce température amoiante.

Anolais SS 1904, allemand DIN 43.760.
Meilleure que 0.2° C pour les sondes à resistance usuelles.
:3 fils avec compensation automatique de la resistance de ligne.
0,2 mA
Jusqu'" 22 ohms dans les :3 ms sans modification de l'affichage.

Atfichaoe minimum 5,0 rnV. Pour les étencues d'échelle> 50 mV, un anenuateur mente sur
le Oomiec arrière est prevu.
:> ,00 Konms.

0-20 mA ou 0-,0 mA. Les entrees dè,alées (e". à 4-20 mA) sont realisées par sot!. Pour 1Cutes
les entrees courant, un shunt de 2,5 ohms pour 20 mA et ds 5 ohms pour 10 mA es: monte sur
le bomer.

Relais (2A-264 V",,) modulé ou "tout ou rien" Sur charge résistive. Tension minimum 30 V alter­
natif ou continu. Courant de fuite 2 mA 254 V.c.
, A rn2X. 264 VN; sur cna:"ce résistive. Sortie maduiée ou Utout ou rien". Tension minimum 85 V
aUematil ou continu, Cournnt ae fuite: 2 mA-264 V AC.

Moaulée ou "IOU! ou rien". 20 mA sous 20 V minimum.
Reglable de 0,3 s à 100 S il 50 % de puissance. Pour les sorties relais, réglable de 'Os il 100 s.
Disponible en standard su, les sorties relais, logique et trlac, montées sur le canal chaud.

Isolée 0-, a V (20 mA max.) ou 0-20 mA (12 V max_). Les décalages de sortie sent réalisés par
soft. Impédance de sortie pour ies sorties tenSion < 0.1 ohm (connecteur inclus).
Disponible sur la voie 2 (=al froid) ou la voie ;3 (alarme 1). Retransmission de la mesure. de
la consigne, de l'ecart ou de ia puissance.
O-tO V (20 mA max.), 0-20 mA ('2 V min,), Les décalages de sonie sont réalisés par ~ft
(ex. : 4-20 mA).
E!fec:ive sur 12 bits.
Meilleure aue 0,5 %.
Les serties', et 2 sont isolées l'une de l'autre, ainsi que du reste ce l'apoareil suivant les normes
IEC :>48. UL ,092, VDE 4'1 et as 4743.
Pour les sorties modulées ou analocique. l'ac:ion direc:e ou inverse se configure su, le canal
,. Si \'" 2- sortie est egalement moduiee ou analogique, elle aura automatiquement l'aC:ion C01m­

plémentaire il la sonie 1-
Quand elle n'est pas en ":out ou rien", la sortie 2 (froid) peut-être c:>nfigurée aveC des carac:é­
ristiques lineaire ou nan linéaire. La caractenstique non linéaire es: ioeale pour le controle d'eau
qUf peut se transjormer en vapeur.

2 A-254 V max. sur c."larg" rèsistlve. Tension mirumum 30 V alternatif ou c,:)Olinu. CouTant ce
fuite 2 mA-254 V••..
Reglable entre 0,1 et '0 % par pas de 0" 0A>,

Pleine échelle (haute ou basse), Déviation (haute ou basse). Sande.
Les alarmes peuvent être fixées sur la pleine étencue d'éc!1elle.
Une des 2 alarmes ou bien les deux peuver>: êne configurées en sortie c'événements ds pro­
gramme.

5 digits de 7 segments (,2 mm de hauteur). ::tenC'.Je d'affichage - 9999 il .•. ,9995.
~ 1 di;;it (le moins significatif).
5 digits de 7 segments (5 mm de hauteur).
:: 1 digit (le moins significatif).

Meilieure eue 0,25 o,~ de l'affichage maximum.

?assaQe sans à-c:>uc de la commande automatiaue ii manuelle et vice-ve~
Sélec:ion de la consigne sur la pleine écneUe. Possibilite Ce correC:lon imerne au e:aerne oe
la consione.
Posslbilrte de réglage spécifioue à la 2" consigne. peur Pb. H, :d, CR et RES.

0" à 999,9 % (pa' rappor. à :'étencue d'affic:1age) ou expnmee en unIté d'affic."lage et 0.1 a
200% pour une sortie commande servo-moteuL .
ott, 1 à 9 999 secondes ou 1 a 150 minutes et 102. 9 999 seconde~ pour une sortie commanos
servo-moteur.
Coettioem muiliolicateur ce la bande orooo~lonnelie rémôole de 0,1 a 3.0.
Reg/a:)Je.de 10 il 100 se=naes. -

Règlab!!! de 0" a 1•• bande prooortiennelie ("le) ou oe , il ia bande prooortionneUe (unite
d'afficnage).
Régla:Jie de 0 à 100%.

Réglable de 0 à ,00%.

- 100 % ou 0 à 100 % (automatiquement sélectionnée si ti = cff).
ot: ; 0,1 a 999,9 secendes au , à 15 minutes,
0.1 au maximum d'echelle.



COMMUNICA ïlON

Analogique

- + •:::.n"ree

Sortie

Numérique

Entrées logiques (2)
(en stanàard sur
tous les appareils).

Algorithmes

PROGRAMMAïlON
(pour je 818 P4,
et 818 P15)

DIVERS

Limllation de puissance
sonie chaude (Hl)
Umllation ce pUISSance
sortie froide (C:..)
Temps ce ::yc:e
sortie c:1aUOe (HCj
Temps de cyde
some troide (CG)
Gain relati1 sor1Je froide (Cr)
Banoe morte ::naud-froid
(D8)
Vitesse ce rampe de :a
consigne (Pr)
Emissivité (PË)
Rupture =Ieur (Sbr)

Tension
Impédance d' entree
Couran!
Imoédance d'entrée
Far poten\lcme!Te
ConfiourallCn
RésolUtion
Précision
Ec.~antilionnage

T e:nsion
ImDèdance
Courant
Configuration
Résolution
Linearrté

Protocoles

Stanoard

Vitesse
Isclation

Activation

Limites

Couran~ d"entree
Configuration
(une seule possibie
par enlree logique).

Aut::>-reglaole (SI)
Auto-adaplatif (AI)

Nombre de programme
Longueur d'un programme

NomDre de cvdes
Maintien sur écart
:)epar-JStop
Sorties

"Tensicn d'alimen:2.:ion
Frequence
Consommation
Fusible
Humidité relalive

Temperature oe
fonctIonnement.
T emoerature de Slo=oe
EtanC::'u~rtè de la face avant

Isolation électrique
Prctec:ion bomier
Coefficient de température
amoian:e.
Dérive en temoérature
il la mise sous tensIon,
Coefficient oe tension
d'alimentation

Man:age

Poids
Protection arriere

Réglable de 0 a 100 %.

RégJable Oe 0 a - 100 0/0

Réglable ae 0.3 à 100 secondes (1 a il 100 sec:mdes pour les sorties relais).

Reglable de 0.3 à 100 sec:mces (10 a 100 secondes pour les sorties relais).

Coefficient multielicateur ee la bande proportionnelle. régiaDle enlre 0,1 et 20,0_
- 5 il ~5 % de la !Janoe :mJpomonnelie.

1 a 60000 unités oar minute ou par heure avec la posirion du point décimal identique il celle
de l'affic!'leur. bemple: avec un a/ficnage xx,= on a 0.001 a 19.995 unites par minute ou rleure.
0,01 il 1,00.
Puissance fixée entre 0 el 100 % (pour une sortie c.'1auoe), - 100 et ·100 % pour des serties
c::.'1aucllfroid. oécJencnée en cas Oe Depassement oe :: 10 % de l'éc:1eUe.

8enéue max. 10 V (entre -5 V et .10 v).
> 75 Kohms.
0-10 mA. 0-20 mA. Décalage d'entrée reaiise par sot! (exemple '-20 mA).
500 onms monte sur le :Jornier arrière.
Alimemation 10 V. 1 mA max. disponibie.
En conslone eX1eme, j5m::ation de puis:sa~ externe ou correc:ion externe.
Sur 12 bits,
Meilleure que 0.5 Ok.
Période ae 750 ms.

",tendue rnax. 10 V (entre - 5 et -+ la V) impécance interne < 0,1 ohm.
L'impédance ce charge ooit être supérieure a 500 ohms.
0-20 mA max, sous 12 V min. Décalage au signal de sortie réalise par soit (ex. : '-2C mA).
E:1 retransmission de la mesure, de r eèart. de la consigne ou de ia ~uissance de sor1ie.
Sur 12 tilts.
Meilleure que 0,5 % en respec-.ant les c:mditions oe charge spécifiées ci-dessus.

Protccole Eurcttlerm . ANS! X 3.28 (1976) RéVISion :<'5';"4. Format carac:ère ASCII
?roto:;:)le MaD BUS - FormaI bir.aire
?rotc:;:)le JBUS - Format :>inaire
5us RS 232 (1 régulateur par bus)
5us RS 422 (10 regulateurs par bus). RS 485 (32 régulateurs par bus)
Sélectionnable : 300. 600, 1 20C. 2 400, 3 600, 4 800 et 5 600 bauos.
",ntre je bus oe :;:)mmunicaricn et les entrées e! les sorties suivant les normes IEC 348. UL 1092,
VDE 411 et as 4743.

Réalisée en reiiant f'entrée au ev par l'In1ermédiaire d'une resis:ance < 100 ohm~ .", l'é!:!! haut
~ 5 V sur l'entrée Jooieue.
AC:ivation: la lension~ sur "entrée logique doit être < 0.7 V.
Désactivation: la tension sur l'entrée logique doit être> 4 V.
0,5 mA max.
Allio/manuel Validation ce la ramee. Consigne 10cale/dCnance. DéparVStac. 2" consigne. Remise
zéro. Algorit.'1me auto-acactalif/aU!o-reglable. Sécurlte paramètres. 310<:2ge des·lou::.'1es.ïQuc.'1es Â., Y il dis-.ance.

Les paramètres PID sont calculés aprés une période définie lors de la mise en roUIe.
Les paramètres 1'10 sont recalcules en permanence, en régime étao!i.

4 (818 P4), et 15 (818 ?15).
16 segments max., avec: anernanC!! de ramDe et de paliers. (Vitesse :je rampe variable de 1 unité
au maximum d'affichage/min. ou heure. Quree de palier vanaoie ce 0,1 a 999,9 mm. cu heure).
g99 au maxi:num.

?eul~tre c:mfigure sur l'ensemble du programme.
ActIon par simple aopui sur bouton poussoir.
Une ces 2 aiarmes ou les 2 peuvent ëtre configurées en sortie d'événement oe programme.

as il 25-< V..c ou 2" V••. et: ::::.
4&-62 Hz.
5.5 watts~
SOO mA.
a i:. 90 % sans :;:)ndensatiall.
o il 55" C

- la il 7Co C.

Norme fP 54 pour un appareil monte sur panneau. avec jOint. ~ntormément aux rr.struc:io:1s
de montaoe.
Di.s:ances- d":soiaucOl sutvant ies normes IEC ~8 d2sse 1. UL 1092. VDE ~1~ et 8S ':'ï~.
ôomier â vis prc~ege par un capa: aniêr~.
:: 50 ppm/o C dU maximum d'écnelle (compensation de soucure :roiée exciue).

< ± 0.5 % de l'étendue d'affic::age (de 1 il 30 minutes).

< ±C,1 Ofc de la gamme d'a/fic:1age sur la pieine etendue de la gamme de lension.

Aocareil emorcchable dans un manchon manIable sur panneau.
Découpe du panneau 92 x 92 mm .,. 0,8 mm, - 0.0 mm.
1.2 kg (manchon compris).
Un capOI il l'arrière du manc.'10n assure une meilleure protec:ion élecoJique.



LI co:tlttc.tlon dll. COtlllfltluh p.ut U 'Ih. Incl. udf camp!.1cu 'VlC
\ln code court flo". h.mlt ;. 511. "1 ul cornrr.nd .~., U/\

:~Z,;i~q~:;rtJJ)~c';1i~Af: ;:o~~~:~lifA,~~î:tl:~r:'''n~i~~~:r:v:J~~~
CION 'UI'l"A' 1. IGrtlcl. lp!c!l1,.tlon d. pI~r'''''\I.tlOf\ (MN, MH, HI,

Hela; A chlc:un de cu nUiII'T\u (1)11) Pl tOlI'~;1OOd Ufl

,.",~~.''''''''[ "..-'-",,'-

-1 [---
Produil Enlrée Veit: 1 Vole 2

de base mes\Jrtt

.-.- -. ~-.- .
La vole 3 peut éllO une sottie Alalme (§A) ou événsllloni do proorSrt1me (§B) ou
16hansmlaslon ne·t F.).
La \lOIA 4 peut élie urie sottie Alamlo (§A) ou é\lénornulIl da programme (§B) OI.J
6nllée "u,lliall. (§O • E)

A • Alarme eu
T 6 ëode ï.2 f..:.B!:.~l!.~&q!L~
_yE. Me.w. M

Pas d'alarme NONE ~on5lgn9 S
Bande nR Ecart E

Déviation haute OH Puissance W
Uoi. : Cttl. option n'ut pu pouible i 101I11"I.ml,.

DéviatIon basse Ot ,1011, ••,ta lorti., ou .111la cornmlJ"ical;an .tlll091.

Halile pleine ~che/l" Fti qlll •• i.!. cl4/.

." ••• ",," ",~" -'"" 0 .. ''''''-'''111'''1 ""1

Consigne externe X

Eloi du ,elal. f:Jode3 Co,,~ctlon exlel<1e T

--------.-- ---- ConsIgne eKlerne a\l80

Rolais 8Kcltil en alarme E correction localo L

ni' dé "lé lImit.tion de puissance
I! ais sexcl de sortio W

en al.I<11e D ---------

NOl.: O~I l, CI~ d'un. 'Of11, ~Oll\m,ln~r "f~(). ~~~:~~~~r~~::~e:~::~~a:~~~.acvo~~;~~~:
;::~ :::f,~~:r:~~;~·s~~ ;:':~;4~ n ni pn pes- II1\00lno!lU''Q~ph du POllllllom61f' dl IICOpil

E • SIg liai COd;j

0-20 mA OmA20
4-20 mA 4mA20
0-5 V OV5
\-6V 1V5
0-10 V OV\O

2-10 V 2V12_

r-r---Jflampe p.;ter Mainllen
,ut ~C4ft

M!!.n.!!!!!.!~~_ j Coda J
Maintien SI" éca,1 fi

Pa, de maln~!!!.!:!!! __ !L..

SI u/\e ou tu deu. ilarmu n. so1'11pa, n;, •• uit ••,~
'11 poui!je d, contigu"" tU Illa's ln SOill' 'w.rlr~ntS

(voir JablUIf AIAlmes 1 Il 21

Spécifications de programmation

(pour le BIG P4 el PI5 seulemen')

~~~--fJÔdOUnlld pal mlnul. MN

Unité e!!.1!!!~ JilL

DW!!.!!!!.~ ! co!!!.--'::j[Min ut. MN!!!!!!!!.-------- -1.!L

i

NONE
(OBO' unllh)

·c

'F
K

mV.

V

mA

'"

BAA.m',h,l/h.mm.kE

AUlteS unlrh

qua ci-den us(5 caractères
maximum)

Unité>

A!lJcnago rnln/
AlIJchago rna)(,

Il doit 6tle d41ermlné
.n loocllon do 1.
plage d'utilisation re­
cDmmandée.
Il lient compte da la
po.IUon du poln, dd·
cima!,

Options .• sot1warB ••

No'nltl(21(31{·I:M,mltl,j,t.I
latl •• ud •• 'nlr •••.

Enlrée

logique Z

y
Unité Entlée

logique 1

'arlutlon
CodePiao" d'l.Ill1isallonPI.go

recommandAI! "
mihimah_.- " 13100- 9000 , 1S999

onJ
(1)01 oe , ~oelooe

ln DIU
(II02 00 , !!Ooe100e

HI

03- 250C ••. 1200012SC
O.

- 250C •• 400C1S0C
'1 A

(1)05 OC •• 500C600C
'.S (Ii06 CC , '6000600C
'1 Mt:. Ah B

IIIoe OC' leOOe1000C
It (Engethl/(JI

1'1

09 oe • 2JOOe.soe
260/, AI IEnglUlild)

Il\1 OC • 2300eeooe
1)

12 oe • 800C100e
't 400,'" Rh a

23 200C , 18eOeloooe
loi 26 n. (Hull<lns)

2'OC , 2300esaDe
I,..c~ .• Ah

(1)25 oe • 200celoooe
(II

25 oc • 1200e150e
• (~lo'ldnl)

11\29 oe • 2200C500e
lolybolenl!

(')J3 OC. 1100e800e
, 2SQj R. IHornus)

(1)35 OC • 2.00e1000e
lAo 2M\I 116)

(II3S OC • 2000eloooe
'5

oe i 1300e150e
10041

(4)".8iODC • moc5mV
)0031

1'),51700e • ,.00e5,nV
026 1')·

S. 100e 1 50De61J\V
01

4)"el loooe 1 2500e5mV
TI 1')'

e2I~coe • 2500C5fJ1V
T1I10

').13 ISOOC• 3000e5mV
0123

(')'64~OOC• 1700e5mV
)0 !o·C t

70- 200C • ~ooeSOC
'/OP 10

.)'i2 50ce 1 900e5mV
;I/OP '1

.)'53 looC • 1000e6rnV
'/OP 12

(.).e.1000e • U50C!,nV
"/ap 20

(')'e5 .ooe 1 150CSmV
'IOP 21

(4)·86500e • 1100CSmV
e

--
92

-9000119999-_.-

EIII/40 IIn6

rtf/C:O"SIin
FerfcalullF
NI CrlNl AI

Cu/Can T
P113'ti Rh,
PI 10\\ Rh,
PI 30\b Ah
WIW26\i,

W 5~', Rem
NI CrlCan 1
PI 100/+ An
W 6~é R~
PI 201. Ah
f'liline[ Il
WNI 260. •

NllNi 1BI.
W 31\ Ae
WiA. S'IG

(cou/be bo
N'Closil/N1

PyrOtnèltl
Py,001èllt
Pylom'".
Py,om""
Py,omèl,o
P)'rom'If'
P)',om.lfl!
Sondes AT

Pyfomélle

PyromAIII
PYlom.h.
PyrO,nal'.
Py,omèt,.
!'acln. car

- NOl'; Peu' tu 'I\trhs, la Jlllliblll'6 n. dol! pu .111 Inlt,;,ul. 5pVfdigiJ
, Poinl dicilnt Mit disponibl. pCwr Cf Iyp' d'6c:/I.n.

T)'pe de lin

.•.-r-;
Alilchage Allichage

mini mul
COUI~

IInhrbalion
OpllonTypo foncl'on

<:omlnunlcatlon communlcalion
Vol. 4Vola 3

B - Evénemenl

Pro!1~~ __
SOltia p,oDfanune

-----[r-t

Coda

--------rë-
fHD

OmA20
4 mA20
OVS
IV5

OVIU

8mV8

2'ffL_

Entree Mesure

TIJe'môë;,üjiïëïi)"-----
Sonde â ,éslslance (2)
0- 20 mA
4-20 mA
0-5 V (:II
\-5 V
0-\0 V
± 8 ",V
EY!Q!!!~!~t1L _

Produit de bose \ Code

n'gulaillur 5jmpltil 818 S

!néQUIAIBU ,lProgrammateu,

4 p/ogfamrllu 818 P4

Rigulal4ludPloQrammil!ew
15 p/ooram/1\u 1 818 PIS

~ " y " y "--~ y ~ "L_3-- - - -1- -- - -1=-=~_E - - ~E--1- -t- -1- - - -c_~- =~
Vole 1 1 Vole 2 t,--;:J- Communicatlo--;--- ~-------I Opllol1s

A - Action ~~~~x~ ~~~~x: Connulolll rd.ton

AClion de la command, OIRËme--- -0-- ~- f eOd!.._j aOtnl" l ,1.Action LI~ la commande INVERSE n l- SJnl!~~~~ - Fulon _ 24 V le/de

Sorti. 2 conl,~I, (Action opposh !la Vis _ 24 VacMe
~~,~:n~",I•• lcn d. 1. muu" ~, Communication numérique

'''Iran.mlulcn ae IIICOlI signo S Typ. --------jë;;;-! ~d;Ïransmll'to-n---

Rolranlrnlulon do 1"(811 f
Rol,anlrnlulc)n do la 2~!!!!!'.E0 "IL AS 232 (Prctocol. EuroU1l/mj 232 Vllus. d& Irinsrnf'l1ron 9 600 bauds

l'loc. 1 : POlir u,u ttcJul"lgn ca l.mpli,J,tuli tha~4IIIOld diectionn'I ~11' RS 485 (Pfolocolll EUlolhum) 485 VIlo.ua da I/al\lln1ulen -4 800 b.ilud,

~f~~:.4t :~,;~.;~~.j~:~~a,' t'!Jr JI lo"r. 1. ,1 "", ICIIOII dlf Il aort~o 2 AS 232 (PfOlocolo JBUS:J J 32 VllesSi do Ir.n,mifllon 3 500 balJdl
NOIi 2: l'OPII!)/1 ,.If'I\I/nI"ig" Il'ul pu d;apa"lbl. Ule ,. ,0mtnlJ"IU- ns -485 jP'OIDCol. J8US J J S5 VI/un d. Iransm\u!on 2 400 blud_
lIem "niloqlqu. 0" kntq ••• 11 "lunl/n,won UI a ri pl.e. de rl!atm. l, RS232 (Pralocol. MOOaUS') M 32 Vile, 56 da 1(.nsmlnIOIl 1 200 bauds

fiS 485 (p/ocoli MOUBUS~) '" 8:5 VilE/55' de ltansmlulof1 600 b.ud~
Vllssse dl "Insmlsslon 300 batlds

C~n-I1--ll-J-n-lc-a-I-lo-I-I-a-n--al oglq uë

Tlpd dl! r&trllrn~~!~~~COd8 31 Tvpe de Ilglle! de lolrinsmiss,ofl JCoda-4

S

M

_~L
Inléglalo et détlvde e"
seconde

Intégrale el d~rhl'l1 81\
minute

Foncllon

Inléglalu 01 dérJv'e en

sft1c(lndo ilVttC double PlO 1 ss
Int8grBIIj e1 dérl\lh un
",inute avoc do ••ble PID MM

~---- - Code J
Compensarion de
vatlalions sec leur p
Pas da comptHlulion de
varlatlon:o :oectlJur tJ·

l'-Iolr • ; Sur lu )011;" UlI!ogiQuU Ou ccmmanrJU

'1;:1'I(Hf1Qlevt, IJn'y ii pu dl tOrnpttlSllion (le nril­
lion1 UCI."" coati obUgalQllemenl U pour Cr typ~
de 101'11'

N
lN

o

45

50

Coda 2Comp!msal1on da

~~~ure ',oidu
Pu d'ent,é. TIC

Compensation Interne
RAtérBnce externe
O'C
Rétllance a'la",e
4S'C
RéhitlJncs ulell1e
50'C

~~y ~yiIir----F= c -1- -J
-- ! ------ ...--
Options" software ••

Foncllon --,---rCode \

Touche commande
manuelle vatIdée E

Touche commande

~~ 0__

C EUlmpl, d. 1:00. : po~'~n IlglJliI.utl'i ,1o\'1IC .nll., F.I ConSI'11 0 XO"C, un" "'ct, dJaudllJ\jj1tT:I1q<Ji!I

05V, unllilim. dt blnuC, IO!lil tICil'.fI I!il:lm., coonulool fUlons a/lmfNa~oo 220 V 1. coel. fIIr. :
81! SnCIROVSIIOBElflfIOI/Ol300/·CIOO

F hn~' eua/I'MI •• f.c •• vltlt.n Itlnçli.
Po'" &\'011 un. ''''0 l'I'ul '1'1a"gt.ll,fl1llpr"., c.,. pu N

Enlrées logiques
Sélecl!on

Enllée \Entréa :1

Pu de séleG1ion

NONO

Aulo/Manu

AMAM

Consigna locale/dlslanca

LALn

AigOfi1hme aUloadaptahlu

AT

Blocage de, touches

KI.

Toucha sur'" anlré. 1 } •

UK
Touchtt ,ut"" entrée 2

-1OK

SéCUflté de' paramélleS

PS

Algorllhme euloréglahl.

-
1

sr
Rampe

-RP

Deuxléme consigne··

5252

Dépa,tlRamllD 'é .éra (pour la 818 p. 818 Pa. 818 P15)

nn

DépartiArrlt programmo

--mi

ArrétlOépolr ploglamm.

-liA

Saut .eoment de p,ogramme

SSSS

Progulrnm~ aul .••!!.nl

-SP

P.l.02IP.I.DI

-PZ

• Cu iJuUI. o~1I011l cJolv.nl .11' s~\ut,;lttH"'.If'i .lmIlU"I~U1dlll
•• Non dllpolllbl. a\llc 'oUI/c:tiQII •• l'fnl!, ••••,IIOn 818 P<I, 818 l'U5

"tlleln,nl.

96

'6,.
2.
12

oe
03

OV10

OVS

OmA2U

4nlA20

OV6

OVIO

,V6

'.V10

5V,

OmA20

1mA20

Code 2

Codl2

0·20 mA

4,20 mA

OSV
0-10 V

1-6 V

2-10 V

-5; t SV

4-20 mA

0·20 mA

0·5 V

0-10 V

Typo dr ,IQnall1'.nith

VI

lA

x

COd,'

Eçart

P"lu'HlCIt

Conslgl'e

M.,ure

------------
NOl': ql""" jll1'Y a pn ,,'jlll.'MIl 0\1 dl cgrnmlln;c&t:"n,I.;uOl \JII .~P'CI 111 plOIe. du cl,a,np ,"ou •• pond,,"1

Tn~!_"'en"'!

Conl1gne 611111nlll

COI/.cllon n!lIn.
ConslgntJ Ull:ilrll Alvac ro"
luCliOn locale

limllalioll de IH.lu.ilnCd d. Il
IClr1iu 1 W

El· Type 1/0111.-Y~_L
RIIIIÎ.llnhh.

RLVRLV
nuisit no., IIn ••••II ••

IILYI4

A.I,I, lout ou litn
RLVFRUf

loClqu. UI\.ain

LGCLGC

loglquf no/) I1nhlul
tOCN

lo;iq~u tout ou /1.1\
lOCf'lOCF

T,ilcl!nhl,.
!RIHI!

frl.C I\on IIn6a1n

-TAIN

T,j.a tou1 Ou 11t:n

!RIf·InlT
Piii a•• o,ti.

NOUeNOHE

Slg"'1 '''lIh.glqll~ ;101, 0·5 v

ov5OV5

$Ig(l'! en.loglquo t'G!' 0'10 V

01/10O'l'CI

Sig"., '/lit\oOlqul taal. 15 v
'v,IV'

Sional &I1I'ogiQv" 1001' 2-10 V
2"'02'••'0

Sig"., lu.luglqut/ liaI' 0,10 IliA
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EUROTHERM AUTOMATION S.A.

SIÈGE SOCIAL et USINE :
6, chemin des joncs BP 55 69572 DARDILLY CEDEX FRANCE
Tél. : 04 78 66 45 00 Fax: 04 78 35 24 90

AGENCES:
Aix-en Provence
Tél. : 04 42 39 70 31

Colmar
Tél. : 03 89 23 5220

Lille
Tél. : 03 20 96 96 39

Lyon
Tél.: 04 78 66 45 11
Tél. : 04 78 66 45 12

Nantes
Tél. : 02 40 30 31 33

Paris
Tél. : 01 69 1850 60

Toulouse
Tél. : 05 61 71 99 33

BUREAUX:
Bordeaux
Clermont-Ferrand
Dijon
Grenoble
Metz
Normandie
Orléans

Matériel fabriqué par EURTOTHERM CONTROLS, Usine cenifiée ISO 9001.

Manuel Utilisateur 818


